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Korrosionsprufung

Losungen zur Korrosionsdarstellung
mit Phased-Array

e Schnelle Messung der Wanddicke

e Hervorragende Auflésung nahe
der Oberflache

e Erfassung mit hoher
Datenpunktdichte

e Prifung von Rohren, Rohrb6gen
oder Blechen

e Prazise
Schadenerkennung im Volumen



Losungen zur Korrosionsdarstellung

Die Phased-Array-Prifung bietet neue technologische Lésungen fur die Korrosionsprifung. Mit diesen Lésungen von Olympus
kénnen Priifer ihre Produktivitat steigern, Daten mit hoherer Auflésung erfassen und sie in einem voll codierten C-Bild anzeigen.

Der HydroFORM Scanner, der FlexoFORM Scanner, der RexoFORM Vorlaufkeil und der Dual Linear Array Sensor (DLA) bieten
effiziente Prifoptionen zur Erkennung von Wanddickenschwachung durch Korrosion, Abrieb und Erosion. Unsere Losungen erkennen
auch Schaden in der Wandmitte, wie wasserstoffinduzierte Blasen oder herstellungsbedingte Doppellungen und unterscheiden diese

Anomalien problemlos von der Wanddickenschwéachung.

HydroFORM

Leistungsstarke Korrosionsdarstellung fiir Rohre

Der HydroFORM Scanner verwendet eine innovative
Wasservorlaufstrecke, die einen Vorlaufkeil Uberflissig macht.
Dies sorgt fiIr eine hervorragende Ubereinstimmung mit der
Oberflache und optimierte Ankoppelbedingungen auch auf rauen
Oberflachen. Die einfache Synchronisation der Blenden mit
dem Vorderwandecho ermaoglicht eine genaue Darstellung der
Ruckwandkorrosion und Messungen der Restwanddicke.

FlexoFORM

Hochaufgel6ste Korrosionsdarstellung fiir Rohrbégen

FlexoFORM Scanner verwendet eine Wasservorlaufstrecke, um
eine gute Ankoppelung beizubehalten und sich dem Rohrbogen
anzupassen. Der innovative Phased-Array-Sensor des Scanners
ermdglicht die Prifung der gesamten Oberflache eines
Rohrbogens mit einem AD von 4,5 Zoll und mehr mit nur einem
Sensor und Scanner. Nur der Wasserstreckenvorlaufkeil muss je
nach Durchmesser des Rohrbogens ausgetauscht werden.

HydroFORM Scanner mit einem integriertem Mini-Wheel Weggeber

Dual Linear Array Korrosionssensor

Optimale Auflésung nahe der Oberflache bei glatten Oberflachen und schwer

zuganglichen Bereichen

Dual Linear Array Sensoren besitzen getrennte Elemente zum Senden und Empfangen. Diese Elemente
sind auf einen schragen Vorlauf montiert. Mit dieser Konfiguration werden Schallblndel erzeugt, deren
Fokus unterhalb der Oberflache des Prifteils liegt, wodurch die Oberflachenreflexion erheblich verringert
wird. Dies bewirkt eine hohere Auflésung nahe der Oberflache, was die Nachweiswahrscheinlichkeit flir
kritische Defekte, wie LochfraB, Kriechschadigung und wasserstoffinduzierte Rissbildung (HIC), erhoht.

Sender-Empfanger
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FlexoFORM Scanner erstellt mit integriertem Weggeber und Taktgerbertaste ein
C-Bild bei der Priifung eines Rohrbogens

Impuls-Echo

Im Vergleich zur Impuls-Echo-Technik mit Phased-Array erzeugt die Sender-Empfanger-Technik kaum Ankoppelechos und damit eine bessere Auflésung nahe

der Oberflache.

Prifmethoden fiir die Korrosionspriifung

Manuell und manuell mit Weggeber

Zwar koénnen alle Sensoreinheiten, montiert an einen Mini-
Wheel Weggeber oder VersaMOUSE Scanner, als Stand-alone
Scangerate mit Weggeber eingesetzt werden, doch eine
wahre 2D-Darstellung ist nur mit einem teilautomatisierten oder
automatisierten Olympus Scanner maglich.

Der RexoFORM Vorlaufkeil und der VersaMOUSE Scanner
werden fUr codierte Einzeilen-Scans oder 2D-Darstellungen mit
integrierter Taktgebertaste eingesetzt.

Teilautomatisiert

Der MapSCANNER ist ein Scanner auf zwei Achsen fUr eine

optimierte Korrosionsdarstellung. Hier ist er zusammen mit dem

HydroFORM Scanner abgebildet.

Der ChainSCANNER ist ein vielseitiger Scanner auf zwei Achsen
zur Korrosionsdarstellung und SchweiBnahtprifung. Hier ist er
zusammen mit dem HydroFORM Scanner abgebildet.

Automatisiert

Der HydroFORM Scanner kann mit dem MapROVER Scanner fur

die Prtfung von Rohren in Umfangsrichtung eingesetzt werden.

Die Vorlaufkeilserie SFA1-AUTO kann mit dem MapROVER
Scanner fUr die Prifung von Rohren in Langsrichtung
eingesetzt werden.

Der DLA-Korrosionssensor kann in Verbindung mit
dem MapROVER Scanner fur automatisierte Prifungen
eingesetzt werden.

Der motorisierte MapROVER Scanner kann auch fur die Prifung
mit UT-S/E-Prifkdpfen eingesetzt werden.



OmniScan MXU Software zur Priifdatenerfassung

Die OmniScan Software verflgt Gber eine komplette Reihe an Hilfsmitteln und
Anzeigearten fUr die Korrosionsprifung:

e Export von A-Bild und Dicke zu Software von Drittherstellern

e Assistenten fur einfaches und schnelles Einrichten einer Justierung

e Uberwachung der Mindestdicke wahrend der Priifung
e Speicherung des gesamten A-Bilds mit hoher Auflésung

e Werte fUr Dicke und Position einzelner Datenpunkte, eines ausgewahlten
Bereichs oder einer gesamten Prufung

e A-Bild-Synchronisation mit dem Ankoppelecho

e C-Bild der Amplitude und der Position mit zwei Blenden
e Berichterstellung und Ausdruck direkt mit dem Gerat

Vergleich der technischen Angaben

% tan-y 6.04 mm ML 525 % Anc

OmniScan MXU Software mit A-Bild, S-Bild und C-Bild

der Korrosion

DLA Korrosion FlexoFORM HydroFORM RexoFORM
Phased-Array-Sensortyp REX1 FA1 14 A12, A14
Maximale Abtastbreite einer Zeile 32 mm 64 mm 64 mm 38 mm (A12),
60 mm (A14)
Material der Vorlaufstrecke Rexolite Wasser Wasser Rexolite
Hohe der Vorlaufstrecke 7,7 mm 9 mm Niedrige 20 mm
Dichtungsplatte: 14 mm
Hohe Dichtungsplatte:
30 mm
Position der Wiederholung des - 34 mm Niedrige 50 mm
2. Ankoppelechos Dichtungsplatte: 54 mm
(in Stahl) Hohe Dichtungsplatte:
114 mm
Max. empfohlene Dicke 80 mm 30 mm Niedrige 46 mm
(in Stahl) Dichtungsplatte: 50 mm
Hohe Dichtungsplatte:
110 mm
Auflésung nahe der Oberflache 1 mm 2mm 1,5 mm 2 mm

(s Zoll KSR)

Prifbereich AD

4 Zoll und groBer

4,5 Zoll und groBer

4 Zoll und groBer

4 Zoll und groBer

Prifbereich ID

10 Zoll und groBer

Geratekontakt auf Oberflache

Carbide

Radchen

Radchen

Carbide

Ankoppelflache 40 mm x 65 mm 92 mm x 230 mm 110 mm x 130 mm 40 mm x 95 mm

Priifrichtung in Umfangsrichtung in Langsrichtung in Umfangsrichtung in Umfangsrichtung

Priifgeschwindigkeit bei 300 mm/s 123 mm/s 123 mm/s 123 mm/s

Auflésung 1 mm x 1 mm

Mit folgenden Scannern MapROVER, SFA1-Flexo : MapROVER, MapROVER,

kompatibel MapSCANNER, FlexoFORM MapSCANNER, MapSCANNER,
ChainSCANNER, SFA1-Auto : ChainSCANNER ChainSCANNER,
VersaMOUSE MapROVER VersaMOUSE
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*Technische Anderungen vorbehalten.

Alle Firmen- und Warennamen sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen des jeweiligen

Eigentlimers oder eines Dritten.

HydroFORM und OmniScan sind eingetragene Warenzeichen und Mini-Wheel, VersaMOUSE,
ChainSCANNER, GLIDER, MapSCANNER, Dual Linear Array und MapROVER sind Warenzeichen der

Olympus Corporation. Copyright © 2018 Olympus NDT.
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