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Lista skrotow

Acq.
AIM
AOD
AWS
BP
COD
csC
DAC
DC
DGS
DHCP

DNS
ERS
FBH
FMC
FSH
FW
HAZ
HP
HW-
HW+
ID
P

acquisition (akwizycja)

Acoustic Influence Map (Acoustic Influence Map)

axial outside diameter (Srednica zewnetrzna osiowa)

American Welding Society (American Welding Society)

band pass (pasmowoprzepustowy)

circumferential outside diameter (Srednica zewnetrzna obwodowa)
curved-surface correction (korekta zakrzywionej powierzchni)
distance-amplitude correction (korekgja odlegtosé¢-amplituda)
direct current (prad staty)

distance gain size (odleglos¢-wzmocnienie-rozmiar)

Dynamic Host Configuration Protocol (Dynamic Host Configuration
Protocol)

Domain Name System (Domain Name System)
equivalent reflector size (rozmiar rownowaznego reflektora)
flat-bottom hole (z otworem ptaskodennym)
full matrix capture (pelna akwizycja macierzy)
full-screen height (wysokos¢ pelnego ekranu)
full wave (caly przebieg)

heat-affected zone (strefa wpltywu ciepta)

high pass (gérnoprzepustowy)

half wave negative (ujemna polowa przebiegu)
half wave positive (dodatnia potowa przebiegu)
inside diameter (Srednica wewnetrzna)

Internet protocol (Internet protocol)

L Velocity (Predkos¢ wzdluzna)predkosé wzdtuzna

Lista skrétow 9
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LED
ML
ND
NS
OD
P/C
P/E
PA
PCI
PRF

light-emitting diode (dioda swiecaca)

material loss (utrata materiatu)

no detection (of signal) (nie wykryto (sygnatu))

no synchronization (brak synchronizacji)

outside diameter (Srednica zewnetrzna)

pitch-catch (pitch-catch)

pulse-echo (pulse-echo)

phased array (phased array)

phase coherence imaging (obrazowanie w oparciu o spdjnosc faz)
pulse repetition frequency (czestotliwo$¢ powtarzania impulséw)

pts/AL (punkty/AL)punkty na dtugos¢ fali wzdtuznej

pts/AT (punkty/AT)punkty na dtugosc fali poprzecznej

PW
PWI
RCS
RF
RGB
SDH

pulse-width (szeroko$¢ impulsu)

plane wave imaging (obrazowanie fala ptaska)
Remote Collaboration Service

radio frequency (czestotliwosc radiowa)

red, green, blue (czerwony, zielony, niebieski)

otwér wywiercony z boku

T Velocity (Predko$¢ poprzeczna)predkos¢ poprzeczna

TCG
TFM
USB
UT

VPA

time-corrected gain (wzmocnienie korygowane czasem)
total focusing method (total focusing method)

Universal Serial Bus (uniwersalna magistrala szeregowa)
ultrasonic testing (badania ultradzwiekowe)

virtual probe aperture (wirtualna apertura gtowicy)

10

Lista skrétow



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

Wazne informacje, z ktérymi nalezy zapoznaé
sie przed uzyciem

Przeznaczenie

Oprogramowanie OmniScan MXU jest przeznaczone do defektoskopu OmniScan X3,
ktory stuzy do nieniszczacych badan materiatéw w zastosowaniach przemystowych
i handlowych.

A OSTRZEZENIE

Nie wolno uzywac¢ defektoskopu OmniScan X3 do celu innego niz ten, do ktorego jest
przeznaczony. Nie wolno go uzywac do badania lub kontroli czesci ciata ludzi ani
zwierzat.

Podrecznik uzytkownika

Niniejszy podrecznik uzytkownika zawiera najwazniejsze informacje dotyczace
bezpiecznego i skutecznego sposobu korzystania z produktu firmy Evident, ktory jest
w nim opisany. Nalezy go dokladnie przeczytac przed rozpoczeciem korzystania z
produktu. Produkt moze by¢ uzywany wylacznie zgodnie z instrukcjami.

Podrecznik nalezy przechowywac w bezpiecznym, tatwo dostepnym miejscu.

Wazne informagje, z ktérymi nalezy zapoznac si¢ przed uzyciem 11
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l WAZNE l

Niektore szczegdty podzespotow i ilustracje oprogramowania przedstawione

w niniejszej publikacji moga réznic¢ sie od faktycznie wystepujacych w urzadzeniu
lub widocznych na ekranie. Jednak zasady dziatania sq takie same.

Kompatybilno$¢ przyrzadu

A\ mro—

Nalezy stosowac wylacznie wyposazenie i akcesoria spelniajace specyfikacje firmy
Evident. Stosowanie niekompatybilnego sprzetu moze spowodowac nieprawidtowe
dziatanie urzadzen i/lub uszkodzenia, a takze urazy ciata.

Symbole bezpieczenstwa

Na przyrzadzie oraz w niniejszym podreczniku uzytkownika moga znajdowac sie
ponizsze symbole bezpieczenstwa:

A Ogdlny symbol ostrzegawczy
Symbolu tego uzywa sie¢ do ostrzegania uzytkownika przed potencjalnym
niebezpieczenstwem. Nalezy przestrzega¢ wszystkich komunikatow
bezpieczenstwa umieszczonych przy tym symbolu, aby zapobiec mozliwym
obrazeniom ciala i uszkodzeniom materialnym.

A Symbol przestrogi przed porazeniem pradem elektrycznym
Symbolu tego uzywa si¢ do ostrzegania uzytkownika przed potencjalnym
zagrozeniem porazeniem pradem elektrycznym. Nalezy przestrzegac¢ wszystkich
komunikatéw bezpieczenistwa umieszczonych przy tym symbolu, aby zapobiec
mozliwym obrazeniom ciata.

12 Wazne informacje, z ktdrymi nalezy zapoznac sie¢ przed uzyciem
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Hasta sygnatowe dotyczace bezpieczenstwa

W dokumentacji przyrzadu moga wystepowac nastepujace hasta sygnatowe
dotyczace bezpieczenstwa:

A\ mrre—

Hasto sygnatowe PRZESTROGA oznacza potencjalng sytuacje zagrozenia. Zwraca
uwage na procedure, sposob postepowania itp., ktére w razie nieprawidtowego
przeprowadzenia lub niestosowania si¢ do nich moga doprowadzi¢ do niewielkich
lub umiarkowanych obrazen ciala, szkod materialnych, co moze obejmowac
uszkodzenie produktu, zniszczenie czesci badz catego produktu albo utrate danych.
Nie wolno kontynuowac jakichkolwiek czynnos$ci, dopdki warunki wskazane w
informacji do hasta sygnalowego PRZESTROGA nie zostang zrozumiane i spetnione.

Informacyjne hasta sygnatowe

W dokumentacji przyrzadu moga wystepowac nastepujace informacyjne hasta
sygnatowe:

l WAZNE |

Hasto sygnatlowe WAZNE zwraca uwage na wazna informacje lub informacje
kluczowa dla wykonania zadania.

| NOTATKA |

Hasto sygnatowe UWAGA informuje o procedurze, praktyce itp., na ktore nalezy
zwrdcid szczegdlng uwage. Uwaga oznacza roOwniez powigzane informacje
dodatkowe, ktdre sa przydatne, ale stosowanie sie do ktérych nie jest niezbedne.

[ WSKAZOWKA |

Hasto sygnatowe WSKAZOWKA zwraca uwage na informacje, ktéra pomaga

w zastosowaniu opisanych w niniejszym podreczniku technik i procedur do
konkretnych sytuacji, lub zawiera wskazéwki pozwalajace efektywnie wykorzystac
mozliwosci produktu.

Wazne informagje, z ktérymi nalezy zapoznac si¢ przed uzyciem 13



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

Bezpieczenstwo

Przed wiaczeniem przyrzadu nalezy upewni¢ sig, ze podjeto wtasciwe srodki
ostroznosci (patrz ponizsze ostrzezenia). Dodatkowo nalezy zwroci¢ uwage na
oznaczenia umieszczone na przyrzadzie i opisane w sekgji ,,Symbole
bezpieczenstwa”.

Ostrzezenia

A OSTRZEZENIE

Ostrzezenia ogdlne

¢ Przed wlaczeniem przyrzadu nalezy dokladnie zapoznac sie z instrukcjami
zawartymi w niniejszym podreczniku uzytkownika oraz w Podreczniku
uzytkownika przyrzqdu OmniScan X3.

* Podrecznik uzytkownika nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu do
dalszego uzytku.

* Nalezy postepowac zgodnie z procedurami w zakresie instalacji i obstugi.

* Nalezy bezwzglednie przestrzegac ostrzezen bezpieczenistwa umieszczonych na
przyrzadzie oraz w podrecznikach uzytkownika.

* W przypadku uzytkowania sprzetu w sposob niezgodny z zaleceniami
producenta zabezpieczenia w sprzecie moga gorzej funkcjonowac.

Informacje o gwarancji

Firma Evident gwarantuje, ze zakupiony produkt firmy Evident bedzie wolny od
wad materialowych i produkcyjnych przez podany okres i zgodny z warunkami
przedstawionymi w dokumencie Evident Terms and Conditions dostepnym na stronie
https://evidentscientific.com/evident-terms/.

Gwarancja udzielana przez firme Evident obejmuje tylko sprzet uzywany we
wlasciwy sposob zgodnie z niniejszym podrecznikiem i pod warunkiem, Ze sprzet nie
byl narazony na nieprawidtowe uzywanie, proby nieuprawnionych napraw lub
modyfikacje.

14  Wazne informacje, z ktdrymi nalezy zapoznac sie¢ przed uzyciem
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Po otrzymaniu przesyltki nalezy ja doktadnie obejrze¢, aby ustali¢, czy zaden z
elementdw nie ulegt uszkodzeniom zewnetrznym lub wewnetrznym podczas
transportu. O wszelkich uszkodzeniach nalezy niezwtocznie powiadomi¢ firme
przewozowa, poniewaz standardowo to firma przewozowa ponosi odpowiedzialnos¢
za uszkodzenia powstale podczas transportu. Nalezy zachowac materiaty
opakowaniowe, listy przewozowe i inne dokumenty transportowe niezbedne do
ztozenia reklamacji. Po powiadomieniu przewoznika w razie potrzeby nalezy
skontaktowac sie z firmg Evident w celu uzyskania pomocy przy sktadaniu
reklamacji i wymianie sprzetu.

Niniejszy podrecznik uzytkownika przedstawia wlasciwy sposob obstugi
zakupionego produktu firmy Evident. Informacje zawarte w niniejszym dokumencie
sa przeznaczone wylacznie jako pomoc dydaktyczna oraz nie moga by¢
wykorzystywane w jakimkolwiek zastosowaniu bez przeprowadzenia niezaleznych
testow i/lub sprawdzenia przez operatora lub przetozonego. Znaczenie takiej
niezaleznej weryfikacji procedur wzrasta wraz ze wzrostem krytycznosci
zastosowania. Z tego powodu firma Evident nie udziela zadnych gwarangji,
wyraznych lub domniemanych, ze techniki, przyktady lub procedury tu opisane sa
zgodne ze standardami branzowymi ani Ze spetniaja one wymogi jakiegokolwiek
zastosowania.

Firma Evident zachowuje prawo do modyfikowania dowolnego produktu bez
zobowiazania do modyfikowania produktow produkowanych wczesniej.

Pomoc techniczna

Firma Evident zwraca szczegdlng uwage na zapewnianie wysokiego poziomu obstugi
klienta oraz pomocy technicznej w zakresie danego produktu. W razie wystepowania
trudnosci podczas uzytkowania naszego produktu lub jezeli produkt nie bedzie sie
sprawowat w sposob opisany w dokumentacji, nalezy najpierw poszukac
rozwiazania w podreczniku uzytkownika. Jezeli nadal bedzie wystepowata potrzeba
skorzystania z pomocy, nalezy skontaktowac si¢ z naszym dziatem obstugi
posprzedaznej. W celu znalezienia najblizszego centrum obstugi nalezy odwiedzi¢
strong Centrum serwisowego pod adresem:
https://www.evidentscientific.com/en/service-and-support/service-centers/.
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Wstep

Oprogramowanie OmniScan MXU dziata na innowacyjnym przeno$nym
defektoskopie OmniScan X3. Jego funkcje inspekcji ultradzwiekowej znajduja
zastosowanie w réznych rodzajach badan nieniszczacych. Oprogramowanie moze
dziata¢ w trybie konwencjonalnego badania ultradzwigkowego (UT), w trybie
Phased Array (PA) i w trybie Total Focusing Method (TFM).

W zwiazku z uzytkowaniem defektoskopu OmniScan X3 istotnych jest, oprocz
niniejszego dokumentu, takze kilka innych dokumentéw wydanych przez firme
Evident:

OmniScan X3 — Podrecznik uzytkownika

Zawiera szczegdtowy opis defektoskopu OmniScan X3. Ten dokument obejmuje
instrukcje obstugi, konserwacji i podtaczania, a takze dane techniczne i opisy
typowych akcesoriow.

Krétka instrukcja obstugi przyrzadu OmniScan X3

Krétka broszura zawierajgca najwazniejsze informacje umozliwiajace szybkie
rozpoczecie pracy z defektoskopem OmniScan X3.

Wstep 17
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1. Ogblne omoéwienie przyrzadu

Elementy sterujace na przednim panelu defektoskopu OmniScan X3 umozliwiaja
latwa i sprawng obstuge oprogramowania OmniScan MXU. Rysunek 1-1 na stronie 20
przedstawia przedni panel przyrzadu OmniScan X3 oraz dostepne elementy sterujace
i kontrolki.

| NOTATKA |

W niniejszym dokumencie sprzetowe elementy sterujace przyrzadu, ktdre trzeba
nacisna¢ w celu ich uruchomienia, nazywane sa klawiszami. Mianem przycisku okresla
sie wylacznie elementy sterujace dostepne w oprogramowaniu.

Ogolne omowienie przyrzadu 19
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Rysunek 1-1 Elementy sterujace na przednim panelu defektoskopu OmniScan X3

Tabela1l Opis elementéw sterujacych na przednim panelu

Numer Opis
elementu
1 Ekran dotykowy
2 Kontrolki alarmu
3 Klawisz pomocy
4 Gléwne elementy sterujace:
klawisz potwierdzenia, klawisz anulowania i pokretto
5 Klawisz zoomu
6 Klawisz odtwarzania
7 Klawisz pauzy
8 Klawisz zapisywania
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Tabela1l Opis elementéw sterujacych na przednim panelu (cigg dalszy)

Numer Opis
elementu
9 Klawisz zasilania
10 Klawisz z kontrolkg zasilania
11 Kontrolka akwizycji danych

1.1 Wiaczanie i wytaczanie przyrzadu OmniScan X3

W niniejszej sekcji wyjasniono sposob wilaczania i wylgczania defektoskopu
OmniScan X3. Oprogramowanie OmniScan MXU zamyka si¢ automatycznie w
momencie wylgczenia defektoskopu OmniScan X3.

Aby wiaczy¢ przyrzad OmniScan X3

1. Naciénij i przytrzymaj przez jedna sekunde klawisz zasilania (Q)
System zostanie uruchomiony, wykona kontrole pamieci, a nastepnie pojawi sie
ekran uruchamiania (Rysunek 1-2 na stronie 22).

| NOTATKA |
Jesli w fazie uruchamiania system napotka problem, kontrolka zasilania
zasygnalizuje rodzaj tego problemu za posrednictwem kodu barwnego (szczegétowe

informacje zawiera Podrecznik uzytkownika przyrzqadu OmniScan X3).
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OmniScan Launcher
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Rysunek 1-2 Przykladowy ekran uruchamiania

2. Stuknij, aby uruchomié zadang aplikacje i/lub skonfigurowac nastepujace
elementy:

— OmniScan Launcher (aplikacje) — jesli jest dostepna wigcej niz jedna
aplikacja. Zgodne pliki maja rozszerzenie .wrp.

— @B OMNISCAN X3 (dysk twardy) — na ekranie widoczny jest szereg
przyciskow. Aby usuna¢ aplikacje, stuknij ja i przytrzymaj, dopoki
komunikat nie potwierdzi usuniecia. Aby mozna byto uruchomi¢ aplikacje,
musi ona znajdowac si¢ na dysku twardym.

— [ REMOVABLE DRIVE — pozycja wyswietlana tylko wtedy, gdy
podlaczony jest pendrive USB lub karta SD. Stuknij aplikacje, aby przeniesc ja
na dysk twardy.

I WAZNE |
Przed uzyciem nalezy sformatowac dyski wymienne, wybierajac jeden z
obstugiwanych systeméw plikéw — NTFS lub exFAT.

@ CLOUD — pozycja wyswietlana tylko wtedy, gdy jest skonfigurowana
funkcja @ CLOUD CONNECT. Ta opcja zapewnia dostep do oficjalnej
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wersji systemu (MXU, System Update i Probe_Wedge Update). Stuknij
aplikacje, aby przenies¢ ja na dysk twardy.

— % WIRELESS — aby aktywowac¢ funkcje = WIRELESS, nalezy
podtaczy¢ interfejs bezprzewodowej sieci LAN do przyrzadu i w sekgji

Wireless Properties zaznaczy¢ opcje Wireless Enabled, po czym wybrac i
skonfigurowaé bezprzewodowe potaczenie z Internetem.

— <> CLOUD CONNECT — aby aktywowac funkcje &° CLOUD CONNECT,

nalezy wlaczy¢ funkcje @ WIRELESS. Stuknij pozycje < cLouD
CONNECT, zaznacz pole wyboru Enable w obszarze Cloud Settings i
upewnij sig, ze przy statusach Ready i Enable wyswietlana jest informacja
Yes.

— i — przycisk informacyjny umozliwiajacy wyswietlenie informacji o
zainstalowanych wersjach komponentéw: Platform Compatibility, Low
Level i System.

— AUTO-BOOT — ustaw ten przetacznik w pozycji ON, aby skonfigurowac
defektoskop OmniScan X3 do automatycznego uruchamiania z wybrana
aplikacja (OmniScan X.X). Ustawienie zaczyna obowiazywac¢ od nastepnego
uruchomienia przyrzadu.

— Language — ta opcja umozliwia zmianeg jezyka oprogramowania. Jezyk
nalezy zmieni¢ przed uruchomieniem aplikacji.

— Keyboard Layout — ta opcja umozliwia zmianeg uktadu klawiatury w
oprogramowaniu. Jezyk klawiatury nalezy zmieni¢ przed uruchomieniem
aplikagji.

Jesli zawsze wybierasz te sama aplikacje, mozesz pomina¢ krok wybierania

aplikagji przy kolejnych uruchomieniach poprzez zaznaczenie opcji Always boot

the selected application pod przyciskami oprogramowania.

Aby odzyska¢ mozliwo$¢ wybierania aplikacji po uruchomieniu przyrzadu,

wybierz kolejno opcje ¥ Preferences > System, a nastepnie Manual boot.

Aby wytaczy¢ przyrzad OmniScan X3

1. Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy klawisz zasilania (Q).

2. Stuknij przycisk Shut Down w oknie potwierdzenia, aby wylaczy¢ defektoskop
OmniScan X3.

Ogolne omowienie przyrzadu 23
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l WAZNE l

Jesli przyrzad OmniScan X3 nie reaguje po krotkim nacisnieciu klawisza zasilania

(") (lub po wybraniu opcji Shut Down), nalezy nacisnac i przytrzymac przez co

najmniej pie¢ sekund klawisz zasilania (%). To spowoduje zainicjowanie sekwencji
wylaczania. Jednak w przypadku tej metody zmiany wprowadzone do konfiguracji
NIE zostang zapisane.

A\ mrre—

Nigdy nie nalezy podejmowac prob wylaczenia defektoskopu OmniScan X3 poprzez
usuniecie wszystkich zrédet zasilania, poniewaz moze to spowodowac wadliwe
uruchamianie, gdy nastepnym razem przyrzad bedzie wiaczany.

1.2  Instalowanie oprogramowania

Oprogramowanie OmniScan MXU mozna w prosty sposéb aktualizowac. Najnowsza
wersje oprogramowania MXU mozna pobrac ze strony https://www.olympus-
ims.com/en/service-and-support/downloads/ lub za posrednictwem opcji

V” CLOUD. W przypadku pobierania oprogramowania z Internetu wyodrebnij
zawarto$¢ pliku *.zip na pendrive USB lub karte SD, a nastepnie podtacz pendrive lub
karte do przyrzadu OmniScan X3. Aby plik zostal wykryty, musi znajdowac sie¢ w
katalogu gtéwnym dysku wymiennego. W sekcji 3~ CLOUD wybierz aplikacje,
ktora ma zostac¢ skopiowana do przyrzadu. Na ekranie uruchamiania stuknij folder
podiaczonego nosnika i wybierz aplikacje, ktéra ma zosta¢ skopiowana do
przyrzadu. Po zakonczeniu kopiowania nowo zainstalowane oprogramowanie
pojawi sie w gléwnym folderze OmniScan X3.

1.3  Gléwne elementy sterujace

Trzy gtowne elementy sterujace (Tabela 2 na stronie 25) zapewniaja pelng kontrole
nad oprogramowaniem OmniScan MXU.
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1.4

Tabela 2 Glowne elementy sterujace defektoskopu OmniScan X3

Obraz Nazwa Opis
Pokretto | Obracanie pokretta w prawo lub w lewo umozliwia
wybranie okreslonego przycisku oprogramowania
lub zmiane wartosci parametru.
Klawisz | Nacis$nigcie klawisza potwierdzenia powoduje
° potwierdze- | aktywacje biezacego zaznaczenia i przejscie do
nia nastepnego poziomu w hierarchii menu.
W polu wartosci parametru alfanumerycznego
dwukrotne nacisniecie klawisza potwierdzenia
(lub dwukrotne stukniecie parametru) powoduje
otwarcie klawiatury w oprogramowaniu.
Klawisz Naciéniecie klawisza anulowania umozliwia
G anulowania | anulowanie biezacego zaznaczenia i powrét do
poprzedniego poziomu w hierarchii menu.
Klawisze funkcyjne

Klawisze funkcyjne znajduja si¢ na klawiaturze po prawej stronie panelu przedniego
przyrzadu OmniScan X3 (Rysunek 1-1 na stronie 20). Tabela 3 na stronie 25 zawiera
podsumowanie dzialania klawiszy funkcyjnych, ktore aktywuja rozne funkcje
oprogramowania.

Tabela 3 Klawisze funkcyjne defektoskopu OmniScan X3

Obraz

Nazwa

Funkcja

Q

Zoom

Stuzy do wlgczania i wytaczania trybu zoomu.
Szczegdtowe informacje zawiera sekcja , Uzywanie
przyciskow zoomu, przesuwania, bramek, i
drukowania ekranu” na stronie 43.
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1.5

1.6

Tabela 3 Klawisze funkcyjne defektoskopu OmniScan X3 (cigg dalszy)

Obraz Nazwa Funkcja
Odtwarza- | Stuzy do ponownego uruchamiania akwizycji
° nie danych badania i/lub koderéw w zaleznosci od
konfiguracji wybranej w menu lllll Scan (Skan) >
Inspection (Inspekcja).
Pauza Stuzy do przetaczania miedzy trybem inspekcji a
0 trybem analizy danych.

w zaleznosci od konfiguracji wybranej w menu

Zapisywanie | Stuzy do zapisywania raportu, danych lub obrazu
G File name (Nazwa pliku).

Kontrolki

Na panelu przednim wyréznia sie trzy typy kontrolek LED, ktore Swieca, nie $wieca
albo migaja w réznych kolorach (Rysunek 1-1 na stronie 20):

* Kontrolka LED zasilania — $wieci na zielono, gdy przyrzad jest wiaczony,
ale miga na czerwono w sytuacjach krytycznych zwigzanych z zasilaniem.
(Kompletny opis statuséw, na przyktad stany sygnalizowane kolorem
pomaranczowym podczas tadowania, zawiera Podrecznik uzytkownika przyrzqdu
OmmniScan X3).

e Kontrolka LED akwizycji — $wieci na pomaraficzowo w trybie analizy i nie
$wieci w trakcie inspekgji.

¢ Kontrolki LED alarmoéw (3) — $wieca na czerwono po wyzwoleniu
odpowiedniego alarmu (bramki).

Formaty plikow

Poczawszy od wersji 5.11 oprogramowania MXU w przyrzadzie OmniScan X3
zamiast formatu plikéw .odat stosowany jest format .nde.

Nalezy zauwazy¢, ze .nde to otwarty format plikow, dzieki ktéremu dostep do danych
jest mozliwy nawet bez oprogramowania wtasnosciowego.

26
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Wersje 5.11 i nowsze oprogramowania MXU wciaz beda obstugiwac¢ format .odat,
jednak nowe pliki nie beda tworzone w tym formacie.

Pliki konfiguracji utworzone w oprogramowaniu MXU w wersji wczesniejszej

niz 5.11 sa obstugiwane. Nowe pliki danych beda jednak tworzone w formacie .nde.
Plik w formacie .odat edytowany i zapisany w oprogramowaniu MXU w wersji 5.11
lub nowszej wciaz bedzie miat format .odat.

l WAZNE |
Funkcje analizy dodane w wersji 5.11 oprogramowania MXU moga nie by¢ dostepne
dla plikow w formacie .odat.
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2. Interfejs oprogramowania OmniScan

Rysunek 2-1 na stronie 29 przedstawia gléwne komponenty interfejsu uzytkownika
oprogramowania OmniScan MXU.

Rysunek 2-1 Komponenty interfejsu oprogramowania OmniScan MXU

Interfejs oprogramowania OmniScan 29
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Tabela 4 Komponenty interfejsu oprogramowania OmniScan MXU

1 Menu gléwne
2 Menu plikow
3 Kontrolka stanu
4 Menu grup regut ogniskowania
5 Menu uktadu
6 Menu View
7 Wskaznik i element sterujacy pozycji skanowania
8 Wskaznik i element sterujacy pozycji indeksowania
9 Menu odczytéw (przewin, aby zobaczy¢ wigcej)
10 Linijka z podziatka
11 Ekran danych
| NOTATKA |

[lustracje w niniejszym podreczniku przedstawiaja ekrany oprogramowania
OmniScan MXU w domy$Ilnym schemacie koloréw, ktory jest przeznaczony do pracy
wewnatrz pomieszczen. Jednak w wersji 5.1 jest dostepny alternatywny schemat
koloréw przeznaczony do pracy na zewnatrz (patrz , Preferences (Preferencje)” na
stronie 101).
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21 Nawigacja w oprogramowaniu OmniScan MXU

Rysunek 2-2 na stronie 31 przedstawia trzy poziomy menu oprogramowania
OmniScan MXU oraz objasnia konwencje uzywang w tym podreczniku do
opisywania wyboru menu i podmenu oraz opcjonalnego wprowadzania lub
wybierania wartoéci parametru. Na przyklad => & Gates & Alarms > Gate Main >
Start oznacza, Ze najpierw nalezy wybraé menu gtéwne =, nastepnie menu

O Gates/Alarms, nastepnie podmenu Gate Main, a na koniec parametr Start.

Rysunek 2-2 Hierarchia menu i konwencja opisywania wyboru

Menu tymczasowo wyswietlane jest w uktadzie poziomym nad ekranem danych,
przy czym wybory podmenu znajduja si¢ po prawej stronie. Wybrane podmenu
parametru jest wySwietlane nad ekranem danych, Mozna przewina¢ do innego
podmenu, uzywajac przyciskéw ze strzatkami (). Podmenu mozna ukry¢,

stukajac przycisk zamkniecia (X), albo przypia¢ na state (#) z boku ekranu
(Rysunek 2-3 na stronie 32).
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Rysunek 2-3 Przewijanie i zmiana polozenia podmenu parametru

2.2 Wzmocnienie

Warto$¢ w polu Gain zastosowana dla wszystkich regut ogniskowania jest
wyswietlana w lewym gérmym rogu ekranu. Rysunek 2-4 na stronie 32 pokazuje
informacje wyswietlane w polu warto$ci Gain.

Wzmocnienie regulacyjne . - .
Ref5.0dB Warto$¢ wzmocnienia referencyjnego

Rysunek 2-4 Pole warto$ci wzmocnienia

Po ustawieniu parametru © UT Settings > Advanced > Reference dB na On
(w trybie TFM parametr Reference dB wiacza sie po wybraniu opcji TEM Settings >
General) w polu Gain wyswietlane sa dwie wartosci. Ustawienie parametru
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Reference dB na On powoduje zamrozenie biezacego wzmocnienia jako
wzmocnienia referencyjnego. Nastepnie wzmocnienie regulacyjne odzwierciedla
zmiany wartosci wzmocnienia. Gdy wzmocnienie referencyjne jest aktywne, wartosc¢
wzmocnienia stosowana dla wszystkich regut ogniskowania stanowi sume wartosci
wzmocnienia referencyjnego i wzmocnienia regulacyjnego.

Kontrolki statusu

Informacja o biezacym statusie defektoskopu OmniScan X3 jest wyswietlana u gory
ekranu (Rysunek 2-5 na stronie 33). Tabela 5 na stronie 33 przedstawia liste kontrolek
statusu oraz ich znaczenie.

Status zasilania/natadowanie
Status kalibracji baterii/podiaczenie do zrédta AC

40°C 99% &) ')

Rysunek 2-5 Przyklad kontrolek statusu

Tabela 5 Kontrolki statusu oraz ich znaczenia

Kontrolka Znaczenie

dostepnych pikseli (patrz , Kompresja (tylko w trybie TOFD)” na

Liczba punktow danych w badanym obszarze przekracza liczbe
stronie 134).

High Definition (Wysoka rozdzielczo$¢): oznacza prawidtowe
m przedstawienie skali danych i linijki z podziatka z uwzglednieniem

rozdzielczo$ci ekranu (1280 x 768). Ikona HD sygnalizuje, ze 0$
skanowania (w przypadku skanéw jednoliniowych) lub zaréwno
0$ skanowania, jak i 0$ indeksowania (w przypadku skanéw
rastrowych) nie sg poddane kompresji.

TCG (kolor | Stosowane jest wzmocnienie korygowane czasem (TCG)
zielony) (,Kalibracja korekcji TCG/DAC” na stronie 181).

DAC (kolor | Do biezacej grupy stosowana jest krzywa DAC.
zielony)
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24

Tabela 5 Kontrolki statusu oraz ich znaczenia (cigg dalszy)

Kontrolka Znaczenie
DGS (kolor | Do biezacej grupy stosowana jest krzywa DGS.
zielony)

Miganie: GPS pobiera informacje dotyczace lokalizacji urzadzenia.

Wyswietlanie w sposob ciagly: geolokalizacja jest aktywna,
a informacje dotyczace potozenia zostaty pobrane.

[52]°C

Wewnetrzna temperatura defektoskopu OmniScan X3 wyrazona w
stopniach Celsjusza.

Bezprzewodowa sie¢ LAN jest aktywna.

Potaczono z chmura (z powiadomieniami).

S (kolor Czulosc jest skalibrowana.

zielony)

W (kolor | Opoznienie klina jest skalibrowane.
zielony)

Wskazniki statusu akumulatorow

Wskazniki statusu akumulatoréw u goéry ekranu wskazuja biezacy poziom
natadowania akumulatoréw:

Obok wskaznikow wyswietlany jest procent natadowania. Zanim ta informacja
zostanie wyswietlona w sposob dokladny, defektoskop OmniScan X3 musi by¢
wlaczony przez okoto 15 minut.

Dtugosc¢ stupka we wskazniku statusu akumulatora odpowiada przyblizonej
ilosci energii pozostatej w kazdym akumulatorze (na przyktad 70% )-
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l WAZNE |

Maksymalna temperatura otoczenia, przy ktdrej dozwolone jest roztadowywanie
akumulatoréw przyrzadu OmniScan X3, wynosi 45°C (maksymalna temperatura
robocza przyrzadu OmniScan X3).

| NOTATKA |

W przypadku wigczenia przyrzadu OmniScan X3 z jednym lub dwoma
akumulatorami, ktdre sa zbyt roztadowane, aby podtrzymac dziatanie przyrzadu,
kontrolka zasilania bedzie szybko migac¢ na czerwono przez okolo trzy sekundy.
Aby w tej sytuacji uzytkowac defektoskop OmniScan X3, nalezy wymieni¢
akumulator lub akumulatory albo podiaczy¢ tadowarke pradu statego.

Rysunek 2-6 na stronie 35 przedstawia szczeg6lowe informacje o wskaznikach
statusu akumulatorow.

r Brak akumulatora lub niepoprawnie zamontowany akumulator

W petni natadowany (odtaczony od fadowarki pradu statego)

Poziom natadowania akumulatora (w potaczeniu z warto$cig procentowg
32% O pozostatego poziomu natadowania)
Zmiana poziomu nastepuje co 1% (0-100%)

tadowanie (migajacy $rodek) z poziomem natadowania w procentach
W petni natadowany (podtaczony do tadowarki pradu statego)

Temperatura zbyt wysoka do tadowania

[} Temperatura zbyt wysoka do dziatania lub temperatura
krytyczna (szybko miga)

Rysunek 2-6 Rézne wskazniki statusu akumulatoréw
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Wskazania statusu akumulatorow w oprogramowaniu MXU moga ré6znic¢ si¢ od
wskazan na samych akumulatorach. Wynika to z faktu, ze oprogramowanie
OmniScan MXU ostrozniej oblicza pozostatg ilos¢ energii. Rysunek 2-7 na stronie 36
przedstawia zalezno$¢ miedzy wskazaniem natadowania akumulatoréw w
oprogramowaniu i na sprzecie.

Oprogramowanie |  Sprzet
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Rysunek 2-7 Poziom natladowania akumulatora wyswietlany w oprogramowaniu
OmniScan MXU i na wskazniku sprzetowym

2.5 Ekran danych

W obszarze ekranu danych wyswietlane sa rozne widoki i uktady z danymi
ultradzwiekowymi.
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Skany, widoki i uktady

Skan to dwuwymiarowe, graficzne przedstawienie danych ultradzwigkowych wraz z

linijka lub skala odpowiadajaca osi poziomej i pionowej (patrz , Linijki/skale” na

stronie 130). Przyktadami dwoch roznych typéw skandw sa: skan A i skan C.

Widok jest wolumetrycznym obrazem cze$ci wraz z nakltadkami przedstawiajacymi
sygnat. Podobnie jak skan, widok ma dwie osie. Jednak jest zwiazany z czescig, a nie z

konkretng grupa wiazek emitowanych przez glowice ultradzwiekowsq majacych te
same parametry (tzw. ,,zestawem wiazek”). Mozliwe jest wyswietlanie sygnatu
pochodzacego z jednej grupy lub wielu grup bez wptywu na wymiary widoku.

Tabela 6 na stronie 37 zawiera liste podstawowych widokéw skandw
ultradzwiekowych; ich ilustracje zawiera Rysunek 2-8 na stronie 38.

Tabela 6 Podstawowe widoki skanéw ultradzwiekowych

Widok Punkt obserwacji Zawartosc¢ osi
Skan A Obserwacja materialu z géry | Amplituda a ultradzwigki
Skan B Bok Ultradzwieki a skan
Skan C Gora Skan a indeksowanie
Skan S Koniec Ultradzwieki a indeksowanie

Interfejs oprogramowania OmniScan
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Widok z gory (skan C)

Os indeksowania
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WV 05 ultradzwiekow

Rysunek 2-8 Przyklad widokow skandéw ultradzwiekowych

Skany i widoki dostepne w menu uktadu mozna opisac bardziej szczegétowo

w nastepujacy sposob:

Skan A

Na tym skanie oparte s wszystkie pozostale skany. Skan A odzwierciedla
amplitude odbieranych impulséw ultradzwiekowych w funkcji czasu przelotu
(drogi ultradzwigkdw); ma postac krzywej. Szczyt w sygnale odpowiada echu
reflektora lub brakowi ciagtosci w czesci. W trybie TFM skan A jest budowany
z matrycy TFM i nie jest generowany przez jedna wiazke, jak w standardowej

technice PA.
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Skan B (widok z boku)

Dwuwymiarowy widok czesci z boku przedstawiajacy dane ultradzwiekowe
wraz z dtugoscia skanu na jednej osi, a droge fal ultradzwiekowych na drugiej
0si.

Skan C (widok z gory)

Dwuwymiarowy widok czesci z gory przedstawiajacy dane ultradzwiekowe w
bramce wraz z dtugoscia skanu na jednej osi i dlugoscia indeksu na drugiej osi.
Dla kazdego punktu (piksela) na planie indeks-skan przedstawiony jest jeden z
dostepnych parametréw (na przyktad maksymalna amplituda).

Skan S (tylko grupa PA)

Dwuwymiarowy widok danych ultradzwiekowych przedstawiajacy wszystkie
skany A wygenerowane na podstawie zestawdw regut ogniskowania w postaci
wycinka kota lub zakresu przemiatania; pozwala uwidoczni¢ przekrdj
poprzeczny czesci. Skany A maja postac linii, na ktérych amplituda jest
oznaczona kolorem i ktore sa korygowane pod katem opdznienia oraz
rzeczywistej glebokosci penetragji fali, aby ich pozycje byly dokltadne wzgledem
osi ultradzwiekow.

Widok konicowy (tylko grupa TFM)

Dwuwymiarowy obraz danych ultradzwiekowych uzyskany metoda TFM.

W tym widoku amplitude odzwierciedlaja kolory na planie ultradzwieki-indeks.
Rozmiar kazdej osi zalezy od parametréw Zone. Widok bedzie wyswietlany z
uwzglednieniem geometrii czesci, zatem czesci krzywoliniowe beda wyswietlane
na osiach krzywoliniowych.

Widok z géry (tylko grupa TEM)
Dwuwymiarowy obraz danych ultradzwiekowych uzyskany metoda TFM.
W tym widoku na planie skan-indeks zobrazowana jest maksymalna amplituda
w catym zakresie ultradzwigkow.

Widok z boku (tylko grupa TEM)

Dwuwymiarowy obraz danych ultradzwiekowych uzyskany metoda TFM.
Ten widok przedstawia maksymalng amplitude rzutowana na planie skan-
ultradzwieki.

Uzytkownik moze wybra¢ do uktadu najbardziej uzyteczne widoki (Rysunek 2-9 na
stronie 40).
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Rysunek 2-9 Menu ukladu

Aby wybra¢ uktad

1. Stuknij menu uktadu.

2. Wybierz uktad(y) do wyswietlenia.

3. Aby przelaczy¢ miedzy ukladem z jedna grupa a uktadem z wieloma grupami,
stuknij przycisk View i wybierz odpowiednio opcje Single lub Multiple.

Gdy wyswietlana jest jedna grupa, kombinacje ukladéw moga obejmowac
nastepujace widoki:

e A (skan A)
e B (skan B)
e C(C(skanC)
e S(skan¥)

e Widok koficowy (grupa TFM)
*  Widok z géry (grupa TFM)
e  Widok z boku (grupa TFM)

Gdy wyswietlana jest wiecej niz jedna grupa, mozliwe sa kombinacje powyzszych
ukladow.
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| NOTATKA |

W ukladzie grupy sq wyswietlane zgodnie z rzeczywistg konfiguracjg skanera
i przesunigciami.

[ WSKAZOWKA |
W konfiguracji z wieloma grupami celowe moze by¢ zmodyfikowanie nazw grup
w planie skanu.

2.6  Korzystanie z ekranu dotykowego

Oprogramowanie OmniScan MXU mozna obstugiwa¢ za pomocg ekranu
dotykowego, a takze, zaleznie od preferencji, za pomoca myszy i/lub klawiatury
podtaczonych przez porty USB.

Aby korzystac z ekranu dotykowego

* Odpowiednikiem klikniecia lewym przyciskiem jest jednokrotne stukniecie w
ekran dotykowy.

¢ Odpowiednikiem klikniecia prawym przyciskiem jest stukniecie i przytrzymanie
palca na ekranie dotykowym. Poprzez stukniecie i przytrzymanie (lub klikniecia
prawym przyciskiem) mozna wywolywac wiele réznych skrétow (Tabela 57 na
stronie 136).

Zamiast uzywac klawiatury wirtualnej lub klawiatury numerycznej mozna po prostu
wprowadzac wartosci za pomoca fizycznej klawiatury podiaczonej do przyrzadu.

I WAZNE |

W niektdrych przypadkach obszary wyboru bramki lub kursora moga sie nakladac.
W przypadku wybrania kursora lub bramki w miejscu, w ktérym nakladaja si¢ one na
siebie, wybdr dokonywany jest w nastepujacym porzadku: kursor odniesienia, kursor
pomiarowy, kursor danych, bramka A, bramka B i bramka I.
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2.6.1  Wprowadzanie lub edytowanie wartosci

Do wprowadzania lub edytowania warto$ci parametréw liczbowych mozna uzywac
klawiatury wirtualnej, strzatek lub pokretta.

Aby wprowadza¢ lub edytowaé wartosci

1. Stuknij parametr (Rysunek 2-10 na stronie 43).
2. Obrdc¢ pokretto, aby zmieni¢ wartos¢, a nastepnie nacisnij przycisk potwierdzenia
Q).
LUB
Stuknij ikone (&), aby wyswietli¢ klawiature numeryczna, nastepnie wprowadz
wartos¢, po czym stuknij przycisk potwierdzenia (V).
Alternatywnym sposobem potwierdzenia jest naci$niecie innego klawisza lub
przycisku badz stukniecie dowolnego widoku w uktadzie.
Aby wrdci¢ do poprzedniej wartosci, nacinij klawisz anulowania (@) na przyrzadzie
lub przycisk anulowania (X) na klawiaturze wirtualne;j.

[ WSKAZOWKA |
Mozna wyswietli¢ klawiature numeryczna, stukajac dwukrotnie parametr liczbowy,
ktéry ma zosta¢ zmieniony. Mozna takze zmieni¢ krok, z jakim pokretto zmienia

wartoéé, uzywajac przyciskow (&) i (&),
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110 | 40.0°

Rysunek 2-10 Regulacja parametréw za pomoca strzalek w gore/w dét lub
klawiatury numerycznej

2.6.2  Uzywanie przyciskow zoomu, przesuwania, bramek, i drukowania
ekranu

Aby uzy¢ funkcji zoomu
1. Naciénij klawisz zoomu (@), aby wlaczy¢ (lub wytaczy¢) tryb zoomu
(Rysunek 2-11 na stronie 44).
2. Regulacja zoomu:
€ Stuknij ekran dwukrotnie w naroznikach obszaru, ktéry chcesz przyblizy¢.
LUB
Nacisnij dwa razy klawisz zoomu, aby zresetowac zoom.
LUB

Stuknij na widoku miejsce, ktore chcesz przyblizy¢, a nastepnie za pomoca
pokretta reguluj przyblizenie wysrodkowane na stuknietym punkcie.
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Rysunek 2-11 Przyklad zoomu

Aby przesuwaé obraz w przyblizonym widoku

€ Kliknij linijke odpowiadajaca osi, po ktorej chcesz przesuwac obraz. Przesuwaj
widok za pomocg pokretta lub wprowadz polozenie srodka okna w polu Center.

Aby uzy¢ bramek

1. Aby uzy¢ bramki Start, stuknij lewy koniec bramki.
2. Aby uzy¢ bramki Threshold, stuknij srodek bramki.
3. Aby uzy¢ bramki Width, stuknij prawy koniec bramki.

| NOTATKA |

Jesli bramka jest krotka, stukniecie okreslonej strefy moze by¢ niemozliwe. W takim
przypadku elementy sterujace bramek Start i Width niemal pokrywaja sie na ekranie.
Jesli stukniecie wlasciwej strefy jest zbyt trudne, wyreguluj bramke za pomocg menu
Gate (Rysunek 2-12 na stronie 45).

44 Rozdziatl 2



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

Rysunek 2-12 Odniesienie wizualne na bramce

Aby uzy¢ funkcji drukowania ekranu

@ Nacisnij klawisz zoomu (@), aby wlaczy¢ tryb zoomu (Rysunek 2-11 na
stronie 44), a nastepnie stuknij opcje Print Screen na ekranie.

| NOTATKA |
Po stuknieciu opgji Print Screen masz od dwdéch do trzech sekund na zmiane
ustawien ekranu lub otwarcie ewentualnych menu tymczasowych; po uptywie tego

czasu zawartos¢ ekranu jest rejestrowana.

2.6.3  Przyciski i menu okien wyskakujacych

Niektore przyciski lub menu wywotuja okna wyskakujace, na przyklad z wartosciami
parametrow, nazwami plikéw lub pozycjami biblioteki glowic/klinéw (Rysunek 2-13

na stronie 46).
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SCAM PLAN

1 PART & WELD
Probe Selector

W SET

Rysunek 2-13 Przyklad menu wyskakujacego

2.7  Organizacja menu gtdwnego

Menu giéwne = zawiera szereg podmenu do konfigurowania inspekgji
(Rysunek 2-14 na stronie 47 i Tabela 7 na stronie 47).

| NOTATKA |
W zaleznosci od wybranej konfiguracji menu moze zmienic sig z QUT Settingsna

£22 TFM Settings.
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Rysunek 2-14 Menu gltéwne

Tabela 7 Opcje w menu glownym

Menu Opis

7 Plan & Calibrate To menu stuzy do tworzenia kompletnej konfiguracji dla
(Plan i kalibracja) aplikacji. Kreatory Scan Plan (Plan skanu) i Calibration
(Kalibracja) prowadzg uzytkownika przez proces
tworzenia takiej konfiguracji.

O UT Settings To menu zawiera parametry, ktére sa czesto
(Ustawienia UT) modyfikowane podczas inspekgiji, takie jak wzmocnienie
i parametry nadajnika/odbiornika. (Dostepne tylko w
przypadku inspekcji PA/UT).

£22 TFM Settings To menu zawiera ustawienia dotyczace technik Total

(Ustawienia TFM) Focusing Method i Full Matrix Capture. (Dostepne tylko
w przypadku inspekcji TEM).

0 Gates & Alarms To menu zawiera parametry stuzace do konfigurowania

(Bramki i alarmy) bramek, alarmoéw i sygnatow wyjsciowych.

il Scan (Skan) To menu stuzy do ustawiania parametrow dotyczacych

skanowania, np. koderéw i obszaru skanowania.
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Tabela 7 Opcje w menu gtéwnym (cigg dalszy)

Menu

Opis

Y Probe & Part
(Glowica i czes¢)

To menu stuzy do definiowania glowic i klinéw oraz do
regulowania parametréw zwigzanych z potozeniem
glowicy lub gruboscia czesci zdefiniowanych wczesniej
w planie skanu.

N Focal Laws
(Reguty

ogniskowania)

To menu stuzy do modyfikowania parametréw
zwigzanych z regutami ogniskowania okreslonymi
pierwotnie w kreatorze Focal Law (Regula
ogniskowania).

[ Measurements

To menu zawiera parametry zwiazane z réoznymi

(Pomiary) narzedziami pomiarowymi.
& Display To menu zawiera parametry zwigzane z widokami
(Widok) danych i informacjami widocznymi na ekranie.

L+ Preferences
(Preferencje)

To menu stuzy do ustawiania parametrow konfiguracji
przyrzadu po rozpoczeciu korzystania z niego. Mozna
tutaj, na przyktad, wybrac jednostke pomiaru (milimetry
lub cale) oraz ustawic date i godzine.

2.71  UT Settings (Ustawienia UT)

Menu UT Settings umozliwia dostep do parametréw General, Pulser, Receiver,
Beam i Advanced.

27141 General (Ogélne)

Parametr General umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Start, Range,
Wedge Delay, Velocity, UT Mode i High Amplitude. Aby uzyska¢ dostep do tych
opcji, wybierz kolejno UT Settings > General (Rysunek 2-15 na stronie 48 i Tabela 8
na stronie 49).

UT Settings | General

‘ Start

Rysunek 2-15 UT Settings — General
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2.71.2

Tabela 8 UT Settings — General

Opcja Opis

Start Stuzy do ustawiania potozenia poczatkowego na osi

(Poczatek) ultradzwiekow (wyrazonego w jednostkach odlegtosci
lub czasu, zaleznie od ustawienia UT Mode (Tryb UT)).

Range Stuzy do ustawiania dtugosci osi ultradzwigkéw

(Zakres) (wyrazonej w jednostkach odlegtosci lub czasu, zaleznie
od ustawienia UT Mode (Tryb UT)).

Wedge Delay Stuzy do ustawiania opdznienia stosowanego do

(Opoznienie wszystkich regut ogniskowania w grupie (wyrazonego

klina) w us (mikrosekundach)).

Velocity Stuzy do ustawiania predkosci rozchodzenia sie

(Predkosc) ultradzwiekow w materiale (wyrazonej w m/s (metrach
na sekunde) lub w ps (mikrosekundach)).

UT Mode UT: stuzy do zmiany sposobu prezentacji osi

(Tryb UT) ultradzwiekow: Time (Czas), Sound Path (Droga fali
dzwiekowej) albo True Depth (Gleboko$¢ rzeczywista)
(odpowiednio czas, droga fali dzwigkowej i gtebokos¢
rzeczywista). Parametr TOFD jest ustawiany na Time
(Czas), a parametr PA na True Depth (Glebokos¢
rzeczywista) bez mozliwosci zmiany.

High Amplitude | Stuzy do przetaczania miedzy trybem 200% a trybem

(Wysoka 800%. Dane sa kodowane w stowach 16-bitowych, zatem

amplituda) 200% zapewnia wigksza precyzje, a 800% zapewnia
wieksza odpornosc na duze réznice amplitudy.

Pulser (Nadajnik)

Parametr Pulser umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Select Pulser,
Voltage, Frequency, Velocity, PW, Acq. Rate i Interleave. Aby uzyskac dostep do tych
opcji, wybierz kolejno UT Settings > Pulser (Rysunek 2-16 na stronie 50 i Tabela 9 na
stronie 50).
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Acg, Fate

100.0n | Optimum H
OFF

Rysunek 2-16 UT Settings — Pulser

Tabela 9 UT Settings — Pulser

Opcja Opis

Select Pulser Ztacze PA: wyswietla numer poczatkowego nadajnika.

(Wyt?igrz Ztacze UT: wyswietla P1 albo P2 w zaleznosci od zlacza

nadajnik) wybranego w planie skanu.

Voltage ZYacze PA: stuzy do ustawiania napiecia nadajnika; do

(Napiecie) wyboru sa wartosci 40 (domyslna), 80 i 115. Napiecie w
przyrzadzie OmniScan X3 jest unipolarne (ujemny impuls
kwadratowy), natomiast napiecie w przyrzadzie
OmniScan X3 64 jest bipolarne (ujemny i dodatni impuls
kwadratowy). W przyrzadzie OmniScan X3 64 wartosci
napiecia sa podawane w postaci napiecia
miedzyszczytowego (Vpp) w zakresie od 10 do 160 Vpp.
W przypadku napie¢ rownowaznych zwykle bipolarne sg
silniejsze od unipolarnych.
Zacze UT: stuzy do ustawiania napiecia nadajnika; do
wyboru sa wartos$ci 85 (domyslna), 1551 295.

Frequency Wyswietla czestotliwosci glowicy. Wartos¢ mozna

(Czestotliwos¢) | edytowag, jesli w planie skanu wybrano gtowice
Unknown (Nieznana).

PW Stuzy do wybierania wartosci szerokosci impulsu (PW).

(Szerokos¢ Wybierz opcje Auto (Automatycznie), aby automatycznie

impulsu) regulowac szeroko$¢ impulsu w zaleznosci od

czestotliwosci glowicy. Wybierz opcje Edit (Edytuj), aby
recznie zmodyfikowaé wartosc.
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Tabela 9 UT Settings — Pulser (cigg dalszy)

Opcja Opis
Acq. Rate Stuzy do ustawiania czestotliwos¢ akwizycji (Acq. Rate).
(Czestotliwos¢ | Wartos¢ Acq. Rate (Czestotliwos¢ akwizycji) jest
akwizycji) zdefiniowana dla wszystkich grup i okresla czestotliwos¢

powtarzania we wszystkich kanatach. Iloczyn Acq. Rate
(Czestotliwos¢ akwizycji) x Scan Resolution
(Rozdzielczosé¢ skanu) jest rowny predkosci skanu, jesli
inspekcja jest ustawiona na Time (Czas), i jest rowny
Max. Scan Speed (Maks. predkos¢ skanu), jesli inspekcja
jest ustawiona na tryb Encoder. Jesli ruch podczas
skanowania bedzie szybszy od Max. Scan Speed (Maks.
predkos¢ skanu), moze dochodzi¢ do utraty danych, o
czym beda $wiadczy¢ czarne linie. W przypadku
uzywania enkoderéw parametr Acq. Rate (Czestotliwos¢
akwizycji) oferuje mozliwos¢ pracy w trybie
oszczedzania energii, w ktérym to czestotliwos¢ Acq.
Rate (Czestotliwos¢ akwizycji) jest zmniejszona, gdy
enkoder nie jest w ruchu. Wprowadz wartos¢, ktéra
bedzie wymagana. Oprogramowanie bedzie traktowac ja
jako docelowa.

Mozna réwniez wybrac jedno z nastepujacych ustawien
wstepnych:

Auto Max. (Automatyczna maks.): powoduje uzycie
maksymalnej dostepnej wartosci Acq. Rate
(Czestotliwosé akwizycji). Zbyt wysoka czestotliwos¢
akwizycji moze w przypadku niektérych prébek
powodowac powstawanie niepozadanego efektu echa.
Default (DomyslIna): wartos¢ domyslna, réowna 120 Hz.
Jesli maksymalna dostepna czestotliwosé Acq. Rate
(Czestotliwos¢ akwizycji) jest mniejsza niz 120, jako
warto$¢ domyslng przyjmuje sie te mniejsza wartosé.
Edit (Edytuj): mozna wprowadzi¢ wartosc recznie.
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Tabela 9 UT Settings — Pulser (cigg dalszy)

Opcja Opis

Acq. Rate
(Czestotliwosc¢
akwizycji) [ NOTATKA |

(ciag dalszy) Czestotliwo$¢ powtarzania impulséw (PRF) to
czestotliwos(, z ktorg emitowane sg pojedyncze
impulsy, natomiast czestotliwo$¢ akwizycji (Acq.
Rate (Czestotliwos¢ akwizycji)) to czestotliwosé
emitowania liczona tacznie dla wszystkich
impulsdw. Warto$ci PRF i Acq. Rate (Czestotliwos¢
akwizycji) s odwrotnoscig odstepu czasu miedzy
emisja impulsdw. Acq. Rate (Czestotliwos¢
akwizycji) jest odwrotnos$cia TTotal, a PRF jest
odwrotno$cig TBeam, zgodnie ze wzorem Acq. Rate
=1/TTotal. W konfiguracji z wiecej niz jedna grupa
przy wyznaczaniu czestotliwos¢ akwizycji brana
jest pod uwage emisja impulséw we wszystkich
grupach.

Interleave Ustawienie tego parametru na ON wilacza (ustawienie
(Przeplatanie) domyslne to OFF, czyli wytaczenie) przeplatana kolejnos¢
aktywagji regut ogniskowania w celu opdznienia
wystepowania niepozadanego efektu echa.

2.71.3 Receiver (Odbiornik)

Parametr Receiver umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Filter, Rectifier,
Video Filter, Averaging i Reject. Aby uzyskac dostep do tych opcji, wybierz kolejno
UT Settings > Receiver (Rysunek 2-17 na stronie 52 i Tabela 10 na stronie 53).

Rysunek 2-17 UT Settings — Receiver
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Tabela 10 UT Settings — Receiver

Opcja Opis
Receiver W przypadku grupy PA lub UT Pulse-echo wartos¢ ta
(Odbiornik) odzwierciedla wartos¢ Pulser (jest dostepna tylko do

odczytu). Warto$¢ mozna edytowac tylko w przypadku
grupy UT lub PA w konfiguracji pitch-catch.

Filter Stuzy do wybierania odpowiedniej wartosci filtru, takiejjak
(Filtr) TOFD lub LP (dolnoprzepustowy), HP
(gérnoprzepustowy) lub BP (pasmowoprzepustowy).

Nene(1-17.8)M LP 10 MHz

None (0.6 - 1221 BP 2.25 MHz

LP 2 MHz

LP 4 MHz

Naone (0.25 - 25) 0 BP 4.25 MHz

LP 16.5 MHz

LP 4 MHz (TOFD)  LP 20 MHz
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Tabela 10 UT Settings — Receiver (cigg dalszy)

Opcja Opis
Rectifier Okresla ustawienia prostowania sygnatu skanu A.
(Prostowanie) Dostepne sa nastepujace opcje: RF (czestotliwos¢ radiowa)

bez prostowania, HW+ (dodatnia potowa przebiegu),
HW-(ujemna potowa przebiegu) i FW (caly przebieg),
widoczne kolejno ponize;j.
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Tabela 10 UT Settings — Receiver (cigg dalszy)

Opcja Opis

Rectifier

(Prostowanie)

(cigg dalszy)

Video Filter PA/UT: aktywowanie tego parametru powoduje wlaczenie

(Filtr wideo) filtra wygladzania obrazu. Filtr jest dostosowany do
czestotliwosci gtowicy i trybu prostowania. Filtr wideo jest
niedostepny w trybie RF.

Averaging Stuzy do wybierania wartosci usredniajacej (1, 2, 4, 8 lub 16)

(Usrednianie) dla biezacej grupy. Wartosc¢ usredniajaca dzieli wartos¢
PRF. Na przyktad zmiana warto$ci usredniajacej z 1 na 4
powoduje, ze warto$¢ poczatkowa PRF ulega zmniejszeniu
z 1 kHz do 250 Hz. Przyrzad nadal wysyla impulsy o
czestotliwosci 1 kHz, ale sygnaty echa kazdego z czterech
impulsow sa usredniane w celu uzyskania jednego,
unikalnego sygnatu. Usrednianie przydaje sie do
zmniejszania szumu w sygnatach echa. Wartos¢
usredniajgca rowna 1 oznacza brak usredniania.
W przypadku TOFD dostepne sa rowniez wartosci
usredniajace 32 i 64.

Reject W przypadku amplitudy sygnatu mniejszej od okreslonej

(Odrzug) wartosci wymuszana jest wartos¢ 0%. Domyslng wartoscia
jest 0%.
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2714 Beam (Wiazka)

Parametr Beam umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Scan Offset, Index
Offset, Skew, Beam Delay, Gain Offset i Refracted Angle. Aby uzyska¢ dostep do
tych opcji, wybierz kolejno UT Settings > Beam (Rysunek 2-18 na stronie 56 i
Tabela 11 na stronie 56).

UT Settings | Beam

o

Rysunek 2-18 UT Settings — Beam

Tabela 11 UT Settings — Beam

Opcja Opis
Scan Offset Tylko do odczytu: ta warto$¢ jest obliczana w planie
(Przesuniecie skanu. Przesuniecie Scan Offset (Przesuniecie skanu)
skanu) wigzki jest dodatkowym przesunieciem biezacej wigzki

wzgledem przesuniecia skanu glowicy zdefiniowanego w
sekcji parametréw Probe & Part/Position (Glowica i czes¢
/ Pozycja). Laczne przesunigcie skanu konkretnej wiazki
jest rdwne Probe Scan Offset + Beam Scan Offset.
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Tabela 11 UT Settings — Beam (cigg dalszy)

Opcja Opis
Index Offset Przesuniecie Index Offset (Przesuniecie indeksowania)
(Przesuniegcie wiazki to réznica miedzy pozycja 0 oznaczona na badanej
indeksowania) cze$ci a punktem wyjscia wiazki na osi indeksowania.
Przesuniegcie indeksowania wiazki jest ujemne dla glowicy
zorientowanej pod katem 90 stopni, a dodatnie dla
glowicy zorientowanej pod katem 270 stopni.
]
Probe
. index
.
° -
20
Beam index
40
-100 -80 -60 -40 -20 o
Skew Dodatkowa zmiana orientacji wiazki wzgledem orientacji
(Odchylenie) glowicy (zwykle 90° lub 270°). Zmiana orientacji wiazki
rowna 0° oznacza, ze wiazka jest zorientowana tak samo,
jak glowica.
Beam Delay PA: stuzy do ustawiania opdznienia klina dla wybranej
(Opoznienie reguly ogniskowania. Do obliczenia wartosci op6znienia
wigzki) dla wszystkich wigzek nalezy uzy¢ kreatora kalibracji
opOdznienia klina. Parametru tego nalezy uzywac tylko w
przypadku konieczno$ci wyregulowania opdznienia
wiazki dla biezacej reguly ogniskowania (warto$¢ jest
wyrazona w s (mikrosekundach)).
Gain Offset PA: przedstawia obliczone przesuniecie wzmocnienia
(Przesuniegcie zastosowane w biezacej regule ogniskowania. Wartosci
wzmocnienia) definiuje sie zwykle za pomoca kreatora kalibracji
czulo$ci, a potem w razie potrzeby mozna je recznie
zmodyfikowaé (wartosci sa wyrazone w dB (decybelach)).
Refracted Angle | PA/TOFD: przedstawia kat wiazki ultradzwiekdéw w

(Kat zatamania)

materiale.
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2715 Advanced (Zaawansowane)

ParametrAdvanced umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Ref. Amplitude,
Auto 80 %, Reference dB, Point Quantity, Compression i Effective Digitizing
Frequency. Aby uzyskac dostep do tych opcji, wybierz kolejno UT Settings >
Advanced (Rysunek 2-19 na stronie 58 i Tabela 12 na stronie 58).

Rysunek 2-19 UT Settings — Advanced

Tabela 12 UT Settings — Advanced

Opcja Opis
Ref. Amplitude | Stuzy do okreslania wysokosci amplitudy odniesienia
(Amplituda wzgledem catej wysokosci skanu A na ekranie. Warto$¢ jest
odniesienia) wyrazona jako odsetek calej wysoko$ci skanu A na ekranie.

Wartos¢ domyslna to 80,0%. To ustawienie wptywa na
regulacje wzmocnienia Auto XX % i ustawia wysoko$¢ linii
odniesienia, jesli jest aktywna.

Reference dB Gdy ta funkcja jest wiaczona, zamraza biezaca wartos¢
(Referencyjny wzmocnienia jako wzmocnienie referencyjne oraz dodaje
poziom dB) wartos¢ wzmocnienia regulacyjnego (poczatkowo 0,0) do

pola wartosci Gain (Wzmocnienie).

Faktycznie stosowane wzmocnienie (do wszystkich regut
ogniskowania w trybie PA) jest suma wzmocnienia
referencyjnego i regulacyjnego. Parametr Reference dB
(Referencyjny poziom dB) jest przydatny do inspekcji,
w ktérych wymagane jest ustanowienie wzmocnienia
referencyjnego oraz dodanie lub odjecie wzmocnienia
regulacyjnego.
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Tabela 12 UT Settings — Advanced (cigg dalszy)

Opcja

Opis

Point Quantity
(Liczba
punktow)

PA/UT: stuzy do okreslania liczby punktow skanu A, ktére
maja by¢ zapisywane. Zwiekszajac te wartos¢, mozna
zmodyfikowaé wspolczynnik kompresji, Compression
(Kompresja), do zagdanego poziomu. Zwigkszanie wartosci
Point Quantity (Liczba punktéw) poczatkowo zwieksza
zakres, tak dtugo jak mozliwe jest zmniejszanie
wspotczynnika Compression (Kompresja); w rezultacie
rzeczywisty zakres UT nigdy nie jest mniejszy od zadanego
(zdefiniowanego w parametrze UT Settings (Ustawienia
UT) > General (Ogolne) > Range (Zakres)).

Liczba punktow skanu A i wspotczynnik skali lub
kompresji sa bezposrednio powiazane z rozmiarem pliku.

TOFD: przedstawia liczbe punktéw skanu A, ktére majq
by¢ zapisywane. Domyslnie ta warto$¢ jest stala i zalezy od
zakresu ultradzwiekow. Zakres inspekcji okresla sie w
parametrze UT Settings (Ustawienia UT) > General
(Ogolne) > Range (Zakres).

Liczba punktow skanu A i wspoétczynnik skali lub
kompresji sa bezposrednio powiazane z rozmiarem pliku.

Compression
(Kompresja)

PA/UT: przedstawia wspolczynnik kompresji skanu A.
W zaleznosci od zakresu inspekdji i liczby punktéw moze
by¢ wymagane uzycie wspolczynnika kompresji
wiekszego niz 1. Na przyktad warto$¢ 6 powoduje, ze
zachowywana jest maksymalna warto$¢ kazdych 6
kolejnych (nastepujacych po sobie w czasie) punktow
akwizydji. Zadne maksima nie sa pomijane.

TOFD: w trybie TOFD wymuszany jest wspotczynnik
kompresji réwny 1 i nie mozna go zmienic.

Effective
Digitizing
Frequency
(Efektywna
czestotliwosé
digitalizacji)

Wartos¢ Effective Digitizing Frequency (Efektywna
czestotliwos¢ digitalizacji) jest ustawiona na 100 MHz,

co oznacza, ze akwizycja punktu danych z przebiegu
analogowego ma miejsce co 0,01 ps. Uzytkownik nie moze
zmienid tej wartosci.
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Tabela 12 UT Settings — Advanced (cigg dalszy)

Opgja Opis
Net Digitizing Net Digitizing Frequency (Czestotliwos¢ digitalizacji
Frequency netto) to wynik dzielenia Effective Digitizing Frequency
(Czestotliwos¢ (Efektywna czestotliwos¢ digitalizacji) przez
digitalizacji Compression (Kompresja). Wynik uzywany jest do
netto) zapewnienia zgodnosci z normami. Warto$¢ w nawiasie

kwadratowym [ ] to odstep miedzy punktami skanu A.

2.7.2  TFM Settings (Ustawienia TFM)

Menu TFM Settings umozliwia dostep do parametréw General, Pulser, Zone
i Advanced.

2.7.21 General (Ogélne)

Parametr General (Ogolne) umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji L
Velocity (Predkos¢ wzdtuzna), T Velocity (Predko$¢ poprzeczna), Reference dB
(Referencyjny poziom dB) i Envelope (Obwiednia). Aby uzyskac dostep do tych opgiji,
wybierz kolejno opcje TFM Settings > General (Ustawienia TFM > Ogolne)
(Rysunek 2-20 na stronie 60 i Tabela 13 na stronie 60).

TFM Settings | General

80.0%

Rysunek 2-20 TFM Settings (Ustawienia TFM) — General (Ogolne)

Tabela 13 TFM Settings (Ustawienia TFM) — General (Ogolne)

Opcja Opis
L Velocity Predkosc¢ fal wzdtuznych w materiale badanej czesci.
(Pre;dkgs’é Typ materiatu i predkos¢ wzdluzna z reguly ustawia sie
wzdtuzna) podczas tworzenia grupy, w ramach planowania skanu.
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Tabela 13 TFM Settings (Ustawienia TFM) — General (Ogélne) (cigg dalszy)

Opcja Opis

T Velocity Predkos¢ fal poprzecznych w materiale badanej czesci.

(Predkos¢ Typ materiatu i predkos¢ poprzeczna z reguly ustawia sie

poprzeczna) podczas tworzenia grupy, w ramach planowania skanu.

Reference dB Gdy ta funkcja jest wlaczona, zamraza biezgca wartos¢

(Referencyjny | wzmocnienia jako wzmocnienie referencyjne oraz dodaje

poziom dB) warto$¢ wzmocnienia regulacyjnego (poczatkowo 0,0) do
pola wartosci Gain (Wzmocnienie).
Faktycznie stosowane wzmocnienie jest suma wzmocnienia
referencyjnego i regulacyjnego. Parametr Reference dB
(Referencyjny poziom dB) jest przydatny do inspekgji, w
ktoérych wymagane jest ustanowienie wzmocnienia
referencyjnego oraz dodanie lub odjecie wzmocnienia
regulacyjnego.

Ref. Ustawienie amplitudy referencyjnej w procentach.

Amplitude

(Amplituda

odniesienia)

TFM Method Metode TFM mozna zmieni¢ wylacznie w defektoskopach

(Metoda TFM) | OmniScan X3 64. Do wyboru sa opcje Delay-And-Sum i
Phase Coherence Imaging (PCI). Metode TFM mozna
wybrac osobno dla poszczegdlnych grup. Wiecej informagji
na temat metody PCI zawiera sekcja ,, Phase Coherence
Imaging (PCI)” na stronie 222.
We wszystkich modelach urzadzenia OmniScan X3
domyslng metoda TFM jest Delay-And-Sum.

2.7.2.2 Pulser (Nadajnik)

Parametr Pulser (Nadajnik) umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Voltage
(Napiegcie), Frequency (Czestotliwosc), PW (Szerokos¢ impulsu) i Acq. Rate Mode
(Tryb czestotliwosci akwizycji). Aby uzyskac dostep do tych opcji, wybierz kolejno
opcje TFM Settings > Pulser (Ustawienia TFM > Nadajnik) (Rysunek 2-21 na
stronie 62 i Tabela 14 na stronie 62).
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TFM Settings | Pulser

Full Matrix

Rysunek 2-21 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Pulser (Nadajnik)

Tabela 14 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Pulser (Nadajnik)

Opcja Opis

Select Pulser Wskazuje, ktéry element gtowicy bedzie uzywany jako

(Wybierz pierwszy element nadajnika.

nadajnik)

Voltage Napiecie nadajnika.

(Napigcie) W defektoskopie OmniScan X3 64 mozna wybra¢ wartos¢
10 Vpp, 20 Vpp, 40 Vpp, 80 Vpp, 120 Vpp lub 160 Vpp.
W defektoskopie OmniScan X3 mozna wybrac wartos¢ 40 V
(warto$¢ domyslna), 80 V lub 115 V.

Frequency Czestotliwos¢ glowicy. Aby zmienié¢ czestotliwosé, wybierz

(Czestotliwos¢) | opcje Probe & Wedge Manager (Menedzer gtowic i klinow)
lub zmien glowice w planie skanu.

PW (Szerokos¢ | Szerokosc impulsu. Szerokos¢ impulsu jest automatycznie

impulsu) dostosowywana do czestotliwosci gtowicy.
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Tabela 14 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Pulser (Nadajnik) (cigg dalszy)

Opgja Opis
Acq. Rate Stuzy do ustawiania czestotliwos¢ akwizycji (Acq. Rate
(Czestotliwosc (Czestotliwos¢ akwizycji)). Wartos¢ Acq. Rate
akwizycji) (Czestotliwos¢ akwizycji) jest zdefiniowana dla wszystkich

grup i okresla czestotliwos¢ powtarzania we wszystkich
kanatach. Iloczyn Acq. Rate (Czestotliwo$¢ akwizycji) x Scan
Resolution (Rozdzielczos¢ skanu) jest rowny predkosci
skanu, jesli inspekcja jest ustawiona na Time (Czas), lub
rowny wartosci Max. Scan Speed (Maks. predkos¢ skanuy),
jesli inspekcja odbywa sie w trybie Encoder (Enkoder). Jesli
ruch podczas skanowania bedzie szybszy od warto$ci Max.
Scan Speed (Maks. predkosc¢ skanu), moze dochodzi¢ do
utraty danych, o czym beda $wiadczy¢ czarne linie. W
przypadku uzywania enkoderéw parametr Acq. Rate
(Czestotliwos¢ akwizycji) oferuje mozliwos¢ pracy w trybie
oszczedzania energii, w ktérym to czestotliwos$é Acq. Rate
(Czestotliwos¢ akwizycji) jest zmniejszona, gdy enkoder nie
jest w ruchu. Wprowadz wartos¢, ktéra bedzie wymagana.
Oprogramowanie bedzie wtedy traktowac ja jako wartos¢
docelowa. Mozna réwniez wybrac jedno z nastepujacych
ustawien wstepnych:

Auto Max. (Automatyczna maks.)

Powoduje uzycie maksymalnej dostepnej wartosci Acq. Rate
(Czestotliwos¢ akwizycji).

Default (wartos¢ domyslna)

Ustawia opcje Acq. Rate (Czestotliwos¢ akwizycji) na
warto$¢ minimalng miedzy 120 Hz a maksymalna dostepna
czestotliwos¢ akwizyciji.

Edit (Edytuj)

Warto$¢ mozna wprowadzi¢ recznie.
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Tabela 14 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Pulser (Nadajnik) (cigg dalszy)

Opcja Opis

Sparse Umozliwia wprowadzenie rozrzedzenia nadajnikéw w
(Rozrzedzenie) | trybie akwizycji FMC. Domyslna warto$¢ parametru
rozrzedzenia jest ustawiona tak, by co najmniej 16
elementow emitowato impulsy. W przypadku glowicy 64-
elementowej domysélna wartosc¢ to 1/4, a w przypadku
glowicy z 16 lub mniejsza ilo$cig elementow domyslnie
ustawiona zostaje opcja Full Matrix (Pelna matryca).
Podczas konfiguracji uzytkownik moze zawsze zmienic¢
wartos¢. W konfiguracji Full Matrix (Pelna matryca)
(domys$lnej) wszystkie elementy emituja i odbieraja impulsy.
Wybranie innej wartosci Sparse (Rozrzedzenie) zmieni
liczbe nadajnikéw, ktdére beda emitowaly impulsy, ale
wszystkie elementy nadal beda odbieraty impulsy. Dostepne
opcje to: Full Matrix (Petna matryca), 1/2, 1/3, 1/4, 1/8 i 1/16.
Na przyktad w przypadku glowicy 32-elementowej wartos$¢
1/2 oznacza, ze 16 elementow bedzie emitowato impulsy, a
wszystkie 32 elementy beda je odbieraly. Niektére opcje
moga nie by¢ wyswietlane, poniewaz wymagane sg co
najmniej 4 nadajniki (na przyktad w przypadku glowicy 16-
elementowej nie beda widoczne opcje 1/8 i 1/16). Zmiana
wartosci Sparse (Rozrzedzenie) w wiekszosci przypadkow
zwiekszy maksymalng czestotliwos¢ Acq. Rate
(Czestotliwos¢ akwizycji), ale moze skutkowaé obnizeniem
stosunku sygnatu do szumu (SNR).

2.7.23 Receiver (Odbiornik)

Parametr Receiver (Odbiornik) umozliwia wybdr filtra, ktéry zostanie zastosowany
dla sygnatu TFM. Aby uzyskac dostep do tej opcji, wybierz kolejno opcje TFM
Settings > Receiver (Ustawienia TFM > Odbiornik) (Rysunek 2-22 na stronie 64 i
Tabela 15 na stronie 65).

TFM Settings | Receiver

None L e i

Rysunek 2-22 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Receiver (Odbiornik)
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Tabela 15 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Receiver (Odbiornik)

Opcja Opis
Select Receiver Wskazuje, ktéry element gtowicy bedzie uzywany jako
(Wybierz pierwszy element odbiornika.
odbiornik)
Filter Stuzy do wybierania odpowiedniej wartosci filtru, ktory

(Filtr) zostanie zastosowany dla sygnatu TFM.

None (0.9-18)MHz +  Band-pass 11.75 MHz High-pass 8 MHz
Band-pass 6.3 MHz High-pass 2 MHz High-pass 10 MHz

Band-pass 7.4 MHz High-pass 4 MHz

Band-pass 9.55 MHz High-pass 6 MHz

Envelope Umozliwia wlaczenie obwiedni (ON, ustawienie
(Obwiednia) domyslne) lub jej wylaczenie (OFF). Obwiedni¢ mozna
wlaczyé/wylaczy¢ osobno dla poszczegdlnych grup.
Obwiednia TFM powstaje z potaczenia i wyodrebnienia
znormalizowanych wartosci dwoch sygnatow: czesci
rzeczywistej elementarnego skanu A uzyskanego technika
FMC i czesci urojonej z transformaty Hilberta. Ten sposob
przetwarzania usuwa oscylacje sygnatu z obrazu TFM i
zwieksza odpornos¢ pomiaru amplitudy maksymalne;j.

Obliczanie obwiedni zwieksza wprawdzie naktad obliczen
wykonywanych przez oprogramowanie, ale pozwala na
zmniejszenie rozdzielczosci siatki i w efekcie zwigkszenie
maksymalnej wartosci Acq. Rate (Czestotliwos¢
akwizycji).

2724 Wave Set and Zone (Zestaw fal i strefa)

Parametr Zone (Strefa) umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Min. Index
(Min. indeks), Max. Index (Maks. indeks), Min. Depth (Min. gtebokos¢) i Max. Depth
(Maks. glebokos¢). Aby uzyskac dostep do tych opcji, wybierz kolejno opcje TEM
Settings > Wave Set and Zone (Ustawienia TFM > Zestaw fal i strefa) (Rysunek 2-23
na stronie 66 i Tabela 16 na stronie 66).
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2.7.2.5

TFM Settings | Wave Set and Zone

Tabela 16 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Wave Set and Zone (Zestaw fal i

Rysunek 2-23 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Wave Set and Zone (Zestaw fal i

strefa)

(Min. indeks)

strefa)
Opcja Opis
Wave Set Wskazuje typ zestawu fal wybrany w planie skanu.
(Zestaw fal)
Min. Index Stuzy do ustawiania limitu dla lewej strony strefy TFM

(pomaraniczowy obrys na planie skanu). W przypadku
inspekcji spoin zero wypada posrodku spoiny.

Max. Index
(Maks. indeks)

Stuzy do ustawiania limitu dla prawej strony strefy TFM
(pomaraniczowy obrys na planie skanu). W przypadku
inspekcji spoin zero wypada posrodku spoiny.

Min. Depth Stuzy do ustawiania gérnego limitu dla strefy TFM
(Min. (pomaraniczowy obrys na planie skanu).
glebokosc)

Max. Depth Stuzy do ustawiania dolnego limitu dla strefy TFM
(Maks. (pomaraniczowy obrys na planie skanu).
glebokosc)

Zone Resolution (Rozdzielczos¢ strefy)

Parametr Zone Resolution (Rozdzielczos¢ strefy) umozliwia przegladanie i
modyfikowanie opcji Resolution (Rozdzielczos¢), pts/AL (punkty/AL), pts/AT
(punkty/AT) i Amplitude Fidelity (Wierno$¢ amplitudy). Aby uzyska¢ dostep do tych
opcji, wybierz kolejno opcje TEM Settings > Zone Resolution (Ustawienia TFM >
Rozdzielczo$¢ strefy) (Rysunek 2-24 na stronie 67 i Tabela 17 na stronie 67).
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TFM Settings | Zone Resolution

Rysunek 2-24 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Zone Resolution (Rozdzielczo$¢

Tabela 17 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Zone Resolution (Rozdzielczos¢

strefy)

strefy)
Opcja Opis

Resolution Stuzy do ustawiania odlegto$ci miedzy dwoma pikselami w
(Rozdzielczos¢) | strefie TFM. Aby uzyska¢ wiernos¢ amplitudy zgodna z

norma, nalezy odpowiednio dobra¢ rozdzielczos¢ siatki.

0.18mm
1024p
d
' 1024p

pts/AL Przedstawia liczbe punktéw przypadajaca na jedna diugos¢
(punkty/AL) fali wzdtuznej; ta liczba zalezy od ustawionej rozdzielczosci

siatki.
pts/AT Przedstawia liczbe punktéw przypadajaca na jedna diugos¢
(punkty/AT) fali poprzecznej; ta liczba zalezy od ustawionej

rozdzielczosci siatki.
Amplitude Przedstawia maksymalna mozliwa zmiennos¢ amplitudy
Fidelity (w dB) wynikajaca z samej rozdzielczosci siatki. Ten model
(Wiernos¢ jest oparty na obserwacjach empirycznych i uwzglednia osie
amplitudy) poziome oraz pionowe.
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2.7.2.6 Aperture (Apertura)

Parametr Aperture (Apertura) umozliwia wyswietlenie ustawien nadajnika i
odbiornika skonfigurowanych w planie skanu.

TFM Settings | Aperture

Rysunek 2-25 TEM Settings (Ustawienia TFM) — Aperture (Apertura)

Tabela 18 TFM Settings (Ustawienia TFM) — Aperture (Apertura)

Opcja Opis

First Pulser Wskazuje nr elementu uzywanego jako pierwszy element w
(Pierwszy nadajnik) | nadajniku.

Pulser Quantity Wskazuje liczbe elementéw uzywanych dla nadajnika.
(Ilo$¢ nadajnikéw)

Last Pulser Wskazuje nr elementu uzywanego jako ostatni element w
(Ostatni nadajnik) nadajniku.

First Receiver Wskazuje nr elementu uzywanego jako pierwszy element w
(Pierwszy odbiorniku.
odbiornik)

Receiver Quantity | Wskazuje liczbe elementéw uzywanych dla odbiornika.
(lo$¢ odbiornikow)

Last Receiver Wskazuje nr elementu uzywanego jako ostatni element w
(Ostatni odbiornik) | odbiorniku.

2.7.3  Gates & Alarms (Bramki i alarmy)

Menu Gate & Alarms (Bramki i alarmy) umozliwia dostep do parametrow
Gate Main (Gléwne opcje bramki), Gate Advanced (Zaawansowane opcje bramki),
Alarm, Output (Wyjscie) i Thickness (Grubos¢).
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Rysunek 2-26 Gates & Alarms (Bramki i alarmy)

2.7.3.1 Gate Main (Gtéwne opcje bramki)

Parametr Gate Main umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Select Gates,
Activation, Geometry, Start, Width i Threshold. Aby uzyskac dostep do tych opgiji,
wybierz kolejno Gate & Alarms > Gate Main (Rysunek 2-27 na stronie 69 i Tabela 19
na stronie 69).

Gates & Alarms | Gate Main

mlact Gates Geometry Start
A True Depth 5,

Rysunek 2-27 Menu Gates & Alarms PA — Gate Main

Tabela 19 Menu Gates & Alarms PA — Gate Main

Opcja Opis
Select Gates Stuzy do wyboru bramek, ktérych parametry beda
(Wybierz edytowane. Mozna wybrac opcje A, B lub 1.
bramki)
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Tabela 19 Menu Gates & Alarms PA — Gate Main (cigg dalszy)

Opcja Opis

Activation Wiacza (ON) lub wytacza (OFF) bramke na ekranie.

(Aktywacja)

Geometry Stuzy do wyboru typu bramki: True Depth (Glebokos¢

(Geometria) rzeczywista) albo Sound Path (Droga fali dzwiekowej).
Bramka True Depth (Glebokos$¢ rzeczywista) jest
ustawiona wedtug glebokosci w materiale.
Bramka Sound Path (Droga fali dzwiekowej) jest
ustawiona wedtug odleglosci pokonanej w materiale.
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Tabela 19 Menu Gates & Alarms PA — Gate Main (cigg dalszy)

Opcja Opis
Start Stuzy do ustawiania pozycji poczatkowej wybranej
(Poczatek) bramki. Pozycja ta jest okre$lona wzgledem

synchronizacji bramki. Rzeczywista pozycja bramki to
pozycja synchronizacji plus pozycja poczatkowa bramki.
Jesli bramka nie jest synchronizowana, to wartos¢ Start
jest okreslona wzgledem zera na osi ultradzwiekow.

Width Stuzy do ustawiania szerokosci bramki (wyrazonej w
(Szeroko$¢) mm lub calach).

Threshold Stuzy do ustawienia wysoko$ci bramki na skanie A.
(Prog) Parametr ten okresla amplitude sygnalu w bramce do

celow wykrywania.

2.73.2 Gate Advanced (Zaawansowane opcje bramki)

Parametr Gate Advanced umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Select
Gates, Synchro, Peak, Measure i Signal Polarity. Aby uzyskac dostep do tych opgiji,
wybierz kolejno Gate & Alarms > Gate Advanced (Rysunek 2-28 na stronie 71 i
Tabela 20 na stronie 71).

Max Peak Peak (%) Positive

Rysunek 2-28 Gates & Alarms — Gate Advanced

Tabela 20 Gates & Alarms — Gate Advanced

Opcja Opis

Select Gates Stuzy do wyboru bramek, ktérych parametry beda
(Wybierz bramki) | edytowane. Mozna wybrad opcje A, B lub L.
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Tabela 20 Gates & Alarms — Gate Advanced (cigg dalszy)

Opgja Opis
Synchro Stuzy do okre$lania typu synchronizacji wybranej bramki.
(Synchronizacja) | pylse (Impuls): przeprowadza synchronizacje na
(dla bramek poczatku impulsu. Jest to jedyna opcja dostepna, gdy typ
Gate A (Bramka uzywanej grupy jest inny niz Linear at 0° (Liniowy przy
A)iGate B 0°).
(Bramka B))

I/: przeprowadza synchronizacje w miejscu przejscia
sygnatu przez bramke I. Jesli sygnat nie przejdzie przez
bramke I, synchronizacja odbywa si¢ na koncu bramki I.
Aby mozna byto uzywac tej opgji, bramka I musi by¢
aktywna.

A”: przeprowadza synchronizacje w pozycji wierzchotka
amplitudy bramki A. Jeéli sygnat nie przejdzie przez
bramke A, synchronizacja odbywa sie na koricu bramki A.
Ta opcja jest dostepna dla bramki B tylko wtedy, gdy
wybrano Measure (Pomiar) = Peak (Szczyt) dla bramki A.

A/: przeprowadza synchronizacje w miejscu pierwszego
przejscia sygnatu przez bramke A. Jesli sygnat nie
przejdzie przez bramke A, synchronizacja odbywa sie na
konicu bramki A. Ta opcja jest dostepna dla bramki B tylko
wtedy, gdy wybrano Measure (Pomiar) = Edge (Krawedz)
dla bramki A.

A-scan Synchro
(Synchronizacja
skanu A)

Stuzy do okre$lania typu synchronizacji skanu A.

Pulse (Impuls): przeprowadza synchronizacje na
poczatku impulsu. Na osi ultradzwiekow brane sg pod
uwage parametry Wedge Delay (Op6znienie klina) i
Beam Delay (Opo6znienie wiazki), dlatego zero powinno
wypadac na powierzchni probki, jesli w planie skanu
wybrano prawa strone. Jest to jedyna opcja dostepna, gdy
typ uzywanej grupy jest inny niz Linear at 0° (Liniowy
przy 0°).

I/: synchronizuje zero osi ultradzwiekéw na sygnale w
miejscu pierwszego przejscia przez bramke I. Aby ta opcja
byta dostepna, bramka I musi by¢ aktywna. Wybranie tej
opcji powoduje wymuszone wyzerowanie opoznien klina
i wigzki.
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Tabela 20 Gates & Alarms — Gate Advanced (cigg dalszy)

Opcja

Opis

Peak
(Szczyt)

Jesli opcja Measure (Pomiar) jest ustawiona na Peak (%)
(Szczyt (M), to ustawienie Peak (Szczyt) umozliwia
uzytkownikowi wskazanie, czy odczyty dotycza
pierwszego (First Peak (Pierwszy szczyt)) czy
maksymalnego (Max Peak (Maks. szczyt)) szczytu.

W przypadku wybrania ustawienia Max Peak (Maks.
szczyt) dla okreslonej bramki (A, B lub I) wyswietlane
dane, odczyty i parametry odpowiadaja tylko najwyzszej
(lub maksymalnej) wartosci szczytowej przechodzacej
przez te bramke.

W przypadku wybrania ustawienia First Peak (Pierwszy
szczyt) dla okreslonej bramki (A, B lub I) wyswietlane
dane, odczyty i parametry odpowiadaja tylko pierwszej
wartosci szczytowej przechodzacej przez te bramke.

Measure
(Pomiar)

Stuzy do okre$lania typu miary biezacej bramki.

Peak (*) (Szczyt ()): wyswietlane dane, odczyty i
parametry dotycza maksymalnego (Max Peak (Maks.
szczyt)) albo pierwszego (First Peak (Pierwszy szczyt))
szczytu, w zalezno$ci od ustawienia Peak (Szczyt).

Edge (/) (Krawedz (/)): wyswietlane dane, odczyty i
parametry dotycza pierwszego punktu przejScia przez
bramke. Ustawienie Peak (Szczyt) jest ignorowane.

Signal Polarity
(Biegunowos¢
sygnatu)

W przypadku sygnaléw prostowanych opcja Signal
Polarity (Biegunowos¢ sygnatu) jest ustawiona na
Positive (Dodatni) i nie mozna jej edytowac. W
przypadku sygnaléw RF biegunowos¢ jest ustawiona na
Absolute (Wartos¢ bezwzgledna). W trybie Absolute
(Wartos¢ bezwzgledna) wszystkie pomiary bramek
uwzgledniajg wartos¢ bezwzgledna sygnatu w bramce,
bez wzgledu na to, czy sygnal jest dodatni, czy ujemny.

2.7.3.3 Alarm

W menu Alarm mozna ustawic¢ alarm we wszystkich grupach, wszystkich bramkach
lub poszczegdlnych grupach badz bramkach. Mozna ustawic¢ maksymalnie trzy
alarmy. (Patrz Rysunek 2-29 na stronie 74).

Interfejs oprogramowania OmniScan

73



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

Al
n Apply To Can 1 [+

Alarm 1 __ All Gate A None
Off

Rysunek 2-29 Gates & Alarms (Bramki i alarmy) — menu Alarm

Tabela 21 Gates & Alarms (Bramki i alarmy) — Alarm

Opcja Opis

Select Alarm Umozliwia wybor alarmu do skonfigurowania
(Wybierz alarm) | (od Alarm 1 do Alarm 3).

Activation Opgje On (W) i Off (Wyl.) umozliwiajg aktywowanie lub
(Aktywacja) dezaktywowanie odpowiedniej kontrolki alarmu
widocznej na przednim panelu urzadzenia (patrz
Rysunek 2-30 na stronie 75).

Apply To Umozliwia wybdr okreslonej grupy lub opgji All
(Zastosuj do) (Wszystkie).

Condition 1 Umozliwia ustawienie warunku bramki wyzwalajacego
(Warunek 1) alarm. Mozna ustawi¢ warunek wyzwalajacy alarm w

momencie dojscia sygnatu do okreslonej bramki (np.
Gate A (Bramka A)) lub w przypadku braku dojscia
sygnatu do okreslonej bramki (np. Not Gate A (Nie
bramka A)).

Operator Stuzy do wyboru operatora logicznego taczacego dwa
warunki.

Operator And (Oraz) powoduje aktywowanie alarmu w
przypadku spelnienia obu warunkdow.

Operator Or (Lub) powoduje aktywowanie alarmu w
przypadku spetnienia jednego z warunkow.
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Tabela 21 Gates & Alarms (Bramki i alarmy) — Alarm (cigg dalszy)

Opcja Opis
Condition 2 Umozliwia ustawienie drugiego warunku bramki
(Warunek 2) wyzwalajacego alarm. Mozna ustawic¢ warunek

wyzwalajacy alarm w momencie dojscia sygnatu do
okreslonej bramki (np. Gate B (Bramka B)) lub w
przypadku braku dojscia sygnatu do okreslonej bramki
(np. Not Gate B (Nie bramka B)).

[ WSKAZOWKA |

Lewa kontrolka alarmu odpowiada alarmowi 1, sSrodkowa alarmowi 2, a prawa
alarmowi 3 (patrz Rysunek 2-30 na stronie 75).

Alarm 2

Alarm 3

Rysunek 2-30 Kontrolki alarmu

2734 Output (Wyjscie)

Menu Output (Wyjscie) umozliwia skonfigurowanie sygnatu alarmu i przesytania go
do wyjscia cyfrowego.
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Rysunek 2-31 Gates & Alarms (Bramki i alarmy) — menu Output (Wyjscie)

Tabela 22 Gates & Alarms (Bramki i alarmy) — Output (Wyjscie)

Opcja Opis

Select Alarm Umozliwia wybor sygnatu alarmu do skonfigurowania
(Wybierz alarm) | (od Alarm 1 do Alarm 3).

Count Umozliwia ustawienie, ile razy warunek alarmu musi
(Liczba) zostac spelniony, zanim nastapi wyzwolenie alarmu.
Delay Umozliwia ustawienie opdznienia miedzy wystapieniem
(Opoznienie) warunku alarmu a wyzwoleniem alarmu.

Hold Time Umozliwia ustawienie czasu trwania alarmu.

(Czas trwania)

Digital Output Umozliwia przestanie sygnatu alarmu do jednego z trzech
(Wyjscie wyijsc¢ cyfrowych DOUT.
cyfrowe)

2.7.3.5 Thickness (Grubos¢)

Parametr Thickness umozliwia wybédr zrédta pomiaréw grubosci i zdefiniowanie
palety koloréw grubosci minimalnej i maksymalnej. Aby uzyskac¢ dostep do tych
opcji, wybierz kolejno Gate & Alarms > Thickness (Rysunek 2-32 na stronie 76 i
Tabela 23 na stronie 77).

Rysunek 2-32 Gates & Alarms — Thickness
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Tabela 23 Gates & Alarms PA — Thickness

Opcja Opis
Mode Stuzy do wyboru kombinacji bramek uzywanych do
(Tryb) pomiaru grubosci.
Minimum Minimalna grubo$¢ na skali koloréw skanu C grubosci.
(Minimum)
Maximum Maksymalna grubos¢ na skali koloréw skanu C grubosci.
(Maksimum)

2.7.3.6 Bramki TFM

Bramka A jest dostepna w przypadku korzystania z grup TFM. Dane w trybie TFM sa
wolumetryczne, dlatego wykorzystywana jest bramka przycinajaca dane do
okreslonej strefy docelowej w widoku koricowym.

Dla bramki TFM nie sq dostepne zaawansowane elementy sterujace ani
elementy sterujace gruboscia. Do dyspozycji jest wylacznie menu Gates Main.
(Patrz Rysunek 2-33 na stronie 77 oraz Tabela 24 na stronie 77).

Rysunek 2-33 Gates & Alarms — TFM

Tabela 24 Gates & Alarms — TFM

Opcja Opis
Activation Umozliwia wilaczenie lub wylaczenie bramki na ekranie.
(Aktywacja)
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Tabela 24 Gates & Alarms — TFM (ciqg dalszy)

Opcja

Opis

Index Start

Stuzy do ustawiania pozycji poczatkowej wybranej

(Poczatek bramki w kierunku indeksowania. Wartos¢ w polu Index

indeksu) End (Koniec indeksu) zostanie zaktualizowana zgodnie z
warto$cig Index Start (Poczatek indeksu) w celu
zachowania tej samej szerokosci bramki.

Index End Stuzy do ustawiania pozycji koncowej wybranej bramki

(Koniec indeksu)

w kierunku glebokosci. Wartos¢ Index End (Koniec
indeksu) nie wptywa na wartos¢ Index Start (Poczatek
indeksu).

Depth Start Stuzy do ustawiania tej samej wartosci co opcja Index
(Poczatek Start (Poczatek indeksu), ale w kierunku gtebokosci.
glebokosci)

Depth End Stuzy do ustawiania tej samej wartosci co opcja Index
(Koniec End (Koniec indeksu), ale w kierunku gtebokosci.
glebokosci)

Threshold Stuzy do ustawienia wysokosci bramki na skanie A.
(Prog) Parametr ten okresla amplitude sygnalu w bramce do

celow wykrywania.

W trybie skanowania rastrowego wartosci Index Start i Index End sg zablokowane
zgodnie z warto$ciami Index Start oraz Index End strefy TFM i nie mozna ich
edytowad.

2.74  Scan (Skan)

Menu Scan umozliwia dostep do parametrow Inspection i Area.

2.7.41 Inspection (Inspekcja)

Parametr Inspection umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Type, Scan i
Encoder. Aby uzyskad dostep do tych opcji, wybierz kolejno Scan > Inspection
(Rysunek 2-34 na stronie 79 i Tabela 25 na stronie 79).
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Edit
Encoders 0.00mm 0.00mm 41.00mm R

Raster
Encoded

Rysunek 2-34 Scan — Inspection

Tabela 25 Scan — Inspection

Opcja Opis
Type Stuzy do wybierania zadanego typu inspekcji. Dostepne sa
(Typ) nastepujace opgje:

Time (Czas)
Akwizycja danych w precyzyjnie zdefiniowanych odstepach czasu.
One-Line Encoded (Jednoliniowy z enkoderem)

Podczas skanu jednoliniowego do akwizycji wykorzystywany jest
enkoder.

Raster Encoded (Rastrowy z enkoderem)

Gdy glowica phased array przesuwa si¢ zarazem po osi
skanowania, jak i po osi indeksowania, dane ultradzwigkowe sg
uzyskiwane wedtug schematu dwukierunkowego albo
jednokierunkowego.
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Tabela 25 Scan — Inspection (cigg dalszy)

Opgja Opis

Edit Stuzy do konfigurowania ustawien enkodera. Ta opcja umozliwia
Encoder skonfigurowanie rozdzielczosci, biegunowosci i wejscia enkodera.
(Edytuyj Wiecej informacji o opcjach dotyczacych enkodera zawiera sekcja
enkoder) ,Konfiguracja enkoderow” na stronie 81.
Scan on Okresla pozycje skanu przyjmowana, gdy uzytkownik nacis$nie
Play przycisk Play (Odtworz). Wartos¢ domyslna to poczatek skanu
(Skan obszaru, tj. Area Scan Start (Poczatek skanu obszaru).
przy
odtwarza
niu)
Indexon | Opcja dostepna tylko w trybie Raster Encoded (Rastrowy z
Play enkoderem).
(Ind?kso Okresla pozycje indeksowania przyjmowana, gdy uzytkownik
wanie nacisnie przycisk Play (Odtworz). Wartos¢ domyslna to poczatek
przy indeksowania obszaru, tj. Area Index Start (Poczatek
odtwarza | jndeksowania obszaru).
niu)
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274.2 Konfiguracja enkoderow

W menu Edit Encoders mozna wybrac¢ wstepnie ustawione wartosci z listy lub
recznie skonfigurowac enkodery.

Scanner Presets

Majac skaner firmy Evident, mozna wybra¢ go bezposrednio na karcie Scanner
Presets (Rysunek 2-35 na stronie 81). Rozdzielczos¢, wejscie i biegunowosc¢ zostang
skonfigurowane automatycznie. Wciaz mozna jednak edytowac parametry na
pozostatych dostepnych kartach (Scan Axis Encoder i Index Axis Encoder).

Rysunek 2-35 Scanner Presets

Karty Scan Axis Encoder i Index Axis Encoder

Karty Scan Axis Encoder i Index Axis Encoder umozliwiajg wybranie i
skonfigurowanie enkodera odpowiednio dla osi skanu i osi indeksowania. W tym
menu mozna takze skalibrowac enkodery. Aby uzyskac¢ dostep do tych opcji, wybierz
kolejno Scan > Inspection (Rysunek 2-34 na stronie 79 i Tabela 26 na stronie 83),

a nastepnie wybierz opcje Edit Encoders.
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ScanDeck

Po wybraniu skanera HydroFORM2 (HydroFORM nowej generacji) na karcie
Scanner Presets (Ustawienia wstepne skaneréw) zostanie wyswietlone dodatkowe
menu. Umozliwia ono modyfikacje ustawien enkodera skanera HydroFORM2.

Mozna ustawi¢ warto$¢ Target Increment (Przyrost docelowy) odpowiadajaca
znamionowej odleglo$ci indeksowania miedzy poszczegoélnymi liniami skanu. Mozna
takze ustawic¢ wartos¢ Warning Tolerance (Tolerancja dla ostrzezenia) definiujaca
margines przed otrzymaniem ostrzezenia o przekroczeniu odlegltosci indeksowania.

W obszarze ScanDeck Quick Guide (ScanDeck — skrdcony przewodnik) widoczne
sa funkcje przyciskow modutu ScanDeck w skanerze HydroFORM nowej generacji.
(Zob. Rysunek 2-36 na stronie 82).

CALIBRATION | ENCOD

Rysunek 2-36 HydroFORM 2 — ScanDeck
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Tabela 26 Skan — konfiguracja enkoderéw

Opcja

Opis

Type (Typ)

Wybierz typ enkodera. Obecnie dostepne sa typy Quad i
Clicker. Opcje Quad nalezy wybra¢, gdy podtaczony
enkoder (wyjscie TTL 5 V) ma wyjscie dwukanalowe.
Kanaty sg ogélnie oznaczone literami A i B. Gdy enkoder
obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara (od lewej
do prawej strony na ponizszym rysunku), kanat B
podaza za kanatem A z 90-stopniowym opdznieniem.

Gdy enkoder obraca si¢ przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara, kanat A podaza za kanalem B z 90-stopniowym
opdznieniem. W ten sposéb mozna ustali¢, czy obrot
odbywa si¢ zgodnie z ruchem wskazdwek zegara, czy
przeciwnie do ruchu wskazowek zegara. Kazde wykrycie
zbocza narastajacego lub opadajacego na kanale A lub
kanale B dekoder liczy jako jeden skok. Oznacza to, ze w
przypadku rzeczywistej rozdzielczosci enkodera réwnej
1000 skokow/obrot koricowa rozdzielczos¢ dla odczytu
kwadraturowego bedzie wynosi¢ 4000 skokow/obrot.

Channel A -
Channel 8|

Quadrature reading | ----------------------

Normal reading - ||

Clicker

Ten typ uzywany jest w przypadku stosowania
urzadzenia indeksujacego Evident (clicker). Zwigkszenie
pozydji na osi o jedna jednostke uzyskuje sie poprzez
nacisniecie przycisku na urzadzeniu indeksujacym.
Clickery czesto stosuje sie do recznego skanowania
rastrowego i zwykle takie urzadzenie jest przypisane do
osi Index (Indeks).

Step Resolution
(Rozdzielczos¢
odstepu)

W przypadku enkodera typu Quad rozdzielczos¢ jest
liczba impulséw enkodera przypadajaca na jednostke
wybrang dla tego enkodera. W przypadku enkodera typu
Clicker rozdzielczo$¢ jest przyrostem wartosci na osi po
nacis$nieciu clickera.

Interfejs oprogramowania OmniScan
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Tabela 26 Skan — konfiguracja enkoderéw (cigg dalszy)

Opcja

Opis

Polarity
(Biegunowosc)

Stuzy do odwracania kierunku liczenia przez enkoder.
Wybierz kierunek normalny (Normal (Normalna)) albo
odwrécony (Inverse (Odwrdcona)).

Encoder Input
(Wejscie sygnatu
enkodera)

Wybierz wejscie sygnatu enkodera dla wybranej osi.

W przypadku skanu rastrowego wybdr wejscia dla osi
skanu powoduje automatycznie wybranie wejscia dla osi
indeksowania.

Preset
(Ustawienia
wstepne)

Gdy uzywany jest clicker, mozna wiaczy¢/wyltaczy¢
(ON/OFF) ustawienia wstepne statej wartosci. Jesli opcja
Preset (Ustawienia wstepne) jest ustawiona na OFF,
nacisniecie clickera nie zmienia wartosci na osi skanu.
Gdy opcja Preset (Ustawienia wstepne) jest ustawiona
na ON, nacisniecie clickera spowoduje zmiang warto$ci
enkodera osi skanu na poczatek osi. Te opcje mozna
wykorzysta¢ do uproszczenia procedury inspekdji i
dopasowania jej do powtarzalnych schematow
skanowania.

Calibration
(Kalibracja)

Aby skalibrowac rozdzielczo$¢ enkodera, najpierw okresl
rzeczywistg odleglos¢, jaka on pokona. Nastepnie kliknij
opcje Reset (Resetuj), aby rozpoczac zliczanie przez
enkoder od poczatku i przemiesci¢ go o okreslong
odlegto$é. Nastepnie nacisnij przycisk Calibrate
(Kalibruj), aby przeliczy¢ wartos¢ zliczona przez
enkoder i odleglo$¢ na rozdzielczo$¢ tj. Encoder
Resolution (Rozdzielczos$¢ enkodera).

Distance (Odlegtosc): stuzy do okreslania odlegtosci
kalibragji.

Calibrate (Kalibruj): stuzy do potwierdzania odlegtosci
kalibracji.

Reset (Resetuj): ustawia odlegtos¢ enkodera z powrotem
na 0.

Distance (Odleglo$¢) (u dotu): rzeczywista odleglos¢
pokonana przez enkoder.
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Tabela 26 Skan — konfiguracja enkoderéw (cigg dalszy)

Opcja Opis
Index start Ta opcja jest dostepna wylacznie z grupa 0° with overlap
bound on clicker | (Pod katem 0° z zachodzeniem), gdy os indeksowania
step jest ustawiona na Clicker. Wigczenie tej funkgji
(Poczatek spowoduje, ze wartos¢ Index Start bedzie
indeksowania wielokrotnoscig skoku clickera lub rozdzielczosci
zwiazany ze clickera. Typowym zastosowaniem tej funkgcji jest

skokiem clickera) | inspekcja rury z wykorzystaniem rozwigzania
FlexoFORM. W tym przypadku indeks zerowy jest
ustawiany na gorze rury, a poczatek i koniec
indeksowania sg ustawiane na obu stronach odniesienia
(warto$¢ Index Start jest ujemna). Wiaczenie opcji Index
start bound on clicker step (Poczatek indeksowania
zwiazany ze skokiem clickera) gwarantuje, ze w
przypadku uzywania clickera pozycja indeksowania
przejdzie dokladnie przez punkt zerowy, dokladnie w
punkcie odniesienia. Pozwoli to unikna¢ niepotrzebnych
obliczen w celu doktadnego dopasowania wartosci Index
Start.

2743 Area (Obszar)

Parametr Area umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Scan Start, Scan End i
Scan Res. Aby uzyska¢ dostep do tych opcji, wybierz kolejno Scan > Area
(Rysunek 2-37 na stronie 85 i Tabela 27 na stronie 86).

0.0mm 400.0mm 1.00mm 0.0mm 40.0mm 1.00mm

Rysunek 2-37 Scan — Area
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2.74.4

Tabela 27 Scan — Area

Opcja Opis
Scan Start Stuzy do ustawiania pozycji poczatkowej skanu (wyrazonej
(Poczatek w mm lub calach).
skanu)
Scan End Stuz do ustawiania maksymalnej odleglosci, jaka mozna

(Koniec skanu)

przeskanowac (wyrazonej w mm lub calach).

Scan Res.
(Rozdz. skanu)

Stuzy do ustawiania skoku (rozdzielczosci), co ktéry bedzie
nastepowata akwizycja punktéw podczas skanu
(wyrazonego w mm lub calach).

Index Start

(Tylko przy skanach rastrowych) Stuzy do ustawiania

(Poczatek na poczatkowego potozenia skanu rastrowego na osi

osi indeksowania (wyrazonego w mm lub calach).
indeksowania)

Index End (Tylko przy skanach rastrowych) Stuzy do ustawiania
(Koniecna osi | koncowego potozenia skanu rastrowego na osi
indeksowania) | indeksowania (wyrazonego w mm lub calach).

Index (Tylko przy skanach rastrowych) Okres$la rozdzielczos¢
Res./Index indeksowania. Tej wartosci nie mozna zmieni¢ w
Step przypadku skanu Linear at 0° (Liniowy przy 0°).
(Rozdzielczos¢

indeksowania /

Odstep

indeksowania)

Digital Inputs (Wejscia cyfrowe)

Opgja Digital Inputs umozliwia skonfigurowanie wejs¢ cyfrowych (DIN). Kazdy
z czterech parametréw DIN#n ma unikalna funkcje. Wymienione funkcje mozna
przypisac¢ do dowolnych wejs¢ cyfrowych (Tabela 28 na stronie 87).

Wejscia cyfrowe stuza do zdalnego sterowania defektoskopem OmniScan X3. W tym
celu nalezy podiaczy¢ pilota zdalnego sterowania do odpowiedniego ztacza
przyrzadu OmniScan. Szczegdtowe informacje na temat sygnaléw i zlaczy mozna
znalez¢ w Podreczniku uzytkownika przyrzadu OmniScan X3.
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Gdy uzywane jest ustawienie wstepne skanera, ktéory ma domyslnie zdefiniowane
wejscie cyfrowe, sekcja Digital Inputs jest juz wypetniona.

Tabela 28 Opcje wejs¢ cyfrowych

Opcja Opis
Pause/Resume | Stuzy do przelaczania miedzy trybem inspekcji a trybem
(Wstrzymaj/ analizy. Tryb zmienia sie, gdy poziom sygnatu zdalnego
Wznéw) zmienia sig z niskiego na wysoki. Jest to rGwnowazne

recznemu nacisnieciu klawisza pauzy @)

Save Data Stuzy do zapisywania danych, gdy poziom sygnatu
(Zapisz dane) zdalnego zmieni sie z niskiego na wysoki. Jest to
rownowazne recznemu nacisnieciu klawisza zapisu (D).

Clear All Stuzy do kasowania wszystkich danych, gdy poziom

(Usun sygnatu zdalnego zmieni sie z niskiego na wysoki. Jest to

wszystkie) rownowazne recznemu nacisnieciu klawisza odtwarzania
(@)

Acquisition Gdy to wejscie DIN jest aktywne, akwizycja jest

step (Krok tymczasowo zamrozona. Te opcje mozna zdefiniowac

akwizycji) wytacznie dla wejscia DIN 3.

2.7.5  Probe & Part (Glowica i czes¢)

Menu Probe & Part umozliwia edytowanie parametrow dotyczacych
pozycjonowania i naktadki, a takze definiowanie wtasnych gltowic i klinow
w narzedziu Probe & Wedge Manager.

2.7.51 Position (Pozycja)

Parametr Position umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Skew, Scan Offset
i Index Offset. Aby uzyskac dostep do tych opcji, wybierz kolejno Probe & Part >
Position (Rysunek 2-38 na stronie 88 i Tabela 29 na stronie 88).
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Probe & Part | Position

|| Left(90°) 0.00mm =14.00mm
= |

Rysunek 2-38 Probe & Part — Position

Tabela 29 Opcje Probe & Part — Position

Opcja Opis
Skew Orientacja wiazki ultradzwiekéw wzgledem osi skanu.
(Odchylenie) Zwykle do definiowania inspekcji za pomocg dwoch

glowic ustawionych z dwdch stron uzywa sie orientacji
pod katem 90 stopni i pod katem 270 stopni.

Scan Offset Scan Offset (Przesuniecie skanu) to réznica miedzy
(Przesuniecie pozycja 0 oznaczona na badanej czesci a rzeczywista

skanu) pozycja poczatkowa srodka gltowicy na osi skanu.

A

i@
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Tabela 29 Opcje Probe & Part — Position (cigg dalszy)

Opgja Opis
Index Offset Przesuniecie wigzki na osi indeksowania to roznica
(Przesuniegcie miedzy pozycja 0 oznaczona na badanej czesci a
indeksowania) rzeczywista pozycja poczatkowa przedniej krawedzi

glowicy na osi indeksowania. Przesuniecie indeksowania
wiazki jest ujemne dla glowicy zorientowanej pod katem
90 stopni, a dodatnie dla glowicy zorientowanej pod
katem 270 stopni. Wartosci Index Offset (Przesuniecie
indeksowania) nie mozna edytowac w trybie TFM,
poniewaz wplywa ona na obliczanie regut ogniskowania.
Aby zmieni¢ przesuniecie indeksu glowicy w trybie TFM,
nalezy uzy¢ opcji Scan Plan (Plan skanu).

e
Prabe
\ index
5
0
% T

20

- -

Beam index
: A\
-100 a0 &0 40 20 i

2.75.2 Part (Czes¢)

Parametr Part umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Thickness. Aby
uzyskac dostep do tej opcji, wybierz kolejno Probe & Part > Part (Rysunek 2-39 na
stronie 89 i Tabela 30 na stronie 90).

Rysunek 2-39 Probe & Part — Part
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2.7.5.3

2.7.5.4

Tabela 30 Probe & Part — Part

Opcja Opis
Thickness Stuzy do ustawiania grubosci badanej czesci. Ta wartosc¢
(Grubosc) jest uzywana przede wszystkim do dopasowania naktadki

i drég padania wzgledem sygnalu poprzez wykorzystanie
do tego grubosci rzeczywistej, a nie nominalnej. Tej
wartosci nie mozna edytowac w trybie TFM, poniewaz
wplywa ona na obliczanie regut ogniskowania. Aby
zmieni¢ warto$¢ Part Thickness (Grubosc czesci) w trybie
TFM, nalezy uzy¢ opgji Scan Plan (Plan skanu).

Probe & Wedge Manager (Menedzer gtowic i klinéw)

Informacje o zarzadzaniu niestandardowymi glowicami i klinami zawiera sekcja
»Probe & Wedge Manager (Menedzer gtowic i klindw)” na stronie 209.

Weld (Spoina) albo Custom Overlay (Naktadka niestandardowa)

Tytut tego podmenu zalezy od wyboru dokonanego w planie skanu. Jesli nie
wybrano zadnej naktadki, to menu nie jest widoczne. W przypadku wybrania

naktadki spoiny menu Weld umozliwia bezposrednia edycje (opisy poszczegdlnych

parametrow zawiera Tabela 61 na stronie 145) nastepujacych parametrow:

* Hot Pass Height (Wysoko$¢ warstwy goracej)
* Hot Pass Angle (Kat warstwy goracej)

¢ Land Height (Wysoko$¢ powierzchni styku)

e Land Offset (Przesunigcie powierzchni styku)
* Root Height (Wysoko$¢ warstwy graniowej)

* Root Angle (Kat warstwy graniowej)

Parametry nieistotne lub nieedytowalne z powodu zaleznosci od innych wartos$ci sg

dostepne tylko do odczytu.

Jesli w planie skanowania jako opcje naktadki wybrano Custom, ta sekgja jest
zatytulowana Custom Overlay i sa dostepne nastepujace edytowalne parametry:

Scale (Skala)
Rotate (Obrot)

¢ Horizontal/Vertical Pan (Przesuniecie w poziomie/pionie)
e Horizontal/Vertical Flip (Odwroécenie w poziomie/pionie)

Opis poszczegdlnych parametréow zawiera ,Part & Weld (Czgsc i spoina)” na stronie 144.
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2.7.6  Focal Laws (Reguly ogniskowania)

Menu Focal Laws umozliwia dostep do parametréw Aperture i Beam.

2.7.6.1 Aperture (Apertura)

Parametr Aperture umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Element Qty, First
Element i Last Element. Aby uzyska¢ dostep do tych opcji, wybierz kolejno Focal
Laws > Aperture (Rysunek 2-40 na stronie 91 i Tabela 31 na stronie 91).

Focal Law | Aperture

Rysunek 2-40 Focal Laws — Aperture

Tabela 31 Focal Laws — Aperture

Opcja Opis
Element Qty Stuzy do ustawiania liczby elementow kazdej apertury.
(Liczba
elementow)
First Element Stuzy do ustawiania pierwszego elementu pierwszej
(Pierwszy apertury.
element)
Last Element Stuzy do ustawiania ostatniego elementu ostatniej
(Ostatni element) | reguly ogniskowania.
Element Step Umozliwia wyswietlenie odstepu miedzy elementami
(Odstep miedzy | kazdej reguly ogniskowania, gdy wybrany jest typ
elementami) skanu Linear (Liniowy).
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2.7.6.2 Beam (Wiazka)

Parametr Beam umozliwia bezposrednie edytowanie regul ogniskowania, bez
koniecznosci przechodzenia do planu skanu. Aby uzyska¢ dostep do opgji

Min. Angle, Max. Angle, Angle Step, Angle, Focus i Skew Angle, wybierz kolejno
opcje Focal Laws > Beam (Rysunek 2-41 na stronie 92 i Tabela 32 na stronie 92).

Focal Law | Beam

Rysunek 2-41 Focal Laws — Beam

Tabela 32 Focal Laws — Beam

Opcja Opis

Min. Angle Stuzy do ustawiania minimalnego kata wiazki

(Min. kat) (konfiguracja reguly Sectorial/Compound
(Sektorowy/Ztozony)).

Max. Angle Stuzy do ustawiania maksymalnego kata wiazki

(Maks. kat) (konfiguracja reguty Sectorial/Compound
(Sektorowy/Ztozony)).

Angle Step Stuzy do ustawiania skoku pomiedzy katami

(Skok miedzy (konfiguracja reguly Sectorial/Compound

katami) (Sektorowy/Zlozony)).

Angle Stuzy do ustawiania kata zatamania wszystkich wigzek

(Kat) (konfiguracja reguty Linear (Liniowy)).

Focus Stuzy do ustawiania glebokosci ogniskowania na badanej

(Ogniskowanie) czesci.

Skew Angle Stuzy do sterowania wigzkami pod katem innym niz

(Kat odchylenia) | nominalna orientacja wiazek. W przypadku tej opcji
wymagane sa glowice umozliwiajace sterowanie wigzka
w osi pasywnej (glowice matrycowe).
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2.7.7  Measurements (Pomiary)

Menu Measurements umozliwia dostep do parametru Cursors.

Cursors

Za pomoca parametru Cursors mozna edytowac pozycje kursoréw. Kursory mozna

takze przemieszczac, stukajac je bezposrednio w uktadzie. Aby uzyskac dostep do

karty Cursors, wybierz kolejno opcje Measurements > Cursors (Rysunek 2-42 na
stronie 93 i Tabela 33 na stronie 93).

Measurements | Cursors

Rysunek 2-42 Measurements — Cursors

Tabela 33 Measurements — Cursors

Opcja

Opis

Cursor Category
(Kategoria
kursora)

Stuzy do wybierania widoku dla biezacego uktadu, w
obrebie ktérego ma by¢ zmieniana pozycja kursora. Zbior
dostepnych widokéw (A-scan (Skan A), B-scan (Skan B),
C-scan (Skan C), S-scan (Skan S), TFM End View (TFM
— widok koncowy), TFM Side View (TFM — widok z
boku), TFM Top View (TFM — widok z gory) lub Data
(Dane)) zalezy od obecnie wybranego uktadu. Parametry
pojawiajace sie po prawej stronie opcji Category
(Kategoria) odnosza si¢ do wybranego widoku.

Linked
(Powiazane)

Stuzy do okreslania, czy kursory odniesienia i pomiarowy
sg przesuwane osobno (Off) czy jednoczesnie (On).
Parametr ten ma wpltyw na parametry w podmenu
Measurements (Pomiary) > Cursors (Kursory) oraz na
wyskakujacy przycisk parametru kursora.

%(...)

Pozycja kursora odniesienia (r), (r&m) lub kursora
pomiarowego (m) na osi amplitudy.
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Tabela 33 Measurements — Cursors (cigg dalszy)

Opcja

Opis

Delta %(r&m)

Réznica na osi amplitudy miedzy kursorem odniesienia a
kursorem pomiarowym (tylko wtedy, gdy kursory sa
powiazane).

U(..)

Pozycja kursora odniesienia (r), (r&m) lub kursora
pomiarowego (m) na osi ultradzwiekow.

Delta U (r&m)

Roéznica na osi ultradzwiekow miedzy kursorem
odniesienia a pomiarowym (tylko wtedy, gdy kursory sa
powiazane).

I(.)

Pozycja kursora odniesienia (r), (r&m) lub kursora
pomiarowego (m) na osi indeksowania.

DeltaI (r&m)

Roéznica na osi indeksowania miedzy kursorem
odniesienia a pomiarowym (tylko wtedy, gdy kursory sa
powiazane).

S(.)

Pozycja kursora odniesienia (r), (r&m) lub kursora
pomiarowego (m) na osi skanu.

Delta S (r&m)

Réznica na osi skanu miedzy kursorem odniesienia a
pomiarowym (tylko wtedy, gdy kursory sa powiazane).

D (..)

Pozycja kursora odniesienia (r), (r&m) lub kursora
pomiarowego (m) na osi gtebokosci w trybie TFM.

Delta D (r&m)

Réznica na osi gteboko$ci w trybie TFM miedzy kursorem
odniesienia a pomiarowym (tylko wtedy, gdy kursory sa
powiazane).

2.78 Display (Widok)

Menu Display umozliwia dostep do réznych parametréow wyswietlania.

94 Rozdziatl 2




10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

2.7.81 Compliance (Zgodnos¢)

Parametr Compliance umozliwia dodanie krzywych zgodnosci (krzywych
wymiarowania z przesunieciem dB) do krzywych wymiarowania. Jest dostepny, jesli
wykonano kalibracje TCG lub DAC. Jesli stosowana jest kalibracja DGS, uzyj menu
Scan Plan > Manage DGS (Rysunek 2-43 na stronie 95 i Tabela 34 na stronie 95).

Curve Type ury y Selected Curve

Polynomial

Rysunek 2-43 Display — Compliance

Tabela 34 Display — Compliance

Opcja Opis

DAC Umozliwia zastosowanie wstepnie zdefiniowanych

Compliance krzywych zgodnosci z okres$long norma (JIS lub ASME).

(Zgodno$¢ DAC) | Aby utworzy¢ krzywe recznie, wybierz opcje Custom
(Niestandardowa).

Curve Type Stuzy do wybierania typu interpolacji miedzy punktami

(Typ krzywej) DAC: liniowej (Linear (Liniowa)) albo wielomianowej
(Polynomial (Wielomianowa)).
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Tabela 34 Display — Compliance (cigg dalszy)

Opcja Opis
Curve Quantity | Stuzy do wyswietlania liczby zarzadzanych krzywych
(Liczba zgodnosci.
krzywych)
Selected Curve Stuzy do wyboru krzywej zgodnosci do edycji. Domyslnie
(Wybrana wybrana jest krzywa wymiarowania, Sizing
krzywa) (Wymiarowania), ktérej nie mozna edytowac. Wybierz

inng krzywa, aby edytowac jej przesuniecie amplitudy
(Amplitude Offset (Przesuniecie amplitudy)).

Amplitude Réznica w dB miedzy krzywa Sizing (Wymiarowania) a
Offset wybrang krzywa zgodnosci.

(Przesuniecie

amplitudy)

2.78.2 Overlay (Nakfadka)

Parametr Overlay umozliwia uzycie wielu drog padania (On) lub jednej drogi
padania (Off) w naktadce. Uzycie wielu drog padania spowoduje, ze naktadka
spoiny lub nakladka niestandardowa bedzie odwracana przy kazdym odbiciu.

2.7.8.3  Data Source (Zrédto danych)

Parametr Data Source umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Data Source,
Primary C-scan i Secondary C-scan. Aby uzyskac dostep do tych opcji, wybierz
kolejno Display > Data Source (Rysunek 2-44 na stronie 96 i Tabela 35 na stronie 97).

Display | Data Source

Normal

Rysunek 2-44 Display — Data Source
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Tabela 35 Display — Data Source

Opcja

Opis

A-Scan (Skan A)

Wybierz, ktéry skan A zostanie wyswietlony w widoku
skanu A.

Normal (Standardowy): Zostanie wyswietlony skan, ktory
jest w danym momencie wybrany za pomoca kursora
danych lub selektora kata/VPA w gérnym pasku.

Highest (%) (Najwyzsza (%)): kursor danych
automatycznie odszuka regute ogniskowania z najwyzsza
amplituda w bramce A. Jesli Zaden sygnat nie przekroczy
progu, domyslnie wybrany zostanie pierwszy skan A.

Thinnest (Najciensza): kursor danych automatycznie
odszuka regute ogniskowania z najmniejszg zmierzong
gruboscia. Nalezy upewnic¢ sig, ze pomiar grubosci zostat
prawidlowo zdefiniowany w obszarze Gates & Alarms
(Bramki i alarmy) > Thickness (Grubos¢) > Mode (Tryb).

| NOTATKA |

Tryby sledzenia Highest i Thinnest nie sa dostepne w
trybie analizy. Ponadto aktywowanie tych trybow Sledzenia
spowoduje dezaktywowanie wszystkich uktadéw
zawierajacych skan B.

Primary C-scan
(Gtéwny skan C)

Wybierz zrédto skanu C dla wszystkich widokow
zawierajacych skan C. Zrédtem moze byé: A%, B%, 1%, 1/
lub Thickness (Grubos¢). Niektdére opcje moga by¢
niedostepne, jesli powiazana bramka jest nieaktywna. W
przypadku skanu C ze zrédiem Thickness wybierz tryb
grubosci: Gates & Alarms (Bramki i alarmy) > Thickness
(Grubos¢) > Mode (Tryb).

Secondary C-scan
(Dodatkowy skan

O

Wybierz zrédto drugiego skanu C w uktadzie A-C-C.
Zrédtem moze byé: A%, B%, 1%, 1/ lub Thickness
(Grubos¢). Niektore opcje moga by¢ niedostepne, jesli
powiazana bramka jest nieaktywna. W przypadku skanu C
ze zrédtem Thickness wybierz tryb grubosci: Gates &
Alarms (Bramki i alarmy) > Thickness (Grubos¢)> Mode
(Tryb).
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Tabela 35 Display — Data Source (cigg dalszy)

Opcja Opis
Merged B-Scan Wilacz lub wylacz scalony skan B w uktadach A-B-S
(Scalony skan B) i A-B-C-S.
Merged B-Scan Umozliwia zmiane kata pierwszej wiazki. Dane ponizej
First Beam ustawionego kata nie sa wyswietlane na scalonym skanie B.
(Pierwsza wiazka
scalonego
skanu B)
Merged B-Scan Umozliwia zmianeg kata ostatniej wiazki. Dane powyzej
Last Beam ustawionego kata nie s3 wysSwietlane na scalonym skanie B.
(Ostatnia wigzka
scalonego
skanu B)

W trybie TFM istnieje mozliwos¢ edytowania menu Data Source w celu wybrania, w
jaki sposéb beda przedstawiane dane (patrz Rysunek 2-45 na stronie 98 oraz Tabela 36
na stronie 98). Bramka w trybie TFM ma ksztatt ramki, dlatego zrédto danych
wplywa zaréwno na widok z gory, jak i koricowy.

All Data

Rysunek 2-45 Display — Data Source, tryb TEM

Tabela 36 Display — Data Source, tryb TFM

Opcja Opis
All Data W widoku koncowym zostang wyswietlone
(Wszystkie dane) wszystkie dane.
Gate A W widoku z géry oraz widoku koncowym zostana
(Bramka A) wyswietlone wytacznie dane z bramki A.
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2.78.4  Grid (Siatka)

Parametr Grid umozliwia przegladanie i modyfikowanie parametrow siatki w tle

skanu A. Aby wlaczy¢ siatke, uzyj menu View i wilacz ustawienie Grid. Aby uzyskac

dostep do tych opcji, wybierz kolejno Display > Grid (Rysunek 2-46 na stronie 99 i

Tabela 37 na stronie 99).

Rysunek 2-46 Display — Grid

Tabela 37 Display — Grid

osi ultradzwigkow)

Opcja Opis
Ultrasound Cell Qty | Stuzy do ustawiania liczby komoérek dla osi
(Liczba komorek dla | ultradZzwiekow.

Amplitude Cell Qty | Stuzy do ustawiania liczby komorek dla osi
(Liczba komdrek dla | amplitudy.

osi amplitudy)

Color (Kolor) Stuzy do ustawiania koloru siatki.

2.78.5 Cursors and Axes (Kursory i osie)

Parametr Cursors and Axes umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Values i

C-Scan Axes. Aby uzyskac¢ dostep do tej opcji, wybierz kolejno Display > Cursors

(Rysunek 2-47 na stronie 100 i Tabela 38 na stronie 100).
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Rysunek 2-47 Display — Cursors and Axes

Tabela 38 Display — Cursors and Axes

Opcja Opis
Values Stuzy do wyswietlania wartosci (wyrazonych w mm lub
(Wartosci) calach) na réznych kursorach — stukniecie przycisku Cursor
Values (Wartosci kursora) wiacza (ON) albo wytacza (OFF,
ustawienie domyslne) wyswietlanie.

C-Scan Axes Stuzy do przetaczania orientacji osi indeksowania.

(Osie skanu C)

2.7.8.6 Default Zoom (Domysiny zoom)

Parametr Default Zoom umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Default
Zoom. Aby uzyskac dostep do tej opgji, wybierz kolejno Display > Default Zoom
(Rysunek 2-48 na stronie 101 i Tabela 39 na stronie 100).

Tabela 39 Display — Default Zoom

Opdja Opis
Scan Default Stuzy do ustawienia rozmiaru okna zoomu, gdy stosowany
Zoom jest zoom domysIny.

(Domyslny
zoom skanu)
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Tabela 39 Display — Default Zoom (cigg dalszy)

Opcja Opis
Set to Scan Aby mozna byto uzy¢ wstepnie zdefiniowanego zoomu,
Default Zoom | musza by¢ spetnione nastepujace warunki:
(Ustavy ha * Inspekcja musi by¢ skanem jednoliniowym lub
domyslny rastrowym.

zoom skanu) * Biezacy uktad musi zawiera¢ widok skanu C i/lub

skanu B.
¢ Skan C lub skan B musi juz by¢ w trybie zoomu.
Przybliz skan C lub skan B i kliknij opcje Set to Scan Default
Zoom (Ustaw na domyslny zoom skanu). Spowoduje to
przyjecie wstepnie ustawionej dtugosci po przyblizeniu na
osi skanu.

Set to Scan

400.00 Default
Zoom

Rysunek 2-48 Display — Default Zoom

2.79  Preferences (Preferencje)

Menu Preferences umozliwia dostep do parametrow Date & Time, Regional, Data,
Network, System i About.

Date & Time

Parametr Date &Time umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Time Zone,
Clock Format i Date Format. Aby uzyskac dostep do tych opcji, wybierz kolejno
Preferences > Date &Time (Rysunek 2-49 na stronie 101 i Tabela 40 na stronie 102).

Preferences | Date & Time

YYYY/MM/DD

Rysunek 2-49 Preferences — Date & Time
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Tabela 40 Preferences — Date & Time

Opcja Opis

Time Zone Stuzy do ustawiania strefy czasowej przyrzadu.

(Strefa

czasowa)
l WAZNE |
Jesli strefa czasowa nie bedzie prawidtowo ustawiona,
przyrzad moze nie by¢ w stanie nawigzac potaczenia z
chmurg =~ CLOUD.

Clock Format | Stuzy do ustawiania formatu godziny. Mozna wybrad

(Format format 12h albo 24h.

godziny)

Date Format
(Format daty)

Stuzy do ustawiania formatu daty. Dostepne sa nastepujace
opcje:

YYYY/MM/DD

YYYY-MM-DD

MM-DD-YYYY

MM/DD/YYYY

DD-MM-YYYY

DD/MM/YYYY

2.7.10 Regional (Ustawienia regionalne)

Parametr Regional umozliwia przegladanie i modyfikowanie opcji Units, Decimal

Separator, Thousands Separator, Adjust Time i Adjust Date. Aby uzyska¢ dostep do

tych opcji, wybierz kolejno Preferences > Regional (Rysunek 2-50 na stronie 102 i
Tabela 41 na stronie 103).

Adjust Time  Adjust Date

Rysunek 2-50 Preferences — Regional
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Tabela 41 Preferences — Regional

Opcja Opis
Units (Jednostki) Stuzy do wyboru jednostek dlugosci: metrycznych
(milimetry) albo amerykanskich (cale).
Decimal Separator Wys$wietla separator dziesigtny.
(Separator
dziesietny)
Thousands Wyswietla separator tysiecy.
Separator
(Separator tysiecy)
Adjust Time Stuzy do ustawiania godziny w przyrzadzie.
(Ustaw godzine)
Adjust Date Stuzy do ustawiania daty w przyrzadzie.
(Ustaw date)

2.7.11 Data (Dane)

Parametr Data umozliwia przegladanie ustawien Scan Storage i modyfikowanie opcji
Geolocation. Aby uzyskac dostep do tych opgji, wybierz kolejno Preferences > Data
(Rysunek 2-51 na stronie 103 i Tabela 42 na stronie 103).

Rysunek 2-51 Preferences — Data

Tabela 42 Preferences — Data

Opcja Opis
Scan Storage Wyswietla informacje o tym, ktére skany mozna zapisac.
(Magazyn
skanow)
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Tabela 42 Preferences — Data (cigg dalszy)

Opcja Opis

Geolocation Umozliwia wlaczenie (ON) geolokalizacji w celu
(Geolokalizacja) | uwzglednienia wspotrzednych GPS w pliku danych. Jesli
przyrzad nie jest podtaczony do bezprzewodowej sieci
LAN, modut geolokalizacji uzyska informacje o potozeniu
za pomoca satelit GPS. Jest to wolniejszy sposob
uzyskiwania danych dotyczacych potozenia, ale zapewnia
wieksza doktadnos¢ w terenie (jednak mniejsza w
pomieszczeniach). Jesli przyrzad jest podiaczony do sieci
bezprzewodowej, informacje o lokalizacji moga zosta¢
uzyskane z sieci (co zapewnia szybkie ustalanie lokalizacji
i wieksza doktadnos$¢ w pomieszczeniach, jednak w
przypadku stabego potaczenia z siecig doktadnos¢ bedzie
mniejsza).

2.7.12 Connectivity Settings (Ustawienia tacznosci)

Obszar Connectivity Settings umozliwia wlaczenie lub wylaczenie opcji Wireless,
OSC Connect (wymaganej do skorzystania z ustugi X3 RCS) i OneDrive (Rysunek 2-
52 na stronie 104).

Preferences | Connectivity Settings

OneDrive

Wireless | OSC Connect Connected
Signed out

Rysunek 2-52 Preferences — Connectivity Settings

27121  Wireless (Sie¢ bezprzewodowa)

Parametr Wireless umozliwia przegladanie i modyfikowanie parametréw Wireless
Enabled, Security, Password, Show Password, Advanced Options, Add Network,
Refresh, Done i Connect. Aby uzyskac dostep do tych opgji, wybierz kolejno
Preferences > Wireless Properties (Rysunek 2-53 na stronie 105 i Tabela 43 na
stronie 105).
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W oknie Wireless Properties automatycznie wykrywany jest poziom zabezpieczen
wybranej sieci.

Add Network

Rysunek 2-53 Okno Preferences — Wireless Properties

Tabela 43 Preferences — Wireless

Opcja Opis

Wireless Enabled Pole wyboru Wireless Enabled (Wlaczono interfejs
(Wlaczono interfejs | bezprzewodowy) wiacza interfejs bezprzewodowy.
bezprzewodowy) Symbol zaznaczenia oznacza, ze jest on wlaczony.

Security Informuje o poziomie zabezpieczen wybranej sieci
(Zabezpieczenia) bezprzewodowej: WEP, WPA,WPA2 albo EAP.

Password (Hasto) Stuzy do wprowadzania hasta wybranej sieci.
Show Password Umozliwia uwidocznienie lub ukrycie hasta.
(Pokaz hasto)
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Tabela 43 Preferences — Wireless (cigg dalszy)

Opcja Opis
Advanced Options | Umozliwia ustawianie réznych opgji, takich jak
(Opgje wlaczenie DHCP, reczne wprowadzenie adresu IP w
Zaawansowane) polu IP Address (Adres IP), reczne wprowadzenie

maski podsieci w polu Subnet Mask (Maska podsieci),
reczne wprowadzenie adresu bramy w polu Gateway
(Brama), reczne wprowadzenie serwera DNS numer 1 i
reczne wprowadzenie serwera DNS numer 2 (dla

WPA2).
Add Network Umozliwia reczne dodanie sieci bezprzewodowej i
(Dodaj siec) okreslenie dla niej réznych opgji, takich jak Security

(Zabezpieczenia) i Network Name (Nazwa sieci).

Refresh (Odswiez) | Ods$wieza liste dostepnych sieci bezprzewodowych.

Done (Gotowe) Potwierdza wprowadzone dane i zamyka okno.
Connect (Potacz) Powoduje nawiazanie potaczenia z wybrana siecia
bezprzewodowa.

2.712.2  OSC Connect (Potaczenie z chmurg OSC)

Aby korzysta¢ z ustugi X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS), jednostka
OmniScan X3 musi zosta¢ potaczona z chmurg Olympus Scientific Cloud (OSC).
Patrz ,Polaczenie z chmura Olympus Scientific Cloud (OSC)” na stronie 227.

2.712.3  OneDrive

l WAZNE |

Przekazywanie plikdw do magazynu w chmurze ustugi OneDrive i pobieranie ich z
niego odbywa sie w obszarze File Manager. Wigcej szczegdtowych informacji zawiera
sekcja , Korzystanie z okna File Manager” na stronie 205.
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Aby potaczy¢ sie z ustuga OneDrive

1.

Wybierz przycisk OneDrive, aby rozpocza¢ proces logowania. Po ponownym
uruchomieniu jednostki OmniScan X3 konieczne jest powtdrzenie tego procesu,
poniewaz nazwy uzytkownikéw i hasta nie sa zapisywane w przyrzadzie ze
wzgledoéw bezpieczenistwa.

Aby korzystac z ustugi OneDrive, konieczne jest przeczytanie i zaakceptowanie
warunkdéw znajdujacych sie w dokumencie Privacy Statement.

Wprowadz swoj Log in. Jesli nie posiadasz konta w ustudze OneDrive, konieczne
jest utworzenie go za pomoca innego urzadzenia (tworzenie konta jest w
jednostce OmniScan X3 zablokowane).

Wprowadz swoje hasto.

Wprowadz kod PIN, jesli jest wymagany do ukonczenia uwierzytelniania
dwusktadnikowego.

Aby rozlaczy¢ sie z ustuga OneDrive

€ Kliknij przycisk OneDrive w celu rozlaczenia. Ponowne uruchomienie jednostki

OmniScan X3 powoduje utrate potaczenia z ustuga OneDrive.

2713 System

Parametr System umozliwia wylaczenie automatycznego uruchamiania
oprogramowania MXU, jesli funkcja ta zostata aktywowana. Aby uzyskac¢ dostep do
tej opcji, wybierz kolejno Preferences > System (Rysunek 2-54 na stronie 108 i
Tabela 44 na stronie 108).
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eferences terT
Manual

Rysunek 2-54 Preferences — System

Tabela 44 Preferences — System

Opcja Opis
Boot Launcher Stuzy do wyboru trybu uruchamiania defektoskopu
(Program OmniScan X3: Manual (Reczny) (z dostepem do ekranu
uruchamiajacy) uruchamiania) albo Automatic (Automatyczny) (z
automatycznym przejsciem do oprogramowania MXU).

2.7.14 About (Informacje)

Parametr About umozliwia sprawdzenie informacji w polach System Information,
Legal Information, Licenses i FCC. Aby uzyskac¢ dostep do tych opcji, wybierz
kolejno Preferences > About (Rysunek 2-55 na stronie 109 i Tabela 45 na stronie 109).
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Model
Software Version

Manufacturer

omnisCall X3

‘Omniscan X3
MXU 2019/10/28

QOlympus NDT Canada Inc
3415 rue Pierre-Ardouin
Québec (Québec) Canada
G1P 0B3

[Details]

Legal Information Licenses

Copyright © 2019 Olympus Corporation

Rysunek 2-55 Okno Preferences — About

Tabela 45 Preferences — About

Opcja

Opis

System Information
(Informacje o
systemie)

Wys$wietla Model, numer wersji oprogramowania
(Software Version (Wersja oprogramowania)), nazwe
producenta (Manufacturer (Producent)) i szczegoty
(Details (Szczegoly)). Zakres szczegdtdw moze rdzni¢
sie¢ miedzy wersjami oprogramowania, ale zasadniczo
szczegodly obejmuja liste nowych funkgji
wprowadzonych w biezacej wersji.

Legal Information
(Informacje prawne)

Wyswietla informacje prawne, np. dotyczace ochrony
patentowej.

Licenses
(Licencje)

Wyswietla rézne umowy licencyjne z firma Evident.

Interfejs oprogramowania OmniScan

109



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

Tabela 45 Preferences — About (cigg dalszy)

Opcja Opis
FCC Wyswietla deklaracje zgodnosci dostawcy z
wymaganiami amerykanskiej Federalnej Komisji
Komunikagji (FCC).
Done (Gotowe) Stuzy do potwierdzania warunkéw przedstawionych
w tej sekcji i zamkniecia okna.

2.8 Menu View

Menu @ View zawiera szereg podmenu do konfigurowania inspekgcji (Rysunek 2-56
na stronie 110 i Tabela 46 na stronie 111).

Rysunek 2-56 Okno menu View
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Tabela 46 Opcje menu View

Opcja

Opis

Liczba grup: Single
(Jedna) albo

Menu View (Widok) umozliwia wyswietlenie biezacej
grupy (Single (Jedna)) albo wielu grup (Multiple

Multiple (Wiele) (Wiele)).

Readings Aby wyswietli¢ odczyty po prawej stronie ekranu,

(Odczyty) stuknij przelacznik Readings (Odczyty) (ON/OFF),
ktory umozliwia szybkie wlaczanie i wylaczanie
wyswietlania odczytow.

Grid Aby wyswietli¢ siatke na skanie A, stuknij przetacznik

(Siatka) Grid (Siatka) (ON/OFF), ktéry umozliwia szybkie
wlaczanie i wytaczanie wyswietlania siatki.

Weld/Overlay Aby wyswietli¢ naktadke spoiny na skanie S, stuknij

(Spoina/Naktadka) | przetacznik Weld (Spoina) (ON/OFEF), ktory umozliwia
szybkie wlaczania i wylaczanie wyswietlanie spoiny. W
przypadku wybrania naktadki niestandardowej ta
pozycja jest wyswietlana jako Overlay (Naktadka) i
takze mozna ja wlaczaé/wytacza¢ (ON/OFF).

Cursor Aby wyswietla¢ kursory na kazdym skanie, stuknij

(Kursor) przelacznik Cursor (Kursor) (ON/OFF) umozliwiajacy
szybkie wlgczanie i wytaczanie wyswietlania kursorow.

Legs Aby wyswietla¢ drogi padania na kazdym skanie,

(Drogi padania) stuknij przelacznik Legs (Drogi padania) (ON/OFF)
umozliwiajacy szybkie wiaczanie i wylaczanie
wys$wietlania drég padania.

Gates Aby wyswietla¢ bramki przy uzyciu menu View

(Bramki) (Widok), stuknij przetacznik Gates (Bramki)

umozliwiajacy szybkie wlaczanie i wylaczanie
wys$wietlania bramek. Aby mozliwe bylo wyswietlanie
bramek, co najmniej jedna bramka musi by¢ aktywna.
Upewnij si¢, ze wymagane bramki inspekcji zostaty
aktywowane w obszarze Gates & Alarms (Bramki i
alarmy) > Gates Main (Gléwne opcje bramek).
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Tabela 46 Opcje menu View (cigg dalszy)

Brightness Stuknij przycisk minus, aby zmniejszy¢ jasnosc ekranu,
(Jasnosc) albo przycisk plus, aby zwiekszy¢ jasnos¢ ekranu
(wyrazonag w procentach).

Indoor/Outdoor Stuzy do przetaczania miedzy schematem kolorow do
(Wewnatrz / Pod pracy pod gotym niebem (Outdoor (Pod gotym
gotym niebem) niebem)) albo wewnatrz pomieszczen (Indoor

(Wewnatrz)). Schemat koloréw Indoor ma ciemne tto i
biaty tekst, a schemat Outdoor ma biate tto i ciemny
tekst, ktory jest dzieki temu bardziej kontrastowy.
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Tabela 46 Opcje menu View (cigg dalszy)

Opcja Opis
Scan Plan W oprogramowaniu OmniPC menu View (Widok)
(Plan skanu) zawiera dodatkowa opcje: widok Scan Plan (Plan

skanu). Wybranie opcji Scan Plan (Plan skanu) powoduje
otwarcie okna zawierajacego schemat planu skanu.
Dostepne sg nastgpujace parametry:
¢ Group (Grupa) — wybdr grup
* View (Widok) — orientacja widoku (od gory, z
boku, konicowy, 3D)
* Zoom
¢ Show (Pokaz) — widocznos¢ czesci (ON/OFF)
e Show (Pokaz) — widocznos¢ wszystkich
grup/biezacej grupy
e Scan Offset (Przesuniecie skanu) —
przesuniecie skanu biezacej grupy

e Index Offset (Przesuniecie indeksowania) —
przesuniecie indeksu biezacej grupy
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| NOTATKA |

Za posrednictwem menu @ View mozna wlaczac i wylacza¢ wyswietlanie bramek,
ale niezaleznie od tego, czy sa widoczne, bramek mozna uzywac w konfiguracji. Jesli
jednak parametr Activation jest ustawiony na OFF (w obszarze Gates & Alarms >
Gates Main), to bramki sa wylaczone i nie mozna ich uzywac¢ w konfiguracji.

Jesli badana czes$¢ zawiera nakladke (spoing lub naktadke niestandardowsa), mozna
wlaczac i wytacza¢ widocznos¢ nakladki. Naktadka to rysunek przedstawiajacy
geometrie spoiny lub dowolny, niestandardowy rysunek natozony na widok skanu S.
Funkcja ta utatwia zorientowanie sie¢ w potozeniu wskazan wzgledem geometrii
czesci lub spoiny (Rysunek 2-57 na stronie 114). Odbicie lustrzane naktadki (w celu
uwzglednienia drugiej drogi padania, trzeciej drogi padania itd.) mozna wtaczac albo
wylaczac po wybraniu opcji Menu > Display > Overlay > Multiple Legs.

Naktadka
geometrii spoiny

Odbicie naktadki
geometrii spoiny
dla drugiej drogi
padania sygnatu

Linijka palety
kolorow

Rysunek 2-57 Przyklad nakladki geometrii spoiny typu przesuniete V

2.9  Wskazniki oraz parametry Scan i Index

Parametry Scan i Index (Rysunek 2-58 na stronie 115) spetniaja dwie funkgje.
Warto$ci w polach Scan i Index wskazujq biezacg pozycje kursoréw danych, ale moga
takze stuzy¢ do zmiany potozenia tych kursorow.
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Rysunek 2-58 Wskazniki oraz parametry Scan i Index

Tabela 48 na stronie 119 zawiera opis funkgji Scan i Index zaleznie od konfiguraciji i
trybu akwizycji.

Tabela 47 Funkcje Scan i Index

W trakcie akwizycji W trakcie analfzy
(wstrzymanej)
. Typ . Scan Index Scan Index
inspekcji
Time Wyswietla czas, | Nd. Umozliwia Nd.
(Czas) ktéry uptynat nawigowanie po
od rozpoczecia danych poprzez
akwizydgji przewijanie osi
[klawisz skanu lub przejscie
odtwarzania do okres’lonego
(Q)]. miejsca.
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Tabela 47 Funkcje Scan i Index (cigg dalszy)

W trakcie akwizycji

W trakcie analizy

(wstrzymanej)
One-Line Umozliwia Nd. Umozliwia Nd.
Encoded odczytanie nawigowanie po
(Jednoli- biezacej pozydji danych poprzez
niowy z na osi skanu. przewijanie osi
enkoderem) Pozwala przejéé skanu h}b przejscie
do okreslonego do okreslonego
miejsca skanu, miejsca.
aby na biezaco
ustawiaé
wartos¢é
enkodera.
Raster Umozliwia Umozliwia Umozliwia Umozliwia
Encoded odczytanie odczytanie nawigowanie po nawigowa-
(Rastrowy z | biezacejpozycji | biezacej danych poprzez nie po
enkoderem) na osi skanu. pozydji na osi przewijanie osi danych
Pozwala przejs¢ | indeksowania. | skanu lub przejscie | poprzez
do okreslonego | Pozwala do okreslonego przewijanie
miejsca skanu, przejsé do miejsca. osi indekso-
aby na biezaco okreglonego wania lub
ustawiac miejsca przejscie do
wartosé indeksowania, okreslonego
enkodera. aby na biezaco miejsca.
ustawiaé
wartosé
enkodera.

Typowe zastosowania

1.

Ustawianie lub korygowanie pozycji enkoderéw skanu i indeksowania podczas
akwizycji w celu wyréwnania réznic wynikajacych z przeszkod.

Podczas skanowania elementdéw o ztozonych ksztattach i zawierajacych
przeszkody (np. zbiornik cisnieniowy) konieczne moze by¢ skorygowanie pozycji
enkoderéw odczytanych przez jednostke OmniScan X3, aby odzwierciedli¢
rzeczywiste potozenie gtowicy. Parametry Scan i Index umozliwiaja edytowanie
biezacych pozycji enkoderow do okreslonych wartosci i ,wymuszenie” na nich
okreslonego potozenia.
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Aby zmienic¢ potozenie enkodera skanu lub indeksowania w trakcie akwizycji
danych, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci (kolejnos¢ ma znaczenie).

a) Upewnij sig, ze skaner lub gtowica znajduja si¢ we wtasciwym potozeniu i sa
nieruchome.

b) W razie potrzeby wyczyéé dane [klawisz odtwarzania (@)]. Moze nie by¢ to
wskazane, jesli dane zostaly juz pozyskane.

c) Nacisnij element sterujacy Scan lub Index. Otwarte zostanie menu
umozliwiajace wprowadzenie nowej wartosci za pomoca klawiatury
numerycznej w celu odwrocenia biegunowosci enkodera (Rysunek 2-59 na
stronie 117).

Rysunek 2-59 Przechodzenie do okreslonego polozenia poprzez wprowadzenie
liczby za pomoca klawiatury numerycznej

Jesli czesto wymagane jest resetowanie potozenia enkodera, mozna rozwazy¢
konfiguracje parametréw Scan on Play i Index on Play w celu zresetowania
enkoderéw na poczatku kazdej akwizycji. Dzieki temu edytowanie ich za kazdym
razem nie bedzie konieczne. Wigcej informacji zawiera sekcja Tabela 23 na stronie 77.

2. Przeprowadzanie analizy danych.

Nawiguj po danych, stukajac parametr Scan lub Index, a nastepnie obracajac
pokretto przyrzadu OmniScan X3 w celu przewinigcia kursora danych.
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210 Zmiana palet koloréw

Mozna zmienia¢ palety koloréw amplitudy (skanu B, skanu C lub skanu S w trybie
PA/UT albo widoku koricowego, z boku lub z géry w trybie TEM) lub skanu C
grubosci.

Aby zmieni¢ palete koloréw

€ Stuknij i przytrzymaj linijke ze skalg palety koloréow (po prawej stronie — patrz
Rysunek 2-57 na stronie 114), a nastepnie wybierz opcje Load. Przejrzyj dostepne
palety kolordw i stuknij przycisk Open, aby zmieni¢ palete (Rysunek 2-60 na
stronie 118).

OMMNISCAN X3 > Palette

Rysunek 2-60 Selektor palety kolorow

Aby zmieni¢ granice palety koloréw

€ Stukniecie linijki amplitudy/grubosci umozliwia efektywne przybliZenie palety
koloréw. Stuknigcie dolnej czesci linijki palety koloréw powoduje otwarcie
wyskakujacego elementu oznaczonego jako Start, ktéry umozliwia zmiane
poczatku palety koloréw. Wszystko ponizej wartosci Start bedzie miato taki sam
kolor. Stukniecie gérnej czesci linijki powoduje otwarcie wyskakujacego elementu
oznaczonego jako Range, ktére umozliwia zmiane zakresu palety koloréw.
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2.11  Pliki

Za posrednictwem £ menu plikéw mozna zatadowac plik ustawien (w trybie
inspekgji) lub plik danych (w trybie analizy), wyswietli¢ podglad raportu i zarzadzaé
innymi opcjami (Rysunek 2-61 na stronie 119 i Tabela 48 na stronie 119).

Rysunek 2-61 Menu plikow

Tabela 48 Opcje w menu plikow

Opcja Opis
Open Umozliwia otwarcie pliku ustawien akwizycji lub pliku
(Otwérz) danych do analizy.
New Stuzy do tworzenia nowego pliku poprzez zatadowanie
(Nowy) ustawien domys$lnych.
Save Setup As Stuzy do zapisywania biezacych ustawien pod nowa
(Zapisz nazwa.
konfiguracje
jako)
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Tabela 48 Opcje w menu plikow (cigg dalszy)

jako)

Opcja Opis
Save Data As Otwiera monit o zapisanie danych.
(Zapisz dane

File Name (Nazwa pliku): wprowadz podstawe nazwy
pliku danych.

Wybierz lokalizacje zapisu — urzadzenie OmniScan X3
lub dysk zewnetrzny, nosnik USB badz karte SD.

Jesli opcja File Name Increment (Przyrostek nazwy
pliku) jest ustawiona na None (Brak), bedzie to
ostateczna nazwa pliku.

Jesli wybrana jest inna opcja File Name Increment
(Przyrostek nazwy pliku), podstawa nazwy pliku jest
przedrostkiem, a ostateczna nazwa bedzie miata
przyrostek zalezny od wybranej opcji.

Numeric (Liczbowy): dodaje numer w formacie _#### na
konicu podstawy nazwy pliku.

Timestamp (Znacznik czasu): dodaje biezacy czas w
formacie rrrr_mm_dd ##g##m##s na koncu podstawy
nazwy pliku.

Numbering Start (Poczatek numerowania): umozliwia
wybor pierwszej liczby wykorzystywanej w przyrostku
nazwy pliku.
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Tabela 48 Opcje w menu plikow (cigg dalszy)

Opcja Opis

Prompt every time (Wys$wietlaj monit za kazdym
razem): gdy to pole jest zaznaczone (ustawienie
domyslne), monit Save Data As (Zapisz dane jako) jest
wyswietlany za kazdym razem, gdy uzytkownik nacisnie
przycisk zapisu (@). Jesli wybrana jest opcja File Name
Increment (Przyrostek nazwy pliku) (liczba albo czas),
mozna anulowac zaznaczenie tego pola wyboru, aby
zwiekszony przyrostek nazwy pliku byt dodawany
automatycznie po kazdym nacisnieciu przycisku zapisu
(@). Monit nie bedzie si¢ pojawiat do momentu
ponownego wybrania opcji Save Data As (Zapisz dane
jako). Pojawia sie parametry

File Size (Rozmiar pliku) i Free Space (Wolne miejsce)
dotyczace wybranego dysku.

Indication Stuzy do konfigurowania tabeli Indication Table (Tabela
Table Manager | wskazan) w trakcie analizy na zywo.

(Menedzer

tabeli wskazan)

File Manager Stuzy do zarzadzania plikami: usuwania ich, zmieniania
(Menedzer ich nazw i przenoszenia ich.

plikéw)

Report Stuzy do tworzenia raportu z narzedzia Indication Table
(Raport) Manager (Menedzer tabeli wskazan).

212 Readings (Odczyty)

Wszystkie odczyty (jest ich dziesie¢) wyswietlane po prawej stronie ekranu sa
uwzgledniane w wygenerowanym raporcie i zapisywane w pliku ustawien. Mozna
latwo wybiera¢ parametry UT wyswietlane jako odczyty — indywidualnie lub w
formie listy. Opis kazdego parametru znajduje si¢ w menu Select odczytéw, gdy
zostanie ono podswietlone (Rysunek 2-62 na stronie 122).
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Aby wybra¢ liste odczytow do wyswietlenia

1. Stuknij i przytrzymaj dowolny z odczytdw, aby otworzy¢ menu kontekstowe.

2. Wybierz migedzy opcja Select Reading List (zmienia caly zestaw wyswietlanych
parametrow na podstawie predefiniowanej listy) a Select Reading (umozliwia
zmiane pojedynczych odczytéw):

a) Opcja Select Reading List umozliwia wybdr pozydji z listy wstepnie
skonfigurowanych odczytéw (Rysunek 2-62 na stronie 122).

20.0a  60.0°

RS T
T -

Group

PA+TOFD

Rysunek 2-62 Wybieranie listy odczytow

| NOTATKA ]

Opcja Select Reading List umozliwia ustawienie wszystkich dziesieciu odczytow

jednoczesnie, aby byly zoptymalizowane pod katem aplikagji, takich jak PA+TOFD,
TOFD, Manual Weld i Automated Weld.

b) Korzystajac z opcji Select Reading, mozna zastapic¢ jeden konkretny odczyt
dowolnym z dostepnych (Rysunek 2-63 na stronie 123).
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Rysunek 2-63 Przyklad wyboru odczytow

| NOTATKA |

Opgja Select Reading stuzy do zmiany wybranego odczytu. Mozna dokona¢ zmiany
dla réznych grup, takich jak Gate, Positioning i Cursor.

2121 Odczyt z kategorii Gate

Tabela 49 na stronie 123 przedstawia kody odczytéw z kategorii Gate wraz z opisami.

Tabela 49 Opisy kodow odczytow z kategorii Gate

Kategoria Opis

A% Amplituda szczytowa sygnatu wykrytego w bramce A. Zmierzony
szczyt zalezy od wybranego ustawienia Peak (Szczyt): Max Peak
(Maks. szczyt) albo First Peak (Pierwszy szczyt).

B% Amplituda szczytowa sygnatu wykrytego w bramce B. Zmierzony
szczyt zalezy od wybranego ustawienia Peak (Szczyt): Max Peak
(Maks. szczyt) albo First Peak (Pierwszy szczyt).
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Tabela 49 Opisy kodow odczytow z kategorii Gate (cigg dalszy)

Kategoria Opis

1% Amplituda szczytowa sygnatu wykrytego w bramce I. Zmierzony
szczyt zalezy od wybranego ustawienia Peak (Szczyt): Max Peak
(Maks. szczyt) albo First Peak (Pierwszy szczyt).

A" lub Pozycja wartosci szczytowej sygnatu w bramce A (lub punktu
(A) przejscia przez bramke A). Wykonany pomiar zalezy od
wybranego trybu bramki.

B” lub Pozycja wartosci szczytowej sygnatu w bramce B (lub punktu
(B)) przejscia przez bramke B). Wykonany pomiar zalezy od wybranego
trybu bramki.

I lub (I/) | Pozycja wartosci szczytowej sygnatu w bramce I (lub punktu
przejscia przez bramke I). Wykonany pomiar zalezy od wybranego
trybu bramki.

AdBr Roéznica miedzy biezaca amplituda w bramce A a amplituda
odniesienia (w dB).

A%r Roéznica miedzy biezacg amplituda w bramce A a amplituda
odniesienia (w %).

AdBA Roéznica miedzy biezacg amplituda w bramce A a biezacym
progiem bramki A (w dB).

212.2 Odczyt z kategorii Positioning

Tabela 50 na stronie 124 przedstawia kody odczytéw z kategorii Positioning wraz z
opisami. Jesli opcja bramki Measure jest ustawiona na Edge (/), opis dotyczy punktu
przejscia przez bramke, a nie szczytu.

Tabela 50 Opisy kodow odczytow z kategorii Positioning

Kategoria Opis

PAA Odlegtos¢ na powierzchni czesci pomiedzy czotem klina (lub
glowicy) a wskazaniem wykrytym w bramce A.

PB” Odlegtos¢ na powierzchni czesci miedzy czotem klina (lub gltowicy)
a wskazaniem wykrytym w bramce B (patrz definicja PA%).
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Tabela 50 Opisy kodéw odczytow z kategorii Positioning (cigg dalszy)

Kategoria Opis

DAA Glebokos¢ w czesci reflektora wytwarzajaca wskazanie wykrywane
w bramce A.

DB” Glebokos¢ w czesci reflektora wytwarzajaca wskazanie wykrywane
w bramce B.

SA” Droga wiazki akustycznej od punktu wejscia do czesci do
wskazania wykrytego w bramce A.

SB” Droga wiazki akustycznej od punktu wejscia do czesci do
wskazania wykrytego w bramce B.

VsA” Pozycja wolumetryczna wskazania wykrytego w bramce A w
stosunku do osi skanu.

VsBA Pozycja wolumetryczna wskazania wykrytego w bramce B w
stosunku do osi skanu.

ViA# Pozycja wolumetryczna wskazania wykrytego w bramce A na osi
indeksowania.
ViB# Objetosciowa pozycja wskazania wykrywanego w bramceB na osi
indeksowania.
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|
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Rysunek 2-64 Schemat odczytéw PA, DA, ViA i VsA
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212.3 Odczyty z kategorii Cursor

Tabela 51 na stronie 126 przedstawia kody odczytéw z kategorii Cursor wraz z

opisami.
Tabela 51 Opisy kodow odczytow z kategorii Cursor
Kategoria Opis
Y%(r) Wartos$¢ amplitudy w pozycji kursora odniesienia.

Y% (m) Wartos¢ amplitudy w pozycji kursora pomiarowego.

Y%(m-r) Wartos¢ amplitudy uzyskana poprzez odjecie amplitudy
kursora odniesienia od amplitudy kursora pomiarowego.

U(r) Pozycja kursora odniesienia na osi ultradzwigkowej.

U(m) Pozycja kursora pomiarowego na osi ultradzwigkowe;j.

U(m-r) Odlegtos¢ wzdtuz osi ultradzwiekowej uzyskana poprzez
odjecie pozycji kursora odniesienia od pozycji kursora
pomiarowego.

S(r) Pozycja kursora odniesienia na osi skanu.
S(m) Pozycja kursora pomiarowego na osi skanu.

S(m-r) Odlegtos¢ wzdtuz osi skanu otrzymana w wyniku odjecia

pozycji kursora odniesienia od pozycji kursora pomiarowego.
I(r) Pozycja kursora odniesienia na osi indeksowania.
I(m) Pozycja kursora pomiarowego na osi indeksowania.

I(m-r) Odlegtos¢ wzdtuz osi indeksowania otrzymana w wyniku
odjecia pozycji kursora odniesienia od pozycji kursora
pomiarowego.

I*U(m-r) Odlegtos¢ wzdtuz przekatnej prostokata utworzonego wskutek
przecigcia si¢ kursoréw pomiarowego i odniesienia.

TOFD(r) Odpowiednia glebokos¢ w czesci wzdtuz osi ultradzwigkowej
dla kursora odniesienia (dotyczy tylko skalibrowanej grupy
TOFD).
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Tabela 51 Opisy kodéw odczytow z kategorii Cursor (cigg dalszy)

Kategoria

Opis

TOFD(m)

Odpowiednia glebokos$é w czesci wzdtuz osi ultradzwigkowej
dla kursora pomiarowego (dotyczy tylko skalibrowanej grupy
TOFD).

TOFD(m-r)

Odpowiednia glebokos¢ w czesci wzdtuz osi ultradzwigkowej
uzyskana poprzez odjecie glebokosci kursora odniesienia od
kursora pomiarowego (dotyczy tylko skalibrowanej grupy
TOFD).

D(r)

Odpowiednia gleboko$¢é w czesci wzdtuz osi ultradzwigkowej
dla kursora odniesienia.

D(m)

Odpowiednia glebokos$é w czesci wzdtuz osi ultradzwigkowej
dla kursora pomiarowego.

I*D(m-r)

Odpowiednia glebokos¢ w czesci wzdtuz osi ultradzwiekowej
uzyskana poprzez odjecie glebokosci kursora odniesienia od
kursora pomiarowego.

S(m-r) CSC

Odlegtos¢ skanowania pomiedzy kursorami odniesienia i
pomiarowym, skorygowana w stosunku do krzywizny czesci i
glebokosci pekniecia.

%(U(r))

Amplituda sygnatu w potozeniu kursora odniesienia na osi
ultradZwiekowej. Dotyczy tylko grupy TOFD.

%0(U(m))

Amplituda sygnatu w polozeniu kursora pomiarowego na osi
ultradzwiekowej. Dotyczy tylko grupy TOFD.

2124 Corrosion (Korozja)

Tabela 52 na stronie 128 przedstawia kody odczytow z kategorii Corrosion wraz z

opisami.
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Tabela 52 Opisy kodoéw odczytow z kategorii Corrosion

Kategoria Opis

T(x) T jest dynamicznym odczytem stuzacym do pomiaru grubosci.
Grubos¢ mozna mierzy¢ za pomocg jednej bramki lub poprzez
odjecie wartosci dwoch bramek, zatem x bedzie zmieniac sie w
zaleznos$ci od wybranego trybu Thickness Mode

(Tryb grubosci).

ML Utrata materiatlu wyrazona procentowo (%) to grubosc¢ czesci
minus warto$¢ odczytu T podzielona przez grubo$¢ czesci.

Tmin Najcienszy zarejestrowany odczyt podczas biezacej akwizyciji.
S(TminZ) Pozycja odczytu Tmin na osi skanu.
I(Tmin) Pozycja odczytu Tmin na osi indeksowania.

Angle(Tmin) | Wzgledna regula ogniskowania lub wirtualna apertura
glowicy (VPA) odczytu Tmin.

TminZ Najcienszy zarejestrowany odczyt w strefie utworzonej przez
kursory odniesienia i pomiarowy na wyswietlaczu skanu C
grubosci.

S(Tmin) Pozycja odczytu TminZ na osi skanu.
I(TminZ) Pozycja odczytu TminZ na osi indeksowania.

Angle(TminZ) | Wzgledna reguta ogniskowania lub wirtualna apertura
gtowicy (VPA) odczytu TminZ.

212.5 Immersion (Imersja)

Tabela 53 na stronie 129 przedstawia kody odczytéw z kategorii Immersion wraz z
opisami.
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Tabela 53 Opisy kodow odczytéw z kategorii Immersion

I/ Pozycja sygnatu przy przechodzeniu przez bramke I. Wykonany
pomiar zalezy od trybu bramki.

I(w)/ Pozycja sygnatu przy przechodzeniu przez bramke I przy
zatozeniu predkosci wody.

212.6 Sizing (Wymiarowanie)

Tabela 54 na stronie 129 przedstawia kody odczytéw z kategorii Sizing wraz z
opisami.

Tabela 54 Opisy kodow odczytow z kategorii Sizing

A%Curve | Procentowa roznica pomiedzy amplituda szczytowa w bramce A
a odpowiednig amplituda wybranej krzywej wymiarowania.

AdbCurve | Wyrazona w dB réznica pomiedzy amplituda szczytowa w
bramce A a odpowiednia amplitudg wybranej krzywej
wymiarowania.

B%Curve | Procentowa réznica pomiedzy amplituda szczytowa w bramce B
a odpowiednig amplituda wybranej krzywej wymiarowania.

BdbCurve | Wyrazona w dB réznica pomiedzy amplituda szczytowa w
bramce B a odpowiednigq amplituda wybranej krzywej
wymiarowania.

ERS Rozmiar réwnowaznego reflektora uzywany przy wyznaczaniu
DGS.

212.7 Kody odczytow ogodlnych

Tabela 55 na stronie 130 przedstawia kody odczytow ogolnych (Generic), ktore
pojawiaja si¢ w razie wystapienia nieprawidlowosci, gdy nie mozna wyswietli¢
zadnej wartosci.
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Tabela 55 Opisy kodow odczytow ogélnych

Kategoria Opis

ND Nie wykryto zadnego sygnatu. Kod ten jest wyswietlany w
przypadku, gdy zaden sygnat nie przeszedt przez bramke.

--- Nie nastapita akwizycja danych. Kod ten jest wyswietlany w
przypadku, gdy jedna z czesci obszaru osi skanu nie zostata
zbadana.

NS Brak synchronizacji. Kod ten jest wyswietlany, gdy bramka jest
zsynchronizowana z inng bramka (lub z bramka synchronizacji),
lecz synchronizacja nie moze zosta¢ przeprowadzona, poniewaz
zaden sygnal nie przeszedl przez bramke synchronizacji.

2.13 Linijki/skale

Linijki/skale na pionowych i poziomych bokach widokéw danych sg powigzane z
roznymi osiami. Rysunek 2-65 na stronie 131 przedstawia przyktad widokow z
linijkami/skalami.
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Al
Indication

B PAMANUAL SECTO:

® t® —0

Rysunek 2-65 Przyklad kilku widokow z réznymi rodzajami linijek/skal

Tabela 56 Kilka widokoéw z linijkami/skalami

Numer Opis
elementu
1 O$ amplitudy
2 Linijka palety koloréw
3 O$ indeksowania
4 Os ultradzwiekow
5 O$ kata
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Kazda linijka/skala jest wypelniona innym kolorem, co umozliwia identyfikacje osi w
roznych widokach. Rysunek 2-66 na stronie 132 przedstawia przyktady linijek/skal o
roznych kolorach, petniacych rézne funkcje.

Kazda o$ ma przypisany jeden kolor podstawowy. Zaleznie od kontekstu dana 03
przybiera rézne odcienie tego koloru. Najjasniejszy odcien oznacza dane surowe.
Coraz ciemniejsze odcienie odpowiadajg coraz wiekszej ztozonosci korekty danych
wzgledem osi. Ciemniejszy odcien jest takze uzywany na osi odniesienia, ktdra nie
ma paska zoomu.

Gtebokos¢ rzeczywista UT

Skan — bez zoomu Droga wigzki akustycznej UT

E]
Skan — wolumetryczna I | Czas UT
T 1
Skan | Synchronizacja fali TOFD
Indeks — ED
wolumetryczna TOFD
Indeks _ Grupa
Amplituda ilj Kat — VPA
T
| Czas

Rysunek 2-66 Przyklady linijek/skal

214 Tryby pracy

Defektoskop OmniScan X3 moze dziata¢ w dwoch trybach: trybie inspekgji i trybie
analizy. Rysunek 2-67 na stronie 133 przedstawia podstawowe operacje w kazdym
trybie oraz sposdb przelaczania si¢ miedzy trybami.
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Tryb inspekc;ji

+ Obserwacja dynamicznych danych uzyskanych technikg
ultradzwiekowa.

+ Akwizycja danych w miare uptywu czasu lub przy uzyciu enkodera.

+ Zapisanie pliku ustawien (.oset).

Aby przetacza¢ sie miedzy trybami, nalezy nacisnaé
przycisk pauzy (0).

Tryb analizy

+ Przegladanie danych uzyskanych technikg ultradzwigkowa.
+ Dodawanie wskazania do tabeli wskazan.

+ Utworzenie i zapisanie raportu (.html, .zip, .pdf).

+ Zapisanie pliku danych (.odat).

Rysunek 2-67 Funkcje w trybie inspekcji i analizy

2141 Tryb inspekcji

Tryb inspekdji jest domyslnym trybem akwizycji obowiazujacym po wiaczeniu
defektoskopu OmniScan X3. Tryb inspekcji ma nastepujace cechy:

* Przyrzad nieprzerwanie generuje wiazki ultradzwiekowe oraz dynamicznie
wyswietla dane uzyskane technika ultradZwigkowsa.

¢ Naci$nigcie klawisza odtwarzania (@) rozpoczyna rejestrowanie danych ze
skanowanego obszaru (za pomoca enkodera) lub przez wczesniej okreslony czas.

* Nacisnigcie klawisza pauzy (@) wstrzymuje akwizycje danych i wiacza tryb
analizy.

2142 Tryb analizy

Tryb analizy stuzy do analizowania zarejestrowanych danych po inspekgji. Tryb
analizy ma nastepujace cechy:

* Przyrzad zaprzestaje akwizycji danych, a zarejestrowane dane sa udostepniane
na potrzeby analizy.

* Kontrolka akwizycji stale Swieci na pomaranczowo.
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2.15 Kolory konturéw na przyciskach parametréow

W pewnych podmenu niektére lub wszystkie przyciski parametréw maja kontury w
kolorach wskazujacych na element interfejsu, do ktérych parametr ma zastosowanie.

Wyswietlane sa trzy kolory przypisane do okreslonej bramki:

¢ (Czerwony: parametr ma zastosowanie do bramki A.
e Zielony: parametr ma zastosowanie do bramki B.

. Z(’)hy: parametr ma zastosowanie do bramki I.
216 Kompresja (tylko w trybie TOFD)

Funkcja kompresji (Rysunek 2-68 na stronie 135) jest przydatna do tworzenia map
korozji i inspekcji materiatéw kompozytowych.

Kompresja jest uwzgledniana na skanach B i C, aby dostarcza¢ uzytkownikowi
wylacznie najistotniejszych informacji. W przypadku skanéw C lub B amplitudy
kolor pikseli zalezy od punktu danych o najwigkszej amplitudzie. Natomiast w
przypadku skandéw C czasu przejscia lub z pozycji kolor pikseli zalezy od punktu
danych o najkrétszym czasie przejscia (najmniejszej grubosci). Jesli liczba punktow
danych w badanym obszarze przekracza liczbe pikseli, funkcja kompresji zostanie
wlaczona automatycznie i wybierze dane wyswietlane w kazdym pikselu. W takiej

sytuacji na kontrolce statusu widoczna jest ikona ,,C” ().

Jesli w widoku skanu C zostanie uzyta funkcja zoomu i w efekcie wszystkie punkty
danych zostana wyswietlone, symbol i wskaznik kompresji znikna. Ta funkcja jest
zawsze aktywna i nie wymaga konfiguracji.
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Rysunek 2-68 Przyklad kompresji

217 Wysoka rozdzielczos¢ (tylko w trybie PA-UT)

Ikona wysokiej rozdzielczosci ,, HD” (m) (Rysunek 2-69 na stronie 136) oznacza,
ze kazdemu punktowi danych odpowiada co najmniej jeden piksel. Na wigkszym
obszarze skanowania liczba punktow danych moze by¢ zbyt duza, by jednemu
punktowi odpowiadal jeden piksel — w takiej sytuacji stosowana jest kompresja
(zachowujaca maksymalne amplitudy), a ikona HD nie jest wyswietlana.

Ta ikona moze pojawic si¢ po przyblizeniu fragmentu obszaru. Obecno$¢ ikony HD
oznacza, ze wszystkie punkty danych sa przedstawione w widoku i nie jest
stosowana kompresja.
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Rysunek 2-69 Przyklad wysokiej rozdzielczosci (tylko w trybie PA-UT)

218 Skroty

Niektore czgsto wykonywane operacje mozna wywotywac za pomoca skrétow
bezposrednio z widokéw. Aby uzyskac dostep do skrotu, stuknij i przytrzymaj
(kliknij prawym przyciskiem) na ekranie, co spowoduje wyswietlenie listy skrétow.

Tabela 57 Skroty

Widok Nazwa skrotu Opis

All Set Reference Ustawia kursor w stuknietym miejscu.

(Wszystkie) Cursor To jest skrot polecenia Measurements
(Ustaw kursor (Pomiary) > Cursors (Kursory).
odniesienia)
Set Ustawia kursor w stuknietym miejscu.
Measurement To jest skrot polecenia Measurements
Cursor (Pomiary) > Cursors (Kursory).
(Ustaw kursor
pomiarowy)
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Tabela 57 Skroty (cigg dalszy)

Widok Nazwa skrotu Opis

A-scan Enable/Disable | Wiacza lub wylacza obwiednie skanu A,

(Skan A) Envelope ktora podaza za maksymalng amplituda
(Wlacz/wylacz | zarejestrowana w kazdej pozydji tego
obwiednig) skanu.
Clear Envelope | Skrét dostepny tylko przy wiaczonej
(Usun obwiedni. Powoduje zresetowanie
obwiednie) obwiedni.
Enable/Disable | Skrot dostepny tylko wtedy, gdy typem
A-scan Synchro | grupy jest 0° with overlap (Pod katem
(Wlacz/wylacz 0° z zachodzeniem). Wiacza lub wylacza
synchronizacje | synchronizacje skanu A na bramce I.
skanu A)

S-scan Index Offset Umozliwia bezposrednie zmodyfikowanie

(Skan S) (Przesuniecie wartosci Index Offset (Przesuniecie
indeksowania) | indeksowania) bez wybierania opcji

Probe & Part (Glowica i cze$c) > Position
(Pozycja).

Skew Left (90°) | Odwraca orientacje glowicy.
(Odchylenie w

lewo (90°))

Skew Right
(270°)
(Odchylenie w
prawo (270°))

Odwraca orientacje gtowicy.

Set Data Cursor
(Ustaw kursor
danych)

Wybiera regute ogniskowania w
stuknietym miejscu.
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Tabela 57 Skroty (cigg dalszy)

Widok Nazwa skrotu Opis
C-scan A%, B%, 1%, 1/ | Dostepnosc¢ tych skrotow zalezy od tego,
(Skan C) ktore bramki sg aktywne.
Zmienia zrédto danych skanu C.
Scan Offset Umozliwia bezposrednie zmodyfikowanie
(Przesuniecie wartosci Scan Offset (Przesuniecie skanu)
skanu) bez wybierania opcji Probe & Part
(Glowica i czes¢) > Position (Pozycja).
Set Data Cursor | Wybiera regute ogniskowania w
(Ustaw kursor stuknietym miejscu.
danych) To jest skrot polecenia Measurements
(Pomiary) > Cursors (Kursory).
B-scan Set Data Cursor | Wybiera regute ogniskowania w
(Skan B) (Ustaw kursor stuknietym miejscu.
danych) To jest skrot polecenia Measurements
(Pomiary) > Cursors (Kursory).
Widok z géry Scan Offset Umozliwia bezposrednie zmodyfikowanie
lub z boku (Przesuniecie wartosci Scan Offset (Przesuniecie skanu)
skanu) bez wybierania opcji Probe & Part
(Glowica i czes¢) > Position (Pozycja).
Dowolna Zoom Out Resetuje zoom.
linijka (Oddal)
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Rysunek 2-70 Przyklad menu ze skrétami

219 Export — oprogramowanie OmniPC

W oprogramowaniu OmniPC dostepny jest jeden dodatkowy skrot. Klikniecie
prawym przyciskiem skanu C lub B powoduje wyswietlenie opcji Export C-scan

(na skanie C) albo Export All A-scans (na skanie B). Klikniecie opcji Export powoduje
utworzenie pliku .txt w katalogu

C:\Users\ %USERNAME% \ Documents\ OlympusNDT\ OmniPC\ Export.

Wyeksportowany plik ma te sama nazwe, co plik danych bedacy podstawa eksportu,

z dodanym biezacym znacznikiem czasu. Tabela 58 na stronie 139 przedstawia
strukture danych.

Tabela 58 Struktura wyeksportowanego pliku danych

Data File = Nazwa pliku danych

Inspection Date = Data zapisania pliku

Group = Nazwa wyeksportowanej grupy

Focal Law = Konfiguracja regut (skan sektorowy, liniowy itd.)
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Tabela 58 Struktura wyeksportowanego pliku danych (cigg dalszy)

W przypadku wyeksportowanego skanu B ten wiersz zawiera wpis A-
scan. W przypadku wyeksportowanego skanu C ten wiersz zawiera wpis
C-scan oraz typ skanu C (A Amplitude, B Amplitude, Thickness itd.)

ScanStart = Pierwsza pozycja na osi skanu

Scan Qty = Liczba pozycji skanowania

Scan Resol. = Odleglo$¢ miedzy liniami skanowania

IndexStart = Pierwszy kat/apertura VPA

Index Qty. = Liczba pozydji indeksowania

Index Resol. = Odlegtos¢ miedzy pozycjami indeksowania

USound Start = Poczatek skanu UT

USound Qty. = Liczba punktéw

USound Resol. = Odlegto$¢ miedzy punktami skanu A

Ampl. Min. (%) =0

Ampl. Max. (%) = 800 albo 200

Ampl. Resol (%) = Rozdzielczo$¢ danych na osi amplitudy

Gate Start (mm) = W przypadku skanu C: poczatek bramki

Gate Length (mm) = W przypadku skanu C: szeroko$¢ bramki

Gate Level (%) = Prog bramki

Bit Depth =16

Thickness Resol. (mm) = Rozdzielczo$¢ skanu C grubosci

Min Thickness (mm) = Minimalna grubos¢ na skali

Max Thickness (mm) = Maksymalna grubos¢ na skali

Tabela danych
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W przypadku wyeksportowanego skanu B dane maja nastepujaca strukture
(Tabela 59 na stronie 141):

Tabela 59 Eksport skanu B

Skan 0, Indeks 0 | Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt
skanu A

Skan 1, Indeks 0 | Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt
skanu A

Skan..., Indeks 0 | Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt
skanu A

Ostatni skan, Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt

Indeks 0 skanu A

Skan 0, Indeks 1 | Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt
skanu A

Skan 1, Indeks 1 | Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt
skanu A

Skan..., Indeks 1 | Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt
skanu A

Ostatni skan, Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt

Indeks 1 skanu A

Skan 0, Indeks 2 | Punkt 1 skanu A | Punkt 2 skanu A Ostatni punkt
skanu A
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W przypadku wyeksportowanego skanu C dane maja nastepujaca strukture
(Tabela 60 na stronie 142):

Tabela 60 Eksport skanu C

Ostatniindeks

Dane skanu C

Dane skanu C

Dane skanu C

Dane skanu C

Dane skanu C

Dane skanu C

Dane skanu C

Dane skanu C

Indeks 2 Dane skanu C | Dane skanu C | Dane skanu C | Dane skanu C
Indeks 1 Dane skanu C | Dane skanu C | Dane skanu C | Dane skanu C
Indeks 0 Dane skanu C | Dane skanu C | Dane skanu C | Dane skanu C
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3. Scan Plan (Plan skanu)

Kreator Scan Plan stuzy do tworzenia i modyfikowania wymaganych parametréw
inspekgji czesci.

Po wybraniu kolejno = Menu gléwnego > # Wizard (Plan & Calibrate) > Scan Plan
dostepne sa narzedzia umozliwiajace szybkie i fatwe zdefiniowanie kompletu
ustawien odpowiednich do planowanego rodzaju inspekgji (Rysunek 3-1 na

stronie 144). Kreator Scan Plan zawiera trzy gléwne karty:

* 1Part & Weld

* 2 Probes & Wedges

* 3 Groups

Po ustawieniu wszystkich parametréw na jednej karcie nalezy stukna¢ nastepna
karte, aby kontynuowad prace z kreatorem Scan Plan. Kolejne czynnosci wykonuje

sig¢ zawsze od gdry do dotu i od lewej do prawej strony. Przed przej$ciem na inng
karte nalezy ustawi¢ wszystkie parametry.

[ WSKAZOWKA |
W kazdej chwili mozna wyjs¢ z menu kreatora Scan Plan, stukajac opcje Done w
prawym goérnym rogu ekranu.
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20.0= 400" | 6

Rysunek 3-1 Plan & Calibrate

3.1 Part & Weld (Czes¢ i spoina)

Karta Part & Weld stuzy do definiowania materiatu, geometrii i spoiny badanej czesci
(Rysunek 3-2 na stronie 144 i Tabela 61 na stronie 145).

SCAM PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES EWEDGES 3 GROUPS

Rysunek 3-2 Scan Plan > Part & Weld > Weld specifications
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Tabela 61 Opcje na karcie Part & Weld

Opcja Opis
Material & Material (Material): wybierz z listy materiat badanej
Geometry czesci (domyslnie wybrany jest materiat Steel, Mild
(Materiat (Stal, miekka)).
i geometria) LW: predkos¢ rozchodzenia si¢ fali wzdtuznej w

materiale. Ta warto$¢ jest ustawiana automatycznie po
wybraniu opcji Material (Material). Mozna ja
edytowac recznie.

SW: predkosc¢ rozchodzenia si¢ fal poprzecznych w
materiale. Ta warto$¢ jest ustawiana automatycznie po
wybraniu opcji Material (Material). Mozna ja
edytowac recznie.

Type (Typ): stuzy do wybierania geometrii czesci.
Dostepne sa trzy opcje — plyta, rurai pret,
odpowiednio:

Plate (Plyta) =, Tube (Rura) om, Bar (Pret) em.
Thickness (Grubos¢): stuzy do ustawiania grubosci
czescl.

Length (Dlugosd): stuzy do ustawiania dtugosci czesci.
Width (Szerokos¢): stuzy do ustawiania szerokosci
cze$ci.

Scan Orientation (Orientacja skanu): w przypadku
geometrii Bar (Pret) lub Tube (Rura) nalezy wybrac
osiowgq albo obwodowgq orientacje skanu, odpowiednio
Axial (Osiowa) (AOD) albo Circumferential
(Obwodowa) (COD).

Outside Diameter (Srednica zewnetrzna): w
przypadku geometrii Bar (Pret) lub Tube (Rura) nalezy
wprowadzi¢ $rednice.
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Tabela 61 Opcje na karcie Part & Weld (cigg dalszy)

Opcja Opis
Overlay Aby skonfigurowac naktadke skanu S, wybierz jedna z
(Naktadka) nastepujacych opgji:
¢ None (bez naktadki)
* Weld (spoina — nastepnie nalezy edytowac
parametry spoiny)
¢ Custom (niestandardowa — nastepnie nalezy
zatadowa¢ plik .dxf jako naktadke)
Weld Specification Weld Type (Typ spoiny): stuzy do ustawiania szablonu
(Specyfikacja spoiny) | spoiny (Weld Template (Szablon spoiny)) i typu

symetrii (Symmetry Type (Typ symetrii)).

Weld Template (Szablon spoiny): V, V-Offset
(Przesuniecie V), Double V (Podwoéjne V), Double
V-Offset (Podwojne przesuniecie V), J lub U.
Symmetry Type (Typ symetrii): Symmetric
(Symetryczna), Flat-Left (Ptaska po lewej) lub
Flat-Right (Plaska po prawej).

Fill to Root
(Wypelnienie
do grani)

|  —Fil
\ / — Hot pass
—Land
— Root

HAZ HAZ

Karta Custom Overlay zawiera rézne opcje stuzace do modyfikowania naktadki na
czesci (Rysunek 3-3 na stronie 147 i Tabela 62 na stronie 147).
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2 PROBES & WEDGES

Impart .DXF

Custom

Rysunek 3-3 Karta Custom Overlay

Tabela 62 Opcje na karcie Custom Overlay

Opcja Opis

Import .DXF Stuzy do fadowania pliku .dxf zawierajacego naktadke
(Importuj plik .DXF) | niestandardowa. Plik nalezy wczesniej przenie$¢ za
pomoca narzedzia File Manager (Menedzer plikow).

Apply to Part Ten przycisk modyfikuje wymiary czesci, dopasowujac
Geometry (Zastosuj | je do szerokosci i wysokos$ci nakladki.
do geometrii czesci)

Scale (Skaluj) Stuzy do zwiekszania lub zmniejszania wymiaréw
naktadki.

Rotate (Obroc) Stuzy do obracania naktadki.

Horizontal Pan Przesuwa naktadke wzgledem czesci w kierunku

(Przesun poziomo) poziomym lub pionowym.

Vertical Pan
(Przesun pionowo)

Scan Plan (Plan skanu)
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Tabela 62 Opcje na karcie Custom Overlay (cigg dalszy)

Opcja Opis

Horizontal Flip Odwraca o$ naktadki.
(Odwrde w
poziomie)

Vertical Flip
(Odwrd¢ w pionie)

Auto-Zoom Przy zmianie skali i pozycji naktadki podglad jest
(Powigkszenie aktualizowany tak, by zachowana byta czes¢ (Part),
automatyczne) albo naktadka (DXF).

Aby zdefiniowaé badang czesé

1. Wybierz badany material, stukajac liste rozwijana.

2. Wybierz geometri¢ badanej czesci (Plate s==, Tube o#® lub Bar ¢#®) wraz z
gruboscia, orientacjg skanu i Srednicg (w razie potrzeby).

3. W razie potrzeby wybierz typ naktadki w polu Overlay.

4. Zdefiniuj spoing zgodna ze swoja specyfikacja, uzywajac karty Fill to Root,
albo zataduj naktadke niestandardowsa.

3.2 Probes & Wedges (Gtowice i kliny)

Karta Probes & Wedges stuzy do definiowania glowic i klinéw uzywanych w
inspekgcji (Rysunek 3-4 na stronie 149). U gdry zdefiniuj rézne polaczenia fizyczne
(maksymalnie osiem). Po prawej okresl konfiguracje gtowicy i klina zwigzang z
wybrang grupa.

Nalezy rowniez wybra¢ predefiniowany klin lub samodzielnie zdefiniowac¢ klin,
ktory ma by¢ uzywany podczas inspekgij.
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3 GROUPS

PA Linear Pitch-Catch

Uni

Detect connected probe

Unknown

Rysunek 3-4 Scan Plan > Probes & Wedges

PA Linear

scted probe

a

Rysunek 3-5 Okno dialogowe dodawania podlaczonej glowicy
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Tabela 63 Opcje Probes & Wedges (Glowice i kliny)

Opcja Opis
Connection Add (Dodaj): dodaj nowa glowice i przypisz ja do ztacza,
Setup korzystajac z nastepujacej listy:
(K;)nfigu‘racj a ¢ PA: glowica phased array przypisana do ztacza PA.
pofaczenia) ¢ UT on PA: glowica UT przypisana do ztacza PA
(zwykle z uzyciem rozdzielacza).
* UT on P1R1/UT on P2R2: glowica UT przypisana
do ztaczy UT. Pary sa niezalezne.
Clone (Klonuj): stuzy do tworzenia kopii istniejacej
konfiguragji gtowicy i klina.
Type (Typ) PA: PA Linear, PA Linear Pitch-Catch, PA Dual,

Dual Linear 0°
UT: TOFD, Pulse-Echo, Dual UT, Pitch-Catch.

Probe (Glowica) | Wybor glowicy z biblioteki Probe & Wedge (Glowice

i kliny).
Detect Ten przycisk stuzy do wykrywania glowicy podigczonej
connected probe | do urzadzenia. Jesli glowica nie jest cze$cig bazy danych,
(Wykryj mozna ja dodaé jako gltowice niestandardowa.
podiaczona Patrz Rysunek 3-5 na stronie 149.

glowice)

Wedge (Klin) Wybor klina z biblioteki Probe & Wedge (Glowice i kliny).

Pulser PA: stuzy do wybierania pierwszego nadajnika gltowicy.
(Nadajnik) W przypadku jednej glowicy podiaczonej do zlgcza PA
wartos$¢ Pulser (Nadajnik) powinna by¢ réwna 1. Wartos¢
Pulser (Nadajnik) powinna by¢ wyzsza w przypadku
konfigurowania drugiej glowicy na rozdzielaczu
(odpowiednio do instalacji rozdzielacza).

UT: wskazuje zlacze UT, jesli jest wybrane, albo umozliwia
edytowanie numeru nadajnika, jesli w konfiguracji UT on
PA uzywany jest rozdzielacz.
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Tabela 63 Opcje Probes & Wedges (Glowice i kliny) (cigg dalszy)

Receiver Wskazuje odbiornik okreslony na podstawie konfiguracji
(Odbiornik) glowicy i wartosci Pulser (Nadajnik). Wartos¢ Pulser
(Nadajnik) mozna edytowac tylko w konfiguracji gtowicy
UT on PA z Dual UT.
: Stuzy do ustawiania przesunigcia skanu wybranej glowicy.

Stuzy do ustawiania przesunigcia indeksu.

Stuzy do ustawiania odlegtosci miedzy gtowicami w
konfiguracji Pitch-Catch.

o

Stuzy do odwracania orientacji do 90 albo 270.

Stuknij, aby wyswietli¢ widok z gory w przegladarce 3D.

Stuknij, aby wyswietli¢ widok z przodu w przegladarce 3D.

Stuknij, aby wyswietli¢ widok z boku w przegladarce 3D.

O DIMR

Stuknij, aby wyswietli¢ widok perspektywiczny

w przegladarce 3D.
Stuknij, aby wys$wietli¢ kliny lub tylko wybrany klin.
= Stuknij, aby ukry¢ lub wyswietli¢ czes¢.
; Usuwa biezaca glowice.
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SCAN PLAN

Rysunek 3-6 Scan Plan > Probes & Wedges > Add — przykladowy wybor glowicy

Jesli zadanej glowicy lub Zadanego klina nie ma na predefiniowanej licie, mozna
zdefiniowa¢ nowa gtowice lub nowy klin, klikajac przycisk Probe & Wedge Manager
(patrz ,,Probe & Wedge Manager (Menedzer glowic i klinéw)” na stronie 209).

W przypadku glowic PA uzyj narzedzia Probe & Wedge Manager, aby dodac
niestandardowe glowice lub kliny. To narzedzie znajduje si¢ poza kreatorem Scan
Plan. W przypadku gtowic UT rowniez mozna uzy¢ narzedzia Probe & Wedge
Manager, ale po wybraniu pozycji Unknown jako glowicy lub klina dostepny jest
podreczny edytor gtowic i klinow. Mozliwe jest zastosowanie kombinacji
niestandardowej (nieznanej) glowicy i klina z listy. W przypadku dokonania wyboru
z listy parametry glowicy lub klina sg ustalone, ale wybranie opcji Unknown
umozliwia edytowanie parametrow (Tabela 64 na stronie 152).

Tabela 64 Opcje nieznanej glowicy lub nieznanego klina

Opcja Opis
Frequency Czestotliwos¢ gtowicy uzywana do obliczania
(Czestotliwosc) domyslnej szerokosci impulsu i wizualizacji strefy
martwej w trybie TOFD.
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Tabela 64 Opcje nieznanej glowicy lub nieznanego klina (cigg dalszy)

Opcja Opis

Diameter (Srednica) | Jeli wybrana jest gtowica Unknown (Nieznana),
parametr Diameter (Srednica) mozna edytowad; stuzy
on przede wszystkim do wizualizacji. Zaklada sie, ze
glowica jest okragta (aby utworzy¢ kwadratowa
glowice niestandardowa, uzyj narzedzia Probe &
Wedge Manager (Menedzer glowic i klinow)).

Refracted Angle (Kat | Kat zatamania w materiale. Kat klina jest rysowany
zalamania) zgodnie z prawem Snella.

Wedge Travel Odleglo$¢ miedzy powierzchnia glowicy a punktem
(Przesuniecie klina) | wyjsécia wigzki.

Velocity (Predkosc) Predkos$¢ rozchodzenia sie w materiale klina.

Reference Point Patrz Rysunek 6-7 na stronie 213 (punkt odniesienia
(Punkt odniesienia) | klina UT).

| NOTATKA |

W trybie phased array domyslnie dostepne sa tylko kliny przeznaczone specjalnie dla
danej gtowicy. Lista takich dedykowanych klinéw przyspiesza wybor klina. Aby
przejrzec peina liste, mozna uzy¢ przycisku Show Dedicated / Show All, aby
przetaczaé miedzy lista wszystkich klinéw a lista dedykowanych klinow.

3.21  Wedge Profiler (Profiler klindw)

Narzedzie Wedge Profiler (Profiler klinéw) stuzy do empirycznego weryfikowania
i modyfikowania parametréw klina. Nowe parametry wynikowe zostang
automatycznie zastosowane podczas obliczania regul ogniskowania.

Narzedzie Wedge Profiler (Profiler klinow) staje sie dostepne po wybraniu wtasciwej
kombinacji gtowicy i klina (patrz Rysunek 3-7 na stronie 154). Z profilera klinéw
mozna korzysta¢ w potaczeniu ze wszystkimi glowicami liniowymi PA (FLAT, AOD
i COD) oraz ze wszystkimi typami czesci.
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SCAN PLAN = 52% (&3) [&) 53°C 401 PM

|
1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES || 3 GROUPS

CONNECTION SETUP Type PA Linear

Clone Probe 5L64-A32

Wedge Profiler

CONNECTORS

~  0.000m a0

Rysunek 3-7 Wybor gltowicy i klina

Wybranie opcji Wedge Profiler (Profiler klinéw) powoduje otwarcie ekranu kalibracji,
na ktérym widoczny jest skan S grupy liniowej z 1 elementem. Wyswietlana jest
powierzchnia wykrytego klina.

Bramka A jest aktywna i stuzy do wyboru sygnatu powierzchni.

Wartos¢ parametru Gain (Wzmocnienie) mozna zmieni¢ zgodnie z potrzebami,
aby zmodyfikowa¢ amplitude odpowiedzi powierzchni.

Wybranie przycisku Measure (Pomiar) spowoduje zainicjowanie pomiaru profilu
klina, podczas ktoérego ponownie obliczony zostanie kat klina oraz wysokos¢
pierwszego elementu (patrz Rysunek 3-8 na stronie 155).
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WEDGE PROFILER

SETTINGS CONFIGURATION - Boosting and gat

o Nominal

Probe 5L64-A32
Wedge
Groups
Pulser

UT SETTINGS
Gain 20.0d8 | Range 1.558in

GATE SETTINGS

start 0.315in | width 0.967n

Measure

Rysunek 3-8 Kalibracja przy uzyciu profilera klinow

Tabela 65 Opcje dostepne w profilerze klinéw

Opcja Opis

Gain Umozliwia modyfikacje wzmocnienia
(Wzmocnienie) sygnalu

Range (Zakres) Umozliwia modyfikacje zakresu skanu A

Start (Poczatek) Umozliwia modyfikacje punktu

poczatkowego bramki A
Width Umozliwia modyfikacje szerokosci
(Szerokosc¢) bramki A
Measure Powoduje zainicjowanie pomiaru
(Pomiar) wymiaréw klina na podstawie sygnatu

w bramce A
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Po zakonczeniu pomiaru parametréw klina uzyskany sygnat zostanie ponownie
wyswietlony, jednak uwzglednione zostang opdznienia wiazki, przez co
powierzchnia klina bedzie ustawiona w poziomie na skanie S.

W celu wzrokowego poréwnania wyswietlone zostanie oczekiwane potozenie
powierzchni w postaci zielonej kropkowanej linii. Aby skorygowac pozostate
odchylenia, uzytkownik moze recznie zmodyfikowa¢ wysokos¢ pierwszego elementu
oraz kat klina.

Nowe wartos$ci zostang zaakceptowane i zastosowane w konfiguracji po nacisnieciu
przycisku Accept Profile (Akceptuj profil). Mozna takze przywrdci¢ wartosci
nominalne, wybierajac przycisk Reset to Nominal (Przywr6¢ warto$ci nominalne)
(Rysunek 3-9 na stronie 156).

'WEDGE PROFILER 5W = 529 54°C 4:08 PM

MEASUREME ALIDATIO

Reset to Nominal Accept Profile PA-1

Probe
wedge
Groups
Pulser
NOMINAL
Angle
Height

URED PARAMETERS

Height 0.420in

Rysunek 3-9 Modyfikacje pomiaru
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Tabela 66 Opcje zatwierdzania wartosci w profilerze klinow

Opcja Opis
Reset to Przycisk ten umozliwia przywrdcenie pierwotnych wartosci pomiaréw
Nominal Kklina.
(Przywrod
wartosci
nominalne)
Accept Profile | Powoduje zaakceptowanie i zastapienie wartosci nominalnych
(Akceptuj warto$ciami uzyskanymi w pomiarze przeprowadzonym przy uzyciu
profil) profilera klinéw
Angle (Kat) Umozliwia wyswietlenie zmierzonego kata klina i jego reczne

edytowanie

Height Wskazuje zmierzona wysoko$¢ pierwszego elementu i umozliwia jej
(Wysokosc) reczne edytowanie
Adjust Powoduje zastosowanie recznie edytowanych ustawien do obliczania
(Zmodyfikuj) nowych opdznien

Restore Setup

Umozliwia ponowne zastosowanie konfiguragji klina, ktora zostata

(Przywroé zapisana po zakonczeniu pomiaréw, nawet jesli jej wartosci réznia sie od
konfiguracje) wartos$ci nominalnych

Done Powoduje zatwierdzenie warto$ci pomiaru klina i wyjscie z profilera
(Gotowe) klinéw

Diameter Umozliwia reczne zmodyfikowanie $rednicy klina

(Srednica)

(wylacznie

COD)
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| NOTATKA ]

W przypadku klina COD uzytkownik moze takze recznie zmodyfikowad srednice
powierzchni klina po wykryciu kata oraz wysokosci elementéw. Ta sama zielona
kropkowana linia umozliwia modyfikacje powierzchni klina.

Odlegtosci miedzy nominalng a zdefiniowana przez uzytkownika powierzchnig nie
mozna bezposrednio edytowad, ale zostanie ona zaktualizowana po recznym
zmodyfikowaniu $rednicy (patrz Rysunek 3-10 na stronie 158).

'WEDGE PROFILER 53°C &1 PM

MEASUREMENT VALIDATI ND ADJUSTMENTS - Obtain

Resat to Nominal Accept Profile PA-1
Probe
‘Wedge
Groups
Pulser
NOMINAL
Angle
Height

Gap with part

MEASURED PARAMETERS

Height 0.631in

MANUALLY ADJUSTED PARAMETERS

12.750in

Rysunek 3-10 Zatwierdzanie pomiaréw

| NOTATKA ]

Jesli wezesniej dokonano zmian w nowej lub wczesniej zapisanej konfiguracji, wciaz
mozna przywrdci¢ warto$ci nominalne i przeprowadzic¢ pomiar klina.
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Po ponownym pomiarze uzytkownik moze zaakceptowaé nowe wartosci lub
przywrocic¢ wczesniejsza konfiguracje.

Jesli uzytkownik zaakceptuje nowe wartosci, wczesniejsze konfiguracje zostang
zresetowane. Proces resetowania obejmuje konfiguracje z warto$ciami nominalnymi
lub zapisanymi wczesniej.

3.3 Groups (Grupy)

Karta Groups stuzy do definiowania grup na podstawie okreslonej wczesniej
konfiguragji glowicy. Domyslnie na kazda gtowice tworzona jest jedna grupa, ktora
mozna edytowac, korzystajac z menu po prawej stronie. Aby utworzy¢ wigcej niz
jedna grupe dla gtowicy, uzyj przycisku Add lub Clone. Grupa jest zestawem wiazek
(regul ogniskowania) zdefiniowanych w obszarze Law Config.

2 PROBES & WEDGES

Rysunek 3-11 Scan Plan > Groups

Parametry kazdej grupy moga by¢ rozmieszczone na kilku stronach, miedzy ktorymi
przechodzi si¢ za pomocg przyciskdw Previous i Next w prawej dolnej czesci ekranu
(Rysunek 3-12 na stronie 160 i Tabela 67 na stronie 160).
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2 PROBES & WEDGES

Rysunek 3-12 Scan Plan > Groups > New Set — konfiguracja

| NOTATKA |

Nie moze istnie¢ mniej niz jedna ani wiecej niz osiem grup. Maksymalna liczba regut
ogniskowania to 1024. Do kazdej zdefiniowanej glowicy musi by¢ przypisana co
najmniej jedna grupa. Niektore konfiguracje, takie jak 0° with overlap, dopuszczaja
tylko jedna grupe. Dlatego jesli zdefiniowana jest wigcej niz jedna gtowica lub grupa,
te konfiguracje nie beda dostepne.

Tabela 67 Groups (Grupy) — New Set (Nowy zestaw) — opcje Configuration
(Konfiguracja)

Opcja Opis

GR-1 Stuzy do ustawiania nazwy grupy.
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Tabela 67 Groups (Grupy) — New Set (Nowy zestaw) — opcje Configuration

(Konfiguracja) (cigg dalszy)

Opcja Opis
Law Config. Sectorial (Sektorowy): skan pod wieloma katami, w
PAUT (Konfig. | ktérym pod kazdym katem uzywane sa te same elementy.
regut PAUT) Linear (Liniowy): skan liniowy pod katem, ktéry mozna

okresli¢. Tego trybu mozna uzywac do skanowania pod
katem 0 stopni, jesli nie sa wymagane nakladajace sie
skany.

Compound (Ztozony): skan pod wieloma katami, w
ktérym pod kazdym katem uzywane sa inne elementy
(ale ta sama apertura na catej dtugosci glowicy). Aby ta
metoda miata przewage nad skanem Sectorial
(Sektorowy), uzywana liczba elementéw powinna by¢
mniejsza od tacznej liczby elementéw w glowicy.

Coupling Check (Kontrola sprzezenia): emitowanie do
materiatu jednej wigzki pod katem 0° w celu
zweryfikowania sprzezenia. Ta grupa ma wbudowane
ustawienia konfiguracji, ktore powoduja wysyltanie
sygnatu do zlacza we/wy, jesli amplituda w bramce A
spadnie ponizej wartosci progowej.

Law file (Plik regut): faduje niestandardowy plik .law
zawierajacy konfiguracje zlacza PA. Obstugiwane sa pliki
Jaw pochodzace z wersji 5.0, 5.2 1 5.3 oprogramowania.

0° with overlap (Pod katem 0° z zachodzeniem): skan
liniowy pod katem 0°. Stuzy przede wszystkim do
skanowania rastrowego z czesciowym zachodzeniem na
siebie linii skanowania. Tej grupy nie mozna uzywac
razem z innymi grupami.

Patrz Rysunek 3-13 na stronie 165

Scan Plan (Plan skanu)
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Tabela 67 Groups (Grupy) — New Set (Nowy zestaw) — opcje Configuration
(Konfiguracja) (cigg dalszy)

Opcja Opis
Law Config. TFM: skan wybranego obszaru realizowany technika
FMC (Konfig. | TFM, z rekonstrukcja danych uzyskanych metoda FMC.
regul FMC) Podczas skanu TFM uzywane sa wszystkie elementy
glowicy.

PCI: algorytm podobny do standardowej metody TFM,
ale zamiast sumowania amplitudy elementarnych
skanow A dodawana jest faza tych elementarnych
skanow A.

Patrz Rysunek 3-13 na stronie 165

Law Config. Patrz ,, Plane Wave Imaging (PWI)” na stronie 223

PWI (Konfig, TFM: skan wybranego obszaru realizowany technika
regut PWI) TEM, z rekonstrukcjg danych uzyskanych metoda PWIL
Podczas skanu TFM uzywane sa wszystkie elementy
glowicy.

PCI: algorytm podobny do standardowej metody TFM,
ale zamiast sumowania amplitudy elementarnych
skanéw A dodawana jest faza tych elementarnych
skanow A.

Patrz Rysunek 3-13 na stronie 165

Wave Type Stuzy do przetaczania miedzy fala LW i SW.
(Typ fali) LW: fala wzdtuzna
SW: fala poprzeczna

162 Rozdziat 3



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

Tabela 67 Groups (Grupy) — New Set (Nowy zestaw) — opcje Configuration

(Konfiguracja) (cigg dalszy)

Opcja Opis

Elements First (Pierwszy): przedstawia pierwszy element na

(Elementy) glowicy.
Last (Ostatni): przedstawia ostatni element na glowicy.
Quantity (Liczba): stuzy do ustawiania liczby elementow
(wielko$ci apertury) w regule ogniskowania. W
przypadku glowicy typu M x N matrix array liczba
elementow moze by¢ wylacznie wielokrotno$cia wartosci
M — liczby elementéw na osi gtowne;j.
Step (Odstep): stuzy do ustawiania odstepu miedzy
kolejnymi regutami ogniskowania (dla skanéw liniowych
i konfiguradji z katem zerowym).

Law Angle Start (Kat poczatkowy): stuzy do ustawiania kata

Configuration: | pierwszej wigzki w materiale.

(Secto.rial) i Angle Stop (Kat konicowy): stuzy do ustawiania kata

(Konlflguraqa ostatniej wiazki w materiale, liczac od klina.

regul: . o -

(Sektorowy)) Angle Step (Skok miedzy katami): stuzy do ustawiania

roznicy miedzy katami kolejnych regut ogniskowania.
Skew Angle (Kat odchylenia): stuzy do sterowania katem
wiazki (dotyczy wytacznie gtowic matrycowych).
Focusing Type (Typ ogniskowania):

e True Depth (Glebokos¢ rzeczywista): ognisko
wszystkich wigzek jest na tej samej glebokosci.

e Half Path (Polowa drogi): ognisko wszystkich
wiazek jest na tej samej drodze fali dzwigkowe;.

* Projection (Projekcja): ognisko znajduje sie w
okreslonej odlegtosci od krawedzi glowicy pod
zdefiniowanym katem.

e Unfocused (Brak ostrosci): ognisko wiazki nie
jest ustawione w zadnym punkcie.

Focus depth (Glebia ostrosci): stuzy do ustawiania
glebokosci ogniskowania.

Scan Plan (Plan skanu)
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Tabela 67 Groups (Grupy) — New Set (Nowy zestaw) — opcje Configuration
(Konfiguracja) (cigg dalszy)

Opcja Opis
Law Wave Set (Zestaw fal): wybierz miedzy zestawem fal
Configuration: | wlasciwym dla trybu Pulse Echo lub Self Tandem.
(TFM) Wybierz zestaw najlepszy dla danego rodzaju inspekcji.

(Konfiguracja | Wybodr wilasciwego zestawu fal ma zasadnicze znaczenie
regul: (TFM)) dla jakosci inspekcji wykonywanej technika TFM. Aby
utatwic sobie wybor wlasciwego zestawu fal, mozna uzy¢
mapy AIM. Patrz ,Groups (Grupy) — menu View
(Widok)” na stronie 165 i Rysunek 3-14 na stronie 166
Min/Max Index (Min./maks. indeks): stuzy do ustawiania
limitéw strefy TFM na osi indeksowania.

Min/Max Depth (Min./maks. glebokos¢): stuzy do
ustawiania limitéw strefy TFM na osi gltebokosci. Wartos¢
Maximum Depth (Glebokos¢ maksymalna) nie moze
obecnie przekraczac glebokosci probki.

Focusing PCS: stuzy do ustawiania rozstawu srodkéw glowic
(TOFD) (PCS). Jest to odlegtos¢ miedzy punktami wyjscia dwoch
(Ogniskowani | glowic.

e (TOFD)) Focus (%) (Ognisko (%)): stuzy do ustawiania potozenia
ogniska wyrazonego jako glebokos¢ wiazki w % grubosci.
Focus (mm/inch) (Ognisko (mm/cal)): stuzy do
ustawiania glebokosci potozenia ogniska wiazki.
Polozenie ogniska mozna wprowadzi¢ procentowo lub
jako odlegtos¢; zmiana jednej wartosci powoduje
przeliczenie drugiej.
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SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS

Unknown / Unknown
PA-1

Law

PAUT Config, PAUT / Sectorial

; WAVE TYPE
Sectorial

Lw
Linear
ELEMENTS

Compound
Coupling Check
Law file...

0° with overlap

0.00 mm

Rysunek 3-13 Groups (Grupy) — Law Config. (Konfig. regul)

3.3.1  Groups (Grupy) — menu View (Widok)

Te ustawienia umozliwiaja modyfikacje planu skanu w formie graficznej. Pozycje
dostepne w menu View (Widok) roznig sie w zaleznosci od rodzaju obszaru.
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el -

I_-g 0.0f”@wew [} '

A

ﬂ AIM Planar .

Specimen
= Show .

Acoustic Influence Map

Attenuation @ ON I -

Rysunek 3-14 Groups (Grupy) —

menu View (Widok) w obszarach FMC i PWI

Tabela 68 Groups (Grupy) — menu View (Widok) w obszarach FMC i PWI

Opcja

Opis

View (Widok) — Specimen
(Probka)

Mozna wybrac opcje Show (Pokaz) lub Hide
(Ukryj).

View (Widok) — Acoustic
Influence Map (Mapa wplywu
akustycznego)

Opgja ta umozliwia wybdr typu defektu w
narzedziu AIM (Spherical (Sferyczny) lub
Planar (Ptaszczyznowy)) bez wplywu na
konfiguracje akustyczna. Wybor
odpowiedniego typu defektu w modelu AIM
utatwia wybdr odpowiedniej wartosci
ustawienia Wave Set (Zestaw fal).

View (Widok) — Attenuation
(TTumienie)

Ttumienie mapy AIM mozna wiaczy¢ (ON)
lub wylaczy¢ (OFF).
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@ view

=] )

Mear-Field Display

Ref. Beam Display

Rysunek 3-15 Groups (Grupy) — Menu View (Widok) w obszarze sektorowym

Tabela 69 Groups (Grupy) — Menu View (Widok) w obszarze sektorowym

Opcja

Opis

View (Widok) — Specimen
(Probka)

Mozna wybrac¢ opcje Show (Pokaz) lub Hide
(Ukryj).

View (Widok) — Near Field
Display (Obszar pola bliskiego)

Wyswietlenie lub ukrycie obszaru pola
bliskiego w kolorze czerwonym.

Patrz ,,Obliczenie bliskiego pola” na stronie
167.

View (Widok) — Reference
Beam (Wiazka odniesienia)

Wyswietlenie lub ukrycie wiazki odniesienia
w postaci zottej linii

3.3.2

Obliczenie bliskiego pola

Warto$¢ pola bliskiego jest obliczana ze wzoru (1) na stronie 167.

Definicje zmiennych zawiera Tabela 70 na stronie 168.

Wzér na obliczenie wartosci pola bliskiego (Nf):

Nf=hxAZx f/ (4 x c2) (1)
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Wzdr na obliczenie wartosci pola bliskiego w prébce (Np):

Jesli Nf - rv 2 0, uzy¢ wzoru

Np=Nf-rv

Jesli Nf - rv <0, uzy¢ wzoru

Np=-(A2xf)/(4xc2)

| NOTATKA

Jesli wartos$¢ pola bliskiego Np jest ujemna, pole bliskie znajduje si¢ w klinie i ma

przypisana wartos$¢ ujemna. W takim przypadku nalezy uzy¢ wzoru (2) na

stronie 168.

Tabela 70 Zmienne we wzorze na pole bliskie

f Czestotliwos¢ glowicy Hz
N Liczba elementéw glowicy -
wedgeAngle | Kat klina rad
Or Kat zatamania rad
0i Kat padania rad
L Dtugos¢ glowicy m
\Y Szerokos¢ glowicy m
A Wymiar apertury przetwornika m
E Wzniesienie m
p Odstep elementow gltowicy m
h Wspétczynnik korygujacy -
Iy Dtugos¢ drogi fali dzwiekowej w klinie m
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Tabela 70 Zmienne we wzorze na pole bliskie (cigg dalszy)

Zmienna Opis Jednostki
Iy Skorygowana dtugo$¢ drogi fali dzwiekowej m
w klinie
cl Predko$¢ dzwieku w klinie m/s
2 Predkos¢ dzwieku w glowicy m/s
Nf Warto$¢ pola bliskiego m
Np Warto$¢ pola bliskiego w probce m

Warto$ci réoznych zmiennych sg obliczane za pomoca przedstawionych wzoréw.

Apertura przetwornika (A):
L=095p xN
W=09xE
Gdzie 0,95 to warto$¢ apodyzacji.
Jesli L x cos(wedgeAngle - 6i) 2 W, uzy¢ wzoru:
A =L x cos(wedgeAngle - 0i) x cos(0r) / cos(01i)

W przeciwnym razie:

Wspotczynnik korygujacy (h)
h = 0,6546 x stosunek® — 0,3112 x stosunek? + 0,0411 x stosunek + 0,9987

Gdzie:
JesliA=W,

stosunek = W/A
Jesli A <W,

stosunek = A/W
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Dtugosc¢ drogi fali dzwigkowej w klinie (r,,)

Zmienna r, oblicza sie poprzez pomiar odlegtosci miedzy punktem wejscia
promienia do probki a centroidem centralnego elementu aktywnej apertury.

W przypadku parzystej liczby elementow w aktywnej aperturze nalezy obliczy¢
odleglo$¢ miedzy punktem wejScia promienia do probki a punktem srodkowym
miedzy centroidem dwoch centralnych elementéw aktywnej apertury.

Skorygowana dtugos¢ drogi fali dzwigkowej w klinie (r,)
Jesli kat zatamania Or # 0 rad,
ry = Iy, * tan(6i) / tan(Or)
Jesli Or =0 rad,

Iy =Ty xcl/c2
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4. Calibration (Kalibracja)

W zaleznosci od wymagan uzytkownika przed rozpoczeciem inspekcji mozna
wykonac¢ kilka procedur kalibracji przy uzyciu glowicy, klina i bloku kalibracyjnego
zbudowanego z tego samego materiatu, co cz¢$¢ przewidziana do inspekgiji.

Aby przeprowadzi¢ kalibracje

1.

Wybierz kolejno opcje = > # Plan & Calibrate > Calibration Tools, aby
otworzy¢ kreator PA/UT/TFM Calibration (Rysunek 4-1 na stronie 172). Sposéb
przeprowadzania kalibracji TOFD opisano w sekcji , TOFD Calibration” na
stronie 192. Podobnie jak kreator Scan Plan, kreator Calibration jest podzielony na
kilka kart lub sekcji (odpowiadajacych réznym rodzajom kalibragji).

Na karcie Group (Rysunek 4-1 na stronie 172) wybierz grupe, ktéra chcesz
skalibrowa¢. W przypadku grupy UT wybierz takze metode wymiarowania do
kalibracji: TCG, DAC albo DGS.

Przechodzac na pozostate karty, przeprowadz kalibracje grupy. Na kazdej karcie
nastepujacej po karcie Group parametry kalibracji znajduja si¢ po prawej stronie,
a widoki — po lewe;j.

Ustaw parametry, a nastepnie przemieszczaj glowice, aby wyregulowac sygnat
odpowiednio do typu kalibragji.

Nastepnie stuknij opcje Get Position albo Calibrate. Gdy regulacja przyniesie
zadowalajace wyniki, stuknij opcje Accept Calibration.

Mozna teraz przej$¢ na inng karte w kreatorze Calibration albo wyjs¢ z kreatora,
stukajac opcje Done.
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CALIBRATION ULTR. ]

Rysunek 4-1 Calibration > Group

l WAZNE |

Jesli wymagana jest kalibracja predkosci fali ultradzwigkowej i opdznienia klina,
nalezy najpierw skalibrowac¢ predkos¢, a potem opdznienie. Defektoskop
OmniScan X3 kalibruje opéznienie klina na podstawie wyznaczonej predkosci fali
ultradzwiekowej. W przypadku proby skalibrowania najpierw opéznienia klina
zostanie wyswietlony komunikat ostrzegajacy przed utrata kalibracji opdznienia
klina, jesli zostanie wykonana kalibracja predkosci fali ultradzwiekowe;j.

[ WSKAZOWKA |

W kazdej chwili mozna wyjs¢ z kreatora kalibracji, naciskajac klawisz anulowania
(@). Wyjscie z kreatora powoduje powrét do pierwotnego stanu sygnatu (sprzed
kalibragji).
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| NOTATKA |

Po kalibracji wskazniki (ikony) kalibracji przyjmuja kolor zielony (Tabela 5 na
stronie 33).

41  Typy reflektorow

Procedury kalibracji s wykonywane przy uzyciu blokdw kalibracyjnych o réznych
rodzajach znanych reflektoréw. Tabela 71 na stronie 173 przedstawia rodzaje glowic,
klinéw i blokdw kalibracyjnych uzywanych dla poszczegélnych rodzajow
reflektorow.

Tabela 71 Rodzaje reflektorow, glowic i blokow kalibracyjnych

Typ reflektora = Typ glowicy Glowica, klin i blok kalibracyjny
Promieniowy | Wiazka katowa Q/T
Q Promien 1
© " Promien 2
Glebokosciowy | Wiazka katowa Y
v
T - Glgbokost 1
“Glebokost 2
Grubosciowy 0 stopni Q
Grubo$¢ 1 Grubo$¢ 2
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4.2

Kalibracja ultradzwiekow

Za pomoca kreatora kalibracji mozna skalibrowac kilka aspektéw emisji
ultradzwiekowej.

Velocity

Umozliwia skalibrowanie predkosci rozchodzenia sie fal dzwigkowych w
materiale badanej czesci (Rysunek 4-2 na stronie 175). Uzywany do tego celu blok
kalibracyjny musi mie¢ dwa znane reflektory oraz by¢ wykonany z tego samego
materiatu co badana czes¢. W przypadku kanatow UT wartos¢ Velocity
kalibrowana jest tacznie z opdznieniem klina. W grupie UT kalibracja wartosci
Velocity odbywa sie jednoczes$nie z kalibracjg opdznienia klina.

Aby skalibrowa¢ wartos¢ Velocity:

1.

Zdefiniuj dwa cele. Maksymalna odlegtos¢, na jakiej mozna ustawic cel, zalezy od
zakresu. Jesli cel ma siegad dalej, zwieksz zakres.

Odszukaj swdj cel, recznie poruszajac glowica po bloku kalibracyjnym.
Maksymalnie zwigksz sygnat w bramce A, upewniajac sig, ze najbardziej
bezposrednia droga prowadzi do celu.

Utrzymaj potozenie i nacisnij opcje Get Position ponizej bramki A.

Powtdrz krok 3 i 4 dla bramki B.

Jesli procedura kalibracji zakoniczyta sie powodzeniem i predko$¢ zdaje sie by¢
prawidlowa, nacis$nij opcje Accept. W przeciwnym razie zresetuj kalibracje i
powtorz kroki od 1 do 6.
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C %% ) S

3 SENSITMITY 4 WEDGE DELAY 5 TG 6 MANAGE POINTS

Rysunek 4-2 Calibration > Velocity

Sensitivity (tylko grupa PA)
Stuzy do kalibrowania czutosci wykrywania reflektora odniesienia (Rysunek 4-3
na stronie 176 i Tabela 72 na stronie 176). Kalibracja czutosci dla grupy PA
normalizuje wzmocnienie dla wszystkich regut ogniskowania, aby generowane
byly sygnaty o podobnych amplitudach dla reflektora odniesienia.
Do przeprowadzenia procedury kalibracji konieczny jest blok kalibracyjny z
jednym znanym reflektorem.

Aby przeprowadzi¢ kalibracje, wystarczy wyregulowac¢ parametry kalibracji
(wyswietlanie i bramki), a nastepnie zeskanowac reflektor odniesienia.

Po przeskanowaniu reflektora wszystkimi regutami ogniskowania nacisnij opcje
Calibrate. Sygnat obwiedni jest podstawa do obliczenia wzmocnienia, jakie
nalezy zastosowac¢ do kazdej reguty ogniskowania, aby osiagnieta zostata
amplituda odniesienia (zwykle 80%).
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3 SENSITIVITY

Rysunek 4-3 Calibration > Sensitivity

Tabela 72 Opcje na karcie Sensitivity

Opcja Opis

Reset Calibration Umozliwia zresetowanie kalibracji czutosci. Symbol

(Resetuj kalibracje) »S” u gory ekranu zniknie.

Clear Envelope Kasuje obwiednie na widoku z dotu. Zielona linia

(Usun obwiednie) znika.

Calibrate Powoduje zastosowanie wzmocnienia wiazki do

(Kalibruj) kazdej reguly ogniskowania w celu skompensowania
amplitudy nad defektem odniesienia.

Accept Calibration Powoduje zaakceptowanie i zapisanie kalibracji

(Akceptuj kalibracje) | czutosci. Symbol ,,S” u gory ekranu przyjmie kolor
zielony.
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Tabela 72 Opcje na karcie Sensitivity (cigg dalszy)

Opcja

Opis

Apply to
(Zastosuj do)

All Angles/VPA (Wszystkie katy/VPA): kalibracja
ma zastosowanie do wszystkich regut ogniskowania
w grupie.

2 Angles (2 katy): kalibracja ma zastosowanie do
dwdch katéw skanu sektorowego. Wzmocnienie dla
pozostatych katow bedzie interpolowane na
podstawie wartosci skalibrowanych.

3 Angles (3 katy): kalibracja ma zastosowanie do
trzech katéw skanu sektorowego. Wzmocnienie dla
pozostatych katéw bedzie interpolowane na
podstawie wartosci skalibrowanych.

Set Reference
Amplitude (Ustaw
amplitude
odniesienia)

Ref. Amplitude (Amplituda odniesienia): docelowa
wartos¢ kalibracyjna (domyslnie 80%).

Tolerance (Tolerancja): wyswietla poziome biate i
czerwone linie kropkowane na poziomie
Ref.Amplitude (Amplituda odniesienia) +
Tolerance (Tolerancja). Stuzy do sprawdzania, czy
kalibracja miesci si¢ w granicach tolerancji.

Gate Geometry
(Geometria bramki)

True Depth (Glebokos¢ rzeczywista): ustawia
bramke do kalibracji czutosci wedtug gltebokosci w
materiale.

Sound Path (Droga fali dzwiekowej): ustawia
bramke do kalibracji czutosci na podstawie
odlegtosci pokonanej przez fale w materiale.

Gate A (Bramka A)

Start (Poczatek): stuzy do ustawiania poczatku
bramki wzgledem poczatku ukladu (wartos¢ moze
by¢ wyrazona w mm lub calach). Poczatkiem ukladu
jest punkt zerowy na osi ultradzwiekéw lub punkt
przejscia bramki I, jesli synchronizacja biezacego
sygnatu jest ustawiona na I/.

Width (Szerokosd): stuzy do ustawiania szerokosci
(dtugosci) bramki.
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Tabela 72 Opcje na karcie Sensitivity (cigg dalszy)

Opcja Opis
UT Settings Gain (Wzmocnienie): stuzy do ustawiania
(Ustawienia UT) wzmocnienia sygnatu na potrzeby kalibracji czutosci.

Start (Poczatek): stuzy do ustawiania poczatku
wyswietlanych skanéw A.

Range (Zakres): stuzy do ustawiania zakresu
wyswietlanych skanow A.

Previous (Poprzedni) | Umozliwiaja przechodzenie miedzy parametrami na
pierwszej i drugiej stronie.

Next (Nastepny)

I NOTATKA |

Poprawno$¢ ustawien kalibracji Sensitivity mozna sprawdzi¢, kasujac obwiednie,
ponawiajac manipulacje i sprawdzajac, czy amplitudy ze wszystkich regut
ogniskowania mieszcza sie w granicach tolerancj.

PA Wedge Delay

Umozliwia skalibrowanie op6znienia wynikajacego z rozchodzenia si¢ fal
dzwigkowych w klinie (Rysunek 4-4 na stronie 179 i Tabela 73 na stronie 180).
Kalibracja opdznienia klina umozliwia wykrycie czota klina stykajacego sie z
czescia. W ten sposdb ustanawia sie pozycje zerowa powierzchni wejscia fali do
probki. Do przeprowadzenia procedury kalibracji konieczny jest blok
kalibracyjny z jednym znanym reflektorem.

Aby skalibrowaé opéznienie klina

1. Wyreguluj zakres UT i wzmocnienie, aby widoczne byty dwa (2) reflektory.

2. Ustaw nominalna pozycje reflektora jako promien lub glebokos¢ (w polu Radius
lub Depth).

3. W razie potrzeby precyzyjnie wyreguluj pozycje bramek, aby sygnaly znajdowaty
sie wewnatrz bramek.

4. Przemiesc¢ glowice tak, aby uzyskaé¢ maksymalny sygnat w bramce A. Wykres na
dole przedstawia pozycje szczytu amplitudy w bramce dla kazdej reguty
ogniskowania.
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5. Po przeskanowaniu reflektora wszystkimi regutami ogniskowania nacisnij opcje
Calibrate.

6. Jesli wyniki sq zadowalajace, nacisnij przycisk Accept.

3 SENSITMITY AY L [ 6 MANAGE POINTS

50.0mm| Tolerance

Rysunek 4-4 Calibration > Wedge Delay

Velocity & WD (tylko grupa UT)
Stuzy do kalibrowania (za pomoca jednego kreatora) zaréwno propagacji fal
dzwigkowych w materiale badanej czesci, jak i opdznienia wynikajacego z
propagacji fali dzwiekowej w klinie. Mozna skalibrowac¢ samo op6znienie klina
albo jednoczesnie opdznienie klina i predkosc.

Aby skalibrowa¢ op6znienie klina i predkos¢

1. Wyreguluj zakres UT i wzmocnienie, aby widoczne byly dwa (2) reflektory.

2. Ustaw nominalng pozycje 2 reflektoréw jako promien lub gtebokos¢ (w polu
Radius lub Depth). Do skalibrowania samego op6znienia Wedge Delay
potrzebny jest tylko jeden reflektor.

3. Naci$nij przycisk Next.

4. W razie potrzeby precyzyjnie wyreguluj pozycje bramek, aby oba sygnaly
znajdowaty si¢ wewnatrz bramek.

5. Przemiesc¢ glowice tak, aby uzyska¢ maksymalny sygnat w bramce A.
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6.

Nacisnij przycisk Get Position. Oprogramowanie zarejestruje potozenie szczytu.
Nalezy zwrdci¢ uwage, ze szczyt jest rejestrowany z rzeczywistego sygnatu, a nie

z obwiedni.

Powtdrz krok 6. na stronie 180 dla reflektora w bramce B. Zignoruj ten krok, aby
skalibrowac tylko opdznienie klina.

Jesli wyniki sa zadowalajace, nacisnij przycisk Accept.

Tabela 73 Opcje na karcie Wedge

Opcja

Opis

Reset Calibration
(Resetuj kalibracje)

Umozliwia zresetowanie kalibracji opdznienia klina.
Symbol ,,W” u géry ekranu zniknie.

Clear Envelope

Kasuje obwiednie na widoku z dotu. Zielona linia znika.

(Usun obwiednie)

Calibrate Kalibruje opdznienie klina, automatycznie stosujac

(Kalibruj) opoznienia wiazek do kazdej reguly ogniskowania, tak
aby odniesienie byto widoczne w tej samej odlegltosci
niezaleznie od wiazki.

Accept Calibration Akceptuje i zapisuje kalibracje opdznienia klina. Symbol

(Akceptuj kalibracje) | ,W” u gory ekranu przyjmie kolor zielony.

Echo Type Depth (Glebokos¢): stuzy do ustawiania typu reflektora

(Typ echo) glebokosciowego lub grubosciowego (dalej nazywanego
reflektorem).
Radius (Promien): stuzy do ustawiania typu reflektora
promieniowego (dalej nazywanego reflektorem).

Set Depth/Radius A (Glebokos¢/Promien A): stuzy do

(Ustaw) ustawiania nominalnej gtebokosci reflektora.
Tolerance (Tolerancja): stuzy do ustawiania tolerangji.
Depth/Radius 1 (Glebokos$¢/Promien 1): w trybie UT
stuzy do ustawiania nominalnej odlegtosci reflektora.
Depth/Radius 2 (Glebokos$¢/Promien 2): w trybie UT
stuzy do ustawiania nominalnej odlegtosci drugiego
reflektora — na potrzeby jednoczesnego kalibrowania
wartosci Velocity (Predkosc) i Wedge Delay
(Opoznienie klina). Reflektor 2 nie moze znajdowac sie
na tej samej gltebokosci, co reflektor 1.
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Tabela 73 Opcje na karcie Wedge (cigg dalszy)

Opcja Opis
Gate A Start (Poczatek): stuzy do ustawiania mozliwego
(Bramka A) poczatku bramki wzgledem poczatku uktadu (wartos¢

moze by¢ wyrazona w mm lub calach).

Width (Szerokos¢): stuzy do ustawiania szerokosci
bramki (dolna czerwona linia na skanie S i najwyzsza
ciggla czerwona linia na skanie A).

Threshold (Prog): stuzy do ustawiania wysokosci

bramki.

A-scan Gain (Wzmocnienie): stuzy do regulowania

(Skan A) wzmocnienia sygnatu tak, by uzyska¢ dobry sygnat w
bramce.

Start (Poczatek): stuzy do ustawiania poczatku
wyswietlanych skanéw A.

Range (Zakres): stuzy do ustawiania zakresu
wyswietlanych skandéw A.

Previous (Poprzedni) | Umozliwiaja przechodzenie miedzy parametrami na
Next (Nastepny) pierwszej i drugiej stronie.

Done (Gotowe) Wybierz przycisk Done (Gotowe), aby zastosowac i
zamkna¢ ustawienia kalibracji opdznienia klina.

4.3  Kalibracja korekcji TCG/DAC

Defektoskop OmniScan X3 oferuje funkcje TCG (wzmocnienie korygowane czasem).
Funkcje wymiarowania umozliwiajgq oceng rozmiaru reflektora w kazdym fragmencie
cze$ci poprzez pomiar lub wyréwnanie ttumienia sygnatu. W przypadku kanatéw
UT i PA mozna zdefiniowa¢ korekcje DAC lub TCG. Menu korekcji DAC (korekgja
odlegtos¢-amplituda) s bardzo podobne do menu kalibracji TCG. Aby zdefiniowa¢
korekcje DAC zamiast TCG w trybie UT i PA, wybierz opcje DAC na karcie Group
kreatora kalibracji (Rysunek 4-5 na stronie 182 i Tabela 74 na stronie 182).
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CALIBRATION ULTRASOUN sSW TCG

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITMITY 4 WEDGE DELAY G 6 MANAGE POINTS

Reset TCG. Clear Envelope Add Point

Rysunek 4-5 Calibration > TCG

TCG

Funkcja wzmocnienia korygowanego czasem (TCG) zwieksza wartos¢
wzmocnienia sygnatu w funkcji czasu powrotu echa. W rezultacie szczyty echa
pochodzace z defektow odniesienia o tych samych rozmiarach sa wyswietlane na
tej samej wysokosci ekranu, niezaleznie od ich pozycji w czesci. Przy korekdji
TCG stosowane sa te same wspdtczynniki, co przy korekcji DAC (korekgja
odlegtos¢-amplituda).

Tabela 74 Opcje na karcie TCG

Opcja Opis
Reset Calibration Umozliwia zresetowanie kalibracji TCG. Symbol TCG
(Resetuj kalibracje) u gory ekranu zniknie.
Clear Envelope Kasuje obwiednie na widoku z dotu. Zielona linia
(Usun obwiednie) znika.
Accept Calibration Powoduje zaakceptowanie i zapisanie kalibracji TCG.
(Akceptuj kalibracje) | Symbol TCG u gory ekranu przyjmie kolor zielony.

182 Rozdzial 4



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

Tabela 74 Opcje na karcie TCG (cigg dalszy)

Opcja Opis
Set Section Kalibracje TCG w trybie PA mozna wykonywac¢
(Ustaw czesc) cze$ciami. Na przyklad niektore bloki kalibracyjne, ze

wzgledu na swoja konstrukcje, moga powodowac
niepozadane echa przy wyzszych katach (pochodzace
od putapek naroznych lub innych elementow
geometrii). Selektywne ignorowanie niektérych katow
przy kalibracji TCG umozliwia zdefiniowanie korekcji
TCG w dwoch odrebnych sekwencjach. Innym
przydatnym zastosowaniem opgji Set Section (Ustaw
czesc) moze by¢ kalibracja przy duzej gtebokosci
wytacznie niskich katéw, poniewaz wysokie katy sa
uzywane tylko dla jednej drogi padania.

First Angle (Pierwszy kat): pierwszy kat w kalibracji
TCG. Domyslnie jest to pierwszy kat grupy.
Ograniczenie tego kata spowoduje wyszarzenie
odpowiednich katéw na wykresie amplitudy.

Last Angle (Ostatni kat): ostatni kat w kalibracji TCG.
Domyslnie jest to ostatni kat grupy. Ograniczenie tego
kata spowoduje wyszarzenie odpowiednich katow na
wykresie amplitudy.
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Tabela 74 Opcje na karcie TCG (cigg dalszy)

Opcja

Opis

UT Settings
(Ustawienia UT)

A-Scan Start (Poczatek skanu A): poczatek
digitalizowanego zakresu kalibracji.

A-Scan Range (Zakres skanu A): dtugos¢
digitalizowanego zakresu kalibragji.

Ref. Amplitude (Amplituda odniesienia): docelowa
amplituda kalibracji. Podczas dodawania punktu
oprogramowanie automatycznie stosuje punkt TCG w
taki sposob, by amplituda defektu odniesienia byta
rowna wartosci Ref. Amplitude (Amplituda
odniesienia).

Gain (Wzmocnienie): mozna zmieni¢ wzmocnienie,
aby podwyzszy¢ lub obnizy¢ amplitude w celu
przygotowania procesu kalibracji.

Set Gate A on

Echo A

(Ustaw bramke A na
echo A)

Start (Poczatek): stuzy do ustawiania poczatku bramki
wzgledem poczatku uktadu (wartos¢ moze by¢
wyrazona w mm lub calach). Poczatkiem uktadu jest
punkt zerowy na osi ultradzwigkdw lub punkt
przejécia bramki I, jesli synchronizacja biezacego
sygnatu jest ustawiona na I/.

Width (Szerokos¢): stuzy do ustawiania szerokosci
(dtugosci) bramki.

Threshold (Prég): stuzy do ustawiania wysokosci
bramki.

Add Point
(Dodaj punkt)

Po recznym zeskanowaniu obiektu odniesienia z
uzyciem wszystkich regut ogniskowania wybranie
opcji Add Point (Dodaj punkt) spowoduje dodanie
punktu korekcji TCG dla kazdej reguty ogniskowania.
Punkt zostanie utworzony na pozycji z maksymalnym
echem w bramce. Wzmocnienie kazdego punktu
zostanie odebrane w taki sposdb, aby amplituda kazdej
reguly ogniskowania byta rowna Ref. Amplitude
(Amplituda odniesienia).

184

Rozdzial 4




10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

Tabela 74 Opcje na karcie TCG (cigg dalszy)

Opcja

Opis

Undo Last
(Usun ostatni)

Usuwa ostatni utworzony punkt TCG. Aby
skorygowac niepoprawny punkt TCG, nalezy go
usunag, a nastepnie uzy¢ opcji Add Point (Dodaj
punkt) na tym samym reflektorze.

Last Added Points
(Ostatnie dodane
punkty)

Wyswietla tabele ostatnio dodanych punktéw TCG.
Tabela zawiera trzy kolumny: # (identyfikator),
Range (Zakres) (dotyczy tylko trybu PA, okresla
pierwszy i ostatni uzyty kat) oraz Average Depth
(Srednia gtebokosé) (srednia z pozycji punktéow TCG
wszystkich regut ogniskowania).

Tabela jest aktywna; po opuszczeniu karty TCG

i powrocie do niej tabela bedzie pusta.

Previous (Poprzedni)
Next (Nastepny)

Umozliwiaja przechodzenie miedzy parametrami na
pierwszej i drugiej stronie.

Done (Gotowe)

Wybierz przycisk Done (Gotowe), aby zastosowac
i zamkna¢ ustawienia kalibracji korekcji TCG.

DAC

Krzywa korekgji odleglo$¢-amplituda (DAC) jest wykresem rdznic amplitudy
miedzy reflektorami tej samej wielkosci w réznych odlegtosciach od glowicy.

Korekcja DAC nie zmienia wzmocnienia, lecz definiuje krzywg odniesienia
zmieniajacy si¢ wraz z odlegtoscia (w przypadku korekcji TCG wzmocnienie
korygujace jest ustawione wzgledem statego poziomu odniesienia).

Mozliwe jest przetaczanie miedzy krzywa DAC a krzywa TCG poprzez wybranie
odpowiedniej opcji na karcie Group kreatora kalibracji (Tabela 75 na stronie 185).

Tabela 75 Opcje na karcie DAC

Opcja Opis
Reset DAC Umozliwia zresetowanie krzywej DAC.
(Resetuj DAC) Wskaznik DAC u gory ekranu zniknie.

Clear Envelope
(Usun obwiednie)

Umozliwia skasowanie obwiedni skanu A.
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Tabela 75 Opcje na karcie DAC (cigg dalszy)

Opcja Opis
Add Point Dodaje punkt DAC na maksymalnym sygnale
(Dodaj punkt) obwiedni w bramce.
Undo Last Usuwa ostatni dodany punkt DAC.

(Usun ostatni)

Accept DAC
(Akceptuj DAC)

Powoduje zaakceptowanie i zapisanie kalibracji
korekcji DAC. Wskaznik DAC u gory ekranu przyjmie
kolor zielony.

UT Settings
(Ustawienia UT)

A-Scan Start (Poczatek skanu A): poczatek
digitalizowanego zakresu

kalibragji.
A-Scan Range (Zakres skanu A): dtugos¢
digitalizowanego zakresu kalibracji.

Ref. Amplitude (Amplituda odniesienia): poziom
odniesienia. Ta amplituda bedzie poziomem punktu
odniesienia, a pierwszy punkt korekcji DAC ustawia
sie na te amplitude za pomoca przycisku Auto XX %.
Gain (Wzmocnienie): wzmocnienie, ktore mozna

wyregulowac recznie lub ustawi¢ za pomoca przycisku
Auto XX %.

Gate A
(Bramka A)

Sygnat musi znajdowac si¢ w bramce, aby mozna byto
uzy¢ funkcji Add Points (Dodaj punkty).

Start (Poczatek): poczatek bramki wzgledem poczatku
uktadu.

Width (Szerokos$¢): szerokos$é bramki.

Reference Point
Position
(Pozycja punktu
odniesienia)

Pozycja poczatku ukladu wspoétrzednych krzywej
DAC. Pola Reference Point Position (Pozycja punktu
odniesienia) mozna uzy¢ do wyregulowania
poczatkowego nachylenia krzywej DAC. Punkt DAC
nie moze znajdowac sie przed pozycja odniesienia.
Domyslnie odniesienie jest ustawione na 0.
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Tabela 75 Opcje na karcie DAC (cigg dalszy)

Opcja Opis

Last Added Points Lista dodanych punktéw DAC. Lista jest aktywna,
(Ostatnie dodane zatem zostaje wyczyszczona po wyjsciu z tej karty

punkty) i powrocie do niej. Tabela zawiera 2 kolumny:
# (identyfikator) i Depth (gltebokos¢, na jakiej znajduje
si¢ punkt DAC).
TCG TFM

W przypadku metody Delay-And-Sum TFM uzytkownicy moga ustawi¢ TCG
(nie ma ono zastosowania w metodzie Phase-Coherence Imaging).

1 GROUP

ResetTCG | Clear Envelope Add Point D

GR-1
| UTSETTINGS

Ref.

Amplitude 80.0% = 39.0ds

SETGATEAON ECHO A

Depth Depth

start 5.00mm o 10.00mm

Index

e 3.00mm | indexEng 14,00 mm

Last added points

Rysunek 4-6 Interfejs TCG TFM
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4.4

Tabela 76 Opcje TCG TFM

Opcja Opis
Ref. Amplitude Definiuje poziom amplitudy kalibragj.
(Amplituda
odniesienia)
Gain Umozliwia ustawienie poczatkowego wzmocnienia
(Wzmocnienie) przed rozpoczeciem kalibragji.

Depth Start/Index

Stuza do ustawienia bramki. Reflektor odniesienia

Start/Depth musi przejs¢ przez bramke w celu zarejestrowania
End/Index End maksymalnej amplitudy na kazdej pozycji.

(Poczatek gtebokosci

/ Poczatek indeksu /

Koniec gtebokosci /

Koniec indeksu)

Reset TCG Umozliwia zresetowanie TCG. Wskaznik TCG u géry
(Resetuj TCG) ekranu zniknie.

Clear Envelope Umozliwia skasowanie obwiedni skanu A.

(Usun obwiednie)

Add Point Dodaje punkt TCG na maksymalnym sygnale

(Dodaj punkt) obwiedni w bramce.

Undo Last Usuwa ostatni dodany punkt TCG.

(Usun ostatni)

Accept TCG Powoduje zaakceptowanie i zapisanie kalibracji TCG.
(Akceptuj TCG) Wskaznik TCG u géry ekranu zmieni kolor na zielony.

Manage Points (Zarzadzanie punktami)

Karta Manage Points (Rysunek 4-7 na stronie 189 i Tabela 77 na stronie 189)
umozliwia weryfikowanie wartosci punktéw TCG (lub DAC) i do recznego
tworzenia lub edytowania punktow TCG (lub DAC) z pominieciem kreatora

kalibracji.
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CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELoOaTy 3 SENSITVITY 4 WEDGE DELAY 5 TG & MANAGE POINTS

Reset TCG Clear Ervelope

Rysunek 4-7 Calibration > Manage Points

Tabela 77 Opcje na karcie Manage Points

Opcja Opis

Reset Calibration Umozliwia zresetowanie kalibracji TCG. Wskaznik
(Resetuj kalibracje) kalibracji TCG (lub DAC) zniknie.

Clear Envelope Kasuje obwiednie na widoku z dotu. Zielona linia

(Usun obwiednie) znika.

Accept Calibration Powoduje zaakceptowanie i zapisanie kalibracji TCG

(Akceptuj kalibracje) | (lub DAC). Wskaznik TCG (lub DAC) przyjmie kolor
zielony.

Edit Points Aby tworzy¢ lub edytowad punkty TCG tylko dla

(Edytuj punkty) wybranej wartosci kata Angle (Kat) (lub apertury

VPA), uzyj opcji Current Angle (Biezacy kat). Aby
zastosowac punkty TCG do wszystkich regut
ogniskowania naraz, uzyj opcji All Angles/VPA
(Wszyskie katy/VPA).
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Tabela 77 Opcje na karcie Manage Points (cigg dalszy)

Opcja Opis
Angle (PA) W przypadku korzystania z opcji Current (Biezacy)
(Kat (PA)) wybierz kat (VPA), na ktérym bedzie modyfikowany
punkt TCG. Ta opcja decyduje takze o tym, ktéry skan
A bedzie widoczny w uktadzie.
Add (Dodaj) Stuzy do dodawania punktu TCG (lub DAC).

Points (Punkty)

Stuzy do ustawiania pozycji na osi ultradzwiekow.

Gain (TCG) Stuzy do ustawiania wzmocnienia w punkcie.

(Wzmocnienie

(TCG))

Amplitude Stuzy do ustawiania amplitudy krzywej DAC w danej

(Amplituda) pozydji.

Select (Wybierz) Stuzy do wybierania punktu. Mozna nastepnie usuna¢
punkt, stukajac opcje Delete Point (Usun punkt).

A % Amplituda szczytowa sygnatu wykrytego w bramce A.

An Glebokos¢ reflektora wewnatrz czesci, przy ktorej
uzyskuje sie wskazanie wykrywane w bramce A.

PA® Odleglos¢ na powierzchni czesci pomiedzy czotem
klina (lub glowicy) a wskazaniem wykrytym w
bramce A.

SA” Droga wiazki akustycznej od punktu wejscia do czesci

do wskazania wykrytego w bramce A.

Done (Gotowe)

Wybierz opcje Accept Calibration (Akceptuj
kalibracje), aby zapisa¢ ustawienia na karcie Manage
Points, a nastepnie wybierz opcje Done (Gotowe).

4.5 Kalibracja DGS

Metoda odleglos¢-wzmocnienie-rozmiar (DGS) jest stosowana w przypadku
wymiarowania reflektoréw na podstawie obliczonej krzywej DGS dla danej glowicy,
materiatu i znanego rozmiaru reflektora.
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Gléwna krzywa DGS przedstawia amplitude sygnatu rownorzednego reflektora z
otworem plaskodennym (FBH) o okre$lonym rozmiarze. Metoda DGS wymaga tylko
jednego reflektora odniesienia, by mozliwe bylo utworzenie krzywej DGS do
wymiarowania defektéw. Istotnie odroéznia ja to od metod DAC i TCG, ktére do
utworzenia krzywej wymiarowania defektow wymagaja pomiaru wielu
reprezentatywnych defektéw na roznych glebokosciach w czesci.

Wszystkie dane potrzebne do wyznaczenia krzywej DGS/AVG uzyskiwane sa z
informacji o gtowicy i klinie. Za pomoca kreatora kalibracji DGS mozna szybko
przygotowac sie do oceny wielkosci defektow.

Aby przeprowadzi¢ kalibracje DGS

1.

2.
3.
4

Wybierz kolejno opcje Menu > Plan & Calibrate > Calibration Tools.

Na karcie Group wybierz zadang grupe, a nastepnie kliknij przycisk DGS.
Wybierz karte DGS.

W obszarze Select Reflector wybierz typ reflektora odniesienia, ktéry ma by¢

uzywany do wyznaczenia krzywej DGS: SDH, FBH, K1 IIW albo K2 DSC.
(W przypadku wybrania typu SDH lub FBH nalezy poda¢ $rednice otworu).

W obszarze Set Curves Level wykonaj nastepujace czynnosci:

a) Wybierz opcje Reg. Level i wprowadz poziom rejestracyjny. Ta wartos¢
zwykle réwna si¢ wielkosci defektu, ktora jest krytyczna w danym
zastosowaniu.

b) Wybierz opcje Delta Vt, aby ustawi¢ ttumienie réznic sprzezenia
wynikajacych z réznego stanu powierzchni bloku kalibracyjnego i badanej
cze$ci.

c) Wpybierz opcje Warning Curves, a nastepnie wprowadz wartos¢ przesuniecia
krzywej ostrzegawczej (dB) wzgledem gltéwnej krzywej DGS. Mozna doda¢
maksymalnie trzy krzywe ostrzegawcze.

W obszarze Set Attenuations wykonaj nastepujace czynnosci:

a) Woybierz opcje Cal. Block Att., aby okresli¢ ttumienie (dB/mm) dla materiatlu
bloku kalibracyjnego.

b) Wybierz opcje Specimen Att., aby okresli¢ thumienie (dB/mm) w materiale
badanej czesci.

Ten krok mozna poming¢, jesli czutosc¢ zostata juz wyregulowana. W polu Set

Gate A on Echo A ustaw bramke na reflektorze odniesienia, a nastepnie wybierz

opcje Auto XX%.

Skanujac nad reflektorem odniesienia zbuduj obwiednie na skanie A, a nastepnie

wybierz opcje Calculate DGS.
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4.6  TOFD Calibration
W tej sekcji objasniono sposéb kalibrowania grupy TOFD.

461 WD &PCS

Na karcie TOFD Calibration mozna skonfigurowac¢ grupe TOFD, tak aby odczyty z
kursora byty przeliczane na glebokos¢, a nie na czas. Zwykle robi sie to podczas
analizy, ale mozna to zrobi¢ rowniez wczesniej. Kalibracja TOFD jest uproszczonym
procesem wykonywanym poza kreatorem kalibracji. Aby uzyskac dostep do opgji
TOEFD Calibration, wybierz kolejno Plan & Calibrate > TOFD Calibration
(Rysunek 4-8 na stronie 192 i Tabela 78 na stronie 193).

Proces TOFD Calibration umozliwia skalibrowanie:

* opdznienia Wedge Delay i PCS (przy zalozeniu stalej predkosci);

* opdznienia Wedge Delay (przy zatozeniu, ze wartosci PCS i Velocity sa
prawidtowe).

* opdznienia Wedge Delay i predkosci Velocity (w tym wariancie opdznienie klina
jest kalibrowane, a predko$¢ jest weryfikowana. Ta kalibracja nie dotyczy
predkosci).

Aby przeprowadzi¢ kalibracje TOFD

1. Wybierz typ kalibracji (Rysunek 4-8 na stronie 192 i Tabela 78 na stronie 193).

2. Zdefiniuj glebokosci celow. Dla kalibracji Vel & WD i WD & PCS zwykle cel 1=0
(gtebokosc¢ 0, poniewaz fala jest poprzeczna), a cel 2 to grubos¢ materiatu. W
przypadku kalibracji samego op6znienia WD: uzyj dowolnego znanego
odniesienia.

3. Ustaw kursor odniesienia na pierwszej gtebokosci docelowej (fali bocznej lub
innej), a kursor pomiarowy na drugiej glebokosci docelowej (echa od tylnej
$ciany lub innej).

4. Woybierz opcje Calibrate.

Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Target 1

WD & PCS 0.00mm  22.00mm Calibrate

Rysunek 4-8 TOFD Calibration — WD & PCS
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Tabela 78 TOFD Calibration — opcje typu WD & PCS

Opcja Opis
Type: WD & PCS Opoznienie klina i rozstaw srodkow glowic: stuzy do
(Typ: opdznienie kalibrowania, za pomoca jednego kreatora, zaréwno
klina i PCS) opdznienia rozchodzenia sig fal dzwiekowych w klinie,

jak i odlegtosci miedzy punktami wyjscia z dwéch
glowic. Aby kalibracja byta doktadna, uzyj prawidtowej
predkosci.

Target 1 (Cel 1) Stuzy do ustawiania nominalnej gtebokosci pierwszego
celu (mozna uzy¢ wartosci 0, aby mierzy¢ fale
poprzeczna na powierzchni).

Target 2 (Cel 2) Stuzy do ustawiania nominalnej gtebokosci drugiego
celu.

Calibrate (Kalibruj) | Przed wybraniem opcji Calibrate (Kalibruj) upewnij sie,
ze oba kursory sa ustawione na echach
odpowiadajacych celom. Gdy oba kursory sa
prawidlowo ustawione, funkcja Calibrate (Kalibruj)
spowoduje dostosowanie wartosci Wedge Delay
(Opdznienie klina) i PCS.

Wedge Delay Umozliwia ustawienie op6znienia wynikajacego z

(Opodznienie klina) rozchodzenia sie fal dzwiekowych w klinie. Ta wartos¢
jest modyfikowana automatycznie po wybraniu opgji
Calibrate (Kalibruj).

PCS Stuzy do ustawiania rozstawu srodkéow glowic (PCS).

Jest to odlegltos¢ miedzy punktami wyjscia dwdch
glowic (dostepna tylko w przypadku grupy TOFD). Ta
warto$¢ jest modyfikowana automatycznie po wybraniu
opcji Calibrate (Kalibruj).

46.2 Wedge Delay (Opdznienie klina)

Wybierz typ kalibracji Wedge Delay dla grupy TOFD, aby skalibrowac tylko
opdznienie klina. Aby zmodyfikowac opcje Type (Wedge Delay), Target 1, Calibrate
i Wedge Delay, wybierz kolejno Plan & Calibrate > TOFD Calibration (Rysunek 4-9
na stronie 194 i Tabela 79 na stronie 194).
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Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Calibrate

Rysunek 4-9 TOFD Calibration — Wedge Delay

Tabela 79 TOFD Calibration — opcje typu Wedge Delay

Opcja Opis
Type: Wedge Delay | Umozliwia skalibrowanie op6znienia wynikajacego z
(Typ: opdznienie rozchodzenia sie fal dzwiekowych w klinie. Aby
klina) kalibracja byta doktadna, rozstaw miedzy $rodkami

glowic i predkos$¢ musza by¢ prawidiowe.

Target 1 (Cel 1) Stuzy do ustawiania nominalnej gtebokosci pierwszego
celu (mozna uzy¢ wartosci 0, aby mierzy¢ fale
poprzeczna na powierzchni).

Calibrate (Kalibruj) Przed wybraniem opcji Calibrate (Kalibruj) upewnij
sig, ze kursor odniesienia jest ustawiony na echu
odpowiadajacym celowi. Gdy kursor jest ustawiony
prawidlowo, funkcja Calibrate (Kalibruj) dostosuje
opdznienie Wedge Delay (Opdznienie klina).

Wedge Delay Umozliwia ustawienie opdznienia wynikajacego z

(Opoznienie klina) rozchodzenia sie fal dzwiekowych w klinie. Ta wartos¢
jest modyfikowana automatycznie po wybraniu opcji
Calibrate (Kalibruj).

4.6.3  Kalibracja enkodera

Kalibracje enkodera omoéwiono w sekgji ,, Inspection (Inspekcja)” na stronie 78

464 Predkos¢ i opdznienie klina

Aby zmodyfikowac opcje Type (Vel. & WD), Target 1, Target 2, Calibrate, Wedge
Delay i Velocity, wybierz kolejno Plan & Calibrate > TOFD Calibration (Rysunek 4-
10 na stronie 195 i Tabela 80 na stronie 195).
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Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Target 1 Target2

Vel. & WD 0.00mm 2200mm Calibrate

Rysunek 4-10 TOFD Calibration — predkos¢ i klin

Tabela 80 Plan & Calibrate — opcje predkosci i klina

Opcja Opis
Type: Vel. & WD Predkos¢ i opoznienie klina: stuzy do kalibrowania
(Typ: predkos¢ i opoznienia wynikajacego z rozchodzenia sie fal
opdznienie klina) dzwiekowych w klinie.
Target 1 (Cel 1) Stuzy do ustawiania nominalnej gtebokosci pierwszego

celu (mozna uzy¢ wartosci 0, aby mierzy¢ fale
poprzeczna na powierzchni).

Target 2 (Cel 2) Stuzy do ustawiania odlegtosci (wyrazonej w mm lub
calach) drugiego celu uzywanego do kalibragji.

Calibrate (Kalibruj) Stuzy do ustawienia celu Target 1 (Cel 1) i
zaakceptowania kalibragji.

Wedge Delay Umozliwia skalibrowanie op6znienia wynikajacego z

(Opodznienie klina) rozchodzenia sig fal dzwiekowych w klinie. Ta wartos¢
jest ustawiana automatycznie po wybraniu opcji
Calibrate (Kalibruj).

Velocity Check Po potwierdzeniu kalibracji wyswietla predkos¢

(Kontrola predkosci) | rozchodzenia si¢ fali dzwiekowej w materiale badanej
czesci.

4.6.5 Lateral Wave Processing (Przetwarzanie fali poprzecznej)

Opcja Lateral Wave Processing, dostepna wylacznie w trybie analizy (w
oprogramowaniu MXU i OmniPC), umozliwia synchronizacje sekgji fali poprzecznej i
usuniecie tej fali w okreslonym przedziale. Aby uzyskac dostep do tej opcji, wybierz
kolejno Plan & Calibrate > TOFD Calibration (Rysunek 4-11 na stronie 196 i

Tabela 81 na stronie 196).
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Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Reset
Synchronize

Lateral Wave|  synchronize
Processing

Rysunek 4-11 TOFD Calibration — Lateral Wave Processing

Tabela 81 Plan & Calibrate — opcje Lateral Wave Processing

Opcja Opis
Lateral Wave Wybierz ten typ, aby uzy¢ funkcji synchronizacji i
Processing usuwania fali poprzeczne;j.
(Przetwarzanie fali
poprzecznej)
Synchronize Synchronizuje skan B w trybie TOFD, ponownie
(Synchronizuj) wyrownujac wybrany obszar w celu zwiekszenia

czytelnosci. Strefa do zsynchronizowania jest
wyznaczana przez kursory na osi skanowania i przez
bramke A na osi ultradzwiekéw. Przed wybraniem
opcji Synchronize (Synchronizuj) wykonaj
nastepujace czynnosci:

1- Za pomoca kursoréw odniesienia i pomiarowego na
osi skanowania skanu B zdefiniuj szerokos¢ sekcji do
zsynchronizowania.

2- Wybierz referencyjny skan A przy uzyciu kursora
danych. Skanem referencyjnym jest na ogoét czysty skan
A. Ten skan A musi miescic si¢ w strefie wyznaczonej
przez kursor odniesienia i kursor pomiarowy.

3- Upewnij sie, ze bramka A jest aktywna.

4- Ustaw bramke A wokot fali poprzecznej. Bramka
powinna znajdowac si¢ wystarczajaco blisko sygnatu,
ale musi obejmowac fale poprzeczna wszystkich
skanow A wewnatrz strefy.

5- Wybierz opcje Synchronize (Synchronizuj).

Mozna niezaleznie synchronizowac wiele stref.
Powtorz kroki od 1 do 5, wykorzystujac inng strefe.
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Tabela 81 Plan & Calibrate — opcje Lateral Wave Processing (cigg dalszy)

Opcja

Opis

Reset Synchronize

Resetuje synchronizacje skanéw A mieszczacych sie w

(Resetyj obrebie kursorow odniesienia i pomiarowego na osi
synchronizacje) skanowania. Aby zresetowac cata synchronizacje,

umies¢ te kursory na poczatku i konicu pelnego skanu B.
Remove Usuwa fale poprzeczna z sygnatu w celu utatwienia
(Usun) wykrycia defektéw znajdujacych sie blisko

powierzchni. Usuniecie obejmuje strefe zdefiniowana
przez kursor odniesienia i kursor pomiarowy na osi
skanowania. Mozna zdefiniowa¢ wiele sekcji usunietej
fali poprzecznej. Aby uzy¢ opcji Remove (Usun):

1- Wykonaj ponizsze czynnosci, aby zsynchronizowac
fale poprzeczna. Proces Lateral Wave Removal
(Usuwanie fali poprzecznej) mozna przeprowadzic¢
wylacznie na danych, ktdére zostaty wczesniej
zsynchronizowane.

2- Za pomoca kursoréow odniesienia i pomiarowego na
osi skanowania skanu B zdefiniuj szerokos¢ sekcji do
usuniecia.

3- Wybierz referencyjny skan A przy uzyciu kursora
danych. Skanem referencyjnym jest na ogdt czysty skan
A. Ten skan A musi miesci¢ si¢ w strefie wyznaczonej
przez kursor odniesienia i kursor pomiarowy.

4- Wybierz opcje Remove (Usun).

Reset Remove
(Cofnij usuniecie)

Przywraca sygnat skanow A mieszczacy si¢ w obrebie
kursoréw odniesienia i pomiarowego na osi
skanowania.

| NOTATKA

l

Aby uzy¢ funkgji Lateral Wave Processing, konieczne jest aktywowanie bramki A.
Bramka moze by¢ jednoczesnie aktywna i ukryta, jesli wyswietlanie jej nie jest

wygodne. Wylacz opcje bramki w obszarze View, aby wylaczy¢ wyswietlanie bramki,
pozostawiajac ja jednoczesnie aktywna w celu synchronizacji.

Calibration (Kalibracja)
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5. Inspekcja

Oprogramowanie OmniScan MXU ma intuicyjny interfejs uzytkownika: mozna
zapoznac sie z jego dziataniem, poruszajac sie po interfejsie i testujac rézne funkcje i
przyciski. Wiecej szczegolowych informacji zawiera sekcja , Interfejs
oprogramowania OmniScan” na stronie 29.

Podstawowe parametry inspekcji sa dostepne w podmenu O UT Settings > General
(patrz ,UT Settings (Ustawienia UT)” na stronie 48).

5.1  Ustawianie wzmocnienia referencyjnego

Wzmocnienie referencyjne Auto (80 %)

Sugerowane domyslne wzmocnienie referencyjne mozna wybra¢, stukajac obszar
Gain na ekranie, a nastepnie wybierajac opcje Auto (80 %). To ustawienie
dostosowuje wzmocnienie w taki sposob, by sygnat reflektora w bramce A
osiagat poziom odniesienia rowny 80% catej wysokosci ekranu. Przed uzyciem
opcji Auto (80 %) nalezy odpowiednio ustawic¢ bramke A.

| NOTATKA |

Domyslna amplituda odniesienia to 80%. Aby zmodyfikowac te warto$¢, wybierz
opcje © UT Settings > Advanced > Ref. Amplitude, a nastepnie wprowadz nowa
warto$¢ odniesienia.

Aby ustawi¢ wzmocnienie referencyjne

€ Wybierz ustawienie UT Settings > Advanced > Reference dB > ON, aby
aktywowac¢ wzmocnienie referencyjne.
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5.2  Przygotowanie do inspekcji z uzyciem enkodera

I WAZNE |
Przed przygotowaniem oprogramowania do inspekgji z uzyciem enkoderéw nalezy
prawidlowo podtaczy¢ enkoder X lub XY do zlgcza we/wy.

Aby przygotowaé oprogramowanie do inspekcji z uzyciem enkodera

1. Naliscielllll Scan > Inspection > Type wybierz typ skanu, ktéry ma by¢ uzywany
do badania czesci.

2. Wybierz opcje llll Scan > Inspection > Encoders, aby otworzy¢ ekran
konfigurowania enkoderéw, a nastepnie ustaw parametry enkoderéw zgodnie ze
swoja specyfikacja (Rysunek 5-1 na stronie 200). Mozna uzy¢ predefiniowanych
ustawien skanera lub edytowac parametry osi za posrednictwem tego menu.

Rysunek 5-1 Lista wyboru Scanner Presets

3. W razie potrzeby skalibruj enkoder za pomoca narzedzia Encoder Calibration
dostepnego po prawej stronie ekranu ustawien enkodera.

4. Zdefiniuj obszar inspekdji i rozdzielczos¢ w menu llll Scan > Area.

200 Rozdziat5



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

5. Gdy wszystko bedzie gotowe do rozpoczecia skanowania, nacisnij klawisz
odtwarzania (@).

5.3  Konfigurowanie tabeli wskazan

Tabela wskazan zawiera szczegdtowe informacje o reflektorach wykrytych i
zarejestrowanych podczas inspekcji. Te informacje sg podstawa do utworzenia
raportu z inspekgji.

Aby skonfigurowac tabele wskazan

1. Dodaj wskazanie do tabeli, ustawiajac uktad i kursory na wskazaniu (w trybie
analizy), a nastepnie stukajac opcje Add Indication (Rysunek 5-2 na stronie 201,
po lewej stronie). Powtdrz te czynnos¢ dla kazdego wskazania, ktore chcesz
dodac¢.

Rysunek 5-2 Okno Indication Table Manager

2. Stuknij kolejno opcje & File > Indication Table Manager, aby otworzy¢ tabele
wskazan (Rysunek 5-2 na stronie 201 po prawej stronie i Tabela 82 na stronie 202).

3. Mozna przeglada¢ wskazania na liScie i w razie potrzeby dodawac¢ numery
referencyjne i komentarze oraz usuwac wskazania.
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Tabela 82 Opcje w oknie Indication Table Manager

1 Numer referencyjny

2 Komentarze

3 Usuwanie

4 Elementy sterujace do przewijania
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6. Zarzadzanie plikami, glowicami, klinami i raportami

Ustawienia inspekgji i dane z inspekgcji sg przechowywane i organizowane w plikach
oraz prezentowane w raportach. Mozna uzy¢ menu & File, aby uzyskac dostep do
wielu parametréw plikdw, narzedzia Report i okna File Manager (Rysunek 6-1 na
stronie 203).

Rysunek 6-1 Menu plikéw

6.1  Zapisywanie, nazywanie i otwieranie plikow

Zaleca sie regularne zapisywanie plikdw ustawieni i danych, aby nie doszto do
przypadkowej utraty danych.

Zarzadzanie plikami, glowicami, klinami i raportami 203



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

* Aby zapisac plik ustawien, wybierz opcje Save Setup As w menu & File
(Rysunek 6-1 na stronie 203).

* Aby nadaé nazwe plikowi danych, wybierz opcje Save Data As w menu £ File.
Nastepnie plik mozna zapisa¢, naciskajac klawisz zapisu (@), ktéry znajduje sie
bezposrednio nad klawiszem zasilania (). Kazda z tych opcji spowoduje
otwarcie monitu o zapisanie pliku. Wprowadz w polu podstawe nazwy pliku.
Aby zapisa¢ plik doktadnie pod ta nazwa, wybierz ustawienie File
Increment=None. Jesli chcesz doda¢ numer lub znacznik czasu po podstawie
nazwy pliku, wybierz odpowiednia opcje. Ostateczna nazwa pliku jest widoczna
w polu Preview. Ponadto w przypadku wybrania ustawienia File increment
innego niz None mozna anulowac zaznaczenie pola wyboru Prompt every time,
aby przyrostek nazwy byl zwiekszany automatycznie przy kazdym zapisie, bez
wyséwietlania tego monitu po kazdym naciénieciu przycisku zapisu (@).

* Aby otworzy¢ plik, wybierz opcje Open w menu £ File (Rysunek 6-1 na
stronie 203), a nastepnie wybierz katalog zawierajacy plik. Mozna otworzy¢ plik
ustawien lub danych, wybierajgc odpowiedni typ pliku. Mozna takze
uporzadkowac pliki alfabetycznie lub wedtug dat, uzywajac ikony Filter, a takze
wyswietli¢ podglad wybranego pliku (Rysunek 6-2 na stronie 204).

- OMNISCAN X3 > Setup

Header:

Channel Quantity:
36

Rysunek 6-2 Menu otwierania
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6.2 Korzystanie z okna File Manager

Aby uzyskac¢ dostep do réznych opcji zarzadzania plikami, wybierz opcje File
Manager w menu E File (Rysunek 6-3 na stronie 205 i Tabela 83 na stronie 205).

©)

Rysunek 6-3 Opcje w oknie File Manager

Tabela 83 Opcje w obszarze File Manager

Numer Ovis
elementu =

1 Wybor dysku zrodlowego: dysku twardego w przyrzadzie
OmniScan X3, nosnika USB, karty SD.

2 Wybor (poprzez filtrowanie) zadanego typu plikow: ustawien,
danych, obrazéw, raportow itd.

3 Przejscie do folderéw na wybranym dysku.

4 Informacje o pliku. W trybie wyboru wielokrotnego wyswietlane
sa wylacznie nazwy, liczba plikdw i ich taczny rozmiar.
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Tabela 83 Opcje w obszarze File Manager (cigg dalszy)

Numer Ovis
elementu =

5 Przenies wybrane pliki do zadanej lokalizagji.

6 Zmien nazwe wybranego pliku. Opcja niedostepna w trybie
wyboru wielokrotnego.

7 Przeslij do ustugi OneDrive lub pobierz z ustugi OneDrive. Patrz
,Korzystanie z ustugi OneDrive przy uzyciu narzedzia File
Manager” na stronie 207.

8 Usun jeden lub wiele plikéw.

9 Pozostate miejsce na wybranym dysku.

10 Aby przenies¢ lub usung¢ wiele plikdw naraz, wlacz opcje
Multiselection (Wybor wielu).

Aby przenies¢ pliki z dysku zewnetrznego (USB) do jednostki OmniScan X3

1. Podfacz pendrive USB (lub karte SD) do jednostki.

2. Wybierz nosnik USB jako dysk zrodlowy.

3. Wybierz typ plikéw do przeniesienia: ustawien, danych, palet, nakladek itd.
Mozna przenies¢ wiele plikow naraz, pod warunkiem Ze sa to pliki tego samego

typu.

4. Przechodz po folderach i podfolderach, aby znalez¢ pliki. Stuknij jeden raz na
nazwie folderu, aby przenies¢ ten folder. Uzyj przycisku Back, aby przejsc¢
wstecz.

5. Stuknij jeden raz plik, ktéry ma zosta¢ przeniesiony, lub wiacz wybor
wielokrotny i stuknij kazdy plik, ktéry ma zosta¢ przeniesiony (spowoduje to
zaznaczenie pol wyboru obok danych plikéw).

6. Stuknij przycisk Transfer.

7. Upewnij sie, ze jako lokalizacje docelowa wybrano dysk twardy w przyrzadzie
OmniScan X3, a nastepnie stuknij opcje Copy to.

8. DPliki sa teraz dostepne w jednostce. Stuknij przycisk Done, aby wyjs¢ z okna File
Manager.
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Aby przenies¢ pliki z jednostki OmniScan X3 na dysk zewnetrzny

1. Podigcz pendrive USB (lub karte SD) do jednostki.
2. Wybierz dysk w przyrzadzie OmniScan X3 jako dysk zrédtowy.

3. Wybierz typ plikéw do przeniesienia: ustawien, danych, palet, naktadek itd.
Mozna przenies¢ wiele plikow naraz, pod warunkiem ze sa to pliki tego samego

typu.

4. Stuknij jeden raz plik, ktéry ma zosta¢ przeniesiony, lub wtacz wybor
wielokrotny i stuknij kazdy plik, ktéry ma zosta¢ przeniesiony (spowoduje to
zaznaczenie pol wyboru obok danych plikéw).

5.  Stuknij przycisk Transfer.

6. Wybierz dysk docelowy (jesli jest dostepny wigcej niz jeden, upewnij sie, ze
wybrany jest wlasciwy).
Stuknij opcje Copy to, aby przenies¢ pliki.

8. Pliki sa teraz dostepne na dysku. Znajduja si¢ w folderze olympus_x3 i sa
pogrupowane w podfolderach wedlug typow.

9. Stuknij przycisk Done, aby wyjs¢ z okna File Manager.

Korzystanie z ustugi OneDrive przy uzyciu narzedzia File Manager

Aby korzysta¢ z ustugi OneDrive w celu wymiany plikdw z chmura, najpierw
konieczne jest podtaczenie do Internetu, a nastepnie zalogowanie do konta ustugi
OneDrive. Patrz ,,Connectivity Settings (Ustawienia tacznosci)” na stronie 104.
Woweczas przycisk ustugi OneDrive w obszarze File Manager bedzie aktywny
(Rysunek 6-4 na stronie 209).

Przesytanie plikéw do ustugi OneDrive

Wybierz pliki, ktore majq zostac przestane do ustugi OneDrive, a nastepnie stuknij
opcje Upload to OneDrive. Pliki zostang przestane do folderu OmniScan X3 Series
w ustudze OneDrive. Plik zostanie oznaczony zielonym znacznikiem wyboru,
wskazujacym, ze plik znajduje sie na dysku twardym przyrzadu OmniScan X3 oraz
w chmurze.

Usuwanie plikdw zsynchronizowanych z ustuga OneDrive

Usunigcie pliku znajdujacego sie wytacznie na lokalnym dysku twardym oznacza
trwate zniszczenie danego pliku. Jesli plik zostat przestany do ustugi OneDrive (jest
oznaczony zielonym znacznikiem wyboru), usuniecie go spowoduje zniszczenie
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wyltacznie kopii lokalnej i zachowanie kopii znajdujacej sie w chmurze. Obok pliku
widoczna bedzie ikona chmury, wskazujaca, Ze plik obecnie znajduje si¢ wytacznie
w chmurze.

Nie ma mozliwosci usuniecia plikéw, ktore nie znajduja sie w przyrzadzie
OmniScan X3 (a jedynie w ustludze OneDrive). Do zarzadzania plikami w ustudze
OneDrive nalezy uzy¢ komputera.

Pobieranie plikow z ustugi OneDrive

Kazdy plik znajdujacy sie we wlasciwym folderze w ustudze OneDrive (pliki danych
w folderze Series/Data, pliki konfiguracji w folderze OmniScan X3 Series itd.) bedzie
widoczny takze w obszarze File Manager. Jesli kopia danego pliku nie znajduje sie

lokalnie na dysku przyrzadu OmniScan X3, obok pliku widoczna jest ikona chmury.

Aby pobrac kopie takiego pliku z ustugi OneDrive na przyrzad OmniScan X3,
wystarczy stukna¢ opcje Download from OneDrive. Ikona chmury widoczna obok
pliku zmieni si¢ na zielony znacznik wyboru, ktéry oznacza, ze kopia danego pliku
znajduje si¢ w ustudze OneDrive i w przyrzadzie OmniScan X3.

Jesli do jednego konta ustugi OneDrive podtaczono wiele przyrzadow, wszystkie
beda miaty dostep do tych samych plikéw. Umozliwia to zdalne udostepnianie
plikow miedzy przyrzadami. Jeden z przyrzadow przesyta plik do ustugi OneDrive,
a w pozostatych jest on widoczny w obszarach File Manager i istnieje mozliwos¢
pobrania kopii lokalne;j.

Synchronizacja z ustuga OneDrive

Jesli plik jest zapisany w ustudze OneDrive i lokalnie, ale istnieje nowsza wersja
jednego z nich (np. jesli ustawienia zapisane w ustudze OneDrive zostana
zmodyfikowane w oprogramowaniu MXU), opcja Synchronize OneDrive umozliwia
skopiowanie wylacznie najnowszej kopii zaréwno do ustugi OneDrive, jak i do
przyrzadu OmniScan X3. Obok pliku, ktédrego nowsza wersja znajduje sie w
przyrzadzie OmniScan X3, widoczna jest ikona strzatki w gore, natomiast jesli
nowsza wersja pliku jest zapisana w ustudze OneDrive, wyswietlana jest ikona
strzatki w dot.

Jesli plik zostat uszkodzony lub juz nie istnieje, widoczna jest na nim ikona
pomaranczowego trojkata. Aby uzyskac¢ pomoc w kwestii btedu, nalezy sprawdzi¢
podglad pliku.
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Y

Synchronize OneDrive

)

Download from OneDrive

Y
Upload to OneDrive

l#y Modified.odat

l#5 InOneDriveAndX3.odat

Rysunek 6-4 Mozliwe statusy plikow w obszarze File Manager

1. Plik znajduje si¢ zaréwno w przyrzadzie OmniScan X3, jak i ustudze OneDrive,
ale jedna z kopii jest nowsza. Zsynchronizuj plik z ustuga OneDrive, aby
najnowsze kopie znajdowaty sie w obu lokalizacjach.

2. Plik znajduje si¢ w katalogu ustugi OneDrive, ale nie w przyrzadzie
OmniScan X3. Pobierz go, aby zapisac kopie lokalna.

3. Plik nie zostat jeszcze zsynchronizowany z ustuga OneDrive. Przekaz go do
ustugi OneDrive, aby przesta¢ kopie do chmury.

4. Plik o tej samej nazwie i z ta samgq datg zapisu znajduje si¢ zaréwno w
przyrzadzie OmniScan X3, jak i w ustudze OneDrive.

6.3 Probe & Wedge Manager (Menedzer gtowic i klinéw)

Korzystajac z okna Probe & Wedge Manager, mozna definiowa¢ niestandardowe
konfiguracje gtowic i klindw, ktorych nie ma na domyslnej liScie udostepnianej przez
firme Evident (Rysunek 6-5 na stronie 210 i Tabela 84 na stronie 210).
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MY WEDGES

PROBE PARAMETERS

PA Linear

Al

® 6
Rysunek 6-5 Okno Probe & Wedge Manager

Tabela 84 Opcje w oknie Probe & Wedge Manager

Numer Ovis
elementu =
1 Karty My Probes (Moje gtowice) i My Wedges (Moje kliny).
2 Przycisk Done (Gotowe) umozliwia wyjscie z okna Probe & Wedge
Manager (Menedzer glowic i klinow).
3 Sekcja zawierajaca podglad wszystkich parametréw wybranej
glowicy lub klina.
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Tabela 84 Opcje w oknie Probe & Wedge Manager (cigg dalszy)

Numer

elementu Ot

4 Sekcja przedstawiajaca glowice lub klin. Wyswietlana jest
dwuwymiarowa rekonstrukcja wybranej gtowicy lub wybranego
klina zgodnie z parametrami definiujacymi dang gtowice badz dany
klin. Kliny mozna wyswietli¢ takze w 3D. Wybranie gérnych ikon
sze$ciandw w panelu wizualizacji umozliwia zmiane widoku 3D.
Ikona szescianu maksymalnie z prawej umozliwia swobodne
obracanie oraz przesuwanie widoku 3D i zawiera wiecej opcji. Aby
ustawi¢ widok 3D, wybierz dowolng ikone w widoku, a nastepnie
postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie. Do
edytowania poszczegolnych wybranych parametréw widoku
mozna uzy¢ pokretla przyrzadu OmniScan X3.

@

e

1

speed 2.0

5 Przycisk Edit (Edytuj) umozliwia edytowanie wybranej gtowicy lub
klina. Uwaga: aby usuna¢ glowice lub klin, nalezy klikna¢ kolejno
opcje Edit (Edytuj), czerwony znak ,X” i przycisk Delete (Usun).

-
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Tabela 84 Opcje w oknie Probe & Wedge Manager (cigg dalszy)

Numer Ovis
elementu =

6 Przycisk New From (Nowy z) umozliwia utworzenie glowicy lub
klina na podstawie istniejacego lub standardowego modelu. Jest to
wygodny sposob na utworzenie nowej gtowicy/nowego klina i
zaoszczedzenie czasu przy wprowadzaniu parametrow.

7 Przycisk New (Nowy) umozliwia utworzenie gtowicy lub klina od
podstaw.

8 Lista wszystkich dostepnych lokalnie w przyrzadzie glowic i
klinéw. Wybierz dowolng glowice lub dowolny klin, aby je
edytowac lub wyswietli¢ ich parametry.

9 Opgja Series (Seria) umozliwia szybkie przejScie do wybranej serii
glowic. Mozna samodzielnie utworzy¢ serie glowic. Pozwala to
uwzglednic¢ glowice innych producentéw lub niestandardowe
modele zamowione od firmy Evident.

10 Opgja Type (Typ) umozliwia filtrowanie réznych glowic lub klinow.
Uwzgledniane i wyswietlane sa wylacznie wybrane typy.

6.3.1  Informacje na temat nomenklatury dotyczacej gtowic i klinéw

Domyslnie oprogramowanie OmniScan MXU przyjmuje, ze punkt odniesienia
(Reference Point) glowicy phased array (PA) znajduje si¢ na pozycji pierwszego
elementu. Aby ustawi¢ punkt odniesienia na przedniej krawedzi glowicy, nalezy
wprowadzi¢ odleglo$¢ pomiedzy przednia krawedzig glowicy a pozycja pierwszego
elementu. Warto$¢ musi by¢ ujemna. Aby nie wystapity problemy z glowica
niestandardowa, wartos¢ Reference Point musi by¢ ujemna, a jej wartos¢
bezwzgledna musi spelnia¢ warunek Reference point =-1 x (liczba elementow) x
odstep elementow glowicy.
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krawedz
glowicy

«—— 3mm

Rysunek 6-6 Pomiar punktu odniesienia glowicy PA

Warto$¢ Reference Point obowiazuje tylko w grupie UT. Wyznacza ona punkt
odniesienia dla zespotu glowicy i klina, ktéry jest odlegtoscig miedzy czotem klina a
punktem wyijscia wiazki (Rysunek 6-7 na stronie 213). Punkt wyjscia wiazki jest
zazwyczaj oznaczony linig na klinie.

Wartos¢ ta jest ujemna, poniewaz oprogramowanie OmniScan MXU domyslnie jako
punkt odniesienia (Reference Point) przyjmuje punkt wyjscia wiazki. Aby umiescic¢
punkt odniesienia na przedniej krawedzi klina, nalezy zmierzy¢ odleglo$¢ miedzy
przednia krawedzia klina a punktem wyjscia wiazki. Nastepnie uzyskang wartosc¢
nalezy odja¢ od domyslnego zerowego punktu odniesienia (dotyczy to tylko

grupy UT).

—{-2CMm

Czoto klina

Rysunek 6-7 Pomiar punktu odniesienia klina (UT)
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Domyslnie oprogramowanie OmniScan MXU przyjmuje, ze punkt przesuniecia
pierwotnego (Primary Offset) klina do badan phased array (PA) znajduje si¢ na
pozycji pierwszego elementu. Aby ustawic¢ ten punkt odniesienia na przedniej
krawedzi klina, nalezy w polu Primary Offset wprowadzi¢ odleglo$¢ pomiedzy
przednia krawedzia gtowicy a pozycja pierwszego elementu. Wartos¢ musi by¢
ujemna (Rysunek 6-8 na stronie 214).

Czoto klina

[ -8.0 cm ——————¥|
Rysunek 6-8 Pomiar przesuniecia pierwotnego
Warto$¢ Secondary offset rowna 0 oznacza, ze glowica jest wycentrowana na klinie

na osi wtdrnej. Jesli gtowica nie jest wysrodkowana na klinie, wprowadz
odpowiednia warto$¢ (Rysunek 6-9 na stronie 215).
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Srodek pierwszego
elementu (pozycja 0)

Rysunek 6-9 Przesuniecie wtorne

6.3.2  Dodawanie gtowicy lub klina

Aby doda¢ gtowice lub klin

€ Wybierz przycisk New lub New From. Spowoduje to aktywowanie trybu edycji.
Wprowadz wszystkie parametry. Aby wygenerowac dokladne przedstawienie
graficzne, konieczne jest prawidtowe wprowadzenie wszystkich parametréow.

6.3.3  Edytowanie gtowicy lub klina

Aby edytowaé gtowice lub klin

€ Wybierz przycisk Edit. Spowoduje to aktywowanie trybu edycji. Aby
wygenerowac doktadne przedstawienie graficzne, konieczne jest prawidtowe
wprowadzenie wszystkich parametréw. Jest to szczegdlnie wazne w przypadku
klinow.
Edytowanie gtowicy lub klina utatwiaja wskazniki wyswietlane w czasie
rzeczywistym po lewej stronie. Wybranie wskaznikéw umozliwia wyswietlenie
okreslonych parametrow. Mozna wyswietli¢ wyltacznie zmienne przedstawiajace
wymiary fizyczne (Rysunek 6-10 na stronie 216 i Rysunek 6-11 na stronie 216).
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PROBE PARAMETERS

PARAMETERS

PRIMARY AXIS

ELEMENT CONFIGURATION

Rysunek 6-10 Edytowanie glowicy PA Dual — czerwony wskaznik
oznaczajacy wybrany parametr

WEDGE PARAMETERS

PARAMETERS

Rysunek 6-11 Edytowanie klina PA Dual — czerwony wskaznik
oznaczajacy wymiar
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W przypadku glowic PA widoczny jest numer elementdéw. Utatwia to edytowanie
parametrow ztozonych glowic Dual PA, ktére moga zawierac¢ réznorodne schematy
instalacji i elementéw zaleznie od producentéw glowic.

Parametry Element Configuration stuza do edytowania i zatwierdzania konfiguracji
elementow, co ulatwia dynamiczna wizualizacja 2D w czasie rzeczywistym
(Rysunek 6-12 na stronie 217).

PROBE & WEDGE MANAGER

PROBE PARAMETERS
MOL ZDMAZXIPM-1 K1 Z-A17 *
SERIES w

M7

ELEMENT CONFIGURATION

Rysunek 6-12 Zaawansowane parametry glowicy PA Dual —
Parametry Element Configuration

6.3.4  Usuwanie gtowicy lub klina

Aby usuna¢ gtowice lub klin

€ Wybierz glowice lub klin, a nastepnie kliknij kolejno opcje Edit, czerwony symbol
,X” 1 przycisk Delete.

6.4 Raporty

Wybranie opcji Generate Report w menu & File umozliwi skonfigurowanie i
drukowanie raportow przy uzyciu okna Report Manager (Rysunek 6-13 na
stronie 218 i Tabela 85 na stronie 218).
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Rysunek 6-13 Okno Report Manager

Tabela 85 Opcje w oknie Report Manager

Numer Opis
elementu
1 Przewijanie przez szereg stron konfiguragji.
2 Mozliwos¢ dodania logo firmy lub innych obrazow.
3 W tej sekcji mozna edytowac pola, aby skonfigurowac swoj raport.
4 Sekcja podgladu raportu
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7. Total Focusing Method (TFM)

Mozliwe jest skonfigurowanie i uzywanie grupy TFM w defektoskopie OmniScan X3.
7.1 Konfiguracja reguly TFM

Aby skonfigurowa¢ regute TFM

1. Wybierz kolejno = Menu gtéwne > # Wizard (Plan & Calibrate) > Scan Plan.
2. Skonfiguruj ustawienia na kartach Part & Weld i Probes & Wedges.

3. Na karcie Groups wybierz opcje Law Config. > TFM i dokoncz zadana
konfiguracje reguty TFM (Rysunek 7-1 na stronie 220).
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Wybierz zadany tryb
inspekgji.
Wybierz opcje TFM.

Ustaw strefe, ktéra ma

2 PROBES & WEDGES

Rysunek 7-1 TFM na karcie Groups

7.2  Mapa wplywu akustycznego (AIM)

Narzedzie do modelowania mapy wplywu akustycznego (AIM) moze pomdc w
dobraniu wlasciwego trybu propagacji (lub zestawu fal) do rodzaju defektu. W
defektoskopie OmniScan X3 mozna wykorzystac to narzedzie do utworzenia modelu
odzwierciedlajacego mape amplitudy w materiale. Kazdy piksel mapy AIM
reprezentuje teoretyczng amplitude, ktéra mozna byloby uzyskac, gdyby reflektor
znajdowat sie w tym wtasnie punkcie. Kolory stosowane na mapie odzwierciedlaja
konkretne przedziaty o szerokosci 3 dB.

Na przyktad kolor czerwony oznacza, ze odpowiedz ultradzwiekowa jest bardzo
dobra i r6zni si¢ 0 0 do -3 dB od amplitudy maksymalnej. Kolor pomaranczowy
oznacza przedziat od -3 dB do -6 dB, z6lty — od -6 dB do -9 dB itd. Maksymalna
amplitude dla kazdej mapy okresla sie poprzez warto$¢ Sensitivity Index.
Odzwierciedla ona maksymalne ci$nienie akustyczne na obecnie wybranej mapie
AIM (4j. piksel najwyzszej amplitudy). Dzieki temu tatwiej jest wybra¢ miedzy
dwoma trybami propagacji, przy czym zazwyczaj tryb o najwyzszym indeksie
czutosci powinien mie¢ lepszy stosunek SNR na okreslonym defekcie odniesienia.
Konfigurujac model AIM, mozna wybra¢ defekt typu Spherical (wolumetryczny),
taki jak porowato$¢, albo Planar, taki jak peknigcie (Rysunek 7-2 na stronie 221).
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Po zmianie typu defektu model AIM jest automatycznie aktualizowany, tak by
odzwierciedlal przewidywana amplitude odpowiedzi takiego defektu na wybrany
zestaw fal (tryb propagacji). Pomoze to wybrac¢ zestaw fal najlepiej dopasowany do
potrzeb konkretnej inspekcji.

Rysunek 7-2 Narzedzie mapy wplywu akustycznego (AIM)

7.3  TFM Settings (Ustawienia TFM)

Po wyjsciu z menu kreatora Scan Plan (krok 1. na stronie 219) opcja TFM Settings
zastepuje opcje UT Settings w obszarze = Main menu > £ TFM Settings.
Rysunek 7-3 na stronie 221 przedstawia parametry z grupy Advanced w obszarze

&2 TFM Settings.

t Aby zmieni¢ rozdzielczos¢ obrazu TFM,
nalezy zmieni¢ wartos¢ Resolution.

Rysunek 7-3 TFM Settings > parametry Advanced
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Wiecej informacji o ustawieniach TFM zawiera sekcja ,, TFM Settings (Ustawienia
TFM)” na stronie 60.

7.4  Phase Coherence Imaging (PCl)

Ta metoda jest dostepna wytacznie w modelu OmniScan X3 64. W metodzie PCI
wykorzystywany jest algorytm podobny do standardowej metody TFM, ale zamiast
sumowania elementarnych skanéw A amplitudy dodawana jest faza tych
elementarnych skanéw A z odpowiadajacymi im opdznieniami w kazdym pikselu.
Zamiast warto$ci amplitudy w kazdym pikselu otrzymywana jest warto$¢ spojnosci.
Na ogot materiat bazowy bez defektéw i dtugie ptaskie reflektory charakteryzuja sie
niska spdjnoscia. Wysoki wspodtczynnik spdjnosci jest natomiast typowy dla
naroznikéw, koncowek i niewielkich reflektoréw.

Aby przelaczy¢ miedzy metodq Phase Coherence Imaging a standardowa metoda
Delay-And-Sum, nalezy stukna¢ kolejno opcje Menu > TFM Settings > General >
TFM Method.

Delay-and-
Sum

Phase

TFM Settings | General Coherence

L Velocity T Velodity edB Envelope TFM Method

Off Off Coherence

Rysunek 7-4 TFM Settings — PCI

Podobnie jak funkcja Envelope metoda PCI jest stosowana we wszystkich grupach
TFM jednoczes$nie.

Podczas inspekcji PCI mozna uzywac prawie wszystkich ustawien z TFM: Filters,
Voltage, Sparse i Resolution. Jednak Tabela 86 na stronie 223 zawiera liste funkcji,
ktore zostaty zmodyfikowane.
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Tabela 86 Zmodyfikowane funkcje

Funkcja Opis

Gain (Wzmocnienie) | Funkcja Gain jest wyszarzona, poniewaz PCI to
technika nieuwzgledniajaca amplitudy, dlatego
dodawanie wzmocnienia nie jest konieczne. Zamiast
tego poprzez edytowanie palety koloréw i poziomu
zoomu na palecie mozna zmodyfikowa¢ mape koloréw
w celu interpretacji istotnych elementéw. Wysycenie
sygnatu PCl jest takze z natury niemozliwe, dlatego nie
ma potrzeby odejmowania wzmocnienia w celu
usunigcia wysycenia.

Kalibracja TCG Regulacja TCG na faze nie jest wymagana. Funkcja
TCG Calibration TCG definiuje amplitude odniesienia, ale spdjnos¢
(Kalibracja TCG) fazowa nie wymaga wyrdwnania.

Readings (Odczyty) Niektore odczyty zostaly zmodyfikowane, by
wskazywac wartos¢ ,,Coherence” zamiast ,, %" lub
,Amplitude”. Ma to na celu przypomniec
uzytkownikowi, ze TEM w trybie PCI jest wyrazona w
postaci spdjnosci fazowej, a nie amplitudy.

7.5 Plane Wave Imaging (PWI)

Metoda Plane Wave Imaging (PWI) to metoda gromadzenia danych podobna do
metody Full Matrix Capture (FMC).

Opiera sie ona na emisji fali ptaskiej pod réznymi katami i odbiorze powiazanych
elementarnych skanow A.

Opdznienia do zsumowania sa obliczane przy uzyciu propagadji fali ptaskiej pod
kazdym katem i drogi odbioru dla kazdego elementu.

Metoda PWI jest dostepna w oprogramowaniu OmniScan X3-64 z nastepujacymi
ustawieniami:

* Glowica liniowa

¢ Plytalub AOD

® Zestawy fali TT lub LL

* Jedna grupa
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8. Analiza

Oprogramowanie OmniPC

W oprogramowaniu OmniPC, ktore stuzy do analizowania plikéw danych z
przyrzadu OmniScan X3, obecnych jest wigkszo$¢ menu oprogramowania MXU.
Mimo ze wiele pol jest przeznaczonych tylko do odczytu, interfejs uzytkownika
bardzo przypomina oprogramowanie MXU.

Analize rozpoczyna sie od uzycia przycisku Open w celu wybrania pliku do analizy.
Oprogramowanie OmniPC jest podzielone na nastepujace karty:

OmniPC
Zawiera te same elementy sterujace, co gtowny interfejs oprogramowania MXU:
Gain, selektor apertury VPA, selektor uktadu, opcje widoku. Przycisk zoomu na
tej karcie zastepuje klawisz zoomu (@) obecny w przyrzadzie OmniScan X3.
Zamiast przycisku zoomu mozna takze uzy¢ skrotéw klawiaturowych.

UT Settings
Odpowiednik opcji = Menu gtéwne > © UT Settings w oprogramowaniu MXU,
z tym zZe wszystkie pola sg przeznaczone tylko do odczytu.

Gates
Odpowiednik opcji = Menu gtéwne > Gates w oprogramowaniu MXU. Na tej
karcie mozna wiaczac i wytacza¢ bramki oraz manipulowac nimi. Na etapie
przetwarzania danych nie mozna zmieni¢ synchronizacji bramki ani skanu A.

Scan

Zawiera informacje pochodzace ze skanu. Tylko do odczytu.
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Probe & Part
Odpowiednik opcji = Menu gtéwne > Probe & Part w oprogramowaniu MXU,
ale nie zawiera narzedzia Probe & Wedge Manager. Ta karta umozliwia
edytowanie pozycji glowicy i naktadki.

Focal Law
Sekcja przeznaczona tylko do odczytu, zawierajaca informacje o konfiguracji
regut ogniskowania biezacej grupy.

Measurements
Wiacza/wylacza powigzane kursory.

Display
Umozliwia edytowanie tych samych parametréw, ktdre sq dostepne w obszarze
= Menu gléwne > Display w oprogramowaniu MXU. Mozna takze wybraé tryb
Thickness z menu Display, a nie z menu Gate, jak w oprogramowaniu MXU.

Preferences
Umozliwia zmianeg jezyka i wybdr jednostek (metrycznych/imperialnych).
Dostepne sa takze informacje o systemie i informacje prawne.

Help

Otwiera nowe okno z listg skrotow dostepnych w aplikacji OmniPC.
Zapamietanie tych skrotéw myszy i klawiatury moze zwiekszy¢ produktywnosc.
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9. Potaczenie z chmura Olympus Scientific Cloud
(0OSC)

Aby korzystac z ustugi X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS), nalezy utworzy¢
konto na platformie OSC, a jednostka OmniScan X3 musi zosta¢ polaczona z chmura
Olympus Scientific Cloud (OSC).

Jednostka nie musi by¢ potaczona z chmurg OSC, aby pobra¢ nowe wersje
oprogramowania w aplikacji OmniScan X3 Launcher (patrz Rysunek 1-2 na
stronie 22). Aby nawigzac polaczenie z chmurg OSC, upewnij sig, ze jednostka
OmniScan X3 jest podlaczona do Internetu.

[ WSKAZOWKA |
Opis procedury krok po kroku znajduje sie w publikacji OSC and X3 RCS Registration
Guide dostepnej na stronie ustugi X3 Remote Collaboration Service.

Aby wyswietli¢ ustawienia potaczenia z chmura OSC, nalezy wybrac¢ kolejno opcje
Preferences > Connectivity Settings > OSC Connect (patrz Rysunek 9-1 na
stronie 228 i Rysunek 9-2 na stronie 228).
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9.1  OSC Connection Status (Status potaczenia z chmurg OSC)

Registration Status

Ready
Pin
Fac

Rysunek 9-3 Status polaczenia z chmura OSC i komunikat dotyczacy statusu
rejestracji

* Factory Setup (Konfiguracja fabryczna)

— Wskazuje, czy urzadzenie zostato prawidtowo skonfigurowane fabrycznie,
tj. czy przeprowadzono proces aprowizagji:

o zielony kolor oznacza, ze zostato ono prawidlowo skonfigurowane
fabrycznie, tj. dane z procesu aprowizacji sa dostepne w urzadzeniu i
spojne;

o czerwony kolor oznacza, ze dane z procesu aprowizacji sa niedostepne w
urzadzeniu lub niespdjne.

e Network Connection (Potaczenie sieciowe)

— Wskazuje, czy jednostka OmniScan X3 jest prawidtowo podtaczona do sieci
bezprzewodowej lub Ethernet:

o zielony kolor oznacza, ze nawigzano polaczenie z hotspotem (siecia
bezprzewodowa) lub siecig Ethernet (zlacze niedostepne w momencie
drukowania publikacji);

o czerwony kolor oznacza, ze jednostka nie jest podtaczona do sieci.
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* Internet Access (Dostep do Internetu)

— Wskazuje, czy wybrane polaczenie sieciowe zapewnia dostep do Internetu.
Wskaznik moze mie¢ kolor czerwony, jesli w celu uzyskania dostepu do
Internetu wymagane jest podwojne uwierzytelnienie lub sie¢ jest
zabezpieczona zapora:

o kolor zielony oznacza, ze jednostka ma dostep do Internetu za
posrednictwem wybranego polaczenia sieciowego;
o kolor czerwony oznacza, ze jednostka nie ma dostepu do Internetu za
posrednictwem potaczenia sieciowego.
* OSC Connection (Potaczenie z chmura OSC)

— Wskazuje, czy jednostka OmniScan X3 pomyslnie nawigzata polaczenie z
serwerem lub platforma IOT Hub:

o kolor zielony oznacza, ze jednostka pomyslnie nawigzata polaczenie z
platforma IOT Hub (dane przechowywane w urzadzeniu);

o kolor czerwony oznacza, ze nawigzywanie polaczenia z platforma
IOT Hub zakoniczyto sie niepowodzeniem (dane przechowywane w
urzadzeniu).
* OSC Ping (Ping chmury OSC)

— Wskazuje, czy jednostka OmniScan X3 prawidltowo wysyta komunikaty do
chmury OSC i je z niej odbiera:

o kolor zielony oznacza, ze jednostka prawidlowo wysyta i odbiera
komunikaty;

o kolor czerwony oznacza, ze jednostka nie moze wysyla¢ ani odbierac
komunikatéw.
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9.2 OSC Device Setup (Konfiguracja urzadzenia OSC)

Rysunek 9-4 OSC Device Setup (Konfiguracja urzadzenia OSC)

* Network Type (Typ sieci):

— wskazuje, czy nawiazano potaczenie z siecig WiFi, czy Ethernet (kolor
zielony).

o Kolor czerwony oznacza brak potaczenia sieciowego.
*  WiFi Dongle Model (Model interfejsu sieci WiFi) (jesli dotyczy):

— Nazwa interfejsu USB uzywanego w danym momencie. Mozna podigczy¢
dwa lub ich wieksza liczbe.

— Zielony kolor oznacza, ze interfejs jest oficjalnie obstugiwany przez jednostke
OmniScan X3.

— Czerwony kolor oznacza, ze interfejs nie zostat oficjalnie zatwierdzony do
uzytku z chmurg OSC.

* X3 RCS Availability (Dostepnos¢ ustugi X3 RCS):

— wskazuje, czy urzadzenie ma dostep do ustugi X3 Remote Collaboration
Service (X3 RCS) przez dzierzawce.

* Date Time (MMDDYY) (Data i godzina (MMDDRR)):
— wskazuje format daty/godziny: dd/mm/rrrr, gg:mm.

Potaczenie z chmurg Olympus Scientific Cloud (OSC) 231



10-001244-01PL, Wer. 9, Grudzien 2023 r.

¢ Time Zone (Strefa czasowa):

— wskazuje wybrang w danym momencie strefe czasowa.

9.21  Pole wyboru Cloud Enable (Chmura (Wiacz))

Gdy urzadzenie OmniScan X3 jest podlaczone do Internetu, w celu umozliwienia
nawigzania potaczenia z chmura OSC konieczne jest zaznaczenie opcji Enable
(Wlacz) (patrz Rysunek 9-4 na stronie 231).

Gdy pozycja Ready (Gotowy) ma status Yes (Tak), a opcja Enable jest zaznaczona,
mozna nawiazac potaczenie migedzy jednostka OmniScan X3 a chmurg OSC.
9.2.2 Registration Status (Status rejestraciji)

Zaleznie od komunikatu w polu Registration Status (Status rejestracji) (patrz
Rysunek 9-3 na stronie 229) nalezy wykona¢ odpowiednie dziatania (patrz Tabela 87
na stronie 232).

Tabela 87 Statusy rejestracji w chmurze OSC Connect

Komunikat dotyczacy statusu

» o Dziatanie
rejestracji

No registration request found for Patrz ,No Registration Request Found

the device. Please register the (Nie znaleziono wniosku o rejestracje)” na
device on the Olympus Scientific | stronie 233.
Cloud.

(Nie znaleziono wniosku o
rejestracje tego urzadzenia.
Zarejestruj urzadzenie w chmurze
Olympus Scientific Cloud.)

Please authenticate the Po uzyskaniu z chmury OSC kodu PIN
registration request by entering nastepuje zmiana statusu w jednostce
your 4 digit pin. OmniScan X3. Wprowadz otrzymany
(Uwierzytelnij wniosek o czterocyfrowy kod PIN i kliknij opcje
rejestracje, wprowadzajac 4- Apply (Zastosuj).

cyfrowy kod PIN.)
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Tabela 87 Statusy rejestracji w chmurze OSC Connect (cigg dalszy)

Komunikat .dotycz.q.cy statusu Dziatanie
rejestracji
Device is successfully registered. | Ten komunikat oznacza zakonczenie
(PomySlnie zarejestrowano rejestracji urzadzenia. Wybierz opcje Done
urzadzenie.) (Gotowe) w prawym gérnym rogu, aby
wyjs¢ z menu.

W przypadku probleméw z potaczeniem z chmurag OSC mozna wybrac opcje
Unregister (Wyrejestruj) w jednostce OmniScan X3, a takze wyrejestrowac
urzadzenie na stronie internetowej OSC (czynnos¢ ta musi zosta¢ wykonana przez

administratora konta), a nastepnie ponownie rozpocza¢ proces nawiazywania
potaczenia.

9.23 No Registration Request Found (Nie znaleziono wniosku o
rejestracje)

Ten komunikat oznacza, ze konieczne jest zarejestrowanie numeru seryjnego
jednostki OmniScan X3 na koncie OSC. Numer seryjny znajduje si¢ na spodzie
jednostki OmniScan X3. Mozna go takze wyswietli¢, wybierajac przycisk informacji
(1)w lewym dolnym rogu aplikacji OmniScan Launcher. Zanotuj ten numer.

Aby zarejestrowac jednostke w chmurze OSC, konieczny jest komputer z
dostepem do Internetu (ale jednostka OmniScan X3 musi znajdowac sie w
poblizu i pozosta¢ wlaczona).

o W celu utworzenia nowego konta w chmurze OSC nalezy przejs¢ na
strone www.olympus-ims.com i klikna¢ opcje Cloud Log in (Logowanie
do chmury) (patrz Rysunek 9-5 na stronie 234).
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Products Industries Resources Learn Blog Support Shop

Rysunek 9-5 Cloud Log in (Logowanie do chmury)

oAby mozliwe bylo zalogowanie si¢ do konta firmowego, administrator
konta musi poczta e-mail wyslaé zaproszenie. konto firmowe umozliwia
udostepnianie licencji na ustuge X3 RCS i monitorowanie wszystkich
urzadzen zarejestrowanych w firmie.

— Po zalogowaniu si¢ do konta OSC przejdz do sekcji My Devices
(Moje urzadzenia) i kliknij opcje Add Device (Dodaj urzadzenie).

— Wprowadz numer seryjnyurzadzenia OmniScan X3. Po dodaniu
wygenerowany zostanie kod PIN. Na tym etapie status rejestracji w polu
Registration Status (Status rejestracji) w jednostce OmniScan X3 powinien
ulec zmianie (patrz Tabela 87 na stronie 232).
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10. OmniScan X3 Remote Collaboration Service
(X3 RCS)

Ustluga X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS) jest oparta na subskrypgji i zostata
zintegrowana z oprogramowaniem MXU w celu zaoszczedzenia czasu i kosztow.
Ustuga ta umozliwia konsultacje z wspdtpracownikami i uzyskanie krytycznej
pomocy technicznej podczas pracy w terenie. Ustuga ta, obstugiwana przez
oprogramowanie Zoom, umozliwia:

¢ Udostepnianie ekranu na zywo

¢ Zdalne sterowanie

¢ Dodawanie adnotacji

Podczas pracy w terenie mozna takze korzystac¢ z ustugi X3 RCS za pomoca telefonu
komorkowego w celu uzyskania dostepu do spotkania i wykorzystania nastepujacych
funkgji:

¢ Komunikacja audio i wideo

¢ Udostepnianie ekranu wspotpracownikowi

Licencje na ustuge X3 RCS sa dzielone miedzy uzytkownikéw konta chmury
Olympus Scientific Cloud (OSC). Jedna licencja umozliwia dostep wszystkim

uzytkownikom z zastrzezeniem, ze jednoczesnie korzystac¢ z niej moze tylko jedna
osoba. Po zakoriczeniu spotkania licencja jest zwalniana dla innego uzytkownika.

[ WSKAZOWKA |
Opis procedury krok po kroku znajduje sie w publikacji OSC and X3 RCS Registration
Guide dostepnej na stronie ustugi X3 Remote Collaboration Service.
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10.1

Wymagania

Wymagania w przypadku korzystania z ustugi X3 RCS:

10.2

Odpowiednia sie¢ bezprzewodowa.

Odpowiedni interfejs bezprzewodowej sieci LAN podtaczony do jednostki
OmniScan X3. Zalecany jest model LM Technologies LM808-0406 lub LM808-0407
zaleznie od regionu. Instrukcje dotyczace podtaczania interfejsu sieci
bezprzewodowej znajduja si¢ w podreczniku uzytkownika przyrzadu
OmniScan X3.

Urzadzenie musi by¢ zarejestrowane w chmurze OSC i z nig zsynchronizowane.

Licengja ustugi X3 RCS musi zosta¢ aktywowana na koncie OSC przez
administratora konta.

Aktywacja

Ustuga X3 RCS jest automatycznie instalowana w oprogramowaniu MXU, ale
domyslnie nie jest aktywna.

Aby aktywowa¢ ustuge X3 RCS

1.

Po zarejestrowaniu urzadzenia skontaktuj sie z przedstawicielem handlowym
firmy Evident, ktéry dostarczy kod PIN umozliwiajacy aktywacje licencji
ustugi X3 RCS.

Utworz konto w chmurze OSC lub dotacz do istniejacego juz konta
(administrator tworzy konto i zaprasza pozostatych uzytkownikéw). Przejdz
na strong¢ www.olympus-ims.com i kliknij opcje Cloud Log in (Logowanie do
chmury) (patrz Rysunek 10-1 na stronie 236).

Products Industries Resources Learn Blog Support Shop

Rysunek 10-1 Cloud Log in (Logowanie do chmury)
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10.3

Wszystkie urzadzenia, na ktérych uzywana bedzie ustuga X3 RCS, musza zostac
zarejestrowane na koncie. W chmurze OSC przejdz do sekcji My Devices

(Moje urzadzenia) i dodaj jednostke OmniScan X3 wraz z numerem seryjnym.
Po wprowadzeniu numeru seryjnego w chmurze OSC uzytkownik otrzyma

kod PIN.

Uruchom przyrzad OmniScan X3 i upewnij sig, ze jest podtaczony do sieci
bezprzewodowej, stukajac przycisk WIRELESS (Sie¢ bezprzewodowa).

Wprowadz kod PIN w menu OSC CONNECT (Potaczenie z chmurg OSC)
aplikacji OmniScan X3 Launcher. Kod PIN dla opcji OSC CONNECT (Pofgczenie
z chmurq OSC) rézni sig od kodu PIN stuzgcego do aktywacji licencji ustugi X3 RCS.
Po wprowadzeniu prawidtowego kodu PIN urzadzenie powinno by¢
zarejestrowane w chmurze OSC.

Woweczas administrator konta moze w sekcji My Apps (Moje aplikacje) chmury
OSC dodac ustuge X3 RCS i aktywowac ja za pomocg kodu PIN otrzymanego od
firmy Evident.

Statusy ustugi X3 RCS

Aby uzyskac¢ dostep do menu ustugi X3 RCS, nalezy stukna¢ ikone RCS w
gérnym pasku. Ikona RCS ma cztery rézniace sie kolorami statusy, co przedstawia
Rysunek 10-2 na stronie 237:

Remote Control Service Status Control Appearance

RCS not available (no subscription or no Wi-Fi or no OSC connection)

RCS available, meeting not started

RCS available, meeting started

RCS available, meeting started, and X3 is remote controlled &Y RCS

Rysunek 10-2 Cztery statusy ustugi X3 RCS

Stukniecie ikony RCS powoduje otwarcie menu ustugi X3 RCS. Jesli ustuga jest
dostepna, nalezy najpierw stuknac opcje Start Meeting, aby utworzy¢ spotkanie
bezposrednio na jednostce OmniScan X3 (Rysunek 10-3 na stronie 238).
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END

Meeting

Rysunek 10-3 Przyklad interfejsu ustugi RCS

Tabela 88 Opis interfejsu ustugi RCS

Element interfejsu

Opis

Stop Sharing/Share
Screen (Zatrzymaj
udostepnianie /
Udostepnij ekran)

Na poczatku spotkania ekran przyrzadu
OmniScan X3 jest automatycznie udostepniany
wszystkim zaproszonym uczestnikom. Stuknij ten
przycisk, aby zatrzymac lub wznowi¢
udostepnianie. Zalecane jest zatrzymanie
udostepniania, zanim kolejny wspotpracownik
udostepni wlasny ekran.

OR code (Kod QR)

Dotknij kodu QR, aby go powigkszy¢. Aby
dotaczy¢ do spotkania, zeskanuj ten kod za
pomoca telefonu komoérkowego. Na telefonie musi
by¢ zainstalowana aplikacja wideo Zoom.
Dotaczenie do spotkania przy uzyciu telefonu
umozliwia dostep do dodatkowych funkgji, np.
komunikacji audio i wideo oraz pokazania innym
czego$ za pomoca kamery w telefonie.

Invite (Zapros)

Aby zaprosi¢ wspolpracownikéw poprzez
wiadomos$¢ e-mail, wprowadz adres e-mail, a
nastepnie kliknij przycisk +. Powtorz te czynnosc,
aby dodac¢ wiecej uczestnikow. Po zakonczeniu
stuknij opcje Send Invite (Wyslij zaproszenie).
W przypadku wprowadzenia bltednego adresu
mozna go usunac i dodac uczestnika ponownie.
Kliknij opcje Update Invite (Aktualizuj
zaproszenie), aby raz jeszcze wysltac¢ zaproszenie.

End Meeting
(Zakoncz spotkanie)

Gdy uzytkownik zakonczy spotkanie, nastepuje
wymuszenie opuszczenia go przez wszystkich
uczestnikow.
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Po rozpoczeciu spotkania i w trakcie udostepniania ekranu jednostki OmniScan X3
wokét ekranu widoczna jest zielona ramka.

10.4 Zdalne sterowanie

Wspolpracownicy moga dodac adnotacje bezposrednio na ekranie jednostki
OmniScan X3 bez generowania zgdania zdalnego sterowania.

Wspolpracownicy moga takze poprosi¢ o mozliwos¢ zdalnego sterowania jednostka
OmniScan X3. Wyswietlony zostanie komunikat informujacy uzytkownika o zadaniu
zdalnego sterowania. Aby umozliwi¢ sterowanie, uzytkownik musi stukna¢ ikone
RCS, a nastepnie kliknac¢ opcje Accept. Wowczas uczestnik uzyska dostep do
zdalnego sterowania przyrzadem. Oprocz dostepu do calego interfejsu
oprogramowania MXU wspoétpracownik moze takze wirtualnie sterowac klawiszami
membranowymi z boku ekranu jednostki OmniScan X3 (Rysunek 10-4 na stronie 239).

— Lewy Alt + F1
— Lewy Alt + F7

— Lewy Alt + F8

—Lewy Ctrl +D

Rysunek 10-4 Skroty dla jednostki OmniScan X3
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| NOTATKA ]

Zadanie sterowania zdalnego w aplikacji Zoom mozna wygenerowac tylko z
komputera. Telefony komdrkowe i tablety nie maja mozliwosci uzyskania dostepu,
lecz ograniczenie to wynika z aplikacji wideo Zoom stuzacej do komunikacji z
jednostka OmniScan X3, a nie z ustugi X3 RCS.

10.5 Aplikacja Zoom

Aplikacje Zoom mozna zainstalowac na telefonie komoérkowym, tablecie lub
komputerze. Z aplikacji Zoom mozna korzystac takze przez przegladarke
internetowa. Do dotaczenia do spotkania w jednostce OmniScan X3 mozna uzy¢
dowolnej wersji aplikacji Zoom.

Niektore urzadzenia posiadaja wiecej ograniczen, np. zdalne sterowanie jednostka
OmniScan X3 z poziomu telefonu komoérkowego nie jest mozliwe.

Za pomoca aplikacji Zoom mozna:

* Dotaczy¢ do spotkania w jednostce OmniScan X3.

* Udostepni¢ innym uczestnikom dzwiegk i wideo (uzytkownik musi uzy¢ innego
urzadzenia, poniewaz funkcje audio i wideo w jednostce OmniScan X3 nie sg
aktywne).

® Zaprosi¢ innych uczestnikéw. Wprowadzanie adresow e-mail za pomoca laptopa
jest fatwiejsze w porownaniu z korzystaniem z ekranu dotykowego jednostki
OmniScan X3.

* Edytowac ustawienia uczestnikdw.
* Dodawac¢ adnotacje na ekranie jednostki OmniScan X3.
* DPrzesylad reakcje.

* Rozmawiac na czacie z innymi uczestnikami (nie jest on widoczny na ekranie
jednostki OmniScan X3).

¢ Generowac zadanie sterowania zdalnego.
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Zapraszanie innych za pomoca aplikacji

Aby zaprosi¢ innych uczestnikow za pomoca aplikacji Zoom, uzytkownik musi
najpierw dolaczy¢ do spotkania utworzonego w jednostce OmniScan X3. Nastepnie
nalezy klikna¢ kolejno opcje Participant i Invite. Wéwczas mozna udostepnic
zaproszenie na spotkanie innym osobom (Rysunek 10-5 na stronie 241).

Participants (2)

@ Zoom v

Invite

Messenger e
Hangouts o
Messages

Gmail ]
Outlook [

::::: ~

Cancel

Rysunek 10-5 Zapraszanie innych uczestnikow za pomoca aplikacji Zoom

10.6 Typowa procedura

Po podiaczeniu do Internetu i aktywowaniu aplikacji RCS uzytkownik przyrzadu
OmniScan X3 moze poprosi¢ o pomoc innych wspdtpracownikow.

Aby poprosi¢ o pomoc

1.  Stuknij ikone RCS.

2. Kliknij opcje Start Meeting.
3. Stuknij opcje Invite.
4

Dodaj adres e-mail, a nastepnie kliknij symbol +.
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5.

W razie potrzeby powtorz krok 4, aby zaprosi¢ wszystkich uczestnikow.
Po zakonczeniu stuknij opcje Send Invite.

Stuknij kod QR, aby go powiekszy¢, a nastepnie zeskanuj go za pomoca telefonu
komorkowego w celu otrzymania tacza umozliwiajacego dotaczenie do
spotkania.

Zaczekaj, az wszyscy dotacza do spotkania. Uzytkownik przyrzadu OmniScan X3
moze uzy¢ funkcji wideo i audio w telefonie komérkowym.

Jesli uczestnik wygeneruje zadanie sterowania, aby je umozliwi¢, stuknij ikone
RCS.

Po zakoniczeniu kliknij opcje End Meeting, aby opusci¢ i zamkna¢ spotkanie.
Woweczas licencja bedzie mogta zosta¢ wykorzystana przez innego uzytkownika
przyrzadu OmniScan X3 na tym samym koncie OSC.
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