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Lista de abreviaciones

EFUP Environment-Friendly Usage Period (periodo de uso medioambiental 6ptimo)

HT emperatura alta

Lista de abreviaciones 9
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Informacion importante: Léase antes de usar el producto

Uso previsto

El MapROVER esta disefiado para ejecutar inspecciones no destructivas en materiales
industriales y comerciales.

A ADVERTENCIA

No use el MapROVER para cualquier otro propdsito que no sea el previsto. Nunca
debe ser usado para inspeccionar o examinar partes del cuerpo en humanos

o animales. Nunca debe ser usado para inspeccionar o examinar partes del cuerpo
en humanos o animales.

Manual de instrucciones

El presente manual del usuario contiene informacion esencial sobre el uso seguro
y eficaz de este producto. Antes de utilizar este producto, lea detenidamente este
manual de instrucciones. Use el producto tal y como se indica en las instrucciones.
Conserve este manual de instrucciones en un lugar seguro y accesible.

Informacién importante: Léase antes de usar el producto 11
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[ IMPORTANTE |

Puede que algunos detalles de los componentes, que se ilustran en este manual,
difieran de aquellos instalados en su instrumento. No obstante dicha diferencia, los
principios operativos permanecen invariables.

Compatibilidad del dispositivo

El dispositivo debe ser usado sélo con los accesorios auxiliares provistos por Evident.
El equipamiento proporcionado y aprobado por Evident para usar este dispositivo se
describe mas adelante en este manual.

A ATENCION

Use siempre los productos y los accesorios que cumplan con las especificaciones de
Evident. El uso de dispositivos/equipamiento incompatibles con el dispositivo en
curso podria causar disfunciones o dafios internos en este tiltimo, asi como lesiones
corporales en el usuario.

Reparaciones y modificaciones

Este dispositivo no contiene ninguna pieza cuyo mantenimiento o reparacién pueda
ser llevada a cabo por el usuario. Si desmonta o abre el instrumento, la garantia sera
anulada.

A ATENCION

Para prevenir las lesiones humanas y/o los danos en el producto, no lo desmonte,
modifique ni intente repararlo.

12 Informacién importante: Léase antes de usar el producto
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Simbolos de seguridad

Los siguientes simbolos de seguridad podrian aparecer en el producto y en el manual
de instrucciones:

A Simbolo de advertencia general

Este simbolo alerta al usuario sobre la presencia de peligros potenciales. Todos los
mensajes de seguridad que siguen a este simbolo deben respetarse para evitar
posibles lesiones o dafios materiales.

A Simbolo de advertencia de alta tensiénEste simbolo indica la posibilidad de
un peligro de descarga eléctrica superior a 1000 voltios. Todos los mensajes de
seguridad que siguen a este simbolo deben respetarse para evitar posibles lesiones.

Sefiales y términos de seguridad

Las sefiales y los términos de seguridad a continuacion pueden aparecer en
la documentacién suministrada con el producto:

A PELIGRO

El término de seguridad PELIGRO indica un peligro inminente. Este llama la atencién
sobre un procedimiento, una utilizacién o una condicién similar que, de no seguirse
o respetarse adecuadamente, puede causar una lesion corporal grave o, incluso,

la muerte. No proceda mas alla del término de seguridad PELIGRO hasta que

las condiciones indicadas hayan sido perfectamente comprendidas y cumplidas.

A ADVERTENCIA

El término de seguridad ADVERTENCIA indica un peligro potencial. Este llama la
atencion sobre un procedimiento, una utilizacién o una condicién similar que, de no
seguirse o respetarse adecuadamente, podria causar una lesién corporal grave o, incluso,
la muerte. No proceda mas all4 del término de seguridad ADVERTENCIA hasta que

las condiciones indicadas hayan sido perfectamente comprendidas y cumplidas.

Informacién importante: Léase antes de usar el producto 13
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A ATENCION

El término de seguridad ATENCION indica una situacién potencialmente peligrosa.
Este llama la atencion sobre un procedimiento, una utilizacion o similar que, de

no seguirse o respetarse adecuadamente, podria causar una lesiéon corporal menor

o moderada, un dafio al material (especialmente al producto), la destruccion

del producto o de una de sus partes, o la pérdida de datos. No proceda més alla

del término de seguridad ATENCION hasta que las condiciones indicadas hayan
sido perfectamente comprendidas y cumplidas.

14
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Términos de prevencion

Los términos de prevencion a continuacion pueden aparecer en la documentacion
suministrada con el producto:

[ IMPORTANTE |

El término IMPORTANTE destaca una nota que contiene informacién importante
o esencial para el cumplimiento de una tarea.

| NOTA |

El término de prevencién NOTA Ilama la atencion sobre un procedimiento, una
utilizacién o una condicion similar que requiere especial atencién. Una nota también
brinda informacién complementaria que es ttil, pero no imperativa.

| CONSEJO |

El término de prevencién CONSE]JO llama la atencién sobre un tipo de nota que
ayuda a aplicar las técnicas y los procedimientos descritos en el manual para
satisfacer necesidades especificas, u ofrece un consejo sobre la manera mas eficaz
de usar las funciones del producto.

Seguridad

Antes de encender el dispositivo, verifique que se han tomado las precauciones de
seguridad correctas (constltense las siguientes advertencias). Asimismo, preste
atencion a las marcas externas que aparecen en el dispositivo, y que se describen
en la seccién «Simbolos de seguridad».

Informacién importante: Léase antes de usar el producto 15
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Advertencias

A ADVERTENCIA

Advertencias generales

Lea detenidamente las instrucciones contenidas en este manual de instrucciones
antes de encender el dispositivo.

Conserve este manual de instrucciones en un lugar seguro para consultas futuras.
Siga los procedimientos de instalacién y funcionamiento.

Respete escrupulosamente las advertencias de seguridad indicadas en el
dispositivo y en el manual de instrucciones.

Si las especificaciones de uso del fabricante no son respetadas, la protecciéon
provista por el dispositivo podria ser alterada.

No instale piezas de sustitucion, ni efectiie modificaciones no autorizadas en

el dispositivo.

Las instrucciones de reparacion o modificacidn, si son aplicables, se dirigen sélo
al personal técnico calificado. Para evitar el riesgo de descargas eléctricas, no
efecttie trabajos en el dispositivo si no esta calificado para ello. De presentarse un
problema o si tiene dudas respecto al dispositivo pongase en contacto con Evident
o un representante autorizado de Evident.

No toque los conectores directamente con las manos. De lo contrario, podria
producirse una disfuncién en el dispositivo, o haber riesgo de carga eléctrica.

No permita que ningtin objeto extrafio ingrese en el dispositivo a través de los
conectores u otras aberturas. De lo contrario, podria producirse una disfuncién en
el dispositivo, o haber riesgo de carga eléctrica.

A ADVERTENCIA

Advertencias relativas a la electrénica

El instrumento debe estar conectado solamente al tipo de fuente de energia que indica
la etiqueta de clasificacion.

16
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A ATENCION

Evident no garantiza la seguridad eléctrica del equipamiento si se utilizan cables
exentos de aprobacién por parte de Evident para la conexion de la fuente de energia.

Precauciones relativas al uso de la(s) bateria(s)

A ATENCION

Antes de hacer uso de una bateria, verifique las normas, leyes o reglas relacionadas
con el uso de baterias de su localidad y cumpla con ellas adecuadamente.

El transporte de las baterias de iones de litio es regulado por las Naciones Unidas
bajo las Recomendaciones relativas al transporte de mercancias peligrosas.

Se espera que los gobiernos, las organizaciones intergubernamentales y otros
organismos internacionales cumplan con los principios establecidos de dichos
reglamentos para garantizar la armonizacion en este ambito. Las organizaciones
internacionales que intervienen son, entre otras, la Organizacion de Aviacion
Civil Internacional (ICAOQ, sigla en inglés), la Asociacién Internacional de
Transporte Aéreo (IATA, sigla en inglés), la Organizacién Maritima Internacional
(IMO, sigla en inglés), Departamento de Transporte de los Estados Unidos
(USDOT, sigla en inglés), el Ministerio de Transportes de Canada (TC), entre
otros. Pédngase en contacto con la agencia operadora de transporte y confirme

las regulaciones en vigor antes de hacer transportar baterias de iones de litio.

Solamente en California (EE. UU.):

Este dispositivo puede incluir una bateria CR. Debido a que ésta se componen de
perclorato, debe ser manipulada con precaucion. Para obtener mayor informacion
visite la pagina http://www.dtsc.ca.gov/hazardouswaste/perchlorate.

No abra, aplaste ni perfore la bateria; de lo contrario, podria causar dafios
corporales o eléctricos en la unidad.

No incinere la bateria. Mantenga la bateria alejada del fuego o de otras fuentes de
calor extremo. Si la bateria es expuesta al calor extremo (por encima de los 80 °C)
puede explotar y producir lesiones corporales.

No permita que la bateria se caiga, se golpee o se use de forma abusiva. Esto
puede provocar la exposicion del contenido corrosivo y explosivo de las celdas.

No ponga en cortocircuito los terminales de la bateria. Un cortocircuito puede
causar dafios serios en la bateria, incluso volverla inutilizable.
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No exponga la bateria a la humedad ni a la lluvia; de lo contrario, podria
producirse un cortocircuito.

Use solamente el dispositivo o un cargador externo aprobado por Evident para
cargar la bateria.

Use solamente baterias suministradas por Evident.

No almacene ninguna bateria que tenga menos del 40 % de su capacidad de carga
restante. Recargue las baterias entre un 40 % y un 80 % de su capacidad antes de
almacenarlas.

Durante su almacenamiento, mantenga la carga de la bateria entre un 40 % y un
80 % de su capacidad.

No deje la bateria instalada dentro del MapROVER si necesita almacenarlo.

Reglamento para el envio de productos con baterias de iones de litio

IMPORTANTE |

Cuando realice la expedicién de una o varias baterias de iones de litio, asegtirese de
respetar los reglamentos de transporte locales.

A ADVERTENCIA

Las baterias danadas no pueden ser enviadas por medios de transporte normales.
NO envie baterias dafiadas a Evident. Contacte con su representante local de Evident o
con los profesionales de servicio y practicas adecuadas de eliminacion de materiales.

Eliminacién del producto

Antes de desechar el MapROVER, verifique las normas, leyes o regulaciones de
su localidad y cumpla con ellas adecuadamente.
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BC (cargador de bateria: Regulaciones de California, Comunidad
estadounidense)

La marca BC indica que este producto ha sido probado y cumple

con las Regulaciones para Aparatos Eficientes tal como se expresa en el
Codigo de Regulaciones de California, Titulo 20, desde la Seccién 1601
hasta la Seccién 1608 para los Sistemas de Carga de Baterias.

El cargador de bateria interno del dispositivo ha sido probado y
certificado en conformidad con los requisitos de la Comisién de
Energia de California; este dispositivo se encuentra listado en la

base de datos CEC (T20), disponible en linea.

CE (Conformidad Europea)

C€

Este producto cumple con los requisitos de la directiva 2014/30/UE
relativa a la compatibilidad electromagnética, la directiva 2014/35/UE
relativa a la baja tension y la directiva 2015/863 que modifica la
2011/65/UE relativa a la restricciéon de sustancias peligrosas (RoHS).
La marca CE es una declaracién de que este producto cumple todas
las directivas aplicables de la Comunidad Europea.

UKCA (Reino Unido)

UK
cA

Este producto cumple con los requisitos de las Regulaciones de
compatibilidad electromagnética de 2016, las Regulaciones

(de seguridad) de instrumentos eléctricos de 2016 y las Regulaciones
de restriccion del uso de ciertas sustancias peligrosas en instrumentos
eléctricos y electrénicos de 2012. La marca UKCA indica que el
producto es conforme con los estandares previamente mencionados.
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RCM (Australia)

La etiqueta con la marca de cumplimiento normativo (RCM) indica
que el producto cumple con todos los estandares aplicables y cuenta
con la certificacion de la Autoridad Australiana de Comunicaciones
y Medios de informacién (Australian Communications and Media
Authority [ACMAY]) para su comercializacion en el mercado
australiano.

Directiva RAEE

En conformidad con la directiva europea 2012/19/UE sobre los Residuos

de Aparatos Eléctricos y Electrénicos (RAEE), este simbolo indica

que este producto no puede ser desechado junto con los residuos

domésticos, sino que debe ser objeto de una recogida y un reciclado

por separado. Contacte con el distribuidor Evident de su localidad
T R obtener mas informacion sobre los puntos de recogida y reciclado

disponibles en su pais.

China RoHS

El término China RoHS es utilizado en la industria para referirse a la legislacion
implementada por el Ministerio de la Industria de la Informacién (MII) de

la Repuiblica Popular de China para el control de la polucién/contaminacion

de los productos electronicos de informacion.

La marca China RoHS indica el periodo de uso medioambiental

optimo (EFUP, por sus siglas en inglés). Es decir, la cantidad
15 de afios durante los cuales las sustancias reguladas por esta

directiva no presentaran fugas o deterioro quimico en el producto.

Para el MapROVER se ha determinado un periodo de uso
medioambiental 6ptimo de 15 afios.

Nota: El periodo de uso medioambiental éptimo no debe ser
interpretado como el periodo durante el cual la funcionalidad
y el rendimiento del producto es garantizado.
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Comision Coreana de Comunicaciones (KCC)

con el uso de equipos electromagnéticos en areas de trabajo de oficina
(clase A) y, también, fuera de casa. Este producto cumple con la
normativa EMC de Corea.

El codigo MSIP para el dispositivo es el siguiente:
MSIP-REM-OYN-MAPROVER
R-R-OYN-MAPROVER.

[E Se informa al vendedor y al usuario que este producto es compatible
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Conformidad con la directiva CEM (EMC)

Este instrumento genera y usa energia de radiofrecuencia y, si no se instala y usa
correctamente (es decir, en estricto cumplimiento de las instrucciones del fabricante),
puede provocar interferencias. Las pruebas efectuadas en el MapROVER ponen en
manifiesto su adecuacion a los limites estipulados relativos a un dispositivo
industrial, conforme a la directiva CEM.

Conformidad con la directiva FCC (EE. UU.)

| NOTA |

Las pruebas han permitido establecer que este producto es conforme a los limites
impuestos a los aparatos digitales de la clase A en virtud del Apartado 15 de la
Norma de la Federal Communications Commission (FCC). Estos limites estan
destinados a proporcionar una proteccion suficiente contra las interferencias nocivas
en instalaciones comerciales. Este producto genera, usa y puede irradiar energia

de radiofrecuencia y, si no es instalado o utilizado adecuadamente de conformidad
con el manual de instrucciones, puede provocar interferencias nocivas a las
radiocomunicaciones. El uso de este producto en entornos residenciales podria causar
interferencias nocivas; debera tomar las medidas necesarias para corregirlas a su
propio cargo.

| IMPORTANTE |

Los cambios o las modificaciones que no hayan sido expresamente aprobados por la
parte encargada del cumplimiento de las normas podrian anular la autorizacién del
usuario para utilizar el producto.
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Declaracion de conformidad FCC del proveedor

Se declara que el producto:
Nombre del producto: MapROVER
Modelo: MapROVER
Es conforme con las siguientes especificaciones:
Norma FCC, Parte 15, Subparte B, Seccidon 15.107 y Seccion 15.109.

Informacién adicional:
Este dispositivo cumple con la Parte 15 de la Norma de la Federal Communications
Commission (FCC). Su funcionamiento esta sujeto a las dos siguientes condiciones:
(1) Este dispositivo no puede causar interferencias perjudiciales.

(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluso
aquellas que podrian causar un funcionamiento indeseado.

Nombres de la(s) parte(s) responsable(s):
Evident Scientific, Inc.

Direccion:
48 Woerd Avenue, Waltham, MA 02453, EE. UU.

Numero de teléfono:
+1 781-419-3900

Conformidad con la directiva ICES-001 (Canada)

Este aparato digital de Clase A cumple con la norma canadiense ICES-001.

Cet appareil numérique de la classe A est conforme a la norme NMB-001 du Canada.

Informacion sobre la garantia

Evident garantiza que su producto, tanto a nivel del material como de la fabricacion,
estara exento de todo defecto durante el periodo y segin las condiciones especificadas
en los Términos y condiciones Evident disponibles (actualmente en inglés) en
https://evidentscientific.com/evident-terms/.
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Esta garantia Evident cubre solamente el producto utilizado correctamente, tal como
se describe en el presente manual del usuario, y que no haya sido sujeto a uso
excesivo ni intento de reparacién o modificacién no autorizada.

Después de recibir el producto, verifiquelo cuidadosamente para constatar toda
evidencia de dafio externo o interno que haya podido ser ocasionado durante

el transporte. Notifique inmediatamente al transportista encargado de la entrega si
detecta dafios, ya que el transportista suele ser el responsable del envio. Conserve

el material de embalaje, los conocimientos de embarque y la documentacién relativa a
la expedicion para apoyar todo reclamo de indemnizacién. Después de notificar al
transportista de todo dafio, contacte con Evident para asistirlo en el reclamo de
indemnizacion y, de ser necesario, reemplazar el producto.

Este manual de instrucciones explica el funcionamiento correcto de su producto
Evident. La informacion contenida en el presente documento debe considerarse
solamente como un complemento profesional y no debe usarse en aplicaciones
particulares sin la verificacion o el control independiente del operador o supervisor.
Dicha verificacién independiente de los procedimientos se vuelve mds importante
conforme aumenta la importancia de la aplicaciéon. Por esta razén, Evident no
garantiza —de forma expresa o implicita— que las técnicas, los ejemplos o los
procedimientos descritos en el presente documento sean coherentes con las normas
de la industria o respondan a las exigencias de una aplicacién en particular.

Evident se reserva el derecho de modificar todo producto sin ser tenido responsable
de modificar los productos previamente fabricados.

Soporte técnico

Evident se compromete a brindar un servicio de atencion y un servicio técnico

al cliente de la mas alta calidad. Si tiene alguna dificultad al utilizar nuestro producto,
o si éste no funciona como se describe en la documentacion, consulte primero el
manual del usuario y, a continuacidn, si sigue necesitando ayuda, péngase en contacto
con nuestro Servicio posventa. Para localizar el centro de servicio mas cercano, visite
la paginaCentros de servicio. en el sitio web de Evident Scientific
https://www.evidentscientific.com/service-and-support/service-centers/.
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Introduccion

Uso previsto de MapROVER

El escaner MapROVER es un vehiculo manejado a distancia con ruedas magnéticas
apto para circular sobre material ferroso. Su propédsito principal es mover el
equipamiento de inspeccion sobre areas de estructuras, como depdsitos o tuberias,
fabricados con materiales ferrosos en entornos industriales.

| NOTA |

Las secciones de este manual identificadas con «HT» pertenecen a la version de alta
temperatura del escaner MapROVER. Salvo que se indique lo contrario, el contenido
sin HT se aplica tanto a la version estandar como a la versién HT del escaner.

La superficie ferrosa prevista tiene las siguientes caracteristicas:

* Metal desnudo para superficies invertidas.

O BIEN

* Revestimiento con un grosor no superior a:
— 0,5 mm (0,020 pulgadas) para superficies verticales.

— 1 mm (0,040 pulgadas) para superficies horizontales en las que el crawler se
encuentra con el lado correcto hacia arriba.

e Limpie y elimine el exceso de herrumbre, cascarilla, restos ferrosos, hielo y escarcha.

Introduccién 25



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

La parte ferrosa prevista tiene las siguientes caracteristicas:

¢ Un grosor minimo de 3 mm (0,120 pulgadas).
¢ UnID minimo de 686 mm (27 pulgadas) para la conduccion circunferencial interna.

*  Un didmetro exterior minimo de 64 mm (2,5 pulgadas) para la conducciéon
circunferencial externa.

* Un diametro exterior minimo de 762 mm (30 pulgadas) para la conducciéon
longitudinal.

Para el MapROVER HT, la superficie ferrosa prevista tiene las siguientes
caracteristicas:

* Un didmetro exterior minimo de 102 mm (4 pulgadas) para la conduccion
circunferencial externa.

* MapROVER HT: una temperatura superficial maxima de 350 °C (662 °F).
El MapROVER esta pensado para ser operado:

* Por personal formado (consultese «Usuario previsto» en la pagina 27).
* En un entorno apropiado (constltese «Entorno operativo» en la pagina 216).

¢ Con un sistema de fijacion adecuado (constltese «Requisitos de fijacion y
sujecion» en la pagina 35).

Uso no previsto

A PELIGRO
PELIGRO DE CAIDA DE OBJETOS. Si no se cumplen las advertencias, instrucciones

y especificaciones de este manual, podrian producirse LESIONES GRAVES O LA
MUERTE.

El uso previsto del MapROVER NO es el siguiente:

¢  Funcionamiento sin Vigﬂancia.

¢ Funcionamiento en superficies que no estan limpias (por ejemplo: exceso de
herrumbre, cascarilla, restos ferrosos, hielo y escarcha).

* Elevar/bajar objetos o personas (es decir, utilizar el crawler como griia/elevador).

26
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* Conduccién por encima de obstaculos/obstrucciones (excluidas las tapas de
soldadura estandar).

* Funcionamiento a temperaturas ambiente inferiores a -20 °C (-4 °F) o superiores a
50 °C (122 °F).

Ademas de los puntos precedentes, si se maneja a una altura superior a 2 m (6 pies), el
uso previsto del crawler no es el siguiente:

* Funcionamiento sin una zona de caida sin entrada debidamente acordonada y/o
un sistema de amarre apropiado.

¢ Funcionamiento invertido.

* Funcionamiento mientras estd orientado de forma que el alivio de la tensién del
cable umbilical apunte hacia arriba (la parte frontal del escaner MapROVER esta
mas baja que la conexion del cable umbilical).

Usuario previsto

El escaner MapROVER debe ser utilizado por los operadores que hayan leido y
comprendido este manual de instrucciones. Para un funcionamiento a una altura
superior a 2 m (6 pies), el MapROVER esta pensado para ser utilizado por dos
personas:

* Una persona formada en aparejos y proteccion contra caidas, asi como capacitada
para aplicar eficazmente los mismos principios de seguridad al escaner.

* Una persona formada para operar el escaner.

El MapROVER esta pensado para ser utilizado por operadores que no tengan limitaciones
en las capacidades fisicas de las extremidades superiores e inferiores, la vista y el oido.
El MapROVER no debe ser utilizado por personas con marcapasos o DAL

Uso previsto del refrigerador

El refrigerador proporciona un flujo de refrigerante enfriado para usarlo en equipos
de END de refrigeracion activa como el crawler MapROVER HT, el brazo de escaneo
HT, la suela HT y los sistemas de refrigeracion de sondas equipados con conductos de
refrigeracion.
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Entorno operativo

El refrigerador estd destinado a ser usado en entornos industriales con temperaturas
ambiente comprendidas entre -20 °C (-4 °F) y 40 °C (104 °F).

Usuario

El refrigerador estd destinado a ser utilizado por personas que hayan leido y
comprendido este manual del usuario.

Uso no previsto del refrigerador

El refrigerador no esta destinado al siguiente uso:

* Fuera del uso previsto (consultese «Uso previsto del refrigerador» en la
pagina 27).

* En ubicaciones donde exista riesgo de explosién o incendio.

¢ Como un sistema de bombeo de bucle abierto, como una bomba acoplante.

Definicion de simbolos

. . . 7 . .
s @ Instrucciones para «mirar aqui» o instrucciones
@ «consultese esta parte».
Denota movimiento. Le indica que lleve a cabo una
accion en una direccién determinada.

e mmm mmm mmm mmm | |ndica el eje de alineacidn.

Le advierte de que la vista ha cambiado a un angulo
inverso.
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Herramientas incluidas

El destornillador hexagonal de 3 mm incluido es apropiado para los ajustes tipicos del
escaner MapROVER y del soporte de la sonda (constltese Figura il en la pagina 29).

Figura il Destornillador hexagonal de 3 mm

En este grupo también se incluye una llave de 0,375 pulgadas, que se utiliza para extraer
e instalar los botones del soporte de la sonda (constltese Figura i2 en la pagina 29).

Figura i2 llave de 0,375 pulgadas

El destornillador plano de 3 mm que se incluye es 1til para liberar las solapas de la
bandeja de cables del brazo de escaneo (constultese Figura i3 en la pagina 29).

N\

@

Figura i3 Destornillador plano de 3 mm
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Herramientas opcionales

Algunos ajustes especializados precisan el uso de herramientas que no se incluyen
con este grupo (consultese Figura i4 en la pagina 30):

¢ Llave hexagonal de 1,5 mm

* Llave hexagonal de 2 mm

¢ Llave hexagonal de 2,5 mm

* Llave hexagonal de 3 mm

¢ Destornillador plano

* Llave de 15 mm

e Llave de 16 mm

Destornillador plano

Llave hexagonal —

Figura i4 Herramientas opcionales
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Limpieza

La limpieza general de los componentes es importante para mantener el buen
funcionamiento del sistema. Los componentes sin cableado o cables son totalmente
impermeables. Los componentes pueden lavarse con agua tibia, lavavajillas y un
cepillo de brocha mediana.

Antes de utilizar el escaner, asegutrese de que todos los conectores estan libres de agua
y humedad.

| NOTA |

Todos los componentes con cableado, cables o conexiones eléctricas son a prueba de
salpicaduras. Sin embargo, estos componentes NO son sumergibles.

No use nunca disolventes fuertes ni materiales abrasivos para limpiar los
componentes del escaner.
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1. Preparacion para su uso

Realice las siguientes tareas de preparacion que se indican en esta seccién antes de
utilizar el escaner MapROVER.

1.1  Transporte

Debido a que las ruedas del escaner son magnéticas, es necesario que preste especial
atencion cuando lo transporte cerca de estructuras u objetos metalicos magnéticos.

A ATENCION é

PELIGRO DE PELLIZCO / APLASTAMIENTO. TENGA CUIDADO al pasar el
crawler MapROVER por orificios ferrosos (magnéticos) estrechos, como los orificios
de acceso para mantenimiento. Las ruedas de transmision magnéticas pueden
provocar dano fisico si se permite que se golpeen contra las paredes de la abertura.
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1.2 Zona de caida sin entrada

A\ A\

PELIGRO DE CAIDA DE OBJETOS. El 4rea debajo de un crawler debe mantenerse
despejada en todo momento. Una ZONA DE CAIDA SIN ENTRADA claramente
marcada debe acordonarse exactamente debajo del drea de funcionamiento del crawler.

El 4rea debajo de un crawler debe mantenerse despejada en todo momento.

Una ZONA DE CAIDA SIN ENTRADA claramente marcada debe acordonarse
exactamente debajo del area de funcionamiento del crawler, segtin las dimensiones
indicadas en Figura 1-1 en la pagina 34.

Zona de caida
sin entrada

Radio = H/2
(minimo)

— Radio = H/2
(minimo)

Figura 1-1 Zona de caida sin entrada
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Ejemplo: Si se esta utilizando el escaner MapROVER para inspeccionar un depdsito
de 6 m (20 pies) de altura, el radio de la zona de caida sin entrada no debe ser inferior
a 3 m (10 pies) desde el area situada debajo de la operacion del crawler.

1.3  Requisitos de fijacion y sujecion

A\ mr— A\

PELIGRO DE CAIDA DE OBJETOS. Si no se cumplen las advertencias, instrucciones
y especificaciones de este manual, podrian producirse LESIONES GRAVES O LA

MUERTE.

A

Para prevenir lesiones humanas graves y/o la muerte, NO maneje ni coloque el
escaner MapROVER en una superficie superior a 2 m (6 pies) sin una correa de
sujecion adecuada mantenida tensa en todo momento.

A

Sujete el gancho de sujecion a la eslinga elevadora suministrada ANTES de colocar el
crawler sobre la superficie a inspeccionar (por ejemplo, un depdsito). IMPORTANTE:
El gancho de sujecion debe tener un seguro para evitar una desconexion accidental.
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Cuando se utiliza a una altura superior a 2 m (6 pies), el escaner MapROVER DEBE
estar sujeto con un sistema de sujecién adecuado para evitar que el escaner se caiga.
El sistema de sujecion debe cumplir los siguientes requisitos:

* Ser capaz de suspender de forma segura el escaner desde arriba en caso de que se
separe de la superficie de inspeccion.

* Tener la capacidad suficiente para capturar y sostener una carga de 70 kg (150 1b).

¢ Incluir un mecanismo (es decir, un mecanismo anticaidas autorretractil con
carrete de inercia) o una persona que recoja continuamente la holgura de la
cuerda de sujecion a medida que se mueve el escaner.

¢ Incluyen un gancho elevador con seguro para evitar desconexiones accidentales.
El gancho no debe tener bordes afilados que puedan cortar o raspar la eslinga
elevadora suministrada.

Antes de colocar el escaner sobre la superficie que va a inspeccionar (por ejemplo, un
deposito), sujete la eslinga elevadora suministrada al escaner y, a continuacion, fije el
gancho de sujecion a la eslinga elevadora.

A ATENCION

El punto de enganche superior para la cuerda de sujecion debe estar situado lo mas
cerca posible de la ubicacion situada directamente encima del crawler para minimizar el
balanceo peligroso del crawler en caso de que se separe de la superficie de inspeccion.

| IMPORTANTE |
Antes de cada uso, inspeccione cuidadosamente la eslinga elevadora por si presenta
dafios. Asegtirese de que el gancho de sujecion no tiene bordes afilados que puedan
cortar la eslinga elevadora.
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Para fijar la eslinga elevadora al crawler del MapROVER

1. Envuelva la eslinga elevadora suministrada alrededor del mango del crawler
MapROVER utilizando un nudo de sujecién de gargantilla (constltese Figura 1-2
en la pagina 37 y Figura 1-3 en la pagina 37).

Figura 1-3 Conectar la eslinga elevadora con un nudo de sujecién de gargantilla
(vista de cerca)
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1.4

2.

Asegtirese de que la eslinga elevadora esta debidamente conectada al crawler
MapROVER, e inspeccione la eslinga elevadora por si presenta algiin dafio antes
de su uso.

Preparacion de la superficie de inspeccion

A\ PELIGRO
PELIGRO DE CAIDA DE OBJETOS. La superficie de inspeccién debe cumplir las
condiciones descritas en la seccién «Uso previsto» en la pagina 11.

A ATENCION

NO maneje el crawler en superficies donde pueda haber hielo o escarcha.

Para preparar la superficie de inspeccion

1.

Extraiga las acumulaciones de cal y demas residuos (por ejemplo: suciedad, hielo)
de la superficie por la que vaya a circular el crawler.

Una excesiva acumulacion hara que las ruedas pierdan atraccion magnética, lo
que puede provocar el deslizamiento de las ruedas o la separacién del crawler.
Asegurese de que no hay obstrucciones (aparte de las soldaduras de tope
estandar) o huecos en la trayectoria del crawler.

Las obstrucciones y los huecos pueden provocar la caida del crawler si se pasa por
encima de ellos o se cae en ellos.

Asegurese de que no hay manchas de material no ferroso en la trayectoria del
crawler.

Si el crawler pasa por encima de un parche no ferroso, perdera la atraccion
magnética y esto provocara la caida del crawler.
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1.5 lIdentificacion de componentes del escaner

El sistema MapROVER puede contener los componentes mostrados en Figura 1-4 en
la pagina 40 y Figura 1-5 en la pagina 41. El sistema MapROVER HT contiene los
componentes mostrados en Figura 1-6 en la pagina 42.

| NOTA |

Para obtener mas informacion, consulte «Configuracion» en la pagina 47.
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Mochila Asa de manipulacion

Cable de codificador Cable auxiliar

Cable umbilical Distribucién de cableado

Eslinga elevadora Control de energia Guia dptica

Figura 1-4 Componentes del escaner
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Grupo de soporte de la sonda de Brazo de escaneo (600 mm)
inspeccion de soldadura (opcional)

Soporte de la sonda de espesor Soporte de sonda de alto rendimiento
de corrosion (opcional)

Figura 1-5 Componentes del escaner (continuacion)

Preparacion parasuuso 41



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024
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Refrigerador

Figura 1-6 Componentes de MapROVER HT
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1.6  Identificacion y preparacion del refrigerador

S

Descripcion
Ventana del depdsito
Tapon de llenado
Indicador

Pantalla LCD

Botén Modo
Conexién AUX
Conexion AUX
Puerto de salida
Puerto de entrada

© 0 N U s wWN

Figura 1-7 Identificacion del refrigerador

| NOTA |

Los operadores deben manejar el refrigerador con el asa orientada hacia arriba en
todo momento.

| NOTA |

Asegutrese de que el flujo de aire del refrigerador sea adecuado y no presente
obstrucciones en todos los lados durante su funcionamiento.
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| NOTA |

No maneje el refrigerador a temperaturas ambiente superiores a 40 °C (104 °F).
El funcionamiento a temperaturas ambiente bajas dara los mejores resultados de
refrigeracion.

La bomba del refrigerador no superara los 30 psi.

1.6.1  Ventana del depdsito

La ventana del depodsito permite observar el nivel de refrigerante.

1.6.2  Tapon de llenado
Desenrosque el tapon de llenado para afiadir refrigerante adicional cuando asi se
indique en la pantalla LCD. Use sélo el liquido refrigerante recomendado (constltese

«Especificaciones del refrigerador (HT)» en la pagina 215). Consulte la hoja de datos
de seguridad para consultar las instrucciones de manipulacion del refrigerante.

1.6.3  Luzindicadora del refrigerador

Tabla 1 Estados del indicador luminoso

Rojo Modo de La alimentacion del sistema esta conectada.
‘ continuo espera Cada 60 segundos sonara una alerta para
informar al usuario de que el refrigerante no esta
circulando.
Verde Inicializacién | La bomba esta funcionando y purgando el aire
0 S intermitente | del del sistema. Este proceso puede durar hasta
= refrigerador 150 segundos, en funcién de la longitud del

cable umbilical.

Verde Funcionamie | Labomba funciona con normalidad.
continuo nto normal
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Tabla 1 Estados del indicador luminoso (continuacion)

Amarillo Confirmacién | Pulse una vez el botén MODO durante la operacion
intermitente | de apagado de refrigeracion para introducir la confirmacion de
apagado del refrigerador. Pulse de nuevo el boton
MODO para apagar el refrigerador. Si el boton
MODO no se pulsa por segunda vez, el indicador
volvera a ponerse en verde fijo después de
5 segundos.

Rojo Advertencia | Se emite una alarma auditiva y se muestra la
intermitente condicién de advertencia en la pantalla LCD.

1.6.4 Pantalla LCD

En la pantalla LCD se muestra toda la informacion y las advertencias relacionadas con
el sistema de refrigeracion.

1.6.5 Boton Modo

El botéon MODO permite controlar el sistema de refrigeracion.

* Cuando el sistema esté en modo de espera, pulse una vez el boton MODO para
activar el sistema refrigerante.

* Sise pulsa el botéon MODO durante la operacion, se accedera al modo de
confirmacion de desconexion. Vuelva a pulsar el botén MODO (antes de 5
segundos) para interrumpir el funcionamiento del refrigerador.

¢ Pulse y mantenga pulsado el botén MODO para mostrar informacion detallada
del refrigerador en la pantalla LCD.

1.6.6 Conexion auxiliar

Enchufe la fuente de energia a cualquiera de las dos conexiones auxiliares. Es posible
conectar accesorios adicionales a la conexién auxiliar adicional.

1.6.7 Puerto de entrada

El puerto de entrada es una conexién rapida para la manguera roja, la cual contiene el
fluido a enfriar.
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1.6.8 Puerto de salida

El puerto de salida es una conexion rapida para la manguera azul, la cual contiene
fluido refrigerado.
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2,

Configuracion

2.1

Controlador manual

A\ e <

NO conecte el controlador manual mientras el sistema esté activado. No lo desconecte
bajo carga. Desconecte la alimentacién antes de conectar o desconectar. Podrian
producirse dafios permanentes en la electronica.

A

MATERIAL MAGNETICO. El controlador manual genera un fuerte campo magnético
que puede provocar averias o dafios permanentes en articulos como relojes, dispositivos
de memoria, monitores CRT, dispositivos médicos u otros aparatos electrénicos.

Las personas que lleven marcapasos o DAI deben permanecer como minimo a 10 cm
(4 pulgadas). de distancia.

El controlador manual se utiliza para manipular un escaner instalado en una
superficie de inspeccién (consultese Figura 2-1 en la pagina 48).

Los ajustes del usuario y la informacién sobre el escaneo se editan mediante el
controlador manual. El controlador manual esta conectado al controlador de energia
con el cable del controlador (constltese Figura 1-4 en la pagina 40).
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Figura 2-1 Controlador manual

El controlador manual contiene el programa completo del sistema y debe estar
conectado para que éste funcione. El controlador manual es el tnico componente
necesario cuando es necesario actualizar el software.

El controlador manual no es impermeable y no esta disefiado para ser utilizado en
entornos extremadamente himedos. El controlador manual dispone de una pantalla
tactil resistiva; procure no usar objetos afilados o arenosos en la pantalla, ya que la
membrana tactil podria rayarse. Si la pantalla esta dafiada, podra seguir accediendo
a todas las funciones programadas utilizando el D-pad (constltese «D-pad» en la
pagina 159).

211  Soportes magnéticos

Los soportes magnéticos de la parte trasera del controlador manual sirven para evitar
que éste se caiga (consultese Figura 2-2 en la pagina 49).
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Figura 2-2 Soporte para superficies ferrosas

2.2 Crawler

En el crawler se incluyen el codificador del motor, las conexiones del cable umbilical y
el punto de soporte de los accesorios (ver Figura 2-3 en la pagina 49).

Figura 2-3 Crawler
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A

MATERIAL MAGNETICO. Las ruedas del crawler generan un campo magnético
extremadamente fuerte que puede provocar averias o dafos permanentes en articulos
como relojes, dispositivos de memoria, monitores CRT, dispositivos médicos u otros
aparatos electrénicos. Las personas que lleven marcapasos o DAI deben permanecer
como minimo a 25 cm (10 pulgadas) de distancia.

221  Botén de apagado de emergencia

El boton rojo de la parte superior izquierda del crawler proporciona un botéon de
apagado de emergencia para todo el sistema (consultese Figura 2-5 en la pagina 50).
Al presionarlo, se desconectara toda la alimentacion del sistema MapROVER.

Figura 2-4 Apagado de emergencia

Figura 2-5 Botdn de apagado de emergencia
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| NOTA |
Si se desconecta la alimentacion del sistema, el crawler puede rodar libremente hacia
abajo cuando opera en orientacion vertical.

Para restaurar la alimentacion del sistema, es necesario pulsar el botén de alimentacion
situado en el control de energia (constltese «Cable de codificador» en la pagina 94).

2.2.2  Soporte giratorio

Ubicado en la parte frontal del crawler, el soporte giratorio se utiliza para conectar
accesorios de escaneo como el mddulo de brazo de escaneo, el sistema de armazén de
escaneo o el soporte de la sonda de espesor de corrosion.

Para instalar un accesorio en el soporte giratorio

1. Gire las dos ruedas negras de mariposa para aflojar las mordazas de la cola de
milano (ver Figura 2-6 en la pagina 51).

2. Deslice la barra del armazén del accesorio a lo largo de las mordazas de cola de
milano.

3. Gire las dos ruedas de mariposa negras para sujetar el sistema de armazon/brazo
de escaneo en su sitio.

Figura 2-6 Instalacion de la barra del armazon
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Figura 2-7 Angulo del soporte giratorio

4. Como alternativa, los accesorios también pueden montarse directamente en el
soporte giratorio. Gire las ruedas negras, alineando las mordazas de cola de
milano con las ranuras del soporte (consultese Figura 2-8 en la pagina 52).

1

—1

{0

Figura 2-8 Alinear las mordazas de encaje

5. Presione la barra del armazdn o el accesorio contra el soporte giratorio (constltese
Figura 2-9 en la pagina 53) y apriete las ruedas de mariposa negras.
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Figura 2-9 Montar la barra del armazdn

El soporte frontal utiliza dos palancas para quedarse bloqueado en el angulo deseado
(consultese Figura 2-7 en la pagina 52).

| CONSEJO |
Existe la posibilidad de un procedimiento de montaje alternativo (constltese «Soporte
giratorio» en la pagina 51 para mas detalles).

La linea grabada cerca de la base del soporte giratorio puede utilizarse para alinear en
posicion horizontal el soporte giratorio frontal (consultese Figura 2-10 en la
pagina 53).

Figura 2-10 Volver a colocar el soporte en posicion horizontal

Configuracion 53



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

| NOTA |

El soporte frontal debe estar en posicion horizontal cuando se utilice el armazén
pivote del soporte de la sonda para escanear longitudinalmente en las tuberias.

2.2.3 Cable umbilical

Para montar el cable umbilical en el crawler

1. Alinee los pernos del umbilical con el conector de la parte trasera del MapROVER
(constltese Figura 2-11 en la pagina 54).

Figura 2-11 Conexidn al umbilical

2. Tuerza la camisa del cable umbilical hacia la derecha, bloqueando asi el cable
umbilical en su sitio (constltese la seccion Figura 2-12 en la pagina 55).
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Figura 2-12 Alinear con el soporte umbilical del crawler

3. Asegurese de que el aliviador de tension del cable umbilical no apunte nunca
hacia abajo durante el funcionamiento.

Figura 2-13 Uso correcto e incorrecto del cable umbilical
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2.24 Codificador

El crawler esta equipado con un codificador de motor. Se utiliza para enviar sefiales
de codificador a un instrumento (constltese «Especificaciones de funcionamiento del
escaner» en la pagina 211).

225 Empunadura

El asa puede bajarse para lograr un escaneo de perfil bajo.

Para bajar el asa

1. Use el destornillador hexagonal de 3 mm suministrado para aflojar los tornillos
de bloqueo del asa situados a ambos lados del asa (consultese Figura 2-14 en la
pagina 56).

Figura 2-14 Desatornille los tornillos de bloqueo del asa

2. Gire el asa segin sea necesario (consultese Figura 2-15 en la pagina 57).
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Figura 2-15 Girar el asa de la forma deseada

3. Cuando haya terminado, apriete los tornillos de bloqueo del asa (constltese
Figura 2-16 en la pagina 57).

Figura 2-16 Apretar los tornillos de bloqueo

2.2.6 Retenedor de cable

Ubicado en el lateral del crawler, el retenedor de cables ofrece un medio para realizar
la distribucion de cableado para cables, mangueras y tubos.
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Para administrar los cables utilizando el retenedor de cables

1. Aplique una ligera presion en las ranuras del retenedor del cable y elévelo
(consultese Figura 2-17 en la pagina 58).

Figura 2-17 Elevar el retenedor con la mano

2. Pase los cables, mangueras o tubos a través del retenedor y, a continuacion,
presione el retenedor de cables hacia abajo (consultese Figura 2-18 en la pagina 58).

Figura 2-18 Colocar los cables y las mangueras y luego cierre el retenedor
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2.2.7  Asade manipulacién

El asa de manipulacién proporciona un medio para orientar el escaner
(consultese Figura 2-19 en la pagina 59).

Figura 2-19 Asa de manipulacion

El asa puede utilizarse para definir la direccion inicial del escaner, asi como para
corregir ocasionalmente la orientacion. El asa de manipulacion no esta pensada como
herramienta de ajuste constante durante una operacion de escaneo. El asa puede
extraerse si se necesita espacio adicional para el escaner.

[ NOTA |

No use el asa de manipulacion para extraer o instalar un crawler de una superficie de
escaneado sin que esté colocada la alfombrilla de instalacion/extraccion.

2.28  Conexion rapida (HT)

Ubicadas en el lateral del crawler, las conexiones rapidas proporcionan un punto de
conexion para las conexiones de las mangueras.

Presione la conexiéon de la manguera sobre la conexién rapida para que quede
conectada (consultese Figura 2-20 en la pagina 60).
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Figura 2-20 Conexidn rapida

229  Conexion y distribucion de la manguera (HT)

Las mangueras transportan refrigerante que disipa el calor en el crawler y en diversos
componentes. Las mangueras DEBEN pasarse por el sistema de distribucién de
cableado HT.

Las mangueras estan fijadas con conexiones rapidas que no gotean ni tienen fugas
cuando se conectan o desconectan.

Figura 2-21 Recorrido de la manguera hasta el crawler

60  Capitulo 2



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

Para distribuir las mangueras

1. Presione las conexiones de la manguera en las conexiones rapidas del crawler
(consultese Figura 2-20 en la pagina 60).

2. Pase las mangueras a través del sistema de distribuciéon de cableado HT y, a
continuacion, conéctelas al refrigerador (constltese Figura 2-21 en la pagina 60).

2.210 Desconexion de mangueras (HT)

Para desconectar las mangueras (HT)

€ DPara desconectar una manguera, sujete la camisa de la conexion de la manguera y
tire hacia fuera del crawler (constltese Figura 2-22 en la pagina 61).

Figura 2-22 Tirar de la camisa para desconectar

2.3  Control de energia

El control de energia acepta una alimentacion de 25-45 V CC procedente del
suministro de CA/CC o de la bateria. En el controlador de energia hay integrados un
circuito de seguridad de arranque/parada y botones fisicos de encendido y apagado.
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VAN Aencion - BSe

No lo desconecte bajo carga. Desconecte la alimentacion antes de conectar o
desconectar. Podrian producirse dafios permanentes en la electronica.

A ADVERTENCIA A

En el interior del control de energia no hay componentes que puedan ser reparados
por el usuario. Puede haber tensiones peligrosas en el interior de la caja. NO abra el
control de energia, porque podria sufrir graves lesiones. Devuélvalo a Evident para su
reparacion.

Figura 2-23 Control de energia
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Tabla 2 Control de energia

1 Fuente de energia CA/CC | Conecte el enchufe a una toma de tierra
adecuada. Use el cable IEC320
homologado para el suministro de
energia CA/CC.

2 Botdn de liberacion Desconecte la fuente de energia CA/CC
o la bateria del control de energia.

3 Boton de alimentacién Active la alimentacion del sistema
pulsando (y soltando) el boton plateado.

4 Botén de apagado de El boton rojo de apagado de emergencia
emergencia queda asegurado al pulsarlo. Este boton
de apagado de emergencia permite
apagar el sistema. Gire el boton hacia la
derecha para volver a la posicion de
desbloqueo. Esto debe realizarse antes
de poder activar la alimentacion.

5 Conector Scanlink™ Conexion para dispositivos Scanlink.
6 Toma CTRL Conexidn para el cable auxiliar.
7 Toma ENC Conexion para el cable codificador.
8 LCD de estado Pantalla de estado del control de
energia.
9 Conexion del cable Conexién para el umbilical.
umbilical

Si se produce una interrupcion en el circuito de parada (el circuito de parada pasa por
el cable de control de energia, el cable umbilical y el botén de apagado de emergencia
del crawler), se cortara la alimentacién.

| NOTA |

Antes de usarlo, inspeccione siempre el cable de alimentacion y el enchufe en busca
de dafios. El control de energia no debe utilizarse si presenta dafios visibles. El uso de
componentes dafiados puede suponer un riesgo para la seguridad.
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A ATENCION

Antes del uso, compruebe siempre que el cable de alimentacién y el enchufe no estén
danados. El control de energia no debe utilizarse si presenta dafios visibles. El uso de
componentes dafiados puede suponer un riesgo para la seguridad.

231  Fuente de energia CA/CC

VAN rovertencia PEN

LOS CABLES ELECTRICOS PUEDEN SER PELIGROSOS. El uso indebido de los
cables eléctricos puede provocar un INCENDIO o la MUERTE por CHOQUE
ELECTRICO. Realice una inspeccién minuciosa antes de cada uso. NO lo use si
presenta dafios. NO lo use si esta mojado. Manténgalo alejado del agua. NO
conduzca, arrastre ni coloque objetos sobre la cuerda.

El suministro de alimentaciéon CA/CC (articulo 1, Figura 2-23 en la pagina 62) se
utiliza para conectar el control de energia a una fuente de alimentacién adecuada de
100-240 V CA, 50/60 Hz, con toma de tierra y capaz de suministrar un minimo de 5
amperios.

Para la seguridad del control de energia se requiere una conexién a masa adecuada.

En los entornos con presencia de humedad, debe utilizarse un GFCI (interruptor de
circuito por fallo a tierra) para garantizar la seguridad de los operadores.

| NOTA |

Algunos generadores o inversores CC-CA pueden introducir niveles significativos de
ruido en el sistema. Esto podria reducir el rendimiento general del sistema o su vida
util. No se recomienda el uso de generadores o inversores CC-CA y su utilizacién
corre por cuenta y riesgo de los operadores.
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2.4 Modulo de brazo de escaneo

El brazo de escaneo motorizado afiade capacidades de escaneo automatizado de dos
ejes al escaner MapROVER (constltese Figura 2-24 en la pagina 65).

Figura 2-24 Mddulo de brazo de escaneo

El brazo de escaneo puede transportar muchas sondas diferentes para diversos tipos
de escaneos de corrosion, incluyendo transductores convencionales de 0°, sondas
Phased Array, escaneres auxiliares (ej.: el escaner Phased Array HydroFORM) y mas.
El controlador manual del MapROVER se utiliza para definir todos los parametros
del escaneo (constltese «<Modo de escaneo de dos ejes» en la pagina 167 para mas
detalles).

241  Montaje de un brazo de escaneo

Para montar el brazo de escaneo

1. Afloje las dos ruedas de mariposa negras y, a continuacion, deslice el carril de
montaje del brazo de escaneo sobre las mordazas de cola de milano del crawler
(consultese Figura 2-25 en la pagina 66).
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Figura 2-25 Deslizar sobre un soporte giratorio

2. Apiriete las dos ruedas de mariposa negras para fijar el brazo de escaneo
(constltese Figura 2-26 en la pagina 66).

Figura 2-26 Brazo de escaneo correctamente montado

24.2  Conexion de una bandeja de cables

Para conectar la bandeja de cables

1. Conecte el extremo magnético de la bandeja de cables a la base magnética del
brazo de escaneo. Asegurese de que los cuatro pivotes estan alineados con las
entalladuras del extremo magnético (consultese Figura 2-27 en la pagina 67).
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Figura 2-27 Conexion de la bandeja de cables

2. Pulse la pletina de la bandeja de cables hacia la parte trasera del soporte del
transportador (consultese en Figura 2-28 en la pagina 67).

Figura 2-28 Presione la pletina al transportador

3. Deslice la pletina de la bandeja de cables hasta que encaje en su sitio (constltese
Figura 2-29 en la pagina 68).
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Figura 2-29 Pletina de sujecion al transportador

| CONSEJO |

Se puede dar la vuelta a la bandeja de cables e invertirla para cambiar el lado por el
que sobresale del brazo de escaneo.

24.3 Distribucion de los cables a través de la bandeja de cables

Para pasar los cables a través de la bandeja de cables

1. Con ayuda de un pequefio destornillador plano, desprenda las aletas de la
bandeja de cables (consultese Figura 2-30 en la pagina 69).
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Figura 2-30 Desprender las aletas de la bandeja de cables

2. Pase todas las mangueras y cables por la bandeja de cables y, a continuacion,
enganche las aletas para que los cables queden atrapados en la bandeja de cables
(consultese Figura 2-31 en la pagina 69).

Figura 2-31 Pasar el cableado y cerrar las aletas
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| CONSEJO |
El proceso de distribucion de cableado puede resultar mas cémodo si se extraen
varias aletas en fila al mismo tiempo.

244  Configuracion del cable del brazo de escaneo

El cable del brazo de escaneo conecta el médulo del brazo de escaneo al cable umbilical.
El cable proporciona 36 V CC y conexiones de red al mddulo del brazo de escaneo y
transmite las sefiales del codificador del brazo de escaneo al cable umbilical (consultese
Figura 2-32 en la pagina 70).

Para configurar el cable del brazo de escaneo

1. Enchufe el cable del brazo de escaneo suministrado en el conector del brazo
de escaneo situado en el alojamiento del codificador del brazo de escaneo
(consultese Figura 2-32 en la pagina 70).
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Figura 2-32 Distribucion de cables del brazo de escaneo
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2. Pellizque el cable en la primera pletina del lado del alojamiento del codificador
del brazo de escaneo.

3. DPase el cable a través de las pinzas ajustables del brazo de escaneo (consultese
Figura 2-33 en la pagina 71).
Estos clips se deslizan a lo largo del brazo de escaneo, lo que permite colocar el
cable del brazo de escaneo en la posicion deseada.

Figura 2-33 Sujetacables ajustables

A ATENCION

Para prevenir que el cable se dafie, aseguirese de que el cable deja libres las ruedas del
escaner.

| CONSEJO |

No apriete ni afloje los tornillos de la pinza. Estos tornillos de la pinza han sido
especialmente apretados por el fabricante para permitir el movimiento con friccién.
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Las pinzas tienen la capacidad de alojar dos cables si es necesario para distribuir el
cableado sobrante (consultese Figura 2-34 en la pagina 72).

Figura 2-34 Pasar el cable por el clip dos veces

24.5 Montaje de soportes de sonda

Para mas detalles, constiltese «Soporte de sonda vertical (del grupo opcional de
soldadura)» en la pagina 95.

246  Accesorios del soporte de la sonda

24.6.1 Soporte de la sonda de espesor de corrosion (opcional)

Siga estos pasos cuando utilice el soporte de la sonda de espesor de corrosién junto
con un brazo de escaneo.

Para montar el soporte de la sonda de espesor de corrosion en el brazo de escaneo

1. La pinza para cables suministrada se ofrece como medio de gestion del cableado.
Pellizque el clip para la extraccion y la instalacion (consultese Figura 2-35 en la
pagina 73).
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Figura 2-35 Pinza para cable

| NOTA |
Es necesario extraer el soporte de montaje del soporte de la sonda de espesor de
corrosion si esta conectado.

2. Gire el mando de ajuste del soporte de la sonda (constiltese Figura 2-36 en la
pagina 74).
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Figura 2-36 Aflojar la rueda

3. Extraiga el soporte de montaje (consultese en Figura 2-37 en la pagina 74).

Figura 2-37 Extraer la pletina

4. Alinee la mordaza de encaje del soporte de la sonda de espesor de corrosion
(consultese Figura 2-38 en la pagina 75) y el soporte pivotante del brazo de
escaneo.
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38 Conectado a la mordaza de cola de milano

Figura 2

5. Apriete el mando de ajuste del soporte de la sonda (constltese Figura 2-39 en la
pagina 75).

-39 Apretar la rueda

Figura 2

75
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24.7 Giro del brazo de escaneo

Ajuste el pivote del brazo de escaneo (constltese Figura 2-40 en la pagina 76) para
alinear el brazo de escaneo en paralelo con la tangente de la superficie de escaneo

(consultese Figura 2-41 en la pagina 76).

0
=

|
T T (1=
5% [|
@g@ °c
o
- .

Figura 2-40 Brazo de escaneo de pivote
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Figura 2-41 En paralelo respecto a la superficie de escaneo
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24.8 Inclinacion de la nariz del pivote hacia la superficie de escaneado

Para alinear la nariz del pivote con la superficie de inspeccion

1. Suelte el seguro del pivote e incline el soporte de la sonda hacia la superficie de
inspeccion (consultese Figura 2-42 en la pagina 77).

Figura 2-42 Brazo de escaneo de pivote

2. Bajar el soporte de la sonda hasta aproximadamente 6 mm (0,25 pulgadas) por
encima de la superficie de escaneado y, a continuacién, enganche la nariz del
pivote en esta posicion (consultese Figura 2-43 en la pagina 77).

Figura 2-43 Brazo de escaneo de pivote
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249 Descenso del soporte de la sonda a la superficie de escaneo

Para bajar el soporte de la sonda a la superficie de escaneo

1. Eleve suavemente el soporte de la sonda (consultese Figura 2-44 en la pagina 78).
2. Tire del seguro del soporte de la sonda (constltese Figura 2-44 en la pagina 78).

3. Baje suavemente el soporte de la sonda hasta la superficie de escaneo (consultese
Figura 2-44 en la pagina 78).
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Figura 2-44 Extraer la nariz del pivote y la pletina del transportador

2.410 Cambio de la orientacion del brazo de escaneo

Para cambiar la orientacion del brazo de escaneo

| NOTA |

Para completar este proceso, debe definirse la orientacion del brazo de escaneo en los
ajustes del usuario del controlador manual (consultese «Pantalla Ajustes de usuario»
en la pagina 175 para mas detalles).

1. Extraiga la bandeja de cables (consultese «Conexion de una bandeja de cables» en
la pagina 66).
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2. Afloje todos los tornillos capturados del carril de soporte del brazo de escaneo
(consultese Figura 2-45 en la pagina 79).

Figura 2-45 Extraer el carril de montaje del brazo de escaneo

3. Extraiga el carril de soporte del brazo de escaneo.

4. Extraiga la base magnética del brazo de escaneo (constltese Figura 2-46 en la
pagina 79).

Figura 2-46 Extraer la base magnética
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A

MATERIAL MAGNETICO. La base magnética de la bandeja de cables del brazo de
escaneo contiene material magnético. Las personas que lleven marcapasos o DAI
deben permanecer como minimo a 10 cm (4 pulgadas) de distancia.

5. Desatornille el tinico tornillo de la nariz del pivote utilizando el destornillador
hexagonal de 3 mm suministrado y, a continuacion, extraiga los dos tornillos de la
pletina del transportador (consultese Figura 2-47 en la pagina 80).

Figura 2-47 Extraer la nariz del pivote y la pletina del transportador

6. Utilizando una herramienta hexagonal de 2,5 mm, extraiga el tornillo de cabeza
hueca situado en el extremo del brazo de escaneo, en la ranura de la pinza del
cable (consultese Figura 2-48 en la pagina 81).
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Figura 2-48 Extraer el tornillo

7. Deslice las pinzas de distribucion de cableado del brazo de escaneo (consultese
Figura 2-49 en la pagina 81).

Figura 2-49 Deslizar las pinzas de los cables del brazo de escaneo

I NOTA |
No desenrosque los clips del brazo de escaneo, ya que los tornillos se han apretado
especificamente para proporcionar una friccién de deslizamiento adecuada.

8. Gire el brazo de escaneo (consultese Figura 2-50 en la pagina 82).
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Figura 2-50 Girar el brazo de escaneo

9. Confirme que los clips de distribucién de cableado estan en la orientacién correcta
(consultese Figura 2-51 en la pagina 82).

Figura 2-51 Asegurarse de la correcta orientacion de los clips de distribucion de
cableado

10. Deslice las pinzas de distribucion de cableado en el brazo de escaneo
(consultese Figura 2-52 en la pagina 83).
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Figura 2-52 Reemplazar la pinza de distribucién de cableado

11. Reemplazar el tornillo de cabeza hueca en el extremo del brazo de escaneo
(consultese Figura 2-53 en la pagina 83).

Figura 2-53 Reemplazar el tornillo de cabeza hueca

12. Conecte el carril de montaje del brazo de escaneo por debajo de los clips de
distribucién de cableado. Alinee y apriete todos los tornillos del carril de montaje
(ver Figura 2-54 en la pagina 84).
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Figura 2-54 Conectar el carril de montaje

13. Alinee el tornillo de la base magnética de la bandeja de cables con el centro del
brazo de escaneo. Apriete el tornillo de la base magnética (consultese Figura 2-55
en la pagina 84).

Figura 2-55 Fije la base magnética al brazo de escaneo

14. Conecte la nariz pivotante al transportador del brazo de escaneo
(consultese Figura 2-56 en la pagina 85).
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Figura 2-56 Conectar la nariz pivotante al transportador

15. Conecte la pletina al transportador del brazo de escaneo (consultese Figura 2-57
en la pagina 85).

Figura 2-57 Conectar la pletina del transportador

16. Utilizando el controlador manual, programe la orientacion del brazo de escaneo
(constltese «Pantalla de utilidades del sistema.» en la pagina 174).

2411 Cable del brazo de escaneo

El cable del brazo de escaneo conecta el mddulo del brazo de escaneo al crawler.
El cable proporciona 36 V CC y conexiones de red al médulo del brazo de escaneo
y transmite las sefiales del codificador del brazo de escaneo al instrumento.
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Ambos conectores del cable del brazo de escaneo son idénticos e intercambiables.
Enchufe un extremo del cable al brazo de escaneo y el extremo opuesto al crawler.
El cable del brazo de escaneo se conecta a la toma auxiliar del crawler (constltese
«Configuracion del cable del brazo de escaneo» en la pagina 70).

Figura 2-58 Cable del brazo de escaneo

| NOTA |

Antes del uso, inspeccione el cable y los conectores en busca de dafos. Si se observa
algin dano, NO debe utilizarse el cable. La utilizacion de cables dafiados puede
suponer un riesgo para la seguridad y también podria poner en peligro otros
componentes del sistema.

2.5 Configuracion del refrigerador (HT)

El refrigerador debe ser alimentado por el control de energia mediante el cable
auxiliar.

Las mangueras azul y roja se incluyen con el sistema refrigerador. Las mangueras
estan fijadas con conexiones rapidas que no gotean ni tienen fugas cuando se conectan
o desconectan.

86  Capitulo 2



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

Para conectar el refrigerador a una fuente de energia

1. Alinee el punto rojo del conector con la parte superior del puerto AUX. Presione
el conector hacia cualquiera de los dos puertos AUX del refrigerador (constltese
Figura 2-59 en la pagina 87).

2. Conecte el cable auxiliar al control de energia (consultese Figura 2-59 en la
pagina 87).

/
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Figura 2-59 Enchufar el cable auxiliar al refrigerador y a la fuente de alimentacion

Para conectar las mangueras

* Presione la conexién de la manguera en la conexién rapida adecuada del
refrigerador.

— Lamanguera roja se conecta al puerto de entrada (consultese Figura 2-60 en la
pagina 88).

— Lamanguera azul se conecta al puerto de salida (constltese Figura 2-60 en la
pagina 88).
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/

Figura 2-60 Conexion de las mangueras del refrigerador

Para desconectar las mangueras

1. Para desconectar una manguera, sujete la camisa de la conexién de la manguera y
tire de ella alejandola del refrigerador (consultese Figura 2-61 en la pagina 88).

Figura 2-61 Desconexion de la manguera

2.6 Distribucion de cableado de brazo de escaneo HT

La distribucion de cableado HT esta disponible en varias longitudes y permite
agrupar y proteger los cables y mangueras que se conectan al escaner.
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Figura 2-62 Distribucién de cableado HT

2.6.1  Conexiony distribucion de la manguera

Las mangueras transportan refrigerante, que disipa el calor en los distintos
componentes.

I NOTA |
Las mangueras DEBEN pasarse por el sistema de distribucion de cableado HT.
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Figura 2-63 Conexion de las mangueras en el crawler y el brazo de escaneo

Las conexiones rapidas de la parte superior del brazo de escaneo HT proporcionan un
punto de conexion para las conexiones de las mangueras. Presione la conexion de la
manguera en la conexion rapida para conectarla (consultese Figura 2-64 en la

pagina 91).

| CONSEJO |

Las mangueras rojas pueden conectarse a cualquiera de las dos conexiones rapidas
del brazo de escaneo HT.
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Figura 2-64 Distribucion de manguera con brazo de escaneo

Para distribuir mangueras con un brazo de escaneo HT

1. Conecte las conexiones de la manguera a las conexiones rapidas del crawler
(constltese Figura 2-63 en la pagina 90).

2. Conecte las conexiones de la manguera a las conexiones rapidas del brazo de
escaneo HT (constltese Figura 2-63 en la pagina 90).

3. Pase las mangueras a través del sistema de distribucion de cableado y conéctelas
al refrigerador (consultese Figura 2-64 en la pagina 91).
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2.7  Guia laser a pilas (opcional)

A ADVERTENCIA &

RADIACION LASER. Para prevenir posibles lesiones personales, no mire el laser
directamente con instrumentos épticos. Producto laser de clase 1M.

La guia laser proporciona un punto de referencia para ayudarle a mantener el escaner
MapROVER alineado en una trayectoria determinada (constultese Figura 2-65 en la

pagina 92).

Figura 2-65 Guia laser

Para configurar e instalar la guia laser

1. Afloje la rueda de la guia laser.
2. Monte la guia laser en la barra del armazon y, a continuacion, apriete la rueda de
la guia laser (consultese Figura 2-66 en la pagina 93).
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Figura 2-66 Montar en barra de armazon

3. Ajuste el pivote de friccion de la guia laser para orientar la guia segin sea
necesario (consultese Figura 2-67 en la pagina 93).

Figura 2-67 Guia de objetivos

4. Afloje la rueda de la guia laser para ajustar la posicion lateral segtin sea necesario.

5. Vuelva a apretar la rueda de la guia laser.

| NOTA |

La guia laser alimentada por pilas necesita 1 pila AA para funcionar.
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2.8

2.9

Cable de codificador

El cable del codificador conecta el sistema MapROVER al instrumento de adquisicion
de datos. Este cable permite la transmision de sefiales de posicion de dos ejes desde el
sistema MapROVER al instrumento. El cable del codificador también suministra 5 V
CC desde el instrumento de adquisicion de datos al circuito de aislamiento del
codificador. Existen varios estilos de codificador disponibles para distintos
instrumentos.

Figura 2-68 Cable de codificador

| NOTA |
Inspeccione el cable y los conectores en busca de dafios antes de su uso. Si los dafios
son evidentes, NO debe utilizarse el cable.

Cable del controlador

A ATENCION

Antes del uso, inspeccione el cable y los conectores en busca de dafios. Si se observan
dafios, NO se debe utilizar el cable. La utilizacién de un cable dafiado puede suponer
un riesgo para la seguridad y también podria poner en peligro otros componentes del
sistema.
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El cable del controlador conecta el controlador manual al cable umbilical. En el cable
se utilizan 36 V CC y sefiales de red (consultese Figura 2-69 en la pagina 95).

Figura 2-69 Cable del controlador

Los conectores de los cables de ambos controladores son idénticos e intercambiables.
El cable puede conectarse al receptaculo de 4 pernos del control de energia o al cable
umbilical del escaner MapROVER.

210 Soporte de sonda vertical (del grupo opcional de soldadura)

Figura 2-70 Soporte de sonda vertical
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Tabla 3 Componentes del soporte de sonda vertical

Elemento

Descripcion

A

Palancas de fijacion

Mando de ajuste de soporte de sonda

Mando de ajuste vertical

Botones de pivote

Brazos del soporte de la sonda

m|lm| O]l 0| w

Estribo

G

Mando de ajuste del brazo del soporte de la sonda

Altura

Tornillo de ajuste transversal

I

Barra de armazon

2.10.1 Configuracion del soporte de la sonda

El mando de ajuste del soporte de la sonda permite conectar el soporte de la sonda a
una barra del armazdn y posicionarlo horizontalmente en una barra del armazén

(consultese Figura 2-71 en la pagina 96).

Figura 2-71 Ajuste en la barra del armazon
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El mando de ajuste vertical le permite ajustar la altura del soporte de la sonda vertical
(consultese Figura 2-72 en la pagina 97).

Figura 2-72 Ajuste vertical

Coloque los botones de pivote en el lugar necesario. S5i necesita una huella de escaneo
estrecha, use los orificios de los botones de pivote situados junto al estribo
(consultese Figura 2-73 en la pagina 97).

Figura 2-73 Colocar los botones

Configuracion 97



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

| CONSEJO |
El pivotaje de la sonda puede verse obstaculizado cuando el soporte de la sonda esta
mas cerca del estribo.

Para montar una suela UT en el soporte de la sonda

1. Coloque la suela en el brazo interno del soporte de la sonda (consultese
Figura 2-74 en la pagina 98).

Figura 2-74 Ajuste del brazo interno

| CONSEJO |

El estribo del soporte de la sonda puede alojar sondas y suelas de distintos tamafios y
anchuras. Es preferible centrar la suela con el eje de del pivote del estribo. Esto puede
reducir el «balanceo» de la suela al escanear. Coloque en consecuencia el brazo
interno del soporte de la sonda utilizando el destornillador hexagonal de 3 mm
suministrado.

2. Afloje el mando de ajuste del brazo del soporte de la sonda (constltese
Figura 2-75 en la pagina 99) y deslice el brazo del soporte de la sonda a lo largo
del estribo, apretando la suela en su sitio.
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Figura 2-75 Ajuste del brazo externo

Apriete el mando de ajuste del brazo del soporte de la sonda (constltese
Figura 2-76 en la pagina 99).

Figura 2-76 Apretar la rueda del brazo
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210.2 Ajuste vertical del soporte de la sonda

Para ajustar verticalmente el soporte de la sonda

1. Asegurese de que el soporte de la sonda esta enclavado en la posicion superior.
Eleve el soporte de la sonda hasta que el seguro quede totalmente al descubierto
y encaje para bloquearse (constltese Figura 2-77 en la pagina 100).

Figura 2-77 Soporte de la sonda con seguro

2. Suelte el boton de ajuste vertical y deslice el soporte de la sonda hacia abajo hasta
que la suela quede aproximadamente a 6 mm (0,25 pulgadas) por encima de la
superficie de inspeccién.

3. Apriete el mando de ajuste vertical (consultese Figura 2-78 en la pagina 101).
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Figura 2-78 Bajar hacia la superficie de escaneo

4. Eleve ligeramente el estribo y pulse el botén de seguro (constltese Figura 2-79 en
la pagina 101), a continuacion bajelo lentamente hacia la superficie de escaneo para
aplicar la presion del muelle a la suela (constltese Figura 2-80 en la pagina 102).

Figura 2-79 Pulse el botén de seguro
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Figura 2-80 Bajar hacia la superficie de escaneo

| CONSEJO |

Si se desea una fuerza de resorte inferior, realice el paso 2, colocando la suela
aproximadamente a 20 mm (0,75 pulgadas). por encima de la superficie de inspeccion.

2.10.3 Ajuste transversal del soporte de la sonda

Para ajustar el angulo transversal del soporte de la sonda

1. Asegurese de que el soporte de la sonda esta enclavado en la posicion superior
(consultese Figura 2-77 en la pagina 100).

2. Con ayuda del destornillador hexagonal de 3 mm suministrado, afloje el tornillo
de ajuste transversal y gire el estribo alrededor del eje vertical, para conseguir el
angulo deseado (constltese Figura 2-81 en la pagina 103).

102 Capitulo 2



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

Figura 2-81 Aflojar el tornillo de 3 mm

3. Apriete el tornillo de ajuste transversal (consultese Figura 2-82 en la pagina 103).

Figura 2-82 Girar y apretar

Si desea que el ajuste transversal vuelva a la posicion neutral (90°), asegtirese de que
el soporte de la sonda esta enclavado en la posicion superior (constltese Figura 2-77
en la pagina 100). Gire el estribo hasta que el poste de detencion entre en contacto con
la base del soporte de la sonda. A continuacidn, apriete el tornillo de ajuste transversal
(Figura 2-83 en la pagina 104).
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Figura 2-83 El poste de detencion se sitaa a 90°.

2.10.4 Ajuste longitudinal del soporte de la sonda

Para ajustar el angulo vertical del soporte de la sonda para el escaneo longitudinal

1. Asegurese de que el soporte de la sonda se encuentra en la posicion superior
enclavada (consultese Figura 2-77 en la pagina 100).

2. Con ayuda del destornillador hexagonal de 3 mm suministrado, afloje el tornillo
de ajuste longitudinal (consultese Figura 2-84 en la pagina 104).

Figura 2-84 Aflojar el tornillo de 3 mm
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3. Gire el cuerpo principal del soporte de la sonda hasta que se encuentre en el
angulo deseado (consultese Figura 2-85 en la pagina 105).

Figura 2-85 Girar a la posicion

4. Apriete el tornillo de ajuste longitudinal (constltese Figura 2-85 en la pagina 105).

5. Para que el ajuste longitudinal vuelva al punto muerto (90°), alinee las marcas
indicadoras del ajuste longitudinal (constltese Figura 2-86 en la pagina 105).

Figura 2-86 Marcadores de linea
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210.5 Conversion izquierda/derecha del soporte de la sonda

Para invertir el soporte de sonda

| NOTA |

Para realizar esta operacidn se necesita una llave hexagonal de 1,5 mm.

1. Asegurese de que el soporte de la sonda esta enclavado en la posicién superior
(constltese Figura 2-77 en la pagina 100).

2. Con ayuda del destornillador hexagonal de 3 mm suministrado, desenrosque el
tornillo de pivote del estribo y extraigalo (constultese Figura 2-87 en la pagina 106).

Figura 2-87 Desatornillar el tornillo del pivote del estribo

3. Afloje el mando de ajuste del brazo del soporte de la sonda y el tornillo de la
abrazadera del brazo. Deslice los brazos del soporte de la sonda fuera del estribo
(constltese Figura 2-88 en la pagina 107).
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Figura 2-88 Extraer los brazos del soporte de la sonda

4. Gire el estribo 180° e invierta los brazos del soporte de la sonda (constltese
Figura 2-89 en la pagina 107).

Figura 2-89 Girar el estribo e invertir los brazos

5. Con ayuda de una llave de 0,375 pulgadas, coloque los botones de pivote en la
parte interior de los brazos del soporte de la sonda (constltese Figura 2-90 en la
pagina 108).
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Figura 2-90 Conecte los brazos y mueva los botones

6. Mediante el destornillador hexagonal de 3 mm suministrado, monte el estribo en
el lado opuesto de la base (consultese Figura 2-91 en la pagina 108).

Figura 2-91 Atornille el estribo al lado opuesto

| CONSEJO |

Mantenga el estribo nivelado con respecto a la base para asegurarse de que no hay
conflictos con el émbolo/tornillo de ajuste conectados al estribo.

108 Capitulo 2



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

7. Localice el tornillo M3 encastrado en la parte inferior del soporte de la sonda.
Con ayuda de una llave hexagonal de 1,5 mm, desenrosque el poste de detencion
hasta que haya eliminado todos los obstaculos. No extraiga el poste de detencion
(ver Figura 2-92 en la pagina 109).

Figura 2-92 Bajar el poste de detencion de 90°

8. Eleve el poste de detencidn del lado opuesto hasta que el lateral del poste entre
claramente en contacto con el punto de detencion de 90° de la base del soporte de
la sonda (consultese Figura 2-93 en la pagina 109).

Figura 2-93 Eleve el poste de detencion de 90° opuesto

Configuracion 109



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

Figura 2-94 Soporte de sonda invertido

211 Armazén de soporte de sonda vertical

El armazdn del soporte de la sonda afiade capacidades de escaneo de soldaduras al
escaner MapROVER (consultese Figura 2-95 en la pdgina 111). Este armazon utiliza 4
soportes de sonda verticales. Los componentes adicionales del armazoén permiten
utilizar hasta ocho sondas.
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Figura 2-95 Armazon del soporte de la sonda

Para instalar el armazon del soporte de la sonda

1. Conecte las suelas a los soportes de la sonda que vaya a utilizar (constltese
«Configuracion del soporte de la sonda» en la pagina 96 para mas detalles).

2. Fije los soportes de la sonda (con las suelas acopladas) al armazén del soporte
de la sonda. Coloque el soporte de sonda secundario en la parte frontal del
armazon y los soportes de sonda primarios en la parte posterior de la barra
del armazon (consultese Figura 2-96 en la pagina 111).

Figura 2-96 Colocar los soportes de sonda primario y secundario
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| CONSEJO |
Debido al gran tamarfio de las suelas Phased Array, los resultados del escaneo suelen
mejorar cuando se tira de ellas o se arrastran.

3. Monte el armazon del soporte de la sonda en el crawler (constltese «Retenedor de
cable» en la pagina 57 para mas detalles). Al montar el armazén del soporte de la
sonda, asegurese de que las ruedas de sujecion estan en la parte frontal (lado no
crawler) (consultese Figura 2-97 en la pagina 112).

A ATENCION

Para evitar fallos mecanicos, el grupo opcional de soporte de la sonda de inspeccion
de soldaduras de 4 sondas sélo se debe montar en el crawler, y no en el brazo de
escaneo.

Figura 2-97 Alinear el soporte giratorio con la superficie de escaneo

4. Suelte las dos palancas del soporte giratorio (consultese Figura 2-97 en la pagina 112)
para colocar el soporte giratorio en posicion paralela a la superficie de escaneado
(constltese Figura 2-98 en la pagina 113). Cuando se haya logrado la alineacién con
la superficie de escaneado, bloquee las palancas del soporte giratorio del crawler.
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Figura 2-98 Definir el mando de ajuste de la rotacion posterior

Afloje el mando de ajuste giratorio posterior para descender el armazon del escaner
de soldadura hacia la superficie de inspeccién (constltese Figura 2-98 en la

pagina 113).

Afloje la rueda de ajuste rotacional frontal (consultese Figura 2-99 en la

pagina 113) para alinear los soportes de la sonda de difracciéon de tiempo de vuelo
paralelos a la superficie de escaneo (constultese Figura 2-100 en la pagina 114).

Figura 2-99 Definir el mando de ajuste de giro frontal
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Figura 2-100 Alinee las sondas con la tangente de la superficie de escaneo

212 Soporte de sonda vertical de alto rendimiento

Figura 2-101 Soporte de sonda vertical de alto rendimiento
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Tabla 4 Soporte de sonda vertical de alto rendimiento

ID Descripcion
A Palancas de fijacion
B Mando de ajuste del brazo del soporte de la sonda
C Estribo
D Brazos del soporte de la sonda
E Botones de pivote
F Tornillo de la abrazadera del brazo
G Mando de ajuste de soporte de sonda
Altura Mando de ajuste vertical

2121 Configuracion del soporte de la sonda

1. Afloje el mando de ajuste del soporte de la sonda y monte la mordaza de cola de
milano del soporte de la sonda vertical de alto rendimiento en el soporte
(constltese Figura 2-102 en la pagina 115).

Figura 2-102 Montar el soporte de la sonda en el soporte

El mando de ajuste vertical le permite ajustar la altura del soporte de la sonda
vertical de alto rendimiento (Figura 2-103 en la pagina 116). Este ajuste también
permite controlar la tension del muelle del soporte de la sonda.
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Figura 2-103 Ajuste vertical

2. Afloje el mando de ajuste del soporte de la sonda y extraiga el brazo externo del
soporte de la sonda (constltese Figura 2-104 en la pagina 116).

Figura 2-104 Extraer el brazo externo

3. Afloje el tornillo de la abrazadera del brazo (Figura 2-105 en la pagina 117).

4. Coloque la suela en el botén de pivote del brazo interno del soporte de la sonda
(constltese Figura 2-105 en la pagina 117).
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Figura 2-105 Ajuste del brazo interno

5. Alinee el centro de la suela con el centro del estribo (consultese Figura 2-106 en la
pagina 117).

Figura 2-106 Extraer el brazo externo
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6. Apriete el mando de ajuste del soporte de la sonda y el tornillo de la abrazadera
del brazo (ver Figura 2-107 en la pagina 118) al tiempo que se asegura de que la
suela permanece centrada con el estribo.

Figura 2-107 Botones de pivote

212.2 Ajuste vertical del soporte de la sonda

1. Eleve suavemente el soporte de la sonda de alta resistencia y tire simultdneamente
del seguro (Figura 2-108 en la pagina 118). Esta accion permitira desbloquear el
soporte de la sonda.

Figura 2-108 Presionar el seguro hacia arriba y tirar de él
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2. Baje lentamente el soporte de la sonda hacia la superficie de escaneo
(consultese Figura 2-109 en la pagina 119).

Figura 2-109 Bajado hacia la superficie de escaneo

212.3 Conversion izquierda/derecha del soporte de la sonda

1. Con ayuda del destornillador de 3 mm suministrado, desatornille el estribo
(constltese Figura 2-110 en la pagina 119).

Figura 2-110 Extraer el estribo

Configuracion 119



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

2. Coloque el estribo y los brazos en el lado opuesto del soporte de la sonda
(consultese Figura 2-111 en la pagina 120).

Figura 2-111 Orientar hacia el lado opuesto

3. Afloje el tornillo de la abrazadera del brazo y la rueda de ajuste del brazo del
soporte de la sonda para extraer los brazos del soporte de la sonda (consultese
Figura 2-112 en la pagina 120).

Figura 2-112 Extraer los brazos del soporte de la sonda
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4. Coloque los brazos extraidos en los lados opuestos del estribo (constltese
Figura 2-113 en la pagina 121).

Figura 2-113 Posicidn inversa alrededor del estribo

5. Coloque los botones de pivote hacia el interior de los brazos del soporte de la
sonda (consultese Figura 2-114 en la pagina 121).

Figura 2-114 Botones de pivote de posicion
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6. Coloque los brazos del soporte de sonda en el estribo y apriete el tornillo de la
abrazadera del brazo y el mando de ajuste del soporte de sonda (constltese
Figura 2-115 en la pagina 122).

Figura 2-115 Volver a colocar los brazos en el estribo

7. Use el destornillador de 3 mm suministrado para atornillar el estribo al soporte de
la sonda.

| CONSEJO |

Al utilizar una longitud de estribo estandar, coloque el estribo en el orificio roscado
mas cercano a la barra del armazén. Al utilizar un estribo de gran longitud, coloque el
estribo en el orificio roscado mas alejado de la barra del armazon.

2124 Ajuste de 90° del soporte de la sonda

Para ajustar el soporte de la sonda a 90°

1. Con ayuda del destornillador hexagonal de 3 mm suministrado, extraiga el estribo.

2. Oriente el estribo hacia la parte frontal del soporte de la sonda y enrésquelo en el
orificio roscado previsto para ello.
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2.13 Distribucion de cableado

La camisa para la distribucion de cableado esta disponible en varias longitudes y
proporciona un medio para agrupar y proteger los cables y mangueras que se
conectan al escaner.

2.13.1 Montaje de la camisa de distribucion de cableado

Para montar la camisa de distribucion de cableado

1. Alinee la abrazadera de distribucion de cables con la posicion de montaje
adecuada en el conector umbilical del usuario (consultese Figura 2-116 en la
pagina 123).

Figura 2-116 Alinear con el cable umbilical

2. Apriete la rueda de mariposa de la abrazadera de cableado (constltese
Figura 2-117 en la pagina 124).
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Figura 2-117 Apretar la rueda de mariposa

213.2 Configuracion de la distribucion de cableado

Para configurar la distribucion de cableado

1. Abra la camisa de distribuciéon de cableado. Empiece por el extremo de la
abrazadera y comience a colocar el cableado en el tubo (ver Figura 2-118 en la
pagina 124).

Figura 2-118 Insertar cables y mangueras

2. A medida que coloque el cable en el tubo, siga cerrando el tubo con la cremallera
(consultese Figura 2-119 en la pagina 125).
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Figura 2-119 Cerrar con cremallera

3. Cuando el cable se haya colocado a lo largo de todo el tubo, lleve la cremallera
desde el extremo opuesto para que se encuentren en cualquier punto del centro
(constltese Figura 2-120 en la pagina 125).

Figura 2-120 Cerrar con cremallera el extremo opuesto

Si es necesario, las dos cremalleras pueden abrirse para permitir la distribucion de los
cables fuera del tubo (consultese Figura 2-121 en la pagina 126).
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Figura 2-121 Distribucion flexible

2.13.3 Conexion de la abrazadera de distribucion de cableado

Si el tubo se desconecta de la abrazadera de distribucion de cableado, siga estas
instrucciones para volver a fijar el tubo y la abrazadera.

Para conectar la abrazadera de distribucion de cableado

1. Afloje el tornillo de la abrazadera mediante el destornillador hexagonal de 3 mm
suministrado.

2. Deslice la abrazadera alrededor del tubo y, a continuacién, deslice el tubo alrededor
de la parte exterior del soporte (constltese Figura 2-122 en la pagina 126).

Figura 2-122 Deslizar el tubo alrededor del soporte

3. Alinee la abertura de la cremallera y la abertura de la abrazadera de distribucién
de cableado.

4. Deslice la abrazadera sobre el soporte del tubo y la distribucién de cableado,
pellizcando el tubo entre ambos (constltese Figura 2-123 en la pagina 127).
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Figura 2-123 Deslizar la abrazadera sobre el soporte

5. Apriete el tornillo de la abrazadera (consultese Figura 2-124 en la pagina 127).

Figura 2-124 Apretar el tornillo de la abrazadera
2.14 Pletina de preamplificacién (opcional)

La pletina de preamplificacion del MapROVER esta pensada para montar objetos (por
ejemplo, preamplificadores, divisores, etc.) que cumplen los siguientes requisitos:

¢ Tener un peso maximo de 1,36 kg (3 1b).

* Estan conectados al MapROVER con un cordén o cables de sonda lo
suficientemente resistentes como para evitar que el objeto se caiga.

Tienen bordes lisos que no cortaran las correas de la pletina del preamplificador.

La pletina de preamplificacién se monta en cualquier ranura de cola de milano para
sujetar un preamplificador. Compatible con la mayoria de preamplificadores estandar,
use el canal de montaje con tornillos ajustables de la parte inferior de la pletina para
conectar un preamplificador. También puede solicitar la pletina del preamplificador con
gancho y correas de bucle, que se utilizan para sujetar el preamplificador (constltese
Figura 2-125 en la pagina 128 a Figura 2-127 en la pagina 129).
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Para instalar y usar la pletina del preamplificador

1. Inserte el gancho y las correas de bucle como se muestra en Figura 2-125 en la
pagina 128.

Figura 2-125 Insercion del gancho y las correas de bucle

2. Coloque el preamplificador en la pletina y fijelo en su sitio mediante el gancho y
las correas de bucle (consultese Figura 2-126 en la pagina 128).

Figura 2-126 Colocar el preamplificador en la pletina y fijarlo con correas
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3. Monte el soporte en una barra del armazén y apriete la rueda (constltese
Figura 2-127 en la pagina 129).

Figura 2-127 Rueda para fijar la pletina del preamplificador a la barra del armazén
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3. Configuraciones

Este capitulo contiene informacién sobre cémo realizar las conexiones para configurar
el sistema MapROVER para el escaneo.
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3.1 Configuracion base de MapROVER

0 0000ooo

Descripcion ID

Crawler 1

Cable Scanlink 2 -
Cable de codificador 3 @
Instrumento del usuario 4

Controlador manual 5

Cable auxiliar 6a

Cable auxiliar (alternativo) 6b

Cable umbilical 7 2
Control de energia 8

Fuente de energia CA/CC 9

Figura 3-1 Configuracion base

Para configurar el sistema MapROVER para el escaneo utilizando un mddulo de
brazo de escaneo, siga estos pasos (constltese «Mddulo de brazo de escaneo» en la
pagina 65 para mas detalles).
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A ATENCION

Realice las conexiones de los cables solo cuando la alimentacion esté desconectada.
Si se conectan los cables cuando la alimentacion esta activa se pueden dafiar los
componentes eléctricos.

Para configurar el sistema

1. Conecte el control de energia (8) al crawler utilizando el umbilical (7)
(consultese Figura 3-1 en la pagina 132).

2. Conecte el controlador manual (5) al control de energia (8) utilizando el cable del
controlador (3) (consultese Figura 3-1 en la pagina 132).

| NOTA |

El controlador manual (5) también puede conectarse directamente al crawler (1).

3. Conecte el instrumento (4) al control de energia (8) utilizando el cable del
codificador (3) (consultese Figura 3-1 en la pagina 132).

4. Inserte la fuente de energia CA/CC (9) en el control de energia (8).
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3.2 Configuracion base de MapROVER HT

[S]

Descripcion

Instrumento del usuario
Crawler

Manguera azul

Manguera roja
Controlador manual
Distribucion de cableado HT
Cable de codificador
Cable umbilical

Cable auxiliar

Cable auxiliar corto
Control de energia
Refrigerador

Fuente de energia CA/CC

o N o o wWwN

©

w N = o

Figura 3-2 Configuracion base del crawler HT

A ATENCION

NO LO DESCONECTE BAJO CARGA. Desconecte la alimentacién antes de conectar
o desconectar cualquier componente. Podrian producirse dafios permanentes en la
electronica.
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Para configurar el sistema

3.3

Conecte la distribucion de cableado HT (6) al crawler (2).

Conecte el control de energia (11) al crawler (2) utilizando el umbilical (8)
(consultese Figura 3-2 en la pagina 134).

Conecte el (5) controlador manual al (12) refrigerador utilizando el (9) cable
auxiliar (consultese Figura 3-2 en la pagina 134).

Conecte el (12) refrigerador al (11) control de energia utilizando el (10) cable
auxiliar corto.

Conecte la (3) manguera azul a cualquiera de los puertos del (2) crawler. Conecte
el extremo opuesto de la manguera azul al puerto de salida del refrigerador (12).

Conecte la (4) manguera roja a cualquiera de los puertos del (2) crawler. Conecte
el extremo opuesto de la manguera roja al puerto de salida del refrigerador (12).

Pase el (8) cable umbilical, la (3) manguera azul y la (4) manguera roja a través de
la (6) distribucion de cableado HT (constltese «Conexion y distribucion de la
manguera (HT)» en la pagina 60).

Conecte (1) su instrumento de adquisicion de datos al (11) control de energia
utilizando el (7) cable codificador.

Inserte la (13) fuente de energia CA/CC en el (11) control de energia.

Crawler con maddulo de brazo de escaneo

Descripcion
Brazo de escaneo
Crawler

Cable de trama

Figura 3-3 Configuracion del brazo de escaneo
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Para configurar el sistema MapROVER para el escaneo utilizando un médulo de
brazo de escaneo, siga estos pasos (consultese «Mddulo de brazo de escaneo» en la
pagina 65 para mas detalles).

A ATENCION

Realice las conexiones de los cables solo cuando la alimentacion esté desconectada.
Si se conectan los cables cuando la alimentacion estd activa se pueden dafiar los
componentes eléctricos.

Para configurar el sistema para el escaneo utilizando un médulo de brazo de escaneo

1. Monte el modulo del brazo de escaneo en el crawler (consultese Figura 3-1 en la
pagina 132 y «Mddulo de brazo de escaneo» en la pagina 65).

2. Realice la conexién desde el brazo de escaneo al crawler utilizando el cable del
brazo de escaneo (consultese Figura 3-1 en la pagina 132 y «Configuracion del
cable del brazo de escaneo» en la pagina 70).
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34

Crawler HT y brazo de escaneo HT

S

~N o O s 0N -

e__,:

Descripcion
Brazo de escaneo
Crawler
é D

\

)/

Manguera roja corta

Cable de brazo de escaneo
Manguera azul

Manguera roja

Distribucion de cableado HT

Figura 3-4 Configuracioén del crawler HT y del brazo de escaneo HT

Instale el (1) brazo de escaneo HT en el (2) crawler (constltese «Montaje de un
brazo de escaneo» en la pagina 65).

Conecte el (1) brazo de escaneo HT al (2) crawler utilizando el (4) cable del brazo
de escaneo (constltese «Configuracion del cable del brazo de escaneo» en la
pagina 70).

Conecte la (6) manguera roja larga a cualquiera de los puertos del (1) brazo de
escaneo HT.

Conecte la (3) manguera roja corta a un puerto del (2) crawler. Conecte el extremo
opuesto a cualquiera de los puertos del (1) brazo de escaneo HT.

Conecte la (6) manguera azul al puerto restante del (2) crawler.

Conecte la (7)distribucion de cableado HT al (2)crawler. Pase la (5) manguera roja
y la (6) manguera azul a través de la distribucién de cableado HT (constltese
«Distribucién de cableado» en la pagina 123).
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3.5 Crawler con armazén de soporte de sonda vertical

Descripcion ID
Armazén de soporte de sonda vertical 1
Crawler 2

Figura 3-5 Configuracién del armazdén de soporte de sonda

Para configurar el sistema MapROVER para el escaneo utilizando un armazén de
soporte de sonda vertical, siga estos pasos (ver «Armazén de soporte de sonda
vertical» en la pagina 110):
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A ATENCION

NO LO DESCONECTE BAJO CARGA. Desconecte la alimentacion antes de conectar
o desconectar cualquier componente. Podrian producirse dafios permanentes en la
electronica. Para configurar el sistema para escaneo utilizando un armazon de soporte

de la sonda.

1. Monte un armazon de soporte de la sonda vertical configurado (consultese
«Armazon de soporte de sonda vertical» en la pagina 110) en el crawler
(constltese «Soporte giratorio» en la pagina 51).
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4. Operacion

A\ mrrr— A\

PELIGRO DE CATDA DE OBJETOS. Asegrese de que el cable umbilical pueda
desenrollarse libremente durante el funcionamiento y no se enganche. Si el cable
umbilical se engancha, el MapROVER puede caerse y provocar LESIONES GRAVES o

LA MUERTE.
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41  Arranque del sistema

Figura 4-1 Insertar fuente de alimentacion

Figura 4-2 Control de energia
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Para arrancar el sistema

1.

Introduzca una fuente de alimentacion en la base del control de energia
(constltese «Requisitos de energia» en la pagina 213).

Conecte los componentes (consultese «Configuraciones» en la pagina 131).

Localice el boton rojo de apagado de emergencia en el control de energia. Gire
este boton hacia la derecha para desenganchar el articulo n.° 1 (consultese
Figura 4-2 en la pagina 142).

El pulsador verde del control de energia permite activar el sistema (constltese el
articulo n.? 2, Figura 4-2 en la pagina 142).

En el controlador manual se mostrara un mensaje de advertencia cuando se haya
activado la alimentacion (véase Figura 4-3 en la pagina 143).

DANGER

SEVERE INJURY OR DEATH
HAZARD. READ AND
UNDERSTAND USER MANUAL
AND HEED ALL WARNINGS.

/

Figura 4-3 Mensaje de advertencia del controlador manual
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4.  Una vez reconocidos y comprendidos los peligros de utilizar el escaner MapROVER
gracias a la lectura de este manual del usuario, toque Aceptar para confirmar la
advertencia.

Se mostrara un segundo mensaje de advertencia (constltese Figura 4-4 en la
pagina 144) solicitando que se garantice que se ha establecido una zona de caida
sin entrada (consultese «Zona de caida sin entrada» en la pagina 34) y que se
cumplen los requisitos de sujecion (consultese «Requisitos de fijacion y sujecion»
en la pagina 35).

*** PELIGRO ***
¢ Ha implementado

HAVE YOU IMPLEMENTED la proteccion contra caidas
de objetos conforme al
FALLING OBJECT manual del usuario?

SAFEGUARDING AS PER Si
USER MANUAL?

Yes

Figura 4-4 Advertencia de caida de objetos

5. Confirme esta advertencia tocando Si.

El sistema verificard ahora los componentes conectados y los ajustara en
consecuencia. Cuando se detecta un brazo de escaneo, aparecerd una advertencia
indicando que el transportador debe moverse a la posicion inicial (consultese
Figura 4-5 en la pagina 145).
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Warning: Raster must
move to home position.

Figura 4-5 Retorno de trama

Advertencia: La trama
debe moverse a la
posicion inicial.
Inhabil. Aceptar

6. Asegurese de que el brazo de escaneo y el transportador estan libres de
interferencias. Si existe una obstruccion, toque Inhabil.. El brazo de escaneo
estard desactivado hasta que se reinicie el sistema. Si no hay obstrucciones,

toque Aceptar.

Mientras el brazo de escaneo realiza el procedimiento de retorno, se mostrara la

pantalla Trama de retorno.

Una vez inicializado el sistema, aparecera la pantalla Modo Jog (consultese
«Modo Jog» en la pagina 160). El sistema esta ahora listo para funcionar.

4.2  Puesta en marcha del refrigerador (HT)

Para activar el sistema refrigerador

1. Coloque la fuente de energia en un lugar seco y enchufe el cable de alimentacion a

una fuente de energia adecuada.

2. Enchufe el conector LEMO de la fuente de energia en una de las conexiones AUX
del refrigerador (constltese «Configuracion del refrigerador (HT)» en la pagina 86).
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System Status

OFF

Coolant: 20 °C

Push button to turn ON

Figura 4-6 Pantalla de espera

3. Cuando la alimentacién esta conectada, el refrigerador entra en modo de espera y
el indicador aparece en rojo fijo. En la pantalla LCD se indica que el estado del
sistema es APAGADO (constltese Figura 4-6 en la pagina 146).

System Status
INITIALIZING
Coolant: 20 °C

Push button to CANCEL

Figura 4-7 Pantalla de inicializacion

4. Para activar el refrigerador, pulse el boton MODO. La inicializacién del sistema
comienza y el indicador parpadea en verde (consultese Figura 4-7 en la pagina 146).

NOTA: El tiempo de inicializacién se agotara si el flujo en bucle cerrado no se ha
establecido completamente después de 3 minutos.

System Status

RUNNING

Coolant: 20 °C

Push button to turn OFF

Figura 4-8 Pantalla En funcionamiento
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5. El funcionamiento normal del refrigerador empieza cuando se alcanza el flujo de
funcionamiento. Se mostrara la pantalla En funcionamiento (constltese Figura 4-8
en la pagina 146).

Status: RUNNING
Flow:
0.45 L/m

Pres: 20 PSI| Fans
1: 2155 RPM
Tank: Normal | 2: 2127 RPM

Figura 4-9 Pantalla de informacién

6. Pulse y mantenga pulsado el botén MODO del refrigerador para ver informacion
detallada en la pantalla LCD del refrigerador (constltese Figura 4-9 en la
pagina 147).

4.3  Apagado del refrigerador (HT)

Para detener el funcionamiento del refrigerador e introducir el modo de espera

Are you
sure?

Push button again to
confirm SHUTDOWN.

Figura 4-10 Pantalla de confirmacion

1. Pulse una vez el botén MODO. Aparecera una pantalla confirmando el apagado del
refrigerador (consultese Figura 4-10 en la pagina 147) y el indicador parpadeara en
amarillo. Si no se pulsa el botén MODO por segunda vez en 5 segundos, la pantalla
vuelve al estado En funcionamiento (constltese Figura 4-8 en la pagina 146).

NOTA: Durante la confirmacién de apagado, el sistema sigue funcionando con
normalidad hasta que se pulsa por segunda vez el boton MODO.
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System Status

OFF

Coolant: 20 °C

Push button to turn ON

Figura 4-11 Pantalla de espera

2. Pulse el botéon MODE por segunda vez para que el refrigerador entre en modo de
espera (consultese Figura 4-11 en la pagina 148).

44 Colocacion del crawler en la superficie de inspeccion

A\ mrre— A\

PELIGRO DE CAIDA DE OBJETOS. Lea y comprenda el procedimiento adecuado
para utilizar la alfombrilla de instalacién/extraccion. Si la instalacion del MapROVER
se efecttia a alturas elevadas, un uso inadecuado puede hacer que el escaner se caiga y
se produzcan LESIONES GRAVES o LA MUERTE.

A ATENCION

Para prevenir dafos en el equipamiento, NO manipule el escaner MapROVER
mediante el cable umbilical. Use las asas suministradas.
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| IMPORTANTE |

Para colocar el escaner en la superficie de inspeccion, use la alfombrilla de instalacion/
extraccion del escaner (constiltese Figura 1-4 en la pagina 40) a modo de separador entre
las ruedas y la superficie por la que va a circular el crawler. Esto es necesario para evitar
que los componentes electronicos del MapROVER sufran dafios por golpes si las ruedas
del escaner impactan con demasiada fuerza contra la superficie de inspeccion.

Para colocar el crawler sobre la superficie de inspeccion

| NOTA |

Evident recomienda que dos personas instalen el escaner en una superficie de
inspeccion: una persona para bajar el escaner MapROVER a la superficie de
escaneado y otra para operar el escaner mediante el controlador manual.

1. Asegurese de que la preparacion de MapROVER se ha completado (consultese
«Preparacion para su uso» en la pagina 33) y de que se ha realizado la puesta en
marcha del sistema (consultese .«Arranque del sistema» en la pagina 142).

2. Suelte las palancas de ajuste giratorias frontales, situadas en la parte delantera del
crawler, para colocar el soporte giratorio frontal (constltese Figura 4-12 en la
pagina 150).

3. Eleve los soportes giratorios frontales para asegurarse de que no impediran que
las ruedas entren en contacto con la superficie de inspeccién (constltese «Soporte
giratorio» en la pagina 51).
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Figura 4-12 Palancas de ajuste giratorias frontales

4. Ajuste el MapROVER al modo Jog (constltese «<Modo Jog» en la pagina 160).

5. Coloque la alfombrilla de instalacion/extraccion (consultese Figura 1-4 en la
pagina 40) sobre la superficie de inspeccidn (constltese Figura 4-13 en la
pagina 150).

Figura 4-13 Colocar la alfombrilla de instalacién/extraccion
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A

MATERIAL MAGNETICO. La alfombra de instalacion/retirada contiene material
magnético. Las personas que lleven marcapasos o DAI deben permanecer como
minimo a 10 cm (4 pulgadas) de distancia.

6. Coloque y sostenga el escaner MapROVER sobre la alfombrilla de
instalacion/extraccion (consultese Figura 4-14 en la pagina 151).

Figura 4-14 Bajar el crawler a la alfombrilla

| NOTA |
NO suelte el MapROVER cuando esté colocado sobre la alfombrilla de instalacién/
extraccion, hasta que no se le indique que lo haga en el paso 8.

7. Asegurese de que las cuatro ruedas del MapROVER estan firmemente sujetas
contra la alfombrilla de instalacién/extraccion.

8. Mientras sostiene el MapROVER, use la palanca de mando Fwd/Rev para extraer
con cuidado el escaner de la alfombrilla de instalacién/extraccion y colocarlo
sobre la superficie de inspeccién. Una vez que el MapROVER esté bien sujeto en
la superficie de inspeccién, puede soltar el escaner (constltese Figura 4-15 en la
pagina 152 y Figura 4-16 en la pagina 152).
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7

Figura 4-16 Imantado a la superficie
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| CONSEJO |

Evite que el escaner choque contra la superficie de inspeccion. Esto puede suceder
cuando las cuatro ruedas no estan en contacto con la alfombrilla de instalacion/
extraible mientras se conduce el escaner sobre la superficie de inspeccién.

10. Extraiga la alfombrilla de instalacién/extraccion de la superficie de inspeccién.

| CONSEJO |

Se pueden dar circunstancias en las que sdlo haya una persona disponible para
colocar el escaner en una superficie de inspeccion. Cuando el sistema esta apagado,
es posible colocar el crawler sobre la alfombrilla de inspeccidn/extraccion, sacarlo
manualmente de la alfombrilla y colocarlo sobre la superficie de inspeccion.

4.5 Colocacion del crawler HT en la superficie de inspeccion

& ADVERTENCIA @

SUPERFICIE CALIENTE. El crawler HT puede alcanzar temperaturas capaces de
provocar quemaduras si entra en contacto con la piel desnuda. Utilice guantes de
seguridad resistentes al calor durante su manipulacion.

| IMPORTANTE |

Es importante colocar el crawler sobre la superficie de inspeccion segtin las
instrucciones, consultese «Para colocar el crawler HT sobre la superficie de
inspeccion» en la pagina 155.

Para evitar que los componentes electronicos del interior del crawler sufran golpes
dafiinos. El crawler no debe golpearse nunca directamente sobre la superficie.
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A ATENCION

Para prevenir dafios en el equipamiento, NO manipule el MapROVER mediante el
cable umbilical. Use las asas suministradas.

A

MATERIAL MAGNETICO. Las ruedas del crawler generan un campo magnético
extremadamente fuerte que puede provocar averias o dafios permanentes en articulos
como relojes, dispositivos de memoria, monitores CRT, dispositivos médicos u otros
aparatos electrénicos.

Las herramientas, los imanes y los objetos metalicos pueden cortar, pellizcar o atrapar
manos y dedos. MANIPULELOS CON CUIDADO.

Las personas que lleven marcapasos o DAI deben permanecer como minimo a 25 cm
(10 pulgadas) de distancia en todo momento.

A ATENCION

Antes de colocar el crawler sobre una superficie caliente, asegurese de que el
refrigerador esta correctamente conectado y bombeando refrigerante a través del
sistema MapROVER HT y de que sigue bombeando después de haber extraido el
crawler de la superficie caliente. De lo contrario, los tubos podrian romperse por
sobrecalentamiento.
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A

PELIGRO DE CAIDA DE OBJETOS. Lea y comprenda el procedimiento adecuado
para utilizar la alfombrilla de instalacion/extraccion. Si la instalacion del MapROVER
se efecttia a alturas elevadas, un uso inadecuado puede hacer que el escaner se caiga y
se produzcan LESIONES GRAVES o LA MUERTE.

Para colocar el crawler HT sobre la superficie de inspeccion

| NOTA |

Evident recomienda que dos personas instalen el escaner en una superficie de
inspeccion: una persona para bajar el escaner MapROVER HT a la superficie de
escaneado y otra para operar el escaner mediante el controlador manual.

1. Asegurese de que la preparacion del crawler se ha completado (constltese
«Preparacion para su uso» en la pagina 33) y de que se ha llevado a cabo la puesta
en marcha del sistema (consultese «Arranque del sistema» en la pagina 142).

2. Suelte las palancas de ajuste giratorias frontales, situado en la parte delantera del
crawler, para colocar el soporte giratorio frontal (constltese Figura 4-12 en la
pagina 150).

3. Eleve los soportes giratorios frontales para asegurarse de que no impediran que
las ruedas entren en contacto con la superficie de inspeccién (constltese «Soporte
giratorio» en la pagina 51).
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Figura 4-17 Palancas de ajuste giratorias frontales

4. Asegtrese de que el asa de manipulacion estd instalada en el crawler.

5. Asegurese de que el refrigerador esta funcionando y bombeando fluido al
crawler. NO coloque un crawler sobre una superficie con calefaccion a menos que
el refrigerador funcione adecuadamente.

6. Mientras agarra firmemente el asa del crawler con una mano y el asa de
manipulacion con la otra, baje con cuidado la punta de palanca del crawler hacia
la superficie de inspeccidn con las ruedas del crawler mantenidas lo mas alto
posible de la superficie (consultese .Figura 4-18 en la pagina 156).

Figura 4-18 Descenso del crawler HT en la superficie
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7. Agarrando firmemente el asa de manipulacion, baje lentamente las ruedas del
crawler hacia la superficie de inspeccion (constltese Figura 4-18 en la pagina 156)
hasta que las cuatro ruedas entren en contacto con la superficie.

Para extraer el crawler HT de la superficie de inspeccion

1. Asegurese de que el asa de manipulacion estd instalada en el crawler.

2. Agarre firmemente el asa de crawler con una mano y el asa de manipulacion con
la otra y, a continuacion, presione hacia abajo con cuidado el asa de manipulacién
para hacer descender la punta de palanca del crawler hacia la superficie de
inspeccion (consultese Figura 4-19 en la pagina 157).

Punta de palanca

Figura 4-19 Extraer el crawler HT de la superficie

3. Cuando las dos ruedas frontales del crawler se separen de la superficie de escaneado,
siga presionando el asa de manipulacion (constltese Figura 4-19 en la pagina 157).

4. Gire el crawler alejandolo de la superficie de escaneo y eleve el crawler utilizando el
asa de manipulacién y el asa del crawler (constltese Figura 4-19 en la pagina 157).

4.6 Diseio del controlador manual

En esta seccion encontrara explicaciones sobre los componentes del controlador
manual, incluida la interfaz de usuario de la pantalla téactil.
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\

4.6.1 Pantalla tactil

La pantalla tactil del controlador manual (consultese Figura 4-20 en la pagina 158) es
la interfaz principal de los operadores del sistema. Los botones se indican en la

ID Descripcion
Palanca de mando Fwd/Rev

R W N =

Figura 4-20 Controlador manual

Pantalla tactil

Palanca de mando de dispersion/trama
Conector del cable del controlador
D-pad

pantalla con un borde en 3D (constltese Figura 4-21 en la pagina 158).

PREV

NEXT

Exit

Figura 4-21 Botones de muestra de la pantalla tactil
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46.2 D-pad

El D-pad (constltese Figura 4-20 en la pagina 158) proporciona un control redundante
del sistema que puede utilizarse como alternativa a la pantalla tactil. Un cuadrado
parpadeante alrededor de un botén indica la seleccion con el D-pad. Si se pulsan

los botones externos del D-pad, se seleccionan los distintos botones de la pantalla.
Pulse el boton central para elegir el botdn seleccionado actualmente.

4.6.3 Palancas de mando

Las palancas de mando se utilizan para controlar el sistema. La palanca de mando
izquierda controla el movimiento de avance/retroceso del MapROVER. La funcién
de la palanca de mando derecha se selecciona en la pantalla. Entre las funciones de
la palanca de mando derecha se incluyen la dispersién del MapROVER o el
movimiento del brazo de escaneo (consultese Figura 4-22 en la pagina 159).

Figura 4-22 Palancas de mando de controlador manual
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4.7 Pantalla de seleccion del modo principal

Mode Select
Jog

Latched Jog

Two Axis Scan

System Utilities

Figura 4-23 Seleccién de modo

La pantalla Selecciéon de modo muestra los diferentes modos de funcionamiento del
sistema (consultese Figura 4-23 en la pagina 160):

* Modo Jog (constltese «Modo Jog» en la pagina 160)

* Modo Jog asegurado (constultese «Modo Jog asegurado» en la pagina 166)

* Escaneo de dos ejes (constltese «Modo de escaneo de dos ejes» en la pagina 167)

e Utilidades del sistema (consultese «Pantalla de utilidades del sistema.» en la
pagina 174)

* Modo del refrigerador (MapROVER HT) (constultese «Modo de refrigerador
(HT)» en la pagina 185

471  Modo Jog

El modo Jog le permite controlar manualmente el movimiento del sistema mediante la
palanca de mando.
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| NOTA |

El modo Jog es la seleccion por defecto cuando se activa el sistema por primera vez.

Si se conecta un brazo de escaneo (consultese «Mddulo de brazo de escaneo» en la
pagina 65), se mostraran tanto la informacion del crawler como la de la trama
(consultese Figura 4-24 en la pagina 161). Cuando un brazo de escaneo no esta
conectado, solo se muestra la informacién del crawler en Crawler (consultese
Figura 4-25 en la pagina 161).

Jog Mode SCAN

Crawler |Zero| Raster
Omm Omm

76mm/s 92mm/s

Right Joystick=|Raster| | Exit

Figura 4-24 Modo Jog con brazo de escaneo

Jog Mode  [SCAN

Crawler
| [lmml Zerol
| 76mm/s |

Figura 4-25 Modo Jog

Operacion 161



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

Identificacion de los botones

Las descripciones siguientes permiten identificar los botones de la pantalla Modo Jog
y explicar sus funciones (constltese Figura 4-26 en la pagina 162 y Figura 4-27 en la

pagina 164).

Jog Mode ISCAN]
Crawler ]_eEl Raster
T Omm] || Omml]|

(3 (3)
@—4——' 76mmys || || 92mmfs—|~-@

Right Joystick= Ra ter

@@

Figura 4-26 Identificacion de los botones

(1) Botén Escaneo/Rapido
Se utiliza para cambiar rdpidamente entre las velocidades del MapROVER.
La velocidad en ambos modos puede definirse manualmente segtin sus
preferencias. El modo rapido también cambia la sensibilidad de la dispersién
de acuerdo con los Ajustes del usuario.

| CONSEJO |
Se pueden realizar ajustes finos de la velocidad en la pantalla Configuracién del
usuario (consultese «Pantalla Ajustes de usuario» en la pagina 175»).

(2) Boton Cero
Permite definir en cero la posicién actual para todos los modulos.

162  Capitulo 4



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

| NOTA |

Esta funcién sélo pone a cero el nimero mostrado en el controlador manual del
MapROVER. No ajusta a cero la posicion utilizada en el instrumento de adquisicion
de datos.

(3) Botdn(es) de posiciéon del mddulo
Muestra la posicion actual del MapROVER y del brazo de escaneo. Pulse para
definir cualquier valor de posiciéon mediante la pantalla Editar. Cuando se modifica
la posicion de un médulo, la posicion se modificara para el resto de modos del
sistema. Cuando esta conectado el médulo MapROVER derecho, la posicién
mostrada en Crawler hace referencia a la posicion del codificador auxiliar del
remolque, que se encuentra entre las ruedas del médulo de transmision.

(4) Boton(es) de velocidad del modulo

Muestra la velocidad maxima actual para el modo de velocidad seleccionado. Pulse
para definir la velocidad maxima mediante la pantalla Editar. El movimiento
ordenado por los joysticks se limitara a la velocidad indicada. Cuando se modifica
una velocidad, ésta se modificara para el resto de modos del sistema.

Botdn (5) Salir
Sale del modo Jog y vuelve a la pantalla Seleccién de modo.
(6) Boton Trama/Dirigir

Indica y selecciona la funcién de la palanca de mando derecha cuando hay presente
un brazo de escaneo. La palanca de mando derecha controla la posicion del brazo
de escaneo o la dispersién del MapROVER.

Palanca de mando izquierda

Mueve el MapROVER hacia delante o hacia atras a una velocidad que es
proporcional al desplazamiento de la palanca de mando.

Palanca de mando derecha

o Cuando se selecciona Dirigir, la palanca de mando derecha se utiliza para
dirigir el MapROVER cuando se estd moviendo hacia delante o hacia atras.
La sensibilidad de dispersién de la palanca de mando para las velocidades
de escaneo y rapida puede definirse en la pantalla Ajustes del usuario.

o Cuando se selecciona Trama, se utiliza la palanca de mando derecha para
controlar el movimiento del brazo de escaneo. El sistema limita
automaticamente el movimiento hasta los limites finales mecanicos del
brazo de escaneo.
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Jog

Biasoff |[SCAN

Crawler |Zero| Raster
Omm “0mm
76mm/s 92mm/s

Right Joystick=

Raster| | Exit

Figura 4-27 Identificacion del botén del modo Jog-boton bias

Botdn (7) Bias encendido/Bias apagado

Cuando Bias de dispersion se define en cualquier valor distinto de cero
(consultese «Pantalla Ajustes de usuario» en la pagina 175), este botdn se
mostrara para permitir que el bias de dispersion definido para la palanca de

mando derecha se active y desactive.

Bias de dispersion le permite definir un valor fijo de dispersion cuando la

palanca de mando estd en posicion neutra.
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47.2  Modo Jog (HT)

o

L |

[Jog SCAN®

Crawler
© ~ omm _|zee— 1O
o 200 mm/s

o C ME 5
Figura 4-28 Identificacion del boton del modo Jog

El modo Jog le permite controlar manualmente el movimiento del sistema mediante
las palancas de mando.

(1) Botén Escaneo/Rapido

Se utiliza para cambiar rdpidamente entre las velocidades del MapROVER.
La velocidad en ambos modos puede definirse manualmente segtin sus
preferencias. El modo rapido también cambia la sensibilidad de la dispersion
de acuerdo con los Ajustes del usuario.

| CONSEJO |
Se pueden realizar ajustes finos de la velocidad en la pantalla Configuracién del
usuario (consultese «Pantalla Ajustes de usuario» en la pagina 175»).

(2) Boton Cero
Permite definir en cero la posicién actual para todos los modulos.
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| NOTA |

Esta funcién sélo pone a cero el nimero mostrado en el controlador manual del
MapROVER. No ajusta a cero la posicion utilizada en el instrumento de adquisicion
de datos.

(3) Botdn(es) de posiciéon del modulo
Muestra la posicion actual del MapROVER y del brazo de escaneo. Pulse para
definir cualquier valor de posiciéon mediante la pantalla Editar. Cuando se modifica
la posicion de un médulo, la posicion se modificara para el resto de modos del
sistema. Cuando esta conectado el médulo MapROVER derecho, la posicién
mostrada en Crawler hace referencia a la posicion del codificador auxiliar del
remolque, que se encuentra entre las ruedas del médulo de transmision.

(4) Boton(es) de velocidad del modulo

Muestra la velocidad maxima actual para el modo de velocidad seleccionado. Pulse
para definir la velocidad maxima mediante la pantalla Editar. El movimiento
ordenado por los joysticks se limitara a la velocidad indicada. Cuando se modifica
una velocidad, ésta se modificara para el resto de modos del sistema.

Botdn (5) Salir
Sale del modo Jog y vuelve a la pantalla Seleccién de modo.

Botdn (6) Refrigerador

Pulse para acceder a los controles del refrigerador. El botén del refrigerador
parpadeara rapidamente para indicar que el refrigerador esta desactivado y no
bombea refrigerante al escaner.

47.3  Modo Jog asegurado

Idéntico al modo Jog estandar, el modo Jog asegurado permite afiadir botones para el
movimiento de avance y retroceso del crawler a la velocidad de escaneo seleccionada.
De este modo se elimina la necesidad de sujetar manualmente la palanca de mando
izquierda (consultese «Modo Jog» en la pagina 160).
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Jog SCAN

Crawler [Zero| Raster
Omm Omm

76mm/s 92mm/s
Botones de avance _11 FWD REV

y retroceso
Screen or Knob to STOP
Right Joystick=|Raster| | Exit

Figura 4-29 Identificacion del boton del modo Jog asegurado

Botones FWD y REV

Los botones FWD y REV se encuentran en la pestafia Crawler. Pulse el botén
FWD o REV para conducir el MapROVER a la velocidad maxima de escaneo
actual. Cuando el MapROVER esta en movimiento, la palanca de mando de la
trama sigue activada. Si se toca la pantalla tactil del controlador manual o se pulsa
el boton central del D-pad, se detiene el movimiento del escaner MapROVER.

[ NOTA |

Los botones FWD y REV no estaran presentes en el modo rapido.

474  Modo de escaneo de dos ejes

El modo de escaneo de dos ejes permite realizar el escaneo utilizando el escaner como
un eje de movimiento y un modulo de brazo de escaneo como segundo eje de
movimiento.

| NOTA |

El modo de escaneo de dos ejes no estara disponible a menos que esté conectado el
modulo del brazo de escaneo.
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47.41 Pantalla de configuracion del escaneo de dos ejes

‘/x \\\
2 Axis Scan Setup (mm)
c Crayrler Raster
a Al 0.0 0.0
B ¢[1000.0/600.00 | D[ 25.0
A
| — 'Speed|| Run | | Exit |
NS ~/

Figura 4-30 La pantalla de configuracion del escaneo de dos ejes

La pantalla Configuracion del escaneo de dos ejes se usa para programar el patrén
de escaneo deseado que usara el sistema (constltese Figura 4-30 en la pagina 168).

Punto A
La posicion actual del escaner y del eje indice. La posicién A también se puede
definir en los modos Jog.
Punto B
La situacion de partida de la cuadricula de escaneo. Al inicio de un escaneado, el
sistema movera el escaner y el eje indice desde el punto A hasta este punto.
Punto C
El punto de finalizacion de la cuadricula de escaneado.

Ajuste D

La distancia que avanzara el sistema después de cada barrido (valor de la
distancia de incremento del indice).

Un escaneo tipico empieza en la posicion A y se mueve hasta la posicion B. El escaneo
empieza en la posiciéon B y contintia con la distancia de incremento D hasta alcanzar la
posicion C.
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I NOTA |

Para lograr la maxima flexibilidad de movimiento, se permiten valores negativos al
definir la posicion actual o la posicion objetivo de un eje de movimiento. En el caso de
un eje que tenga limitaciones mecanicas, como el brazo de escaneo, al definir la
posicion actual también se desplazan los limites de las posiciones objetivo minima y
maxima permitidas para el eje.

‘// \\\
2 Axis Scan Setup (mm)
¢ Clammyr Raster — 1
a Al 00 |[ 0.0
-2
P Bt ¢[1000.0/600.00 | D[ 25.0
A
o 'Speed|| Run | | Exit |
\\,, | | g /

| I
4 3

Figura 4-31 Pantalla de configuracion del escaneo de dos ejes

Botdn Trayectoria (1)

Cambia entre una trayectoria de escaneo horizontal y otra vertical (constltese
Figura 4-32 en la pagina 169).

C C
Cc Cc
r r
a a
w w
| D | D
e
r.B 7B
Raster Raster
AD A[]
0 i 0 0

Figura 4-32 Trayectorias de escaneo
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Botoén Cero (4)

Defina en cero el valor numérico para el crawler y la trama en las filas A y B.

Botdn Ejecutar (3)

Inicia una verificacion de los valores de entrada para asegurarse de que estan
dentro de las capacidades del sistema. Cuando un patrén de escaneo no sea

valido, se mostrara una advertencia (constltese Figura 4-33 en la pagina 170).
Si se pulsa Aceptar se vuelve a la pantalla Configuracion del escaneo de dos

ejes, lo que permite corregir el error.

Si no se detectan problemas, se activa la pantalla Escaneo (constltese

«Pantalla de escaneo de dos ejes» en la pagina 171).

Botdén Velocidad (4)

Acceda a la pantalla Velocidades de escaneado (constltese «Pantalla de
velocidades de escaneado» en la pagina 170).

Index B Must Be
Less Than Index C

Ok

Figura 4-33 Error del boton Ejecutar

4.74.2 Pantalla de velocidades de escaneado

El indice B debe ser
inferior al indice C.

Aceptar

En la pantalla Velocidades de escaneado se configuran los ajustes de velocidad para

el escaneo de dos ejes (constltese Figura 4-34 en la pagina 171).
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| CONSEJO |

Las velocidades de escaneo se pueden ajustar en la pantalla Modo Jog o Ajustes del

usuario.

Scan Speeds

Scan Index
76mm/s 92mm/s
[_Edit |  [_Edit_]

Figura 4-34 Velocidades de escaneo

Botones Editar
Le permite ajustar la velocidad del eje correspondiente.

Boton Salir
Vuelva a la pantalla Configuracion del escaneo de dos ejes.

4743 Pantalla de escaneo de dos ejes

-
' |2 Axis Scan

1 —sCrawler Idler
(index) 0.0 mm

— Motor Encoder
0.0 mm 4

()
]

3 —» Raster
(scan) 330.7 mm

Start,| |Reset Exit
start [Reset, E)

N [ ,
5 6 ! 8 9 10

Figura 4-35 La pantalla de escaneo de dos ejes
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En la pantalla Escaneo de dos ejes se inicia y se controla un escaneo de dos ejes
(consultese Figura 4-35 en la pagina 171).

Remolque de crawler (1)
La posicién actual del crawler indicada por el codificador del rodillo del crawler.

| NOTA |

La posicion del crawler indicada por el Remolque del crawler suele ser mas precisa
que la posicion indicada por el Codificador del motor. La lectura del Codificador del
motor se ve afectada como consecuencia del patinaje de la rueda de transmisién
mientras que la lectura del Remolque del crawler no se ve afectada como
consecuencia del patinaje de la rueda de transmision.

Codificador del motor (2)

La posicion actual del crawler, tal y como indica el codificador del motor del
crawler.

Trama (3)

Posicion actual del transportador del brazo de escaneo.
Pantalla de resumen (4)

Una representacion visual del area de escaneo.
Botén Inicio/Fin (5)

Inicia o detiene la secuencia de escaneado. Si se ha detenido un escaneo en curso,
el botén Iniciar permite reanudar el escaneo.

Botén Restablecer (6)
Devuelve el escaner a la posicion A. Pulse el boton Inicio para iniciar la secuencia
de escaneo desde la configuracidn inicial.
Ubicacién del escaneo (7)
Un pequefio circulo rojo indica la posicién A.
Trayectoria de escaneo (8)
La trayectoria del escaneo se ilustra durante el funcionamiento.
Posicion del escaner (9)
El reticulo parpadeante indica la posicion actual del escaner.
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Botdn Salir (10)
Sale y vuelve a la pantalla Configuracion del escaneo de dos ejes.

Durante un escaneo, se muestra una representacion grafica del recorrido del escaner
(constltese Figura 4-36 en la pagina 173).

s//

2 Axis Scan

Crawler Idler
(index) 449.4 mm

Motor Encoder

Raster
(scan) 265.2 mm |

N

Figura 4-36 Trayectoria de escaneo

Cuando el escaner llega al &rea de escaneo, la pantalla de resumen muestra una
representacion grafica del area de escaneo. La trayectoria de escaneado se ira ilustrando a
medida que se produzca la secuencia de escaneo (constltese Figura 4-30 en la pagina 168).

Si se pulsa Salir se detiene todo el escaneo y el movimiento. Si el MapROVER no esta en la
posicion A, aparecera una advertencia (constltese Figura 4-37 en la pagina 173). La
advertencia le advierte de que la posicién A del escaner cambiara a la posicion actual.

Two Axis Scan

Scan
[- X TEUNN
Warning: Scanner position
has not been reset.

| Back | [Continue |

Advertencia: La posicion
del escaner no se ha

restablecido.

Atras Continuar

Figura 4-37 Salir de la advertencia

Pulse Atras para volver a la pantalla Escaneo de dos ejes a fin de reiniciar el escaner y
mantener la posicion A original. Pulse Continuar para restablecer la posicion A y
volver a la pantalla Configuracion del escaneo de dos ejes.
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4.7.5 Pantalla de utilidades del sistema.

La pantalla Utilidades permite acceder a los ajustes de configuracién, diagndstico y
preferencias del usuario (consultese Figura 4-38 en la pagina 174).

Utilities
User Settings

Diagnostics

Touch Cal

Joystick Cal

| Draw |[Bounce]

Figura 4-38 Pantalla de utilidades

Botén Ajustes del usuario
Acceda a la pantalla Ajustes del usuario, donde se pueden ajustar diversas
preferencias del usuario.

Botdén de diagnoésticos
Permite acceder a las pantallas de Diagndstico, que pueden utilizarse para
controlar los componentes y las funciones del sistema.

Boton Cal. tactil
Se utiliza para iniciar la pantalla Calibracion tactil.

Botdn Cal. palanca de mando
Se utiliza para acceder a la pantalla Calibracion de la palanca de mando.
Boton Dibujar

Permite acceder al modo utilizado para probar la precision y la respuesta de la
pantalla tactil.
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4.7.51 Pantalla Ajustes de usuario

La pantalla Ajustes del usuario le permite personalizar el sistema a sus preferencias.
El cuadrado resaltado que parpadea indica la seleccion actual (constltese Figura 4-39
en la pagina 175). Use la rueda de pulsar o los botones Arriba y Abajo para
seleccionar diferentes ajustes (consultese Tabla 5 en la pagina 175).

User Settings 1

Units In=0/MM=1 1
Crawler Scan unit/s 76
Crawler Rapid unit/s 254
Raster Scan unit/s 92
Raster Rapid unit/s 923

|Edit] | up |[Down| |Exit]

Figura 4-39 Pantalla Ajustes de usuario

Pulse Editar para acceder a la pantalla Editar y aplicar los ajustes a la configuracion

seleccionada.
Tabla 5 Ajustes de usuario
Titulo Descripcion Rango valido Por defecto
Unidades pulgadas | Cambia las unidades 0-1 1
=0/MM =1 de medida para la

visualizacion y la
entrada del usuario.
Cuando se define en 0,
las unidades de medida
son pulgadas. Cuando
se define en 1, las
unidades de medida
son milimetros.
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Titulo

Unidad/es de
escaneo crawler

Unidad/es rapida/s
de crawler

Unidad/es de
escaneo de trama

Unidad/es rapida/s
de trama

Descripcion

Permite definir la
velocidad de escaneo
del crawler en las
unidades/segundo
actuales. Este ajuste
también puede
cambiarse mediante las
pantallas de velocidad
de escaneo Jog o de dos
ejes.

Permite definir la
velocidad del crawler
en las unidades/
segundo actuales.
Este ajuste también
se puede cambiar
mediante la pantalla

Jog.

Permite definir la
velocidad de escaneo
del brazo de escaneo en
las unidades/segundo
actuales. Este ajuste
también puede
cambiarse mediante las
pantallas de velocidad
de escaneo Jog o de dos
ejes.

Permite definir la
velocidad del brazo de
escaneo en las unidades/
segundo actuales. Este
ajuste también se puede
cambiar mediante la
pantalla Jog.

Tabla 5 Ajustes de usuario (continuacion)

Rango valido

5-142 mm/s
(0,2-5,6
pulgadas/s)

5-142 mm/s
(0,2-5,6
pulgadas/s)

5-762 mm/s
(0,2-30
pulgadas/s)

5-762 mm/s
(0,2-30
pulgadas/s)

Por defecto

43 mm/s (1,7
pulgadas/s)

142 mm/s (5,6
pulgadas/s)

76 mm/s (3,0
pulgadas/s)

762 mm/s (30
pulgadas/s)
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Tabla 5 Ajustes de usuario (continuacion)

Titulo Descripcion Rango valido Por defecto

Vuelta de trama 0/1 | Defina la orientacién 0-1 1
del brazo de escaneo.
Cuando el brazo de
escaneo esta montado
con el alojamiento del
motor a la izquierda
del crawler, el ajuste
adecuado es 1. Cuando
el brazo de escaneo esta
montado con el
alojamiento del motor a
la derecha del crawler,
el ajuste adecuado es 0.
Al cambiar este ajuste,
es necesario reiniciar el
sistema.

4.7.5.2 Pantallas de diagnésticos

Varias pantallas de diagnoéstico permiten controlar diversas funciones del sistema.
Navegue a distintas pantallas de diagnoéstico utilizando los botones ANT. y SIG..
El botén Salir permite volver a la pantalla Utilidades del sistema.

| NOTA |

La informacion de diagnostico requiere un conocimiento profundo de las tecnologias
subyacentes y de la programacion del sistema. En este manual no se explican todas las
funciones ni todos los datos.

Modulos detectados

La pantalla Modulos detectados indica la version del software del sistema y muestra
qué moédulos se han detectado al activar el sistema (consultese Figura 4-40 en la
pagina 178). Raster600 indica que el brazo de escaneo de 600 mm esta conectado.
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Diagnostics

Detected Modules
Skoot-L

Raster600

Figura 4-40 Pantalla de médulos detectados

Sistema 1

En la pantalla de diagnostico del Sistema 1 se muestra informacion general sobre el
funcionamiento del sistema (consultese Figura 4-41 en la pagina 178).

Diagnostics  system 1

PowerOnTime: 55:48:42
Reset Cause: 0
Resetint: 0
EEpromCheck: 0
Joysticks: 1

Touchscreen: 2683 3486

[PREV][NEXT]

Figura 4-41 Pantalla de diagndstico del sistema 1

PowerOnTime

El tiempo total acumulado durante el que el controlador manual ha estado
alimentado.
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Palancas de mando

Indica la lectura en bruto de la posicion de las palancas de mando.

Pantalla tactil
Indica la lectura de posiciéon en bruto del tltimo toque de pantalla.

Sistema 2

Diagnostfics  system 2

Free Timer: 5568
Heart Timer: 595
Scrollwheel: 0
Scrollbutton: 0

Port B: 1010000000000000
Port D: 1100110000011110

|PREV || NEXT]| | |[Exit]

Figura 4-42 Pantalla de diagndstico del sistema 2

En la pantalla Sistema 2 se muestra informacion adicional sobre las funciones
generales del sistema. Se suministra un botén vacio para permitir la prueba de la
rueda de pulsar.

Temporizador libre
Valor de un temporizador de sistema de funcionamiento libre. Si este temporizador
esta estatico, significa que existe una incidencia en el controlador interno.

Rueda de desplazamiento

Contador que indica la posicion rotatoria de la rueda de pulsacion.

Boton de desplazamiento
Indica el estado de pulsacién de la rueda de pulsacion.
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Sistema 3

En la pantalla Sistema 3 se muestra informacion adicional sobre el sistema.
La informacién proporcionada no acostumbra a ayudar al usuario (constltese

Figura 4-43 en la pagina 180).

MapROVER, trama

La pantalla de diagndstico del MapROVER proporciona informacién sobre el estado
del crawler. Hay disponible una pantalla separada para cada médulo detectado al
arrancar el sistema (consultese Figura 4-44 en la pagina 181 y Figura 4-45 en la

pagina 181).

Diagnostics  system 3

IntAddr: 0000
IFS0:0100100000000000
IFC0: 1000000000001000
IPCO: 5444 6444
Timer: 2837

[PREV][NEXT]

Figura 4-43 Pantalla de diagndstico del sistema 3
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|PREV ||NEXT]

Diagnostics

Status Reg:
Net Status:
Last Error:
Status Word:
Current mA:
Temperature:

Skoot-L

01002690
05000000
00118130
1217

0

25

Figura 4-44 Pantalla de diagndstico

Diagnostics

AuxEncPos:
EncPos:

Stator:
Commutation:
Motor Stat:

Skoot-L

1
15

255

45
00000000

Dis || Ena || Step

PREV|INEXT

Exit

Corriente mA

Temperatura

Figura 4-45 Pantalla de diagndstico

Muestra la salida del crawler hacia el motor. La corriente (mA) mostrada es
directamente proporcional al torque de salida del motor. Esta lectura se puede

utilizar para verificar si el sistema de control responde a las fuerzas sobre el motor
de los modulos.

Lectura de la temperatura interna del crawler en grados centigrados.
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AuxEncPos
Muestra la posicion del codificador auxiliar en recuentos cuando esta conectado al
modulo. Este niimero cambiara cuando se mueva el codificador auxiliar. Cuando se
mueva el codificador desde su posicion actual y luego vuelva exactamente a esa
misma posicion, este numero también volvera a su posicion original.

EncPos
La posicion del codificador del motor de los mddulos en recuentos.

4.7.5.3 Pantalla de calibracion tactil

_|_

Figura 4-46 Pantalla de calibracion tactil

Esta opcion permite calibrar la pantalla tactil. Normalmente, no deberia ser necesario.

Toque la pantalla mientras aparecen los marcadores en las cuatro esquinas de la
pantalla.

| CONSEJO |

Es recomendable tocar los marcadores con un objeto pequefio para mejorar la
precision de la posicion de toque durante el calibrado.
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La nueva calibracién se almacena inmediatamente al pulsar el cuarto marcador.

Se sale de la utilidad de calibracion y se vuelve a la pantalla Utilidades del sistema.
Para cancelar la calibracién, se puede apagar la alimentacién del sistema antes de
pulsar el tltimo marcador.

4754 Pantalla de calibracion de la palanca de mando

Normalmente, solo es necesario calibrar la palanca de mando cuando se detecta un
error de palanca descentrada al arrancar (consultese Figura 4-47 en la pagina 183).

Left Joystick off Center | e ease
and Will be Disabled. J se desactivaré.
Aceptar

Figura 4-47 Error de palanca de mando

La calibracién también puede utilizarse cuando una funcion de la palanca de mando
no parece estar bien centrada.

Las lecturas actuales de las palancas de mando se visualizan en la pantalla
Calibracion de palanca de mando (consultese Figura 4-48 en la pagina 184).
Cuando los nimeros no estén cerca de cero, pulse el boton Calibrar para recalibrar
a 0. La nueva calibracion se almacena cuando se pulsa el botén Salir.

Es posible que sea necesario validar que la calibracién esta centrada verificando
cada palanca de mando en ambas direcciones. Si una direccion da como resultado
un desplazamiento superior a cero, es posible que sea necesario situar la palanca

de mando en el centro del desplazamiento y, a continuacién, pulsar Calibrar. Por
ejemplo, si al pulsar la palanca de mando hacia una direccién y soltarla se obtiene
un valor de 10, pero al hacer lo mismo en la otra direccién se obtiene un valor de -50,
mueva la palanca de mando hasta que el valor alcance -20 y, a continuacion, pulse el
botén Calibrar.
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Joystick Calibration

Left: 1
Right: -5

Figura 4-48 Pantalla de calibracion de la palanca de mando

4.7.5.5 Utilidad de dibujo

La utilidad de dibujo puede utilizarse para probar el funcionamiento de la pantalla
tactil (constltese Figura 4-49 en la pagina 184). Salga de la utilidad presionando la
rueda de pulsacién.

Figura 4-49 Utilidad de dibujo
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47.6  Modo de refrigerador (HT)

Ve

" [Cooler

OFF

Coolant: 20°C

Push Mode to turn ON

\ Mode Exit

\
S

Figura 4-50 Pantalla de espera

La pantalla del enfriador controla el funcionamiento del refrigerador (consultese
Figura 4-50 en la pagina 185). El botén de modo funciona como una palanca para
activar y desactivar el refrigerador. El boton Salir permite navegar a la pantalla
anterior.

Ve

" [Cooler

INITIALIZING

Coolant: 20°C

Push Mode to CANCEL

\ Mode Exit

\
S

Figura 4-51 Pantalla de inicializacion

Pulse el boton de modo para activar el refrigerador. Aparecera la pantalla de
inicializacién (consultese Figura 4-51 en la pagina 185).
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[ NOTA |

El tiempo de inicializacién se agotara si el flujo de bucle cerrado no se establece
completamente después de 3 minutos.

Ve

Cooler
RUNNING

Coolant: 20°C

Push Mode to turn OFF

\ Mode Exit f

Figura 4-52 Pantalla En funcionamiento

El funcionamiento normal del refrigerador empieza cuando se alcanza el flujo de
funcionamiento. Se mostrara la pantalla En funcionamiento (consultese Figura 4-52 en
la pagina 186)

/
/

' [Cooler

DI ININIINIC

Turn off Cooler
Are you sure?

Yes
Mode Exit

N )

Figura 4-53 Confirmacion de la pantalla En funcionamiento
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Durante el funcionamiento normal del refrigerador, si pulsa el boton Modo, se
mostrara una pantalla de confirmacién del apagado del refrigerador (constltese
Figura 4-53 en la pagina 186). Si no se pulsa Si antes de 5 segundos, el funcionamiento
normal del refrigerador contintia y aparece la pantalla En funcionamiento.

| NOTA |

Durante la confirmacién de apagado, el sistema sigue funcionando normalmente
mientras no se pulse el botén Si.

4.7.7  Advertencias del refrigerador (HT)

[Cooler

INSUFFICIENT FLOW!

Check lines are not kinked
and fittings are seated.

|| Mode Exit || |

Figura 4-54 Pantalla de advertencia

Si aparece una advertencia durante la inicializacion (consultese Figura 4-54 en la
pagina 187):
— Labomba se apagara.

— Elusuario debe asegurarse de que las mangueras estan rectas, sin obstrucciones,
y de que no presentan retorcimientos ni curvaturas extranas.

— Pulse el botén de modo para reiniciar el refrigerador.
Si aparece una advertencia mientras el refrigerador esta funcionando (constltese
Figura 4-54 en la pagina 187):

— Labomba se mantendra encendida.

— Silas mangueras no pueden ajustarse rdpidamente para eliminar la advertencia,
retire de cualquier superficie caliente el dispositivo que se apoya en el refrigerador.
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4.7.8 Pantalla de alta temperatura interna (HT)

& ATENCION

SUPERFICIE CALIENTE. Las asas del crawler y del cuerpo del crawler pueden estar
calientes al tacto. Use el equipamiento de proteccién adecuado cuando extraiga un
crawler de una superficie a temperatura alta.

HIGH INTERNAL
TEMPERATURE

Please remove system
from hot environment
or allow to cool.

)

Figura 4-55 Pantalla de alta temperatura interna

Cuando el sistema se acerque a su temperatura de funcionamiento maxima, se
visualizara la pantalla de alta temperatura interna. Cuando se visualiza esta pantalla
de alerta, se interrumpen todas las funciones del motor y del sistema.

Pulse Aceptar para reactivar el sistema y eliminar MapROVER HT de la superficie de
escaneo.
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™~

Jog

Crawler

SCAN ||

|

0mm

|

\ Zero \

200 mm/s

| HIGH TEMPERATURE |

Exit

Figura 4-56 Pantalla de alta temperatura interna

Si el usuario elige seguir manejando el crawler, la advertencia TEMPERATURA

ALTA continuara visualizandose hasta que la temperatura descienda por debajo del

limite de temperatura definido.

Operacion
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5. Mantenimiento

5.1  Precauciones de seguridad antes del mantenimiento

A ADVERTENCIA A

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA. Para evitar el riesgo de descarga eléctrica,
desconecte el control de energia cuando realice el mantenimiento del equipamiento.
El control de energia recibe alimentacion incluso cuando el pulsador de apagado de
emergencia estd bloqueado en la posicién de apagado.

A

MATERIAL MAGNETICO. Las ruedas del escaner generan un campo magnético
extremadamente fuerte que puede provocar averias o dafios permanentes en
elementos tales como relojes, dispositivos de memoria, monitores CRT, dispositivos
médicos u otros productos electrénicos. Las herramientas, los imanes y los objetos
metalicos pueden cortar, pellizcar o atrapar manos y dedos. MANIPULELOS CON
CUIDADOQO. Las personas que lleven marcapasos o DAI deben permanecer como
minimo a 25 cm (10 pulgadas) de distancia en todo momento.
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A

MATERIAL MAGNETICO. La alfombra de instalacion/retirada contiene material
magnético. Las personas que lleven marcapasos o DAI deben permanecer como
minimo a 10 cm (4 pulgadas) de distancia. La base magnética (consultese Figura 2-46
en la pagina 79) de la bandeja de cables del brazo de escaneo contiene material
magnético. Las personas que lleven marcapasos o DAI deben permanecer como
minimo a 10 cm (4 pulgadas) de distancia.

5.2  Cronograma de mantenimiento

Es importante realizar una limpieza general de todos los componentes para que el
sistema funcione correctamente. Todos los componentes que no llevan cables son
completamente impermeables. Los componentes pueden lavarse con agua tibia,
lavavajillas y un cepillo de brocha mediana.

Antes de utilizar el escaner, asegurese de que todos los conectores estan libres de agua
y humedad.

| CONSEJO |
Todos los componentes con cableado, cables o conexiones eléctricas son resistentes a
las salpicaduras pero no pueden sumergirse.

| NOTA |
No use nunca disolventes fuertes ni materiales abrasivos para limpiar los
componentes del escaner.

El sistema MapROVER debe someterse a mantenimiento de acuerdo con la
programacion de la Tabla 6 en la pagina 193.
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Tabla 6 Tabla de mantenimiento preventivo MapROVER

Elemento de mantenimiento Frecuencia

Inspeccion de los aparatos de seguridad Cada uso
Esto comprende:

* Todos los componentes del sistema de
sujecion. Si es necesario, reemplace los
componentes dafiados.

¢ Eslinga elevadora en el escaner. Si la
eslinga elevadora muestra signos de
deterioro (ej.: cortes, abrasion, etc.)
NO Ia use.

Limpieza de las ruedas de transmision Cada uso

Las ruedas magnéticas recogeran los residuos.
Elimine estos residuos antes de cada uso.

Un método de limpieza efectivo es usar cinta
adhesiva (por ejemplo, cinta aislante) para
retirar los residuos de las ruedas.

Inspeccion de cables y conectores Cada uso

Inspeccione el cable umbilical, el cable de
control y el cable del control de energia en
busca de dafos. Encargue la reparacion de
cualquier cable dafiado a una persona
cualificada o reemplace el ensamblaje de
cables segiin sea necesario.

Inspeccione todos los conectores en busca de
dafios o humedad. Enderece los pernos
doblados. Seque los conectores antes de su
uso.

Limpieza general Cada uso

Asegtirese de que el escaner se conserva
relativamente limpio eliminando cualquier
exceso de suciedad u otros contaminantes
después de cada uso.
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5.3  Mantenimiento del refrigerador

El mantenimiento del sistema refrigerador debe realizarse de acuerdo con la
programacion de la Tabla 7 en la pagina 194.

Tabla 7 Tabla de mantenimiento del refrigerador

Elemento de mantenimiento Frecuencia

Inspeccione la fuente de energia y el cable en Cada uso
busca de dafios. Reemplace la fuente de energia
cuando sea necesario.

Inspeccione todos los conectores en busca de Casa uso
dafos o humedad. Enderece los pernos doblados.
Seque los conectores antes de su uso.

Limpie el radiador usando agua de una manguera Seglin sea necesario para
de jardin o aplicando cuidadosamente un un rendimiento éptimo de
limpiador de presion ajustado a baja presion. la refrigeracion

5.3.1  Drenaje del refrigerante del refrigerador

e

Figura 5-1 Extraccion de la conexion rapida de la manguera
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Figura 5-2 Drenaje del refrigerante

Para drenar el refrigerante del refrigerador (si es necesario)

1.

Cree dos conjuntos de mangueras con una conexion rapida en un extremo y una
manguera abierta en el otro.

@ Dara extraer las conexiones rapidas:
(1) Extraiga la tuerca de la conexion utilizando llaves de 15 mm y 16 mm
(consultese Figura 5-1 en la pagina 194).
(2) Extraiga manualmente la manguera de la secciéon de lengiieta de la
conexién rotando y haciendo palanca.
Conecte una manguera de extremo abierto al puerto de salida y coloque el
extremo abierto en un depdsito apropiado.
Conecte la otra manguera abierta al puerto de entrada para permitir que el
sistema se ventile (consultese Figura 5-2 en la pagina 195).
Pulse el boton MODO para poner en marcha la bomba. Cuando aparezca la
advertencia de bajo nivel de refrigerante, pulse y mantenga pulsado el boton
MODO para anular la advertencia de bajo nivel de refrigerante y continuar
bombeando hasta secar el depdsito.

NOTA |

Asegtirese de que el refrigerante se manipula de acuerdo con las instrucciones de la
ficha de datos de seguridad.
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MANUAL
PUMP

OVERRIDE

Release button to STOP

Figura 5-3 Pantalla de anulacién manual de la bomba

5. Pulse y mantenga pulsado el boton MODO para anular la advertencia de bajo
nivel de refrigerante y bombear liquido del refrigerador (constltese Figura 5-3 en
la pagina 196).
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6. Diagnéstico y resolucion de problemas

6.1  Problemas de arranque

En caso de que se produzca un problema en el arranque, pueden aparecer dos
mensajes: «Palanca de mando descentrada» o «Verificando la red».

6.1.1 Palanca de mando descentrada

Left Joystick off Center
and Will be Disabled.

La palanca de mando
izquierda esta descentrada
y se desactivara.

Aceptar

Figura 6-1 Pantalla de palanca de mando descentrada

Al arrancar el sistema, se detectan las posiciones de la palanca de mando. Cuando una
palanca de mando se detecta fuera de la posicion central, se visualiza la pantalla
Palanca de mando descentrada para indicar que la palanca de mando se desactivara.
Pulse Aceptar para continuar con el arranque del sistema. Todas las funciones del
sistema funcionaran con normalidad con la excepcién de los movimientos que

requieran el funcionamiento de la palanca de mando.
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Asegurrese de que las palancas de mando del controlador portatil estan libres de
interferencias y restablezca la alimentacion del sistema para activar el control de las
palancas de mando. Si no existen interferencias de la palanca de mando, es posible
que sea necesario realizar el calibrado de la palanca de mando (constltese «Pantalla
de calibracién de la palanca de mando» en la pagina 183).

6.1.2  Verificacion de la red

Checking Network

Figura 6-2 Pantalla de verificacion de la red

Durante el arranque, el sistema inicializa las comunicaciones con todos los dispositivos
de la red. Si la comunicacién de red falla por algiin motivo, el mensaje «Verificando la
red» aparecera y permanecerd en la pantalla (consultese Figura 6-2 en la pagina 198).

Causas probables de este fallo:

* No hay dispositivos conectados a la red.
¢ Hay un problema con uno de los dispositivos.
* Se ha producido un error en el cable que ha provocado que falle toda la red.

Verifique las conexiones de los dispositivos o intente eliminar del sistema un
dispositivo cada vez para aislar el dispositivo problematico.

| NOTA |

Desconecte siempre la alimentacion del sistema antes de conectar o desconectar
cualquier dispositivo.
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6.2 Anulacién del arranque

Puede accederse a un modo de mantenimiento del sistema para corregir los
problemas del sistema. Para acceder al modo de mantenimiento, pulse la rueda de
pulsacion del controlador manual mientras la alimentacion del sistema esta activada.
Siga pulsando la rueda de pulsacion del controlador manual hasta que aparezca la
pantalla Anulacién del arranque (constltese Figura 6-3 en la pagina 199).

Startup Override

Scan Devices

Reset Params

System Param

Device Address

Figura 6-3 Pantalla de anulacién del arranque

6.2.1 Escaneo de dispositivos

Esta utilidad escanea la red del sistema en busca de dispositivos. Se escanean todas
las direcciones y velocidades posibles de los dispositivos. A medida que se van
encontrando dispositivos, se visualizan la direccion del dispositivo y la velocidad
(consultese Tabla 8 en la pagina 200).

Una vez completado el escaneo, debe apagar y volver a encender la alimentacion del
sistema (consultese Figura 6-4 en la pagina 200).
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Apague y vuelva a

Please Cycle Power . L
encender la alimentacion.

10-2, 20-2,
Searching System 127 5

Figura 6-4 Pantalla Apagar y volver a encender

Tabla 8 Direcciones comunes

Direcciones comunes
Modulo de trama de 600 mm 30
MapROVER 40

Cuando hay un dispositivo conectado al sistema pero no se detecta, es muy probable
que esto indique un problema interno del dispositivo.

Las velocidades normales de la red seran 2 para todos los dispositivos. Si un dispositivo
no funciona a la velocidad correcta, el software interno intentara corregir la velocidad
del dispositivo.

Si un dispositivo no funciona a la velocidad correcta, podria interrumpir las
comunicaciones de la red del sistema. Se debe apagar y volver a encender la
alimentacion y reiniciar el escaneo.

| CONSEJO |

Dentro del funcionamiento normal, es raro que se produzcan problemas con la
velocidad del dispositivo. Las velocidades de red de los dispositivos las define el
fabricante y no debe desviarse de ellas.
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6.2.2  Restablecimiento de los parametros

Si los parametros del sistema se corrompen o se realiza un cambio que impide que
el sistema funcione adecuadamente, todos los parametros del sistema pueden
restaurarse a sus ajustes de fabrica seleccionando esta opcion. Al pulsar el boton
Restablecer parametros, los cambios tienen lugar inmediatamente. Se debe apagar
y volver a encender la alimentacion para que se complete el restablecimiento
(consultese Figura 6-5 en la pagina 201).

Please Cycle Power

Figura 6-5 Pantalla Apagar y volver a encender

6.2.3 Parametros del sistema

Los parametros del sistema vienen definidos de fabrica para el control de diversas
funciones. Estos parametros no pueden modificarse. Sin embargo, se pueden dar
circunstancias especiales a causa de las cuales Evident podria recomendar la
modificacion de estos parametros.

Las instrucciones para realizar cambios en los parametros del sistema sélo se
facilitaran cuando Evident lo considere necesario.

6.24  Direccion de dispositivo

Se asigna de fabrica un identificador tnico a cada tipo de dispositivo del sistema.
Cada tipo de dispositivo del sistema tiene asignado de fabrica un identificador tinico.
Las instrucciones para realizar cambios en los parametros del sistema sdlo se
facilitaran cuando Evident lo considere necesario.
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6.3

Problemas adicionales

Tabla 9 Tabla de diagndstico y resolucion de problemas

Problema

La pantalla del controlador
manual no se activa.

Causa posible

No se cumplen los
requisitos de potencia de
entrada.

El controlador manual no
estd conectado al control
de energia.

El cable umbilical no esta
bien conectado.

El sistema MapROVER
no se ha iniciado.

Componentes dafiados
en el controlador, el
escaner, el control de
energia o el cableado.

Solucion

Asegtirese de que la
potencia de entrada
cumple los requisitos
(consultese «Requisitos
de energia» en la
pagina 213).

Conecte el controlador
manual al control de
energia. Aseglrese de
que los conectores estan
secos y limpios y de que
los pernos del conector
no estan doblados.

Verifique las conexiones
del cable umbilical en
ambos extremos.
Asegurese de que los
conectores estan secos y
limpios y de que los
pernos del conector no
estan doblados.

Inicie el sistema
MapROVER (consultese
«Arranque del sistema»
en la pagina 142).

Poéngase en contacto con
el fabricante.
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Tabla 9 Tabla de diagndstico y resolucion de problemas (continuacién)

Problema

La pantalla del
controlador manual esta
activada, pero el escaner
no se mueve.

El escaner no funciona y
no estd accesible.

Causa posible

El controlador manual no
esta en el modo correcto
para el accionamiento.

Componentes dafiados
en el controlador manual,
el escaner, el control de
energia o el cableado.

Consultese en esta tabla
las posibles causas del
primer problema.

Solucion

Para mas detalles,
consultese «Operacion»
en la pagina 141.

Péngase en contacto con
el fabricante.

Consultese en esta tabla
las posibles soluciones
del primer problema.

Si el escaner todavia no
responde, consultese
«Extraccién de un
escaner encallado» en la
pagina 203.

Para obtener asistencia técnica, constltese «Soporte técnico» en la pagina 24.

Extraccion de un escaner encallado

A\ mrr— A\

PELIGRO DE CAIDA DE OBJETOS. El sistema de fijacién debe permanecer activo
mientras se recupera el escaner (por ejemplo: un mecanismo o una persona debe estar
continuamente recogiendo la holgura de la fijacion).

Si el escaner dejara de funcionar mientras esta fuera de su alcance, intente primero las
soluciones del diagndstico y solucién de problemas que se ofrecen en este capitulo.

Si el diagndstico y solucién de problemas no soluciona el problema, puede que sea
necesario recuperar el escaner manualmente.

Diagnostico y resolucion de problemas

203



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

Para recuperar el escaner manualmente

1. Pulse el botén de apagado de emergencia para desconectar la alimentacion del
escaner.

| NOTA |

En condiciones normales, el escaner deberia comenzar a descender lentamente.

2. Siel escaner interrumpe su descenso debido a algin impedimento, use una escalera,
un elevador de personal o un andamio para ayudar al escaner a superar el obstaculo.

6.5 Advertencias del refrigerador (HT)

6.5.1  Nivel bajo de refrigerante

LOW
COOLANT!

ADD COOLANT TO
RESERVOIR IMMEDIATELY

Figura 6-6 Pantalla Nivel bajo de refrigerante

La advertencia Nivel bajo de refrigerante se mostrara cuando deba afiadirse
refrigerante adicional al sistema. El refrigerador contintia bombeando liquido cuando
se muestra esta advertencia. Es posible anadir liquido refrigerante al depoésito
mientras el refrigerador sigue funcionando (constltese Figura 6-6 en la pagina 204).
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6.5.2  Flujo insuficiente

INSUFFICIENT
FLOW

Check lines are not kinked
and fittings are sealed.

Figura 6-7 Pantalla de flujo insuficiente

Si aparece la advertencia Flujo insuficiente durante la inicializacion (constltese
Figura 6-7 en la pagina 205):
* Labomba se apagara.

* Asegurese de que las mangueras estan rectas, sin obstrucciones y no contienen
retorcimientos ni curvaturas incomodas.

¢ Pulse el botén de modo para reiniciar el refrigerador.

Si la advertencia aparece mientras el refrigerador esta funcionando

e Labomba se mantendra encendida.

* Silas mangueras no se pueden ajustar rapidamente para eliminar la advertencia,
saque el dispositivo que depende del refrigerador de cualquier superficie caliente.

6.5.3 Error en el ventilador

FAN
FAILURE!

REMOVE SCANNER FROM
HOT SURFACE IMMEDIATELY!

Figura 6-8 Pantalla de fallo del ventilador

Si aparece la advertencia Fallo del ventilador durante el funcionamiento, saque
inmediatamente el dispositivo conectado al refrigerador de cualquier superficie
caliente (consultese Figura 6-8 en la pagina 205).
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6.6 Diagndstico y solucién de problemas del refrigerador (HT)

Tabla 10 Diagndstico y solucion de problemas del refrigerador

Problema Causa posible Solucién
El refrigerador no enfria | Manguera enrollada Desenrollar la manguera
adecuadamente. Radiador sucio Enjuagar el radiador con agua de una

manguera de jardin o cuidadosamente
con un limpiador a presion definido a
baja presion

Hay fugas de refrigerante | Manguera del radiador | Reemplazar la manguera del radiador

en el refrigerador rota
La conexion de la Extraer el protector inferior, empujar
manguera del radiador se | de nuevo la manguera en la lengiieta
ha aflojado. de conexion, apretar la tuerca de

conexion

En la pantalla se muestra | Fallo del sensor de nivel | Enviar la unidad para su reparacion
«Nivel de refrigerante

bajo», a pesar de que el

depdsito esta lleno.

En la pantalla se muestra | Fallo del ventilador Reemplazar el ventilador

«Fallo del ventilador». Conector del ventilador | Extraer el protector inferior y

desconectado asegurarse de que los conectores del
ventilador estan bien conectados
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7. Servicio y reparacion

Para obtener informacion sobre las reparaciones y el mantenimiento autorizados,
constltese «Mantenimiento» en la pagina 191. Para cualquier otra incidencia con el
escaner MapROVER, consultese primero «Diagndstico y resolucion de problemas» en
la pagina 197 y después «Soporte técnico» en la pagina 24.

| IMPORTANTE |

NO DESMONTE EL REFRIGERADOR. Sin piezas reparables por el usuario. Si se
desmonta alguno de los componentes de este producto, al margen de las instrucciones
de este manual del usuario, se podrian anular las certificaciones reglamentarias y/o
afectar a la seguridad del producto.
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8. Especificaciones

8.1  Especificaciones generales del crawler

VN “overtencia | BN

PELIGRO DE ELEVACION. El MapROVER puede pesar mucho. El hecho de que una
sola persona eleve el sistema podria causar lesiones. Se recomienda que dos personas
se encarguen de la elevacion.

Tabla 11 Especificaciones generales del crawler

Categoria Parametro Especificacion
Peso Peso del crawler® 7,3 kg (16 1b)
Peso del brazo de escaneo (600 mm) | 3,36 kg (7,4 1b)
Voltaje y Tension de entrada 55V ad45V CC
alimentacién
Potencia de entrada 320 W
Entorno Temperatura de funcionamiento -20°Ca 50 °C (-4 °F a 122 °F)
operativo - — - .
Humedad relativa maxima 90 %, sin condensacion
Grado de contaminacion 2
Altitud Hasta 2000 m (6561 pies)
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a. Configuracion sin incluir la caja, los accesorios, el umbilical, el asa de manipulacidn, el control de
energia y el controlador manual.

8.2 Dimensiones del crawler

(6,3 pulgadas) 112 mm
| l (4,4 pulgadas)

218 mm i
¢— —_—
'« 560 mm (8,6 pulgadas) %

(22 pulgadas)

Figura 8-1 Dimensiones del crawler
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4 (@82pugadas) ——®

208 mm

|

1T

Figura 8-2 Dimensi

8.3  Especificaciones de funcio

22 mm
(0,9 pulgadas)

134 mm >
(5,3 pulgadas)

ones de la anchura del crawler

namiento del escaner

Tabla 12 Especificaciones de funcionamiento del escaner

Parametro

Especificacion

Rango de didmetros del escaner

e Escaneos externos, circunferenciales:
63,5 mm (2,5 pulgadas) DE a plano

* (HT) Escaneos externos, circunferenciales:

102 mm (4 pulgadas) DE a plano

e Escaneos internos circunferenciales:
686 mm (27 pulgadas) DI a plano

* Escaneos externos longitudinales:
762 mm (30 pulgadas) DE a plano

Codificador del motor

1354 recuentos/mm (34 394
recuentos/pulgadas)

Especificaciones
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Tabla 12 Especificaciones de funcionamiento del escaner (continuacion)

Parametro Especificacion

Moébdulo de brazo de escaneo 240,2 recuentos/mm (6100,9
recuentos/pulgadas)

Sellado medioambiental Hermético al polvo y al agua (no sumergible)

Espacio requerido radial® 101,32 mm (3,989 pulgadas) en tuberias
de menos de 200 mm (8 pulgadas) DE y
110,26 mm (4,341 pulgadas) en tuberias
de mas de 200 mm (8 pulgadas) DE

a. Conlamochilay el asa de manipulacién extraidas, utilizando sélo soportes de la sonda de rétula
deslizante.

8.4 Especificaciones de rendimiento

Tabla 13 Especificaciones de rendimiento

Parametro Especificacion
Carga util vertical maxima® 9kg (20 1b)
Velocidad méxima de desplazamiento 0,5-14,2 cm/s (0,2-5,6 pulgadas/s)
Velocidad del moédulo del brazo de escaneo 0,5-76,2 cm/s (0,2-30 pulgadas/s)

a. Elrendimiento puede variar en funcién del tipo de superficie. El cable umbilical y los conecto-
res se consideran carga util. Es posible que las cargas pesadas requieran velocidades reducidas.
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8.5 Requisitos de energia

A ADVERTENCIA

Debe utilizarse una fuente de alimentacion confiable para alimentar el crawler.

Las conexiones deben estar aseguradas para prevenir desconexiones accidentales.
Un fallo de alimentacion puede provocar que el crawler gire libremente hacia abajo
cuando se opera en orientacion vertical. El uso de generadores portétiles no es
recomendable a menos que vaya acompanado del uso de un control de energia
ininterrumpida.

A ADVERTENCIA

La conexidn a tierra adecuada del control de energia es importante para un
funcionamiento seguro. Cuando se utiliza un generador para suministrar
alimentacion al sistema (no recomendado), el generador debe estar correctamente
conectado a tierra (consulte el manual del generador).

Requisitos de potencia: 100 V CA-240 V CA, 50/60 Hz, 1,4 A

| NOTA |
El control de energia del MapROVER se ajusta automaticamente a la tension
suministrada.
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8.6  Dimensiones, peso y capacidad del refrigerador (HT)

@

Figura 8-3 Dimensiones del refrigerador

Tabla 14 Dimensiones, peso y capacidades del refrigerador

A 20,8 cm (8,2 pulgadas)
B 28,2 cm (11,1 pulgadas)
C 32,8 cm (12,9 pulgadas)
Peso del refrigerador 8,3 kg (18,3 1b)

Capacidad de refrigerante, refrigerador | 600 ml (20,3 oz)

Capacidad de refrigerante, manguera | 32 ml/m (0,33 oz/pie)
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8.7

8.8

Especificaciones del refrigerador (HT)

A\ mrErr—¢

No lo desconecte bajo carga. Desconecte la alimentacion antes de conectar o
desconectar. Podrian producirse dafios permanentes en la electronica.

* Voltaje de entrada: 25 V CC-45V CC
¢ DPotencia de entrada: 23 W
e Hermético al polvo y al agua (no sumergible)

* Refrigerante recomendado: Mezcla 50/50 de anticongelante de automocién a base
de etilenglicol y agua. Consulte la ficha de datos de seguridad para conocer los
peligros asociados al uso y manipulacién de este refrigerante.

Especificaciones de la interfaz del codificador

Figura 8-4 Configuracion de pines
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* Tipo de salida: 4 canales en cuadratura 5 V CC compatible R5422
e Alimentacion: Debe suministrarse alimentacion a la interfaz.
e 5V CC+10 % alimentacion limitada a <15 W

8.9  Entorno operativo

El MapROVER esté disefiado para funcionar a temperaturas ambiente comprendidas
entre -20 °C (-4 °F) y 50 °C (122 °F).
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9. Piezas de repuesto

Para solicitar piezas o accesorios de reemplazo para su sistema MapROVER, pdngase
en contacto con Evident.

| NOTA |

Estos dibujos son para solicitar piezas de repuesto. No se trata de una lista del
contenido del grupo.
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9.1  Crawler base MapROVER

Figura 9-1 Crawler base MapROVER

Tabla 15 Piezas de repuesto para el crawler base MapROVER

ID N.2 de pieza Descripcion
1 Q8302620 Sélo crawler MapROVER
2 Q8302633 Mochila de MapROVER
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Tabla 15 Piezas de repuesto para el crawler base MapROVER (continuacion)

ID N.2 de pieza Descripcion
3 Q8300548 Rueda magnética de repuesto MapROVER
4 Q8300549 FHCS, M4x0,7 x 12 mm, SST

9.2 Componentes del grupo

Figura 9-2 Componentes del grupo

Tabla 16 Piezas de repuesto de los componentes del grupo

ID N.2 de pieza Descripcion
Q8300550 Cable umbilical MapROVER (7,5 m)
! Q8300551 Cable umbilical MapROVER (30 m)
2 Q8300552 Eslinga
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Tabla 16 Piezas de repuesto de los componentes del grupo (continuacion)

ID N.2 de pieza Descripcion

3 Q8301353 Grupo de riego, 2-4 sondas, tubo de 5 m
Q8301354 Grupo de riego, 2-4 sondas, tubo de 7,5 m
Q8301355 Grupo de riego, 2-4 sondas, tubo de 15 m
Q8301356 Grupo de riego, 2-4 sondas, tubo de 30 m

4 Q8300553 Cable auxiliar de MapROVER, 6 m (19,7 pies)

5 Q8300560 Cable codificador MapROVER

6 (08300558 Alfombrilla de instalacion/extraccion MapROVER

7 Q8302632 Asa de manipulaciéon MapROVER

8 Q8300559 3 mm (0,188 pulgadas) destornillador hexagonal

9 Q8301359 10 mm (3/8 pulgadas) llave

10 Q8301362 3 mm (0,118 pulgadas) destornillador plano
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9.3 Crawler base MapROVER HT

Figura 9-3 Crawler MapROVER HT

Tabla 17 Piezas de repuesto para el crawler base MapROVER

ID N.2 de pieza Descripcion
1 8302625 Solo crawler MapROVER HT
2 Q8302657 FHCS-TX, M4x0,7 x 12 mm, ST
3 Q8302638 Rueda magnética MapROVER HT

Piezas de repuesto 221



DMTA-20081-01ES, Rev. 2, Febrero de 2024

9.4 Componentes de grupo MapROVER HT

Figura 9-4 Componentes del grupo

Tabla 18 Piezas de repuesto de los componentes del grupo
ID N.2de pieza Descripcion
1 Q8301362 Destornillador plano: 3 mm (0,118 pulgadas)
Q8300559 Destornillador hexagonal: 3 mm (0,118 pulgadas)
Q8301359 llave de 3/8 pulgadas
Q8300553 Cable auxiliar MapROVER HT de 6 m (19,6 pies)
Q8302659 Cable auxiliar MapROVER HT de 1 m (3,3 pies)
08302632 Asa de manipulacion MapROVER HT
Q8302662 Cable umbilical MapROVER HT de 7,5 m (25 pies)

| N | G| W N

Q8302631 Punta de palanca MapROVER HT
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Tabla 18 Piezas de repuesto de los componentes del grupo (continuacion)

ID
9

10
11

12
13
14

N.% de pieza

8302660
Q8302661
8302663
Q8301353
Q8301354
Q8301355
Q8301356
Q8302617
8302619
08302618

Descripcion
Cable codificador MapROVER HT (MX)
Cable codificador MapROVER HT (SX/MX2/X3)
Distribucion de cableado MapROVER HT
Grupo de riego, 2-4 sondas, tubo de 5 m
Grupo de riego, 2-4 sondas, tubo de 7,5 m
Grupo de riego, 2-4 sondas, tubo de 15 m
Grupo de riego, 2-4 sondas, tubo de 30 m
Funda para distribucién de cableado HT
Abrazadera de distribucion de cableado MapROVER HT

Soporte roscado para distribucion de cableado MapROVER HT
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9.5

—

2

=

Refrigerador (HT)

Figura 9-5 Piezas de repuesto del refrigerador
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ID
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Tabla 19 Piezas de repuesto del refrigerador

N.? de pieza

Q8302645
Q8302648
Q8302655
Q8302644
Q8302647
Q8302664
Q8302658
Q8302652
Q8302656
Q8302634
Q8302653
Q8302626

Descripcion
Asa del refrigerador
Tapon de llenado del refrigerador
BHCS, M3x0,5 x 10 mm, SST
Parachoques del refrigerador
Conexién rapida del refrigerador
BHCS, M6x1 x 10 mm, SST
Ventilador de refrigerador, 24 V CC 120x120x38
SHCS, M4x0,7 X 45 mm, SST
Arandela, M4, DIN 125A, SST
Placa inferior del refrigerador
BHCS, M3x0,5 x 5 mm, SST

Conjunto completo del refrigerador
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9.6 Control de energia y controlador manual

Figura 9-6 Control de energia y controlador manual

Tabla 20 Piezas de repuesto del control de energia y del controlador manual

ID N.2 de pieza Descripcion
1 Q8302621 Controlador de energia compatible con baterias
SteerROVER y MapROVER
2 Q8302644 Parachoques de caucho del control de energia
3 Q8302654 BHCS, M3x0,5 x 8 mm, SST
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Tabla 20 Piezas de repuesto del control de energia y del controlador manual (continuacion)

ID N.® de pieza

Q8302627
Q8302628
Q8302629
Q8302630
Q8302651

O | 00| | | G|

Q7750089

Descripcion
Fuente de energia de SteerROVER y MapROVER
Parachoques del controlador manual (izquierda)
Parachoques del controlador manual (derecha)
Soporte magnético de controlador manual
SHCS, M3x0,5 x 6 mm, SST
Control remoto de MapROVER y SteerROVER

9.7 Distribucion de cableado

©-0

Figura 9-7 Partes de distribucion de cableado
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Tabla 21 Partes de distribucion de cableado

ID  N.°de pieza

1 Q7750093

Q7750092
2 Q8300557
3 Q8300554

Descripcion
Manguito de distribuciéon de cableado (7 m)
Manguito de distribucion de cableado (30 m)
Abrazadera de distribucion de cableado

Soporte de distribucidn de cableado, soporte roscado

9.8  Médulo de brazo de escaneo (600 MM)

Figura 9-8 brazo de escaneo de 600 mm
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Tabla 22 Piezas de repuesto del médulo de brazo de escaneo de 600 mm

N O W N

ID N.? de pieza

Q8300561
Q8300562
Q8300563
Q8300564
Q8300565
Q8300566

Descripcion
Nariz de pivote
Pinza de distribucion de cableado
Tornillo M3 x 0,5 x 4 mm
Carril de montaje
Bandeja portacables, 600 mm

Cable de brazo de escaneo
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9.9 Brazo de escaneo HT

Figura 9-9 Piezas HT del brazo de escaneo

Tabla 23 Piezas HT del brazo de escaneo

ID N.2 de pieza Descripcion
1 Q8302673 Manguera roja para refrigerador de 30 cm
2 Q8302674 Base HT de brazo de escaneo 300 mm

Q8302675 Base HT de brazo de escaneo 600 mm
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Tabla 23 Piezas HT del brazo de escaneo (continuacion)

ID N.% de pieza

3 Q8302676
4 Q8302677

Q8301365
5 Q8302647
6 Q8300561
7 Q8302679

Q8300566

Descripcion

Pinza de distribucién de cableado de la base HT del
brazo de escaneo

Carril de montaje HT de 300 mm para brazo de escaneo
Carril de montaje HT de 600 mm para brazo de escaneo
Conexién rapida del refrigerador

Nariz de pivote de brazo de escaneo hembra

Cable HT del brazo de escaneo MapROVER 300 mm
Cable HT del brazo de escaneo MapROVER 600 mm

9.10 Piezas de repuesto de manguera (HT)

Figura 9-10 Piezas de repuesto de manguera
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Tabla 24 Piezas de repuesto de manguera

ID N.® de pieza Descripcion
1 Q8302635 Conexidén de la manguera del refrigerador
2 Q8302636 Manguera de refrigerador azul
3 Q8302649 Manguera de refrigerador azul, 1/4 pulgadas
ID x 3/8 pulgadas DE, 7,5 m (25 pies)
4 Q8302637 Manguera de refrigerador roja
5 Q8302650 Manguera de refrigerador roja, 1/4 pulgadas

ID x 3/8 pulgadas DE, 7,5 m (25 pies)

9.11 Componentes del armazén del soporte de la sonda para
soldadura (opcional)

Figura 9-11 Armazon del soporte de la sonda para soldadura
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Tabla 25 Piezas de recambio del armazon del soporte de la sonda para soldadura

ID

1

N.® de pieza

Q8300573

Q8300858
Q8300574
Q7750124

Q8300859
Q8300567

Q8300575

Descripcion
Brazo lateral del soporte de la sonda vertical,
izquierda
Bloque de montaje del brazo, izquierdo

Rueda de ajuste

Pivote macho para montar el grupo de soporte de
la sonda de soldadura de 2 sondas en el brazo de
escaneo MapROVER.

NOTA IMPORTANTE: Este pivote no es lo
suficientemente fuerte para sujetar el grupo de
soporte de sonda de la sonda para soldadura de 4
soportes.

Bloque de montaje del brazo, derecho

Brazo lateral del soporte de la sonda vertical,
derecha

Barra de armazén (350 mm de longitud)
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9.12 Componentes del soporte de sonda vertical para la inspeccion de
soldaduras (opcional)

Figura 9-12 Soporte de sonda vertical
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| NOTA |

El nimero de pieza del conjunto del soporte de sonda vertical para la sonda Phased
Array con estribo estandar es Q7750121. El nimero de pieza del conjunto del soporte
de sonda vertical para la sonda de difraccién de tiempo de vuelo con estribo estandar
es Q7750126. Estos soportes de sonda estan destinados a ser utilizados con el grupo
opcional del soporte de sonda para soldaduras del MapROVER.

Tabla 26 Piezas de repuesto del soporte de la sonda vertical

ID N.? de pieza Descripcion
1 Q8300576 Subconjunto del soporte de sonda vertical
2 Q7750010 Mando de ajuste del brazo del soporte de la
sonda
3 Q8301669 Brazo estandar, caida (A)
Q7750009 Brazo corto, plano (B)
Q8300578 Brazo largo, plano (C)
4 U8775198 Boton de pivote (01), orificio de 8 mm (0,315

pulgadas) para la suela PA de Evident

U8775199 Botdn de pivote (02), orificio de 5 mm (0,197
pulgadas) para la suela de difraccion de
tiempo de vuelo de Evident

5 Q8300579 Estribo estandar (S)
6,27 cm (2,470 pulgadas)

Q8300580 Estribo ancho (W)
7,78 cm (3,064 pulgadas)

6 Q8300568 Tornillo de la abrazadera del brazo, SHCS,
M4 x 0,7 x 10 mm, SST
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9.13 Componentes de soporte de sonda vertical de alto rendimiento

Figura 9-13 Soporte de sonda vertical de alto rendimiento

Tabla 27 Soporte de sonda vertical de alto rendimiento

ID N.? de pieza Descripcion
1 Q8300592 Tornillo de abrazadera del brazo,
BHCS, SST métrico
2 Q8300593 Subconjunto del soporte de sonda

de alto rendimiento
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Tabla 27 Soporte de sonda vertical de alto rendimiento (continuacién)

ID N.2 de pieza Descripcion

3 Q8300594 Mando de ajuste del brazo del
soporte de la sonda

4 Q8300596 Estilo de estribo estandar (S)
8,28 cm (3,259 pulgadas)

Q8300580 Estilo de estribo ancho (W)

12,17 cm (4,791 pulgadas)

5 Q8300595 Brazo del soporte de sonda

6 U8775198 Boton estilo pivote para la suela
PA de Evident

| NOTA |

La version de estribo ancho del conjunto de soporte de la sonda vertical de alto
rendimiento (N/P: Q7750123) se utiliza con el escaner MapROVER para sujetar el
carro de tamano completo HydroFORM de primera generacion (referencia Evident

MapROVER-SP-VPH-Hydro).

Debe utilizarse un grupo de horquillas (N/P: Q7750241) para sujetar el carro de
tamafio completo HydroFORM de nueva generacion. Este grupo de horquillas
se incluye con los grupos HydroFORM2-K-AUT. Este grupo de horquillas no se
incluye con el MapROVER (constltese Figura 9-14 en la pagina 238).

Hay disponible un carro pequefio opcional (N/P: Q7750240) para alojar el
HydroFORM de nueva generacion (consultese Figura 9-15 en la pagina 238).
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Figura 9-15 Transportador pequeiio Q7750240
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9.14 Componentes del soporte de la sonda UT convencional doble
(opcional)

Figura 9-16 Soporte de la sonda UT convencional doble (N/P: Q7750070)

| NOTA |
Este soporte de la sonda (N/P: Q7750070) es compatible con las sondas Evident D790.
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Tabla 28 Piezas de repuesto del soporte de la sonda UT convencional doble

ID N.° de pieza Descripcion
1 Q8300601 Pinza para cable
2 Q8300598 Receptaculo del soporte de la sonda y placa de
desgaste
3 Q8300599 Tornillo, SHSS, M8 x 1,25 x 12 mm, espiga, SST

9.15 Componentes del soporte de sonda de espesor de corrosion HT
(opcional)

JIIliWﬂ_mWﬂliii\

™

Figura 9-17 Soporte de sonda UT convencional doble HT
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Tabla 29 Piezas de repuesto del soporte de la sonda UT convencional doble

ID N.? de pieza Descripcion
1 Q08302668 Pinza para cable MapROVER HT CTPH
2 Q8302667 Soporte de sonda de espesor de corrosion
MapROVER HT

-Placa antidesgaste plana
-19 mm (0,75 pulgadas) diametro del receptaculo

3 Q8302669 SHSS, M8 x 1,25 x 12 mm, espiga, SST
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