INDUSTRIAL

PASAWIS

Halbautomatisiertes Radsatzprufsystem mit
Phased-Array-Technik

EVIDENT Fraunhof_tzrP

EVIDENT




PASAWIS - Halbautomatisiertes Radsatzprufsystem mit
Phased-Array-Technik

Das halbautomatisierte Phased-Array-Radsatzprifsystem (PASAWIS - Phased Array Semi-Automated Wheelset
Inspection System) von Evident ermdglicht schnellere und effizientere Priifungen und sorgt fur eine
hervorragende Abdeckung von Radsatzkomponenten.

Diese leistungsstarke Prufplattform wurde in Zusammenarbeit mit dem Fraunhofer IZFP und RailMaint entwickelt
und kombiniert die neueste Ultraschall- und Phased-Array-Pruftechnologie mit spezieller Software, die die
Anforderungen der VPI European Rail Service GmbH (VERS) gemaR VPI-EMG 09 zur Instandhaltung von
GUterwagen mittels zerstorungsfreier Prifung erfUllt. Die Software flhrt schrittweise durch den Workflow, von der
Funktionsprufung bis hin zu den Ergebnissen und der Berichterstellung.

Hauptvorteile

- Einfache Bedienung
Spezielle Layouts fur die Datendarstellung fihren durch das Prufverfahren.

- Schnell
Optimierte Scanner-Kits fur jede Komponente: Welle, Radkranz und Laufflache.

- Zuverlassig und wiederholbar
Menschliche Fehler werden minimiert.

- Riickverfolgbarkeit
Alle Daten werden aufgezeichnet, einschliel3lich der Ankoppeliberprifung, Wellenversetzungskorrektur und

Kontrolle fehlender Daten.

- Normkonform
Geprtft und zugelassen nach VPI-EMG 09.




PASAWIS

Schnell und zuverlassig

Im Gegensatz zu herkdmmlichen Ultraschallprifplattformen (UT), die viele Einzelschwinger-Prufkdpfe und eine
manuelle Suche verwenden, werden bei der Phased-Array-Ultraschallprifung (PAUT) mit einer elektronischen
Abtastung mehrere Sensoren in einem speziellen Scanner verwendet. So entfallt die manuelle Suche und die
Prufgeschwindigkeit und -zuverlassigkeit werden erhoht.

Das PASAWIS System ist kompakt und verfugt Uber eine Haupteinheit auf Radern fur einfaches Mandvrieren. Das
mobile System lasst sich Uberall leicht einsetzen und von einer einzigen Person bedienen, sodass es sich fir nahezu
jeden Prufort eignet.

Sehr kurze Priifzeiten

Mit dem PASAWIS System kénnen vollstandige Prufungen 4x schneller als mit einer herkdmmlichen UT-Prufung
durchgefuhrt werden. Die maflRgeschneiderte Erfassungssoftware stellt sicher, dass alle erforderlichen Schritte
schnell und gemaf den hochsten Standards erfolgen.

Maximale Effektivitat bei minimaler Schulung

Erreichen Sie die Effizienz eines vollautomatisierten Systems mit einer halbautomatisierten Ldsung. Die PASAWIS
Softwarebenutzeroberflache bietet einen vollstandigen geflUhrten Arbeitsablauf und stellt so sicher, dass nur die
notwendigen Prifschritte ausgefUhrt werden. Da die Software fur die Radsatzpriifung optimiert ist, ist sie viel
einfacher anzuwenden als ein herkdmmliches Fehlererkennungsprogramm.

Optimiert fiir spezifische Radsatzkomponenten

Das PASAWIS System kann mit drei Handscannern eingesetzt werden, die jeweils flr eine andere
Radsatzkomponente optimiert sind: Welle, Radkranz und Laufflache. Diese speziellen PAUT-Scanner sind an
jede Radsatzkomponente anpassbar, um Prifungen zu beschleunigen und eine vollstandige Abdeckung

zu gewahrleisten. Prufer erhalten so die Informationen, die sie bendétigen, um relevante Indikationen, wie
Ermutdungsrisse, zu finden.

Scanner fur Wellenprufung Scanner fur Radkranzpriifung Scanner fir Laufflachenprifung



PASAWIS Software

Vermeiden von Fehlern mit spezieller Software
Menschliche Fehler werden bei der Datenerfassung minimiert und Ergebnisse werden mit einer schrittweise
gefUhrten Softwareumgebung erhalten. Durch einen zweistufigen Zugriff bietet die PASAWIS Software Bedienern
den erforderlichen Zugriff auf den Prifvorgang und stellt gleichzeitig sicher, dass die Anforderungen des
Supervisors erfullt werden. Das ist der SchlUssel zu zuverldssigen Ergebnissen, ganz unabhangig vom Prufer. Die
speziell fur die Radsatzprifung entwickelte PASAWIS Software bietet vordefinierte Prifprogramme, die fUr jede
Radsatzkomponente optimiert sind. Ein grof3er, integrierter Touchscreen-Monitor ermdéglicht eine deutliche Anzeige
von Radsatzkomponenten und Prufdaten.

PASAWIS

Entdecken Sie die Vorteile

- Speziell fur Radsatzpriifungen

- Schrittweise gefiithrter Arbeitsablauf filhrt Bediener durch Priifverfahren

- Spezielle Layouts mit Anzeige von Ergebnissen

- MaBgeschneiderte Farbpaletten zur Darstellung der Daten

- Vordefinierte Prifablaufe mit Radsatztypen und Verfahren zur Funktionsiiberprifung

- Automatische Ankoppeliiberprifung bei Priifungen (fiir Wellen und Radkranze)

- Automatische Kontrolle der fehlenden Priifdatenpunkte

- Automatische Transferkorrekturfunktion bei Wellenprifungen

- Radsatzdatenbank mit der Moglichkeit, neue Radsatzdatenbanken zu erstellen

- Vollsténdige Aufzeichnung und Speicherung von Prifdaten

- Anpassbare und automatische Berichterstellung

- Zwei Zugriffsebenen: Supervisor und Priifer

- Einfache Sprachauswahl

Ruckverfolgbar und
reproduzierbar

Das PASAWIS System beschleunigt
und erleichtert Prifungen. Es
verflgt aullerdem Uber zuverlassige
Datenspeicherfunktionen,
einschlieldlich einer Integration
mit Cloud-basierten
Dokumentenverwaltungs-
plattformen. Im Gegensatz zu
anderen Radsatzprufgeraten
bietet das PASAWIS System eine
umfassende Speicherung aller

Prufdaten und gewahrleistet so eine
langfristige Ruckverfolgbarkeit und
Reproduzierbarkeit.

Wenn die Prifung abgeschlossen
ist, erstellt das PASAWIS System mit
minimalem Aufwand Prufberichte.
Die grafischen Ergebnisse fur jeden
gepruften Radsatz, z. B. A-Bild,
Sektorbild und C-Bild, sowie einige
wichtige Metadaten, wie

Kalibrierungsdatum, Seriennummer
des Gerdts und Prufer sind im
Bericht enthalten, der im PDF-
Format vorliegt. Zudem kénnen
Bediener Daten offline in der
PASAWIS Datenanalysesoftware
analysieren, was zusammen mit
dem PASAWIS System zur Verflgung
steht und eine umfassende Prifung
und Interpretation der Prufdaten
ermaoglicht.



Technische Angaben

j Technische Angaben - Haupteinheit:
; e Abmessungen: 1195 mm x 615 mm x 605 mm

Gewicht: 110 kg

Rader: Durchmesser: 200 mm, Breite: 65 mm, aus Gummi
Wassermanagementsystem und Scanner-Weggeber-Schalter
Datenspeicherung: 512 GB SSD + 1 TB SSD

Monitor: 24 Zoll Touchscreen-Monitor

Installierte Software: Einzelbenutzerlizenz fur Prifsoftware und
Einzelbenutzerlizenz fir Offline-Analysesoftware

Technische Angaben - Scanner fiir Wellenprifung:

Geeignet fur die Prifung von Vollwellen mit Durchmessern von
130-180 mm mit dem Standard-Vorlaufkeil (bei gréReren
Durchmessern ist ein zusatzlicher Vorlaufkeil erforderlich)

Phased-Array-Prifung des Radsitzbereichs an der Welle
von der Zapfen- und Wellenposition mit automatischer
AnkoppelUberprufungsfunktion

Integriertes Weggeber- und Ankoppelsystem
Verriegelungsmechanismus mit Durchmesseranpassung

Enthalt: Phased-Array-Sensor, Vorlaufkeil, zwei Abstandshalter und
einen Transportkoffer

Technische Angaben - Scanner fiir Radkranzprifung:

Geeignet fur die Prifung von Radkranzen mit Durchmessern von
750-1000 mm

Phased-Array-Prifungen von Radkranzen und Prifungen mit
konventionellem UT von Spurkranzen (in zwei Richtungen gleichzeitig)
mit automatischer Ankoppeliberprtfung

Integriertes Weggeber- und Ankoppelsystem

Magnetischer Mechanismus zur Befestigung des Scanners und
federbelastete Sensorhalterungen

Enthalt: zwei Phased-Array-Sensoren mit Vorlaufkeilen, zwei
konventionelle Prufkdpfe und einen Transportkoffer




Technische Angaben

Technische Angaben - Scanner fiir Laufflachenpriifung:

Geeignet fur die Priifung von Radlaufflachen mit Durchmessern von
600-1000 mm

Phased-Array-Prifung der Laufflache (Rollflache) mit visueller
AnkoppelUberprifung

Integriertes Weggeber- und Ankoppelsystem
Federbelastete Sensorhalterung

Enthalt: Phased-Array-Sensor, Vorlaufkeil und einen Transportkoffer

Technische Angaben - UT/PA-System

Phased-Array-Kandle
Anzahl Impulsgeneratoren

Kanadle fiir konventionellen
Ultraschall

Datengeschwindigkeit
Priufgeschwindigkeit
Auflésung der Amplitude

Maximale Anzahl A-Bild-Punkte

Datenverdichtung in Echtzeit

Gleichrichtung
Filter

Spannung

Verstirkung

Impulsbreite

Bandbreite (-3 dB)

Anzahl Schallbiindel
Impulsfolgefrequenz (IFF)
Mittelung in Echtzeit

Weggeber
Netzwerkschnittstelle

IP-Schutzart

64
16
4 (8 UT-Anschllsse)

Bis zu 30 MB/s

Bis zu 20000 A-Bilder/s von 12 Bit (jedes mit 750 Punkten)
8 Bit/12 Bit

16380

1 bis 2000

GW, HW+, HW- und HF

Digitales Bandpass-, Hochpass- und Tiefpassfilter

PA:4V,9V,20V,40V,80Vund 115V
UT: 50V, 100 V und 190 V

PA: 80 dB; UT: 120 dB

PA : 30 ns bis 500 ns (in Schritten von 2,5 ns)
UT: 30 ns bis 1000 ns (in Schritten von 2,5 ns)

PA: 0,6 MHz bis 17,8 MHz UT: 0,25 MHz bis 28 MHz
Bis zu 1024
Bis zu 20 kH

PA:2,4,8,16
UT: 2,4, 8, 16, 32, 64

2 Achsen (Quadratur, Uhrzeigerrichtung)
1000BASE-T
IP 65

Der Hersteller behilt sich das Recht vor, jederzeit ohne Ankiindigung Anderungen der technischen Daten,
der Ausfihrung und des Zubehors vorzunehmen.
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