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Wichtige Informationen - vor Einsatz lesen

Bestimmungszweck

Die Software TomoView ist fiir die zerstorungsfreie Priifung von Werkstoffen in In-
dustrie und Handel bestimmt.

Kompatible Softwareprogramme

Die folgende Tabelle gibt die Kompatibilitat der Software TomoView mit adlteren Geré-

ten an.

Tabelle 1 Mit TomoView kompatible Evident-Priifgerite

Reihe Modell
MultiScan MultiScan MS5800 (Priifung nur im Ultraschallmodus)
OmniScan OmniScan MX
OmniScan MX2
OmniScan iX (nur im Analysemodus)
TomoView FOCUSLT
FOCUS LT Einbaugerat

Wichtige Informationen — vor Einsatz lesen 13
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Sicherheitszeichen

Folgende Sicherheitszeichen konnen am Gerat und im Handbuch erscheinen:

A Allgemeines Warnzeichen:

Dieses Zeichen macht den Priifer auf eventuelle Gefahren aufmerksam. Die die-
sem Zeichen folgenden Anweisungen sind unbedingt zu befolgen, um mogliche
Verletzungen oder Schiaden zu vermeiden.

A Warnzeichen fiir Hochspannung:

Dieses Zeichen zeigt die Gefahr eines elektrischen Schlags von iiber 1000 Volt an.
Die diesem Zeichen folgenden Anweisungen sind unbedingt zu befolgen, um
mogliche Verletzungen oder Schdden zu vermeiden.

Sicherheitshinweise

Folgende Sicherheitshinweise konnen in diesem Handbuch erscheinen:

A\ mr—

Der Hinweis GEFAHR zeigt eine akut gefahrliche Situation an. Es macht auf ein Ver-
fahren aufmerksam, das, unsachgemafs ausgefiihrt oder nicht beachtet, Tod oder
schwere Korperverletzungen zur Folge haben kann. Arbeiten Sie erst dann weiter,
wenn Sie den vom Wort signalisierten Sachverhalt eindeutig verstanden haben und
die angegebenen Bedingungen erfiillt haben.

A\ mTTe—

Der Hinweis WARNUNG zeigt eine moglicherweise gefahrliche Situation an. Es
macht auf ein Verfahren aufmerksam, das, unsachgemaf ausgefiihrt oder nicht beach-
tet, Tod oder schwere Korperverletzungen zur Folge haben kann. Arbeiten Sie erst
dann weiter, wenn Sie den vom Wort signalisierten Sachverhalt eindeutig verstanden
haben und die angegebenen Bedingungen erfiillt haben.

14 Wichtige Informationen — vor Einsatz lesen
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A

Der Hinweis VORSICHT zeigt eine moglicherweise gefahrliche Situation an. Es macht
auf ein Verfahren aufmerksam, das, unsachgemafs ausgefiihrt oder nicht beachtet,
leichte oder méfsige Korperverletzungen, Materialschaden, insbesondere am Produkt,
die Zerstorung eines Teils oder des gesamten Produkts oder Datenverlust zur Folge
haben kann. Arbeiten Sie erst dann weiter, wenn Sie den vom Wort signalisierten
Sachverhalt eindeutig verstanden haben und die angegebenen Bedingungen erfiillt
haben.

Allgemeine Hinweise

Folgende allgemeine Hinweise konnen in diesem Handbuch erscheinen:

| WICHTIG |

Das Wort WICHTIG macht auf einen Hinweis aufmerksam, der wichtige Informatio-
nen bzw. Informationen enthalt, die fiir die Durchfithrung einer Aufgabe wesentlich
sind.

[ HINWEIS |

Das Wort HINWEIS macht auf wichtige Bedienungsvorschriften, Verfahren oder dgl.
aufmerksam. Hinweise beziehen sich auch auf sachdienliche, begleitende Informatio-
nen, deren Beachtung niitzlich, aber nicht zwingend ist.

| TIPP |

Das Wort TIPP macht Sie auf einen Hinweis aufmerksam, der IThnen hilft, die in die-
sem Handbuch beschriebenen Techniken und Verfahren an Ihre speziellen Bediirf-
nisse anzupassen oder das Produkt in seinem vollen Leistungsumfang zu nutzen.

Gewabhrleistung

Evident leistet auf Material und Verarbeitung dieses Evident Produkts fiir den
Zeitraum und zu den Bedingungen Gewihr, die unter Terms and Conditions unter
https://www.olympus-ims.com/de/terms/ angegeben sind.

Wichtige Informationen — vor Einsatz lesen 15
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Die Evident Garantie gilt nur fiir Gerate, die ordnungsgemaf; wie in diesem
Handbuch beschrieben verwendet und nicht zweckentfremdet eingesetzt, von
Unbefugten repariert oder modifiziert wurden.

Untersuchen Sie die Materialien nach Erhalt griindlich auf Anzeichen duflerer oder
innerer Schaden, die wahrend des Transports aufgetreten sein konnten. Informieren
Sie den anliefernden Spediteur unverziiglich iiber etwaige Schaden, da der Spediteur
normalerweise fiir Schaden wahrend des Transports haftet. Bewahren Sie
Verpackungsmaterialien, Frachtbriefe und andere Versanddokumente auf, die fiir
eine Schadensmeldung erforderlich sind. Nachdem Sie Schaden dem Spediteur
gemeldet haben, kontaktieren Sie Evident, um Unterstiitzung beim Schadensersatz
und ggf. beim Austausch des Geréts zu erhalten.

Dieses Handbuch erldutert den ordnungsgemaflen Betrieb Ihres Evident Produkts.
Die darin enthaltenen Informationen sind ausschliefilich Hilfe gedacht und diirfen
nur nach unabhéngigen Tests und/oder Verifizierung durch den Bediener oder den
Vorgesetzten in Anwendungen verwendet werden. Eine solche unabhéngige
Uberpriifung der Verfahren ist um so wichtiger, je kritischer die Anwendung ist. Aus
diesem Grund iibernimmt Evident weder ausdriicklich noch stillschweigend eine
Garantie, dass die hier beschriebenen Techniken, Beispiele oder Verfahren mit
Industriestandards {ibereinstimmen oder den Anforderungen einer bestimmten
Anwendung entsprechen.

Evident behalt sich das Recht vor, jedes Produkt zu dandern, schliefdt jedoch eine
Verpflichtung zur Nachbesserung bereits hergestellter Produkte aus.

Technische Unterstiitzung

Evident fiihlt sich verpflichtet, Kundendienst und Produktsupport auf hochstem
Niveau anzubieten. Wenn Sie bei der Verwendung unseres Produkts Probleme
feststellen oder das Gerat nicht wie in der Dokumentation beschrieben funktioniert,
konsultieren Sie zunachst das Handbuch und kontaktieren Sie dann, falls Sie
weiterhin Hilfe bendtigen, unseren Kundendienst. Besuchen Sie die Evident Scientific
Website, um das néachstgelegene Servicecenter zu finden.
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Einfuhrung

TomoView ist eine leistungsstarke und vielseitige Software fiir die zerstorungsfreie
Priifung mit Ultraschall (UT). Die Funktionen von TomoView ermoglichen die Erfas-
sung von Ultraschallsignalen, die Darstellung dieser Signale in Echtzeit und die spa-
tere Analyse von bereits erfassten Priifdatendateien.

TomoView bietet viele erweiterte Funktionen und Leistungsmerkmale zur rationellen
Erfassung und Analyse von Daten bei der Priifung mit Ultraschall. Ideal fiir die Ar-
beit vor Ort sowie im Labor, lauft TomoView mit Microsoft Windows 7, Windows Vis-
ta oder Windows XP Professional.

TomoView bearbeitet Priifdatendateien bis zu 2 GB mit einem Betriebssystem von
64-Bit und bis 1 GB mit Betriebsystemen von 32-Bit, wodurch Sie komplexe Priifun-
gen ausfiihren konnen, die mit unabhéngigen Geréten nicht moglich waren.

Mit der vielseitigen, graphischen Benutzeroberfliche von TomoView, die Sie Ihren Be-
diirfnissen anpassen konnen, werden aus mehreren Ansichten bestehende Layouts
gespeichert und wieder aufgerufen, was die Arbeit bei der Ultraschallpriifung er-
leichtert.

Aufler allgemeinen graphischen Hilfsmitteln wie Messkursors, Zoom und anpassba-
ren Farbpaletten, besitzt TomoView auch automatisierte Hilfsmittel, die die fiir Kon-
formitat mit den Industrienormen nétige, komplexe Priifdatenanalyse erleichtern. Sie
konnen Bereiche mit Fehlern einfach umranden und TomoView so konfigurieren,
dass die Software das Amplitudenmaximum und die Lange des Fehlers automatisch
findet und anzeigt. Mit der Berichtfunktion kénnen Sie Informationen zu einem Feh-
ler zusammen mit den wichtigsten Konfigurationsparametern in eine Fehlertabelle
eintragen.

Mit TomoView konnen Sie bereits erfasste Dateien und sogar Dateien wéhrend der
Erfassung analysieren. Sie kdnnen einen Teil der Ansicht auswéhlen, vergroffern und
darin Fehler messen, wahrend dieselbe Datei weiter Priifdaten empfangt.

Einfithrung 19
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1. Inbetriebnahme

In diesem Kapitel wird erklart, wie TomoView in Betrieb genommen wird.
1.1 Mindestanforderungen an den Rechner

Die technischen Mindestanforderungen an den Rechner sind:

* 2 GBRAM oder mehr (4 GB wird fiir grofse Priifdatendateien und hohe Priifge-
schwindigkeit empfohlen)

¢ 100 GB freie Speicherkapazitat fiir optimale Leistung bei Analyse und Priifung
* Aufldsung von 1280 x 1024 Pixel oder mehr fiir Display-Adapter und Bildschirm
¢ einen USB-Anschluss fiir HASP-Hardwaresicherheitsschliissel

* einen Netzwerkadapter mit 100 Mbit/s, ausschliefSlich fiir das Priifgerét (fiir die
Datenerfassung). Der Rechner benétigt einen zweiten Netzwerkadapter, wenn er
gleichzeitig an ein LAN-Netz und an ein Priifgerat angeschlossen wird.

¢ eine Tastatur und ein Zeigegerat (Maus)

* eines der folgenden Betriebssysteme:

— Microsoft Windows XP, XP Pro, XP Family Edition (Service Pack 2 oder neue-
re Versionen)

— Microsoft Windows Vista Business, Home Basic, Enterprise, Home Premium,
Starter, Ultimate, die Benutzerkontensteuerung (UAC) werden nicht unter-
stlitzt

— Microsoft Windows 7

Inbetriebnahme 21
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| WICHTIG |

Die Software TomoView muss nicht auf demselben Laufwerk wie Windows installiert
werden. Dann braucht der TomoView-Installierer aber trotzdem 150 MB auf dem
Windows-Laufwerk fiir den Hardware-Sicherheitsschliissel, die Aktualisierungen mit
Direct X, voriibergehende Installationen von Windows und die MFC-Dateien (Micro-
soft Foundation Class).

[ HINWEIS |

Die Bildschirmkopien in diesem Handbuch stammen von einem Rechner mit
Windows 7. Der Bildschirm kann daher anders aussehen, wenn die Software Tomo-
View auf einem Rechner mit einem anderen Betriebssystem lauft.

In den meisten Beispielen in diesem Handbuch ist TomoView mit metrischen Mafsein-
heiten abgebildet (siehe Abschnitt 3.14.1 auf Seite 220 wie Mafleinheiten eingestellt
werden).

1.2 Mit TomoView kompatible Prufgerate

TomoView erfasst im Priifmodus mit Ultraschallpriifgerdten von Evident Daten und
analysiert im Analysemodus mit diesen Geréten erstellte Priifdatendateien. In
Tabelle 2 auf Seite 22 werden die mit TomoView kompatiblen Geréte aufgelistet.

Tabelle 2 Mit TomoView kompatible Evident-Priifgerite

Reihe Modell
MultiScan MultiScan MS5800 (Priifung nur im Ultraschallmodus)
OmniScan OmniScan MX
OmniScan MX2
OmniScan iX (nur im Analysemodus)
TomoScan FOCUSLT
FOCUS LT Einbaugerit
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1.3 TomoView-Versionen

TomoView steht in fiinf Versionen zur Verfiigung;:

TomoView Priifung

ist eine komplette Version mit allen Priif- und Analysefunktionen. Mit dem Frei-
gabecode der TomoView-Version Priifung konnen Sie auch in den anderen Tomo-
View-Versionen hochfahren (siehe Abschnitt 1.9 auf Seite 41).

TomoView Analyse
besitzt alle Analysefunktionen, aber keine Priiffunktionen.
TomoView Lite Weld

besitzt fiir die Schweifinahtanalyse optimierte Analysefunktionen (siehe
Abbildung 1-1 auf Seite 24):

Analyse mit konventionellem Ultraschall (Impuls-Echo und TOFD) im B-Bild
* Analyse mit Phased-Array-Winkelschallbiindeln im S-Bild
¢ Analyse von Linien-Scan-Priifungen

Inbetriebnahme 23
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Abbildung 1-1 Anzeige mit der TomoView-Version LITE Weld (Beispiel)

TomoView Lite Aero
besitzt fiir Anwendungsbereiche in der Luftfahrt optimierte Analysefunktionen
(siehe Abbildung 1-2 auf Seite 25):
* Analyse mit konventionellem Ultraschall im C-Bild
* Analyse mit Phased-Array in Senkrechteinschallung im C-Bild

* Analyse von Raster-Priifungen
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Abbildung 1-2 Anzeige mit der TomoView-Version Lite Aero (Beispiel)

TomoView TomoViewer
ist eine kostenlose Software zur Anzeige von TomoView-Priifdatendateien.

Beim Hochfahren miissen Sie auswahlen, welche TomoView-Version gestartet wer-
den soll (siehe Abbildung 1-3 auf Seite 26). In Tabelle 3 auf Seite 26 werden die ver-
fligbaren Funktionen jeder Version gezeigt.
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Beim Hochfahren =)

Bearbeiten
‘ \ Weld Aero Viewer
Priifung Analyse Lite Weld Lite Aero TomoViewer
Add-On
Simulation des akustischen Felds: Deaktiviert
Nachstes Mal nicht anzeigen [~

Abbildung 1-3 Dialogfeld beim Hochfahren zur Auswahl der TomoView-Version

Tabelle 3 Funktionsvergleich der TomoView-Versionen

Farbpaletten @ndern und erstellen
eingebaute Berichtfunktion
Umlenkungen anzeigen

benutzerdefinierte Layouts speichern
benutzerdefinierte Schweiffinahtmasken (.dxf) anzeigen

5 TomoView
E12 gy w
Funktion = = < > =
(=] 23] = < "E'
g =) = g =
S|5 |83 < |~
Mafeinheiten metrisch oder in US-Einheiten v v v v v
Zoom ein- und ausfahren v v v v v
OmniScan-Dateien importieren v v v v v
softwareseitige Einstellung der Verstarkung v v v v v
Gruppen fiir konventionellen Ultraschall anzeigen v v v v v
Gruppen fiir Phased-Array anzeigen v/ v/ v/ v v
vordefinierte Layouts 4 4 4 v v
Farbkontrast einstellbar v v v v v
Gruppen fiir TOFD anzeigen v v v v
raumliches Zusammenlegen (manuell oder automatisch) v v v v
Fehlertabellen anzeigen v v v v
Berichtvorschau und -ausdruck v v v v
4 4 4
4 4 4
4 4 4
4 4 4
4 4 4

NNENENENENENEN
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Tabelle 3 Funktionsvergleich der TomoView-Versionen (Fortsetzung)

Funktion

TomoVIEWER

TomoView

Analyse
Priifung

Schallwegachse justieren

Fehlertabelle anzeigen und bearbeiten

Informationsgruppen (Messwerte) auswahlen

C-Bilder zusammenlegen

Bewertungsfeld fiir statistische Messungen

Priifdatendateien zusammenlegen

Blenden offline einstellbar

Fehlerindikation hinzufiigen, &ndern und l6schen

NN SN S s[s[s]y| LITE Aero

mehrere Gruppen gleichzeitig anzeigen

TOFD und Phased-Array gleichzeitig anzeigen

vordefinierte SchweifSnahtmaske

< & s8]« & «] <« LITE Weld

C-Bilder als Binar-Datei hinzufiigen

Signal-/Rauschverhaltniss im C-Bild messen

zusétzliche, softwareseitig erstellte C-Bilder

A-Bild offline resynchronisieren

ANIANENEN

TOFD-Manager (Lateralwellen entfernen, Resynchronisation)

Sensor-Offset und Abstahlwinkel einstellbar

RayTracing-Funktion

mehrere Dateien gleichzeitig 6ffnen

Datengruppen zu .txt-Dateien exportieren

neue Layouts erstellen

3D-Kursor

FFT-Berechnung

Hystersekorrektur

logarithmische in lineare Daten umsetzen

in Microsoft-Excel umsetzen

PASS-Dateien importieren

AN N N N N N N N N N N N N N N NENENENESE YA YR YN NN

Datenerfassung

AN N N N N NN N NENENENENENEYE YR YA NE N N NENENE NN

Im Dialogfeld Uber TomoView, das in der Meniileiste mit Hilfe > Uber geoffnet wird,
wird die derzeitig verwendete TomoView-Version angegeben (siehe Abbildung

Abbildung 1-4 auf Seite 28).
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' bl
Uber TomoView

OLYMPUS
derzeitig verwen-

dete Version ‘
TomoView (Prifung)

Version: 2.10R&

Copyright (C) 2009 Olympus Canada :
Alle Rechte vorbehalten.

kS —

Abbildung 1-4 Dialogfeld Uber TomoView mit Angabe der TomoView-Version

1.4  Hardwaresicherheitsdongle

Die Software TomoView lauft nur, wenn ein mit dem Rechner verbundener HASP-
Hardwaresicherheitsdongle erkannt wird. Der mit Ihrer TomoView-Software mitge-
lieferte HASP-Hardwaresicherheitsdongle enthilt den Zugangscode fiir die von Ih-
nen erworbene TomoView-Version.

Bevor Sie die Software TomoView hochfahren, muss der HASP-Schliissel in eine USB-
Buchse Ihres Rechners eingesteckt werden. Sie konnen den Parallelport-Schliissel ei-
ner fritheren TomoView-Version weiter nutzen, vorausgesetzt er enthélt den Zu-
gangscode fiir TomoView 2.10 (siehe Abbildung 1-5 auf Seite 28).

-

N

USB-Stick friiherer Parallelport-Schllissel

Abbildung 1-5 Modelle der HASP-Hardwaresicherheitsdongle
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Wenn die Software TomoView ohne Hardwaresicherheitsdongle hochgefahren wird,
ist TomoViewer als einzige Version im Dialogfeld Beim Hochfahren verfiigbar (siehe
Abbildung 1-6 auf Seite 29).

Beim Hachfahren @
Bearbeiten
Weld Aero Viewer
Priifung Analyse Lite Weld Lite Aero TomoViewer
Add-On
Simulation des akustischen Felds: Deaktiviert
Nachstes Mal nicht anzeigen [~

[&

Abbildung 1-6 Dialogfeld Beim Hochfahren ohne Hardwaresicherheitsdongle

Wird der Hardwaresicherheitsdongle entfernt wahrend die Software TomoView lauft,
erscheint 30 Sekunden spéter die in Abbildung 1-7 auf Seite 29 abgebildete Meldung.

Nach dem Klicken auf OK konnen mit TomoView gegebenenfalls ungespeicherte Da-
ten gespeichert werden und die Software fahrt dann herunter.

TomoView (=)

_"‘-.I Keinen giiltigen Schliissel gefunden. Bitte den Software-Schldssel noch
@# einmal einsetzen und erneut versuchen. Wenn das Problem
weiterbesteht, die Schissel-Software oder TomoView neu installieren.

Abbildung 1-7 Meldung bei fehlendem Hardwaresicherheitsdongle

Wenn Sie die TomoView-Versionen Priifung und Analyse erwerben, wird fiir jede
Version ein Hardwaresicherheitsdongle geliefert.
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1.5 TomoView installieren

Die Installierung der Software TomoView ist einfach.

So wird TomoView installiert

1. Loggen Sie sich in ein Benutzerkonto mit Administratorrechten auf dem Rechner,
auf dem Sie TomoView installieren wollen, ein.

2. Fiihren Sie das TomoView-Installierungsprogramm auf der mitgelieferten CD
von Evident aus.

3. Befolgen Sie die Anweisungen des TomoView-Installierungssassistenten.
Der Assistent installiert TomoView, den Advanced Calculator und den Bootp-Ser-
ver.

4. Deaktivieren Sie den Stand-by-Modus des Rechners, damit die Verbindung zum
Priifgerat nicht unterbrochen wird.

a) Waihlen Sie im Startmenii von Windows 7 Start > Systemsteuerung > Ener-
gieoptionen und dann Energiesparmodus dndern aus.

b) Im eingeblendeten Popup-Fenster, stellen Sie Bildschirm ausschalten and
Energiesparmodus nach auf Niemals (siehe Abbildung 1-8 auf Seite 30).

¢) Klicken Sie auf Anderungen speichern.

| [E=AFES)

K29 )i|® « Ener.. » Encrgiesparplaneins.. = Systemsteuerung durchsuchen

Einstellungen flir Energiesparplan dndern: Ausbalanciert

Wahlen Sie die Energiespar- und Anzeigeeinstellungen aus, die Sie fur den Computer verwenden méchten.

2 Bildschirm ausschalten:

Erweiterte Energieeinstellungen dndern

Standardeinstellungen fiir diesen Energiesparplan wiederherstellen

Anderungen speichern ][ Abbrechen

Abbildung 1-8 Konfiguration der Energieoptionen fiir Windows 7
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ODER

€ Wihlen Sie im Startmenti von Windows XP Start > Systemsteuerung > Ener-

gieoptionen an und stellen Sie dann Nie fiir Standby und fiir Ruhezustand
ein (siehe Abbildung 1-9 auf Seite 31).

Eigenschaften von Energieoptionen @g‘

Energieschemas | Erweitert | Ruhezustand | USV

-_:L) Wahlen Sie das Energieschema mit den am besten zu diesem
Computer passenden Einstellungen. Durch Andern der Einstellungen
wird das gewahlte Schema verandert
Energieschemas

Home/Office Desk h

Speichern unter... I [ Laschen

Einstellungen fir Energieschema "Home/Office Desk”

Manitor ausschalten: Nach 20 Min. v

Eestplatten ausschalten: | Nie v

— e

Ruhezustand Nie v
[ ok ][ Asbrechen |

Abbildung 1-9 Konfiguration der Energieoptionen fiir Windows XP

[ HINWEIS |

Mit der Installationsfunktion von TomoView wird die Windows-Firewall fiir den Da-
tenaustausch zwischen dem Priifgerdt und den TomoView-Programmen mit dem
Bootp-Server konfiguriert. Ist der Rechner auf dem Sie TomoView installieren mit der

Firewall eines Drittherstellers ausgestattet, siehe 9.2 auf Seite 461 Angaben zur Konfi-
guration.
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1.6  Bootp-Server

Die TomoView-Installationsfunktion richtet automatisch auch den Bootp-Server ein.
Der Bootp-Server liefert dem hochfahrenden und mit dem Rechner verbundenen Evi-
dent-Priifgerat eine giiltige IP-Adresse.

Der Bootp-Server ist so konfiguriert, dass er automatisch zusammen mit Windows

startet. Das Bootp-Server-Symbol ( ":,’l;, ) erscheint auf der Windows-Taskleiste (siehe
Abbildung 1-10 auf Seite 32). Das Bootp-Server-Symbol gibt auch den Serverstatus an
(siehe Tabelle 4 auf Seite 32).

Tabelle 4 Bootp-Serverstatus

Symbol Bootp-Serverstatus
Der Bootp-Server lauft normal, kein Gerit ist aktiv.
=
=y Der Bootp-Server lauft normal, mindestens ein Gerat ist aktiv.
=g
Der Bootp-Server lauft nicht normal.
T Siehe Abschnitt 9.3 auf Seite 462 Angaben zur Fehlerbehebung.

Eine Kurzinfo wird eingeblendet, wenn Sie die Maus iiber das Bootp-Server-Symbol
fithren (siehe Abbildung 1-10 auf Seite 32).

Olympus NDT Bootp-Server
Status:Lduft —— Bootp-Server-Kurzinfo

Aktive Gerdteil

Bootp-Server-Symbol

Abbildung 1-10 Bootp-Server-Symbol mit Kurzinfo

Eine Kurzwahlfunktion erscheint, wenn Sie mit der rechten Maustaste auf das Bootp-
Server-Symbol klicken (siehe Abbildung 1-11 auf Seite 33).
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Kurzwahlfunktion des
Bootp-Servers

Alktualisieren
Konfigurieren

Auswahl Metzwerkadapter
Status iiberpriifen

Bootp-Server-Symbol

Beenden
me| | W =]

2013-09-06

Abbildung 1-11 Bootp-Server-Symbol mit Kurzwahlfunktion

Mit den Befehlen der Kurzwahlfunktion wird der Betrieb des Bootp-Servers konfigu-
riert und diagnostiziert. Wenn zum Beispiel im Bootp-Server-Symbol die rote Anzeige
leuchtet (Fehleranzeige), klicken Sie auf Status iiberpriifen in der Kurzwahlfunktion.
Dann wird das Dialogfeld Status von Bootp eingeblendet, in dem Diagnoseinformati-
onen angezeigt werden (siehe Abbildung 1-12 auf Seite 33). Weitere Angaben zur Sto-
rungsbehebung in Abschnitt 9.3 auf Seite 462.

gstatus von Bootp [o] & |

[08] Ungiltige [P+ -
Problem: Ungiiltige IP des Servers.

Typ: Fehler

Beschreibung: Die fir den Server
ausgewdhlte IP-Adresse ist ungtiltig.

Mdégliche Ursachen: Die Systemkonfiguration
wurde gedndert oder diese 1P ist bereits
vergeben.

Losung: Dies Problem mit der Bootp-
Serverkonfiguration beheben.

Hier klicken um die Bootp-Serverkonfiguration zu offnen | Schliefen

Abbildung 1-12 Inhalt des Dialogfelds Status von Bootp (Beispiel)
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1.7  Hochfahren der Software TomoView mit dem FOCUS LT

Mit der Software TomoView werden Ultraschalldaten mit dem Priifgerat FOCUS LT
oder dem Einbaugerdt FOCUS LT erfasst.

So wird TomoView hochgefahren und mit dem Scanner FOCUS LT verbunden

1. Fahren Sie nur den Rechner hoch, aber noch nicht TomoView.
2. Stellen Sie sicher, dass der Strom des FOCUS LT ausgeschaltet ist.

3. Schliefien Sie ein iiberkreuztes Ethernet-Kabel an den Netzwerkadapter des
FOCUS LT-Geréts an.

4. SchliefSen Sie das andere Ende des tiberkreuzten Ethernet-Kabels an den Netz-
werkadapter des FOCUS LT mit dem Rechner an.

| WICHTIG |

Wenn Thr Rechner mehrere Netzwerkadapter besitzt, stellen Sie sicher, dass das tiber-
kreuzte Ethernet-Kabel mit dem Netzwerkadapter verbunden ist, der fiir das Priifge-
rét konfiguriert wurde.

5. Schalten sie das Priifgerit ein:
€ Driicken Sie bei einem FOCUS LT die Ein-/Aus-Taste an der Vorderseite (sie-
he Abbildung 1-13 auf Seite 35) und warten Sie bis die Leuchte STBY nicht
mehr blinkt und so die Betriebsbereitschaft des Gerits anzeigt.
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Netzwerkadapter

» (» AC

127 P128

P1@P128
ETHERNET UT PHASED ARRAY

) WZVMjA?U\
] @ DVC IN
) Q

STBY
iy
n ﬁi@féX D TomoScan
\e. o OLMHUS N rocusLy

@

Ein-/Aus-Taste Leuchten
Abbildung 1-13 Vorderseite des FOCUS LT
ODER

Driicken Sie bei einem FOCUS LT Einbaugerat die Ein-/Aus-Taste an der Vor-
derseite (siehe Abbildung 1-14 auf Seite 35) und warten Sie bis die Leuchte

READY nicht mehr blickt und griin leuchtet und so die Betriebsbereitschaft des
Gerits anzeigt.

—®

/\
— TomoScan —
a FOCUS LT )
Rackmount AC o o
DC o
‘: READY © @ \
TEMP ©
a @)
—® ® ORMIPUS @—

|
Leuchten Ein-/Aus-Taste

Abbildung 1-14 Vorderseite des Einbaugerits FOCUS LT
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6. Bewegen Sie den Mauszeiger iiber das Bootp-Server-Symbol (E) im Navigati-
onsbereich der Windows-Taskleiste.
Eine Kurzinfo erscheint (siehe Abbildung 1-15 auf Seite 36).

Olympus NDT Bootp-Server ——Bootp-Server-Kurzinfo

StatusLauft R .
Altive Gerate] ——— Server lauft und FOCUS LT ist ange-

schlossen

Bootp-Server-Symbol

Abbildung 1-15 Bootp-Server-Symbol zeigt Betriebsbereitschaft an

7. Entnehmen Sie der Kurzinfo die Bestdtigung, dass der Bootp-Server lauft und
dass der FOCUS LT erkannt wurde.

8. Fahren Sie TomoView hoch (siehe Abschnitt 1.9 auf Seite 41).

1.8  Hochfahren der Software TomoView mit dem OmniScan

Mit der Software TomoView werden Ultraschalldaten auch iiber ein OmniScan MX
oder MX2 erfasst, welches das TomoView-Steuerprogamm (TomoView Control) be-
sitzt.

Wenn ein OmniScan-Gerat zur Ultraschallpriifung mit TomoView eingesetzt wird,
muss das OmniScan vor TomoView hochgefahren werden.

So wird ein OmniScan mit TomoView hochgefahren

1. Fahren Sie nur den Rechner hoch, aber noch nicht TomoView.
2. Stellen Sie sicher, dass der Strom des OmniScan-Gerits ausgeschaltet ist.

3. Schliefien Sie ein iiberkreuztes Ethernet-Kabel an den Netzwerkadapter des Om-
niScan an (siehe Abbildung 1-16 auf Seite 37).

36 Kapitel 1



DMTA-20029-01DE [118778537], Uberarb. B, September 2022

Netzwerkadapter —g=5 >~

Abbildung 1-16 Netzwerkadapter am OmniScan MX

4. Schliefien Sie das andere Ende des tiberkreuzten Ethernet-Kabels an den Netz-
werkadapter des Rechners an.

I WICHTIG |

Wenn Thr Rechner mehrere Netzwerkadapter besitzt, stellen Sie sicher, dass das tiber-
kreuzte Ethernet-Kabel mit dem Netzwerkadapter verbunden ist, der fiir das Priifge-
rét konfiguriert wurde.

5. Am OmniScan-Gerit (siche Abbildung 1-17 auf Seite 38):
a) Stellen Sie sicher, dass sich eine Speicherkarte mit der TomoView Control-Ap-
plikation im Steckplatz an der rechten Geréteseite befindet.

b) Starten Sie das OmniScan mit der griinen Ein-/Aus-Taste an dessen Vordersei-

te.
Es erscheint die Startseite des OmniScan (siehe Abbildung 1-18 auf Seite 38).
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Steckplatz fiir Speicherkarte

Ein-/Aus-Taste

Abbildung 1-17 Das Omniscan MX-Gerit

OLYMPUS

MXU-M Weld
[2.2R3]

OmniScan
[MXU - 2.0R20

g OMNISCAl mx

Option aktivieren
[1.0R2] | AutoStart Akt.

Abbildung 1-18 Beispiel der Startseite des OmniScan
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¢) Waihlen Sie TomoView Control an.

d) Wenn ein Dialogfeld eingeblendet wird, geben Sie die Nummer des neuen
Optionsschliissels ein (siehe Abbildung 1-19 auf Seite 39), um das TomoView
Control-Programm im aktiven Modul zu aktivieren.

Wenn Sie iiber keine Optionsschliisselnummer verfiigen und Ihr System ak-
tualisieren wollen, wenden Sie sich bitte an einen Evident-Vertreter.

{") | Abbruch

Abbildung 1-19 Dialogfeld zur Eingabe der neuen Optionsschliisselnummer

Die Applikation erscheint auf dem OmniScan-Bildschirm und es werden die
erfolgreich durchgefiihrten Vorgange aufgelistet (Abbildung 1-20 auf
Seite 40).
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5) BootP registration success. IP address: 192.168.0.11
4) DSP initialization success (1)

3) Driver initialization success
2)
1)

FPGA loaded successfully
Socket initialization success

The screen will close in: 9s

Internal temperature (C): 38.4

Pause timer AutoStart deakt.

Abbildung 1-20 Bildschirm der TomoView-Applikation (Beispiel)

Kann ein Vorgang nicht erfolgreich ausgefiihrt werden, erscheint eine Mel-
dung auf der Liste in rot. Lesen Sie die Meldung und unternehmen Sie alle er-
forderlichen Mafinahmen zur Behebung des Problems.

[ HINWEIS |

Standardmafig wird der Bildschirm nach 10 Sekunden vom Bildschirmschoner aus-
geschaltet. Driicken Sie jede beliebige Funktions- oder Parametertaste, um den Bild-
schirm wieder zu aktivieren. Wahlen Sie Pause timer an, um den Bildschirmschoner

anzuhalten.

6. Bewegen Sie den Mauszeiger iiber das Bootp-Server-Symbol (E) im Navigati-
onsbereich der Windows-Taskleiste.
Eine Kurzinfo erscheint (siehe Abbildung 1-21 auf Seite 41).
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Olympus NDT Bootp-Server [—— Bootp-Server-Kurzinfo

Status:L3uft

Aktive Gerate:l
Bootp-Server-Symbol = 331 PM

— Server lauft und das OmniScan-Ge-
rat ist angeschlossen

Abbildung 1-21 Bootp-Server-Symbol zeigt Betriebsbereitschaft an

7. Entnehmen Sie der Kurzinfo die Bestatigung, dass das Bootp-Server lauft und das
OmniScan erkannt wurde.

8. Fahren Sie TomoView hoch (siehe Abschnitt 1.9 auf Seite 41).

1.9  Starten der Software TomoView

Die Software TomoView kann mit oder ohne Priifgerét eingesetzt werden. Wird To-
moView ohne Priifgerdt eingesetzt, konnen nur bereits existierende Priifdaten analy-
siert werden.

So wird TomoView gestartet

1. Verbinden Sie den Hardwaresicherungsschliissel mit dem richtigen Anschluss
des Rechners. TomoView lauft nur, wenn der Hardwaresicherheitsdongle erkannt
wurde, mit oder ohne angeschlossenem Priifgerat.

2. Schalten Sie den Rechner ein und warten Sie, dass Windows hochfahrt. Starten Sie
TomoView noch nicht.

| WICHTIG |

Der Rechner muss betriebsbereit sein, bevor das Priifgerat eingestellt wird, da es des-
sen IP-Adresse vom Rechner erhalt.

3. Schliefien Sie das Priifgerat an die richtige Netzwerkadapterbuchse des Rechners
an und fahren Sie es dann hoch (siehe Abschnitt 1.8 auf Seite 36 fiir OmniScan
und Abschnitt 1.7 auf Seite 34 fiir FOCUS LT).
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4. Starten Sie TomoView wie folgt:

a) Doppelklicken Sie auf das TomoView Symbol @ auf dem Windows- Desk-
top.
ODER
Klicken Sie in der Windows-Taskleiste auf Start > Alle Programme >
Evident NDT > TomoView 2.10.
5. Klicken Sie im eingeblendeten Dialogfeld Beim Hochfahren (siche Abbildung 1-
22 auf Seite 42) auf die Schaltflache, die der gewiinschten Version entspricht.

Bearbeiten

Weld Aero Viewer
Priifung Analyse Lite Weld Lite Aero Tomo\iewer
Add-On

Simulation des akustischen Felds: Deaktiviert

N&chstes Mal nicht anzeigen [

Abbildung 1-22 Dialogfeld Beim Hochfahren

I TIPP |

Wenn das Dialogfeld Beim Hochfahren nicht bei jedem Hochfahren eingeblendet
werden soll, wahlen Sie das Kontrollkdstchen Nachstes Mal nicht anzeigen aus.

Um das Dialogfeld Beim Hochfahren wieder zu aktivieren, wéhlen Sie in der Tomo-
View-Mentileiste Datei > Voreinstellungen > Allgemeine Einstellungen im Grup-
penfeld Dialog Bypass das Kontrollkastchen fiir Beim Hochfahren nicht aus.
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Die Startseite von TomoView erscheint kurz und zeigt damit an, dass das Gerat
hochfahrt.

6. Wenn Sie in der TomoView-Version Priifung hochfahren, wird das Dialogfeld
Geridtekonfiguration wihlen eingeblendet (siehe Abbildung 1-23 auf Seite 43).
Im Dialogfeld verfahren Sie wie folgt:

€ Wihlen Sie das Priifgerat oder die Priifgerate aus, die Sie einsetzen wollen
und klicken Sie dann auf OK.

[ HINWEIS |

Aufgrund der Fahigkeit mehrere Gerate zu erkennen, kann die Software TomoView
Priifdaten von bis zu drei parallelgeschalteten FOCUS LT-Geréten zeitgleich erfassen.
So erhoht sich die Priifgeschwindigkeit um das Dreifache.

ODER

Ist der Rechner an kein Priifgerét angeschlossen, klicken Sie auf Abbrechen,
um TomoView im Analysemodus einzusetzen. In diesem Fall sind der Konfi-
gurations- und Priifmodus nicht verfiigbar.

Geratekonfiguration wak

Konfiguration MAC-Addresse Anzahl  Mutzernum...
TomoScan FOCUS LT [64/64] 0050C2D1F181 1 7

[Akmalisieren][ 0K ][ Abbrechen ] i

Abbildung 1-23 Dialogfeld Gerdtekonfiguration wihlen (Beispiel)
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[ HINWEIS |

Die Liste im Dialogfeld Geridtekonfiguration wiahlen ist leer, wenn TomoView kein
Priifgerdt erkennt. Dies kommt vor, wenn das unterstiitze Gerét nicht angeschlossen,
nicht eingeschaltet oder nicht richtig installiert ist (siehe Abschnitt 9.3 auf Seite 462
die Angaben zur Fehlerbehebung).

7. Wiéhlen Sie im eingeblendeten Dialogfeld Konfiguration auswihlen (siche
Abbildung 1-24 auf Seite 44) eine der folgenden Konfigurationsmdoglichkeiten aus
und klicken Sie dann auf OK.

Letzte Konfiguration anzeigen

Wahlen Sie diese Moglichkeit, wenn Sie die zuletzt genutzte Konfiguration
(deren Name im Feld erscheint) auswahlen wollen. Standardmaéfiig wird der
Name der Standardkonfiguration (Default_PA.acq, Default_UT.acq und
mehr) angegeben.

Bestehende Konfig. 6ffnen
Wihlen Sie diese Moglichkeit, um das Dialogfeld Offnen einzublenden, in
dem Sie in Ordnern browsen und eine Konfigurationsdatei (mit der Erweite-
rung .acq) auswahlen konnen.

Neue Konfiguration erstellen

Wihlen Sie diese Moglichkeit, um eine neue Konfiguration aus der Standard-
konfiguration zu erstellen.

Keonfiguration auswah
[ <

* Letzte Konfiguration anzeigen

Default_Pi. acg Abbrechen
L

N @ Bestehende Konfig. anzeigen

u ) Heue Konfiguration erstellen

[ Dieses Dialogfeld nicht mehr anzeigen

Abbildung 1-24 Dialogfeld Konfiguration auswihlen
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[ HINWEIS |

Eine Konfigurationsdatei (.acq) ist eine vollsténdige Beschreibung der TomoView-Ar-
beitsumgebung. Die Datei umfasst die Konfiguration der Gerate-Hardware und das
TomoView-Layout.

Wenn Sie auf Abbrechen klicken, wird die Standardkonfiguration hochgeladen
(Default_PA.acq fiir ein Phased-Array-Gerat oder Default_UT.acq fiir ein Gerat
mit konventionellem Ultraschall).

Ist die ausgewahlte Konfiguration hochgeladen, wird das TomoView-Fenster ein-
geblendet.
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2. Die TomoView-Benutzeroberflache

21  TomoView-Benutzeroberflaiche und Softwaregrundlagen

Die Software TomoView besitzt viele Funktionen, die fiir zerstorungsfreie Priifungen
mittels Ultraschalltechnologie bendtigt werden. TomoView enthélt Konfigurations-,
Priif- und Analysefunktionen in einem einzigen Softwareprogramm. TomoView kann
auch in einem unabhéngigen Modus vorher erfasste Priifdaten analysieren.

Die TomoView-Benutzeroberfldche (siehe Abbildung 2-1 auf Seite 48) besitzt Symbol-
leisten und Mentiis, die einen schnellen Zugriff auf die Hauptbefehle ermoglichen. Mit
TomoView konnen praktischerweise Priifdaten in mehreren Ansichten und gleichzei-
tig angezeigt werden, wie in Beispiel in Abbildung 2-1 auf Seite 48. In diesem Beispiel
ist ein Dokumentfenster in vier unterteilbare Fenster aufgeteilt. Jedes unterteilbare
Fenster besteht aus einem oder mehreren (z. B. im rechten oberen Fenster) Teilfens-
tern. Jedes Teilfenster besitzt eine Priifdatenanzeige.
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TomoView-

Mendleiste  Schaltflachen

Dokument- unterteilbare Teilfenster
Verwaltung in der Sym- fenster [ Fenster
bolleiste fiir
Ansichten
@ [omoView 2.1081 - |[Datafile_final.rdt -Setip: Datafile_final.rdt -Lay|out: Layout 1] [N
#¢ [Datei  Meniileisten Profteil & Maske Ans|cht Layout Verarbeiturly Extras Kompolienten Fenster Hilfe NEE
Al U% BE0B RELS Jov- BEEE . 2 A [FFE e
Yen i, Menoe ~ 0@ =
Fd 3EDX
Bl=l (3 Gri: Default Beam [S:90.0°, A 0.0°, r1'faLlIl Beam [S:90.0° A‘.D'
100.00 | mmds I l :
Giuppe
@ [=]x .
¥ ABild ——
¥ C-Bild ——

Scan

Lapout

Inter. clock-1axis

Blende |

Gri: Default Seam [S:90.0°, A: 45.0°] - A-Bik (&)
100.0) 7.2 [

Layout 1
Scan mm Index rrm Priifgeschw mrnss  Modus Anslpse
Abbildung 2-1 TomoView-Benutzeroberfliche (Beispiel)
Dokumentfenster

Ein Dokument in der Software TomoView entspricht dem Konzept einer Priifdaten-
aufzeichnung und den dazugehorigen angezeigten Priifdaten im Dokumentfenster.

Mit dieser Applikation kdnnen viele Dokumentfenster gleichzeitig konsultiert und
bearbeitet werden.
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Unterteilbare Fenster

Ein Dokumentfenster kann in unterteilbare Fenster und Teilfenster aufgegliedert wer-
den. Unterteilbare Fenster haben den Vorteil, dass deren Grofe leicht geandert wer-
den kann, und trotzdem das , gekachelte” Aussehen der verschiedenen Teilfenster im
Hauptfenster beibehalten wird.

Teilfenster

Teilfenster sind alle sich nicht iiberschneidenden Bereiche in einem unterteilbarem
Fenster. Dokumentfenster konnen in eine beliebige Anzahl von Teilfenstern unterteilt
werden. Jedes Teilfenster kann vom Benutzer einzeln eingestellt werden und einen
beliebigen von TomoView unterstiitzten Darstellungstyp enthalten. Genaueres iiber
die verschiedenen Darstellungstypen in Abschnitt 3.7.1 auf Seite 103.

In TomoView ermdglichen Teilfenster auch eine danderbare Anordnung der Messwer-
te: Kursorpositionen, Statistiken, Skaleneinstellungen usw. Diese Elemente konnen
dynamisch und anwendungsspezifisch in jeder Ansicht geédndert werden. Genaueres
iiber Messwerte in Abschnitt 4.10 auf Seite 292.

Layout

Zu einem Layout gehoren samtliche auf die Anzeige bezogenen Einstellungen. Sie
konnen ein Layout speichern und hochladen, um so schnell zu der gewiinschten An-
sichtskonfiguration zuriickzuschalten. Layout-Konfigurationen sind in Priifdatenda-
teien enthalten, damit die gespeicherten Daten in den original Layouts in denen sie
gespeichert werden oder in den aktuellen System-Layouts angesehen werden kénnen.

Layout-Vorlagen gibt es auch als Referenz fiir die meisten Priifverfahren. Ein Menii in
der TomoView-Verwaltung ermoglicht einen schnellen Zugriff auf die bereits beste-
henden Layout-Vorlagen in der Software (Genaueres iiber den Einsatz der Layouts in
Abschnitt 4.8 auf Seite 275).

Konfiguration

Eine Konfigurationsdatei enthalt die kompletten TomoView-Einstellungen sowie die
Einstellungen der Benutzeroberflache auf die ein Priifer wahrend des Einsatz mit To-
moView zugreifen kann. Konfigurationsdateien konnen ein oder mehrere Layouts
enthalten und Dateien kénnen gespeichert und falls bendtigt wiederhergestellt wer-
den.

Normalerweise entspricht eine Konfiguration einem Verfahren, fiir das Geréte fiir ei-
ne bestimmte Anwendung eingestellt werden.
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2.2 TomoView-Benutzeroberflache

In diesem Abschnitt wird die Benutzeroberflache von TomoView beschrieben. In
Abbildung 3-1 auf Seite 87 wird ein Beispiel einer Priifdatendatei mit den Hauptele-
menten der TomoView-Benutzeroberflache gezeigt.

® @ ® ® ® O

2 TomoView 2.10I[1 - [Merge.rdt -Setup: Corrosion_TV2.R11TLrdt -Layput: AS-C  (PA)]

¢ Datei Menoleicfen Profteil & Maske Ansicht Layout| Verarbeitung |ixtras  Komponenten Fenstel|  Hilfe —
FA~0% B0E RE& M EEBHEER A A [ff% =
Uen Mo~ wOemie
FE 2RE0OX

=

w) || 10000 | mme

Gruppe
Bl [=][x e
(1L_DDF

ol| Gri: (1)_DDF [S:180.0° (NN o

129.4) 2'16.4

A-Bild ——
CBild ——

Elende |

Scan

o
Inter. clock-1axis
Layout
3 &
&SC [PA] -
- w l I
hso ™ Boo " Bz ao | Beo
— —
Scan mm | Index mm [ |[7egeber sinct. | Piilgeschw mmse  Modus Analpse

|
® 00006

Abbildung 2-2 TomoView-Benutzeroberfliche

Die in Abbildung 2-2 auf Seite 50 angezeigten Hauptelemente der TomoView-Benut-
zeroberflache sind die folgenden:
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1. Symbolleisten 8. Dialogfeld TomoView-Verwal-

2. Titelleiste des Hauptfensters tung

3. Meniileiste 9. Statusleiste

4. roter Referenzkursor mit Maf3an- 10. blauer Messkursor mit Maflanga-
gabe be

5. Titelleiste des aktiven Teilfensters 11. Skala

6. Farbpalette 12. Zoomleiste
Teilfenster (Datenanzeigebereich) 13. Blendeneinstellung

2.3  Hauptfenster

Das Hauptfenster (siehe Abbildung 2-2 auf Seite 50) enthalt folgende Elemente:

Titelleiste

zeigt das Programmsymbol, die Programmangaben, den Namen der aktiven Datei,
sowie die Steuerschaltflichen am rechten Ende der Leiste an.

Meniileiste

zeigt die verschiedenen Meniinamen an.

Symbolleiste

zeigt die Befehlschaltflachen an, mit denen durch Anklicken verschiedene Steuerbe-
fehle auszufiihren sind.

Dokumentfenster

Es gibt fiir jede geoffnete Datei ein Dokumentfenster. Das Dokumentfenster zeigt die
Grundansicht des Dateiinhaltes an. Die Fenster konnen sich iiberlagern, wobei das ak-
tive Fenster die anderen {iberlagert. Dokumentfenster konnen mittels Windows-
Meniibefehlen , kachelartig” angeordnet oder {iberlagernd angezeigt werden. Das ak-
tive Fenster ist immer durch eine hervorgehobene Titelleiste erkennbar.
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24 Menileiste

In diesem Abschnitt wird die Meniileiste von TomoView beschrieben. Die Mentileiste
(siehe Abbildung 2-3 auf Seite 52) ist die horizontale Leiste am oberen Rand des
Hauptfensters, unterhalb der Titelleiste und bietet den Zugriff auf die Befehle. Um ein
Menii zu 6ffnen, klicken Sie auf den Meniinamen. Um einen Meniibefehl zu aktivie-
ren, klicken Sie auf den Namen im Menii oder driicken Sie eine Tastenkombination,
falls angegeben.

@Datei Mendleisten  Prifteil 8 Maske Ansicht Layout Verarbeitung Extras  Komponenten Fenster  Hilfe

Abbildung 2-3 Meniileiste

In den folgenden Unterabschnitte werden die verfiigbaren Befehle eines jeden Meniis
beschrieben. Bitte beachten Sie, das sich der in diesem Handbuch beschriebene
Meniiinhalt aufgrund des Priifmodus und der angeschlossene Hardware unterschei-
den kann.

241 Meni Datei

Das Menii Datei (siehe Abbildung 2-4 auf Seite 53) enthalt die Befehle, mit denen die
Priifdatendateien und die allgemeinen Einstellungen verwaltet werden.
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Standardkonfiguration laden Strg+MN
Offnen... Strg+0

Layout laden...
Layout speichern unter (*.rst)...

Benutzerdef. Layout speichem...

Konfiguration speichern unter... Strg+S
Import von (*.law)/(*.pac)-Datei
OmniScan-Datei importieren... Strg+1

PASS-Datei importieren

SRD-Datei importieren...
Dateien zusammenlegen...
Datengruppe in Datei exportieren...

Bildschirm als Bitmap speichern...

Aktive Ansicht als Bild speichern...
Voreinstellungen...

Beenden Alt+F4

Abbildung 2-4 Dateimenti

Die Befehle im Menii Datei sind die folgenden:

Standardkonfiguration laden

ladt die eingesetzte Standardkonfiguration.

Offnen
offnet ein normales Dialogfeld Offnen, in dem eine Konfigurations- oder Priifda-
tendateien ausgewahlt und geladen wird.

Layout laden
offnet ein normales Dialogfeld Offnen, in dem eine Layout-Datei ausgewzhlt und
geodffnet wird.

Layout speichern unter (*.rst)

offnet ein Dialogfeld Speichern unter, in dem das aktuelle Layout gespeichert
und als Standardlayout festgelegt wird.
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Benutzerdef. Layout speichern

offnet ein Dialogfeld Anwendungsspezifischen Layout speichern (siehe
Abbildung 2-5 auf Seite 54), in dem das aktuelle Layout unter den gewiinschten
Namen und als eins der fiinf benutzerdefinierten Layouts gespeichert wird.

Anwendungsspezifischen Layout sp... &J

@ 1. Benutzerdeflapoutl
5 2 |Benutzerdeflapout2
53 |Benutzerdeflayout3 I

) 4 |Benutzerdefl apoutd

= 5 |Benutzerdefl ayouts I

ok | [ Abbrechen |

Abbildung 2-5 Dialogfeld Anwendungsspezifischen Layout speichern

Konfiguration speichern unter

offnet ein normales Dialogfeld Konfiguration speichern unter, in dem Ordner
durchsucht und die aktive Konfiguration gespeichert wird.
Import von (*.1aw)/(*.pac)-Datei

offnet ein Dialogfeld (siehe Abbildung 2-6 auf Seite 55), in dem eine *.law oder
*.pac-Datei ausgewdéhlt und hochgeladen werden kann, um die Schallbiindelpara-
meter fiir die aktuelle Gruppe oder fiir eine neue Gruppe zu konfigurieren.
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| Phased-Array- : u

Sektor einer Datei lesen...

@) Zu der akliven Gruppe hinzufligen

() Bkbive Guppe ersetzen

Abbildung 2-6 Dialogfeld Import von .law oder .pac-Dateien

OmniScan-Datei importieren

offnet ein normales Dialogfeld Offnen, in dem eine OmniScan-Priifdatendatei
ausgewdhlt und hochgeladen wird. Dieses Untermenii entspricht der Schaltfldche
Umsetzung von OmniScan-Dateien in der Komponenten-Symbolleiste (Genaue-
res in Tabelle 5 auf Seite 71).

PASS-Datei importieren

offnet ein normales Dialogfeld Offnen, in dem eine PASS-Datei ausgewahlt und
hochgeladen wird. PASS-Dateien konnen Schallbiindelausbreitung in verschiede-
nen Materialien und Werkstoffen simulieren (Genaueres in Abschnitt 10.1 auf
Seite 467).

SRD-Datei importieren

offnet ein normales Dialogfeld Offnen, in dem eine SRD-Datei ausgewiahlt und
geladen wird. SRD sind Konfigurationsdateien, die mit &lteren Priifgerdten einge-
setzt wurden (Genaueres in Abschnitt 4.1.2 auf Seite 240).

Dateien zusammenlegen

offnet das Dialogfeld, wie in Abbildung 2-7 auf Seite 56 gezeigt, in dem verschie-
dene Priifdatendateien ausgewahlt und in einer einzigen Priifdatendatei zusam-
mengelegt werden (Genaueres in Abschnitt 6.1.3 auf Seite 340).
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,

Zieldatei

Zusammenzufiigende D ateien:

[ Begleitdatei auch zusammenfiigen [&01)

[ Mur C-Bild Zuzamfiig. || Schiiefen

I == 0 (§

Abbildung 2-7 Dialogfeld Zusammenfiigen von Priifdateien

Datengruppe in Datei exportieren

offnet das Dialogfeld, wie in Abbildung 2-8 auf Seite 56 gezeigt, in dem ein A-Bild
oder ein C-Bild in eine *.txt-Datei exportiert werden kann (Genaueres in Ab-
schnitt 7.16 auf Seite 447).

,

@ &Bid ) C-Bid
- Scan
Werfligbare D atengruppe:
° SR Start: 0 mm
o Ende 381 rom
Index
Start: 0 T
Ende 175.3 mm
Ultraschall
Start: 5.6 T
Ende 26.7 mm
Titel Datengruppe:  Amplitude:
Ganz v] [F‘rozent v]
Position:
Halber Schalweg [r [ Exportieren] [ Schliefen ]

Abbildung 2-8 Dialogfeld Datengruppe exportieren

56 Kapitel 2



DMTA-20029-01DE [118778537], Uberarb. B, September 2022

Bildschirm als Bitmap speichern

offnet ein Ment, in dem Bildschirmkopien erstellt und dann auf dem Rechner als
* bmp-Dateien gespeichert werden konnen (Genaueres in Abschnitt 10.6 auf
Seite 483).

Aktive Ansicht als Bild speichern

erstellt eine Bildschirmkopie des aktuellen Bildschirms und speichert diese auf
dem Rechner als *.bmp- oder *.tif-Datei.

Voreinstellungen

offnet das Dialogfeld Voreinstellungen, in dem verschiedene Grundparameter
entsprechend den Grundeinstellungen der Software eingestellt werden (Genaue-
res in Abschnitt 3.14 auf Seite 220).

Beenden

schliefit gedffnete Priifdatendateien und dann TomoView.

24.2 Menii Meniileisten

Dokumentenleiste
Kemponenten-Symbolleiste

Statusleiste

R (L N N

MMendleiste dndern

Abbildung 2-9 Menii Meniileisten

Das Menii Meniileisten (siehe Abbildung 2-9 auf Seite 57) enthélt Befehle mit denen
die Symbolleisten ein- oder ausgeblendet werden. Im Menii Mentiileisten stehen fol-
gende Befehle zur Verfiigung:

Dokumentenleiste
wird abwechselnd ein- und ausgeblendet.

Komponenten-Symbolleiste
wird abwechselnd ein- und ausgeblendet.

Statusleiste

wird abwechselnd unterhalb der Ansichten ein- und ausgeblendet.
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Meniileiste dndern

blendet die Mentileisten abwechseln ein und aus.
24.3  Menii Prifteil & Maske

Prafteildefinition...
Schweilnahtdefinition

2-D DXF-Datei importieren L

Maske bearbeiten...

Priafling laden...

Speichern unter (*.rsp)...

Abbildung 2-10 Menii Priifteil & Maske

Das Menii Priifteil & Maske (siehe Abbildung 2-10 auf Seite 58) enthélt die Befehle
zum Verwalten und Bearbeiten von Priifteilen und Schweifinahtmasken. Im Menii
Priifteil & Maske stehen folgende Befehle zur Verfiigung:

Priifteildefinition
offnet das Dialogfeld Priifteil definieren, in dem die Geometrie flacher oder zy-
lindrischer Priifteile definiert wird.
Schweifinahtdefinition
offnet das Dialogfeld Vordefinierte Schweifinaht, in dem der Schweifinahttyp
ausgewahlt und dessen Geometrie und definiert wird.
2-Dim DXF-datei importieren
Untermenii Priifling
offnet das Dialogfeld Dateinamen wihlen, in dem eine DXF-Datei mit einer
Priifteilgrafik gesucht und gedffnet wird.
Untermentii Schweifinaht

offnet das Dialogfeld Dateinamen wihlen, in dem eine DXF-Datei mit einer
Schweifinahtgrafik gesucht und geoffnet wird.
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Maske bearbeiten
offnet das Dialogfeld Masken bearbeiten, in dem die Komponente umbenannt,
versetzt oder geldscht wird.

Priifling laden
offnet ein Standarddialogfeld Offnen, in dem eine in einer 1sp-Datei definierte
Maske ausgewahlt und geladen wird.

Speichern unter (*.rsp)

offnet ein Standarddialogfeld Speichern unter, in dem Ordner durchsucht, falls
notig ein neuer Dateiname eingegeben und die aktuelle Maske in einer .rsp-Datei
gespeichert wird.

244 Menu Ansicht

Laschen Strg+Laschen

Leer Strg+ Umschalt+Lschen
VergriBer/Verkleinerm Strg+M

Unterteilen 4

Bildinformaticnen 3

Als Voreinstellung speichern F4

Voreinstellung anwenden Strg+F4

Eigenschaften.., Alt+Eingabe
Inhalt... Umschalt+Eingabe

Abbildung 2-11 Menii Ansicht

Das Menii Ansicht (siehe Abbildung 2-11 auf Seite 59) enthalt die folgenden Befehle
zum Verwalten von Anzeigen, Eigenschaften und Inhalten der Teilfenster.

Loschen
entfernt das aktive Teilfenster von der aktuellen Anzeige.

Leer

entfernt die Bildkomponenten aus dem aktiven Teilfenster.

Vergrofiern/Verkleinern

vergrofiert das aktive Teilfenster und verdeckt dabei die anderen Teilfenster. Ist
das Teilfenster bereits vergrofiert wird bei der Auswahl dieses Befehls die ur-
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spriingliche Grofse wiederhergestellt und die anderen Teilfenster werden ange-
zeigt.

Unterteilen
offnet ein Untermenti mit verschiedenen Befehlen, mit denen das aktive Teilfens-
ter unterteilt wird.

Bildinformationen
offnet ein Untermentii (siehe Abbildung 2-11 auf Seite 59) mit Zugriff auf verschie-
dene Messwerte, mit denen anwendungsspezifische Bildinformationen eingestellt
werden (Genaueres liber den Einsatz von Messwerte in Abschnitt 4.10 auf
Seite 292).

Als Voreinstellung speichern
speichert die aktuellen Teilfenstereinstellungen als Standardeinstellungen (Vor-
einstellungen).

Voreinstellung anwenden

wendet die Standardeinstellungen (Voreinstellungen) an das aktive Teilfenster an.

Eigenschaften

offnet das Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht, in dem die verschiedenen Ei-
genschaften des aktiven Teilfensters gedandert werden (Genaueres in Abschnitt
3.12 auf Seite 169).

Inhalt

offnet das Dialogfeld Inhalt, in dem die Priifteilansicht ausgewahlt und im akti-
ven Teilfenster angezeigt wird (Genaueres in Abschnitt 4.8.2 auf Seite 277).
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245 Menii Layout

Neue Anmerkung hinzufigen
Alle Anmerkungen 13schen

Aktive Anmerkung |Gschen Loschen

Layoutl Strg+1
Layout 2 Strg+2
Layout 3 Strg+3
Layout4 Strg+4
Layout5 Strg+5
Layout & Strg+6
Layout7 Strg+7
Layoutd Strg+8
Layoutd Strg+9
Layout10 Strg+0
Aktuellen Layout speichemn 3

Abbildung 2-12 Menii Layout

Das Menii Layout (siehe Abbildung 2-12 auf Seite 61) enthélt Befehle mit denen die
Anzeige der Symbolleiste und der Notizen gesteuert und das Bildschirm-Layout ver-
waltet wird. Das Menti Layout enthalt folgende Befehle:

Neue Anmerkung hinzufiigen

blendet ein sprechblasenartiges Popup-Fenster iiber dem Teilfenster ein, in dem
auf ein bestimmtes Element hingewiesen und Anmerkungen hinzugefiigt wer-
den. Diese Popup-Fenster konnen entsprechend Ihren Anforderungen beliebig
verschoben und in der Grofie verdndert werden. Anmerkungen werden mitge-
druckt, kénnen aber nicht gespeichert werden.

Alle Anmerkungen l6schen
entfernt alle Anmerkungen auf einmal aus dem Teilfenster.

Aktive Anmerkung léschen

Mit diesem Befehl (oder dessen Direktzugriffstaste LOSCHEN) wird die Anmer-
kung aus dem Teilfenster geldscht.

Die anderen Untermeniis sind Standardlayouts und kénnen durch Ihre eigenen Lay-
outs ersetzt werden.
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Layout1, 2, 3,...,8,9,10

Diese Befehle rufen verfiigbare Layouts auf. Mit einem Befehl aus dieser Liste
wird das entsprechende Bildschirm-Layout an das aktive Fenster angewendet.

Aktuellen Layout speichern

offnet ein Untermenti (siehe Abbildung 2-13 auf Seite 62), das eine Liste der Be-
fehle zum Speichern der Layouts enthélt. Mit einem Befehl aus dieser Liste kon-
nen Sie das Layout des aktiven Fensters unter der entsprechenden Nummer spei-
chern. Ein Dialogfeld Aktuellen Layout speichern unter wird eingeblendet, in
dem das Layout unter einem beliebigen Namen gespeichert wird.

Aktuellen Layout speichem 3 Als Layout 1 speichern Strg+Umschalt+1
Als Layout 2 speichern Strg+Umschalt+2
Als Layout 3 speichern Strg+Umschalt+3
Als Layout 4 speichern Strg+Umschalt+4
Als Layout 5 speichern Strg+Umschalt+5
Als Layout 6 speichern Strg+Umschalt+6
Als Layout 7 speichern Strg+Umschalt+7
Als Layout & speichern Strg+Umschalt+§
Als Layout 9 speichern Strg+Umschalt+9
Als Layout 10 speichern Strg+Umschalt+0

Abbildung 2-13 Untermenii Aktuellen Layout speichern
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246  Meni Verarbeitung

Automatisch raumlich zusammenfiigen Atl+V
Automatisch raumlich zusammenfiigen, gruppenweise Alt+C
Réumlich zusammenfigen...

Losweise raumlich zusammenfiigen 3
C-Bilder zusammenfigen...

Hysteresekorrektur ausfiihren...

C-Bild softwareseitig erstellen...

C-Bild der Dicke erstellen...

Matrixfilter...

Daten gleichrichten

Blende zur Resynchronisation von A-Bildern einstellen Strg+A
A-Bilddaten resynchronisieren Strg+Umschalt+A

logarithmische in lineare Daten umsetzen..,

Datenaustausch mit Excel-Dateien..,

Abbildung 2-14 Menii Verarbeitung

Das Menii Verarbeitung (siehe Abbildung 2-14 auf Seite 63) enthalt Befehle mit denen
verschiedene Verarbeitungsoptionen auf die angezeigten Daten der aktiven Ansicht
angewendet werden. Das Menii Verarbeitung enthilt folgende Befehle:

Automatisch rdumlich zusammenfiigen
fiigt alle Sendemodulierungen fiir alle entsprechenden Gruppen mit Standardpa-
rametern rdumlich zusammen (Genaueres in Abschnitt 7.2 auf Seite 353).
Automatisch raumlich zusammenfiigen, gruppenweise
fligt alle Sendemodulierungen fiir jede entsprechende Gruppe mit Standardpara-
metern rdumlich zusammen (Genaueres in Abschnitt 7.2 auf Seite 353).
Rédumlich zusammenfiigen
offnet das Dialogfeld Rdumliches Zusammenfiigen, in dem im Analysemodus
aufgezeichnete Daten raumlich zusammengefiigt werden (Genaueres in Ab-
schnitt 7.2 auf Seite 353).
Losweise raumlich zusammenfiigen

offnet ein Untermenii mit Zugriff auf zwei Befehle:
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¢ Erstellen: 6ffnet ein Dialogfeld Offnen, in dem eine Datei fiir losweise, raum-
lich zusammengefiigte Daten ausgewahlt und gedffnet wird.

* Ausfiihren: 6ffnet ein Dialogfeld Offnen, in dem eine Datei fiir losweise,
raumlich zusammengefiigte Daten ausgewahlt und ausgefiihrt wird.

C-Bilder zusammenfiigen
offnet das Dialogfeld Zusammenfiigen von C-Bildern, in dem im Analysemodus
aufgezeichnete Daten im C-Bild zusammengefiigt werden (Genaueres in Ab-
schnitt 7.7 auf Seite 383).

Hysteresekorrektur ausfiihren
offnet das Dialogfeld Hysteresekorrektur, in dem die Darstellung von bereits auf-
gezeichneten Ultraschalldaten einer Priifsequenz in zwei Richtungen durch eine
erheblich verringerte Verringerung des Riickpralleffekts auf der Scan-Achse ver-
bessert wird (Genaueres in Abschnitt 7.17 auf Seite 449).

C-Bild softwareseitig erstellen
offnet das Dialogfeld C-Bild softwareseitig erstellen, in dem aus bereits aufge-
zeichneten A-Bild-Daten ein C-Bild der Position und Amplitude erstellt wird (Ge-
naueres in Abschnitt 7.9 auf Seite 396).

C-Bild der Dicke erstellen
offnet das Dialogfeld C-Bild der Dicke erstellen, in dem ein C-Bild der Dicke
durch Subtraktion von Daten aus zwei Blenden erstellt wird (Genaueres in Ab-
schnitt 7.1 auf Seite 351).

Matrixfilter
offnet das Dialogfeld Matrixfilter, in dem das Rauschen in den C-Bild-Daten ver-
ringert wird, damit Daten mit hohem Rauschen fiir die Analyse klarer dargestellt
werden konnen (Genaueres in Abschnitt 7.14 auf Seite 424).

Daten gleichrichten
wendet eine softwareseitige Gleichrichtung an die Signaldaten im aktiven Bild an.

Blende zur Resynchronisation von A-Bildern einstellen

definiert die violette Blende zur Resynchronisation in der A-Bild-Ansicht mittels
des roten Referenz- und blauen Messkursors (Genaueres in Abschnitt 7.13 auf
Seite 422).

A-Bilddaten resynchronisieren

gleicht die A-Bild-Maxima an null Tiefe mittels des Blendenparameters zur
Resynchronisation an (Genaueres in Abschnitt 7.13 auf Seite 422).
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logarithmische in lineare Daten umsetzen

setzt logarithmische Daten des A-Bilds in lineare Daten um (Genaueres in Ab-
schnitt 7.18 auf Seite 452).

Datenaustausch mit Excel-Dateien

offnet das Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien, in dem die in den
Messwertfeldern verfligbaren Parameter in eine Microsoft Excel-Tabelle dyna-
misch iibertragen werden. Die Ergebnisse der von Excel ermittelten Berechnun-
gen konnen als anwendungsspezifische Informationsfelder zu den Bildinfos
dynamisch an TomoView zurtick {ibertragen werden (Genaueres in Abschnitt10.4
auf Seite 474).

24.7 Menii Extras

benutzerdefinierte Felder bearbeiten...

Gruppe auswahlen... Strg+F8

Vorherige Gruppe F5
Nachste Gruppe F
Vorheriges Schallbandel Fl
Nachstes Schallbiindel F
VergraBem 2]
3D-Kursor F0
Bewertungsfeld F11
Bewegen F12

3D-Kursor ausblenden

Bewertungsfeld ausblenden

Echodynamik [dschen Strg+E

Echodynamik Strg+Umschalt+E

Einfrieren Strg+F

Alle einfrieren Strg+Umschalt+F

Abbildung 2-15 Menii Extras

Das Menti Extras (sieche Abbildung 2-15 auf Seite 65) enthélt Befehle, die die Anzeige-
parameter des aktiven Bildes bestimmen. Das Menii Extras enthalt folgende Elemen-
te:
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benutzerdefinierte Felder bearbeiten
offnet das Dialogfeld benutzerdefinierte Felder bearbeiten, in dem die benutzer-
definierten Felder definiert und bearbeitet werden (Genaueres in Abschnitt 4.8
auf Seite 275).

Gruppe auswihlen
offnet das Dialogfeld Gruppe auswdihlen, in dem Kanéle aus einer Liste ausge-
wéhlt werden.

Vorherige Gruppe
bringt die Auswahl der aktuellen Gruppe eine Nummer in der gleichen Reihen-
folge wie beim Erstellen der Gruppe zuriick.

Nichste Gruppe
bringt die Auswahl der aktuellen Gruppe eine Nummer in der gleichen Reihen-
folge wie beim Erstellen der Gruppe weiter.

Vorheriges Schallbiindel
bringt die Auswahl des aktuellen Schallbiindels eine Nummer zurtick.

Naéchstes Schallbiindel
bringt die Auswahl des aktuellen Schallbiindels eine Nummer weiter.

Vergrofiern

aktiviert den Zoom, mit dem ein bestimmter Bildbereich ausgewahlt und vergro-
Bert wird.

3D-Kursor

aktiviert den 3D-Kursor (auch Segment genannt) fiir 3D-Messungen (Genaueres in
Abschnitt 7.12.3 auf Seite 420).

Bewertungsfeld

aktiviert das Bewertungsfeld mit dem ein Bildausschnitt ausgew&hlt wird (Ge-
naueres in Abschnitt 7.12.2 auf Seite 417).

Bewegen
aktiviert den Greifer, der die Priifdaten innerhalb einer Ansicht bewegt.

3D-Kursor ausblenden
blendet den 3D-Kursor in allen Anzeigen aus.

Bewertungsfeld ausblenden
blendet das Bewertungsfeld in allen Anzeigen aus.
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Echodynamik léschen
16scht die Echodynamik in der aktiven A-Bild-Ansicht.
Echodynamik

zeigt eine aus Mindest- und Maximalamplitude erzeugte Kurve in der A-Bild-An-
sicht an.

Einfrieren
friert die A-Bild-Ansicht in ihrer aktuellen Form ein.
Alle einfrieren

friert alle A-Bild-Ansichten in ihrer aktuellen Form ein.

24.8 Menii Komponenten

Schallbindelsimulierungsfenster
Fehlertabellenfenster

Sendefolgenfenster
TomeView-Verwaltung

FFT-Fenster

Palette und Software-Verstarkungsfenster
Fenster filr Scan und Einstellung der Mechanik
Phased-Array Justierung
TOFD-Manager-Fenster
Ultraschalleinstellungsfenster
Starabstandsanalysefenster

Fenster Positionsabhéngige Konfiguration

Abbildung 2-16 Menii Komponenten

Das Menii Komponenten (siehe Abbildung 2-16 auf Seite 67) enthalt Befehle, die die
Anzeigeparameter der aktiven Ansicht bestimmen. Das Menii Komponenten enthalt
folgende Befehle:

Schallbiindelsimulierungsfenster

offnet das Dialogfeld Schallbiindelsimulierung, in dem Richtung und Gréfie von
Ultraschallbiindeln simuliert werden, die von konventionellen Schallképfen oder
Phased-Array-Sensoren in benutzerdefinierten Geometrie erzeugt werden (Ge-
naueres in Abschnitt 7.7 auf Seite 383).
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Fehlertabellenfenster
offnet das Dialogfeld Fehlertabellen, in dem Fehlerindikationen verwaltet und
Berichte erstellt werden (Genaueres in Abschnitt 6.2 auf Seite 342).
Sendefolgenfenster
offnet das Dialogfeld Sendefolgen, in dem die Reihenfolge der Ultraschallbiindel
bearbeitet wird (Genaueres in Abschnitt 4.14 auf Seite 305).
TomoView-Verwaltung
offnet das Dialogfeld TomoView-Verwaltung, in dem der Betriebsmodus, die Pa-
rameter fiir die Gruppe, die Priifung und die Layout ausgewéhlt werden (Genau-
eres in Abschnitt 2.6 auf Seite 77).
FFT-Fenster
offnet das Dialogfeld Fast Fourier Transformationen, in dem die Fourier-Trans-
formation berechnet wird (Genaueres in Abschnitt 10.9 auf Seite 495).
Palette und Software-Verstirkungsfenster
offnet das Dialogfeld Info Verstirkung, in dem die softwareseitige Verstiarkung
bestimmt und das Minimum und Maximum der Farbpalette dynamisch geandert
wird (Genaueres in Abschnitt 7.5 auf Seite 367).
Fenster fiir Scan und Einstellung der Mechanik
offnet das Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik, in dem das Abtast-
muster und die Mechanik der Priifanlage eingestellt wird (Genaueres in Ab-
schnitt 3.11 auf Seite 154).
Phased-Array Justierung
offnet das Dialogfeld Phased-Array-Justierung, in dem Phased-Array-Schallbiin-
del justiert werden (Genaueres in Abschnitt 4.3 auf Seite 257).
TOFD-Manager-Fenster

offnet das Dialogfeld TOFD-Manager, in dem die Priifdaten bei Priifung mit Beu-
gung und Laufzeit (TOFD) analysiert werden (Genaueres in Abschnitt 7.6 auf
Seite 368).

Ultraschalleinstellungsfenster
offnet das Dialogfeld Ultraschalleinstellung, in dem die Ultraschall-Parameter
konfiguriert werden (Genaueres in Abschnitt 3.10 auf Seite 121).
Storabstandsanalysefenster

offnet das Dialogfeld Storabstandsanalyseprogramm, in dem die Indikatoren des
Signal-/Rauschverhaltnisses berechnet werden (Genaueres in Abschnitt 7.8 auf
Seite 388).

68 Kapitel 2



DMTA-20029-01DE [118778537], Uberarb. B, September 2022

Fenster Positionsabhingige Konfiguration

offnet das Dialogfeld Positionsabhidngige Konfiguration, in dem die verschiede-
nen Konfigurations- und Priifdatendateien in vordefinierten Weggeberpositionen
synchronisiert werden (Genaueres in Abschnitt 5.4 auf Seite 332).

249 Menii Fenster

Kaskade

Nebeneinander
Alle Dateien schliefen (rdt)

¥ 1 TOMOVIEW DATAFILE COMPOST et -Setup: TOMOVIEW_DATAFLLE_ COMPOSITErct -Layut: Layoutd

Abbildung 2-17 Menii Fenster

Das Menii Fenster (siehe Abbildung 2-17 auf Seite 69) enthalt Befehle zum Verwalten
der Fenster. Das Menii Fenster enthalt folgende Befehle:

Kaskade
ordnet die Fenster iiberlappend an. Alle Titelleisten bleiben sichtbar, so dass jedes
beliebige Fenster leicht bestimmt werden kann.

Nebeneinander

ordnet die Fenster nebeneinander an, so dass jedes Fenster komplett angezeigt
wird ohne sich zu {iberlagern.

Alle Dateien schlieSen (.rdt)
schlieft alle aktuell gedffneten Priifdatendateien.

Geoffnetes Fenster

Mit dem Auswaihlen eines Namen aus dieser Liste wird ein gedffnetes Doku-
mentfenster aktiviert. Alle gedffneten Dokumentfenster sind aufgelistet, selbst
auf Symbole reduzierte.
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2410 Meni Hilfe

Hilfe... F1
Uker...

Abbildung 2-18 Menii Hilfe

Das Menii Hilfe (siehe Abbildung 2-18 auf Seite 70) enthalt Befehle, die Zugriff auf
Informationen iiber TomoView ermdglichen.
Hilfe

offnet ein Fenster mit Zugriff auf die komplette TomoView-Dokumentation.
Uber

offnet das Dialogfeld Uber TomoView, in dem die eingesetzte Version von Tomo-
View angegeben ist (siehe Abbildung 2-19 auf Seite 70).

Uber TomoView

OLYMPUS

Version

TomoView (Prifung)
Version: 2.10R&

Copyright (C) 2009 Olympus Canada :
Alle Rechte vorbehalten.

e 2

Abbildung 2-19 Dialogfeld Uber TomoView

2.5 Symbolleisten

Die TomoView-Symbolleisten enthalten Schaltfldchen, die als Direktzugriff fiir haufig
genutze Befehle dienen.
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Die Symbolleisten befinden sich standardmafSsig am oberen Rand des Fensters, kon-
nen aber auch als freibewegliche Symbolleisten an jede Stelle auf dem Bildschirm ge-
zogen werden. Sie konnen frei bewegliche Symbolleisten auch an einen Fensterrand
andocken.

So wird eine Symbolleiste ein- oder ausgeblendet

€ Wihlen Sie im Mentii Meniileisten, welche Mentileiste ein- oder ausgeblendet
werden soll.

251  Komponenten-Symbolleiste

Die Komponenten-Symbolleiste, abgebildet in Abbildung 2-20 auf Seite 71, enthélt die
Schaltflachen mit den TomoView-Grundkomponenten (Genaueres in Abschnitt
Tabelle 5 auf Seite 71).

O T i B gp e ~ s OeFI =

Abbildung 2-20 Komponenten-Symbolleiste

Tabelle 5 Schaltflichen der Komponenten-Symbolleiste

Sym- Name Funktion
bol
g Schallbiindelsimula- | simuliert Richtung und Grofse von mit Phased-Ar-
tion ray oder konventionellem Ultraschall erzeugten
Schallbiindeln in einer anwendungsspezifischen
Geometrie
a Sendefolgen andert die Sendefolge der Schallbiindel
T TomoView-Verwal- wahlt den Betriebsmodus aus und 6ffnet die
tung Gruppen-, Priif- und Layout-Parameter
b Fast Fourier Trans- errechnet die Fast Fourier Transform
form (FET)
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Tabelle 5 Schaltflichen der Komponenten-Symbolleiste (Fortsetzung)

Sym- Name Funktion
bol
i Info Verstarkung stellt die softwareseitige Verstarkung ein und an-
dert dynamisch das Maximum und das Minimum
der Farbpalette
¥ Einstellung von Scan | definiert den Scan und stellt die Mechanik der
und Mechanik Priifanlage ein
P Phased-Array-Justie- | justiert alle Phased-Array-Schallbiindel
CAL rung
= TOFD-Manager analysiert die Priifdaten bei Priifung mit Beugung
und Laufzeit
Tt Bildschirmkopie kopiert den aktuell angezeigten Bildschirm, der

als .bmp-Datei gespeichert werden kann

Ultraschalleinstellun-
gen

konfiguriert die Ultraschall-Parameter

Umsetzung von Om-
niScan-Dateien

erstellt eine TomoView-Priifdatendatei aus einer
OmniScan-Priifdatendatei (.opd, .oud) und 6ffnet
diese TomoView-Datei (.rdt)

- Storabstandsanalyse- | berechnet die Indikatoren des Storabstands
programm
= Fehlertabelle verwaltet die Informationen iiber die Fehlerindi-
kationen und erstellt Berichte
I Binarizer setzt eine Ansicht in eine zweifarbige, der Hohe
entsprechenden Darstellung um
B Positionsabhéngige synchronisiert die verschiedenen Konfigurationen
Konfiguration und Priifdatendateien mit vordefinierten Wegge-

ber-Positionen
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2.5.2 Dokumentenleiste

Die Dokumentenleiste (siehe Abbildung 2-21 auf Seite 73) enthalt Standardfunktio-
nen zur Verwaltung von Dokumenten, wie Offnen und Speichern von Dateien, sowie
zur Anzeige mehrerer Dokumentfenster (siehe Tabelle 6 auf Seite 73).

EE BEOX

Abbildung 2-21 Dokumentenleiste

| HINWEIS |
Die Symbolleiste Dokumentenleiste steht nicht in der Edition Lite zur Verfiigung.

Tabelle 6 Schaltflichen der Dokumentenleiste

Sym- Name Funktion
bol
e Offnen offnet ein Standarddialogfeld Offnen, in dem eine

Priifdatendatei oder eine vordefinierte Konfigura-
tion ausgewahlt und geladen wird

= Speichern unter offnet ein Standarddialogfeld Speichern unter, in
dem Ordner durchsucht, falls nétig ein neuer Da-
teiname eingeben und die aktive Konfiguration
gespeichert wird

= Uberlappen ordnet die Dokumentfenster iiberlappend an

= horizontal, nicht ordnet die Dokumentfenster horizontal unterein-
iiberlappend ander an

M vertikal, nicht tiber- ordnet die Dokumentfenster vertikal nebeneinan-
lappend der an

= Alle Dateien schlie- schlief3t alle gedffneten Dateien

8en
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2.5.3  Symbolleiste fiir Ansichten

Die Symbolleiste fiir Ansichten (siehe Abbildung 2-22 auf Seite 74) enthalt verschie-
dene Befehle zur Verwaltung und Eigenschaften der Bilder (Genaueres in Abschnitt
Tabelle 7 auf Seite 74).

(P~ 4
BOE R & HS
e (o P A [E) @

Abbildung 2-22 Symbolleiste fiir Ansichten

HEBEH

Tabelle 7 Schaltflichen der Symbolleiste fiir Ansichten

Sym- Name Funktion
bol
2 |Zoom wahlt und vergrofert einen bestimmten Bereich in ei-

ner Ansicht

~. | 3D-Kursor zur 3D-Messung in einem C-Bild durch Anklicken und
Ziehen, auch fiir Draufsichten, Seiten- und Vorderan-
sichten verfiigbar

0 Bewertungsfeld wihlt einen Bereich der Draufsicht, Seitenansicht, Vor-
deransicht oder in einem C-Bild durch Anklicken und
Ziehen aus

Tipp: Wenn die Funktion Bewertungsfeld nicht ausge-
wahlt ist, konnen Sie dieselbe Funktion ausfithren, in
dem Sie die Taste STRG gedriickt halten und auf eine
Ansicht klicken und sie ziehen.

) Greifer versetzt die graphische Anzeige im Ansichtsrahmen

H| | Ansicht horizontal teilt die aktive Ansicht in zwei Ansichten mit dersel-
unterteilen ben horizontalen Abmessung
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Tabelle 7 Schaltflichen der Symbolleiste fiir Ansichten (Fortsetzung)

Sym- Name Funktion
bol

[0 |Ansicht vertikal un- |teilt die aktive Ansicht in zwei Ansichten mit dersel-
terteilen ben vertikalen Abmessung

B |Ansichtin vier teilen | unterteilt die aktive Ansicht in vier Ansichten mit den-

selben horizontalen und vertikalen Abmessungen
Ansicht 16schen 16scht die aktive Ansicht
Ansicht leeren 16scht den Inhalt der aktiven Ansicht
Ansicht maximal vergrofsert die aktive Ansicht maximal, indem die an-
vergrofiern deren Ansichten ausgeblendet werden. Durch Ankli-
cken dieser Schaltflache bei vergrofierter Ansicht wird
diese wieder in ihre urspriingliche Grofie angezeigt
und die anderen Ansichten werden eingeblendet.

4 | Eigenschaften der offnet das Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht, in
Ansicht andern dem die aktive Ansicht parametriert wird

z |Inhalt der Ansicht offnet das Dialogfeld Inhalt, in dem die Art der Daten
andern und der aktiven Ansicht ausgewahlt werden

| | Echodynamikkurve |blendet die Echodynamikkurve in der aktiven Ansicht
aus- und einblenden |ein und aus. Nur fiir Draufsichten, Seitenansichten,

Vorderansichten und fiir das C-Bilds verfiigbar.

g | Informations- blendet die Informationsgruppe 1 in der aktiven An-
gruppe 1 ein- und sicht ein und aus (Standardparameter fiir den Refe-
ausblenden renzkursor)

m |Informations- blendet die Informationsgruppe 2 in der aktiven An-
gruppe 2 ein- und sicht ein und aus (Standardparameter fiir den Mess-
ausblenden kursor)

g5 | Informations- blendet die Informationsgruppe 3 in der aktiven An-
gruppe 3 ein- und sicht ein und aus (Standardparameter fiir die Kombi-
ausblenden nation von Referenz- und Messkursor)
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Tabelle 7 Schaltflichen der Symbolleiste fiir Ansichten (Fortsetzung)

4 ein- und ausblen-
den

Sym- Name Funktion
bol
= Informationsgruppe |blendet die Informationsgruppe 4 in der aktiven An-

sicht ein und aus (Standardmafiig 3D-Kursorparame-
ter, Bewertungsfeld, Priifparameter)

Informationsgrup-
pen nicht anzeigen

blendet alle in der aktiven Ansicht angezeigten Infor-
mationsgruppen aus

Inhalt der Informati-

blendet das Dialogfeld Informationsgruppen ein, in

onsgruppen bearbei- | dem der Inhalt der Informationsgruppen bearbeitet
ten wird, d. h. die in den Informationsgruppen angezeig-
ten Parametersatze. Sie konnen dieses Dialogfeld auch
mit Doppelklick auf einen Messwert 6ffnen.
&I Echodynamik aktiviert und deaktiviert die Echodynamik im A-Bild
online und offline
fi,| Daten gleichrichten | softwareseitige Gleichrichtung von nicht gleichgerich-

teten Signalen

Bild an Teilfenster
(Ansicht) anpassen

zeigt die gesamten Daten der aktiven Ansicht an

gen

A | Prifumgebung an zeigt die gesamte Priifumgebung in der aktiven An-
Teilfenster (Ansicht) |sicht an
anpassen

= Referenzkursor ein- | blendet den Referenzkursor in der aktiven Ansicht ein
und ausblenden und aus

= Messkursor ein- und | blendet den Messkursor in der aktiven Ansicht ein und
ausblenden aus

& | Anmerkung einfii- | Fiigt der Ansicht ein sprechblasenartiges Textfeld hin-

zu, in dem zu einem bestimmten Element Anmerkun-
gen gemacht werden. Textfelder konnen beliebig ver-
schoben und vergrofiert werden. Sie werden zu
Bildschirmkopien hinzugefiigt, konnen aber nicht ge-
speichert werden.
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Tabelle 7 Schaltflichen der Symbolleiste fiir Ansichten (Fortsetzung)

Sym- Name Funktion
bol
us| | US-Mafieinheit wah- | andert die Laingenmafse in US-MafSeinheiten, nur in
len den TomoView-Versionen Lite and TomoViewer ver-
fiigbar

2.6 Dialogfeld TomoView-Verwaltung

Im Dialogfeld TomoView-Verwaltung werden die Arbeitsprozesse von TomoView
gesteuert. Die TomoView-Verwaltung enthalt die Parameter fiir Betriebsmodus,
Gruppe, Scan und Layout, die vor einer Priifung definiert werden miissen (siehe
Abbildung 2-23 auf Seite 77).

TomoView-Verwaltung

]
Betriebsmodi —— ») [ 10000 mm/s

siehe Abschnitt 3.1 auf Seite 88

— Priifgeschwindigkeit

Giuppe

Advanced Calculator ——l@ [E IE @—— Ultraschalleinstellungen

definiert Sensor, Vorlaufkeil, Priifteil ‘E] definiert Schallbiindel, Signalbearbei-
und berechnet Schallbiindel o tung und Priifung

[=) ABild ——
[=) C-Bild ——
Blende & -
Scan

@__ Einstellung von Scan und Mechanik,
konfiguriert Weggeber und Priifsequen-

Scan-Sequenzen ——Encoded -1 ais zen

Laypaut

vordefinierte Lavouts —L—&=3 | Eigenschaften der Ansicht
¢ @ @ definiert Priffdatenart, Kursors, Skalen,
Lapout 1 - Zoomleiste, Masken, Farben und Maf-
einheiten

Abbildung 2-23 Komponenten der TomoView-Verwaltung
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2.7 Dokumentfenster

Mit der TomoView-Software kann ein Dokument oder mehrere Dokumente gleichzei-
tig angezeigt werden. Es kann jedoch nur jeweils eine Konfiguration gedffnet werden.
Die Daten eines gedffneten Dokuments erscheinen in einem Dokumentfenster (siehe
Abbildung 2-24 auf Seite 78).

Titelleiste — @& MySetupl.acq -Setup: MySetupl.acq -Layout: Setup [ 5=

Zelgt Namen und Lay- 2 1: Sectorial 1 [S:0.0°, A: 40.0°] - A-Scan (&) — Gr1: Sectorial 1 [S:0.0°, A: 40.0° - §5.0°] - Sector (£ E B B |
out der Priifdatendatei
an
Ansichten

angezeigten Daten in
einer der verschie-de-
nen Ansichten

Rand der Ansicht —
durch Klicken und Zie-
hen wird die Grole
der Ansicht geéndert

Abbildung 2-24 Dokumentfenster mit drei Ansichten (Beispiel)

Mehrere Dokumentfenster konnen mit den Befehlen auf der Dokumentenleiste (siehe
Abschnitt 2.5.2 auf Seite 73) oder mit dem Menii Windows iiberlappend oder neben-
einander angezeigt werden.

Ansichten werden mit den Befehlen der Symbolleiste fiir Ansichten (siehe Abschnitt
2.5.3 auf Seite 74) oder in der Meniileiste unter Ansichten hinzugefiigt, geloscht oder
geleert. Mehrere Ansichten werden nebeneinander, nie iiberlappend, angezeigt. Eine
Ansicht wird durch Anklicken aktiviert.
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28 Layouts

In der Software TomoView besteht ein Layout aus zwei oder mehreren Ansichten im
Dokumentfenster. Mit den Layouts konnen Ihre Priifdaten auf verschiedene Weise an-
gezeigt werden.

Mit TomoView steht eine Liste mit zehn Layouts im Dialogfeld der TomoView-Ver-
waltung zur schnellen Verfiigung (siehe Abbildung 2-25 auf Seite 79). Sie konnen die
Layouts auch in der Meniileiste unter Layout auswahlen. Die zehn Layouts werden in
einer .rst-Datei gespeichert.

aktuell ausgewahltes Layout — [EETEEITH]

Layout 2
Layout 3
Layout 4
zehn verfiighare Layouts —— Lapout &
Layout B
Layout 7
Layout 8
Layout 9
Layout 10

Abbildung 2-25 Zehn Layouts

2.9 Statusleiste

Die Statusleiste erscheint unten am Dokumentfenster (siehe Abbildung 2-26 auf
Seite 79), wenn unter Meniileisten > Statusleiste ausgewdhlt ist.

Scan 001 mm  Index 0.00 mm F'r'u'fgeschw 100,00 mmss Modus Konfiguration
QOO Lk @ Prfgerat 382

Abbildung 2-26 Statusleiste

Die Statusleiste zeigt folgende Angaben iiber den Systemstatus an:
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Scan

vom Weggeber oder vom internen Taktgeber (1 Achse) gelieferte Position auf der
Scan-Achse

Index
vom Weggeber oder vom internen Taktgeber (2 Achsen) gelieferte Position auf
der Index-Achse

Weggeber einst.
stellt die Position der Weggeber auf der Scan- und Index-Achse auf die Werte
Voreinstell., die im Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik definiert
sind.

Priifgeschw

maximale Priifgeschwindigkeit mit den aktuellen Einstellungen; direkt verbun-
den mit der aktuellen IFF, gemaf folgender Gleichung;:

Priifgeschwindigkeit = IFF - Scan-Auflosung

wobei:

IFF
die Impulsfolgefrequenz ist. Sie wird im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen
im Register Digitalisierung > IFF unter dem Parameter aktuell eingestellt.
Scan-Auflosung

die Priifauflosung ist. Sie wird im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im
Register Digitalisierung > Priifdaten unter dem Parameter Aufldsung einge-
stellt.

| TIPP |

Sie konnen im Register Digitalisierung des Dialogfelds Ultraschalleinstellungen die
Priifgeschw. mit den Parametern IFF und Auflésung (im Register Scan des Dialog-
felds Einstellung von Scan und Mechanik) dndern. Beachten Sie aber, dass eine zu
hohe Priifgeschw. Phantomechos hervorrufen kann. Stellen Sie zum Beispiel mit ei-
nem Scanner der einen Sensor mit 100 m/s bewegen kann und mit einer Auflosung
von 2 mm in der TomoView-Verwaltung die Priifgeschw auf 100 mm/s. TomoView
stellt dann die IFF automatisch auf 50 Hz. Fiir Weggeberpriifungen von Hand, stellen
Sie die Priifgeschw. auf 50 mm/s bis 100 mm/s ein.
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Modus
aktueller Betriebsmodus (Konfiguration, Priifung oder Analyse)

Al

Die Alarmanstatuszeigen stehen fiir Alarm 1, Alarm 2 und Alarm 3 (von links
nach rechts), wie in Tabelle 8 auf Seite 81 beschrieben. Alarmstatusanzeigen er-
scheinen nur, wenn mindestens ein Alarm im Register Alarme des Dialogfelds
Ultraschalleinstellungen definiert ist.

Tabelle 8 Alarmstatusanzeigen (Al.)

o aktiviert
.o nicht aktiviert
O nicht definiert

Link
die Farbe des Symbols zeigt den Verbindungsstatus mit dem Priifgerdt an (siehe
Tabelle 9 auf Seite 81)

Tabelle 9 Verbindungsstatusanzeigen

9 Verbindung hergestellt
O Verbindung nicht hergestellt
O kein Verbindungsversuch

Priifgerat

Innentemperatur des Priifgeréts (nur fiir OmniScan und FOCUS LT). Die Hinter-
grundfarbe dndert sich, wenn die Innentemperatur auflerhalb des normalen Tem-
peraturbereichs liegt (siehe Tabelle 10 auf Seite 82).
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Tabelle 10 Innentemperatur von OmniScan MX und FOCUS LT

Status Innentemperaturbe- Anzeigenbeispiel
reich (°C)
normaler Betrieb 0 bis 59,9 47 7%
hohe Temperatur 60 bis 61,9 B0 40
Uberhitzungswarnung 62 bis 64,9 B340
gefahrliche Uberhitzung 65 bis 67,9 [862E
automatisches Abstellen >68 -

210 Dialogfeld Ultraschalleinstellungen

Beim Klicken auf die Schaltflache Ultraschalleinstellungen ( ) in der Komponen-
ten-Symbolleiste und im Dialogfeld TomoView-Verwaltung wird das Dialogfeld Ul-
traschalleinstellungen ein- oder ausgeblendet. Das Dialogfeld Ultraschallein-stel-
lungen enthalt neun Grundregister: Allgemeines, Blenden, TCG, AVG,
Digitalisierung, Impulsgenerator/Empfinger, Sensor, Alarme und Eingang/Aus-
gang (siehe Abbildung 2-22 auf Seite 74). Beim Einsatz eines Phased-Array-Priifge-
réts, wie FOCUS LT, erscheinen im Dialogfeld zwei zusatzliche Register: Sender und
Empfinger (Genaueres iiber die verschiedenen Register im Dialogfeld Ultraschallein-
stellungen in Abschnitt 3.10 auf Seite 121).

| Uitraschalleinstelius
W Ged 1 ) Gruppe: Defult B +  Schalbiindsk [acimuthal F: 45.00 -
AMlgemeines | Blenden | TCG | AVG | Digtalisierung | Impuisgenerator/Empfanger | Sensor | Alame | Eingang/Ausgang | Sender | Empfanger |
Verstirkung Fsitachss Asomatischs Werte
[] Alle Schallolindel Guppe: 340 (5] dB [] Booster (25 d) Stat: 0001 [ mm Ref -Ampituds: W |z
[ versstat Schalb: 00 2] dB Anw: 340 dB Bereich: 54756 [2] mm Start Gesamtbereich: 000 mm [ dusieren..._|
[ linear ausarmen Rel: 0 B [ichalb.neusnst| Modus: (WahveTiefe v| (8] [B]  Gesamibereich 7093 mm

Abbildung 2-27 Dialogfeld Ultraschalleinstellungen
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211 Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik

Beim Klicken auf die Schaltfldche Einstellung von Scan und Mechanik (lil) in der-
Komponenten-Symbolleiste und im Dialogfeld TomoView-Verwaltung wird das Di-
alogfeld Einstellung von Scan und Mechanik ein- und ausgeblendet. Es enthalt vier
Grundregister: Sequenz, Sequenzsteuerung, Weggeber und Optionen (siehe
Abbildung 2-28 auf Seite 83). Beim Priifen im Master-Modus erscheinen im Dialog-
feld zwei zusétzliche Register: MCDU-Steuerung und MCDU Eingang/Ausgang
(Genaueres iiber die verschiedenen Register im Dialogfeld Einstellung von Scan und
Mechanik in Abschnitt 3.11 auf Seite 154).

=H  NameSequenz  Inter. clock-1axis + [[Mew. | [Coschen]
Sequenz ‘Sequenzsteuerung | VWeggeber I Optionen | MCDU-Steuenung I MCDU Elngang/Msgangl
At [LnienSean  =| Impus | Takigeber, intem Reset Sequenz: @) Keiner () Moddo () Synchro
Weggeber Start Bersich @) Stopp  Auflésung Geschw. Enhet Woreinst Voreingest. Wert
Scan: Intem 0|Los am 300 1 25 |mm  w| |Ne 0| Einst P

Abbildung 2-28 Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik

212 Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht

Beim Klicken auf die Schaltflache Eigenschaften der Ansicht (@) in der Symbol-
leiste fiir Ansichten und im Dialogfeld TomoView-Verwaltung wird das Dialogfeld
Eigenschaften der Ansicht ein- oder ausgeblendet. Das Dialogfeld Eigenschaften der
Ansicht enthailt je nach den Priifdaten in der aktiven Ansicht folgende Register: Infor-
mation, Anzeigen, Echodynamik, Maske, Farbpalette, Herkunft der Daten, Parame-
ter, Maleinheiten, Ansichten verkniipfen, Umlenkungen und Zeit-/Amplituden-
darstellung (ZAD) (Genaueres iiber die verschiedenen Register im Dialogfeld
Eigenschaften der Ansicht in Abschnitt 3.12 auf Seite 169).
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*
Information | Anzzigen | F: | Herkunft der Daten [ Parameter | Mateinhet | Ansichten verniipfen |
Ttel Gr1: Defautt Beam [5:90.0°, A: 45.0°] - A-Bild (4) Zoomen
Mariderung: Daten gleichnchten
Echodynamik
[ Leyoutspeichem | | Lsyout speich. unter... |

Abbildung 2-29 Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht

213 Dialogfelder andocken

Mit der Software TomoView konnen die Hauptdialogfelder am Fensterrand ange-
dockt werden. Ein angedocktes Dialogfeld richtet sich automatisch am Rand des
Fensters aus. Beim Ziehen der Titelleiste kann das angedockte Dialogfeld als freibe-
wegliches Dialogfeld an jede beliebige Stelle auf dem Bildschirm gezogen werden.
Umgekehrt kann ein freibewegliches Dialogfeld an einen der Fensterrander gezogen
und angedockt werden (siehe Abbildung 2-30 auf Seite 85).
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Titelleiste wird das Di-

alogfeld angedockt R Gerat  1[wr?) Gruppe: Default Beam »  Schalbundel | &zin
Algemeines AVG Digttalisierung | Impulsgenerat
Verstarkung -
A"E & challbiindel GI'LIDDEZ 340 = db Booster (25 dB |_autom. einstell.
[ versetat Schalb. 00 =+ dB Amw. 340 dB |_F-!ef.einstelle-'

[ inear zusammen Ref: 0 dB |§challb.neueirs:

Mit Klick wird das Dia- ___ a R Gerat 1 [usrd) Gruppe: Default Beam v Schalbiindel: | 4z
logfeld frei bewegt :
Algemeines AVG _ | Digtalisienung | Impuisgeriers
Verstarkung
Alle Schallbiindel Guppe: 340 | dB [ |Booster (25dB | autom. einstell.
[ versstzt Schalb: 00 5 dB Anw.: 340 dB | Ref. einstellen
[l lnear zusammen Ref: 0 dB fchallb. neu sinst

Abbildung 2-30 Dialogfeld ist freibeweglich (oben) oder angedockt (unten)

Mit dem Symbol der Heftzwecke kénnen Sie bestimmen, ob das Dialogfeld beim Off-
nen anderer angedockter Dialogfelder eingeblendet bleiben oder ausgeblendet wer-
den soll. Wenn Sie auf das Symbol der Heftzwecke in der linken oberen Ecke des Dia-
logfelds klicken, kénnen Sie zwischen den folgenden beiden Optionen hin- und
herschalten:

Heftzwecke ist eingesteckt (&)
Das Dialogfeld bleibt eingeblendet, wenn Sie andere angedockte Dialogfelder 6ff-
nen.

Heftzwecke ist nicht eingesteckt (—a)

Das Dialogfeld wird ausgeblendet, wenn Sie andere angedockte Dialogfelder 6ff-
nen.

Die TomoView-Benutzeroberflaiche 85



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

86 Kapitel 2



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

3. TomoView und dessen Betriebhsmodi

Die TomoView-Benutzeroberflache besitzt Symboleisten, andockbare Dialogfelder, ei-
ne Priifdatenanzeige und eine Statusleiste (sieche Abbildung 3-1 auf Seite 87).

Symbolleisten

vertikal andockba-
res Dialogfeld

Dokumentfenster

@.0% B0E XEL &S

Uern
FH BEOR
Blx

‘ S | 10000 s

#rm~%0eFe

HEBHR

mit Priifdaten-an-
sichten

Statusleiste -

horizontal andock- ——

bares Dialogfeld

Gruppe
(@] (#)(x) ()

| Defaul Beam -

[g— ABld —
[g— Chid —
|Blends &4

Sean

&

|Encoded -1 ais

Layout

= [}
)

= 4 et

3 1fuse?)

| Alle Schallbiindel
versetet

Iinear zusammen

‘Gri: Defaut Beam [S:90.0°, A: 45.07 - A-Bild (A)

r1: Defautt Beam [S:90.

- C-Bild Blende A Ampitude:

i

B0

Scan

001 mm  Index

Gruppe: Default Beam

Hgemeines | Benden
Verstarkung
Guppe: 340 [+

Schalb.: 0.0

TCG | AVG

dB [ ] Bo
dB Anw,
Ref

000 m [ Wegebereingt, | Pifgeschw 10000 mms  Madus Kenliguration Link © Pilkgeidt 30

v Schalbiindel [Azimuthal R 45.00

Digtalsienung | Impuisgenerator/Empfanger | Sensor | Aame | Engang/fusgang | Sender | Empfanger

Zetachsz Automatisch Wiettz

5q0) [aomenstel. | Siat. 0001 |2 mm [Auoenst|  Ref-Ampliude 30 % [ AomWete |
340 d8 | Refeinstelen | Berich: 5475 15| mm [Bensiel.] St 000 mm | dusieren... |
0 B [ichalb.neucnst] Mods: [Wave Tiefe v (8] [&)]  Gesamiberech 708 m

Abbildung 3-1 Hauptelemente der TomoView-Benutzeroberfliche
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3.1 Betriebsmodi von TomoView

Die Software TomoView besitzt drei Betriebsmodi:

Konfiguration

In diesem Modus werden verschiedene Hardware- und Softwareparameter einge-
stellt (Ultraschall, Scan, Fenster-Layout). TomoView fahrt im Konfigurationsmo-
dus hoch, wenn eine Verbindung mit einem Priifgerat besteht.

Priifung
In diesem Modus werden Priifdaten erfasst. Der Priifmodus ist nur verfiigbar,
wenn TomoView mit einem Priifgerat verbunden ist.

Analyse

In diesem Modus werden Analysen durchgefiihrt und Berichte {iber aufgezeich-
nete Daten erstellt. TomoView fahrt im Analysemodus hoch, wenn keine Verbin-
dung mit einem Priifgerat besteht.

Um einen Modus zu dndern, klicken Sie in der TomoView-Verwaltung auf die Schalt-
flache Modus (siehe Abbildung 3-2 auf Seite 89). Die Modus-Schaltflache dndert sich
je nach dem aktuellen Modus.
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Konfigurationsmodus
zur Konfiguration von TomoView
und Priifteilen

[ TomoVicw 2,106 - [Derault PAacq oetun: Defaul PAs

@Data\ Menileisten  Prifteil 8 Maske Ansicht Layt

(A0 BIE BER&A HS
Uen xMedne-~%0eml ‘ " ‘
e,

Ed REOX

Bix Gr1: Default Beam [5:90.0°, A: 45.1

‘J 100.00 mmds

a9 @

Defelalt B A
Analysemodus . —
zur Analyse der erfassten Daten

(]
|

Priifmodus
“— Modus-Schaltfliche in der To-| zur Priifung und Priifdatenerfas-
moView-Verwaltung sung

|

s

Abbildung 3-2 Zwischen den Betriebsmodi wechseln

Die Statusleiste blendet den Parameter Modus, der den aktuellen Betriebsmodus an-

zeigt, ein, wenn im Menii Meniileisten > Statusleiste ausgewahlt ist (siehe
Abbildung 3-3 auf Seite 89).

Modus

| F20 j 20 0 [ ] o0 Mz0 | 140 1160
Scan 00 mm  Index 000 mm | Wegeber einst, | Prifgeschie  100.00 mmés

180
|
Maodus Konfiguration Link

Abbildung 3-3 Statusleiste mit angezeigtem Betriebsmodus

3.2  Gruppen

In TomoView ist eine Gruppe eine benannte Parametrierung, die zur Erzeugung von
einem oder mehreren Schallbiindeln notwendig ist. Eine Gruppe kann fiir Sensoren
fiir konventionellen Ultraschall oder Phased-Array parametriert werden. Eine Grup-
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pe kann mit demselben Sensor das Signal senden sowie das Echo empfangen oder mit
zwei verschiedenen Sensoren eingesetzt werden, wobei einer das Signal sendet und
der andere das Echo empfangt. Ein Sensor kann von mehr als einer Gruppe genutzt
werden.

Das Zusammenfassen verschiedener Schallbiindel in einer Gruppe hat den Vorteil,
dass alle Parameter fiir alle Schallbiindel gleichzeitig eingestellt werden konnen. Da-
durch konnen Sie auch eine aus allen Schallbiindeln erzeugte Darstellungen anzeigen
(z. B. ein Sektorbild). Je nach Anwendungsbereich ist es hilfreich die Schallbiindel
auch einzeln einstellen zu kénnen (z. B. verschiedene Bandpassfilter), was durch die
Erstellung einer Gruppe pro Schallbiindel erleichtert wird.

Sie konnen im Dialogfeld TomoView-Verwaltung Gruppen erstellen, 16schen aus-
wahlen und konfigurieren (siehe Abbildung 3-4 auf Seite 90).

Gruppe l6schen
Gruppe hinzufiigen

Gruppe
[ NENETNEY
Name der aktiven Gruppe —{iefault Eeam -

ABild ——

(&)
Urstdrl 340 = dB

-

Grundparameter des A-Bilds-| ~ Start:  -0.001 [=mm

-

Bereich 54.756 -%-|mm

Modus |Wahre Tiefe «

@& CBild ——

Blende A& hd

Start: 6.025 mm

Grundparameter des C-Bilds |
Lange: 4.009  mm

Héhe: 4 g

Blende A einstellen

Abbildung 3-4 Gruppenfeld Gruppe im Dialogfeld TomoView-Verwaltung
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Sie kénnen zum Beispiel zuerst eine Phased-Array-Gruppe fiir Linien-Scan erstellen,
dann eine zweite Gruppe fiir Sektor-Scan und sie dann gleichzeitig in demselben Lay-
out anzeigen (siehe Abbildung 3-5 auf Seite 91).

Gr1: Sectorial 1 [5:0.0°, A: 40.0° - 65.07 - Sector (5) § =

B [ Gri: Group 1 [S:0.07, A 40.0] - Sector (S) . .

Abbildung 3-5 Zwei Scans aus verschiedenen Gruppen (Beispiel)

3.3 Advanced Calculator

Der Advanced Calculator ist eine Software von Evident, die mit TomoView mitgelie-
fert wird. Der Advanced Calculator wird im Dialogfeld TomoView-Verwaltung

durch Klicken auf die Schaltflache (| @) |) geoffnet. Der Advanced Calculator dient da-
zu, den Sensor und den Vorlaufkeil, die Geometrie und den Werkstoff des Priifteils
anzugeben und das Schallbiindel einzustellen (siehe Abbildung 3-159 auf Seite 229).
Der Advanced Calculator berechnet die Schallbiindel und stellt diese Informationen
TomoView zur Verfiigung.

Genaueres im Benutzhandbuch Advanced Calculator Benutzhandbuch (Teilenummer:
DMTAO080-01DE).

3.4 Scan-Sequenzen

In TomoView konnen Sie eine Scan-Sequenz parametrieren und unter einem Namen
speichern. Sie konnen eine Scan-Sequenz schnell in der TomoView-Verwaltung aus-
wihlen. TomoView wird mit hilfreichen vordefinierten Scan-Sequenzen geliefert (sie-
he Abbildung 3-6 auf Seite 92).
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Scah

& —— Einstellung von Scan und Mechanik
zur Konfiguration von Weggebern und

vordefinierte Scan-Sequenzen .
zur Bestimmung von Scan-Sequenzen

Encoded -1 axiz -

Encoded -1 axis
Encoded - 2 axis
Inter. clock-1axis
Lnter. clock-2 asis

Abbildung 3-6 Vordefinierte Scan-Sequenzen stehen in der TomoView-Verwal-
tung zur Verfiigung

Sie konnen Scan-Sequenzen im Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik &n-
dern, 16schen oder erstellen (siehe Abbildung 3-7 auf Seite 92). Die Daten der Scan-Se-
quenz sind in der .acq-Datei der Hardwarekonfiguration gespeichert.

K NameSequenz  Encoded - 2 axid -

Sequenz |Sequenzsieuemng |Weggeher I Optionen | MCDU-Steuerung I MCDU Eingang/ﬂusgang‘

At [Inzwei Fichiungsn = Impuls  [Weggsber - Reset Sequenz. @ Keiner () Modulo () Synchro
Voreinst. Index: @ Keine () am Ende der Priffur
Weggeber Start ) Bereich @) Stopp  Auflasung Geschw Enheit Voreinst. Voreingest. Wert
Scan: Encoder 1 0 [Log] an 200 1

Index: Encoder 2 0 10 100 1

Abbildung 3-7 Register Sequenz des Dialogfelds Einstellung von Scan und Me-
chanik fiir die vordefinierte Sequenz Encoded - 2 axis

Die vordefinierten Scan-Sequenzen sind:

Free running

In dieser Sequenz werden Priifdaten erfasst unter der spezifischen Geschwindig-
keit, die im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register Digitalisierung un-
ter IFF angeben ist. Die Priifdaten werden nur von einer Position, vom Austritts-
punkt auf der Scan- und Index-Achse, aufgezeichnet.

Encoded - 1 axis

In dieser Sequenz wird Weggeber 1 eingesetzt, um die Position wahrend der Prii-
fung auf einer lineraren Priifzeile aufzuzeichnen. Die Priifdaten werden in den
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der eingestellten Auflosung entsprechenden Intervallen entlang der Priifzeile von
der Startposition bis zur Endposition auf der Scan-Achse aufgezeichnet.

Encoded - 2 axis

In dieser Sequenz wird ein Weggeber auf zwei Achsen eingesetzt, um die Position
wiahrend der Priifung eines zweidimensionalen Fldchen-Scans aufzuzeichnen.
Die Priifdaten werden in den der eingestellten Auflosung entsprechenden Inter-
vallen entlang der Priifzeile von der Startposition bis zur Endposition auf der
Scan- und Index-Achse aufgezeichnet.

Inter. clock - 1 axis

In dieser Sequenz wird der interne Taktgeber (IFF) eingesetzt, um die Position
wahrend der Priifung auf einer lineraren Priifzeile aufzuzeichnen. Die Priifdaten
werden in den der eingestellten Auflosung entsprechenden Intervallen entlang
der Priifzeile von der Startposition bis zur Endposition auf der Scan-Achse aufge-
zeichnet.

Inter. clock - 2 axis

In dieser Sequenz wird der internen Taktgeber (IFF) eingesetzt, um die Position
wahrend der Priifung eines zweidimensionalen Flachen-Scans angezeigt. Die
Priifdaten werden in der eingestellten Auflosung entsprechenden Intervallen ent-
lang der Priifzeile von der Startposition bis zur Endposition auf der Scan- und In-
dex-Achse aufgezeichnet.

| TIPP |

Wenn Sie vordefinierte Scan-Sequenzen bearbeiten oder 16schen, konnen sie durch
das Offnen einer Standardhardwarekonfigurationsdatei (.acq) wiederhergestellt wer-
den.

3.5 Regeln bei der Sensorausrichtung

In diesem Abschnitt werden die mit TomoView fiir die Ausrichtung der Sensoren und
Vorlaufkeile in Bezug auf die Achsen eingesetzten Regeln beschrieben.

Sensoren und Vorlaufkeile sind in Abbildung 3-8 auf Seite 94 schematisch dargestellt.
Die Nummer des Sensorelements eines Gruppenstrahlers (Phased-Array) erhoht sich
normalerweise von der hinteren zur vorderen Seite der Sensor-Vorlaufkeilgruppe.
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Sensor
—— Vorderseite Sensor/Vorlaufkeil

Elemente

Vorlaufkeil

Seitenansicht
Sensor
Schallbiindelrichtun
Elemente 1 N d
Vorlaufkeil —— — Vorderseite Sensor/Vorlaufkeil
Draufsicht

Abbildung 3-8 Darstellung von Sensor/Vorlaufkeilgruppe (Beispiel)

[ HINWEIS |

In seltenen Anwendungsbereichen, wenn der Sensorstecker, eine Leitung oder andere
Elemente der Konfiguration storen, kann der Sensor in umgekehrter Stellung auf dem
Vorlaufkeil montiert werden. Um dies TomoView mitzuteilen, wihlen Sie im Advan-
ced Calculator das Kontrollkdstchen Erste Achse umkehren im Bereich Sensor aus.
Das Kontrollkastchen wird automatisch ausgewdhlt, wenn Sie einen umgekehrten
Vorlaufkeil einsetzen.

Der Abstrahlwinkel des Sensors wird als der Winkel zwischen der Hauptachse

(1. Achse) des Sensors und der Scan-Achse definiert. Der Abstrahlwinkel betragt 0°,
wenn das Schallbiindel in positiver Richtung parallel zu der Scan-Achse verlauft. Er
erhoht sich im Uhrzeigersinn.

Im Beispiel in Abbildung 3-9 auf Seite 95 bewegt sich der Winkelsensor auf dem Priif-
teil auf der Scan-Achse in einem Raster-Scanmuster. Die Schallbiindelrichtung ver-
lauft parallel zur Scan-Achse. Demnach betragt der Abstrahlwinkel des Sensors 0°.
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Sensor-Offset auf der Scan-Achse

Scan-Achse >

Offset (In-
dex-Achse)

Draufsicht

4 Index-Achse

Prifteil

Seitenansicht

Abbildung 3-9 Rasterpriifung eines flachen Priifteils mit Abstrahlwinkel von 0°

Im Beispiel in Abbildung 3-10 auf Seite 96 bewegt sich der Sensor auf dem Priifteil auf
der Scan-Achse. Die Schallbiindelrichtung verlauft entlang der Ultraschallachse, aber
die elektronische Priifrichtung des Schallbiindels liegt parallel zur Index-Achse. Dem-

nach ist der Abstrahlwinkel des Sensors gleich 90°.
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elektronische Priifrichtung des Schallblindels

Sensor-Offset auf der Scap-Achse

Scan-Achse

Offset (Index-Achse)

Index-Achse

<

Vorderansicht Draufsicht

Abbildung 3-10 Priifung eines flachen Priifteils mit Abstrahlwinkel von 90°

In dem in Abbildung 3-11 auf Seite 96 gezeigten Beispiel wird ein Winkelsensor auf
dem Priifteil auf der Scan-Achse bewegt, die Schallbiindelrichtung ist parallel zur
Scan-Achse Demnach ist der Abstrahlwinkel des Sensor gleich 0°

Sensor-Offset auf der Scan-Achse

Scan-Achse

rtbewegungsrichtung

Index-Achse

Draufsicht

Seitenansicht

Abbildung 3-11 Nietenpriifung mit Abstrahlwinkel von 0°
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In dem in Abbildung 3-12 auf Seite 97 gezeigten Beispiel hat ein mechanischer Scan-
ner zwei Winkelsensoren fiir Phased-Array und zwei Winkelsensoren fiir konventio-
nellen Ultraschall. Die vier Winkelschallkdpfe bewegen sich auf dem Priifteil entlang
der Scan-Achse und auf der Schweifinaht fort. Die Schallbiindelrichtung verlauft par-
allel zur Index-Achse. Demnach betragen die Abstrahlwinkel der Schallkdpfe 90°

oder 270°.

Offset der UT-Priifkdpfe auf der §can-Achse

can-Achse

SchweiBnaht e

2 \—
S Scanner (mit zwei PA-Sensoren und
<
% |Offset der PA- zwei UT-Priifkopfen)
S | Sensoren auf
Vorderansicht chan-Achse Draufsicht

Abbildung 3-12 Schweifinahtpriifung mit einem Scanner mit Abstrahlwinkeln
von 90° und 270°
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Im Beispiel in Abbildung 3-13 auf Seite 98 bewegen sich die Winkelsensoren auf der
Aufienlinie der gepriiften Scheibe oder des Zylinders auf der Scan-Achse. Die Schall-
biindelrichtung verlauft parallel zur Scan-Achse. Demnach betragen die Abstrahlwin-
kel der Schallkopfe 0° oder 180°.

Abbildung 3-13 Priifung eines scheiben- oder radférmigen Priifteils mit Abstrahl-
winkeln von 0° und 180°

In dem in Abbildung 3-14 auf Seite 99 gezeigten Beispiel bewegen sich zwei gegen-
iiberliegende PA-Winkelsensoren auf dem gepriiften Rohr entlang der Scan-Achse

auf der Schweifinaht. Die Scan-Achse wird mit dem Symbol ® in Abbildung 3-14
auf Seite 99 angezeigt und ist in der dritten Dimension lotrecht zur Abbildungsebene
ausgerichtet und erhoht sich zum Seiteninneren zu. Die Schallbiindelrichtungen ver-
laufen parallel zur Index-Achse. Demnach betragen die Abstrahlwinkel der Schall-
kopfe 90° oder 270°.
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Sensor-Off- Sensor-Off-
set auf der In-
dex:

set auf der In-
dex-

Abbildung 3-14 Schweifinahtpriifung an Rohren mit Abstrahlwinkel 90° und 270°

3.6 Layouts

In TomoView wird ein Layout als zwei oder mehreren Ansichten im Dokumentfens-
ter definiert. Mit den Layouts konnen die Priifdaten auf verschiedene Weise angezeigt
werden.

Mit TomoView steht eine Liste mit zehn Layouts im Dialogfeld TomoView-Verwal-
tung zur schnellen Verfiigung (siehe Abbildung 3-15 auf Seite 100). Sie konnen auch
eins der zehn Layouts in der Meniileiste unter Layout auswéhlen. Die zehn Layouts
werden in einer .rst-Datei gespeichert.
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Layout

aktuell ausgewahltes Layout — [EETEEITH]

Layout 2
Layout 3
Layout 4
zehn verflgbare Layouts —— Layout 5
Layout B
Layout 7
Layout 8
Layout 9
Layout 10

Abbildung 3-15 Zehn Layouts

Mit der Schaltflache Layout im Dialogfeld TomoView-Verwaltung konnen Sie fiir Ih-
ren Anwendungsbereich einen Satz vordefinierter Layouts schnell hochladen (siehe
Abbildung 3-16 auf Seite 100).

Layout |
Schaltfiache fiir vordefinierte Lay- — %]~ cusTom ,
outs Laye LITE AERO 3
LITE WELD 3
MNEW LAYOUT
WVIEWER

Abbildung 3-16 Auswahl von vordefinierten Layouts

3.7 Ansichten

In einer Ansicht werden die Priifdaten des aktuellen Dokuments auf verschiedene Art
angezeigt. In Abbildung 3-17 auf Seite 101 ist eine A-Bild-Ansicht angezeigt.
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Titelleiste —{Gr1: Defautt Beam [5:90.0°, A: 45.07] - A-Bid (A}
Kursor
Zoomleiste —
|2
Skala Fehlerindikation 1
Anmerkung
Blende ———————7 | ,‘| |
o H' st Pl
R ot b 3o O ¥ W ot vt gt
R 1t T L L TS 1 R S -

Abbildung 3-17 Aktive A-Bild-Ansicht (Beispiel)

Eine Ansicht enthalt folgende Elemente:

Titelleiste

Die Titelleiste der aktiven Ansicht wird durch einen hellblauen Hintergrund her-
vorgehoben, wie in Abbildung 3-18 auf Seite 101.

Gl Sektor 1 [3:0.07, A 40.0° - 65.0°] - Sektorbild N N B |

Abbildung 3-18 Titelleiste einer aktiven Ansicht (Beispiel)

Die Titelleiste enthélt die Angaben zu den in der Ansicht angezeigten Priifdaten:
<Gruppennummer><Gruppenname>[S: <Abstrahlwinkel>, A: <Winkel des Schall-
biindels>]
wobei:
<Gruppennummer>: die aufeinanderfolgenden Nummern der Gruppen sind
(z.B.: Grl).
<Gruppenname>: der Name der Gruppe ist (z. B.: Sektor 1)

<Abstrahlwinkel>: der Abstrahlwinkel der aktuellen Gruppe ist (z. B.: 90°),
unter Bertiicksichtigung des Abstrahlwinkels des Sensors und des Schallbiin-
dels
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<Winkel des Schallbiindels>: der Winkel oder der Winkelbereich des Schall-
biindelwinkels ist (z. B.: 40° bis 60°)

Skalen

Die Skalen liegen am linken und am unteren Ansichtsrand. Die Farbe der Skala
gibt den Typ der Achse an. Die MafSeinheit und Anzahl Dezimalstellen fiir die der
Prazision kann im Register MaBleinheit im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht
eingestellt werden.

Zoomleiste

Die Zoomleiste erscheint links und am unteren Ansichtsrand. Jede Zoomleiste be-
sitzt ein Zoomfeld, in dem Sie den sichtbaren Teil des Bildes einstellen konnen.
Das Zoomfeld zeigt die Daten an, die gerade im Anzeigebereich sichtbar sind, so-
wie deren Position und Proportion angezeigter Daten relativ zum Inhalt der ge-
samten Priifumgebung. Die Farbe der Zoomleiste gibt den Typ der Achse in die-
ser Ansicht an. Sie konnen angezeigte Daten durch Ziehen an den Enden der
Zoomleiste vergrofiern oder verkleinern oder durch Scrollen auf der Zoomleiste
andere Teile der Daten ansehen. Zum Scrollen auf der Zoomleiste konnen Sie das
Mausrad mit oder ohne die Taste STRG verwenden.

Matrix

Die Matrix besteht aus feinen, horizontalen und vertikalen Linien im Anzeigebe-
reich, die Messungen und den Bezug auf die Skalen erleichtern. Je nach Abstand
zwischen den Linien ist die Matrix grob, mittel oder fein. Die Matrix kann im Re-
gister Anzeigen im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht aktiviert und benutzer-
definiert werden.

Kursors

Kursors sind feine, horizontale und vertikale Linien, die zum Messen der in den
Ansichten angezeigten Daten und zum Abgrenzen eines Bereichs in der Ansicht
dienen. Ein Etikett gibt den genauen, mit dem Kursor gemessenen Wert an. Es
gibt zwei Arten von Kursors: den Referenz- und Messkursor.

Mit Doppelklick der linken Maustaste in der Ansicht konnen Sie den Referenz-
kursor schnell anzeigen. Mit Doppelklick der rechten Maustaste in der Ansicht,
konnen Sie ebenso den Messkursor schnell anzeigen.

Anmerkungen

Eine Anmerkung ist ein sprechblasenartiges Textfeld, das auf ein Element in der
Ansicht hinweist (siehe Beispiel Abbildung 3-17 auf Seite 101). Mit der Schaltfla-

che ( = ) in der Symbolleiste fiir Ansichten kann eine neue Anmerkung hinzuge-
fiigt werden.

102
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3.7.1 Verschiedene Ansichten

Die Ansichten sind bildliche Darstellungen der Ultraschalldaten. Es gibt drei Arten
der Ansicht von Ultraschalldaten:

1. Grundansichten:
e A-Bild
e S-Bild
2. Ré&umliche Ansichten:
e Seitenansicht (B)
e Draufsicht (C)
e Vorderansicht (D)
® Axialansicht
3. Durchlaufende Ansichten:
e durchlaufendes B-Bild
¢ durchlaufende Y/T-Darstellung (der Position)
* durchlaufende Y/T-Darstellung (der Amplitude)
Sie konnen die Art der Ansicht in der Mentileiste Ansicht > Inhalt auswéhlen oder
mit der Tastenkombination SHIFT + ENTER das Dialogfeld Inhalt 6ffnen (siehe Bei-

spiel in Abbildung 3-19 auf Seite 103). Im Dialogfeld Inhalt sind die verfiigbaren An-
sichten abhédngig von verschiedenen Parametern, wie der Priifart (konventioneller Ul-

traschall X oder Phased-Array @) und dem Modus (Konfiguration, Priifung oder
Analyse).

P_Inhalt

Elﬂ Grl: Default Beam [5:90.0°, A 45.0°] . Anzicht{en)
. - | CBidBlende & o Sektorbild

- #| CBild Blende B i) Durchlaufendes B-Bild
] - -Bild| ) Draufsicht ()
= | Mehrere Gruppen @ Seitenatzicht [B]
L] /T Darstellung i) Vorderansicht (0]
| el ARl (4]

Abbildung 3-19 Dialogfeld Inhalt mit verfiigbaren Ansichten fiir Phased-Array-
Priifdaten (Beispiel)

TomoView und dessen Betriebsmodi 103



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

| TIPP |

Eine leere Ansicht erscheint, wenn deren Inhalt (konventioneller Ultraschall Q oder

Phased-Array ﬁ) nicht mit der aktuellen Priifdatendatei zur Verfiigung steht.

3.711 Grundansichten
In den folgenden Abschnitten wird jeder Ansichtstyp beschrieben:

A-Bild-Ansicht

Die A-Bild-Ansicht ist die Grundlage aller anderen Ansichten. Es ist die Darstellung
der Amplitude der empfangenen Ultraschallimpulse, aufgetragen iiber die Laufzeit
(Schallweg). Die online A-Bild-Ansicht (siehe Beispiel Abbildung 3-20 auf Seite 104)
ist die Echtzeitdarstellung der Amplitude der empfangenen Ultraschallimpulse auf-
getragen tiber die Laufzeit. Ein Maximum des Signals ist mit dem Echo eines Defekts
oder einer Diskontinuitdt im Priifteil verbunden. Maxima am Anfang und am Ende
der Ultraschallachse zeigen im Allgemeinen des Priifteils zuriickgeschallte Echos von
der Einschallflaiche oder der Riickwand an.

Gr1: Default Beam [5:90.0°, A: 45.0°] - A-scan (A)

|-100

Abbildung 3-20 Online A-Bild-Ansicht (Beispiel)
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Sektorbilder

[ HINWEIS |
Sektorbilder sind nur fiir Phased-Array-Gruppen verfiigbar.

Ein Sektorbild ist die Aneinanderreihung der A-Bilder von allen Sendemodulierun-
gen einer Phased-Array-Priifung. Sie stellen eine zweidimensionale Ansicht des ge-
priiften Sektors dar. In Abbildung 3-21 auf Seite 105 werden die drei Arten der Sektor-
bilder desselben Priifdatensatzes angezeigt.

Gr1: Default Beam [S:90.0°, A: 20.0° - 45.0°]- U R . W | Gr1: Default Beam [S:90.0°, A: 20.0° - 45.0°] -5

!

Abbildung 3-21 Unkorrigiertes (oben links), schallwegkorrigiertes (oben rechts)
und volumenkorrigiertes (unten links) Sektorbild (Beispiel)
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Es gibt drei Ansichtstypen der Sektorbilder:

Unkorrigiertes Sektorbild

In der Ansicht wird das A-Bild jeder Sendemodulierung (siehe das Beispiel in der
Ansicht oben links in Abbildung 3-21 auf Seite 105) mit einer horizontal verlau-
fenden Linie dargestellt, auf der die Amplitude farbkodiert ist. Die in Echtzeit an-
gezeigten Priifdaten stellen die Sendemodulierungen gestapelt dar, in der Reihen-
folge (vertikal im Beispiel), in der sie erzeugt wurden.

Sektorbild (schallwegkorrigiert)

Die Ansicht dhnelt dem unkorrigiertem Sektorbild, aufier das die A-Bilder fiir die
Verzogerung und die wahre Tiefe korrigiert sind und so ihre Position relativ zur
Ultraschallachse genau ist (siehe das Beispiel in der Ansicht oben rechts in
Abbildung 3-21 auf Seite 105).

volumenkorrigiertes Sektorbild

Die volumenkorrigierten Ansichten dhneln dem unkorrigierten Sektorbild, aufser
das die A-Bilder fiir die Verzogerung und den Einschallwinkel korrigiert sind
und so ihre Position relativ zur Ultraschall- und Scan-Achse genau ist. Ein typi-
sches S-Bild schwenkt durch einen Bereich von Winkeln, mit dem selben Fokus-
abstand und denselben Elementen. Fiir ein korrigiertes Bild entspricht die hori-
zontal verlaufende Achse dem projizierten Abstand (Breite des Priifteils) vom
Schallaustrittspunkt Endpunkt und die vertikal verlaufende Achse der Tiefe (sie-
he das Beispiel in der Ansicht unten links in Abbildung 3-21 auf Seite 105).

Wenn ein scheitelwinkliger Scan im Advanced Calculator definiert wird, stellt das
Sektorbild einen Winkelsektor dar, in dem jede Linie dieser Ansicht einem A-Bild mit
einem anderen Winkel entspricht. Wenn ein Linien-Scan definiert ist, zeigt das Sektor-
bild die Bewegung des Schallbiindels. Jede Linie entspricht dann einem A-Bild einer
anderen Apertur. Ist letzendlich ein Tiefen-Scan definiert, zeigt das Sektorbild die
Schallbiindelfokussierung in verschiedenen Tiefen. Jede Linie entspricht dann einem
anderen A-Bild.

3.71.2 Raumliche Ansichten

Raumliche Ansichten sind farbkodierte Darstellungen von nacheinander folgenden
A-Bildern, projiziert auf verschiedene Flachen, die durch die Ultraschall-, Scan- und
Index-Achse definiert sind. Die wichtigsten Ansichten, die zweidimensionalen Pro-
jektionen in technischen Zeichnungen dhneln, werden in Abbildung 3-22 auf Seite 107

gezeigt.
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Abbildung 3-22 Ultraschallansichten (Draufsicht (C), Seitenansicht (B) und Vor-
deransicht (D)) mit Abstrahlwinkel von 90° (Beispiel)

Wenn in Abbildung 3-22 auf Seite 107 der Abstrahlwinkel 0° (oder 180°) betrdgt, wird
die Seitenansicht (B) zur Vorderansicht (D) und umgekehrt. Die Seitenansicht (B) wird
durch die Achsen der Tiefe und der Sensorbewegung definiert. Die Vorderansicht (D)
wird durch die Achsen der Tiefe und des elektronischen Scans definiert.

Seitenansicht (B)

Die Seitenansicht (B) (sieche Abbildung 3-23 auf Seite 108) ist eine zweidimensionale
grafische Darstellung der Priifdaten. Eine der Achsen ist die Scan-Achse und die an-

dere ist der unkorrigierte Ultraschallweg. Die Position der angezeigten Daten ent-
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spricht der Position des Weggebers wahrend der Datenerfassung. Die Farbe einer Po-
sition in dem projizierten Bild entspricht der maximalen Amplitude an dieser
Position, unter Beriicksichtigung des gewahlten Bereichs der Index-Achse.

L Gr:1 5:90 A:0[S:90.0°, A: 0.0°] - Side (B) B . - im

ligd™ lood

Abbildung 3-23 Seitenansicht (B) (Beispiel)

Draufsicht (C)

Die Draufsicht (C) (siehe Abbildung 3-24 auf Seite 109) ist eine zweidimensionale
grafische Darstellung der als Draufsicht auf den Priifkdrper dargestellten Priifdaten.
Eine der Achsen ist die Scan-Achse und die andere ist die Index-Achse. Die Position
der angezeigten Daten entspricht einer Position des Weggebers wahrend der Datener-
fassung. Die Farbe einer Position in dem projizierten Bild entspricht der maximalen
Amplitude an dieser Position, unter Beriicksichtigung des gewéahlten Bereichs der
Tiefenlage.
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Abbildung 3-24 Draufsicht (C) (Beispiel)

Vorderansicht (D)

Die Vorderansicht (D) (siehe Abbildung 3-25 auf Seite 110) ist eine zweidimensionale
grafische Darstellung der Priifdaten. Eine der Achsen ist die definierte Index-Achse
und die andere ist der unkorrigierte Ultraschallweg. Die Position der angezeigten Da-
ten entspricht der Position des Weggebers wahrend der Datenerfassung. Die Farbe ei-
ner Position in dem projizierten Bild entspricht der maximalen Amplitude an dieser
Position unter Beriicksichtigung des gewahlten Bereichs der Scan-Achse.
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T Gr1 5:90 A0 [S:90.0°, A: 0.07] - End (D)
= ==l

|

Abbildung 3-25 Vorderansicht (D) (Beispiel)

Axialansicht

[ HINWEIS |

Die Axialansicht ist nur fiir Priifteile mit zylindrischer Geometrie verfiigbar. Dies
kann in der Meniileiste unter Priifteil & Maske > Priifteildefinition und dann mit
Zylinder ausgewahlt werden.

In der Axialansicht (siehe Abbildung 3-26 auf Seite 111) werden die aufgezeichneten
Priifdaten zweidimensional in einer realistischen dynamischen Geometrie dargestellt.
Sie ist nur im Analysemodus verfiigbar. Die Axialkoordinaten Tiefe ID, Tiefe AD
(Radial-Koordinaten) und Position (Winkelkoordinaten) werden unter Beriicksichti-
gung des vordefinierten Priifkdrpers berechnet.
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Je nach Ausrichtung der Scan-Achse im Verhaltnis zur zylindrischen Geometrie und
dem Abstrahlwinkel des Priifkopfs, ist die Axialansicht das zylindrische Gegenstiick
zur volumenkorrigierten Seitenansicht (B) oder zur volumenkorrigierten Vorderan-
sicht (D). Langenmafieinheiten konnen in LangenmafSen (in mm oder Zoll) oder Win-
kelmaf (°) ausgewdhlt und in Umfangsrichtung des Zylinders angezeigt werden.

[ HINWEIS |

Die Axialansicht unterstiitzt nur Abstrahlwinkel von 0°, 90°, 180° und 270°. Fiir Priif-
daten mit anderen Abstrahlwinkeln kann die genaue Position und Grofie der Defekte
mittels Zylinderkorrektur berechnet werden.

Gr1: Default Beam [S: 0.0° , A: 0.0°] - Polar B i .

Abbildung 3-26 Axialansicht (Beispiel)

3.71.3 Durchlaufende Ansichten

In durchlaufenden Ansichten werden Daten von einem aktiven Priifgerdt zu einer
durchlaufenden Achse dynamisch hinzugefiigt.
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Durchlaufendes B-Bild

Im durchlaufenden B-Bild (siehe Abbildung 3-27 auf Seite 112) wird jedes B-Bild
durch eine horizontale Linie dargestellt auf der die Hohe der Amplitude farblich ge-
kennzeichnet ist. Diese Linien werden in Echtzeit aneinander gereiht, so dass das re-
sultierende Bild von unten nach oben abrollt. So zeigt diese Datenansicht vertikal die
Echtzeit und horizontal die Laufzeit des empfangenen Ultraschallimpulses an.

Gr1: PA Group [$:90.0%, A: 0.0°] - Scrolling B-scan N e |

0 0 20 = Iy 50 ]

Abbildung 3-27 Durchlaufendes B-Bild (Beispiel)
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Y[T-Darstellung - durchlaufende Ansicht der Amplitude oder der Position

[ HINWEIS |

Die durchlaufende Ansicht der Amplitude und Position stehen nur zur Verfiigung,

wenn die Optionen zum Aufzeichnen der ausgewéhlten Daten der Amplitude oder

Position im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register Blenden aktiviert sind
(siehe Abschnitt 3.10.2 auf Seite 128).

In einer durchlaufenden Ansicht der Amplitude oder Position werden die Daten die
entsprechenden blendeniiberschreitenden Signale in einer farbkodierten durchlau-
fenden Ansicht dargestellt, das innerhalb der Y/T-Darstellung angezeigt wird. Die
durchlaufende Ansicht kann im Register Konfiguration im Dialogfeld Eigenschaf-
ten der Ansicht konfiguriert werden (nur verfiigbar, wenn eine Y/T-Darstellung aus-
gewahlt ist).

Secrolling Views [5:90.0°, A: 45.0°] - Strip Chart
0.0.0
]
o
g%
o]
L]
o) E
=t
0% 10 0
120 40 60 120

Abbildung 3-28 Durchlaufende Ansicht (Beispiel)

3.7.2 Kurzwahlfunktion in einer Ansicht

Wenn fiir eine Ansicht ein Ansichtstyp ausgewahlt ist, stehen verschiedene Optionen
fiir diese Ansichten in der Kurzwahlfunktion zur Verfiigung. Das Kurzwahlmenii er-
scheint, wenn Sie in der Ansicht mit der rechten Maustaste in die Titelleiste klicken
(siehe Beispiel Abbildung 3-29 auf Seite 114).
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-

Einstellungen der aktiven Datengruppe

-

Darstellung der Datengruppe einstellen

Dynamischen Modus einstellen

Infe-Gruppe anzeigen
Umlenkungen als Maske anzeigen

Blenden anzeigen

Fiar Yolumen korrigierte Anzeige einstellen

Ansicht drehen

-

Auswahl Farbpalette
Begrenzung Palette
Palette bearbeiten...

00 Voreinstellungen der Anzeige speichern F4

15mm Lo S Voreinstellungen der Anzeige anwenden Shift+F4

Abbildung 3-29 Kurzwahlfunktion fiir die Ansicht (Beispiel)

Der Inhalt der Kurzwahlfunktion dndert sich je nach Ansicht. Folgende Befehle kon-
nen in der Kurzwahlfunktion zur Verfiigung stehen:

Befehle fiir Priifdaten

Einstellungen der aktiven Datengruppe

bietet eine oder mehrere Optionen (Aktive Gruppe, Aktive Sm und Aktive Blen-
de) mit denen in der Ansicht Daten fiir das aktive Element angezeigt werden
(Gruppe, Schallbiindel oder Blende), die automatisch den Anderungen des akti-
ven Elements angepasst werden.

Einen Ausschnitt (Projektion) einstellen

blendet Anzeigen einzelner Daten und Daten in Projektionsdarstellung ein und
aus. Diesen Befehl finden Sie auch im Register Herkunft der Daten im Dialogfeld
Eigenschaften der Ansicht.
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Darstellung der Datengruppe einstellen
bietet eine oder mehrere Optionen fiir Sektorbilder (Sektorbild (S) und Laufzeit)
und fiir C-Bilder (Gestapelt, Ein Schallbiindel, Zeit-/Amplitudendarstellung
(ZAD) und Ablaufende ZAD).

Blenden wiederherstellen
Diese Funktion ist nur im Analysemodus verfiigbar. Sie bringt alle Blenden, in der
aktiven Gruppe oder in allen Gruppen, in die Position zuriick, in der sie beim Er-
fassen der Priifdaten urspriinglich waren.

Dynamischen Modus einstellen

Diese Funktion ist nur im Konfigurations- und im Priifmodus verfligbar. Mit ihr
wird zwischen dem dynamischen Modus und dem Analysemodus (offline) hin-
und hergeschaltet.

Befehle fiir Anzeigen

Info-Gruppe anzeigen

blendet die Anzeige der Informationsgruppen unter dem Titelleiste ein und aus.

Blendenauswihler anzeigen

blendet die Blendenauswéhler in der aktiven Ansicht ein und aus.

Zoomleiste und Skalen anzeigen
blendet Zoomleisten und -Skalen ein und aus. Diesen Befehl gibt es auch im Re-
gister Anzeigen im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht.

Echodynamik anzeigen

blendet die echodynamischen Signale nahe der relevanten Achse ein und aus.
Echodynamische Kurven zeigen das Amplitudenmaximum (oder die kleinste Po-
sition) zwischen Mess- und Referenzkursor an (siehe Beispiel Abbildung 3-30 auf
Seite 116) an. Diesen Befehl gibt es auch im Register Echodynamik im Dialogfeld
Eigenschaften der Ansicht.

Umlenkungen als Maske anzeigen
blendet die Umlenkungsmaske ein und aus. Diesen Befehl gibt es auch im Regis-
ter Maske im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht.

Umlenkungen anzeigen

blendet die Umlenkungen ein und aus (siehe Beispiel Abbildung 3-30 auf
Seite 116).
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Echodynamik Umlenkungen

Abbildung 3-30 Anzeigen mit Echodynamik und Umlenkungen (Beispiel)

Blenden anzeigen

Blendet die Blenden ein und aus. Diese Option gibt es nur fiir A-Bilder und S-Bil-
der. Es gibt diesen Befehl auch im Register Maske im Dialogfeld Eigenschaften
der Ansicht.

Befehle fiir den Anzeigemodus

Verhiltnis 1:1 einstellen

zeigt dieselbe Skala auf beiden Achsen an. Diesen Befehl gibt es auch im Register
Anzeigen im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht.

Glittung einstellen
Aktiviert die Glattungsfunktion. Diesen Befehl gibt es auch im Register Anzeigen
im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht.

Fiir Volumen korrigierte Anzeige einstellen

schaltet die A-Bildkorrektur ein und aus, mit der Vorlauf und Einschallwinkel
korrigiert werden, so dass die Position bezogen auf die Ultraschall- und Scan-
Achse genau ist.

Ansicht drehen

dreht die Ansicht, so dass beide Achsen ausgetauscht sind. Diesen Befehl gibt es
auch im Register Anzeigen im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht.
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Befehle fiir Farbpaletten

Die folgenden Befehle des Kurzwahlmeniis gibt es auch im Register Farbpalette im
Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht. Diese Befehle erscheinen auf dem Menii nur,
wenn die Ansicht Farbpaletten unterstiitzt.

Auswahl Farbpalette
Zur Auswahl einer der Farbpaletten Rainbow (Regenbogenfarben), Gray (Graus-
kala), Thickness (Dicke) oder Balanced (Ausgeglichen).

Begrenzung Palette
aktiviert und deaktiviert die Begrenzung der Farbpalette. Wenn der Palettenbe-
reich von 256 Farben ohne Begrenzung verringert wird, 16scht dies gewisse Far-
ben der Palette. Mit der Begrenzung hingegen, werden alle Farben in dem neuen
Bereich komprimiert.

Palette bearbeiten...

offnet das Dialogfeld Farbpalettenbearbeitung, in dem vorhandene Farbpaletten
bearbeitet und neue erstellt werden.

Befehle fiir Voreinstellungen der Anzeige
Voreinstellungen der Anzeige speichern

speichert die Einstellungen der aktiven Anzeige als Voreinstellung.
Voreinstellungen der Anzeige anwenden

stellt die aktive Anzeige auf die Voreinstellungen ein.

| TIPP |

Driicken Sie auf der Tastatur F4 bzw. SHIFT-F4, um die Funktion Voreinstellungen
der Anzeige speichern und dann Voreinstellungen der Anzeige anwenden zu akti-
vieren.

Befehl fiir Ultraschallachsen

Ultraschallachse umpolen

polt die Richtung der Ultraschallachse um. Dieser Befehl ist nur fiir A-Bild-An-
sichten verfiigbar. Es gibt ihn auch im Register Anzeigen im Dialogfeld Eigen-
schaften der Ansicht.
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Uschall wahre Tiefe / halben Schallweg dndern

schaltet die Mafseinheit der Ultraschallachse von wahrer Tiefe auf halben Lauf-
weg und umgekehrt. Dieser Befehl ist nur fiir A-Bild-Ansichten verfiigbar, wenn
die Ultraschallachse auf wahre Tiefe oder halben Laufweg eingestellt ist

Uschall TOFD / Zeit dandern

schaltet die Mafleinheit der Ultraschallachse von TOFD (Time-of-flight diffraction)
auf Zeit und umgekehrt. Dieser Befehl steht nur fiir A-Bild-Ansichten zur Verfii-
gung, wenn die Ultraschallachse auf Zeit oder TOFD eingestellt ist.

| TIPP |

Sie kénnen die Art und die Mafleinheit der Ultraschallachse im Register Mafieinheit
im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht einstellen.

Ultraschallachse justieren

Dieser Befehl ist nur im Analysemodus verfiigbar. Er 6ffnet das Dialogfeld zur
Justierung von Wahrer Tiefe, Halber Schallweg oder TOFD auf der Ultraschal-
lachse. Dieser Befehl gibt es auch im Register Mafleinheiten im Dialogfeld Eigen-
schaften der Ansicht und im Konfigurationsmodus im Register Allgemeines im
Dialogfeld Ultraschalleinstellungen.

3.8  Messwerte und Informationsgruppen

Mit der Software TomoView werden Messwerte fiir verschiedene Parameter berech-
net, um Sie bei der Analyse der Ultraschalldaten zu unterstiitzen. Messwerte werden
mittels der Parameter Kursor, Bereich, Priifung oder Segment (3D-Kursor) berechnet.

Sie kénnen die Messwerte einer oder mehrerer Gruppen oberhalb einer Ansicht an-
zeigen (siehe Abbildung 3-31 auf Seite 119).
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Gr1 [S:90.0°, A: £9.0°] - A-Scan (A)

MeSSW&rt-grup- (r): 3.0 D(r): 6.6 mm U(r): 18.8 mm
Z. Scani: - A[m): 6.5 % D(m): 10.6 mm
L U(m): 10.6 mm

Abbildung 3-31 Messwertgruppen oben in der Ansicht (Beispiel)

Genaueres zum Einstellen der Messwerte siehe Abschnitt 4.10 auf Seite 292.

3.9 Blenden

Eine Blende ist eine Softwarehilfe zur Signalverarbeitung, die einen Zeitbereich des
empfangenen Ultraschallsignals abgrenzt, der dann weiterverarbeitet wird. Im A-Bild
werden Blenden als horizontal verlaufende Linien angezeigt, die an beiden Enden mit
einem kurzen, vertikalen Strich abgeschlossen sind. Die vertikale Position der Blende
zeigt die Hohe der Signalerkennung an (siehe Abbildung 3-32 auf Seite 120). Wenn
die Gleichrichtung vom Empfanger auf HF eingestellt ist, kann die Blendenhdhe posi-
tiv oder negativ sein.
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Gri: Sectorial 1 [5:0.0°, A: 40.0%] - A-Scan (A)
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Abbildung 3-32 Blende A in einem A-Bild (Beispiel)

In einem S-Bild erscheinen die Start- und Endposition der Blende in horizontal gestri-
chelten Linien (siehe Abbildung 3-33 auf Seite 120). Ist die Zeitachse im Modus Wahre
Tiefe, ist der Bereich zwischen den gestrichelten Linien der Blendenbereich fiir alle
Schallbiindel. Ist die Zeitachse im Modus Halber Schallweg, ist der Zwischenbereich
der Blendenbereich nur fiir das aktuelle Schallbiindel. Die gestrichelten Linien der
Blende bewegen sich automatisch zur entsprechenden Position, wenn ein anderes
Schallbiindel das aktuelle wird.

Gri: Sectorial 1 [S:0.0°, A: 40.0° - 65.0°] - Sector M B |
4 m—— Start Blende

Lange Blende

L .%1'"I.:'»""""I""""'E""""I'""""H""""I'f'""'

Abbildung 3-33 Blende A in einem S-Bild (Beispiel)
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TomoView unterstiitzt fiinf Blenden (Blende I, Blende A, Blende B, Blende C und
Blende D), mit denen eine komplexe Signalverarbeitung moglich ist. Die Funktion der
Blende I (Ankoppelblende) ist das Erkennen der Oberfldche des Priifteils. Die Blen-
den A, B, C und D sind allgemeine Blenden (sieche Abschnitt 4.11.5 auf Seite 304). Jede
Blende ist durch ihre eigene Farbe leicht erkennbar (siehe Abbildung 3-34 auf

Seite 121).

Blende | ginst.
Blende A einst.
Blende B sinst.
Blende D einst.

Abbildung 3-34 Farben der Blenden

[ HINWEIS |
Blende C und Blende D sind nur mit dem Priifgerat FOCUS LT verfiigbar.

3.10 Dialogfeld Ultraschalleinstellungen

Beim Klicken auf die Schaltfldche Ultraschalleinstellungen (lhl) in der Komponen-
ten-Symbolleiste oder im Dialogfeld TomoView-Verwaltung wird das Dialogfeld Ul-
traschalleinstellungen ein- oder ausgeblendet. Das Dialogfeld Ultraschall-einstel-
lungen besitzt neun Grundregister: Allgemeines, Blenden, TCG, AVG,
Digitalisierung, Impulsgenerator/Empfinger, Sensor, Alarme und Eingang/Aus-
gang (siehe Abbildung 2-22 auf Seite 74). Beim Einsatz eines Phased-Array-Priifge-
rats, wie FOCUS LT, erscheinen im Dialogfeld zwei zusatzliche Register: Sender und
Empfinger.

In diesem Abschnitt werden die verschiedenen, verfiigbaren Register im Dialogfeld
Ultraschalleinstellungen beschrieben.
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[Uttraschalieinstelius
K Gedt 1 [ust) Giuppe: Default Beam ~  Sohalbiindel [Azmuthal A: 45.00 -
Aligemeines | Blenden | TG | AVG | Digtalisiening | imp Empfanger | Sensor | Alame | Eingang/Ausgang | Sender | Empfanger |
Verstarkung Zsitachse Automatische Wete
] Al Schalliindel Guppe: 340 (5 dB [ ] Booster (258 Stat: 0001 F mm Ref-Ampitde L
] wersstzt Schalb: 00 ] dB Ame 340 dB Borwich, 54756 [+ mm Stat Gesamibereich: 000 mm [ dusteren... |
[T linear zusammen Ref: 0 B [schalb.neusnst] Modus: [WeheTiele <) E] E] Gesamtbereich 708 mm

Abbildung 3-35 Dialogfeld Ultraschalleinstellungen

Alle Schallbiindel

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens wird die Anderung eines Parameters
auf alle Sendemodulierungen angewendet

Ist dieses Kontrollkéstchen nicht ausgewihlt, gilt die Anderung nur fiir die aktive
Sendemodulierung.

versetzt

andert die Sendefolge der verschiedenen Sendemodulierungen (Genaueres iiber
diese Funktion in Abschnitt 4.14 auf Seite 305).

linear zusammen

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens wird der linerare Modus aktiviert, in
dem die einzelnen Impulse dynamisch zusammengefiigt werden. Fiir eine deutli-
che Priifdatenanzeige sollte dieser Modus nur mit 0° linearen Sendemodulierun-
gen eingesetzt werden.

3.10.1  Register Allgemeines

Das Register Allgemeines (siehe Abbildung 3-36 auf Seite 123) enthélt die Optionen,
mit denen die Grundparameter des Ultraschalls konfiguriert werden.
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Beschreibung des Registers Allgemeines

Allgemeines |Blandan | TCG | AVG | Digitalisierung I Impulsgenerator/Empfanger | Sensor | Alame | Eingang/Ausgang ISandarl Empf'angar‘
Verstarkung Zetachse Automatische Werte

Guppe: 340 5| dB ] Booster (258 Sat: 0001 2] mm Ref -Ampltuds: FTEY
Schalb: 00 2] dB Aww: 320 dB Bereich: 54756 |5 mm Star Gesamtbersich: 000 | mm _Justieren... |

Ref: 0 dB [schalb neusns| Modus [WaheTefe v| (@] [8] — Gesambersich 7093 mm

Abbildung 3-36 Register Allgemeines

Das Register Allgemeines ist in die Gruppenfelder Verstirkung, Zeitachse und Au-
tomatische Werte unterteilt.

Gruppenfeld Verstarkung

Verstarkung

Gruppe: 40 = dB Booster (25 dB) | autom. einstell.
Schalb.: 00 = dB Anw.: 340 dB Ref. einstellen
Ref: 0 dB [Schalb. neu einst

Abbildung 3-37 Gruppenfeld Verstirkung

Gruppe
stellt die Verstarkung des Empféangers der aktiven Gruppe in Dezibel (dB)
ein. Falls ein Phased-Array-Gerét an das System angeschlossen ist, wird der
Gruppenverstarkung die Schallbiindelverstarkung hinzugefiigt (siehe
Abbildung 3-37 auf Seite 123).

Mit der Funktion TCG (Zeitabhédngige Verstarkung) wird die fiir die TCG-
Kurve programmierte Verstarkung zu dieser Verstarkung hinzugefiigt (siehe
Abschnitt 3.10.3 auf Seite 133). So entsteht die Gesamtverstarkung am Ein-
gang.

Schallbiindel
stellt die Verstarkung fiir den Empfanger des aktiven Schallbiindels in Dezi-
bel (dB) ein.
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Anw.

In diesem Feld wird die angewendete Verstarkung angezeigt, unter Beriick-
sichtigung der Summe der Gruppen- und Sendemodulierungsverstarkung.

Ref.

In diesem Feld wird die Referenzverstirkung angezeigt, die mittels der
Schaltflache Ref. einstellen eingestellt wird.

autom. einstell.

Mit dieser Schaltfliche wird die Amplitude des Echos zwischen den Kursors
automatisch auf den im Feld Ref.-Amplitude angegebenen Wert eingestellt.

Ref. einstellen
Mit dieser Schaltflache wird der Wert im Feld Anw. in das Feld Ref. tibertra-
gen.

Schallb. neu einst
Mit dieser Schaltfldche wird die Verstarkung des aktiven Schallbiindels auf
0 dB eingestellt.

Gruppenfeld Zeitachse

Zeitachse

Start: 0001 5| mm | Suto einst.
Bereich: 54.756 = mm | B. einstell.
Modus: | Wahre Tiefe | |89 |&

Abbildung 3-38 Gruppenfeld Zeitachse

Start

bestimmt die Verzogerung im Material mit der der Priifvorgang begonnen
wird. Dieser Wert kann in Langenmafien oder Zeiteinheiten angegeben wer-
den, entsprechend den in der Dropdown-Liste Modus bestimmten Einheiten
(siehe Abbildung 3-38 auf Seite 124).

Bereich
stellt den Priifbereich im Material ein (entsprechend der eingestellten Einheit
im Feld Modus).
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Hinweis: Der maximale Wert des Bereiches wird durch die maximale Anzahl
der fiir ein A-Bild zulédssigen Datenpunkte bestimmt.

Modus
Zur Auswahl der Einheiten, in denen die Zeitachse eingestellt wird:

e Zeiteinheit: Die Werte der Zeitachse werden in derselben Einheit wie die
Ultraschalllaufzeit angegeben: us (Mikrosekunden)

¢ ganzer Schallweg: Die Werte der Zeitachse werden in Langenmaflen an-
gegeben: in. (Zoll) oder mm (Millimeter). Der eingegebene Wert ist gleich
der mit der Ultraschallgeschwindigkeit im Material multiplizierten Lauf-
zeit.

* Halber Schallweg: Die Werte der Zeitachse werden in Langenmafien an-
gegeben: in. (Zoll) oder mm (Millimeter). Die Werte entsprechen der
Halfte der ganzen, von der Ultraschallwelle durchlaufenen Strecke (gan-
zer Schallweg dividiert durch 2).

e TOFD: Die Werte der Zeitachse werden, entsprechend der TOFD-Kali-
brierung, in Lingenmafien angegeben: in. (Zoll) oder mm (Millimeter).

* Wahre Tiefe: Die Werte der Zeitachse werden in Langenmafien angege-
ben: in. (Zoll) oder mm (Millimeter). Die errechnete wahre Tiefe ist vom
Einschallwinkel im Material abhéngig.

(=)
Diese Schaltflache erscheint in einer Phased-Array-Konfiguration, wenn in der
Dropdown-Liste Modus die Einheit Wahre Tiefe eingestellt ist. Mit dieser Schalt-
flache werden die Werte Start und Bereich der wahren Tiefe fiir die aktive Sende-
modulierung genommen und es werden die entsprechenden Werte Start und Be-

reich des halben Schallwegs auf alle Sendemodulierungen in der aktiven Gruppe
angewendet.

(=)
Diese Schaltflache erscheint in einer Phased-Array-Konfiguration, wenn in der
Dropdown-Liste Modus die Einheit Wahre Tiefe eingestellt ist. Mit dieser Schalt-

flache werden die Werte unter Start und Bereich der Wahren Tiefe fiir die aktive
Sendemodulierung auf die Sendemodulierungen in der aktiven Gruppe angewendet.

Auto einst.
Mit dieser Schaltflache wird die Ultraschallskala (Start und Bereich im Gruppen-
feld Zeitachse) entsprechend der Eingaben in den Feldern Start Gesamtbereich
und Gesamtbereich im Gruppenfeld Automatische Werte eingestellt.
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B. einstell.

Mit dieser Schaltflache wird die Ultraschallskala (Start und Bereich im Gruppen-

feld Zeitachse) in einer A-Bild-Ansicht entsprechend der Position des Referenz-
und des Messkursors eingestellt.

Gruppenfeld Automatische Werte

Automatische Werte

Ref -Amplitude: 20 % Autom Werte
Start Gesamtbereich: 000 mm | Justieren...

Gesamtbereich: 7053 mm

Abbildung 3-39 Gruppenfeld Automatische Werte

Ref.-Amplitude

Gibt die Referenzamplitude an, die im Dialogfeld Automatisch erstellte Wer-
te bestimmt wurde, das mit der Schaltflaiche Automatische Werte getffnet
wird (siehe Abbildung 3-39 auf Seite 126).

Start Gesamtbereich

zeigt den Start im Gesamtbereich auf der Ultraschallachse an, entsprechend
dem im Dialogfeld Automatische Werte eingestelltem Wert.

Gesamtbereich

zeigt den Abstand auf der Ultraschallachse an, der dem Gesamtbereich ent-

spricht, entsprechend dem im Dialogfeld Automatische Werte eingestelltem
Wert.

Autom. Werte

Mit dieser Schaltfldche wird das Dialogfeld Automatisch erstellte Werte ein-

geblendet, um die automatisch zu erstellenden Werte zu definieren (siehe
Abbildung 3-40 auf Seite 127).
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Automatizch erstellte Werte

Referenzamplitude: 80 %
IS chall Start: 1] i

USchall Bereich: 7093 mm

| 0K || Abbrechen |

Abbildung 3-40 Dialogfeld Automatisch erstellte Werte

In diesem Dialogfeld werden die Werte fiir Referenzamplitude, Uschall Start und
USchall Bereich eingegeben, die nach dem Klicken auf die Schaltflache Auto. einst.
gelten sollen. Klicken Sie auf OK, um die Werte zu bestitigen oder auf Abbrechen,
um zu den vorherigen Werten zuriickzukehren.

Justieren

Mit dieser Schaltfliche wird ein Dialogfeld eingeblendet, in dem die Geschwin-
digkeit und die Verzogerung des Ultraschalls entsprechend der Position des Refe-
renzkursors kalibriert wird (siehe Abbildung 3-41 auf Seite 128).

Um diese Funktion einzusetzen, wiahlen Sie eine Seitenansicht (fiir den Winkel
korrigiert) aus und bewegen Sie dann die Kursors auf zwei Reflektoren mit be-
kannten Positionen und klicken Sie auf die Schalfléche Justieren. Geben Sie im
eingeblendeten Dialogfeld Justierung die bekannte Tiefe der zwei ausgewahlten
Reflektoren ein und die angezeigten Werte im Gruppenfeld Ergebnisse werden
automatisch berechnet. Klicken Sie auf OK, um diese Werte anzunehmen. Die
Software TomoView wird die errechneten Werte programmieren.
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Wahre Tiefe ==
FRieflektorposition
Achzenricht. Tiefe

Sean |00 mm Uzchal 1) EXL mm
Sean2 010 mm Uschall 2 54.78 mm

winkeljustierung Durchmesser; | 0.00 mm
Ergebniz

Ok
Schallgeschwindigkeit 3240 mds -
Abbrechen

Worlauf Yorlaufkeil: 14.4 153
Einschallwinkel: 45.0 Grad
Offset Scan-dchse: -45.1 mm

In einer [winkelkormigierten] Seitenanzicht Kursoren auf zwei
Fieflektoren mit bekannter Lage stellen. Die Reflektor-
pozitionen eingeben. Mit OK die neuen ‘Werte annehmen.

Abbildung 3-41 Dialogfeld Justierung im Modus Wahre Tiefe

3.10.2 Register Blenden

Das Register Blenden (siehe Abbildung 3-42 auf Seite 129) enthilt Optionen, mit de-
nen die Parameter der Registrierblenden bestimmt werden. Mittels Registrierblenden
konnen Informationen aus Datengruppen vom A-Bild extrahiert und zu einer C-Bild-
Datengruppe zusammengefasst werden.

Wenn eine Blende aktiviert ist, wird sie in der entsprechenden A-Bild-Ansicht durch
eine mit kleinen vertikalen Strichen an beiden Enden horizontal verlaufende Linie an-
gezeigt. AuSerdem wird jedes Mal, wenn eine neue Registrierblende bestimmt und
aktiviert wird, eine neue Datengruppe im linken Teil des Dialogfelds Inhalt hinzuge-
fiigt.

Es konnen fiir jeden Kanal vier Registrierblenden definiert werden, zusatzlich zur
Blende fiir die Synchronisation. Blende I ist die Blende fiir die Synchronisation und
Blenden A, B, C und D sind fiir die Priifung. Das erfasste und angezeigte A-Bild-Sig-
nal kann mit dem Impuls oder dem Echo in der Hauptblende synchronisiert werden.
Jede Blende wird durch eine Startposition, eine Lange, eine Hohe und einen Alarmpe-
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gel definiert. Ein Signal wird registriert, wenn ein Teil von ihm in der durch die An-
fangsstellung und die Blendenlénge bestimmte Zeitspanne die Blendenhéche tiber-
schreitet.

Blenden werden eingestellt, indem die Felder Start und Lange fiir jede Blende ausge-
fiillt oder beide Kursors (Referenz- und Messkursor) auf das A-Bild positioniert wer-
den und auf die Schaltfliche Blende einst. geklickt wird oder interaktiv verfahren
wird. Die Hauptschritte zur Definition von Blenden werden weiter unten in diesem
Abschnitt beschrieben (siehe Abschnitt iiber die Definition von Blenden 4.11 auf
Seite 298).

Beschreibung des Registers Blenden

‘ Allgemeines | Blenden |TCG IAVG I Digitalisisrung I Impulsgenerator/Empfanger I Sensor | Mame | Eingang/Ausgang I Sender | Emuf'angerl

Start { mm) Lange {mm}) Héhe { % Aampegel [ % Prifdaten At Link  Abs. Modus
5473 4009 2 FOS{) [CJPOSB-POSA
6.025 4009 4 4 POS & AMP {A) Mapdmum -
£.563 4009 6 6 FOS & AMP (B) Maimum - -]
(Blende Ceinst) | -0.001 5.750 20 20 [CIPOS & AMP (C) Madmum - -
0.001 5.750 20 2 [C1POS & AMP (D) Maimum -

Abbildung 3-42 Register Blenden

Das Register Blenden enthalt folgende Gruppenfelder:

Blende einst.

stellt die Startposition, Lange und Hohe der Synchronisierblende, entsprechend
der Position des Referenz- und Messkursors fiir die Zeit und des Referenzkursors
fiir den Pegel ein.

Start

stellt die Startposition der entsprechenden Blende ein. Die Position wird in der
Einheit angegeben, die im Register Allgemeines in der Dropdown-Liste Modus
bestimmt wurde.

Linge
stellt die Lange der entsprechenden Blende ein. Die Lange wird in der Einheit an-

gegeben, die im Register Allgemeines in der Dropdown-Liste Modus bestimmt
wurde.
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Hohe
stellt die Hohe (Pegel) der entsprechenden Blende ein. Die Hohe wird in Prozent
(%) der ganzen Bildschirmhohe angegeben.

Alarmpegel
stellt den Alarmpegel der entsprechenden Blende ein. Der Pegel wird in Prozent
(%) der ganzen Bildschirmhohe angegeben.

POS und AMP Kontrollkistchen
Mit der Auswahl dieser Kontrollkdstchen werden die Daten der Position und
Amplitude der entsprechenden Blende aufgezeichnet.

POS B - POS A Kontrollkastchen

Mit der Auswahl dieser Kontrollkdstchen wird eine Differenz-Position der Priif-
datengruppe, Position der Signaliiberschreitung von Blende B minus Position der
Signaliiberschreitung von Blende A aufgezeichnet.

Art
Diese Dropdown-Listen ermoglichen die Auswahl einer der folgenden Erken-
nungsarten entsprechend der Registrieblende:
Maximum

Die Position und Amplitude des in der Blende erkannten Signalmaximums
wird aufgezeichnet (entsprechend P1 und Al in Abbildung 3-43 auf
Seite 131).
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Al

Abbildung 3-43 Erkennung des Signalmaximums innerhalb der Blende

Uberschreitung

Die Position des ersten Signals, das die Blende iiberschreitet und die Ampli-
tude des in der Blende erkannten Signals werden aufgezeichnet (entspre-
chend P1 und Al inAbbildung 3-44 auf Seite 131).

Al

Abbildung 3-44 Uberschreitung der Blende
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Erstes Maximum:

Die Position und Amplitude des ersten Signalmaximums in der Blende wer-
den aufgezeichnet (entsprechend P1 und Al in Abbildung 3-45 auf Seite 132).

Al

P1

Abbildung 3-45 Erstes Maximum in der Blende

Wert des 1. Maximum

Die Position des die Blende iiberschreitenden, ersten Maximums und die
Amplitude der ersten Maximums der Blende werden aufgezeichnet (entspre-
chend P1 und Al in Abbildung 3-46 auf Seite 133).
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Al

Abbildung 3-46 Erstes Maximum in der Blende

Link
Mit diesen Dropdown-Listen kann die Startposition der entsprechenden Blende mit
der vorherigen Blende synchronisiert werden.

Abs. Modus

Mit der Auswahl dieser Kontrollkdstchen wird der Wert des absoluten Amplituden-
maximums beibehalten. Diese Option steht nur zur Verfiigung, wenn die Signalg-
leichrichtung des A-Bilds (im Register Impulsgenerator/Empfanger) auf HF einge-
stellt ist.

3.10.3 Register TCG

Das Register TCG (siehe Abbildung 3-47 auf Seite 134) enthalt Optionen zum FEinstel-
len der zeitabhédngigen Verstarkungsregelung (Time-Corrected Gain) fiir die aktuelle
Gruppe. Die zeitabhédngige Verstarkungsregelung verandert wahrend der Datenerfas-
sung die Verstarkung des Empfangers so, dass die Schallschwachung im Werkstoff
ausgeglichen wird. Die TCG-Kurve definiert die Verstarkungswerte, die zur Grup-
penverstarkung hinzugefiigt werden.
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Beschreibung des Registers TCG

‘ Allgemeines I Blendenl TCG ‘AVG | Digitalisierung I Impulsgenerator/Empfanger | Sensor I Mame I Eingang/Ausgang | Sender | Ernpf'angerl

[] Mitivieren  Referenzpegel: 80 1% Pasition {s) Gesamtverstar...  Punktverstark... Punkt hinz.fug.

[F] Anzeigen Punkt laschen

Maze. Abfall 2000 dB/ps Meue Kurve

Reset

Import
Export

Abbildung 3-47 Register TCG

Das Register TCG enthailt die folgenden Gruppenfelder:

Aktivieren
Mit diesem Kontrollkastchen kann die Funktion TCG entsprechend der im Regis-
ter TCG eingestelleten Eingaben aktiviert oder deaktiviert werden.

Anzeigen
Mit diesem Kontrollkdstchen wird die TCG-Kurve in einem Bereich, die 25 % ei-
ner A-Bild-Ansicht einnimmt, ein- und ausgeblendet.

Reset
Diese Schaltflache setzt die TCG-Kurve durch das Loschen aller definierten Punk-
te zuriick.

Referenzpegel

stellt fiir den nachsten Punkt den gewiinschten Referenzpegel in Prozent ein.

Max. Abfall

zeigt den maximalen Abfall zwischen zwei TCG-Punkten an.

Position

zeigt die Position der TCG-Punkte auf der Ultraschallachse an. Diese Punkte wer-
den rot angezeigt, wenn die TCG-Kurve iiber das A-Bild eingeblendet wird. Die
Position wird mit den im Feld Einheiten im Register Mafleinheit des Dialogfelds
Eigenschaften der Ansicht bestimmten Mafleinheiten angegeben.

Verstirkung
zeigt die Verstarkung fiir die TCG-Punkte an.
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Punkt hinzufiig.

Mit dieser Schaltflache kann ein neuer Punkte zur TCG-Kurve hinzugefiigt wer-
den. Er wird entsprechend der maximalen Amplitude, die zwischen dem Refe-
renz- und Messkursor abgelesen wird, hinzugefiigt. Die Verstarkung dieses TCG-
Punkts entspricht der theoretischen Verstarkung, die bendtigt wird, um den Refe-
renzpegel zu erreichen.

Punkt loschen

Mit dieser Schaltflache wird der ausgewéhlte Punkt im Raster geloscht. Die TCG-
Kurve wird dann mit den {ibrigen Punkte neu berechnet. Die Parameter der Ver-
starkung und des Abfalls werden fiir die neue Position aktualisiert.

Neue Kurve

Mit dieser Schaltflache wird rechts neben dem letzten Punkt ein neuer Punkt zur
TCG-Kurve hinzufiigt.

Import und Export

Mit diesen Schaltflachen wird die TCG-Kurve der aktuellen Gruppe exportiert
oder eine TCG-Kurve aus einer .csv-Datei importiert (Genaueres iiber die Funkti-
onen Import und Export der TCG-Kurve in Abschnitt 4.7.4 auf Seite 274).

3.10.4 Register AVG

Das Register AVG enthalt Parameter mit der die AVG-Kurve konfiguriert wird. Die
Methode Abstand-Verstarkung-Grofie (AVG) dient der Fehlergroienbestimmung, ba-
sierend auf der berechneten AVG-Kurve eines Empfangers, auf Material undauf einer

bekannten Reflektorgrofie (Genaueres iiber den Einsatz von AVG in Abschnitt 4.9 auf
Seite 282).

|ngemeir|es I Blenden ITCG ‘ AVG | Digitalisierung I Impulsgenerator/Empfanger | Sensor I Alame | Eingang/Ausgang | Sender | Empfénger‘

Reflektor Parameter
Ar: KSR A Registriergrenze: 1 “|mm Detavt: |0 “dB  Reflektoramplitude: 80 = Einat [C] AVG anzsigen
. Wampegel: £ S|d8  Detavk: |0 ~dB  Dampfung im Justietceper: 0 = | fmm) TCG erstellen
Grake: 1 = |mm
Schallgeschw. im v 2330.0 = m/s Démpfung im Priffling: o = (mm) -

Abbildung 3-48 Register AVG
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3.10.5 Register Digitalisierung

Das Register Digitalisierung (siehe Abbildung 3-49 auf Seite 136) enthélt Optionen,
mit denen die Grundparameter der Digitalisierung und der Datenpriifung eingestellt
werden. Das Register Digitalisierung ist in die Gruppenfelder Digitalisierung, IFF,
Grofie Datenpunkt, Priifdaten und Mehrspitzenbild unterteilt.

Beschreibung des Registers Digitalisierung

| Algemeines I Blenden I TCG I AVG | Digitalisiening ‘ Impulsgenerator/ Empfanger I Sensor | Alame | Eingang,Ausgang I Sender | Emp{énger|
Digitalisienung Priffdaten

Frequenz: |100.MHz ~| IFF: Automatisct + Hz Datenprkte 956 [7] A-Bild [] A-Bild mit Bl-Trigger
Mitteln: Synchro: Auflasung: 0.081 mm [7] Durchl. A-Bild

IFF Groke Datenpurkt Datenredukt.; 5 Mehrspitzenbild
Ziel: 100 - He @ 8Bt Mehrspitzenbid
aktuell: 100 Hz 12 Bt Quelle  |Ganzes A-Bild Anzahl 0 Hohe:

Abbildung 3-49 Register Digitalisierung

Das Gruppenfeld Digitalisierung enthalt folgende Elemente:

Digtalisierung

Frequenz: | 100. MHz =~ IFF: Automatisct = Hz

Abbildung 3-50 Gruppenfeld Digitalisierung

Frequenz
zur Auswahl der Digitalisierungsfrequenz in MHz.
IFF

Die IFF ist die Impulsfolgefrequenz, die unabhangig fiir jede Gruppe defi-
niert wird. Die effektive IFF ist die Anzahl Ultraschallimpulse pro Sekunde.

Mitteln

zeigt die Anzahl der aufgezeichneten A-Bilder fiir jedes eingebrachte A-Bild
an. Das eingebrachte zuriickgesendete A-Bild wird durch den Mittelwert al-
ler aufgezeichneter A-Bilder fiir jeden Datenpunkt berechnet.

136 Kapitel 3



DMTA-20029-01DE [118778537], Uberarb. B, September 2022

Das Mitteln dient der Rauschreduzierung. Wird jedoch eine grofie Anzahl er-
fasster Daten gemittelt, setzt dies die maximale Datengeschwindigkeit herab.
Synchro
zur Auswahl des Synchronisierungsmodus:
¢ Impuls: die Datenerfassung wird mit dem Sendeimpuls des Ultraschalls syn-
chronisiert.

¢ Echo: die Datenerfassung wird mit dem die Blende 1 iiberschreitendem Echo
synchronisiert.

¢ Extern: die Datenerfassung wird mit einem externen Signal synchronisiert.

Das Gruppenfeld IFF enthélt folgende Elemente:

IFF
Fiel: 100 * Hz
akduel: 100 Hz

Abbildung 3-51 Gruppenfeld IFF

Ziel
In diesem Feld kann die IFF auf den maximalen Wert in Hz eingestellt wer-
den oder auf einen benutzerdefinierten Wert, den die Software TomoView
bestmoglich versucht zu erreichen.

aktuell
zeigt die aktuelle IFF in Hz an.

Das Gruppenfeld Gréfle Datenpunkte enthilt folgende Elemente (siehe Abbildung 3-
52 auf Seite 137):

Grofe Datenpunkt
@ 3 Bit
12 Bit

Abbildung 3-52 Gruppenfeld Gréie Datenpunkte
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Die ausgewahlte Grofie der Datenpunkte zeigt die Auflosung der Amplitudendi-
gitalisierung an. Diese Auflosung beeinflusst die Gréf3e der elementaren Daten-
punkte und somit den Umfang der entsprechenden Priifdatendatei.

Das Gruppenfeld Priifdaten enthélt folgende Elemente:

Prifdaten
Datenpnkte 956 V| A-Bild A-Bild mit BIl.-Trigger

Aufldsung: 0.081 mm Durchl. A-Bild
Datenredukt.: 5 Mehrspitzenbild

Abbildung 3-53 Gruppenfeld Priifdaten

Datenpunkte

zeigt die Anzahl Datenpunkte pro Datenerfassung an, das heifit, die Anzahl
Datenpunkte pro A-Bild. Diese Zahl ist direkt abhédngig vom Bereich (im Re-
gister Allgemeines) und der Frequenz (im Register Digitalisierung). Wenn
im Feld Einheit (im Register Mafseinheit, Dialogfeld Eigenschaften der An-
sicht) der Parameter auf Zeit (Mikrosekunden) eingestellt sind, erhalt man
die Anzahl von Punkten, indem man den im Feld Bereich (in Sekunden) an-
gegebenen Wert mit dem im Feld Frequenz (in Hz) angegebenen Wert multi-
pliziert. Das hat eine Auswirkung auf die Datenreduktion.

Auflésung
zeigt die Auflosung der Digitalisierung in der Einheit der Ultraschallskala an.

Datenredukt.

In diesem Feld wird die Datenreduktion der Digitalisierung eingestellt.
Durch Datenreduktion kann die Anzahl Datenpunkte und dadurch die Grofie
der Priifdatendatei verringert werden, da nur die Position des ersten Daten-
punktes mit der maximalen Amplitude beibehalten wird (siehe Beispiel in
Abbildung 3-54 auf Seite 139). Dieses Feld ist nur fiir bestimmte Priifgerite
verfiigbar.
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Abbildung 3-54 Vierfache Datenreduktion (Beispiel)

A-Bild
erstellt eine A-Bild-Datengruppe.
Durchl. A-Bild

erstellt die Datengruppe eines durchlaufenden A-Bilds. Diese Daten konnen
nicht erfasst werden.

Mehrspitzenbild
erstellt ein reduziertes A-Bild, das nur die Maxima anzeigt.
A-Bild mit BlL.-Trigger

zeichnet das A-Bild nur auf, wenn ein Alarm ausgelost wurde (Genaueres
uber diese Funktion in Abschnitt 4.15 auf Seite 308).

Das Gruppenfeld Mehrspitzenbild enthalt folgende Elemente:

Mehrspitzenbild
Quelle | Ganzes A-Bild Anzahl: 0 Héhe: D.

[=]
0
P

Abbildung 3-55 Gruppenfeld Mehrspitzenbild
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Quelle

zur Auswahl der Quelle der Maximalwerte. Dieses Feld ist nur verfiigbar,
wenn das Kontrollkédstchen Mehrspitzenbild ausgewahlt ist.

Anzahl

zur Bestimmung der Anzahl Maximalwerte, die fiir das Erstellen der Daten-
gruppe der A-Bildmaxima eingesetzt werden. Dieses Feld ist nur verfiigbar,
wenn das Kontrollkdstchen Mehrspitzenbild ausgewahlt ist.

Hohe
stellt die Hohe ein, ab der Maxima aufgezeichnet ein.
3.10.6 Register Impulsgenerator/Empfanger
Das Register Impulsgenerator/Empfinger (siehe Abbildung 3-56 auf Seite 140) ent-

hélt Optionen, mit denen der Impulsgenerator und der Empféanger fiir die Priifung
konfiguriert werden.

Beschreibung des Registers Impulsgenerator/Empfanger

Algemeines | Blenden | TCG | AVG | Digttalisienung | Impulsgenerator/Empfanger | Sensor | Alame | Eingang/Ausgang | Sender | Empfanger|

Korfiguration Impulsgenerator Empfanger Filter
Impuls/Echo. Phased-Amay Stecker: 1 Stecker: 1 Hochpass: | Nene -
Spannung (alle Grupp. 50y Mabstab Lin Tiefpass: | None -
Impulsbreite: 100 ns  Gleichrchtung: Gw - Glattung: |Nusmuu[h|ng v|

Abbildung 3-56 Register Impulsgenerator/Empfinger

Das Register Impulsgenerator/Empfinger ist in folgende Gruppenfelder unterteilt:
Konfiguration, Impulsgenerator, Empfinger und Filter (siehe Abbildung 3-56 auf
Seite 140).
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Gruppenfeld Konfiguration

Konfiguration
Impuls/Echo, Phased-Amay

Abbildung 3-57 Gruppenfeld Konfiguration

Konfiguration

zeigt die aktuelle Konfiguration der Gruppe mit einer der folgenden Einstel-
lungen an: Sender/Empfanger, konventionell; Impuls/Echo, Phased-Array;
Sender/Empfinger, Phased-Array; Impuls/Echo, konventionell und TOFD.

Gruppenfeld Impulsgenerator

Impulsgenerator
Stecker: 1

Spannung (glle Grupp. 50 Vi

Impulsbreite : 100 ns

Abbildung 3-58 Gruppenfeld Impulsgenerator

Stecker
Fiir eine Gruppe mit konventionellem Ultraschall kann mit diesem Feld der
Stecker fiir den Impulsgenerator ausgewahlt werden. Fiir eine Gruppe mit
Phased-Array zeigt es die Nummer des ersten Elements des Senders an.
Spannung (alle Grupp.
stellt die Sendespannung des Impulsgenerators in Volt (V) ein. Sie ist fiir alle
Gruppen dieselbe.
Impulsbreite

stellt die Impulsbreite des Impulsgenerators in Nanosekunden ein.
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Gruppenfeld Empféanger
Empfanger
Stecker: 1
Malstab: Lin
Gleichrichtung: Gw -

Abbildung 3-59 Gruppenfeld Empfinger

Stecker

Fiir eine Gruppe mit konventionellem Ultraschall kann in diesem Feld der
Stecker fiir den Empfanger ausgewahlt werden. Fiir eine Gruppe mit Phased-
Array zeigt es die Anzahl Erstes Element des Empfangers an.

Mafsstab
zeigt die Empféangerart an: LIN (linearer Empfanger), LOG (logarithmischer
Empfénger) und LOGDAC (Empfanger mit logarithmischer DAC Funktion).
Gleichrichtung

zur Auswahl der Gleichrichtungsart: HF (A-Bildsignal wird ohne Gleichrich-
tung angezeigt), Hw+ (nur der positive Teil des Signal wird angezeigt), Hw-

(nur der negative Teil des Signals wird angezeigt) und Gw (der negative Teil
des Signals wird {iber der Nulllinie zusammen mit dem positiven Teil ange-

zeigt).

Gruppenfeld Filter

Fitter

Hochpass: | MNaone 2 |
Tiefpass: | Mane - |
Glattung: | Mo smoothing A |

Abbildung 3-60 Gruppenfeld Filter

Hochpass

zur Auswahl der Hochpassfilterfrequenz mit der das Gruppensignal gefiltert
wird.
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Tiefpass
zur Auswahl der Tiefpassfilterfrequenz mit der das Gruppensignal gefiltert
wird.

Glittung
zur Auswahl des Videofilters eines gleichgerichteten Signals zur Signalkur-
venglattung. Die Funktion Glattung erstellt auf dem gleichgerichteten Signal
eine Hiillkurve um die Auswirkungen des HF-Signals zu verringern (Wechsel
von positiver und negativer Amplitude).

3.10.7 Register Sensor

Das Register Sensor (siche Abbildung 3-61 auf Seite 143) enthalt Optionen, mit denen
die Parameter der fiir die Priifung eingesetzten Sensoren eingestellt werden.

Beschreibung des Registers Sensor

Allgemeines | Blenden | TCG |AVG I Digitalisierung Impu\sgenemtor/Empiangerl Sensor |Narme | Eingang/Ausgang | Sender I Empfangerl

‘Werkstoff und Schnittstelle Auswahl Position — Schallbundelausrichtung
5 =
Wellenart: Transversal 7) Gesamtwert — Offset Scan LJ o000 =™ E_WSCha"' 0 Grad
T @ Schalle.andem Offsst Indexc (2] oto0  [ofmm vt
Schallgeschw . |3240.0 m/s r— -
) Schallbiindel ar winkel 90 = Grad
Vortauf Kei 0.000 s s £

Abbildung 3-61 Register Sensor

Das Register Sensor ist in die Gruppenfelder Werkstoff und Schnittstelle, Auswahl,
Position und Schallbiindelausrichtung unterteilt.

Gruppenfeld Werkstoff und Schnittstelle

Werkstoff und Schnittstelle

Wellenart: Transversal
Schallgeschw | 3240.0 o ms

-

Vorlauf Keil: 0.000 =

Abbildung 3-62 Gruppenfeld Werkstoff und Schnittstelle
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Wellenart

zur Auswahl der Wellenart: Longitudinal oder Transversal.

Schallgeschw.

stellt die Schallgeschwindigkeit im gepriiften Werkstoff fiir jede Wellenart
ein. Dieser Wert muss prazise bestimmt werden, da damit die Zeiteinheiten in
Langeneinheiten umgewandelt werden.

Vorlaufkeilvorlauf

stellt die Gesamtverzogerung im Vorlaufkeil des Sensors ein. Die Verzoge-
rung im Vorlaufkeil wird folgendermafien ermittelt:

Schallweg in Vorlaufkeil
Schallgeschwindigkeit in Vorlaufkeil

Vorlaufkeilvorlauf =

Gruppenfeld Auswahl

Auswahl
Gesamtwert .
© Schallc. andem
Schallbindel ar

Abbildung 3-63 Gruppenfeld Auswahl

Gesamtwert

deaktiviert die Anderungen der Schallkopf- und Schallbiindelparameter.

Schallk. andern
andert die Schallkopfparameter.

Schallbiindel d&ndern
andert die Schallbiindelparameter.

S/E

Wenn eine Impuls-Echo-Gruppe ausgewahlt ist, {ibertragt die Schaltflache S
die die Parameter von sender und Empfanger des Schallkopfs. Wenn eine
Sender-Empfinger- oder eine TOFD-Gruppe ausgewdhlt ist, iibertragt die
Schaltflache S die Parameter des senderseitigen Schallkopfs und die Schaltfla-
che E iibertragt die Parameter des empfangerseitigen Schallkopfs.
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Gruppenfeld Position
Position
Offset Scan: 7| |0.000 ~/mm
Offset Index: 7 | |0.000 = | mm
Abstand: 0.000 - /mm

Parallel zum Schalbind. ——
@ Lotrecht zum Schallbling | 74195UNg &iNst

Abbildung 3-64 Gruppenfeld Position

Offset Scan

Der Offset Scan ist der Abstand zwischen des Scan-Ursprungs und Schall-
biindel oder Sensor. Er kann positiv oder negativ sein (klicken Sie auf die

Schaltflache El, um eine Grafik des Offsets anzuzeigen). Mit diesem Feld
wird der Offset Scan fiir den Sensor oder das Schallbiindel entsprechend der
ausgewahlten Option Schallk. @ndern oder Schallbiindel dndern im Grup-
penfeld Auswahl (siehe Abbildung 3-64 auf Seite 145) eingestellt.

Offset Index
Der Offset Index ist der Abstand zwischen des Scan-Ursprungs und Schall-
biindel oder Sensor. Er kann positiv oder negativ sein (klicken Sie auf die

Schaltflache EI, um eine Grafik des Offsets anzuzeigen). Mit diesem Feld
wird der Offset Index fiir den Sensor oder das Schallbiindel entsprechend der
ausgewdhlten Option Schallk. dndern oder Schallbiindel dndern im Grup-
penfeld Auswahl eingestellt.

Abstand
stellt den Abstand zwischen den Sensoren ein (nur mit einer aktiven TOFD-
Gruppe verfiigbar).

Parallel/Lotrecht zum Schallbiind.
bestimmt die Schallbiindelausrichtung parallel oder lotrecht zur Priifrichtung
(nur mit einer aktiven TOFD-Gruppe verfiigbar).

Auflésung einst.

Mit dieser Schaltflache wird das Dialogfeld eingeblendet, siehe
Abbildung 3-65 auf Seite 146, mit dem die Auflosung der Priifdatengruppe
eingestellt wird.
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(1)

(2)

®)

@)

Min.

stellt den minimalen Unterschied der Offsets ein und garantiert, dass sich
keine Daten in den Datengruppen {iiberlagern. Die Priifdatenerfassung
kann allerdings Liicken aufweisen.

Max.

stellt den maximalen Unterschied zwischen den Offsets ein und garan-
tiert, dass keine Priifdatenerfassungsliicken in den Datengruppen auftre-
ten. Es konnen sich aber Daten iiberlagern.

Mittelwert

stellt einen mittleren Unterschied der Offsets ein und bietet daher einen
guten Ausgleich zwischen Priifdatenerfassungsliicken und Uberlagern
der Daten innerhalb verschiedener Datengruppen.

benutzerdef.

stellt einen benutzerdefinierten Unterschied der Offsets ein und es kann
so fiir die Datengruppe eine Auflosung zwischen minimalen und maxi-
malen Unterschieden der Offsets ausgewahlt werden.

EinstellenndexAuflasung der Datengruppe

Ok
Ein minimaler Unterschied der Offsets stell
sicher, dass sich keine Daten in den Abbrechen
Datengruppen Uberlagem. Die
Datenerfazzung kann allerdings Liicken

I

@ Min.
Max.
Mittelwert
benutzerdef. |0.485

[=

Abbildung 3-65 Dialogfeld Einstellen IndexAuflésung der Datengruppe

Gruppenfeld Schallbiindelausrichtung

Schallblindelausrichtung

Binschal- [ * | Grad
winkel: :

Postrahl- 90 2] Grad
winkel:

Abbildung 3-66 Gruppenfeld Schallbiindelausrichtung
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Einschallwinkel
definiert den Einschallwinkel des Schallbtindels.

Der Einschallwinkel (B) (siehe Abbildung 3-67 auf Seite 147) wird mit folgen-
der Formel aus dem Einschallwinkel des Sensors (o), der Schallgeschwindig-
keit im Vorlaufkeil und der Schallgeschwindigkeit im Material berechnet
(snelliussches Brechungsgesetz):

sina _ Schallgeschwindigkeit im Vorlaufkeil
sinf3 Schallgeschwindigkeit im Material

’/ﬁ\.

Abbildung 3-67 Einschallwinkel

Abstrahlwinkel

stellt den Abstrahlwinkel des Sensors ein, der als Winkel zwischen Pri-
marachse des Sensors und Scan-Achse definiert ist (Genaueres tiber die Sen-
sorausrichtung in Abschnitt 3.5 auf Seite 93).

3.10.8 Register Alarme

Das Register Alarme (siehe Abbildung 3-68 auf Seite 148) enthdlt Optionen, mit de-
nen die Alarme definiert werden (Genaueres iiber das Definieren von Alarmen in Ab-
schnitt 4.12 auf Seite 304).
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Beschreibung des Registers Alarme

Allgemeines | Blenden | TCG | AVG | Digialisierung | Impulsgenerstor/Empfanger | Sensor | Alame | Eingang/Ausgang | Sender | Empfanger |

Ausgang: | Alam 1 -
Bedingungen
nicht nicht Synchro (1) nicht Blende A (1) nicht Blende B (2) nick  Blende C (3) nick  Blende D (4)
{ nicht gebr. UND ‘nicht gebr. | UND nicht gebr. nicht gebr. nicht gebr. | )

Abbildung 3-68 Register Alarme

Das Register Alarme enthalt folgende Gruppenfelder:

Ausgang
zur Auswahl des Ausgangs, der eingesetzt wird, wenn die Alarmbedingung ein-
tritt.
Bedingungen
nicht
Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchens wird dem rechts daneben stehen-
den Wert der Operator NICHT hinzugefiigt.
Synchro
In diesem Feld wird der logische Operator fiir die Synchronisationsblende
(Blende I) ausgewahlt: nicht gebr. oder Erkennen.
Blenden A, B, Cund D

In diesen Feldern werden die Bedingungen fiir die Blenden A, B, C und D
(nicht gebr. oder Erkennen) ausgewahlt.

[ HINWEIS |

Alarmbedingungen werden fiir jeden Kanal einzeln bestimmt.

3.10.9 Register Eingang/Ausgang

Das Register Eingang/Ausgang (sieheAbbildung 3-69 auf Seite 149) enthalt Optionen,
mit denen die analogen Eingangs- und Ausgangsleitungen aktiviert und deaktiviert
werden.
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| Allgemeines | Elenden ITC.G | AVG | Digitalisisnung | Impulsgenerator/Empfanger | Sensor | Aame | Eingang/Ausgang |Sender | Ernufénger‘

Analogeingange Allgemeine Ausgange Digttalausgang
Name Multipli. Offset Messart Ma aldiver umgeset FIne. 1 Flnr 4 [ Aktiv
Analog 1 1.000 0.000 Vol v
I Avaleg ohege ElNe2  [FNes
[Inr 3 [CInr s

Abbildung 3-69 Register Eingang/Ausgang

Das Register Eingang/Ausgang ist in folgende Gruppenfelder unterteilt: Analogein-
ginge, Allgemeine Ausginge und Digitalausgang.

Gruppenfeld Analogeingédnge

Analogeingange
Mame Muttipli...  Offset Messart Ma... akdiver umgeset. ..
™ Analog 1 1.000 0.000 Voltage W

Abbildung 3-70 Gruppenfeld Analogeinginge

Name

Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens wird der entsprechende Analog-
eingang aktiviert. Die Bezeichnung des Analogeingangs kann durch Doppel-

klicken auf die angezeigte Bezeichnung gedndert werden (siehe Abbildung 3-
70 auf Seite 149).

Multiplikator

definiert den Wert des Multiplikators, um den aktuellen Wert des Analogein-
gangs (in Volt) in einen sinnvollen Wert umzurechnen.

Offset

definiert den Wert des Offsets, um den aktuellen Wert des Analogeingangs
(in Volt) in einen sinnvollen Wert umzurechnen. Der Wert fiir Offset wird
nach dem Wert fiir Multiplikator eingegeben.

Messart
definiert die Messart, die mit dem Analogeingang durchgefiihrt wird.
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Mafieinheit

definiert die Mafleinheit fiir den umgerechneten Wert dieses Analogeingangs.

aktiver

zeigt (in Volt) den aktiven Wert dieses Analogeingangs an.

umgesetzter

zeigt den umgerechneten Wert fiir diesen Analogeingang an.

Gruppenfeld Allgemeine Ausgénge

Allgemeine Ausgange

Nr. 1 Mr. 4
Nr. 2 Nr. B
Nr. 3 Mr. &

Abbildung 3-71 Gruppenfeld Allgemeine Ausginge

Allgemeine Ausginge

Mit der Auswahl dieser Kontrollkdstchen werden die entsprechenden allge-
meinen Ausgange aktiviert (nur mit dem Priifgerat MS 5800 verfiigbar) (siehe
Abbildung 3-71 auf Seite 150).

Gruppenfeld Digitalausgang

Digitalausgang

Alctiv

Abbildung 3-72 Gruppenfeld Digitalausgang
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Aktiv

Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens wird der erste externe Trigger (Trig
out) aktiviert, der bei jeder einzelnen Sendemodulierung ein externes Signal
an den Dialogausgang Nr. 2 (DOUT2) sendet.

| HINWEIS |

Der Digitalausgang Nr. 1 (DOUT1) ist mit dem externen Trigger (Pace out) verbunden,
der vor jedem Satz Sendemodulierung ein externes Signal sendet. Diese Funktion ist
stets aktiviert, auch wenn das Kontrollkadstchen Aktiv nicht ausgewahlt ist. Wenn
zum Beispiel mit Weggeber gepriift wird, dann wird jedes Mal wenn der Weggeber
die Position dndert, die Sendefolge ausgeldst und ein Signal wird an den Digitalein-
gang DOUT1 gesendet.

3.10.10 Register Sender

Das Register Sender (siehe Abbildung 3-73 auf Seite 151) enthalt die Optionen mit de-
nen die Parameter aller senderseitigen Elemente der Sendemodulierung eingestellt

werden.
Algemeines | Blenden | TCG AVG Digitalisierung | Impulsgenerator/Empfanger | Sensor | Alame | Eingang/Ausgang | Sender | Empfanger
1. Akt. Schwinger Vorauf Amplitude
1 = § = WAk 214 40
= 5 1 16 1 15
Eirfiigen Léschen

Abbildung 3-73 Register Sender

Das Register Sender enthilt folgende Gruppenfelder:

1.

stellt das erste aktive Element des Senders in der passenden Sendemodulierung
ein.
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Akt. Schwinger

Zur Auswahl eines der Elemente des Sensors als das aktive Element. Elemente
konnen ebenfalls durch Klicken auf den entsprechenden Balken in den Grafiken
Vorlauf oder Amplitude ausgewé&hlt werden.

Akt.

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens wird das sendende Element ein- oder
ausgeschaltet.

[ HINWEIS |

Mit gedriickter SHIFT-Taste beim Entfernen des Hakchens im Kontrollkastchen Akt.
werden alle sendenden Elemente auf einmal ausgeschaltet.

Verbindung Sender/Empfinger
Mit der Auswahl dieses Kontrollkédstchen wird jede Anderung von 1. des Senders
fiir den Empfanger eingestellt.

Einfiigen
fiigt ein Element ein, das in der aktiven Sendemodulierung als Sender fungiert.
Das neue Element wird vor dem ausgewahltem Element eingefiigt.

Loschen

16scht das markierte Sendeelement aus der aktiven Sendemodulierung.

Vorlauf (ns)

In dem Feld Vorlauf wird die an das Element anzuwendende Sendeverzogerung
in Nanosekunden (ns) angegeben.

Das Balkendiagramm stellt die Sendeverzégerung der verschiedenen Elemente

dar. Der blaue Balken stellt das Element dar, das gerade gedndert wird, das heifst
dasjenige, dessen Parameter angezeigt sind. Die griinen Balken zeigen die Verzo-
gerungen der anderen aktiven Elemente an. Nicht aktive Elemente bleiben weif3.

Amplitude (V)

In dem Feld Amplitude wird die an das Element angewendete Impulsamplitude
in Volt (V) eingestellt.
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3.10.11 Register Empfanger

Das Register Empfianger (siehe Abbildung 3-74 auf Seite 153) enthalt Optionen mit
denen die Parameter aller empfiangerseitigen Elements der Sendemodulierung einge-
stellt werden.

Allgemeines | Blenden I TCG I AVG I Digitalisierung I Impulsgenerator/Empfanger I Sensor | Alarme | Eingang/Ausgang I Sender‘ Empfanger |

1. PAlt. Schwinger Vortauf {ns Werstarkung (dB! A-Bild mit Grundfunktionen
1T E s = Haa 214 00 [ruppen entellen] [ Schalb. aktual. |
i 15 1 16| [ teschen | [ mee |
Einfligen Léschen
{UMSCHALT: alle Schwinger) .
Gesamtverstarkc.: Automatisch = aktiver |22

Abbildung 3-74 Register Empfinger

Das Register Empfanger enthilt folgende Elemente:

1.
stellt das erste aktive Element des Empfangers in der Sendemodulierung ein.

Akt. Schwinger

zur Auswahl eines der Elemente des Sensors als das aktive Element. Elemente
konnen ebenfalls durch Klicken auf den entsprechenden Balken in den Grafiken
Vorlauf oder Amplitude bestimmt werden.

Akt.

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens wird das empfangende Element ein-
oder ausgeschaltet.

[ HINWEIS |

Mit gedriickter SHIFT-Taste beim Loschen des Hakchens im Kontrollkastchen Akt.
werden alle empfangenden Elemente auf einmal ausgeschaltet.

Verbindung Sender/Empfinger

Mit der Auswahl dieses Kontrollkéstchen wird jede Anderung fiir 1. des Empfan-
gers auch fiir den Sender eingestellt.
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Einfiigen

fligt ein Element ein, das in der aktiven Sendemodulierung als Sender fungiert.
Das neue Element wird vor dem ausgewdhltem Element eingefiigt.

Loéschen

16scht das markierte Sendeelement aus der aktiven Sendemodulierung.

Gesamtverstirk.

In diesem Feld wird ausgewdéhlt, ob die Gesamtverstiark. automatisch oder der

Wert von Hand eingestellt werden soll.

aktiver

zeigt die hardwareseitig eingestellte Gesamtverstirk. an.

Vorlauf (ns)

In dem Feld wird die an das Element anzuwendende Empfangsverzogerung in
Nanosekunden (ns) angegeben.

Das Balkendiagramm stellt die Empfangsverzdgerung der verschiedenen Ele-
mente dar. Der blaue Balken stellt das Element dar, das gerade gedandert wird, das
heifit dasjenige, dessen Parameter angezeigt sind. Die griinen Balken zeigen die
Verzogerungen der anderen aktiven Elemente an. Nicht aktive Elemente bleiben
weifs.

Verstirkung (dB)

3.11

In diesem Textfeld wird die an das Element angewendete Verstarkung in Dezibel
(dB) angegeben.

Das Balkendiagramm zeigt die Sendemodulierung der Amplitude der verschie-
denen empfangerseitigen Elemente an. Der blaue Balken stellt das Element dar,
das gerade gedndert wird, das heifst dasjenige, dessen Parameter angezeigt sind.
Die griinen Balken stellen die Amplitude der anderen aktiven Elemente dar.
Nicht aktive Elemente bleiben weifs.

Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik

Im folgenden Abschnitt wird das Register Einstellung von Scan und Mechanik be-
schrieben.
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3.11.1 Beschreibung des Registers Sequenz

Mit der Schaltflache Einstellung von Scan und Mechanik (@J) in der Komponenten-
Symbolleiste und in der TomoView-Verwaltung wird das Dialogfeld Einstellung von
Scan und Mechanik ein- und ausgeblendet. Das Dialogfeld Einstellung von Scan
und Mechanik enthélt vier Register: Sequenz, Sequenzsteuerung, Weggeber und
Optionen (siehe Abbildung 3-75 auf Seite 155). Wird eine Treibereinheit MCDU-02 er-
kannt, enthéalt das Dialogfeld zwei zusatzliche Register: MCDU-Steuerung und MC-
DU Eingang/Ausgang (siehe Abschnitt 3.12 auf Seite 169).

I =R MName Sequenz  Inter. clock-1axis * | Meu Lischen)

Sequenz | Sequenzsteuerung | Weggeber | Optionen | MCDU-Steuenung | MCDU Eingang/Ausgang |

At: | Linien-Sean | impuls | Takigeber, inem Reset Sequenz: @ Keiner ) Modulo ) Synchro
Weggeber Start * Bersich © Stopp  Auflésung Geschw. _ Enhet Vorsinst.  Voreingest. Wert

Scan: Intem 0 [Les 30 300 1 25 [mom v [ne 0] [En

Abbildung 3-75 Register Sequenz

Art

In dieser Dropdown-Liste wird die Scanart, die fiir die Priifung eingesetzt wer-
den soll, ausgewahlt: Linien-Scan, Freilaufend, In zwei Richtungen, In einer
Richtung, Schraubenférmig, Im Winkel, und Anwendungsspezifisch.

Diese Priifarten werden in den Abschnitten 5.1.1 auf Seite 311 bis 5.1.6 auf
Seite 320 beschrieben.
Impuls
In dieser Dropdown-Liste wird das Auslosersignal fiir die Ultraschallimpulse
ausgewahlt: Weggeber, Signal, extern, Taktgeber, intern und Absolute Position.
Reset Sequenz

zur Auswahl der Reset-Optionen fiir die Scan-Achse:
keiner
Die Scan-Achse wird nie zuriickgesetzt.

Modulo

Die Scan-Achse wird zuriickgesetzt, wenn der Weggeber der Scan-Achse die
Position Stopp erreicht hat.
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Synchro

Die Scan-Achse wird zuriickgesetzt, wenn ein externes Signal am entspre-

chenden Eingang/Ausgang des Gerdts empfangen wird (Drehungssynchroni-
sationssignal).

Index
zur Auswahl der Voreinstellungen fiir die Index-Achse:
keine
keine Voreinstellung am Ende der Priifung.
am Ende der Priifung

Wenn die Priifung gestoppt wird, wird der Wert Start fiir die Index-Achse auf
die aktuelle Weggeberposition auf der Index-Achse eingestellt.

Winkel

Ist die Scanart Im Winkel ausgewéhlt, kann der Winkel zwischen der mechani-
schen Achse und der Scan-Achse definiert werden.

Sequenz ‘Sequenzsteuamng IWeggeher I Optionen I MCDU-Steuerung | MCDU Eingan: f"Aus'jangl
At [Im Winkel '] Impuls IWeggeber - Winke 45 Gra
Voreinst. Index: @) Keine () am Ende der Prifur
Weggeber Start (7) Bereich (@ Stopp  Auflosung Geschw. Enheit Vareinst. Voreingest. Wert
Scan: Encoder 1 0 n 300 1 F3 0
Index: Encoder 2 0 101 100 T 2

Abbildung 3-76 Register Sequenz mit Scanart Im Winkel

Grad/Index

Ist die Scanart Schraubenférmig ausgewahlt, zeigt dies Feld fiir jede Index-Positi-
on die Rotation in Grad an.

Sequenz |5equenzsteuerung I Weggeber I Optionen I MCDU-Steuerung I MCDU Eingang/Ausgang
At [Sdﬂmubeﬂfbrmlg v] Impuls [Weggeher '] Grad/Index Reset Sequenz: @ Keiner (7 Module ) Synchro
360 Woreinst. Index: @ Keine (7) am Ende der Prifur
Wegaeber Start () Bereich @) Stopp  Aufldsung Geschw Enheit Worginst. Voreingest. Wert
Scan: Encoder 1 0 301 300 1 % [om -] 0 )
Index: Encodsr 2 0 101 100 [ 0063) [mm__ ~]

Abbildung 3-77 Register Sequenz mit Scanart Schraubenférmig
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Weggeber
Diese Felder zeigen den Weggebernamen entsprechend jeder Achse an. Die Weg-
gebernamen konnen im Register Weggeber gedndert werden.

Start
In diesen Feldern wird die Position auf der Scan- und Index-Achse eingestellt, in
der die Priifsequenz starten soll. Die Werte kénnen positiv oder negativ sein.

Los
Mit diesen Schaltfldchen wird die aktuelle Position des Weggebers als Startpositi-
on auf der entsprechenden Achse eingestellt.

Bereich
Mit der Auswahl des Felds Bereich wird in diesen Feldern der Priifbereich auf
der Scan- und Index-Achse eingestellt.

Stopp

Mit der Auswahl des Felds Stopp wird in diesen Feldern die Position Stopp auf
der Scan- und Index-Achse eingestellt.

[ HINWEIS |

Bei Weggebersequenzen werden alle Datenerfassungen aufierhalb des durch die Wer-
te in den Feldern Start und Stopp bestimmten Priifbereich nicht beriicksichtigt.

Aufldsung

In diesen Feldern wird die Priifauflosung der Scan- und Index-Achse eingestellt.

Die Auflésung der Scan-Achse bestimmt den Abstand zwischen den Datenerfas-

sungen. Die Auflésung der Index-Achse bestimmt bei Flachen-Scans den Abstand
zwischen den Priifspuren.

Optimum
Diese Schaltflache ist aktiviert, wenn im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen der
Modus linear zusammen ausgewahlt ist. Die optimale Aufldsung der entspre-
chenden Achse wird je nach ausgewéahltem Abstrahlwinkel automatisch berech-
net (0° und 180° = Auflésung auf der Scan-Achse, 90° und 270° = Auflosung auf
der Index-Achse).

Geschw.

Im Slave-Modus hat dieser Parameter keine Bedeutung.
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Im Master-Modus wird in diesen Feldern die Geschwindigkeit eingestellt, die
Motoren wahrend des Priifvorgangs beibehalten sollen.

Wenn die Motorbewegung auf der Scan-Achse die Priifdatenerfassung steuert,
bestimmt die Geschwindigkeit auf der Scan-Achse die benétige Priifgeschwindig-

keit:

Geschwindigkeit auf Scan-Achse
Auflésung auf Scan-Achse

Priifgeschwindigkeit >

Einheit
Mit diesen Feldern wird die Einheit der entsprechenden Achse in mm, Zoll (in.)
oder Grad (°) eingestellt.

Voreinst.

Mit dieser Dropdown-Liste wird ausgewahlt, wann der entsprechende Weggeber

wahrend der Sequenz zuriickgesetzt wird:

Nie
Der entsprechende Weggeber wird niemals zuriickgesetzt.

Bei Start
Der entsprechende Weggeber wird zu Beginn der Datenerfassung zuriickge-
setzt.

Extern
Der entsprechende Weggeber wird bei Empfang eines externen Signals am
Eingang/Ausgang des verbundenen Geréts zuriickgesetzt.

Voreingest. Wert
In diesen Feldern wird die Position der Weggeber eingestellt, die mit der Option
Voreinst. oder mit der Schaltflache Einst. eingesetzt wird.

Einst.
Mit diesen Schaltfldchen wird die Position des Weggebers fiir die entsprechende
Achse wie unter Voreinst. eingestellt.

Anwenden
Mit dieser Schaltfldche werden die aktuellen Einstellungen des Registers auf die
Priifsequenz, die in der Dropdown-Liste Art ausgewahlt wurde, angewendet.
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3.11.2 Register Sequenzsteuerung

Das Register Sequenzsteuerung enthilt Optionen und Anzeigen beziiglich der Priif-
sequenz (siehe Abbildung 3-78 auf Seite 159).

Sequenz | Sequenzsteuerung | Weggeber | Optionen | MCDU-Steuerung | MCDU Eingang/Ausgang |
Sequenzfolge Spezielle Einstellungen Testsequenz
7] Nur aktuelle Sequenz Steuerung Eingang/Ausgang
Sequenz anfordem - Q) Rotations-Synchro
Dateigrofe anzeigen (] [m] [= O Reset.tem
) Prifpause
r Prifung, extem

Free running
1 s

Prifpause aktivieren Start Pause  Stopp

Bxtemes Signal - Start/Stopp

Abbildung 3-78 Register Sequenzsteuerung

Das Register Sequenzsteuerung ist in die Gruppenfelder Sequenzfolge, Spezielle
Einstellungen, Testsequenz und Eingang/Ausgang unterteilt.

Gruppenfeld Sequenzfolge

In diesem Gruppenfeld sind die Priifsequenzen und deren Durchfiithrungsreihen-
folge aufgelistet. Sie konnen gedndert werden, wenn im Gruppenfeld Spezielle
Einstellungen das Kontrollkdstchen Nur aktuelle Sequenz nicht ausgewahlt ist.

Die Sequenzreihenfolge kann durch Bewegen der ausgewahlten Priifsequenz

nach oben oder unten mit den Schaltflachen |"| oder | gedndert werden.

Nur aktuelle Sequenz

Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens wird nur die ausgewéhlte Priifse-
quenz wahrend des Priifvorganges ausgefiihrt. Die aktuelle Sequenz kann in
der Dropdown-Liste Art ausgewahlt werden.

Sequenz anfordern

Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens wird das Dialogfeld Priifparame-
ter fiir Sequenz zu Beginn der Priifung angezeigt (siehe Abbildung 3-79 auf
Seite 160), in dem ein Scan iibersprungen und die Sequenzparameter tiber-
priift, und falls notig notwendig, gedndert werden konnen.
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Inspection Parameters for Scan Encoded - 2 axis
Fire on: | Encoder -
Index preset: @ Mone At acquisition end
Encoder Start Fisnge @ Stop Resolution Speed  Urit Preset Preset value
Scan Encoder 1 0 Get 200 200 1 5| [mm v|[Never | D Set
|_| Optimize \—H—I |_/
Index: Encoder 2 0 Get 100 100 1 25 \mm v ||Mewer «| O Set
‘ Siop Acquisition | | Skip Scan | [ Start Scan

Abbildung 3-79 Dialogfeld Priifparameter fiir Sequenz

Das Dialogfeld Priifparameter fiir Sequenz enthilt dieselben Optionen wie das Re-
gister Sequenz, nur kann der Sequenztyp nicht gespeichert werden (Genaueres in
Abschnitt 3.11.1 auf Seite 155).

Stop Acquisition
Klicken Sie auf diese Schaltfliche, um die Priifung zu stoppen.
Skip Scan

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um die aktuelle Sequenz zu iiberspringen und
die nédchste anzugezeigen, wie im Gruppenfeld Sequenzfolge im Register Se-
quenzsteuerung definiert. Ist die aktuelle Sequenz die einzige im Gruppenfeld
Sequenzfolge oder die letzte, dann wird der Priifvorgang angehalten.

Start Scan
Klicken Sie auf diese Schaltflache, um die Priifung zu starten.

Dateigrofie anzeigen

Ist dieses Kontrollkdstchen ausgewahlt, wird zu Beginn des Priifvorgangs ein
Dialogfeld mit einer Meldung eingeblendet, was die benétigte Dateigrofse
entsprechend der eingestellten Priifparameter angibt (siehe Abbildung 3-80
auf Seite 160).

f TomoView ﬁ‘

[ 0 ) GriBe der Prafdatei: 19717 KB.
" ZurVerfigung stehende Speicherkapazitat: 420626064 KB
Freie Speicherkapazitat: 1015464 KB

[

Abbildung 3-80 Dialogfeld TomoView mit Angaben zur Dateigrofie
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Priifpause aktivieren

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens kann die Priifsequenz wéahrend
des Priifvorgangs durch ein externes Signal angehalten werden.

Externes Signal - Start/Stopp
aktiviert den Digitaleingang auf Pin 4 (DIN4) fiir den Trigger zum Starten
oder Stoppen der Priithardware.

Testsequenz
Dieses Gruppenfeld enthalt Schalflachen mit denen ein MCDU-02-Gerat mit To-
moView (nur im Master-Modus) gesteuert wird.

Steuerung
Start

Mit dieser Schaltflache lil wird die Priifung begonnen und wird die Se-
quenz erneut gestartet, nachdem die Schaltflache Pause aktiviert wurde.

Pause

Mit dieser Schaltflache wird der Priifvorgang unterbrochen.
Stopp

Mit dieser Schaltfldche @ wird der Priifvorgang angehalten.

| HINWEIS |

Ist das Kontrollkédstchen Nur aktuelle Sequenz im Gruppenfeld Spezielle Einstel-
lungen nicht ausgewdhlt und wurde der Priifvorgang mit der Schaltflache Stopp im
Gruppenfeld Testsequenz angehalten, nachdem die Priifdatendatei mit der ersten Se-
quenz gespeichert wurde, schaltet TomoView automatisch in den Priifmodus mit der
zweiten Sequenz in der Liste Sequenzfolge zuriick. Wird der Priifvorgang jedoch mit

der Schaltflache \;/ in der TomoView-Verwaltung angehalten, werden alle nicht
beendeten Sequenzen geldscht.

Eingang/Ausgang
Die Anzeigen dieses Bereichs zeigen den aktuellen Status der Eingangs-/Aus-
gangssignale Rotations-Synchro, Reset, extern, Priifpause und Priifung, extern
an.
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3.11.3 Register Weggeber

Das Register Weggeber enthélt Optionen mit denen die Weggeber konfiguriert wer-
den (siehe Abbildung 3-81 auf Seite 162).

‘ Sequenz I Seguenzsteusmung | Weggeber |Opt\onen I MCDU-Steusning I MCDU Engangfﬂ.lsgang‘

MName Art: Aufldsung: Umpalen

Scan: Encoder 1 - 100 Schite/m [ [Justieren..

Impuls +

Impuls -
Weggebemichtung

Abbildung 3-81 Register Weggeber

Das Register Weggeber enthilt folgende Parameter:

Speichern
Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens kann das System in einem C-Bild die
Position eines dritten Weggebers (Andere) aufzeichnen.

Name
Mit diesen Felder werden Weggeber entsprechend fiir die Scan- und Index-Achse
sowie der Weggeber Andere ausgewahlt.

Der Name des Standardweggebers kann bearbeitet werden, aber nicht wenn In-
tern ausgewahlt ist.
Art

Mit diesen Dropdown-Listen kann die Weggeberart ausgewahlt werden:
Impuls + (positiver Impuls) Impuls - (negativer Impuls), Quadratur und Wegge-
berrichtung.

Aufldsung

In diesem Feld wird die Weggeberauflosung eingestellt, das heifdt die Schrittzahl,
die ein Weggeber braucht, um 1 mm oder 1 Zoll (bei Langenmaflen) oder 1 Grad
(in Winkeleinheiten) vorzuriicken.

Umpolen

Mit der Auswahl eines dieser Kontrollkdstchen werden automatisch die Vorzei-
chen der entsprechenden Weggeberdaten umgekehrt.
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Justieren

Mit dieser Schaltfliche wird das Dialogfeld Encoder 1/ 2 wird auf der Scan-/In-
dex-Achse justiert eingeblendet mittels derer die Weggeberaufldsung fiir die ent-
sprechende Achse eingestellt wird (siehe Abbildung 3-82 auf Seite 163).

Encoder 1 wird auf der Scan-Achse justiert. [&J
Encoder 1 Scariichse
TniGeung.  Umeen  orongootol: ReEh oo
100.0000 Schrite/rr IEI 0.00 mm m am mm
MEDU Steverung Ende einstellen 0 mm
Bewegung, Abgleichgeschu.: etendleip 1) mm
@ @ lEl 2500 rm/s B:L?Ezﬂz‘ge 1/ Schritte/m

oK. Liischen

Abbildung 3-82 Dialogfeld Encoder 1 wird auf der Scan-Achse justiert

Das Dialogfeld Encoder 1/ 2 wird auf der Scan-/Index-Achse justiert ist in Encoder,
MCDU-Steuerung und Scan-Achse unterteilt.

Gruppenfeld Encoder 1/ 2

Tatsdchliche Auflésung

Dieses Feld zeigt die aktuelle Weggeberauflosung, die im Dialogfeld Einstel-

lung von Scan und Mechanik im Register Weggeber im Feld Auflésung ein-
gestellt ist.

Umpolen

Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchen wird die Zahlrichtung des Wegge-
bers umgekehrt.

Einst.

Mit dieser Schaltflache wird die Position des Weggebers auf den im Feld Vor-
eingestellt angegebenen Wert eingestellt.

Voreingestellt

In diesem Feld wird der im Feld Voreingest. im Register Sequenz eingegebe-
ne Wert angezeigt.
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MCDU-Steuerung

Bewegung: Abgleichgeschw.:

2]
o)
v

2500 mmds

Abbildung 3-83 Gruppenfeld MCDU-Steuerung

Bewegung

Diese Schaltflichen sind im Slave-Modus deaktiviert. Im Master-Modus wer-
den diese Schaltflachen fiir die Scannerbewegung auf jeder Achse manuell

mit der Maus gesteuert. Mit der Schaltflache wird der Scanner riickwarts
bewegt, mit der Schaltfldche wird der Scanner vorwaérts und mit der
Schaltflache @ wird die Bewegung auf der entsprechenden Achse gestoppt
(siehe Abbildung 3-83 auf Seite 164).

Abgleichgeschwindigkeit

In diesem Feld wird die maximale Geschwindigkeit angezeigt, die der Scan-
ner bei Anklicken der Schaltflichen Bewegung erreichen kann. Dieser Wert
wird im Gruppenfeld MCDU-Steuerung eingestellt.

Gruppenfeld Scan-Achse

Scan-Achse

Fiotations-Synchro E A4
Reset EA4 extem

Beginn einst. 0.01 mm

Ende einstellen 0 mm

Abstand einzt. 1| mm

Berechnete 1| Schritte/m
Auflisung:

Abbildung 3-84 Gruppenfeld Scan-Achse

Rotations-Synchro E/A

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchen wird der Anfang und das Ende der
zum Justieren dienenden Bewegung mit einem externen Eingangs-/Aus-
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gangssignal fiir die Rotationssynchronisierung eingestellt (siehe
Abbildung 3-84 auf Seite 164).
Reset E/A extern
Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchen wird der Anfang und das Ende der
zum Justieren dienenden Bewegung mit einem externen Eingangs-/Aus-
gangssignal fiir den Reset eingestellt.
Beginn einst.
Mit dieser Schaltfldche wird die aktuelle Position zur Startposition der zum
Justieren dienenden Bewegung eingestellt.
Ende einstellen
Mit dieser Schaltfliche wird die aktuelle Position zur Endposition der zum
Justieren dienenden Bewegung eingestellt.
Abstand einst. (Feld)
Dieses Feld zeigt die auf der Achse zum Justieren zuriickgelegte Strecke an.
Nachdem die Bewegung beendet ist, geben Sie den entsprechenden Wert ein.
Abstand einst. (Schaltflache)

Mit dieser Schaltfldche wird die Weggeberauflosung so berechnet, dass die
aktuelle Position der im Feld angegebenen Entfernung entspricht.

| HINWEIS |

Die Einheiten der Scan- und Index-Achsen sind dieselben, wie die im Register Wegge-
ber und wie die definierten im Register Sequenz definierten einheiten.

Berechnete Auflésung
In diesem Feld wird die mit der Justierfunktion berechnete Weggeberauflo-
sung angegeben.

OK

Mit dieser Schaltflache wird die berechnete Auflosung im Feld Auflésungim
Register Weggeber im Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik ange-
wendet und das Dialogfeld wird geschlossen.

Abbrechen

Mit dieser Schaltfldche wird das Dialogfeld ohne die berechnete Auflosung
anzuwenden, geschlossen.
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Loschen

Mit dieser Schaltflache werden die Parameter des Dialogfelds wieder auf die
Standardwerte zuriickgestellt.

Start

In diesem Feld wird die Startgrenze der zur Position des dritten Weggebers
(Andere) gehorenden Farbpalette bestimmt. In einem von diesem dritten
Weggeber aufgenommenen C-Bild haben alle unter dem Startwert liegenden
Weggeberwerte dieselbe Farbe.

Stopp

In diesem Feld wird die Stoppgrenze der zur Position des dritten Weggebers
(Andere) gehorenden Farbpalette bestimmt. In einem mit diesem dritten
Weggeber aufgenommenen C-Bild haben alle unter dem Stoppwert liegenden
Weggeberwerte dieselbe Farbe.

Voreinst.

In diesem Feld wird die Weggeberposition eingegeben, die mit der Schaltfla-
che Einst. bestimmt wird.

Einheit

In diesem Feld wird die Mafieinheit fiir den entsprechenden dritten Wegge-
ber bestimmt. Folgende Einheiten stehen zur Verfiigung: mm, in. oder Grad.

Einst.

Mit dieser Schaltflache wird der dritte Weggeber auf die voreingestellte Posi-
tion eingestellt.

Position
In diesem Feld wird die derzeitige Position des dritten Weggebers angezeigt.

3.11.4 Register Optionen
Im Register Optionen (siehe Abbildung 3-85 auf Seite 167) werden Optionen fiir das

automatische Speichern von Dateien eingestellt, die beim Erfassen von Ultraschallda-
ten mit den entsprechenden Priifsequenzen angewendet werden.

166 Kapitel 3



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

Sequenz | Sequenzsteuerung |Weggeber| Optionen |MCDU—Steuerung I MCDU Eingang./Ausgang

Dateibenennungsoptionen Kundenspezifische MCDU-Datei
Verzeichnis: IC\OlympusND T @
Namenswurzel:  DataFile_22@ @= Zahler

—V . :
Zshiwet 1 ~ # = Wieder- Exeme Datei

) Automatisch _) Anforder @ Bestatigen o

Abbildung 3-85 Register Optionen

Das Register Optionen ist in die Gruppenfelder Dateibenennungsoptionen, Kun-
denspezifische MCDU-Datei und Externe Datei unterteilt (siche Abbildung 3-86 auf
Seite 167.

Dateibenennungsoptionen

Verzeichnis: C-\OlympusND T @J

Namenswurzel:  DataFile_@@@ @= Zahler

Zahhwert: 1 = # = Wieder-
) Automatisch ~) Anforder '@ Bestatigen

Abbildung 3-86 Gruppenfeld Dateibenennungsoptionen

Verzeichnis

In diesem Feld wird das Verzeichnis zur automatischen Benennung der Da-
teien mit seinem kompletten Pfad bestimmt. Der Namen des Verzeichnisses
wird direkt in das Feld eingeben oder im Verzeichnis des eingeblendeten Dia-
logfeld Ordner auswihlen ausgewdhlt, das durch Klicken auf die Schaltfla-

che |& eingeblendet wird.

Namenswurzel

In diesem Feld wird die Namenswurzel zur automatischen Benennung der
Dateien eingegeben.

e Mit dem Zeichen @ kann ein Zdhler eingefiigt werden, der automatisch den
Dateinamen dndert. Geben Sie zum Beispiel test@ ein, werden die Dateien au-
tomatisch test0.rdt, testl.rdt, test2.rdt usw. genannt.

¢ Mit dem Zeichen # wird die gewiinschte Stellenzahl bei Wiederholungen ein-

gestellt. Geben Sie zum Beispiel den Namen test@## ein, werden die Dateien
test000.rdt, test100.rdt, test200.rdt usw. genannt.
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* Wenn eine Datei bereits existiert (zum Beispiel test000.rdt), dann wird die
neue Datei unter folgendem Namen gespeichert: test001.rdt (erste Wiederho-
lung vom Dateinamen test000.rdt).

Zihlwert

In diesem Feld wird der Startwert des Zéhlers angegeben, der in Dateinamen,
mit dem Zeichen @ eingefiigt wird.

Automatisch

Mit der Auswahl dieser Option wird die automatische Benennungsfunktion
aktiviert. Keine Bestatigung von Seiten des Priifers ist notwendig.

Anfordern

Mit der Auswahl dieser Option wird die automatische Benennungsfunktion
deaktiviert. Mit dieser Option wird am Ende einer Priifsequenz das Dialog-
feld Speichern unter eingeblendet, in dem Sie aufgefordert werden, einen be-
liebigen Dateinamen einzugeben.

Bestitigen

Mit der Auswahl dieser Option wird eine automatische Benennungsoption
aktiviert, bei der Sie das Speichern bestatigen miissen. Bei dieser Option wird
am Ende einer Priifsequenz das Dialogfeld Speichern unter eingeblendet, in
dem Sie aufgefordert werden, den im Feld Namenswurzel bestimmten Na-
men zu bestétigen.

Kundenspezifische MCDU-Datei

Abbildung 3-87 Gruppenfeld Kundenspezifische MCDU-Datei

Kundenspezifische MCDU-Datei

Beim Arbeiten im Master-Modus, wenn in der Dropdown-Liste Art die Opti-
on Anwendungsspezifisch im Register Sequenz ausgewahlt ist, wird mit
dieser Schaltfldche ein Dialogfeld eingeblendet, um die ausgewahlte .gal-Da-
tei zu bearbeiten. Diese Schaltfldche ist im Slave-Modus deaktiviert (siehe
Abbildung 3-87 auf Seite 168).
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Exteme Datei

=

Abbildung 3-88 Gruppenfeld Externe Datei

Externe Datei

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens werden die Parameter der auto-
matischen Benennung (Namenswurzel, Verzeichnis) von einer externen
Text-Datei definiert (siehe Abbildung 3-88 auf Seite 169). Die externe .txt-Da-
tei muss folgende Syntax besitzen:

[ACQUISITION]
FILENAME =,Namenswurzel”
PATH =, Verzeichnis”

Siehe Abbildung 3-89 auf Seite 169.

j External_File_Name - Notepad =Npey X

File Edit Format View Help
|[[ACQUISITION]
FILENAME="Data File_@GE@a##"
PATH="C:%0TympusNDT " UT_DATA"

Abbildung 3-89 Externe Datei in einem .text-Fenster (Beispiel)

3.12 Scannerparameter (nur im Master-Modus)

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie die Scannerparameter mittels der Software
TomoView eingestellt werden. Diese Parameter miissen mindestens einmal fiir jede
mit einem bestimmten Scanner durchgefiihrte Anwendung eingestellt werden, in den
meisten Fillen sind jedoch nur unwesentliche Anderungen nétig.
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Das Register MCDU-Steuerung im Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik
enthalt Optionen mit denen die Motoren oder Weggeberpositionen die fiir die Se-
quenz benétigten Wegegeber angezeigt und von Hand gesteuert werden. Dieses Re-
gister mit allen Optionen wird im Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik
nur angezeigt, wenn ein MCDU-02-Gerit erkannt wurde.

3.121 Register MCDU-Steuerung

Das Register MCDU-Steuerung enthilt die Optionen mit denen die Parameter des
Scanners eingestellt werden und die Position des Motors oder Weggebers in einer Se-
quenz von Hand gesteuert werden.

| Sequenz I Sequenzsteuerung I Weggeber I Optionen | MCDU-Steuerung | MCDU Eingang/Ausgang

scn-Datei Motorsteuerung Motorstatus
Umpol "
[peichem Mame Bewsgung  Abgleichgeschw. mpelen Ziel Joystick At Be"\;\l‘e-
Scan: Motor 1 - 4| m| ¢ 25 mm/s 7 Go[»| BYD 0 mm
Weitere Optionen _I _I _I _I _I *
M Index: mator 2 - ﬂl iI 2' 25 mm/s 7 BDDI BY] 0 mm Y

Abbildung 3-90 Register MCDU-Steuerung

Das Register MCDU-Steuerung ist in die Gruppenfelder .scn-Datei, Weitere Optio-
nen, Motor-Steuerung und Motor-Status unterteilt.

Gruppenfeld .scn-Datei:

scn-Datei

pr—

Abbildung 3-91 Gruppenfeld .scn-Datei

Laden

Mit dieser Schaltflache wird das Dialogfeld Scanner hochladen eingeblendet,
in dem eine .scn-Datei (Scannerdatei) ausgewédhlt und hochgeladen wird. Die
Einstellungen im Register MCDU-Steuerung werden entsprechend der aus-
gewahlten Scanner-Datei aktualisiert.
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Speichern

Mit dieser Schaltfliche wird das Dialogfeld Scanner speichern eingeblendet,
in dem die aktuellen Einstellungen im Register MCDU-Steuerung in einer
.scn-Datei gespeichert werden und die Datei benannt wird.

Gruppenfeld Weitere Optionen

Einstellungen

Mit dieser Schaltfldche wird das Dialogfeld Weitere Optionen eingeblendet,
in dem die Parameter fiir jede Achse eingestellt werden (siehe Abbildung 3-92
auf Seite 171).

Weitere Optionen

sinstellungen..

Abbildung 3-92 Gruppenfeld Weitere Optionen

Das Dialogfeld Erweiterte MCDU-Steuerung (siehe Abbildung 3-95 auf
Seite 174) enthélt Parameter zu den Servomotoren. Durch Klicken auf die
Schaltflache Einstellungen wird das Dialogfeld Erweiterte MCDU-Steue-
rung eingeblendet.

Das MCDU-02-Gerat kann zwei Servomotoren steuern. Informationen {iber
die Position des Servomotors werden von einem Weggeber geliefert, der mit
der Bewegung des Motors verkniipft sein muss.

Gruppenfeld Motorsteuerung

In diesem Gruppenfeld werden die Parameter eingestellt, mit denen das MCDU-
Geriat im Konfigurationsmodus gesteuert wird (siehe Abbildung 3-93 auf
Seite 171).

Motarsteuerung

Umpolen

Name Bewegung Abgleichgeschw. Ziel Joystick

Scan: Mataor 1 - ﬁl :I 2' 25 mm./s 7 ibl ibl 0 mm
Index: potor 2 - ﬁl il 2' 25 mm/s 7 ﬂl ﬂl 0 mm

Abbildung 3-93 Gruppenfeld Motorsteuerung
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Name
In diesen Feldern wird jeder Achse ein Motor zugeordnet. Die Namen der
Motoren konnen geandert werden.

Bewegung

Mit diesen Schaltflichen wird die Scannerbewegung auf jeder Achse von
Hand gesteuert und der Scanner in verschiedene Richtungen bewegt. Mit der

Schaltflache ﬂ wird der Scanner riickwérts bewegt und mit dieser Schalt-

|

flache H wird der Scanner vorwiérts bewegt. Mit dieser Schaltflache J
wird der Scanner entlang der entsprechenden Achse gestoppt.

Abgleichgeschwindigkeit

In diesen Feldern wird die maximale Geschwindigkeit eingestellt, die der Scanner

im Konfigurationsmodus erreichen kann, wenn die Schaltflichen Bewegung an-

geklickt werden.

Umpolen

Mit der Auswahl dieser Kontrollkdstchen wird der Motor der entsprechen-
den Achse umgepolt.

cop

Mit dieser Schaltflache wird der Scanner an die im Feld Ziel angegebene Posi-
tion der entsprechenden Achse bewegt.

B

Mit dieser Schaltfliche wird der Scanner iiber die im Feld Ziel angegebenen
Strecke der entsprechenden Achse bewegt.

Ziel
In diesen Feldern wird die Position eingegeben, zu der sich der Scanner durch
Klicken auf die Schaltfliche Go bewegt.

Joystick
Mit der Auswahl dieser Kontrollkdstchen wird ein externer Joystick aktiviert,
um die Scannerbewegung auf jeder Achse zu steuern.
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Gruppenfeld Motorstatus

Die Anzeigen dieses Gruppenfeldes geben den Status des Motors fiir jede Achse
an (siehe Abbildung 3-94 auf Seite 173). Die verschiedenen Anzeigen haben fol-
gende Bedeutung:

Akt.:
Wenn diese Anzeige griin aufleuchtet, ist der Motor auf der entsprechenden
Achse eingeschaltet.

in Bewegung:
Wenn diese Anzeige griin aufleuchtet, bewegt sich der Motor auf der entspre-

chenden Achse. Wenn diese Anzeige rot aufleuchtet, ist auf der entsprechen-
den Achse eine Fehlbewegung des Motors aufgetreten.

Matorstatus
Ak, in
Bewe-
@
@

Abbildung 3-94 Gruppenfeld Motorstatus

[ HINWEIS |

Servomotoren miissen in Regelketten mit Weggeber-Riickkoppelung benutzt werden.
Der erste Weggeber wird automatisch dem ersten Motor zugeordnet und der zweite
Weggeber dem zweiten Motor.
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Erweiterte MCDU-Steuerung Iﬁ
@) Scan ) Index
Mator 1
M atortyp: Auflgsung botor:
Semva 10 Schritte/mm
Priifeinstellung Optirnale Einstellung
Geschw.: 28 mmds Geschw.: 28 mmds
Beschl.: 50 mm.s Beschl: 50 mm.s*
Bandbreite [mpulsgen.
Prazision: 15 mm " B4kHz @ 1.2 MHz
Foeffizient
KP: 1 Kl 1 KD: 1
Fehlbeweagung
Wert: 30/ mm
Encoder 1
‘weggebertypp:
Umgek. ‘Weggebericht +
Azsistent... I Terminal I I Schliefen

Abbildung 3-95 Dialogfeld Erweiterte MCDU-Steuerung fiir Servomotoren

Das Dialogfeld Erweiterte MCDU-Steuerung fiir Servomotoren enthélt folgende Op-

tionen:

Scan und Index

Mit diesen Optionen wird die Achse ausgewahlt, fiir die die Parameter eingestellt
werden: Scan- oder Index-Achse.

Motortyp

In diesem Feld wird der Motortyp der ausgewdahlten Achse angegeben:

Servo: Das MCDU-02-Gerat unterstiitzt zwei Servomotoren.

Priifeinstellung: Geschw.

In diesem Feld wird die Maximalgeschwindigkeit des Motors wéhrend der Priif-

sequenz eingestellt.
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Priifeinstellung: Beschl.

In diesem Feld wird die Motorbeschleunigung wahrend der Priifsequenz einge-
stellt. Der Motor beschleunigt im angegebenen Maf bis er die angegebene Maxi-
malgeschwindigkeit erreicht. Der Motor verlangsamt in demselben Maf3, wenn er
angehalten wird.

Optimale Einstellung: Geschw.

In diesem Feld wird die Maximalgeschwindigkeit des Motors wéhrend der Syste-
mabstimmung eingestellt.

Optimale Einstellung: Beschl.

In diesem Feld wird die Motorbeschleunigung wahrend dem Systemabgleich ein-
gestellt. Der Motor beschleunigt im angegebenen Maf3 bis er die angegebene Ma-

ximalgeschwindigkeit erreicht. Der Motor verlangsamt in demselben Mafs, wenn

er angehalten wird.

Prizision

In diesem Feld wird die Prazision in Langenmaflen angegeben, die bei Positions-
riickkoppelung tiber einen Weggeber benotigt wird.

Koeffizient: KP

In diesem Feld wird die proportionale Verstarkung des PID- Filters fiir den Syste-
mabgleich eingestellt. Die proportionale Steuerung ist eine reine Einstellung der
Verstarkung, die auf das Fehlersignal wirkt, um dem Verfahren die Treibereinga-
ben zu iibermitteln. Mit dem KP-Koeffizienten der PID-Steuerung wird die Ge-
schwindigkeit des Systems eingestellt.

Koeffizient: KI
In diesem Feld wird der Integrator des PID- Filters fiir den Systemabgleich einge-
stellt. Die integrale Steuerung bietet dem Kontrollsystem die benétigte Prazision.
Koeffizient: KD

In diesem Feld wird der abgeleitete Ausdruck des PID- Filters fiir den Systemab-
gleich eingestellt. Dieser Koeffizient wird normalerweise hinzugefiigt, um die
Dampfung des Systems zu erhchen. Dadurch wird sozusagen abgebremst, um
Uberschreiten oder Unterschreiten zu vermeiden.
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[ HINWEIS |

Obige Parameter miissen besonders sorgsam eingestellt werden. Sie miissen diese Pa-
rameter dndern, wenn Sie die PID-Parameter fiir die Servomotoren von Hand einstel-
len.

Fehlbewegung

Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchen wird eine Schutzfunktion aktiviert, die
die Servomotoren stoppt, wenn der Unterschied zwischen der angestrebten Posi-
tion und der aktuellen Position zu grofs wird. Im Feld Wert wird zu diesem
Zweck, in der aktuell bestimmten Mafseinheit, ein spezifischer Toleranzwert ein-
gegeben.

Weggebertyp

In dieser Dropdown-Liste wird einer der folgenden Weggebertypen ausgewéhlt:
Quadratur, Umgekehrte Quadratur, Weggeberrichtung und Umgek. Weggeber-
richtung

Assistent
Die TomoView-Software verfiigt derzeitig noch nicht iiber diese Option.

Terminal

Durch Klicken auf diese Schaltfldche wird das Dialogfeld Terminal eingeblendet,
in dem Spezialisten auf einem niedrigen Level GALIL-Befehle zur Programmie-
rung des Systems eingeben konnen. Dieses Dialogfeld darf nur von einem MC-
DU-02-Spezialisten oder von einer Person genutzt werden, die iiber genaue An-
weisungen vom technischen Dienst von Evident verfiigt.

Schliefien

Mit dieser Schaltfliche werden die Anderungen bestitigt und das Dialogfeld ge-
schlossen.

3.12.2 Register MCDU Eingang/Ausgang

Das Register MCDU Eingang/Ausgang enthélt Optionen, mit denen die MCDU-02
Eingange und Ausgénge eingestellt werden (siehe Abbildung 3-96 auf Seite 177).
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| Sequenz I Sequenzsteuenung I Weggsber I Optionen I MCDU-Steuerung ‘ MCDU Engang/Ausgang |

MCDU-Status zuriicksetzen Metor 1 Motor 2 Relais
= n|[em— e
Grenze umkehren Grenze umkehren
Letzter Fehler Ausgangsstellung umk |Pusgst. such. Ausgangsstellung umk (Ausgst. such. EEPROM
Command not valid while running program Indesc umkehren Index suchen Index umkehren Index suchen| Brennen

Abbildung 3-96 Register MCDU Eingang/Ausgang

[ HINWEIS |

Die Parameter fiir Eingang und Ausgang miissen mindestens einmal fiir jeden Scan-
ner eingestellt werden. Da die E/A-Parameter des MCDU-02-Gerits nicht gedandert
werden konnen, wird ein Rechner und die Software TomoView benétigt, um die E/A-
Einstellungen zu dndern und auf dem permanenten MCDU-02-Datenspeicher zu
speichern. Werden keine E/A-Parameter fiir einen Scanner eingestellt, setzt das MC-
DU-02-Gerat die zuletzt gespeicherte oder die fabrikméflige Einstellung des Scanners
ein.

Das Register MCDU Eingang/Ausgang ist in die Gruppenfelder MCDU-Status zu-
riicksetzen, Letzter Fehler, Motor 1, Motor 2, Relais und EEPROM unterteilt.

Externer Abbruch

Rotes Aufleuchten dieser Anzeige bedeutet, dass der Notschalter STOPP am MC-
DU-02-Gerat gedriickt wurde.

Gruppenfeld MCDU-Status zuriicksetzen
MCDU-5tatus zunicksetzen

Abbildung 3-97 Gruppenfeld MCDU-Status zuriicksetzen

Das Gruppenfeld MCDU-Status zuriicksetzen enthilt die folgende Schaltflache (sie-
he Abbildung 3-97 auf Seite 177).
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Reset

Mit dieser Schaltflache wird der MCDU-02-Status zuriickgesetzt: Fehlbewe-
gung, angewendet Spannung auf die Motoren, Relais usw. PID-Parameter
und Weggebertypen werden jedoch mit dieser Schaltflache nicht neu gesetzt
(siehe Abbildung 3-97 auf Seite 177).

Gruppenfeld Letzter Fehler

Letzter Fehler

Command not valid while running program
Abbildung 3-98 Gruppenfeld Letzter Fehler

Das Gruppenfeld Letzter Fehler enthilt das folgende Feld (siehe Abbildung 3-98 auf
Seite 178).

In diesem Feld wird der zuletzt aufgetretene Systemfehler angezeigt (siehe
Abbildung 3-98 auf Seite 178).

Gruppenfelder Motor 1 und Motor 2

Mator 1 Maotaor 2
[] Obere Grenze & Max. [7] Obere Grenze @& Max. Grenze
["| Grenze umkehren @ Min. Grenze [ Grenze umlcehren & Min. Grenze

[] Ausgangastellung umk [7] Ausgangsstellung umk:
[] Index umbkehren [] Index umbkehren

Abbildung 3-99 Gruppenfelder Motor 1 und Motor 2

Mit diesen Kontrollkastchen (siehe Abbildung 3-99 auf Seite 178) werden die im
Folgenden beschriebenen Optionen entsprechend dem ausgewé&hltem Motor akti-
viert oder deaktiviert.

Obere Grenze

Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchens wird der Endschalter des Motors
umgepolt (fall notig).

178 Kapitel 3



DMTA-20029-01DE [118778537], Uberarb. B, September 2022

Grenze umkehren
Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchens wird die Position des Endschalter
des Motors umgekehrt (falls notig).

Ausgangsstellung umkehren

Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens wird das Signal fiir die entspre-
chende Ausgangsstellung des entsprechenden Motors umgekehrt (falls no-

tig).

Index umkehren
Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchens wird das Index-Signal des entspre-
chenden Motors umgekehrt (falls notig).

Ausgst. such.
Bei benutzerdefinierten Anwendungen bewegt sich der Scanner durch Kli-
cken auf diese Schaltflache zur Ausgangsstellung.

Index suchen
Bei benutzerdefinierten Anwendungen bewegt sich der Scanner durch Kli-
cken auf diese Schaltfldche zum Index-Signal.

Gruppenfeld Relais

Relzis
Relais 0
Relais 1

Abbildung 3-100 Gruppenfeld Relais

Das Gruppenfeld Relais enthélt folgende Kontrollkdstchen (siehe Abbildung 3-100
auf Seite 179).

Relais 0 und Relais 1

Bei benutzerdefinierten Anwendungen werden mit diesen Kontrollkastchen die
Relais des MCDU-02-Gerétes gesteuert (siehe Abbildung 3-100 auf Seite 179).
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Gruppenfeld EEPROM

EEPROM

| Brennen |

Abbildung 3-101 Gruppenfeld EEPROM

Das Gruppenfeld EEPROM enthalt die folgende Schaltflache (siehe Abbildung 3-101
auf Seite 180).

Brennen

Mit dieser Schaltfliche werden die aktuellen, spezifischen E/A-Einstellungen
(Weggebertyp, Umpolen des Motors usw.) im permanenten EEPROM-Daten-
speicher des MCDU-02 gespeichert. Die gespeicherte Konfiguration wird
dann standardmaflig beim Hochfahren des MCDU-02-Gerétes angewendet.

[ WICHTIG |

Wird beim Beenden der TomoView-Software nicht auf die Schaltfliche Brennen ge-
klickt, konnen gewisse Einstellungen verloren gehen.

3.13 Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht

Mit dem Klicken auf die Schaltflache Eigenschaften der Ansicht @I in der Symbol-
leiste fiir Ansichten und TomoView-Verwaltung wird das Dialogfeld Eigenschaften
der Ansicht ein- und ausgeblendet. Im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht stehen
je nach Datentyp in der aktiven Ansicht folgende Register zur Verfiigung: Informati-
on, Anzeigen, Echodynamik, Maske, Farbpalette, Herkunft der Daten, Parameter,
Mafieinheit, Ansichten verkniipfen, Umlenkungen und Zeit-/Amplitudendarstel-
lung. Wenn die Parameter der Register nicht auf das ausgewahlte Teilfenster anwend-
bar sind, erscheint das Register nicht im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht (siehe
Abbildung 3-102 auf Seite 181).
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+

Information ‘anagen I F: I Hericurft der Daten I Pammeterl MaBeinheit Iﬂnstchten \rerknl.'lpfen|
Titel: Gr1: Default Beam [5:50.0°, A: 45.0°] - A-Bild {A) Reset Zoomen
Mariienung Daten gleichrichten
Echodynamik
[ Layout speichem ] [ Layout speich. unter... I

Abbildung 3-102 Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht

[ HINWEIS |

Das Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht steht nicht mit der TomoView-Version Lite
Aero und TomoView Weld zur Verfiigung.

3.13.1 Register Information

Das Register Information (siche Abbildung 3-103 auf Seite 181) enthélt Befehle, die
auf aktive Ansichten oder Layouts angewendet werden.

Information |Anzeigen I Farbpalette I Herkunift der Daten I Parameter I Maleinheit I Ansichten \rerknﬂpfen|

Titel: Grl: Defautt Beam [S:90.0°, A: 45.0°] - A-Bild (A) Reset Zoomen
Markierung: Daten gleichrichten
Echodynamik
Layout speichem | [ Layout speich. unter... |

Abbildung 3-103 Register Information

Das Register Information (siehe Abbildung 3-103 auf Seite 181) enthalt folgende
Gruppenfelder:

Titel
In diesem Feld werden Titel der aktiven Ansicht angezeigt und geéndert.
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Markierung
In diesem Feld wird der Text bestimmt, der im Teilfenster angezeigt wird, wenn
keine Ansicht fiir die aktuelle Priifdatendatei zur Verfiigung steht.

Reset
Beim Klicken auf diese Schaltflache wird der Titel auf seinen Orignalwert zuriick-
gesetzt und alle definierten Markierungen werden entfernt.

Anwend

Wenn eine Markierung einen Code fiir komplexe Layoutverkniipfungen enthalt,
wird dieser Markierungscode durch Klicken auf die Schaltfliche angewendet.
Diese Schaltflache ist fiir Standardnutzer deaktiviert.

@Zoomen

verkleinert die aktive Ansicht, so dass alle Priifdaten angezeigt werden.

O Daten gleichrichten
korrigiert softwareseitig die Signaldaten.

l&l Echodynamik
aktiviert und deaktiviert den Echodynamikmodus fiir die aktive A-Bild-Ansicht.

Layout speichern
speichert Anderungen am aktuellen Layout.

Layout speich. unter

Offnet das Dialogfeld Aktuellen Layout speichern unter, in dem das aktuelle
Layout unter der Nummer und dem Namen Ihrer Wahl gespeichert wird.

3.13.2 Register Anzeigen

Das Register Anzeigen enthilt verschiedene Optionen mit denen die aktive Ansicht
gedndert wird. Je nach dem aktiven Ansichtstyp é@ndern sich die verfiigbaren Optio-
nen im Register (siehe Abbildung 3-104 auf Seite 183).
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| Information | Anzeigen | Farbpal | Herkunft der Daten | Parameter | Mabeinheit Iﬂn&chten \reﬁ;nﬂpfen‘
Kursoren Matrix Gruppenblenden Konfiguration
[¥|Ref. [ Uschall [¥]Ampl [ Autetrack [ Anzsigen |ABCDS [T Umgekehrt Utraschall
[ Mess, (] Uschall [v]Ampl, [ Autotrack FEE || Umgekehrt Amplitude
|| Blende || Uschall @ greb Ale Blenden [”] Um 90 Grad drehen
) mittel [ Anzeigen | [Keine anz. |
Zoom und Skalen © fein
[¥] Uttraschall Aktiviet  [] Zoom-Leiste [V] Skala [C] Zeigt AVG an
[¥] Amplitude Aitiviet  [¥] Zoom-Leiste [¥] Skala [T]TCG anzsigen

Abbildung 3-104 Register Anzeigen fiir eine A-Bild-Ansicht

Das Register Anzeigen ist in die Gruppenfelder Kursoren, Zoom und Skalen, Mat-
rix, Gruppenblenden und Konfiguration unterteilt.

Gruppenfeld Kursoren

Mit den Kontrollkastchen in diesem Gruppenfeld werden Anzeigeoptionen der
Kursoren ausgewahlt (siche Abbildung 3-105 auf Seite 183).

Kursoren
[V Ref. [¥]Uschall [3]Ampl. [] Autetrack
[V Mess, [V] Uschall [+] Ampl, [ Autotrack

[] Blende ] Uschal

Abbildung 3-105 Gruppenfeld Kursoren

Ref., Mess. und Blende

Mit der Auswahl eines dieser Kontrollkastchen wird der Referenz-, Mess-
oder Blendenkursor zur Ansicht hinzugefiigt. Je nach aktivem Ansichtentyp
ist der Kursor:

Scan

Kursor fiir die Scan-Achse

Index

Kursor fiir die Index-Achse

USchall

Kursor fiir die Ultraschallachse

Ampl.

Kursor fiir die Amplitudenachse
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Autotrack

ein automatisch nachgefiihrter Messkursor der die Amplitude an der Po-
sition anzeigt, an der sich der Ultraschallkursor befindet.

TOFD

hyberbolischer Kursor zur Messung der Laufzeitbeugung.
Axialkoordinaten

axialer Kursor ist nur in aktivierter Axialansicht verfiigbar.
Mess.

fiigt die Messkursors zur Ansicht hinzu (siehe Kontrollkdstchen Ref.).
Blende

fiigt die Blendenkursors zur Ansicht hinzu (siehe Kontrollkastchen Ref.). Die
Blendenkursoren sind schwarz und zeigen die Position der Blendenwéhler
an.

Gruppenfeld Zoom und Skalen
Zoom und Skalen

[i] Uttraschall Altiviert J Zoom-Leiste J Skala
%] Amplitude Aldiviet [V Zoom-Leiste || Skala

Abbildung 3-106 Gruppenfeld Zoom und Skalen

Das Gruppenfeld Zooms und Skalen enthalt folgende Kontrollkdstchen (siehe
Abbildung 3-106 auf Seite 184).
Ultraschall Aktiviert und Amplitude Aktiviert

Mit diesen Kontrollkastchen wird die Zoom-Leiste auf der Ultraschall-
/Amplitudenachse aktiviert.

Zoom-Leiste
fiigt eine Zoom-Leiste zur entsprechenden Achse in der Ansicht hinzu.

Skalen

fiigt eine Skala zur entsprechenden Achse in der Ansicht hinzu.
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Gruppenfeld Matrix

Matrix
Anzeigen

@) grob
mittel
fein

Abbildung 3-107 Gruppenfeld Matrix

Das Gruppenfeld Matrix enthélt folgende Kontrollkastchen (siehe Abbildung 3-107
auf Seite 185).

Mit der Auswahl des Kontrollkdstchens Anzeigen wird eine Matrix in der aktiven
Ansicht aktiviert. Mit den Optionen grob, mittel und fein wird die Dichte der
Matrixlinien eingestellt.

Gruppenfeld Bearbeitung des Axialbilds

Bearbeitung des Axialbilds
10 Spitze halten

4 Interpolation

Abbildung 3-108 Gruppenfeld Bearbeitung des Axialbilds

Je nach Auflosung der Priifsequenz auf der Scan- oder der Index-Achse werden
fiir bestimmte Positionen keine Daten angezeigt, da die Grofle der farblich ge-
kennzeichneten A-Bild-Zeile begrenzt ist. Mit den Algorithmen Spitze halten
oder Interpolation werden die Liicken wahrend den Bildbearbeitung ausgefiillt
(siehe Abbildung 3-108 auf Seite 185).

Spitze halten

Dieser Algorithmus sucht das Amplitudenmaximum und erweitert diesen
Wert auf die ausgewéhlte Anzahl Datenpunkte (es miissen weniger oder

gleich 50 sein). Dieser Algorithmus fiir aus Axialansichten aufgebaute C-Bil-
der optimiert.
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Interpolation

Dieser Algorithmus tibertrdgt links und rechts einen Datenpunkt auf die aus-
gewahlte Anzahl Datenpunkte (muss kleiner oder gleich 50 sein), bis aufge-
zeichnete Priifdaten mit hoherer Amplitude erfasst werden. Dieser Algorith-
mus ist fiir aus A-Bildern aufgebaute Axialansichten optimiert.

Gruppenfeld Auto-Zoom

Auto-Zoom
[ 5can: |0 mim
[ Indese; |0 mim

Abbildung 3-109 Gruppenfeld Auto-Zoom

Das Gruppenfeld Auto-Zoom enthailt folgende Kontrollkédstchen (siehe Abbildung 3-
109 auf Seite 186).
Scan und Index

Mit diesen Kontrollkdstchen wird die Funktion Auto-Zoom fiir die ausge-
wahlte Achse aktiviert, die die aktive Ansicht innerhalb des festgelegten Be-
reichs dynamisch vergrofert.

Glitten
fiigt eine Funktion zur Glattung der aktiven Ansicht hinzu.

Gruppenfeld Konfiguration

Korfiguration

[ Umgekehrt Ukraschall
[ Umgekehrt Amplitude
[ Um 90 Grad drehen

[T Zeigt AVG an
[T] TCGE anzeigen

Abbildung 3-110 Gruppenfeld Konfiguration
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Das Gruppenfeld Konfiguration enthilt folgende Kontrollkéstchen (siehe
Abbildung 3-110 auf Seite 186).

Umgekehrt Ultraschall
kehrt die Priifdaten entlang der Ultraschallachse um (horizontale oder verti-
kale Umkehrung).

Umgekehrt Amplitude
kehrt die Daten in einer A-Bild-Ansicht auf der Amplitudenachse um (verti-
kale Umkehrung).

Um 90 Grad drehen

dreht die Daten, so dass beide Achsen ausgetauscht sind.

Zeigt AVG an
aktiviert Abstand-Verstarkung-Grofie (AVG).

TCG anzeigen
aktiviert die zeitabhangige Verstarkungsregelung in der aktiven A-Bild-An-
sicht.

Horizontale umkehren und Vertikale umkehren
kehrt die horizontale/ vertikale Achse in der aktiven Axialansicht um.

Priifteil anzeigen

aktiviert die Anzeige des definierten Priifteils in der Axialansicht.
Blenden

fiigt den Blendenauswahler zur aktiven Ansicht hinzu.

Verhiltnis 1:1 behalten
zeigt die Ansicht an, in der das Verhéltnis der Datenpunkte beider angezeig-
ten Achsen beibehalten wird.

Umgekehrt Scan
kehrt die Priifdaten entlang der Scan-Achse um (horizontale oder vertikale
Umkehrung).

Umgekehrt Index

kehrt die Priifdaten entlang der Index-Achse um (horizontale oder vertikale
Umkehrung).
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Gruppenfeld Gruppenblenden

Gruppenblenden
| ABCDS

[T 5] [E]
Alle Blenden

[ Anzeigen | | Keine anz. |

Abbildung 3-111 Gruppenfeld Gruppenblenden

Das Gruppenfeld Gruppenblenden enthilt folgende Optionen (siche Abbildung 3-
111 auf Seite 188).

LLA,B,C,DundS

Mit diesen Kontrollkadstchen wird die Ansicht der entsprechenden Blenden
im aktiven A-Bild aktiviert.

Alle Blenden

Anzeigen / Keine anz.

aktiviert oder deaktiviert die Ansicht der Blenden in der aktiven A-Bild-An-
sicht.

Das Register Anzeigen fiir eine Axialansicht enthélt zusatzliche Optionen, die fiir die-
sen Ansichtentyp spezifisch sind (siehe Abbildung 3-112 auf Seite 188).

[ Information | Anzsigen | F | Herkurtt der Daten | Parsmeter | MaBsinheit | Ansichten verknipfen |

Kursoren Matrbc Bearbeitung des Adalbilds Korfiguration
[C]Ref. [ Adalkoordinaten [ Anzeigen 10 | [ Spitze haken [] Horizontale umkehren
[ Mess. [ Vertikale umkehren

@ grob

- im, 4 | Einterpolation Blendenwahler
Zoom und Skalen . fein [ Verhattnis 1:1 behalten
Horizontal Zoom-Leiste - [Z] Prifteil anzeigsn
Vertikal: Zoom-Leiste

Abbildung 3-112 Register Anzeigen fiir eine Axialansicht
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Priifteil definieren

Longitudinalwellen:
Transversalwellern:
Irn orlaufkeil:

Abmessungen
Dicke:

Geometrie:

Aulendurchmesser:

Priifkopfposzition

Priifung won:

@usrichtqng

8

Schallgeschwindigkeit im \Werk stoff

Abbrechen

==X=)

3000 m/s
500 s
2330 m/s
25.00 mm

Flach
@ Zylinder

Stab
51.00 mm

@eAD
@ D

@ Umfangsrichtung

Achzenrichtung

Abbildung 3-113 Dialogfeld Priifteil definieren

Das Dialogfeld Priifteil definieren ist in die Gruppenfelder Schallgeschwindigkeit
im Werkstoff, Abmessungen und Priifkopfposition unterteilt.

Gruppenfeld Schallgeschwindigkeit im Werkstoff

Schallgeschwindighkeit im ‘wferkztoff

Lohg

itudinabaellen:

Transversalwellen:

[ *orlaufkeil:

3000 m./z
00 m./z
2330 my'z

Abbildung 3-114 Gruppenfeld Schallgeschwindigkeit im Werkstoff
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Das Gruppenfeld Schallgeschwindigkeit im Werkstoff enthalt die folgenden Optio-
nen (siehe Abbildung 3-114 auf Seite 189).

Longitudinalwellen und Transversalwellen

stellt die Schallgeschwindigkeit der Longitudinal- und Transversalwellen im
Werkstoff des Priifteils ein.

Im Vorlaufkeil
stellt die Schallgeschwindigkeit im Vorlaufkeil ein.

Abmessungen
Dicke: IR0 T
Genmetris: Flach
@ Zulinder
Stab
Aubendurchmesszer:; 51.00 T

Abbildung 3-115 Gruppenfeld Abmessungen

Das Gruppenfeld Abmessungen enthilt folgende Optionen (siehe Abbildung 3-115
auf Seite 190).
Dicke
definiert die Dicke fiir flache und zylindrische Priifteile.

Geometrie

Mit diesen Optionen wird die Geometrie des Priifteils ausgewahlt: Flach, Zy-
linder oder Stab.
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Gruppenfeld Priifkopfposition

Priifk.opfpozition

Frufung wor: @ @ AD
G o

.-?.usriu:htgng Idmfangzrichtung

@ Achzennchiung

Abbildung 3-116 Gruppenfeld Priifkopfposition

Das Gruppenfeld Priifkopfposition enthilt folgende Optionen (siehe Abbildung 3-
116 auf Seite 191).

Priifung von
definiert die Position des Priifkopfs am Aufiendurchmesser (AD) oder Innen-
durchmesser (ID) fiir die Priifung von zylindrischen Priifteilen.

Ausrichtung
definiert die Ausrichtung der Scan-Achse in Umfangsrichtung oder Achsen-
richtung wihrend der Priifung.

[ HINWEIS |

Wenn das Priifteil als Stab oder Zylinder definiert ist, wird die Axialansicht in das Di-
alogfeld Inhalt im Analysevorgang hinzugefiigt (sieche Abbildung 3-117 auf
Seite 192).
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Inhalt =]
=& Gr1 [5:90.0°. A: 0.0°] ® Ansichten
#| CScanl” & Bvislansicht
#| cscants e Ansichifen]
2| CScana” () Draufsicht ()
#| CScan s/ 0 Seitenansicht )
#| cscane” P Vorderansicht (D)
- @] CScanB/ ol 4Bl 8]
2| Thickness: 4717
o83 Gr2 [5:90.0°, A: 0.0°]
#| C5can1”
#| Cscanl/
#| cscana”
- @] CScanar
#| CScanB”
#| CScanB/
#| Thickness: 4~
| a-Bid
=] Mehrers Gruppen
] ¥IT Darstellung
l

Abbildung 3-117 Dialogfeld Inhalt mit Axialansicht

3.13.3 Register Echodynamik

Die Echodynamik besteht aus einer zweidimensionalen Kurve aus der Projektion der
Priifdaten unter einem Kursor oder zwischen Kursors. Das Register Echodynamik
(siehe Abbildung 3-118 auf Seite 192) enthélt Optionen mit denen die Parameter fiir
die echodynamischen Kurven eingestellt werden.

Information | Anzeigen | Echodynamik | Maske | F: | Herkurift der Daten I Pammeterl MaEeinheit | Ansichten vedcnupienl
Anzeigen Matrix Kurvenaufbau Spitzen wahlen fiir Messen mit Ampltudenabfall (X dB)

P
Horizontale Kurve [7] Refersnzkursor || Rasteranz. =) Ganzes sichtbares Bid ':EI\:MM @ Madmale Spitze im sichtbaren Bid
@ . - .
Wertikale Kurve  [7] Messkursar - ir:tzl @ Ausschnitt Ref /Prifdaten-Kursor =) Minimum ) Maximum am Referenzkursor
[ Mur Purkte Echodynamik - fein ) Ausschnitt zwischen Ref. und Mess. _) Maximum zwischen Ref - und Messkursor

Abbildung 3-118 Register Echodynamik

Das Register Echodynamik ist in die Gruppenfelder Anzeigen, Matrix, Kurvenauf-
bau und Spitzen wihlen fiir Messen mit Amplitudenabfall (-X dB) unterteilt.

Gruppenfeld Anzeigen

Das Gruppenfeld enthilt die Anzeigeoptionen der echodynamischen Kurven (sie-
he Abbildung 3-119 auf Seite 193).
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Anzeigen

| Horizontale Kurve || Referanziursor

o | Verikale Kurve Messkursor
Mur Punicte | Echodyramik

Abbildung 3-119 Gruppenfeld Anzeigen

Horizontale Kurve und Vertikale Kurve

Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchens wird eine horizontale, echodyna-
mische Kurve oberhalb oder rechtsseitig der aktiven Ansicht angezeigt.

Nur Punkte
Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens werden echodynamische Kurven
gepunktet angezeigt.

Referenzkursor/Messkursor

aktiviert die Anzeige des Referenz-und Messkursors auf der echodynami-
schen Kurve.

Echodynamik
Mit der Auswahl dieses Kontrollkédstchens werden die echodynamischen
Kurven als Echodynamik fiir alle Kurven zwischen den Kursors oder fiir das
komplett sichtbare Bild angezeigt.

Gruppenfeld Matrix

Matri
| Raster anz.
@ grob

mittel

fein

Abbildung 3-120 Gruppenfeld Matrix

Das Gruppenfeld Matrix enthalt folgende Optionen (siehe Abbildung 3-120 auf
Seite 193).
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Mit der Schaltflache Raster anz. wird die Matrix auf der echodynamische Kurve
in der aktuellen Ansicht aktiviert. Mit den Optionen Grob, Mittel und Fein wird
die Dichte der Matrixlinien eingestellt.

Gruppenfeld Kurvenaufbau

Das Gruppenfeld Kurvenaufbau enthilt folgende Optionen (siehe Abbildung 3-121
auf Seite 194).

Kurvenaufbau
!
Ganzes sichtbares Bild Wert )
@ Maximum
@ Ausschnitt Ref /Prifdaten-Kursor Minimum

Ausschnitt zwischen Ref. und Mess.

Abbildung 3-121 Gruppenfeld Kurvenaufbau

Dieses Gruppenfeld enthélt Optionen mit denen eine von drei Kurvenaufbauar-
ten ausgewahlt wird.

Ganzes sichtbares Bild

Mit dieser Option wird die echodynamische Kurve aus den Daten des ganzen
sichtbaren Bildes des Priifteils aufgebaut.

Ausschnitt Ref./Priifdaten-Kursor
Mit dieser Option wird die echodynamische Kurve aus den Daten des vom
Referenz-/Priifdaten-Kursor begrenzten Schnitts aufgebaut.

Ausschnitt zwischen Ref. und Mess.

Mit dieser Option wird die echodynamische Kurve als vom Referenz- und
Messkursor begrenzter Schnitt aufgebaut.

Wert
zum Aufbau der echodynamischen Kurve mittels dem Maximum oder Mi-
nimum des entsprechenden Bereichs.
Gruppenfeld Spitzen wihlen fiir Messen mit Amplitudenabfall (-X dB)

Das Gruppenfeld Spitzen wihlen fiir Messen mit Amplitudenabfall (-X dB) ent-
halt folgende Optionen (siehe Abbildung 3-122 auf Seite 195).
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Spitzen wahlen fir Messen mit Amplitudenabfall (X dB)
@) Maximale Spitze im sichtbaren Bild

~) Maximum am Referenziursar

) Maximum zwischen Ref - und Messkursor

Abbildung 3-122 Gruppenfeld Spitzen wihlen fiir Messen mit Amplitudenabfall
(-X dB) im Register Echodynamik

In diesem Gruppenfeld wird die Option ausgewahlt, die fiir das Messen mit
Amplitudenabfall -X dB von echodynamischen Kurven Maximale Spitze im
sichtbaren Bild, Maximum am Referenzkursor und Maximum zwischen
Ref.- und Messkursor eingesetzt wird.

3.13.4 Register Maske

Im Register Maske (siche Abbildung 3-123 auf Seite 195) wird die Anzeige von Hilfs-
linien (Masken) eingestellt, die das aktive, volumenkorrigierte Bild tiberlagern.

Infomnation | Anzsigen | Echodynami | Maske | Fabpalette | Herkunft der Daten | P | MaBeinheit | Ansichten verkniipfen |
Diese Masken anzeigen:
Prifteimaske Software-C-Bild-Maske
Schweilbnahtmaske Masken Uberspringen
Fehlermaske oben
| Filtem nach Gruppe Unten

und Schallbindel

Abbildung 3-123 Register Maske

Gruppenfeld Diese Masken anzeigen

Das Gruppenfeld Diese Masken anzeigen enthélt folgende Optionen (siehe
Abbildung 3-124 auf Seite 196).
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Diese Masken anzeigen:

Prifteimaske Software-C-Bild-Mash
Schweibnahtmaske Masken Uberspringen
Fehlermaske ahen
Filtern nach Gruppe Lrte
03 ind Schalbiindel ren

Abbildung 3-124 Gruppenfeld Diese Masken anzeigen

Priifteilmaske, Schweifinahtmaske und Fehlermaske

aktiviert die Anzeige der ausgewéahlten Maske fiir das aktive, volumenkorri-
gierte Bild.

Filtern nach Gruppe und Schallbiindel
Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens werden nur die Defekte angezeigt,
die mittels der aktuellen Gruppe in der aktiven Ansicht erzeugt wurden.
Masken iiberspringen

aktiviert die Anzeige der Umlenkungen in der aktuellen Ansicht fiir das volu-
menkorrigierte Bild und Sektorbild (S). Werden die Kontrollkastchen oben
oder Unten nicht ausgewahlt, werden die entsprechenden Umlenkungen aus
der aktiven Ansicht entfernt.

3.13.5 Register Farbpalette

Mit dem Register Farbpalette (siehe Abbildung 3-125 auf Seite 196) wird die Farbpa-
lette der aktiven Ansicht eingestellt.

| Infommation | Anzsigen | Echodynamik | Maske | Farbpalette | Hercunit der Daten | Parameter | MaBeinhet | Ansichien verkniipfen | Umienkungen

(<) Symmetische HF-Palette
Palette bearbeten.. ymmetrische eite
I Fatoriurg v
Palette: [Rainbow =] [ Paetiospechem... | e >
’j egrenzte Palette
Paletie laden...
100 0 100

Abbildung 3-125 Register Farbpalette
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Das Register Farbpalette ist in die Optionen Palette, Palette bearbeiten, Palette spei-
chern, Palette laden, Farbpalette, Kursors, Schaltflachen mit Rechts- und Linkspfei-
len, Regler zur softwareseitigen Verstarkung, Symmetrische HF-Palette, Farbord-
nung umkehren und Begrenzte Palette unterteilt.

Palette
In diesem Feld kann eine vordefinierte Farbpalette aus einer Dropdown-Liste
ausgewahlt werden. Diese Farbpalette wird in einem Bereich des Registers
angezeigt.

Palette bearbeiten
offnet das Dialogfeld Farbpalettenbearbeitung, in dem Farbpaletten definiert
werden.

Palette speichern
offnet ein Standarddialogfeld Speichern unter in dem die Farbpalette be-
nannt und als .col-Datei gespeichert wird. Die gespeicherte Farbpalette er-
setzt die aktuelle Palette im Feld Palette.

Palette laden

Offnet ein Standarddialogfeld Offnen, in dem eine Farbpalette (.col-Datei)
ausgewahlt und hochgeladen wird. Die hochgeladene Farbpalette ersetzt die
aktuell ausgewdhlte Palette im Feld Palette.

Farbpalette

zeigt die aktuelle Farbpalette fiir die aktive Ansicht an (siehe Abbildung 3-
126 auf Seite 197).

ST -
0

-100 1] 100

Abbildung 3-126 Dialogfeld Farbpalette

Durch Doppelklicken zwischen den Kursors wird der Bereich der aktuellen
Farbpalette auf die Hélfte reduziert. Durch Doppelklicken aufierhalb der
Kursors wird der komplette Bereich der Standardfarbpalette wieder herge-
stellt. Er reicht von —100 % bis +100 %.
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Schaltflichen mit Links- und Rechtspfeil

Durch Klicken auf die Schaltflichen mit Links- und Rechtspfeil wird der Far-
bpalettenbereich jeweils links oder rechts leicht in kleinen Schritten verscho-
ben.

Schaltflichen mit doppeltem Pfeil

Durch Klicken auf die Schaltflachen mit doppeltem Links- oder Rechtspfeil
wird der Farbpalettenbereich jeweils links oder rechts in grofien Schritten ver-
schoben.

Farbpalette nach rechts und links ziehen

Durch Ziehen des linken oder rechten Kursors wird die untere und obere
Grenze des Farbpalettenbereichs in Prozent (lineare Daten) oder in Dezibel
(logarithmische Daten) bestimmt.

Durch Ziehen in der Farbpalette werden die obere und die untere Grenze des
Farbpalettenbereichs gleichzeitig bestimmt.

Regler fiir softwareseitige Verstirkung

Durch Ziehen des Reglers oder mittels der Pfeiltasten wird die softwareseiti-
ge Verstarkung eingestellt. Sie reicht von —100 dB bis +100 dB. Mit jedem Kli-
cken auf den Regler wird er um 6 dB oder um einen Schritt von 6 % weiterge-
bracht.

Die von Ihnen gewdhlte Verstarkung erscheint in einem Feld rechts des Reg-
lers. Durch Klicken in dieses Feld wird die Standardsoftwareverstarkung von
0 dB oder 0 % wieder hergestellt.

[ HINWEIS |

Dieser Regler stellt softwareseitig die Amplitudenverstarkung ein, was die Priifdaten
jedoch nicht beeinflusst.

Symmetrische HF-Palette
Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens wird die ausgewéhlte Farbpalette
so eingestellt, dass sie zum Nullwert symmetrisch ist.

Farbordnung umkehren

Mit der Auswahl dieses Kontrollkadstchens wird die Reihenfolge der Farben
in der Farbpalette umgekehrt.
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Begrenzte Palette

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens wird der komplette Farbpaletten-
bereich zwischen der linken und rechten Farbpalette komprimiert.

3.13.6  Register Herkunft der Daten

Das Register Herkunft der Daten (siehe Abbildung 3-127 auf Seite 199) enthélt Optio-
nen mit denen die Datenquelle, die zur Berechnung der in einem Bild gezeigten Pro-
jektion dient, eingestellt wird. Die Optionen im Register Herkunft der Daten richten
sich nach der aktuell ausgewadhlten Ansichtenart.

| Infarmation I Anzeigen | Echadynamik | Maske | Farbpalette | Herkurft der Daten | Parameter I Makeinheit | Ansichten verkniipfen | Umlenkungen

Eine Ebene Mit Referenzkursor verknipft

@ Projeltion mit Blendenwahlem [¥] Blendenwahler auf Madmum

Abbildung 3-127 Register Herkunft der Daten

Das Register Herkunft der Daten enthailt die folgenden Optionen:

Eine Ebene

In diesem Modus zeigt das Bild eine einzige Ebene an, die das zu priifende
Volumen durchschneidet. Eine einzige Blende bestimmt den Querschnitt des
zu priifendem Priifteil anzuzeigen.

Projektion mit Blendenwihlern

In diesem Modus setzt die Software TomoView alle Daten zwischen zwei
Blendenwéhlern zur Erzeugung des anzuzeigenden Bildes ein. Wenn mehre-
re Datenpunkte dasselbe Pixel benutzen, wird der Datenpunkt mit dem
hoéchsten Wert ausgewahlt.

Mit Referenzkursor verkniipfen

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens wird die Position des Blenden-
wahlers mit den entsprechenden Referenz- und Messkursors verkniipft. Wer-
den diese Kursors verschoben, werden dementsprechend die Blendenwihler
anderer Bilder verschoben.

TomoView und dessen Betriebsmodi 199



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

Blendenwihler auf Maximum
Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchens wird der Blendenwahler auf gerin-
gere und hohere Werte eingestellt, um das Volumen der Daten anzeigen zu
konnen. Ist dieses Kontrollkdstchen ausgewahlt, konnen die Blendenwéhler-
werte nicht am unteren Teilfensterrand gedndert werden.

Ursprung Scan
In dieser Dropdown-Liste wird der Kursor (Referenzkursor, Messkursor
oder Priifdatenkursor) ausgewéhlt, mit dem das A-Bild entlang der Scan-
Achse bestimmt.

Ursprung Index
In dieser Dropdown-Liste wird der Kursor (Referenzkursor, Messkursor
oder Priifdatenkursor) ausgewahlt, mit dem das A-Bild entlang der Index-
Achse bestimmt.

3.13.7 Register Parameter

Im Register Parameter (siehe Abbildung 3-128 auf Seite 200) werden die Parameter
eingestellt, die das Volumen der Ultraschalldaten mit dem tatséchlichen, physischen
Volumen des Priifteils verkniipfen. Diese Parameter sind nur im Priifmodus verfiig-
bar und werden zur Anderung der Ultraschalleinstellungen eingesetzt, die dann in ei-
ner .A(Q1-Datei gespeichert werden.

‘ Information | Anzeigen | Echodynamik | Maske | Farbpalette I Herkunft der Daten ‘ Parameter ‘ MaCeinheit | Ansichten verknupfen I Um\enkungen‘

Uttraschalleinstellungen Einstellungen der Mechanik Schallbundelausrichtung

Schallgeschw. (m/s) 3000 E] Offset Scan-Achse 0  Einschallwinksl (Grad): |0 D def::—igi

Vorau sy 0 []  offset indeAchse Abstrahiwirkel (Grad): |90

Abbildung 3-128 Register Parameter

Das Register Parameter ist in die Gruppenfelder Ultraschalleinstellungen, Einstel-
lungen der Mechanik und Schallbiindelausrichtung unterteilt.
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Gruppenfeld Ultraschalleinstellungen

Ukraschalleinstellungen

Schallgeschw. (mss) | 2000 E]

Vorlauf (ys): C )

Abbildung 3-129 Gruppenfeld Ultraschalleinstellungen

Schallgeschw. (m/s)

Dieses Feld zeigt die Schallgeschwindigkeit im gepriiften Werkstoff an. Die
Schallgeschwindigkeit richtet sich nach dem eingesetzten Wellentyp und

Werkstoff. Durch Klicken auf die Schaltflache E wird das Dialogfeld
Schallgeschwindigkeit eingeblendet, in dem die Parameter der Schallge-
schwindigkeit eingestellt werden.

Dialogfeld Schallgeschwindigkeit

In dem Dialogfeld Schallgeschwindigkeit (siehe Abbildung 3-130 auf
Seite 201) werden die Ultraschallparameter eingestellt.

(‘Schallgeschwindigkeit

3000

Akt Schallgesch.:

Meue Schallgeschw.: j3000] mds

An aktive Sm anwenden

An aktive Gruppe anwenden ]

Abbildung 3-130 Dialogfeld Schallgeschwindigkeit

Das Dialogfeld Schallgeschwindigkeit enthilt folgende Optionen:
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Akt. Schallgeschw.

zeigt die Schallgeschwindigkeit im aktuellen Wellenmodus in Meter pro Sekunde
(m/s) oder in Zoll pro Mikrosekunde (in./ps) an.

Neue Schallgeschw.
In diesem Feld wird die Schallgeschwindigkeit fiir den aktiven Modus in Meter
pro Sekunde (m/s) oder in Zoll pro Mikrosekunde (in./us) eingestellt. Dieser Wert
ist auf den Bereich zwischen 500 m/s und 20 000 m/s beschrankt oder auf die ent-
sprechenden Werte in in./ps.

An aktive Sm anwenden/ An aktive Gruppe anwenden
wendet die im Feld Neue Schallgeschw. definierte Schallgeschwindigkeit auf die-
aktuelle Sendemodulierung oder Gruppe an.

Verzogerung (ps)

Dieses Feld zeigt, in Mikrosekunden, die Summe aller Vorldufe an, die dem
ersten A-Bild-Datenpunkt vorausgehen. Im Dialogfeld Vorlauf (siehe
Abbildung 3-131 auf Seite 202) werden die Vorlaufparameter der Priifkopfe,
der Schallbiindel und der Kanéle eingestellt.

Vorlauf [ﬂ_&J
Triggermaodus: Echo
Priifrmodus: Fulse echa

Gesamter Schallkopfvorlauf

Gesamter Schallk.Aorlauf [ 0.00

Gesamter Gruppernvorlaul:

Worlauf Priifung [ps]: -2.00]
Worlauf Blende [ps]: 0.00
Yorlauf Gruppe [ps): 0.00

orlauf Schallbiindel (ps);  |0.00

Gesambvorlauf Vorlaufkei [ 0.00

Total ‘Wedge Delay = Total Probe Delay +
Channel Delay + Focal Law Delay + Gate Delay

Abbrechen

Abbildung 3-131 Dialogfeld Vorlauf
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Das Dialogfeld Vorlauf enthilt folgende Optionen:

Gesamter Schallkopfvorlauf
definiert den gesamten Schallkopfvorlauf der aktuellen Gruppe.

Triggermodus und Priifmodus

zeigen die aktuellen Modi fiir Trigger und Priifung an.

Vorlauf Priifung, Vorlauf Blende, Vorlauf Gruppe, Vorlauf Schallbiindel und Ge-
samtvorlauf Vorlaufkeil (us)
zeigt den Vorlauf fiir Priifung, Blende, Gruppe, Schallbiindel und Vorlaufkeil in
Mikrosekunden an. Der Gesamtvorlauf des Vorlaufkeils wird mit der folgenden
Formel berechnet:

Gesamtvorlauf Vorlaufkeil = Gesamtvorlauf Schallkopf + Vorlauf Kanal + Vorlauf
Schallbiindel + Vorlauf Blende

Gruppenfeld Einstellungen der Mechanik

Binstellungen der Mechanik:
Offset Scan-Achse

Ll

Offset Index-Achse -0.090003

Abbildung 3-132 Gruppenfeld Einstellungen der Mechanik

Offset Scan-Achse und Offset IndexAchse

In diesen beiden Felder wird die Summe der Offsets von Scanner, Sensoren
und Schallbiindel vom Austrittspunkt eines Schallbiindels (entsprechend der
angegebenen Werte im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen) relativ zur Scan-
und Index-Achse angezeigt: Offset des Scanners, der Sensoren und des
Schallbiindels. Mit den Parametern Offset Scan-Achse und Offset Index-
Achse wird die absolute Position des ersten Datenpunktes relativ zur Scan-
und Index-Achse (Draufsicht) bestimmt, das heift, genau die Position, an der
der erste Datenpunkt des Priifteils erfasst wird. Durch Klicken auf diese

Schaltflache l_l wird das Dialogfeld Einstellungen der Mechanik (siehe
Abbildung 3-132 auf Seite 203) eingeblendet, in dem die Offsetparameter ein-
gestellt werden.
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Einstellungen der Mechan et |

Scanner-Offset

Scanbchse: [ Index-dchee:

Schallkopf-Offzet
Scan-dchse:  0.000 Index-dchse:

Schallbiindel-Offset
Scarvdchze:  0.000 Index-fichse:  -48.190

Alles Reset
[T 5zan 171 Index

Gesamt-Offset:
Scansfichse: 0,000 Index-Achze:

Gesamt-Offzet = Offzet Scanner + Offset Schallkopf + Offzet
S challbiindel

Abbildung 3-133 Dialogfeld Einstellungen der Mechanik

Das Dialogfeld Einstellungen der Mechanik enthilt folgende Optionen:

Scanner-Offset

In diesem Gruppenfeld wird der Scanner-Offset auf der Scan- und Index-
Achse eingestellt. Diese Offsets werden auf alle Gruppen angewendet.

Schallkopf-Offset

In diesem Gruppenfeld wird der Schallkopf-Offset auf der Scan- und Index-
Achse eingestellt. Diese Offsets werden nur an die aktive Gruppe angewen-
det.

Schallbiindel-Offset

In diesem Gruppenfeld wird der Schallbiindel-Offset auf der Scan- und In-
dex-Achse eingestellt. Diese Offsets werden nur auf das aktive Schallbiindel
angewendet. Mit der Schaltflache Alles Reset wird der entsprechende Wert
zuriickgesetzt und fiir weitere Anderungen unverfiigbar gemacht.
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Gesamt-Offset

In diesem Gruppenfeld wird der Gesamt-Offset auf der Scan- und Index-Ach-
se angezeigt. Der Gesamt-Offset wird mittels der im Dialogfeld eingegebenen
Werte mit folgender Formel berechnet:

Gesamt-Offset = Scanner-Offset + Schallkopf-Offset + Schallbiindel-Offset

Gruppenfeld Schallbiindelausrichtung

Schallbindelausrichtung

Einschaliwinkel (Grad): [C E]

Abstrahlwinkel (Grad): |90 E]

Abbildung 3-134 Gruppenfeld Schallbiindelausrichtung

Einschallwinkel (Grad)
In diesem Feld wird der Einschallwinkel relativ zur typischen Priifteilflache
in Grad von —90° bis +90° angezeigt. Durch Klicken auf die Schaltflache D

wird das Dialogfeld Einschallwinkel eingeblendet (siehe Abbildung 3-135 auf
Seite 205.)

aktueller Wik sl 45 Grad

Meuer Winkel Grad
[ Ain aktive Sm anwenden l
[ An aktive Gruppe anwenden ]
Abbrechen

Abbildung 3-135 Dialogfeld Einschallwinkel

aktueller Winkel
zeigt den aktuellen Einschallwinkel in Grad an.
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Neuer Winkel
setzt den Einschallwinkel in Grad zurtick.
An aktive Sm anwenden und An aktive Gruppe anwenden

wendet den im Feld Neuer Winkel angegebenen Einschallwinkel auf die
aktive Sendemodulierung oder Gruppe an.

Abstrahlwinkel (Grad)
In diesem Feld wird der Winkel zur Scan-Achse in Grad von 0° bis 360° ange-

zeigt. Durch Klicken auf die Schaltflache D wird das Dialogfeld Dialog ein-
geblendet (siehe Abbildung 3-136 auf Seite 206).

Abstrahlwinkel des Sens
A-Winkel Schalbindel: 0 Grad

Gesamtabstrahlwinkel: 90 Grad

Abbildung 3-136 Dialogfeld Dialog

Abstrahlwinkel des Sensors und A-Winkel Schallbiindel
stellt den Abstrahlwinkel des Schallbtindels und des Sensors in Grad ein.

Gesamtabstrahlwinkel

zeigt den Gesamtabstrahlwinkel an, der nach der folgenden Formel berechnet
wird:

Gesamtabstrahlwinkel = Abstrahlwinkel des Sensors + Abstrahlwinkel der Schallbiindel

Priifteil definieren
Mit dieser Schaltflache wird das Dialogfeld Priifteil definieren eingeblendet.
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Prifteil definieren |

Schallgezchwindigkett im ‘werk staff

Longitudinalwellen: 2000 mi's
Tranzversalwelen: B00 m's
Im Varlaufkeil: 2330 m's
Abmezsungen
Dicke: 25.00 mim
Geometrie: Flach
@ Zylinder
Stab
Aubendurchmesser: 51.00 mm

Priifkopfpogition

Priifung war: @ @ AD
@ v

.t’:‘«usri-:htl.gng @ Umfangsrichtung

Achsennchtung

[ ok ]| abbrechen |

Abbildung 3-137 Dialogfeld Priifteil definieren

Das Dialogfeld Priifteil definieren (siche Abbildung 3-137 auf Seite 207) ist in die
Gruppenfelder Schallgeschwindigkeit im Werkstoff, Abmessungen und Priif-
kopfposition unterteilt.

Gruppenfeld Schallgeschwindigkeit im Werkstoff

Das Gruppenfeld Schallgeschwindigkeit im Werkstoff enthalt folgende Optio-
nen (siehe Abbildung 3-138 auf Seite 208).
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Schallgeschwindighkeit im \aferk ztoff

Longitudinalwellen: 2000 s
Transverzalwellen: R00 mds
I Yarlaufkeil: 2790 s

Abbildung 3-138 Gruppenfeld Schallgeschwindigkeit im Werkstoff

Longitudinalwellen und Transversalwellen

stellt die Schallgeschwindigkeit der Longitudinal- und Transversalwellen im
Werkstoff des Priifteils ein.

Im Vorlaufkeil
stellt die Schallgeschwindigkeit im Vorlaufkeil ein.

Gruppenfeld Abmessungen
Das Gruppenfeld Abmessungen enthilt folgende Optionen (siehe Abbildung 3-

139 auf Seite 208).
Abmessungen
Dicke: 25.00 mrm
Geometrie: Flach
@ Zylinder
Stab
AuBendurchmeszer: 51.00 g

Abbildung 3-139 Gruppenfeld Abmessungen

Dicke

definiert die Dicke fiir flache und zylindrische Priifteile.

Geometrie
Mit diesen Optionen wird die Geometrie des zu priifenden Priifteil bestimmt.
Es stehen Flach, Zylinder oder Stab zur Verfiigung.
Gruppenfeld Priifkopfposition

Das Gruppenfeld Priifkopfposition enthalt folgende Optionen (siehe
Abbildung 3-140 auf Seite 209).
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Prufkopfposition

Prifung won: @ @ AD
@or

Ausfichiung Umfangsrichtung

@) Achzenrichtung

Abbildung 3-140 Gruppenfeld Priifkopfposition

Priifung von
definiert die Position des Priifkopfs am Aufiendurchmesser (AD) oder Innen-
durchmesser (ID) fiir die Priifung von zylindrischen Priifteilen.

Ausrichtung

definiert die Ausrichtung der Scan-Achse in Umfangsrichtung oder Achsen-
richtung wihrend der Priifung.

[ HINWEIS |

Wenn das Priifteil als Stab oder Zylinder definiert ist, wird die Axialansicht in das
Dialogfeld Inhalt im Analysemodus hinzugefiigt (siehe Abbildung 3-141 auf
Seite 209).

Inhalt

- &] Gl [3:90.0% & 0.0°] * Ansichten
..... 2| CScan 1™ LS Asiglansicht
..... #| C-Scanl/ * Ansicht(en)
..... 2| CScana” ) Drautsicht (C)
..... 2| Cscanss {7 Seitenanzicht (B)
..... 2| CScanB” {0 Worderarsicht [0
..... 2| Cscanty L BB (4
----- 2| Thickness: &™ -1/
..... M :.-gild

-] Gr2[5:90.0° & 0.07
----- 2| CScanl”
----- #| C-Scanl/
----- 2| C5cand”
----- &) C-Scan sl
----- #£| C5canB”

Abbildung 3-141 Gruppenfeld mit Axialansicht
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3.13.8 Register MaBReinheit

Das Register Mafleinheit (siehe Abbildung 3-142 auf Seite 210) enthélt Parameter mit
denen die Mafseinheiten fiir die vier Priifdatendimensionen aller Ansichten, die die-
selbe Datengruppe wie die aktive Ansicht anzeigen, eingestellt werden.

Information | Anzeigen | Echodynamik | F | Parameter | Mabsinhsit | Ansichten vericniipfen |

At Einheit  Prazision At Eirheit Prazision
Sean [Abstand =) [mm -] [#2  ~|[ dusieen | Utraschall:  [Halber Schalw = | [mm = [L# =] [ Justieren
Index: [Abstand ) [mm -] [& <] [ Jusie=n | Ampitude: | Prozent =) [ <][& x| | Justieren

Abbildung 3-142 Register Mafieinheit

Das Register Mafieinheit enthilt folgende Optionen:
Scan, Index, Ultraschall und Amplitude
stellt die Einheiten auf der Scan-, Index-, Ultraschall- und Amplitudenachse ein.

Art

In dieser Spalte wird die MafSeinheit aller Parameter bestimmt. Fiir die verschie-
denen Dimensionen stehen folgende Einheiten zur Verfiigung:

Scan: Abstand, Datenpunkte und Drehung.
Index: Abstand, Datenpunkte und Drehung.

Ultraschall: Wahre Tiefe, Halber Schallweg, ganzer Schallweg, Zeiteinheit,
Zeit/2, Datenpunkte und TOFD.

Amplitude: Datenpunkte, Prozent und Dezibel.
Einheit

In dieser Spalte werden die Mafseinheiten aller Parameter bestimmt. Folgende
Einheiten stehen zur Verfiigung:

Abstand: Wahre Tiefe, Halber Schallweg und ganzer Schallweg: m, mm, in. und
mils

Datenpunkte: smpl
Drehung: deg und rad
Zeiteinheit und Zeit/2: s und ps.

TOFD: m, mm, in. und mils
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Prozent: %.
Dezibel: dB.
Prizision
In dieser Spalte wird die Prézision der Messung bestimmt:
=0 Stellen hinter dem Dezimalzeichen
#=1 Stelle hinter dem Dezimalzeichen
J##=2 Stellen hinter dem Dezimalzeichen
###= 3 Stellen hinter dem Dezimalzeichen

Justieren

Durch Klicken auf eine der Schaltflichen Justieren werden die Dialogfelder Jus-
tieren der mechanischen Achse, Zeit / ganzer Schallweg und Zeit / halber Weg,
TOFD, Wahre Tiefe oder Translation/Drehung eingeblendet. Im Folgendem
werden diese Dialogfelder beschrieben.

Dialogfeld Justieren der mechanischen Achse

Im Dialogfeld Justieren der mechanischen Achse (sieche Abbildung 3-143 auf
Seite 211) wird der Wert des Abstands auf der Scan- und Index-Achse justiert.

Justieren der mechanischen Achs:

Referenzkursor: 0.0}

Messkursar: 3.0
Abbrechen

Abstand: 3810

Auleung 1.00 mn

Micht korrigierte Seitenansicht von 0 Grad auswahlen. Fursoren auf
zwei Reflektoren in bekannter Lage stellen. Abstand zwischen den
Reflektoren eingeben. Mit OK die neue Aufldsung annehmen.

Maleinheit urspringliche  Meater

Abbildung 3-143 Dialogfeld Justieren der mechanischen Achse

Das Dialogfeld Justieren der mechanischen Achse enthilt folgende Optionen:
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Referenzkursor und Messkursor
In diesen Feldern wird die Position des Referenz- und Messkursors einge-
stellt.

Abstand und Auflésung
In diesen Feldern wird der Abstand zwischen Referenz- und Messkursor so-
wie die Auflosung angezeigt.

Mafeinheit urspriingliche Datei
Diese Zeile zeigt die Mafieinheit der urspriinglichen Datei an.

Dialogfelder Zeit / ganzer Weg und Zeit / halber Schallweg

In den Dialogfeldern Zeit / ganzer Schallweg und Zeit / halber Weg (siehe
Abbildung 3-144 auf Seite 212) wird der Zeitwert relativ zum Wert des gan-
zen und halben Laufwegs justiert.

[ Zeit / halber Weg
was wollen Sie berechinen?

! Schallgeschwindigkeit
@ Worlauf

" Schallgeschwindigkeit und orlauf

Schallgeschwindighkeit: 3000 = mds

“Worlauk Yorlaufkeil 0.0 Sous

Position Referenzkursar:  26.7 < mm

Position Messkursor: b7 S mm

Differenz: 324 mm

Abbildung 3-144 Dialogfeld Zeit/ halber Weg

Die Dialogfelder Zeit / ganzer Schallweg und Zeit / halber Weg enthalten folgende
Optionen:

Was wollen Sie berechnen?

In diesem Gruppenfeld wird der zu berechnende Parameter ausgewdhlt.
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Schallgeschwindigkeit und Vorlauf Vorlaufkeil

In diesen Feldern wird die Schallgeschwindigkeit und der Vorlaufkeilvorlauf
im Werkstoff angezeigt.

Position Referenzkursor und Position Messkursor

In diesen Feldern wird die aktuelle Position des Referenz- und Messkursors
angezeigt.

Differenz

In diesem Feld wird der Unterschied zwischen der Position des Referenz-
und des Messkursors angezeigt.

Dialogfeld TOFD

Im Dialogfeld TOFD (siehe Abbildung 3-145 auf Seite 213) wird die Ultraschallachse
bei Anwendung der TOFD-Methode justiert.

TOFD

‘waz wollen Sie berechnen’?

) Position des Referenzkursors

_1 Schallgeschwindigkeit und Yorlaufleilvorlauf berechi
@ Warlauf des Yorlaufkeils

Scan-dchse

") Parallel zum Schallblindsl

@ Laotrecht zum 5challblindsl

TOFD Prirndnsert
Position Feferenzkursor: 0.000 = mm
Sensorabstand: 1.000 = mm
Schallgeschwindigkeit: 3000 = mfs
Worlauf Vot aufkeil: LT T
TOFD Sekundarwert
Position Messkursor: 0.0000 = mm

Abbildung 3-145 Dialogfeld TOFD

Das Dialogfeld TOFD enthilt folgende Optionen:

Was wollen Sie berechnen?

In diesem Gruppenfeld wird der Parameter bestimmt, der mittels der anderen Pa-
rameter berechnet werden soll:
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Position des Referenzkursors
Mit dieser Option wird die Nullposition der TOFD-Skala auf die Startposition
des Referenzkursors eingestellt. Stellen Sie die Position des Referenzkursors
auf das erste Echosignal ein und klicken Sie auf Ok.

Schallgeschwindigkeit und Vorlaufkeilvorlauf berechnen
Mit dieser Option wird die Schallgeschwindigkeit im Material und der Vor-
lauf des Priifkopfvorlaufkeils mittels zweier Referenzsignale, tiblicherweise
mit der Lateralwelle und dem Riickwandecho, berechnet.

Vorlauf des Vorlaufkeils

Mit dieser Option wird mittels eines festen Wertes der Schallgeschwindigkeit
und einem Referenzsignal, tiblicherweise die Lateralwelle oder das Riickwan-
decho, der Vorlauf des Priifkopfvorlaufkeils berechnet.

Scan-Achse
In diesem Gruppenfeld wird die Ausrichtung der Scan-Achse relativ zur Pro-
jektion des Schallbiindels Parallel zum Schallbiind. oder Lotrecht zum
Schallbiindel bestimmt.

Position Referenzkursor
In diesem Feld wird die tatsachliche Position (wahre Tiefe) des Referenzkur-
sors in Millimetern (mm) oder Zoll (in.) definiert.

Sensorabstand
In diesem Feld wird der Abstand zwischen den Priifkdpfen in Millimetern
(mm) oder Zoll (in.) definiert.

Schallgeschwindigkeit
In diesem Feld wird die Schallgeschwindigkeit im Material in Metern pro Se-
kunde (m/s) oder Zoll pro Mikrosekunde (in./ps) definiert.

Vorlauf Vorlaufkeil

In diesem Feld wird der Vorlauf des Priifkopfvorlaufkeils in Mikrosekunden
(ps) definiert.

[ HINWEIS |

Genaueres iiber das Justieren im Dialogfeld TOFD in Abschnitt , Justieren der TOFD-
Funktion im Analysemodus” auf Seite 374.
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Dialogfeld Wahre Tiefe

Im Dialogfeld Wahre Tiefe (sieche Abbildung 3-146 auf Seite 215) wird die Ultra-
schallachse mit den Einheiten der wahren Tiefe justiert.

Fieflektorposition

Achsenrichtu

Sean1 |0.09 mm Uschall 1 228
Scan 2 |175.91 mm Uschall 2 -5.70 mm
Wwinkeljustierung Durchmesser. |0.00 mm
Ergebnis
Ok
Schallgeschwindigkeit 3000 més -
Abbrechen

“orlauf Yorlaufkeil oo 13

Einschallwinkel oo Grad

Offzet Scan-Achse: oo mm

In einer [winkelkarigierten) Seitenanzsicht Kursoren auf zwel
Reflektaren mit bekannter Lage stellen. Die Reflektor-
positionen eingeben. Mit OF, die neuen Werte annehmen.

Abbildung 3-146 Dialogfeld Wahre Tiefe

Das Dialogfeld Wahre Tiefe enthilt Felder (auf weiffem Grund) fiir die Werte, die ge-
andert werden konnen und Anzeigefelder (auf grauem Grund) fiir die Werte, die mit-
tels anderer Werte berechnet werden. Das Dialogfeld enthilt folgende Optionen:

Reflektorposition
Dieses Gruppenfeld enthdlt Parameter mit denen die Ultraschallachse justiert
wird.

Scan 1/Scan 2
In diesen Feldern wird die tatsdchliche Position auf der Scan-Achse fiir die
Position des Referenz- und Messkursors in Millimeter (mm) oder Zoll (in.)
definiert.

USchall 1 und USchall 2

In diesem Feld wird die tatsédchliche Position (Wahre Tiefe) des Referenzkur-
sors in Millimeter (mm) oder in Zoll (in.) definiert.
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Durchmesser

In diesem Feld wird der Durchmesser der Bohrung fiir die Justierung defi-
niert.

Winkeljustierung

Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens wird die Justierung des Einschall-
winkel aktiviert.

Ergebnis

In diesem Gruppenfeld werden die Werte fiir Schallgeschwindigkeit, Vorlauf
Vorlaufkeil, Einschallwinkel und Offset Scan-Achse, die mittels definierter Pa-
rameter berechnet wurden, angezeigt.

Dialogfeld Translation / Drehung

Im Dialogfeld Translation / Drehung (siehe Abbildung 3-147 auf Seite 216) wird die
Translation relativ zur Drehung justiert.

<
Translation / Drehung @
Radius: m
Auflosung 1.00 Grarl Abbrechen

Puosition Fieferenzkursar: | 0.00 Grad
Paosition Messkursor: 380.97 Grad

| Differenz Kursorpos.: 380.57 Grad

Maleinheit wspringliche Datei.  Meter

Abbildung 3-147 Dialogfeld Translation / Drehung

Das Dialogfeld Translation / Drehung enthilt folgende Optionen:
Radius
In diesem Feld wird der Radius fiir die Drehungsbewegung angezeigt.
Auflésung

In diesem Feld wird die Auflosung der Messung angezeigt.
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Position Referenzkursor und Position Messkursor
In diesen Feldern werden die Positionen des Referenz- und Messkursor ange-
zeigt.

Differenz Kursorpos.
In diesem Feld wird die Differenz zwischen der Position des Referenz- und
Messkursors angezeigt.

Mafeinheit urspriingliche Datei
In dieser Zeile wird die MafSeinheit der urspriinglichen Datei angezeigt.

3.13.9 Register Ansichten verkniipfen

Im Register Ansichten verkniipfen (siehe Abbildung 3-148 auf Seite 217) wird die
Verkniipfung von Kursors, Skalen, Farbbereichen und anderen Einstellungen in der
aktiven Ansicht eingestellt. Die so eingestellten Verkniipfungen in der aktiven An-
sicht heben die eingestellten Standardverkniipfungen im Register Verkniipfen im Di-
alogfeld Voreinstellungen auf.

[ Information | Anzeigen | Echodynamik | Farbpalstte | Pammeter | Mabeinheit | Ansichten verdmiapfen
Weronupfte Objekie

V| ScanIndex-Kursoren V| ScansIndex-Skalen Software-Blende
| Utraschallkursarer | Ukraschallskaler 5| Gleichrichtungseinstellung
| Farbpalettenbereiche | Software-WVerstaroung

Abbildung 3-148 Register Ansichten verkniipfen

Das Register Ansichten verkniipfen enthilt folgendes Gruppenfeld:

Verkniipfte Objekte

Dieses Gruppenfeld enthalt zahlreiche Objekte und Einstellungen, die mit den
Grafiken anderer Ansichten verkniipft werden konnen. Mit der Auswahl eines
Kontrollkdstchens wird die Verkniipfung des entsprechenden Objekts oder der
Einstellung aktiviert.

3.13.10 Register Umlenkungen

Im Register Umlenkungen (siche Abbildung 3-149 auf Seite 218) werden die Parame-
ter fiir die Verarbeitung von Umlenkungen eingestellt.
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| Information | Anzsigen | Echodynamik | Maske | Farbpalette | Herkwnft der Daten | P | MaBsinheit | Ansichten verknipfen | Umlenkungen

Verarbeitungsoptionen

Anzahl @ Keine B 1= 1 Umlenke 0 13 =2

Abbildung 3-149 Register Umlenkungen

Beschreibung des Registers Umlenkungen

Das Register Umlenkungen enthilt folgende Optionen:

Verarbeitungsoptionen
Dieses Gruppenfeld enthélt Optionen mit denen die Verarbeitung von Umlen-
kung bestimmt wird.

Anzahl Umlenkungen

Mit der Auswahl dieser Optionen wird die Anzahl Umlenkungen fiir die Verar-
beitung ausgewahlt: Keine, %5, 1, 1% und 2.

3.13.11 Register Zeit-/Amplitudendarstellung (ZAD)

Im Register Zeit-/Amplitudendarstellung (ZAD) (Abbildung 3-150 auf Seite 218)
werden die Optionen und Parameter der Zeit-/Amplitudendarstellung eingestellt.
Das Register Zeit-/Amplitudendarstellung (ZAD) steht nur zur Verfiigung, wenn ei-
ne aktive Ansicht in einer Zeit-/Amplitudendarstellung angezeigt wird.

Information I Anzeigen I Farbpalette I Parameter I Maleinheit I Ansichten verknipfen | Zeit-/Amplitudendarstellung (ZAD)

Hohe Position data ZAD-Achse
Schwelle anzeigen @ ZAD ) Kurve [F1ZAD ganz ZAD auf Scan-Achs
Héhe 20| =« Sekundardaten: [None v] ZAD auf Index-Achs

Abbildung 3-150 Register Zeit-/Amplitudendarstellung (ZAD)

Das Register Zeit-/Amplitudendarstellung (ZAD) ist in die Gruppenfelder Hohe, Po-
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sition data und ZAD-Achse unterteilt.

Gruppenfeld Hohe

Diese Gruppenfeld enthélt Optionen fiir die Schwellen der Zeit-/Amplituden-
darstellung.

Schwelle anzeigen

Mit der Auswahl dieses Kontrollkéstchens, wird der Wert Hohe (Schwel-
lenwert) als schwarze Linie in der aktiven Zeit-/Amplitudendarstellung
angezeigt. Werden Sekundardaten angezeigt, und liegen diese in einer
bestimmten Position unter dem Schwellenwert Héhe, wird der entspre-
chende Streifen in der Zeit-/Amplitudendarstellung griin angezeigt. Lie-
gen die Sekundéardaten in einer bestimmten Position iiber dem Schwel-
lenwert Hohe, wird der entsprechende Streifen der Zeit-
/Amplitudendarstellung rot angezeigt.

Hohe
zeigt die Hohe in Amplitude oder in Prozent der Blendenldnge an.

Gruppenfeld Position data

Dieses Gruppenfeld enthilt die Optionen fiir die Amplituden- und Positions-
daten der Zeit-/Amplitudendarstellung.

ZAD

Ist diese Option ausgewahlt, werden die Priifdaten als farbige Streifen
angezeigt. Die Farbe und die Lange des Streifens geben die Amplitude
oder die Position der Indikation innerhalb der entsprechenden Blende an.

Kurve

Ist diese Option ausgewahlt, werden die Priifdaten als Kurve angezeigt.
ZAD ganz

Ist diese Option ausgewahlt, werden die Priifdaten durch einen farbigen
Streifen dargestellt, dessen Lange die volle Bildgrofie einnimmt. Die Far-
be des Streifens gibt die Amplitude oder die Position der Indikation in-
nerhalb der entsprechenden Blende an.

Sekundirdaten

In diesem Listenfeld werden die Sekundardaten ausgewéhlt, die in der
aktiven Zeit-/Amplitudendarstellung angezeigt werden, je nach Anzahl
der Blenden, dem aufgezeichneten Datentyp, der aktiven Zeit-/Amplitu-
dendarstellung, den Sekundirdaten sowie der verschiedenen Amplitu-
den- und Positionsdaten in den verschiedenen Blenden.
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Gruppenfeld ZAD-Achse

In diesem Gruppenfeld wird die aufzubauende Zeit-/Amplitudendarstellung ent-
lang der Scan- oder Index-Achse ausgewahlt (nur im Analysemodus verfiigbar).

3.14 Dialogfeld Voreinstellungen

Verschiedene TomoView-Parameter konnen im Dialogfeld Voreinstellungen einge-
stellt werden. Durch Klicken in der Meniileiste auf Datei > Voreinstellungen wird
das Dialogfeld Voreinstellungen eingeblendet (siehe Abbildung 3-151 auf Seite 220).

Voreinstellungen

Allgemeine Einstellungen | Vernipfen | Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hifsmittel | Ordner |

StandardmaBsystem Eigenschaften der Prifdatei - Prifmodus Benutzeroberflache  — Zoom Scroll Dialog Bypass
@ Metrisct () US Mt 2047 MB  [[]Analyse Gberspr.  [[] Expertermodus 20 % [T Beim Hochfahren
- [ Korfiguration auswahlen
Groenbestimmung des Fehlers Cption [ Gerit i
Amplitudenabfall (- X dB) AMgorithmus zum Halten des Maxdmums - Priflicken fillen Dﬁnﬁ Fehlertabele eret suswaren
nenmen -
Scan-Achse: 6 dB Scan-Achse: 0 Datenpr Scan-Achse Mark Kompatibiitat der Fimware
i - ardenng Ubemrifung Uberspr.
IndexAchss: 6 dB Index-Achse: 0 Datenpr Index-Achst . ) D CPLILNG LherEpT
earbeitung akdtiv @ Weiter ) Reset
Uschal-Achse -6 dB Uschall-Achse 0 Datenpr CBid
-Bil

[ Amplitude im Analysemodus immer au
[] Amplitude im Prifmodus immer aufzeicht

Abbildung 3-151 Dialogfeld Voreinstellungen

| HINWEIS |

Das Dialogfeld Voreinstellungen steht nicht mit den TomoView-Versionen Tomo-
View Lite und TomoViewer zur Verfiigung.

3.14.1 Register Allgemeine Einstellungen

Das Register Allgemeine Einstellungen im Dialogfeld Voreinstellungen (siehe
Abbildung 3-152 auf Seite 221) enthilt folgende Gruppenfelder.
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Allgemeine Einstellungen | Verkniipfen | Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hifsmitel | Ordner |

Standardmalsystem Eigenschaften der Prifdatei  Prifmodus Benutzeroberflache  Zoom Scroll Dialog Bypass
@ Metrisc (0 US Max. 2047  ME []Analyseiberspr. [ Expetenmodus 20 [C)Beim Hochfahren
[ Konfiguration auswahlen
GroBenbestimmung des Fehlers Option 7] Gerskt Hi
Amplitudenabfall (- X dB) Algorithmus zum Halten des Maximums ~ Prifliicken flllen [l Mﬁ Fehlertabelle eret auswanen
nehmen = .
Scan-fAchse: -6 dB Sean-Achse: 0 Datenpr Scan-Achse Kompatiniltat der Fimware
Markierung I
v - berpnifung Uberspr
Index-Achse: & dB Index-Achse: 0 Datenpr nde-Achst Bearbsi i O i o P
earbeitung aktiv @ Weiter “) Resat
Uschall-Achse & dB Uschall-Achse 0 Datenpr
C-Bild

[ Amplitude im Analysemodus immer au
[ Amplitude im Prifmodus immer aufzeichr

Abbildung 3-152 Register Allgemeine Einstellungen im Dialogfeld Voreinstellun-
gen

StandardmaRsystem

Wahlen Sie Metrisch oder US aus, um dementsprechend alle TomoView-Parameter
und -Ansichten in metrischen oder US-Mafseinheiten einzusetzen. Die Mafieinheiten
konnen fiir jede Ansicht im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht im Register Maf3-
einheit spezifischer eingestellt werden.

Eigenschaften der Priifdatei

Stellen Sie im Feld Max. die maximale GrofSe der Priifdatendatei ein. Die maximale
Grofle der Priifdatendatei betragt 2 GB, die mit der Software TomoView aufgezeich-
net werden kann.

Priifmodus

Wihlen Sie das Kontrollkdstchen Analyse iiberspr. aus, um den Analysemodus zu
iiberspringen, so dass Sie sofort zum Konfigurationsmodus am Ende des Priifvor-
gangs gelangen.

Benutzeroberflache

Wahlen Sie das Kontrollkédstchen Expertenmodus aus, um die erweiterten Funktio-
nen zu aktivieren (Genaueres in Abschnitt 3.16 auf Seite 230).
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Zoom Scroll

Zum Scollen der vertikalen Zoomleiste in der ausgewahlten Ansicht wird das Maus-
rad eingesetzt. Zum Scrollen der horizontalen Zoomleiste, halten Sie die STRG-Taste
gedriickt und bewegen Sie das Mausrad. Der Prozentwert des Achsenbereichs zeigt

die Grolenordnung der Erweiterung der Zoomleiste fiir jede Arretierung der Maus-
raddrehung an.

Dialog Bypass

Wihlen Sie ein Kontrollkastchen (Beim Hochfahren, Konfiguration auswihlen oder
Gerit auswihlen) aus, um diese Dialogfelder beim Hochfahren von TomoView zu
iiberspringen. Diese Optionen kénnen niitzlich sein, wenn immer die gleiche Konfi-
guration verwendet wird und das Bestédtigen der Standardkonfiguration vermieden
werden soll oder TomoView ferngesteuert wird und auf die Dialogfelder nicht re-
agiert werden kann.

Amplitudenabfall

zum Einstellen des negativen Amplitudenabfalls fiir die drei Achsen zur Fehlergro-
Benbestimmung mit dem Bewertungsfeld.

Algorithmus zum Halten des Maximums

zum Einstellen der Anzahl Datenpunkte fiir die drei Achsen, die im Algorithmus zum
Halten des Maximums zur Fehlergrofsenbestimmung mit dem Bewertungsfeld einge-
setzt werden. Bei der Einstellung n Datenpunkte wird der Amplitudenabfall unter
—-xdB auf der Achse vom Algorithmus ignoriert, wenn weniger als n Datenpunkte be-
troffen sind.

Priifliicken fiillen

Mit der Auswahl dieser Kontrollkastchen wird die Funktion Priifliicken fiillen fiir die
entsprechende Achse aktiviert, wenn mit der Amplitudenabfallmethode die Fehler-
grofie bestimmt wird.

Option

Mit der Auswahl des Kontrollkastchens Alte Fehlertabelle nehmen wird die alte Feh-
lertabelle aus den TomoView-Versionen vor 2.9 aktiviert. TomoView muss neu gestar-
tet werden, damit die Anderungen angezeigt werden.
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Markierung

Das Kontrollkédstchen Bearbeitung aktiv ist nicht verfiigbar, da es nur fiir den Ge-
brauch von Evident NDT vorgesehen ist.

Kompatibilitat der Firmware

Beim Hochfahren wird von der Software TomoView iiberpriift, ob sie mit der Priifge-
ratefirmware kompatibel ist. Es wird eine Meldung eingeblendet, wenn die Firmware
nicht kompatibel ist (siehe Abbildung 3-153 auf Seite 223).

TomoView =

The firmware versicn 14RG in the acquisition unit does not match the
! % 1.7R1 version, qualified for Tomoview,

Abbildung 3-153 Meldung, dass ein OmniScan-Firmwareprogramm nicht mit To-
moView kompatibel ist (Beispiel)

Mit der Auswahl des Kontrollkistchens Uberpriifung iiberspr. wird kein Dialogfeld
eingeblendet. Diese Option kann niitzlich sein, wenn TomoView ferngesteuert wird
und sich keine Person vor dem Rechner mit TomoView befindet, um auf die Meldung
reagieren zu konnen.

Fiir eine Verbindung mit anderen Priifgeraten, als das OmniScan, wenn das Kontroll-
kastchen Uberpriifung iiberspr. ausgewahlt ist, wahlen Sie eine der folgenden Optio-
nen, um zu bestimmen wie TomoView bei nicht kompatibler Firmware vorgeht:

Weiter
TomoView arbeitet weiterhin mit dem Priifgerdt und dessen aktueller Firmware.

Reset

TomoView ladt die mit dem Priifgerat kompatible Firmware mit dem Bootp-Ser-
ver hoch.
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C-Bild

In einem C-Bild der Amplitude wird von TomoView normalerweise kein Amplitu-
densignal unter dem Blendenpegel angezeigt, sondern diese Werte werden durch die
Angaben n. erkannt ersetzt.

Mit der Auswahl des Kontrollkédstchens Amplitude im Analysemodus immer auf-
zeichnen wird die Software TomoView konfiguriert, um dieses Signal im Analysemo-
dus, nachdem die Blende versetzt wurde, anzuzeigen. Mit der Auswahl des Kontroll-
kastchens Amplitude im Priiffmodus immer aufzeichnen werden die
Amplitudendaten beim Uberschreiten oder beim nicht Uberschreiten der Blende an-
gezeigt (somit werden die Angaben n. erkannt ignoriert).

3.14.2 Register Verknipfen

Das Register Verkniipfen im Dialogfeld Voreinstellungen (sieheAbbildung 3-154 auf
Seite 224), in der Meniileiste unter Datei > Voreinstellungen abrufbar, enthélt Para-
meter mit denen die Verkniipfungen benutzerdefiniert werden.

Wenn ein Element verkniipft und in einem Kontext (Ansicht, Gruppe, Blende) geédn-
dert wird, wird es automatisch auch in anderen verkniipften Kontexten identisch ver-
andert. Wenn beispielsweise der Parameter Kursoren Scan auf Ganz verkniipft ein-
gestellt ist und der Referenzkursor auf der Scan-Achse in einer Ansicht versetzt wird,
wird er an die gleiche Position in allen anderen Ansichten bewegt. Die Verkniipfungs-
option erspart zahlreiche, langwierige Einstellungen, wenn mit mehreren Ansichten,
Gruppen und Blenden gearbeitet werden soll. Die Verkniipfung von Kursor und Ska-
la kann fiir korrigierte und nicht korrigierte Ansichten unterschiedlich eingestellt

Voreinstellungen
l Aligemeine Einstellungen | Verknipfen | Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hilfsmittel | Ordner |
Standardmabsystem Eigenschaften der Prifdatei — Prifmodus Benutzercberfiache — Zoom Scroll Dizlog Bypass
@ Metisct © US Max 2047 | MB [Tl Analyse iberspr. | [T] Expertenmodus | 20 % [E] Beim Hochfahren
[ Korfiguration auswahlen
GréBenbestimmung des Fehlers Option ] Gorit o
Amplitudenabfall - X dB) Algorithmus zum Halten des Maximums  Priflicken fillen [ A= Fehlertabelle Srat auswanisn
nehmen Kompatibilitat der Firmware
Scan-Achse: 6 dB Scan-Achse: 0 Datenpr Scan-Achse
Markierung Oberpri
Fd g lberpriifung dberspr
Index-Achse: -6 dB Index-Achse: O Datenpr Index-Achse 5 [E] Uberpriifung o
carbettung aktiv © Weiter ) Reset

Uschall-Achse -6 dB Uschall-fchse 0 Daterpr
C-Bild

[ Amplitude im Analysemodus immer au
[] Amplitude im Prifmodus immer aufzeichr

Abbildung 3-154 Register Verkniipfung im Dialogfeld Voreinstellungen
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| TIPP |

Die Verkniipfungen kénnen auch fiir individuelle Ansichten im Register Ansichten
verkniipfen im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht eingestellt werden (Genaueres
in Abschnitt 3.13.9 auf Seite 217).

Folgende Optionen zur Verkniipfung mit anderen Ansichten stehen zur Verfiigung:

Nicht verkniipft
Das ausgewahlte Element wird nicht verkniipft.

Uber Blende verkniipf
Das ausgewahlte Element wirdmit der Blende verkniipft.

Gruppenweise verkn.
Das ausgewdhlte Element wird gruppenweise verkniipft.

Ganz verkniipft
Das ausgewahlte Element wird mit allen Blenden und Gruppen verkniipft.

Mit nicht korrig. verkniipft

Das ausgewadhlte Element wird, wie unter Nicht korrigierte Ansichten angege-
ben, verkniipft.

| HINWEIS |

Mit der Software TomoView wird ein A-Bild als ein nicht korrigiertes Bild eingestuft,
auch wenn die Ultraschallachse auf wahre Tiefe eingestellt ist.

3.14.3 Register Farben

Die Register Farben der Achsen, Farben der Ansicht und Farben der Hilfsmittel im
Dialogfeld Voreinstellungen enthalten Schaltfldchen mit denen die Farbe zahlreicher
TomoView-Elemente angezeigt oder ausgewahlt wird. Das Dialogfeld ist in der Me-

niileiste unter Datei > Voreinstellungen abrufbar.
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Im Register Farben der Achsen (siehe Abbildung 3-155 auf Seite 226) werden die Far-
ben der verschiedenen Achsen fiir korrigierte und nicht korrigierte Ansichten ange-
zeigt. Diese Farben werden nur fiir Referenzzwecke angezeigt und sind nicht veran-
derbar.

| Algemeine Einstellungen | Verknipfen | Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hifsmittel | Ordner |
Achse fir nicht komgiernte Ansichten Achse fiir komigierte Ansichten

[Cdscan [[MMTee | [ uschal [ Tee | [EScen [ J7ee | (I ussal [ J1ea |
[Drde [ Tee | [ awpituce] B Tee | B ndex [T JTee | [ Ampltuge] T JTea |

Abbildung 3-155 Register Farben der Achsen im Dialogfeld Voreinstellungen

Im Register Farben in der Ansicht (siehe Abbildung 3-156 auf Seite 226) werden die
Farben des Hintergrunds, der Matrix, der Kurve, des zuriickverfolgenden Messkur-
sors und der AVG-Kurven in den Ansichten eingestellt.

‘ Allgemeine Einstellungen | Verknupfen I Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hilfsmittel I Ordner

Bildansichten A-Bild und Echodynamildeurve AVG-Kurven
| -E‘Helg_rungﬂ | | - Hintergrund ‘ ‘ l:l Kurve | ‘ - Standard |
| - Matrix | | I:' Matrix ‘ ‘ - Nachfiihren | ‘ - Wamung |

Abbildung 3-156 Register Farben in der Ansicht im Dialogfeld Voreinstellungen

Im Register Farben der Hilfsmittel (sieche Abbildung 3-157 auf Seite 227) werden die
Farben der vier Informationsgruppen und der Masken eingestellt.
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Allgemeine Ennstellungen | Verkniipfen | Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hiffsmittel | Ordner
Informationsgruppen Masken

. [ I trtergund || [ Ter | [ tirtergrona ] [ NI Tt |

— — — —

Nr ‘ Hirtergrund H Text |Nr | Hintergrund H Text |
ehler

[ sotvor 5]

Abbildung 3-157 Register Farben der Hilfsmittel im Dialogfeld Voreinstellungen

Durch Klicken auf eine dieser Schaltflichen wird ein Standarddialogfeld Farben ein-
geblendet, in dem eine vordefinierte Farbe ausgewdhlt oder Ihre eigene Farbe defi-
niert werden kann (siehe Abschnitt 10.2 auf Seite 471).

3.14.4 Register Ordner

Die Standardordner konnen fiir verschiedene Priifdatendateiarten benutzerdefiniert
werden. Das Register Ordner ist in der Meniileiste unter Datei > Voreinstellungen
abrufbar (siehe Abbildung 3-158 auf Seite 227).

[ Algemeine Enstellungen | Verknilpfen | Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hifsmitel | Orcrer |
Standardordner
Korfig.-Dateien: C:\OlympusMNDT\TomoView210\Setup Files

Prifdatendat - C:\Users\feltc bdadouceurDesktop
Layout-Dateien:  C:OlympusNDT\TomoViewZ10%Layout Files

Palettendateien: C:\OlympusNDT\TomaView210\Palette Files

D00

Abbildung 3-158 Register Ordner im Dialogfeld Voreinstellungen
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3.15 Software Advanced Calculator

Der Advanced Calculator ist eine von Evident eigenentwickelte Software, die in der
Software TomoView installiert ist. Der Advanced Calculator wird im Dialogfeld To-
moView-Verwaltung durch Klicken auf die Schaltflache Schallbiindelberechnung

abgerufen. Der Advanced Calculator dient dazu, Sensor, Vorlaufkeil, Geometrie
und Werkstoff des Priifteils anzugeben und das Schallbiindel einzustellen (siehe
Abbildung 3-159 auf Seite 229). Mit dem Advanced Calculator werden die Schallbiin-
del berechnet und diese als Informationen fiir TomoView zur Verfiigung gestellt.

Genaueres im Advanced Calculator Benutzerhandbuch (DMTAO080-01DE).
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Advanced Calculator 2.10R6 -

I Datei  Simulation Hilfe !
UT-Prifkopf 1D Linear-Amay | 10 Kreis-Amay | 1D Ring-Amay | 20-Matrix-Aray | Info zur Schallbindelanzsige | Info Elemente | SiMloAFe
Prifgerat Scan Sensor {mm)
FocusLT / OmniScan-PA 64/64
Ale -
Auswahi der Schallbindeiwinke! (Grad) el e
- Start - - Stopp - Auflasung -
© 1. Schwerkowinkel 7 1| [54 =1 100 = Sensor-Offset auf der Scan-Achse: =
Sensor-Offset auf der Indexachse: =
2. Schwenkwi 0.0 0.0 = (1.00 =
BRI : Abstrahlwinkel des Sensors: ~ Grad
@) Bnschallwinksl: 450 =| 450 = |1.00 = Sensorfrequenz: 5.00 = MHz
= Abstrahlwinkel des 00 o0 =1 [T.00 Anzahl Bemente auf der ersten Achse: 64 =
- Schallbindel = T e =
Sloundeis Abstand auf der ersten Achse: 0.600 =
ificel bearbeden Ereite zweite Achse: 1000 =
= = Sensorabstand 0.000
Fokuspunkt auswahlen {mm}) [ Sender-Empfanger HHee
At Fokussierung: Wahre Tiefe v] [EIDFT (PG Aches wtier: Schiglwinksl: 0.0 Grad
- Offset - - Tigfe - Prufteil fmm)
Postion der Folcalebene: 0.000 0.000 At Flach ¥ | Dicke: 50000 =
Werkstoff
- Start - - Stopp - Auflasung - STEEL, MILD -
Fokusposition Sender: 30000 = [30.000 10.000 Schallgeschwindighkeit: {m/s}
() Longitudinal:  5890.0 = . 70 = a/em?
Fokusposition Empfanger: 30.000 30.000 =
@ Tranversal 32400 | challschwachung: 0.0 < dB/m
Auswahl Elemente Vorlaufkeil fmm)
- Start - - Stopp - Aufldeung - Alle -
Impulsgenerator: 1 = |10 L SA2-NE55-HC dual 5164 -
Empfanger: 1 Ankoppeffiache:
Apertur erste Achse: 16 z Vorlaufkeilwinkel 360 [=lGed
Dachwinkel: 0.0 = Grad
Verbindung Schallgeschwindigleit 23300 = im/ss
= Hohe in der Mitte des ersten Elements: o =
Impulsgenerator: i = il
- = Offset in Mitte des ersten Elements auf der 1. Achse: nm =
Empfanger: il =
Cffset in Mitte des ersten Elements auf der 2. Achse: 20000 =
[¥] Aduelle Bienden und TCG bebehaten Posttion des Voraufkelbezugspunits auf der 1. Achse 68530 =
Position des Voraufkeibezugspunkts auf der 2. Achse  -20.000 =
Lange Voraufkei: 68530 =
Breite Voraufkeil 40000 =
Laden... ] [-peichem untel.] [ Abbrechen ] [ Hinzufiigen ] [ Bild erstellen ] [ Empf. ersetz. ] [ Ersetzen ] |

Abbildung 3-159 Dialogfeld Advanced Calculator
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3.16 Uberblick iiber den Expertenmodus

TomoView besitzt einen Expertenmodus, in dem eine grofiere Anzahl Messwerte ver-
fiigbar sind. Die Kategorien der verfiigbaren Messwerte im Dialogfeld Informations-
gruppen bei aktiviertem Expertenmodus werden in Abbildung 3-160 auf Seite 230 ge-

zeigt.

| |-
+ Bild
+ Kursoren
-4 Verarbeitung
+ Schallopfeinstellungen
4 Ulraschallsinstelungen
+ Statistik
4+ Herkunft der Daten
4 Hintergundinformation
+ Zusammenfiigen
+ FFT
-+ Zylinderkonskiur
+ TOFD
+ Analogeingangs
-4 BNVG
+ Arwendungsspezifisches Infarmationseld
4+ Hauligste Messwerte
+ Group 2
4+ Group3
+ Group4

Alles fischen | [ Auswahl ldschen | [ Auswahl eintragen

Ok

][ Abbrechen

Abbildung 3-160 Kategorien der Messwerte im Expertenmodus

So wird der Expertenmodus aktiviert und deaktiviert

1. Waéhlen Sie in der Meniileiste Datei > Voreinstellungen aus.

2. Wahlen Sie im Dialogfeld Voreinstellungen das Register Allgemeine Einstellun-

gen aus.

3. Aktivieren oder deaktivieren Sie im Gruppenfeld Benutzeroberfliche das Kont-

rollkdstchen Expertenmodus.

3.17 Uberblick iiber den Master- und Slave-Modus

TomoView besitzt Softwarekomponenten, die bendtigt werden, um motorisierte oder
manuelle Priifsequenzen zu steuern und ist im Master-Modus oder Slave-Modus

verfiigbar.
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Master-Modus
Im Master-Modus steuert das MCDU-02-Gerét die Motoren des mechanischen
Systems. Das MCDU-02-Gerét unterstiitzt den Einsatz zweier digital positionier-
ter Weggeber (Genaueres iiber technische Angaben und Verbindungsmethoden
siehe MCDU-02 Benutzerhandbuch, Teilenummer DUMGO017B). Im Master-Modus
unterstiitzt TomoView die beiden Scanfahigkeiten des MCDU-02-Gerits auf einer
Wegachse und auf zwei Wegachsen. Mit TomoView kann die Motorsteuer-/Trei-
bereinheit mit Scannern und Ultraschallpriifsystemen von Evident sowie mit
Scannern von Drittherstellern eingesetzt werden.

Slave-Modus
Im Slave-Modus wird das mechanische System nicht von TomoView gesteuert.
Stattdessen wird das mechanische System von einem externen Steuergerét ge-
steuert oder manuell bewegt.

Um TomoView im Master-Modus hochzufahren, muss ein MCDU-02-Gerat (Motor-
steuer-/Treibereinheit) zusammen mit dem Priifgerat ausgewahlt worden sein (siehe
Abbildung 3-161 auf Seite 231). TomoView arbeitet im Master-Modus, wenn ein MC-
DU-02-Gerit (Motorsteuer-/Treibereinheit) beim Hochfahren ausgewahlt ist. Sonst
fahrt TomoView im Slave-Modus hoch.

Konfiguration MAC-Addresse Anzahl  Mutzernum...
TomoScan FOCUS LT [64/64] 0050C2D1F181 1 7
Motoreinheit 08003E040023 i 7

[ Akbuglisieren ][ OK ][ Abbrechen ]

Abbildung 3-161 Dialogfeld Geritekonfiguration wihlen

3.18 Dateiformate

Mit der Software TomoView werden verschiedene Priifdatentypen erstellt, gedffnet
und importiert, die in verschiedenen Formaten gespeichert werden (siehe Tabelle 11
auf Seite 232 und Tabelle 12 auf Seite 233).
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Tabelle 11 Von TomoView unterstiitzte Dateiformate

Dateiart Erweite- Inhalt der Datei
rung
Hardware-Konfi- .acq Konfiguration des Priifgerats
guration
Priifdaten rdt Priifdatendatei im Format RDTIFF (spezielles For-
mat von Evident). Diese Dateien enthalten auch In-
formationen iiber die Konfiguration der Ansicht
und der Priifung.
.opd Zu TomoView mit dem OmniScan File Converter
tibertragene OmniScan-PA-Priifdatendateien
.oud Zu TomoView mit dem OmniScan File Converter
iibertragene OmniScan-UT-Priifdatendateien
Konfiguration der st Konfiguration der Ansicht: Voreinstellung von Lay-
Ansicht out und System
Scanner-Einstel- .scn Scanner-Einstellungen und PID-Parameter
lungen
Priifteil ISp Parameter der Priifteildefinition
Bericht 101 Bericht, inklusive Daten zum Fehlerbereich
Calculator-Konfi- xcal Erweiterte Konfigurationsdatei des Advanced Cal-
guration culators
Jaw Berechnete Schallbiindelparameter, die von Omni-
Scan gelesen werden konnen
.pac Berechnete Schallbiindelparameter, die von Tomo-
View gelesen werden kénnen
Attribute A01 Attribute: wahrend der Analyse veranderte, zur ei-

ner .rdt-Datei gehorende Daten

232 Kapitel 3




DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

Tabelle 12 Altere, von TomoView unterstiitzte Dateiformate

Priifdaten .dat Priifdatendateien im TomoScan-Format
Hardware-Konfi- .srd Altere TomoView-Konfigurationsdateien fiir die
guration puTomoScan- und TomoScan FOCUS-Priifgeréte
Calculator-Konfi- .cal Konfigurationsdateien fiir den Advanced Calcula-
guration tor
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Die Hierarchie der von TomoView erstellten Dateiformate wird in Abbildung 3-162

auf Seite 234 illustriert.

.rdt-Datei

unbearbeitete Ultraschalldaten (Amplitude, Position)
.acq-Datei

Ultraschalleinstellungen

Prifeinstellungen
Voreinstellungen (siehe folgenden Hinweis)

.xcal-Datei .rst-Datei

Layouts

Parameter des Calculators
Anwendungsspezifische Fehlertabellen

Ergebnis der Simulation

.scn-Datei .rsp-Datei
Scanner-Einstellungen (PID-Parameter) Prifteil
.a01-Datei .r01-Datei
Parameter fiir rdumliche Zusammenlegung Berichtinformation
Fehlertabelle Daten aus dem Bewertungsfeld
TOFD-Verarbeitung

Software C-Bild

Abbildung 3-162 Organisation der TomoView-Dateien

| HINWEIS |

Zu den in einer .rst-Datei gespeicherten Voreinstellungen gehoren Optionen der An-
sichtenverkniipfung, Farbe der Achsen, Farbe der Ansichten, Farbe der Hilfsmittel
und das Messsystem. Standardmaéfsig enthalt eine .acq-Datei den Inhalt der .rst-Datei.
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[ HINWEIS |

Die Standardordner konnen fiir verschiedene Priifdatendateiarten benutzerdefiniert
werden (Genaueres in Abschnitt 3.14.4 auf Seite 227).
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4. Konfigurationen

Eine TomoView-Konfiguration kann in einer .acq-Datei (Priifung, auch Konfiguration
genannt) gespeichert werden, die jeder Zeit aufrufbar ist. In diesem Abschnitt werden
die Grundschritte zum Erstellen einer Konfigurationsdatei mit der Software Tomo-
View beschrieben. Ausgegangen wird von der Standardkonfiguration.

41  Konfigurationsdateien

Im folgendem Abschnitt wird das Erstellen von Konfigurationsdateien beschrieben.

41.1  Hochladen einer .acq-Konfigurationsdatei

Die TomoView-Konfiguration kann in einer .acq-Datei gespeichert werden. Eine .rdt-
Priifdatendatei kann auch aufgerufen werden, um die .acqg-Konfiguration hochzula-
den, die zur Zeit der Datenaufzeichnung genutzt wurde. Die Parameter konnen im
Ultraschallgerét wieder geladen werden, um eine andere Priifung mit den gleichen
Parametern durchzufiihren oder um die Priifparameter anzuzeigen.

So wird eine TomoView-Priifdatendatei hochgeladen

1. Klicken Sie in der Dokumentenleiste auf &, um eine Konfigurationsdatei zu
offnen.

Das Dialogfeld Offnen wird eingeblendet (siche Abbildung 4-1 auf Seite 240).
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4.1.2

Ordner: Suchen in: Setup Files - @ =m-
. = Mame - Anderungsdatum Typ
"y |@| Default_Aero-AScan&CScan.acg 2013-05-28 15:50 Tomoviey
iifdatendateis| ZUIEEEBeSUCht 1 bt it Aero-CScanOnly.acq 2013-05-2815:50  Tomoviev
! |@| Default_Backup.acqg 2013-05-28 15:50 Tomaoviev
@] Default_Basic.acq 2013-05-28 15:50 Tomaviev
=) Desktop @] Default PA.acq 2013-05-28 15:50 Tomaviev
|@| Default_UT.acq 2013-05-28 15:50 Tomoviey
= |@| Default_Weld.acq 2013-05-28 15:50 Tomoviey
Als Standard lio
. Bibliotheken
einztellen
i
Computer
=
“w . .
Netzwerk
Datsiname ~ Offnen
Dateityp [Ale Konfigurationsdatsien (“aca;sid;"rstisp v| | Abbrechen |
Inhalt der D atei Verarbeitung
Hardware-Fonfig. [* acd, *srd) Scanner-konf. [%.scn) Alle zuzammenfiigen
Priifdaten [*rdt] Altribute [*.401] Gruppenweise 2us filgen
Display-Konfiguration [*rst] Software C-Bild der Dicke

Priafling [*.rsp)

Abbildung 4-1 Dialogfeld Offnen

Im eingeblendeten Dialogfeld Offnen (siche Abbildung 4-1 auf Seite 240):

a)

b)

c)

Wihlen Sie den Konfigurationstyp Priifdatendatei oder Konfigurationsdatei
aus.

Wahlen Sie aus dem Gruppenfeld Inhalt der Datei die Datei sowie die Ele-
mente aus, die hochgeladen werden sollen.

Klicken Sie auf Offnen.

Hochladen einer .srd-Konfigurationsdatei

Mit der Software TomoView konnen .srd- und .acq-Dateien hochgeladen werden. Die
.srd-Dateien wurden mit dlteren Softwareversionen erstellt.

So wird eine .srd-Konfigurationsdatei geoffnet

1.
2.

Wihlen Sie in der Mentileiste Datei > SRD-Datei importieren aus.

Wahlen Sie im eingeblendeten Dialogfeld Open SRD Document die .srd-Datei
zum Hochladen aus und klicken Sie dann auf Offnen

(siehe Abbildung 4-2 auf Seite 241.)
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41.3

@ Open SRD Document
(I » SETUP FILES
Organisieren Neuer Ordner
¢ Favoriten Hame
B Desktop [ 9mm_pa_tw_PC
1& Downloads [ 9mm_PA_LW_PE
] Zuletat besucht [ 9mm_uT_Lw_PC
[ 9mm_uT_Lw_PE
45 Bibliotheken
&) Bilder
| Dokumente
&) Musik
BB Videos
"8 Comnuter ad|| <] s b
Dateiname: «[SRD Files (*.srd) -

Abbildung 4-2 Dialogfeld Open SRD Document

Wenn die Konfiguration hochgeladen ist:
a) Konfigurieren Sie das Anzeigen-Layout.

b) Konfigurieren Sie die Parameter im Dialogfeld Einstellung von Scan und
Mechanik.

¢) Klicken Sie auf Offnen.

Speichern Sie die Konfiguration in einer .acq-Datei mit der Standardspeicheropti-
on.

Speichern einer .acg-Konfigurationsdatei

So wird eine Konfiguration gespeichert

1.

Klicken Sie in der Dokumentenleiste auf = , um eine Konfigurationsdatei zu
speichern.

Im eingeblendeten Dialogfeld Speichern unter (siehe Abbildung 4-3 auf
Seite 242):
a) Geben Sie den Dateinamen fiir die zu speichernde .acq-Datei ein.

b) Wibhlen Sie im Gruppenfeld Inhalt der Datei die zu speichernden Elemente
aus.

¢) Um diese Konfigurationsdatei als neue Standardkonfiguration festzulegen,
klicken Sie auf Speichern oder auf Als Standard-Konfiguration speichern,
um die Datei zu speichern.
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41.

4.2

" | ——
Ordner Speichem in Setup Files - o rE-
- Name . Anderungsdatum  Typ
y =3 0] Default_Aero-AScanBiCScan.acy 2013-05-281550  Tomoviev
Zuletztbesucht |91 pefalt_Aero-CScanOnly.acq 2013-05-281550  Tomoviey
w 0] Default_Backup.acq 2013-05-81550  Tomoviey
@ || Default_Basic.acq 2013-05-2815:50 Tomoviev
Desktop 9] Default_ PA.acq 2013-05-2815:50 Tomoviev
e 8] Default_UT.acq 2013-05-81550  Tomoviev
— = 0] Default Weld.acq 2013-05-281550  Tomoviev
AlsStandard | gipliotheken
einstelen
Computer
=)
w ;
Netzwerk
Dateiname: - Speichem
Dateityp. [Hara (acq) =] [[Abrechen |
Irhalt der D atei Verarbeiung
[#] Hardwate-Konfig. (*.aca, “srd) [ | Soannerteont. (*scn) Alle zusammentiigen
Frifdaten (*rdt) Adtribute (A1) Gruppenweise 2us fligen
Display-Kanfiguration (%rs() Software CBid der Dicke
Fiiifing (*sp]

Abbildung 4-3 Dialogfeld Speichern unter

4  Standardkonfigurationsdateien

Die Software TomoView wird mit zahlreichen Standardkonfigurationsdateien gelie-
fert. Jede Standardkonfigurationsdatei enthalt Parameter, die fiir eine bestimmte An-
wendung entsprechend konfiguriert ist. Das Hochladen einer entsprechenden Stan-
dardkonfigurationsdatei fiir eine Anwendung hilft die fortschrittlichen TomoView-
Funktionen auszuprobieren.

Die Standardkonfigurationsdateien sind im Standardkonfigurationsdateiordner ([Ins-
tallation Folder]\ EvidentNDT\ TomoView210\ Setup Files) verfiigbar.

Einsatz von Gruppen

In der Software-TomoView ist eine Gruppe als eine Konfiguration von Parametern de-
finiert, die ein oder mehrere Schallbiindel mit einem Sensor fiir konventionellen Ul-
traschall oder Phased-Array zu erstellen. Eine Gruppe kann mit dem gleichen Sensor
Impulse senden und empfangen oder es konnen zwei unterschiedliche Sensoren ein-
gesetzt werden, wobei einer die Impulse sendet und der andere die Impulse emp-
fangt. Ein Sensor kann von mehr als einer Gruppe genutzt werden. In den folgenden
Abschnitten wird das Erstellen und Konfigurieren von Gruppen fiir Phased-Array
und konventionellen Ultraschall beschrieben (Genaueres iiber Gruppen in Abschnitt
3.2 auf Seite 89).

242
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421  Hinzufiigen und konfigurieren einer Phased-Array-Gruppe

Im Folgenden wird das Erstellen einer Phased-Array-Gruppe mit der Software Tomo-
View beschrieben. Auch wenn einige Schritte nicht fiir alle Priifarten zwingend not-
wendig sind, wird somit ein Uberblick iiber die Leistung und Einsatzmé&glichkeiten
von TomoView geboten.

So wird eine Impuls-Echo-Gruppe fiir Phased-Array hinzugefiigt und konfiguriert

1. Klicken Sie in der TomoView-Verwaltung auf ® , um eine Gruppe hinzuzufiigen
(siehe Abbildung 4-4 auf Seite 243).

ine Gr hinzufligen
— eine Gruppe hinzufiige

Advanced Calculator starten — @ M — Dialogfeld Ultraschalleinstellungen 6ffnen

— Gruppe auswahlen

Drefault Beam

P& Linearl
=] C-Bild ——
Blende | -

Abbildung 4-4 Auswahl der neu erstellten Gruppe

2. Im eingeblendeten Dialogfeld Assistent fiir das Erstellen einer neuen Gruppe
(siehe Abbildung 4-5 auf Seite 244):

a) Wabhlen Sie Phased-Array fiir die neu zu erstellende Gruppenart aus.

b) Geben Sie einen Namen fiir die neue Gruppe im Feld Namen angeben ein:
(zum Beispiel Winkel).

¢) Klicken Sie auf Beenden.
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-
Assistent fir das Erstellen einer neuen Gruppe @

1. Wahlen Sie die zu erstellende At Gruppe aus:

@ Phased-Amay

() Konventioneller Uttraschall

() TOFD

() Kopieren von: Default Beam (auf dem Ger

2. Namen angeben: Wikl

% Zurick [ Ferig stellen l [ Abbrechen ]

" ——
—

Abbildung 4-5 Dialogfeld Assistent fiir das Erstellen einer neuen Gruppe

3. Im Gruppenfeld Gruppe in der TomoView-Verwaltung (siehe Abbildung 4-4 auf
Seite 243):

a) Wahlen Sie die neu erstellte Gruppe aus.

b) Klicken Sie auf , um das Dialogfeld der Software Advanced Calculator
einzublenden.
Im Dialogfeld Advanced Calculator werden der Sensor und der Vorlaufkeil
fiir die Priifung, die Geometrie und der Werkstoff des Priifteils sowie die
Schallbiindelkonfiguration bestimmt (Genaueres in Abschnitt 3.3 auf
Seite 91).

4. Befolgen Sie die folgenden Schritte im Advanced Calculator:

a) Klicken Sie fiir eine Phased-Array-Priifung mit Schrageinschallung auf das
Register 1D Linear-Array (siehe Abbildung 4-6 auf Seite 245).
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‘Advanced Calculator 2.10R6 - Defad E=EE )

I Datei  Simulation Hilfe l
|
UT-Priflcopt 1D Linear-Amay | 1D Kreis-Aray | 1D Ring-Array | 20-Matrix-Amay | Info zur Schallbiindelanzeige | Info Elemente | SiMoAFe
Prifgerat Scan Sensor (mm)
FocusLT / OmniScan P, o
e -
Auswahi der Schallbindehwinke! (Grat) ki be
- Statt - “Stopp - Auflésung -
= == - oo =
e sa o [sa = [t SensorOffset auf der Scan-Achse <
Sensor-Offset auf der Indexachse: pooo =
2. Schwenlowinkel: 0.0 0.0 1.00 -
AR z : Abstrahiwinke! des Sensors 900 =lgmd
(@ Einschallwinkel 450 = 450 = 100 % Sensorfrequenz: 5.00 = [MHz
~ Abstrahiwinkel des iR =T < (100 Anzzhl Blemente auf der ersten Achse: 64 =
-/ Schallbiindels: i | | L =
cralbundes Abstand auf der ersten Achse: 0600 =
ligkel heorhoton Breite zweite Achse: 10000 =
Fokuspunkt auswahlen (mm} [] Sender-Empfanger coexcbeau 0.000 5
At Fokussierung: [rr—— -] FloFT [ Ete Achsoumicobyan SehieMinke 00 lGrad
- Offset - - Tiefe - Priffte {mm)
Posttion der Fokalebene 0000 =l oo [ At | Hach v| Dicke 50.000 =
Werkstoff
- Start - - Stopp - Auflésung - STEEL, MILD -
Fokusposition Sender: 30000 = (30.000 = |10.000 Schallgeschwindigket : (m/s)
- (© Longtudinal: 58300 = Dichte: 7.0 *|afem?
Fokusposttion Empfanger: 30000 = |30.000 =
(@ Tranversal 32400 |5 challschwachung: 0.0 < dB/m
Auswahl Elemerte Vorlaufkeil {mm)
- Start - - Stopp - Auflasung - Alle -
Impuisgenerator ! =) [ 2| SAZN555-HC dual 5L64 -
Empfanger: 1 - Ankoppelfiache:
Apertur erste Achse 16 = Voraufieiwinkel: 360 > |Grad
Dachwinkel 0.0 = Grad
Verbindung Schallgeschwindigkeit 23300 =imse
= Hohe in der Mitte des ersten Elements: 11020 =
Impulsgenerator: 1 = =
. = Offset in Mitte des ersten Elemerts auf der 1. Achse: 11730 =
Empfanger. 1 -
Offset in Mitte des ersten Elemerts auf der 2. Achse: 20000 =
At Bondernnd T bkl Postion des Voraufkeibezugspurkds auf der 1 Achse 68530 =
Posttion des Vorlaufkeibezugspunkts auf der 2. Achse  -20.000 =
Lange Voraufkeil 68530 =
Breite Vorlaufkeil 40000 =
Laden.. ”pelchem unter..][ Abbrechen ” Hinzufiigen ” Bild erstellen ][ Empt. ersetz, ][ Ersetzen ] | |

Abbildung 4-6 Dialogfeld Advanced Calculator 2.10R6 - Default Beam

b) Waihlen Sie im Gruppenfeld Sensor die Sensorart (Angle Beam) und das Sen-
sormodell (siehe Abbildung 4-7 auf Seite 246) aus.
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Sensor {mm)
Sensorart —

Angle Beam -
Sensormodell — = T -
Sensor-Cffset auf der Scan-Achse: oo =
Sensor-Cffset auf der Indexachse: oo =
Abstrahlwinkel des Sensors: 50.0 = |Grad
Sensorfrequenz: h00 = |MHz
Anzahl Blemente auf der ersten Achss: 64 =
Abstand auf der ersten Achse: 0600 =
Breite zweite Achse: 10000 =
[ Sender-Empfanger Sensorabstand: 0.000 -
["] Erste Achse umkehren Schiehwinke! 0.0 | Grad

Abbildung 4-7 Auswahl des Sensors

c¢) Waihlen Sie im Gruppenfeld Priifteil die Geometrie des Priifteils aus und ge-
ben Sie dessen Dicke an (siehe Abbildung 4-8 auf Seite 246).

Prifteil {mm)
At [Fach v|  Dicke: 50000 |5

Abbildung 4-8 Geometrie des Priifteils bestimmen

d) Wahlen Sie im Gruppenfeld Werkstoff den Werkstoff des Priifteils und dann
die Wellenart Longitudinal oder Transversal aus (siehe Abbildung 4-9 auf
Seite 247).
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e)

f

Q)

Wercstoff

STEEL, MILD -

Schallgeschwindigkett: {m./s)
) Longitudinal:  5830.0 = Dichte: 7.0 = g/cm?

@ Tranversal: 32400 = challschwachung: 0.0 = dB/m

-

Abbildung 4-9 Bestimmung des Werkstoff des Priifteils

Wihlen Sie im Gruppenfeld Vorlaufkeil die Vorlaufkeilart und das Vorlauf-
keilmodell aus (siehe Abbildung 4-10 auf Seite 247).

) Voraufkeil imm)
Vorlaufkeilart — 100 s 15/10016) -

Vorlaufkeilmodell —  ErmanEas
Ankoppelflache:

L]

Vorlaufkeiwinkel: 36.0 Grad

Dachwinkel: 0.0 Grad

LA (R & L4

Schallgeschwindigheit: 23300 mis

Héhe in der Mitte des ersten Elements: 11.020

L] (RI1d

Offset in Mitte des ersten Elements auf der 1. Achse: 11.720
Offset in Mitte des ersten Blements auf der 2. Achse: 20.000
Posttion des Voraufkeeilbezugspunkts auf der 1. Achse 68330

LA (R & L4

Posttion des Voraufkeilbezugspunkts auf der 2. Achse  -20.000
Lange Voraufleeil: £8.530
Brete Vorlaufkeil: 40.000

RILANIR LS

Abbildung 4-10 Bestimmung des Vorlaufkeils

Wahlen Sie im Gruppenfeld Scan fiir eine Priifung mit Schrageinschallung
Sektor, Tiefe oder Static aus. Weitere Informationen tiber die Unterschiede
zwischen den Scanarten siehe die gratis Handbiicher Advanced NDT Series auf
der Evident Internetseite.

Wahlen Sie im Gruppenfeld Auswahl der Schallbiindelwinkel die Option
Einschallwinkel aus und bestimmen Sie die Werte fiir Start, Stopp und Auf-
I6sung entsprechend des ausgewahlten Scan.
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h)

i)

7)

k)

D

m)

n)

Stellen Sie im Gruppenfeld Fokuspunkt auswihlen die Art Fokussierung
auf Wahre Tiefe, Halber Schallweg, Projektion oder Fokalebene und wenn
notig aktivieren Sie die dynamische Fokussierung der Tiefe (DFT). Definieren
Sie dann die Position der Fokalebene, Fokusposition Sender und Fokuspo-
sition Empfanger, wenn verfiigbar.

Wiéhlen Sie im Gruppenfeld Auswahl Elemente die Apertur erste Achse aus
und geben Sie dann die Anzahl Element fiir jede Sendemodulierung ein. Defi-
nieren Sie dann die Werte fiir Start, Stopp und Auflésung, wenn verfiigbar.

Stellen Sie im Gruppenfeld Verbindung die Werte fiir den Impulsgenerator
und Empféanger ein. Dadurch wird das erstes Element fiir den Sender und
Empféanger der Sendemodulierung definiert.

Klicken Sie am unteren Dialogfeldrand auf Bild erstellen.

Die Schallbiindelanzeige wird von TomoView vorbereitet.

Warten Sie bis die Statusanzeige vollstandig geladen ist.

Klicken Sie am oberen Dialogfeldrand auf das Register Info zur Schallbiin-
delanzeige.

Setzen Sie die vier Ansichten und die darunten stehenden Parameter ein, um
die berechneten Schallbiindel zu iiberpriifen (siehe Abbildung 4-11 auf
Seite 249).
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Advanced Calculator 2.10R6 - Default Beal

) il
el

Datei  Simulation Hilfe

|| UT-Prficop | 1D Linear-Amay | 10 Kreis-Aray | 1D Ring-Amay | 2D-Matri-Amay Info zur Schalbindelanzeige. | info Elemente | SilioAFe |

Wk Draufsicht {C) Wk Vorderansichit (D)

Vk Seitenansicht (B) B 3D-Ansicht

Schallbindelinfo

ichallaustrittspkt
Scan:  0.00mm

Index:  -45.09 mm
USound: 0.00 mm

Actives Schallbiindel: [Azmuthal R: 45,00 - [ Drufsicht | [ setenansicht | | verderansicht |
@ Schallbundel ) Erstellung Schallbinds
Winkelinfo Optionen anzeigen Farbe
Fokuspunit  Referenzwinkel: 45.00 Voriaufkeil anzeigen Voraufkeil gefiilk B screimnat
A0 Abstrahiwirkel: 90.00 Sensor anzeigen Sensor gefilk W voiauel
15,09 mm éc?!wenkmnkel Prifteil anzeigen Ort Folcuspunist anzeigen Priifteil
Primar: -5.43 deg Elementzahl anzeigen Fokuspunkt anzeigen Elemert
30.00 mm ekeundar 0.00 d B ) } .
sekundar: 0.00 deg [] Umlenkung anzeigen [] Mitte Schweilnaht anzeige - Schallbindel
Nahfeldinfo
Mahfeldtiefe primare Apertur: 55mm
Nahfeldtiefe sekundare Apertur: 15.9mm

Abbildung 4-11

Register Info zur Schallbiindelanzeige im Advanced Calculator
(Beispiel)

0) Schalten Sie zum Register 1D Linear-Array zuriick und wenn nétig stellen Sie
weitere Parameter ein.

p) Klicken Sie am unteren Dialogfeldrand auf Ersetzen, um die konfigurierten
Sendemodulierungen zu berechnen und die Informationen zuriick an Tomo-
View zu senden.
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So wird eine Sender-Empfanger- oder Durchschallungsgruppe fiir Phased-Array hinzugefiigt
und konfiguriert

1. Befolgen Sie die Schritte 1 bis 4.e aus Abschnitt ,So wird eine Impuls-Echo-Grup-
pe fiir Phased-Array hinzugefiigt und konfiguriert” auf Seite 243.

2. Klicken Sie auf , um das Dialogfeld Advanced Calculator einzublenden:
a) Wahlen Sie im Gruppenfeld Scan die Option Static aus.

b) Waihlen Sie im Gruppenfeld Auswahl der Schallbiindelwinkel die Option
Einschallwinkel und bestimmen Sie den Wert Start fiir den Impulsgenerator.

c) Definieren Sie im Gruppenfeld Auswahl Elemente die Werte fiir Start und
Apertur erste Achse.

d) Klicken Sie am unteren Dialogfeldrand auf Ersetzen, um die konfigurierten
Sendemodulierungen zu berechnen und die Informationen zuriick an Tomo-
View zu senden.

3. Klicken Sie auf , um das Dialogfeld Advanced Calculator einzublenden:

a) Wihlen Sie im Gruppenfeld Auswahl der Schallbiindelwinkel die Option
Einschallwinkel und bestimmen Sie den Wert Start fiir den Empfanger.

b) Definieren Sie im Gruppenfeld Auswahl Elemente die Werte fiir Start und
Apertur erste Achse.

¢) Definieren Sie im Gruppenfeld Sensor den Abstrahlwinkel des Sensors fiir
den Empféanger, falls notig.

d) Klicken Sie am unteren Dialogfeldrand auf Empf. ersetz., um die konfigurier-
ten Sendemodulierungen des Empféngers zu berechnen und die Information
zuriick an TomoView zu senden.

4. Klicken Sie auf , um das Dialogfeld Advanced Calculator einzublenden:

a) Waihlen Sie im Dialogfeld Quelle der Phased-Array-Parameter (siehe
Abbildung 4-12 auf Seite 251), den zu bearbeitenden Sektor und dann den
Sender aus und klicken Sie auf Ok.

Die Software Advanced Calculator wird mit dem konfigurierten Impulsgene-
rator eingeblendet.

b) Klicken Sie im Dialogfeld Advanced Calculator auf Hinzufiigen.

Dadurch wird ein neues Schallbiindel mit einer dhnlichen Konfiguration zu
der in Schritt 2 definierten Konfiguration hinzugefiigt.
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8 - - N
# | Quelle der Phased-Array-Paramete e

Optionen der Quelle

Sektor

[ Sectar 1

@ Sender () Empfanger

Abbildung 4-12 Dialogfeld Quelle der Phased-Array-Parameter

Klicken Sie auf , um das Dialogfeld Advanced Calculator einzublenden:

a)

b)
c)

Wahlen Sie im Dialogfeld Quelle der Phased-Array-Parameter (sieche
Abbildung 4-12 auf Seite 251) den zu bearbeitenden Sektor und dann den
Sender aus und klicken Sie auf Ok.

Bearbeiten Sie die verschiedenen, verfiigbaren Parameter, falls notig.

Klicken Sie am unteren Dialogfeldrand auf Ersetzen, um die konfigurierten
Sendemodulierungen zu berechnen und die Informationen zuriick an Tomo-
View zu senden.

Klicken Sie auf , um das Dialogfeld Advanced Calculator einzublenden:

a)

b)
c)

Wahlen Sie im Dialogfeld Quelle der Phased-Array-Parameter (siehe
Abbildung 4-12 auf Seite 251), den zu bearbeitenden Sektor und dann den
Empfinger aus und klicken Sie auf Ok.

Bearbeiten Sie die verschiedenen, verfiigbaren Parameter, falls notig.

Klicken Sie am unteren Dialogfeldrand auf Empf. ersetz., um die konfigurier-
ten Sendemodulierungen des Empfangers zu berechnen und die Information
zuriick an TomoView zu senden.

Wiederholen Sie die Schritte von 4 bis 6 bis alle Schallbiindel konfiguriert sind.
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4.2.2  Hinzufiigen und konfigurieren einer Gruppe fiir konventionellen Ultra-

schall

Im Folgenden wird das Erstellen einer Gruppe fiir konventionellen Ultraschall mit
der Software TomoView beschrieben. Die Konfiguration einer Gruppe fiir konventio-
nellen Ultraschall wird nicht mit der Software Advanced Calculator so durchgefiihrt,
wie fiir Phased-Array-Gruppen. Die Konfiguration der Akustik und Priifteilbestim-
mung miissen separat durchgefiihrt werden.

So wird eine Gruppe fiir konventionellen Ultraschall hinzugefiigt und konfiguriert

1. Klicken Sie in der TomoView-Verwaltung auf @, um eine Gruppe hinzuzufii-
gen.

2. Im eingeblendeten Dialogfeld Assistent fiir das Erstellen einer neuen Gruppe
(siehe Abbildung 4-13 auf Seite 252):

a) Wihlen Sie Konventioneller Ultraschall fiir die zu erstellende Gruppe aus.

b) Geben Sie einen Namen fiir die neue Gruppe im Feld Namen angeben ein
(zum Beispiel konventioneller Ultraschall).

¢) Klicken Sie auf Fertig stellen.

Assistent fir das Erstellen e

1. Wahlen Sie die zu erstellende At Gruppe aus:

() Phased-Aray

@ Konventioneller Ukraschall
) TOFD
() Kopieren von: Default Beam (@uf dem Ger

2 Namen angsben:  konventionaller Utraschall

< Zurick || Fettigstellen | [ Abbrechen |

Abbildung 4-13 Dialogfeld Assistent fiir das Erstellen einer neuen Gruppe

3. Wahlen Sie in der Meniileiste Priifteil & Maske > Priifteildefinition aus.
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5.

Im eingeblendeten Dialogfeld Priifteil definieren (siehe Abbildung 4-14 auf

Seite 253):

Stellen Sie im Gruppenfeld Schallgeschwindigkeit im Werkstoff die Schall-
geschwindigkeit im Priifteil der Longitudinalwellen und Transversalwellen

a)

b)

c)

d)

Im Gruppenfeld Gruppe in der TomoView-Verwaltung:

Priifkopfpogition

Priifung war:

.t’:‘«usri-:htl.gng

Priifteil definieren |
Schallgezchwindigkett im ‘werk staff
Longitudinalwellen: 2000 mi's
Tranzversalwelen: B00 m's
Im Varlaufkeil: 2330 m's
Abmezsungen
Dicke: 25.00 mim
Geometrie: Flach
@ Zylinder
Stab
Aubendurchmesser: 51.00 mm

@aAD
How

@ Umfangsrichtung

Achsennchtung

[

0K | [ Abbrechen |

Stellen Sie im Gruppenfeld Abmessungen die Werte entsprechend dem Priif-
Waihlen Sie fiir zylindrische Priifteile im Gruppenfeld Priifkopfposition die

entsprechenden Optionen fiir Priifung von und Ausrichtung aus.
Klicken Sie auf OK.

Abbildung 4-14 Dialogfeld Priifteil definieren

€ Wihlen Sie die neu erstellte Gruppe aus (siehe Abbildung 4-15 auf Seite 254).
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o=l

\b; 100,00 mmds

Gruppe

‘@] [#][#] [*a]— Schaltfiache Ultra-

schall-einstellungen

| konventioneller Uiz + |

Abbildung 4-15 Auswahl der Ultraschallgruppe in der TomoView-Verwaltung

6. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltfliche Ultraschallein-

stellungen ( lE).

7. Im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen:

a)

b)

c)
d)

e)

4.2.3

Stellen Sie im Register Impulsgenerator/Empfianger die Stecker fiir den Im-
pulsgenerator und Empfinger zusammen mit der Impulsbreite fiir den UT-
Priitkopf ein.

Dividieren Sie 500 durch die Sensorfrequenz (angegeben in MHz), um den
Wert der Impulsbreite (angegeben in ns) zu erhalten (zum Beispiel

500/10 MHz = 50 ns).

Wahlen Sie im Register Sensor im Gruppenfeld Auswahl die Option Schallk.
dndern und geben Sie im Gruppenfeld Schallbiindelausrichtung den ent-
sprechenden Wert fiir den Einschallwinkel ein.

Wihlen Sie im Register Sensor im Gruppenfeld Auswahl die Option Schallk.
dndern aus.

Definieren Sie im Gruppenfeld Position die Werte fiir Offset Scan und Offset
Index.

Definieren Sie im Gruppenfeld Schallbiindelausrichtung den Wert fiir den
Abstrahlwinkel.

Hinzufligen und konfigurieren einer TOFD-Gruppe

Im Folgenden wird das Erstellen einer TOFD-Gruppe mit der Software TomoView be-
schrieben. So wie fiir Gruppen mit konventionellem Ultraschall wird auch die TOFD-
Konfiguration nicht mit der Software Advanced Calculator durchgefiihrt. Die Konfi-
guration der Akustik muss separat durchgefiihrt werden.
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So wird eine TOFD-Gruppe hinzugefiigt und konfiguriert

1. Klicken Sie in der TomoView -Verwaltung auf @, um eine neue Gruppe hinzu-
zufiigen.

2. Im eingeblendeten Dialogfeld Assistent fiir das Erstellen einer neuen Gruppe
(siehe Abbildung 4-16 auf Seite 255):

a) Wahlen Sie TOFD fiir die zu erstellende Gruppe aus.

b) Geben Sie einen Namen fiir die neue Gruppe im Feld Namen eingeben an
(zum Beispiel TOFD-Gruppe).

c) Klicken Sie auf Fertig stellen.

Assistent fir das Erstellen einer neuen Gruppe @

1. Wahlen Sie die zu erstellende At Gruppe aus:

" Phased-Amay
) Kenventioneller Utiraschall
' ") Kopieren von: Default Beam (muf dem Ger

2. Namen angeben:  TO FD4Gruppe|

< Zuriick || Femgstellen | [ Abbrechen |

Abbildung 4-16 Dialogfeld Assistent fiir das Erstellen einer neuen Gruppe

3. Im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen > Impulsgenerator/Empfinger:

a) Stellen Sie im Gruppenfeld Impulsgenerator den Stecker auf die dem Stecker
des Impulsgenerators entsprechende Nummer ein.

b) Stellen Sie im Gruppenfeld Empfianger den Stecker auf die dem Stecker des
Empfangers entsprechende Nummer ein.

c) Stellen Sie im Gruppenfeld Impulsgenerator die Spannung auf den hochsten
verfiigbaren Wert ein.

d) Stellen Sie im Gruppenfeld Impulsgenerator die Impulsbreite fiir den UT-
Priitkopf ein.
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Dividieren Sie 500 durch die Sensorfrequenz (angegeben in MHz), um die Im-
pulsbreite (angegeben in ns) zu erhalten (zum Beispiel 500/10 MHz = 50 ns).

424  Wechseln zwischen den Gruppen

Enthilt eine Konfiguration mehr als eine Gruppe, muss zwischen den einzelnen
Gruppen oft gewechselt werden.

So wird zwischen den Gruppen gewechselt

1. Wabhlen Sie in der Meniileiste Extras > Gruppe auswihlen aus.

2. Wabhlen Sie im Dialogfeld Gruppe auswihlen die Gruppe aus, zu der gewechselt
werden soll und klicken Sie dann auf OK.

ODER

Wihlen Sie in der Meniileiste Extras > Vorherige Gruppe aus oder driicken Sie
die Taste F5, um zur vorherigen Gruppe zu wechseln.

ODER

Wiéhlen Sie in der Meniileiste Extras > Ndchste Gruppe aus oder driicken Sie die
Taste F6, um zur nédchsten Gruppe zu wechseln.

425 Umbennen von Gruppen

So wird eine Gruppe umbenannt

1. Klicken Sie auf lhl, um das Dialogfeld Ultraschalleinstellungen einzublenden.

2. Wabhlen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen in der Dropdown-Liste
Gruppe iiberhalb der Register die Gruppe aus, die umbenannt werden soll.

3. Klicken Sie in das Listenfeld Gruppe und geben Sie den neuen Gruppennamen
ein.

4. Driicken Sie die Taste Eingabe.

42.6 Loschenvon Gruppen

So wird eine Gruppe geloscht

In der TomoView-Verwaltung im Gruppenfeld Gruppe:
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. Wahlen Sie die zu 16schende Gruppe aus.
2. Klicken Sie auf die Schaltfldche Loschen.

Ein Dialogfeld mit einer Meldung wird eingeblendet (siehe Abbildung 4-17 auf
Seite 257), in dem Sie das Loschen der Gruppe bestdtigen miissen.

| TomoView &1

! . Mit diesemn Arbeitsschritt wird die aktuelle Gruppe geldscht.

[ ok | [ Abbrechen |

Abbildung 4-17 Meldung zum Loschen der Gruppe

3. Klicken Sie auf OK, um Vorgang zu bestatigen.

4.3  Justieren einer Gruppe fiir Phased-Array

Sie kénnen vor und nach einer Priifung einen Justier-Check vor Ort durchfiihren, um
die Bestandigkeit des gesamten Ultraschallsystems zu iiberpriifen. Bei der Phased-Ar-
ray-Technik benétigt die Justierung und Uberpriifung aller Schallbiindel. Der Zweck
der Justierung ist es, eine Konfigurationsdatei mit korrekten Ergebnissen zu erhalten
beziiglich der Position und Amplitude eines bekannten Reflektors im Justierkorper.

In den folgenden Abschnitten wird die Justierung der Schallbiindelverzégerung und
Empfindlichkeit fiir Phased-Array-Gruppen beschrieben. Fiir die Phased-Array-Jus-
tierung von TCG-Kurven siehe Abschnitt 4.7.3 auf Seite 272.

431  Justieren der Schallbiindelverzogerung

Der Zweck der Phased-Array-Justierung der Schallbiindelverzdgerung ist es, die Ver-
zogerung jedes Schallbiindels so einzustellen, dass fiir alle Schallbiindel die Indikati-

on von einem bekannten Reflektor in der korrekten Tiefe erscheint. Dieses Verfahren

muss fiir jede Gruppe einzeln durchgefiihrt werden.
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So wird die Schallbiindelverzégerung justiert

1. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf R (Phased-Array-Justie-
rung).

2. Bewegen Sie in einer Seitenansicht (B), Vorderansicht (D) oder in einem Sektor-
bild (S) den roten Referenzkursor und den blauen Messkursor jeweils iiber und
unter den Referenzreflektor des Justierkorpers (siehe Abbildung 4-18 auf
Seite 258).

Gr1: Default Beam [S:90.0°, A: 45.0°] - Sektorbild

Abbildung 4-18 Beispiel von Kursors iiber und unter einer Indikation in einem
Sektorbild

3. Im eingeblendeten Dialogfeld Phased-Array-Justierung;:

a) Waihlen Sie das Register Schallbiindelverzégerung aus (siehe Abbildung 4-
19 auf Seite 259).
Die Grafik zeigt den Schallweg zwischen dem Referenz- und Messkursor auf
der vertikalen Achse und die Schallbiindel auf der horizontalen Achse an.
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=R

Phased-iay-Justien |

— Die durchgezogene schwarze Linie zeigt die tatsachliche Tiefe des bekannten Re-
flektors an.

g

Schallbiindelverzégenung |

r— Die rote Linie zeigt die Tiefe des hdchsten Amplitudenmaximums fiir ein Schall-

biindel wahrend der Priifung an.

Empfindict

lceit | TOG [ Justienung iberprifen

o

|1 5

ko

ks

‘30

|35

lao]

Schallbinde!

Justierung

Reflektorposition: Toleranz

1250 [ +1.00
Gruppen-versta 334 | dB
Héhe 10

Lineare Interpolation

< mm

b)

c)

d)

e)

Amplitudenmaximums.

L Die Echodynamik des Abstands (blaue Linie) zeigt die Tiefe der maximalen Ampli-
tude jedes Schallblindels zum gegebenen Zeitpunkt an.

Gestrichelte Linien zeigen die Toleranzgrenzen an.

Abbildung 4-19 Kurven beim Justieren der Schallbiindelverzégerung

Geben Sie im Gruppenfeld Justierung im Feld Reflektorposition die wahre
Tiefe des fiir diese Justierung eingesetzten Reflektors ein.

Ist das Reflektorecho zu schwach oder zu stark, d&ndern Sie die Gruppenver-

stirkung.

Geben Sie im Feld Toleranz die annehmbare Toleranzgrenze beim Justieren

ein.

Wahlen Sie das Kontrollkédstchen Lineare Interpolation aus, um das Mitteln
der Schallbiindelverzogerung zu aktivieren. Die ergebende Linie wird auf ei-
ne Gesamtkorrektur angewendet.

Wiahrend des Priifens wird fiir jedes Schallbiindel eine Echodynamik des Ab-
stands (blaue Linie) erstellt sowie eine Kurve (rote Linie) mit der Position des

Bewegen Sie den Sensor auf dem Justierkdrper und fithren Sie den Justierkdrper

itiber den Referenzreflektor.
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[ WICHTIG |

Nach einer Priifung sollte die maximale Amplitudekurve (rote Linie) nahe dem Tole-
ranzwert sein. Ist die Form der Kurve der Amplitudenmaxima vollig anders, {iber-
priifen Sie die Konfiguration aller Parameter im Advanced Calculator.

6. Klicken Sie im Dialogfeld Phased-Array-Justierung auf Kurve 16schen, um die
Daten der vorherigen Priifung zu 16schen.

7. Fiihren Sie erneut den Justierkorper iiber den Referenzreflektor.
In der Grafik erscheint die rote Linie erscheint nicht immer innerhalb der Tole-
ranzlinien.

8. Klicken Sie auf Justieren.
Der Inhalt der Grafik wird geldscht und der Vorlauf des Vorlaufkeils wird in To-
moView fiir jedes Schallbiindel berechnet, so dass die Reflektorindikation in der
gewiinschten Tiefe angezeigt wird.

9. Fiihren Sie den Sensor erneut iiber den Referenzreflektor auf dem Justierkorper,
um die Justierung durch die Anzeige der roten Linie innerhalb der Toleranzlinien
zu bestatigen.

Schallbiindelverzégening | Empfindichkett | TCG [ Justienung Gbemprifen

Justierung
Reflektorposition:  Toleranz
1250 (= £100 = mm

Gruppen-versta  30.0 |+ dB

Hohe: 10

Lineare Interpolation

|E- 10 J 15 \20 J |ZE J 30 J 35 |4D‘
Schallbindel

Abbildung 4-20 Rote Linie erscheint zwischen Toleranzlinien nach der Justierung

10. Ist die Justierung nicht erfolgreich, wiederholen Sie die Schritte 6 bis 9.
11. Wenn die Justierung zuriickgesetzt werden muss:

a) Klicken Sie in der TomoView-Verwaltung auf die Schaltflache (@).

b) Klicken Sie im Advanced Calculator auf Ersetzen.
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4.3.2  Justieren der Empfindlichkeit

Der Zweck der Empfindlichkeitsjustierung fiir Phased-Array ist es, die Verstarkung
fiir jedes Schallbiindels so einzustellen, dass die Amplitude von einem bekannten Re-
flektor fiir alle Schallbiindel auf dem gleichen Pegel angezeigt wird.

So wird die Empfindlichkeit justiert

1. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf 2 (Phased-Array-Justie-
rung).

2. Klicken Sie im Dialogfeld Phased-Array-Justierung auf das Register Empfind-
lichkeit.

3. Koppeln Sie den Sensor an dem Justierkdrper an und fiithren Sie ihn ein erstes Mal
auf dem Justierkorper iiber den Referenzreflektors.
Wiahrend des Abtastens zeigt TomoView eine Echodynamik des Abstands (blaue
Linie) fiir jedes Schallbiindel an und erstellt eine Kurve (rote Linie), die die Positi-
on des Amplitudenmaximums angibt (siehe Abbildung 4-21 auf Seite 261).

‘ Schalbiindelverzbgerung | Empfindlichiceit ‘TCG I Justierung L]berpn.'denl

Justierung

Reflektorampliude:  Toleranz:

+|5.00

Gruppen-versti |340 -5 dB

| N S R B ks o ks T )
Schallbindel

Abbildung 4-21 Empfindlichkeitsjustierung nach dem ersten Abtasten (Beispiel)

4. Bewegen Sie in einer Seitenansicht (B), Vorderansicht (D) oder in einem Sektor-
bild (S) den roten Referenzkursor und den blauen Messkursor jeweils {iber und
unter den Referenzreflektor des Justierkorpers (siehe Abbildung 4-18 auf
Seite 258).

5. Im Dialogfeld Phased-Array-Justierung:

a) Stellen Sie im Feld Reflektoramplitude die Amplitude (in %) ein, den das
Amplitudenmaximum des Referenzreflektors erreichen soll.
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b) Geben Sie im Feld Toleranz den annehmbaren Toleranzwert der Amplitude
ein.

c) Ist das Reflektorecho zu schwach oder zu stark, andern Sie die Gruppenver-
stirkung.

d) Klicken Sie auf Kurve léschen, um die Daten der vorherigen Priifung zu 16-
schen.

6. Fiihren Sie erneut den Justierkorper iiber den Referenzreflektor.

7. Klicken Sie auf Justieren.
Der Inhalt der Grafik wird von TomoView gel6scht und die Verstarkung fiir jedes
Schallbiindel berechnet, so dass die Amplitude des Reflektorechos fiir alle Schall-
biindel auf dem gewiinschten Pegel angezeigt wird.

8. Fiihren Sie erneut den Justierkorper iiber den Referenzkursor auf dem Justierkor-
per, um die Justierung durch die Anzeige der roten Linie innerhalb der Toleranz-
linien zu bestatigen (siehe Abbildung 4-22 auf Seite 262).

Schalbiindelverzdgerung | Empfindiichiceit |TCG |Just\en.mg leerpn'.lfenl

Justierung

Reflektoramplitude:  Toleranz:

/500

Gruppen-versti (340 - dB

[ E T 10 hs o BT Bo T s T Jan] el v oo

Schallbindel

Abbildung 4-22 Kurven der Empfindlichkeitsjustierung

9. Ist die Justierung nicht erfolgreich, wiederholen Sie die Schritte 6 bis 8.

10. Wenn Sie die Schallbiindelverstarkung tiberpriifen oder zuriicksetzen wollen:

a) Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf lhl (Ultraschalleinstel-
lungen).

b) Wibhlen Sie in der Dropdown-Liste Schallbiindel iiberhalb der Register das
gewiinschte Schallbiindel aus.

¢) Uberpriifen oder bearbeiten Sie im Register Allgemeines im Gruppenfeld
Verstirkung die Verstarkung des Schallbiindels.

d) Klicken Sie auf Schallb. neu einst, um die Empfindlichkeitsjustierung zu-
riickzusetzen.
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4.4  Justieren einer Gruppe fiir konventionellen Ultraschall

Die Schallgeschwindigkeit und der Vorlaufkeilvorlauf einer Gruppe fiir konventio-
nellen Ultraschall konnen mit den verfiigbaren Parametern im Register Allgemeines
im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen justiert werden (siehe Abbildung 4-23 auf
Seite 263).

Allgemeines |Blenden ITCG IAVG I Digitalisierung | Impulsgenerator/Empfanger I Sensor | Alame | Eingang/‘Ausgangl
Verstarkung Zetachse Automatische Werte

Gruppe: 250 5 dB Booster (25 dE) | autom. einstell Start 0.000 = mm |Auto einst. Ref -Amplitude 20 % Autom Werte
Anw.: 250 dB Ref. einstellen Bersich: 33.178 |<{ mm | B.einstell Start Gesamtbersich 000 mm | Justieren

Ref. 0 dB Modus:  |Wahre Tife ~| (88| | & Gesamtbersich: 10031 mm

Abbildung 4-23 Register Allgemeines im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen fiir
eine Gruppe fiir konventionellen Ultraschall

€ Es werden ein Justierkdrper mit einem bekannten Reflektor zur Justierung der
Verzogerung und ein Justierkdrper mit zwei bekannten Reflektoren zur Justie-
rung der Schallgeschwindigkeit benétigt.

So wird ein Gruppe fiir konventionellen Ultraschall justiert

1. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf lhl (Ultraschalleinstellungen).

2. Wahlen Sie in der TomoView-Verwaltung im Gruppenfeld Gruppe die zu justie-
rende Gruppe fiir konventionellen Ultraschall aus.

3. Waihlen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register Sensor im Grup-
penfeld Auswahl den Schallkopftyp und das Schallkopfmodell aus.

Digitalisierung | Impulsgenerator/Empfanger | -

Auswahl Posit
@G Offs
Schialk. andem |#nge Beam v | —gz—— Schallkopftyp
[Avzrexs« ~) ——— Schallkopfmodell
3) (5) (E)

Abbildung 4-24 Auswahl des Schallkopfs im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen
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4. Bewegen Sie den Schallkopf auf dem Justierkorper iiber den Reflektor mit be-
kannter Position.

5. In einer A-Bild-Ansicht:

a) Wahlen und konfigurieren Sie die Ansicht, um die Echos der zwei Reflekto-
ren zu sehen.
b) Bewegen Sie den Referenzkursor (rote Linie) auf das Echo des ersten Reflek-
tors.
c) Bewegen Sie den Messkursor auf das Echo des zweiten Reflektors.
6. Im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register Allgemeines:
a) Stellen Sie im Gruppenfeld Zeitachse den Modus auf Halber Schallweg ein.
b) Klicken Sie im Gruppenfeld Automatische Werte auf Justieren.
7. Im eingeblendeten Dialogfeld Zeit / halber Weg (siche Abbildung 4-25 auf
Seite 265):
a) Waibhlen Sie im Gruppenfeld Was wollen Sie berechnen? die Option Schall-
geschwindigkeit und Vorlauf aus.
b) Stellen Sie die Position Referenzkursor auf die bekannte Position des ersten
Reflektors ein.
c) Stellen Sie die Position Messkursor auf die bekannte Position des zweiten Re-
flektors ein.

d) Klicken Sie auf OK.
Die Schallgeschwindigkeit und der Vorlaufkeilvorlauf werden von Tomo-
View berechnet und die entsprechenden Werte werden im Dialogfeld Ultra-
schalleinstellungen im Register Sensor im Gruppenfeld Werkstoff und
Schnittstelle eingestellt.
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Zeit / halber Weg S|
W as waollen Sie berechnen?

_ Schallgeschwindigl.eit

@ Vorlauf

_ Schallgeschwindighkeit und orlauf

Schallgeschwindigkeit: 3000 : mds
Worlauf Yorlaufkeil: oo 153

Poszition Referenzkurzor,  26.7 : mm

Position Messkursor: .7 mm

Differenz: 324 mm

Abbrechen

Abbildung 4-25 Justieren mit dem Dialogfeld Zeit / halber Weg

4.5 Justieren einer TOFD-Gruppe im Konfigurationsmodus

Auch wenn TOFD-Gruppen gewohnlich im Analysemodus justiert werden, wird im
Folgenden die Justierung im Konfigurationsmodus beschrieben. Fiir weitere Informa-
tionen iiber die Justierung von TOFD-Gruppen im Analysemodus siehe Abschnitt
7.6.2 auf Seite 374.

So wird eine TOFD-Gruppe im Konfigurationsmodus justiert

1. Wahlen Sie in der Mentileiste Ansicht > Inhalt aus und zeigen Sie fiir die TOFD-
Gruppe das A-Bild und die Seitenansicht (B) an.

2. Stellen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen > Allgemeines im Gruppen-
feld Zeitachse den Modus auf TOFD ein.

3. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf | -~ |, um das Dialogfeld
TOFD-Manager einzublenden.

. Klicken Sie im Dialogfeld TOFD-Manager auf Justierung,.
5. Im eingeblendeten Dialogfeld TOFD:
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4.6

a) Waihlen Sie im Gruppenfeld Was wollen Sie berechnen? die zu berechnende
Option aus.

b) Wabhlen Sie im Gruppenfeld Scan-Achse die Option Parallel zum Schallbiin-
del oder Lotrecht zum Schallbiindel aus.

c) Stellen Sie in den Gruppenfeldern TOFD Primadrwert und TOFD Sekundar-
wert die notigen Parameter ein.

d) Klicken Sie auf OK.

[ HINWEIS |

Wenn im Dialogfeld TOFD im Gruppenfeld Was wollen Sie berechnen? die Option
Schallgeschwindigkeit und Vorlaufkeilvorlauf ausgewahlt wurde, muss der Mess-
kursor auf ein zweites Referenzsignal eingestellt werden (zum Beispiel auf die Late-
ralwelle).

Die Ultraschallachse wurde nun im Konfigurationsmodus justiert.

Masken

Eine Maske ist eine grafische Darstellung der Geometrie der Schweifinaht oder eines
Priifteils, die tiber eine Ansicht mit Ultraschalldaten eingeblendet wird. Mittels der
Maske wird die Position der Fehlerindikation in der SchweifSnaht oder im Priifteil
sichtbar. TomoView enthilt vordefinierte, benutzerdefinierbar Masken, doch es kon-
nen auch Schweifinaht- und Priifteilmasken mittels.dxf-Dateien erstellt werden.

Eine Schweifsnahtdarstellung kann fiir Schweifinahtpriifungen als Maske in einer An-
sicht eingeblendet werden.

So wird eine SchweiRnahtmaske erstellt

1. Wahlen Sie in der Mentileiste Priifteil & Maske > Schweifinahtdefinition aus.

a) Klicken Sie im Dialogfeld Vordefinierte Schweiinaht auf den entsprechen-
den Schweifsnahttyp (siehe Abbildung 4-26 auf Seite 267).
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[ ™
Vaordefinierte SchweiBnaht ﬁ SchweiBnahtparameter [é]
Twp1 Tup 2 Abbrechen

o

2
Typ d
1: Breite der Decklage: 11.75 mm
2 Spaltbreite: 4 mm
3 Hohe der Decklage: 10 mm
Twp b
Dicke Priifteil: 10 mrm

H 11
M

H

Automatizch umkehren

[ ok || ébbrechen |

Abbildung 4-26 Dialogfelder Vordefinierte Schweifinaht und Schweiinahtpara-
meter (fiir Typ 1)

b) Geben Sie im Dialogfeld Schweifinahtparameter die entsprechenden Werte
ein fiir Ihre Schweifinaht ein und klicken Sie auf OK.

¢) Zuriick im Dialogfeld Vordefinierte Schweifinaht, wihlen Sie das Kontroll-
kdstchen Automatisch umkehren aus und klicken auf OK.
Die Schweifsnahtmaske wird in der Ansicht eingeblendet (siehe Abbildung 4-
27 auf Seite 268).
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urspriingliche Mas-
ke

ﬁemte Umkehrung

zweite Umkehrung

dritte Umkehrung

Abbildung 4-27 Schweifinaht mit drei Umkehrungen (Beispiel)

4.7 TCG-Kurven

Die Funktion der zeitabhingigen Verstarkungsregelung (TCG) d@ndert die empfanger-
seitige Verstarkung wahrend der Priifdatenerfassung, um die Schallschwachung im
Material auszugleichen. Die TCG-Kurve definiert Verstarkungswerte, der auf die
Gruppenverstarkung aufgeschlagen wurde.

Die Software TomoView bietet zwei Methoden zum Erstellen einer TCG-Kurve. Fiir
eine Gruppe fiir konventionellen Ultraschall (Einschwingermesskopf) oder fiir eine
Gruppe fiir Senkrechteinschallung mit Phased-Array konnen die Parameter im Regis-
ter TCG im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen eingesetzt werden (siehe 4.7.1 auf
Seite 268). Setzen Sie fiir eine Phased-Array-Gruppe die Phased-Array-Justierung ein
(siehe Abschnitt 4.7.3 auf Seite 272).

Zum Erstellen einer TCG-Kurve wird ein Justierkdrper mit gleich grofien Reflektoren
in unterschiedlichen Tiefen benétigt. Die TCG-Kurve kann als rote Linie oben in der
entsprechenden A-Bild-Ansicht angezeigt werden (siehe Abschnitt 4.7.2 auf

Seite 271).

4.71  Erstellen einer TCG-Kurve fiir eine Gruppe fiir konventionellen Ultra-
schall

Setzen Sie die Parameter im Register TCG im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen
ein, um eine TCG-Kurve fiir eine Gruppe fiir konventionellen Ultraschall zu erstellen
oder fiir eine Gruppe fiir Senkrechteinschallung mit Phased-Array bei der dieselbe
TCG-Kurve an alle Sendemodulierungen angewendet wird.
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[ HINWEIS |

Die TCG-Funktion steht nicht fiir Gruppen mit logarithmischen Verstarker mit alteren

Priifgeraten zur Verfiigung.

So wird eine TCG-Kurve definiert

1. Waibhlen Sie ein Layout aus, das eine A-Bild-Ansicht enthalt.

2. Aktivieren Sie die Funktion TCG wie folgt:

a) Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf lhl (Ultraschalleinstel-

lungen).

b) Klicken Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen auf das Register TCG

und wihlen Sie das Kontrollkastchen Aktivieren aus.

Algemeines [ Blenden | TCG  |AVG | Digitalisirung | Impulsgenerator/Empfanger | Sensor | Alame | Engang./Ausgang | Sender | Empfanger |

V| Aitivieren  Referenzpegel: 80 | % Position {us) Gesamtverstar... Punktverstark...

Anzsigen

Reset

Mao. Abfall 2000 dB/s

Punkt hinzufia
Punkt laschen
Neue Kurve
Bre—

Export

Abbildung 4-28 Register TCG im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen

3. Bewegen Sie den Sensor auf einen Justierkorper mit gleich grofien Reflektoren in

unterschiedlichen bekannten Tiefen.

4. Bewegen Sie den Sensor, um gut definierte Echos im A-Bild zu erhalten (siehe

Abbildung 4-29 auf Seite 270).
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Gr1: Default Beam [5:90.0° A: 45.0°] - A-Bid (A)

I1a

-100

e

Abbildung 4-29 A-Bild vor dem Hinzufiigen des ersten TCG-Punkts

5. Stellen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register TCG den Refe-
renzpegel auf die fiir das Echo gewiinschte Hohe, in Prozent der ganzen Bild-
schirmhohe angegeben. Die Standardeinstellung von 80 % eignet sich in den
meisten Fallen.

6. Bewegen Sie in der A-Bild-Ansicht den Referenz- und Messkursor auf die linke
Seite oder rechte Seite des Echos durch Doppelklicken mit der linken und rechten
Maustaste.

7. Maximieren Sie die Signalamplitude durch erneutes Bewegen des Sensors iiber
die Fehlerindikation. Setzen Sie die Echodynamik ein, um das Signalmaximum zu
finden.

8. Klicken Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register TCG auf Punkt
hinzufiig., um den ausgewahlten Punkt zur TCG-Kurve hinzuzufiigen. Wenn no-
tig, klicken Sie auf Neue Kurve, um eine leere Kurve hinzuzufiigen.

Die Verstarkung wird mit TomoView eingestellt, um das Maximum des ausge-
wiahlten Echos auf 80 % der ganzen Bildschirmhohe zu bringen.
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Abbildung 4-30 A-Bild nach dem Hinzufiigen des ersten TCG-Punkts

9. Wiederholen Sie Schritte 6 bis 8 fiir jeden Punkt, der zur TCG-Kurve hinzugefiigt
werden soll. Um eine funktionsfahige TCG-Kurve definieren zu konnen, werden
mindestens zwei Punkte bendtigt.

| WICHTIG |

Eine Punktverstirkung mit negativen Wert wird nicht angewendet. Versichern Sie
sich, Ihre TCG-Kurve ohne negative Punktverstarkung zu erstellen. Der Punkt 0 in
der Benutzoberfldche ist nicht immer der Punkt mit der hochsten Amplitude.

4.7.2  Ein- oder Ausblenden der TCG-Kurve
Die TCG-Kurve kann mit den folgenden Schritten ein- oder ausgeblendet werden:

So wird die TCG-Kurve ein- und ausgeblendet

1. Wahlen Sie die A-Bild-Ansicht, in der die TCG-Kurve ein- oder ausgeblendet
werden soll.

2. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf |h| (Ultraschalleinstellun-
gen).
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3. Waibhlen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen das Register TCG aus.

4. Mit der Auswahl des Kontrollkastchens Anzeigen wird die TCG-Kurve ein- oder
ausgeblendet.

Die TCG-Kurve wird als rote Linie oben in der A-Bild-Ansicht angezeigt.

:_3_51. Default Beam [S$:90.0°, A: 45.0°] - A-Bild (A)
&— Bereich der TCG-
Kurve

TCG-Kurve

[-100

Abbildung 4-31 A-Bild-Ansicht mit TCG-Kurve (Beispiel)

4.7.3  Erstellen einer TCG-Kurve fir eine Phased-Array-Gruppe

Setzen Sie die Parameter im Register TCG im Dialogfeld Phased-Array-Justierung
ein, um eine TCG-Kurve fiir eine Gruppe fiir Phased-Array zu erstellen. Fiir Priif-
ungen mit Schrageinschallung, wie Schweifinahtpriifungen, benédtigen Sie das folgen-
de Verfahren, um die TCG-Verstarkung unabhangig fiir jedes Schallbiindel zu berech-
nen.

So wird eine TCG-Kurve fiir Phased-Array erstellt

1. Aktivieren Sie die TCG-Funktion folgendermafien:

a) Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf |h| (Ultraschalleinstel-
lungen).

b) Klicken Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen auf das Register TCG
und wahlen Sie das Kontrollkéstchen Aktivieren aus.
2. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf Phased-Array-Justierung
(2))
3. Klicken Sie im Dialogfeld Phased-Array-Justierung auf das Register TCG.

272 Kapitel 4



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

4. Bewegen Sie in einer Seitenansicht (B), Vorderansicht (D) oder in einem Sektor-
bild (S) (je nach Abstrahlwinkel) den roten Referenzkursor und den blauen Mess-
kursor jeweils tiber und unter die Referenzreflektorindikation (siehe
Abbildung 4-18 auf Seite 258)

5. Bewegen Sie den Sensor auf dem Justierkdrper und fithren Sie ihn auf dem Jus-
tierkorper tiber den Referenzreflektor.
Wahrend des Abtastens wird mit der Software TomoView eine Echodynamik der
Amplitude (blaue Linie) fiir jedes Schallbiindel erstellt und eine Kurve (rote Li-
nie), die das Amplitudenmaximum der Echodynamik darstellt (siehe
Abbildung 4-32 auf Seite 273).

| Schallbiindelverzégening | Empfindichkeit | TCG | Justierung dberprien |

Justierung

o = Reflektoramplitude:  Toleranz:

+ (5.00

I L e - L - ™ SR S

Schallbundel

Abbildung 4-32 TCG-Kurve nach dem ersten Abtasten (Beispiel)

6. Im eingeblendeten Dialogfeld Phased-Array-Justierung;:

a) Stellen Sie die Reflektoramplitude auf die Amplitude (in %) ein, bei der das
Amplitudenmaximum des Referenzreflektors erscheinen soll.

b) Geben Sie im Feld Toleranz den annehmbaren Toleranzwert der Amplitude
ein.
c) Klicken Sie auf Kurve 16schen, um die Daten von der vorherigen Priifung zu
16schen.
7. Tasten Sie den Justierkdrper erneut ab.
8. Um diesen Reflektor zum Erstellen eines TCG-Kurvenpunkts einzusetzen, kli-
cken Sie auf TCG-Pkt. hinzufiig.
Die Verstarkung wird mit der Software TomoView fiir jedes Schallbiindel so ge-

andert, dass die bendtigte Referenzamplitude die fiir den Referenzreflektor ent-
sprechende die Tiefe erreicht wird.
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9. Wiederholen Sie Schritte 4 bis 8 fiir jeden Referenzreflektor, der zum Erstellen der
kompletten TCG-Kurve eingesetzt wurde.

I TIPP |

Sie konnen die TCG-Verstarkung fiir jedes Schallbiindel im Register TCG im Dialog-
feld Ultraschalleinstellungen iiberpriifen.

474  Importieren und exportieren einer TCG-Kurve

Folgendermafien konnen die TCG-Kurvenpunkte direkt von der TomoView-Benut-
zoberfldche mittels einfacher .cvs-Dateien leicht importiert und exportiert werden.

So wird eine TCG-Datei zu TomoView importiert

1. Erstellen Sie eine .csv-Datei, die verschiedene TCG-Punkte fiir eine bestimmte

Gruppe enthalt.

a) Fir jedes Schallbiindel muss mittels der folgenden Struktur eine Zeile erstellt
werden, wobei Positionen in mm und Verstirkungen in dB angegeben wer-
den. Jede Zahl wird mit drei Stellen nach dem Komma eingegeben.

Position 1, Verstirkung 1, Position 2, Verstirkung 2,....

b) Anmerkungen konnen am Ende jeder Zeile hinzugefiigt werden, solange ih-

nen ein Doppelkreuz ,#” vorangeht.

c) Die Datei muss als .csv-Datei gespeichert oder umbenannt werden, um rich-
tig interpretiert zu werden.

|| TCG-Punkte.tit - Editos

Datei Bearbeiten Format Ansicht 7

3.000; 2. 000; 6. 000; 5. 000; 8.000;12.000; #5challbindel 1 .
3.000;2.100; 6.000; 5.150; 8.000;12. 220; #5challbindel 2

Abbildung 4-33 Zu importierende Angaben der TCG-Punkte

2. Waihlen Sie in der TomoView-Verwaltung die Gruppe aus, auf die die TCG-Punk-
te angewendet werden sollen.

3. Im Register TCG im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen:
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a) Klicken Sie auf Import.
b) Wahlen Sie die .csv-Datei mit den TCG-Punkten aus.
¢) Klicken Sie auf Offnen.

[ HINWEIS |

Die Position der TCG-Punkte kann sich von den in der .csv-Datei definierten unter-
scheiden, wenn die in der .csv-Datei definierte Position nicht mit der Position der ver-
fiigbaren TCG-Punkten tibereinstimmt.

48 Layouts

In der Software TomoView besteht ein Layout aus zwei oder mehreren Ansichten im
Dokumentfenster. TomoView enthilt eine Liste von 10 Layouts, die im Dialogfeld To-
mo View-Verwaltung schnell aufrufbar sind (siehe Abbildung 3-15 auf Seite 100.)

Lapaout 2
Lapaout 3
Lapout 4
Lapout 5
Layout B
Lapout 7
Lapout 8
Lapout 3
Laypout 10

Abbildung 4-34 Liste der zehn Layouts

48.1  Layout-Vorlage-Dateien

Die Software TomoView wird mit einer gewissen Anzahl von Layout-Vorlage-Dateien
geliefert. Jede Datei enthilt bis zu zehn Layouts, die zur Bearbeitung der aktuellen
Anzeige ausgewahlt werden konnen. Zusétzlich konnen Layout-Dateien erstellt und
als Layout-Vorlage definiert werden (Genaueres in Abschnitt 4.8.3 auf Seite 278).
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So wird eine Layout-Voralge angewendet

1. Klicken Sie im Dialogfeld TomoView-Verwaltung auf , um eine Layout-Vor-
lage auszuwdhlen (siehe Abbildung 4-35 auf Seite 276).

TomaView-Verwaltung @

)
100,00 mms

Gruppe

(=]
[E— ABild —
[B]— CBild ——

Soan

Inter. clock-1axis -

®

CUSTOM ’

Lapd LITE AERO 3
LITE WELD 3 CUSTOM 3
T
MNEW LAYOUT LITE WELD
OMMNIVIEWER

VIEWER

Abbildung 4-35 Liste der Vorlagen

2. Wabhlen Sie aus der Liste der verfiigbaren Layouts das passendeste Layout aus
(siehe Abbildung 4-36 auf Seite 277).
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Lapout

AGC[PA
ASC™ (PA
5B -CPA)
&B  [TOFD]
&B [UT)
P4 w6 - TOFD
UT %5 - TOFD

Abbildung 4-36 Liste der verfiigbaren Layouts

4.8.2  Anzeigen oder Wechseln einer Ansicht im Teilfenster

Ist ein Layout ausgewdhlt, konnen die Ansichten benutzerdefiniert werden.

So wird die Ansicht in einem Teilfenster gewechselt

1. Klicken Sie in das gewiinschte Teilfenster, um es zu aktivieren.
2. Klicken Sie in der Meniileiste auf Ansicht > Inhalt oder klicken Sie in der Symbol-

leiste fiir Ansichten auf &, um das Dialogfeld Inhalt einzublenden (siehe
Abbildung 4-37 auf Seite 277).

Inhalt =
& Gr1[5:90.0°, A 0.0°) * Ansichten
2| cscan 1™ L Asislansicht
2| cscanly * Ansicht(en]
2| cscana” L) Draufsicht [C]
- @ C-Scanas ) Seitenarsicht (]
#| CscanE” {7 Vorderansicht D]
2| C5canBl o fln AcBild [4)
2| Thickness: 4717
Gr2 [5:90.0°, & 0.07]

Y

2| Cscan1™
2| Cscanly
2| Cscana”

- B| C-Scan b7
2| CscanB”
2| C5can B2

Thickness: 4~

NN

ABild
=1-By| Mehrere Gruppen
Load| YT -Darstellung

Abbildung 4-37 Dialogfelds Inhalt (Beispiel)
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3. Doppelklicken Sie auf die Ansicht, die im Teilfenster angezeigt werden soll.
4. Falls erforderlich, klicken Sie in ein anderes Teilfenster und wahlen Sie die Daten
und Ansicht aus, die in diesem Teilfenster angezeigt werden sollen.

Der rechte Bereich im Dialogfeld ist auf die Ansichtstypen aktualisiert, die mit
dem ausgewahlten Datentyp zur Verfiigung stehen.

4.8.3  Speichern von Layout-Dateien sowie Definieren neuer Layouts als
Vorlage

Die Liste der Vorlagen fiir die Layouts wird in Abschnitt 4.8.1 auf Seite 275 beschrie-
ben und entspricht dem Inhalt des Layout-Ordners. Der standardméfliige Layout-Ord-
ner ist [Installation Folder]\ TomoView210\ Layouts Files (siehe Abbildung 4-38 auf
Seite 279). Sie konnen die Liste der vordefinierten Layouts durch Hinzufiigen, Entfer-
nen oder Bearbeiten der Layout-Dateien benutzerdefinieren.

A

Folgende Dateien nicht bearbeiten oder 16schen:

[Installation Folder]\TomoView210\ Layout Files\ Viewer.rst

[Installation Folder]\ TomoView210\ Layout Files\Lite Aero\Lite Aero.rst
[Installation Folder]\ TomoView210\ Layout Files\Lite Weld\ Lite Weld.rst

Wenn dieses Dateien gedndert oder geloscht werden, kann die entsprechende Tomo-
View-Version nicht hochgefahren werden (TomoViewer, Lite Aero oder Lite Weld).
Sollte dieses Problem auftreten, installieren Sie die Software TomoView erneut.
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@@v 0« TomoView210 » LayoutFiles »

‘ | Downloads durchsuchen

Organisieren » In Bibliothek aufnehmen « Freigeben fiir » Brennen Mever Ordner 3= = [l @
¢ Favoriten Name Anderungs... Typ
B Desktop 1 CUSTOM File folder
& Downloads . LITEAERO File folder
"5 Zuletzt besucht 1 LITEWELD File folder
NEW LAYOUT Tomoview Docu..
4 Bibligtheken VIEWER Tomoview Docu...
(=] Bilder
@ Deokumente
o) Musik
B Videos
1% Computer -4 T 3
, 4 Elemente

Abbildung 4-38 Standard-Layout-Ordner

So wird ein Satz von fiinf benutzerdefinierten Layouts gespeichert

1. Waéhlen Sie in der Meniileiste Datei > Layout speichern unter (*.rst) aus.
2. Im Dialogfeld Speichern unter (siehe Abbildung 4-39 auf Seite 280):

a) Geben Sie den Namen fiir die .rst-Datei im Feld Dateiname an.

b) Klicken Sie auf Speichern.
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Ordner: Speichem in: . Layout Files - @ ? » El'
N D= MName = ﬁ\nderungsdatum Typ
l el , CUSTOM 2013-06-17 10:59 Dateiordn
iitdatendateis| ZUIEEbesucht 1 e appg 2013-06-1710:59  Dateiordn
! J LITE WELD 2013-06-17 10:59 Dateiordn
@] NEW LAYOUT.rst 2013-05-28 15:50 Tomoviev
=/ Desktop @ | OMMIVIEWER. rst 2013-06-0311:22 Tomoviev
— @ VIEWER.rst 2013-05-28 15:50 Tomoviev
Al Standard | gipliotheken
einstellen
A
Computer
@
k 4 [ | +
Metzwerk
Dateiname: - Speichem
Dateityp: [ Display-Korfiguration ("t »] [ Abbrechen |
Inhalt der Datei ‘Werarbeitung
Hardware-F.onfig. [* acg, * ard) Scanner-Fonf. [7.zcn) Alle zuzammenfiigen
Friifdaten [*.rdt) Attribute [*.407] Gruppenweize 2ug fligen
Dizplay-K.onfiguration [*.rst] Software C-Bild der Dicke

Friifling [*.rep)

Abbildung 4-39 Dialogfeld Speichern unter

Bis zu fiinf benutzerdefinierte Layout-Dateien konnen gespeichert werden, die direkt
in der Vorlage Custom zur Verfiigung stehen.

So wird ein Satz von zehn Layouts direkt in den Vorlagen gespeichert

1. Klicken Sie in der Meniileiste auf Datei > Benutzerdef. Layout speichern.

2. Im Dialogfeld Benutzerdef- Layouts speichern (siche Abbildung 4-40 auf
Seite 281):

a) Wabhlen Sie eines von fiinf verfiigbaren benutzdefierten Layouts aus.

b) Definieren Sie den Namen fiir das ausgewahlte, benutzerdefinierte Layout.
c) Klicken Sie auf OK.
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Anwendungsspezifischen Layout sp... &J

@ 1. BerutzerdefLapoutl
5 2 |BenutzerdefLapout2
23 |Benutzerdeflapoutd I

7 4 |Benutzerdefl apoutd

5 & |Benutzerdsfl apouts I

ok | [ abbrechen |

Abbildung 4-40 Dialogfeld Benutzerdef. Layout speichern

3. Die neue, benutzerdefinierte Layoutvorlage ist an der gleichen Stelle wie die an-
deren Vorlagen verfiigbar (siehe Abbildung 4-41 auf Seite 281).

Layout | I
CUSTOM 3 1_Benutzerdeflayoutl
Layg LITE AERO 3

LITE WELD >

NEW LAYOUT
OMNIVIEWER
VIEWER

Abbildung 4-41 Gespeicherte Layoutvorlage in der Vorlagenliste

[ WICHTIG |

Mit den TomoView-Versionen Lite Aero und Lite Weld kénnen nur die vordefinier-
ten Layout-Dateien der TomoView-Version Lite hochgeladen werden, die in den ent-
sprechenden Ordnern gespeichert sind:

[Installation Folder]\ TomoView210\ Layout Files\ LITE AERO
[Installation Folder]\ TomoView210\Layout Files\LITE WELD
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4.9

4.9.

Die AVG-Kurve

Die Methode Abstand-Verstarkung-Grofse (AVG) dient der FehlergrofSenbestimmung
mittels einer berechneten AVG-Kurve fiir einen bestimmten Sensor sowie Werkstoff
und eine bekannte Reflektorgrofie. Die AVG-Hauptkurve stellt die Signalamplitude
eines Kreisscheibenreflektors (KSR) von vorgegebener Grofie dar.

Fiir die AVG-Konfiguration wird nur ein Reflektor benétigt und die Kenntniss der
Schallgeschwindigkeit im gepriiften Werkstoff und im Werkstoff des Vorlaufkeils.

Die AVG-Funktion wird am meisten mit Gruppen fiir konventionellen Ultraschall
eingesetzt (siehe Abschnitt 4.9.1 auf Seite 282). Die AVG-Funktion kann auch mit Pha-
sed-Array-Gruppen mittels fiir die AVG-Methode geeigneter, spezieller PA-Sensoren
und spezieller Gruppenkonfiguration eingesetzt werden (siehe Abschnitt 4.9.3 auf
Seite 287).

1 Konfigurieren einer AVG-Kurve fiir eine Gruppe fiir konventionellen
Ultraschall

So wird die AVG-Kurve fiir eine Gruppe fiir konventionellen Ultraschall konfiguriert

1. Erstellen Sie eine Gruppe fiir konventionellen Ultraschall (siehe Abschnitt 4.2.2
auf Seite 252).

2. Vergewissern Sie sich, dass in der TomoView-Verwaltung die neu erstellte Grup-
pe fiir konventionellen Ultraschall ausgewahlt ist.

3. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf (%) (Ultraschalleinstellun-
gen).

4. Uberpriifen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen wie folgt, ob die AVG-
Funktion richtig eingestellt ist:
a) Im Register Impulsgenerator/Empfianger im Gruppenfeld Empfanger:

(1) Vergewissern Sie sich, dass die Gleichrichtung nicht auf HF eingestellt
ist.

Die AVG-Funktion funktioniert nicht, wenn Gleichrichtung = HF.

(2) Wenn mit den priifgeraten uTomoscan und MultiScan MS5800 gearbeitet
wird, stellen Sie den Mafistab auf Lin ein. Die AVG-Funktion steht mit
diesen Priifgeraten nicht in anderen Mafistaben zur Verfiigung.

b) Stellen Sie den Stecker im Register Impulsgenerator/Empfinger im Grup-
penfeld Impulsgenerator und Empfianger auf die entsprechende Nummer
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4.9.2

c)

ein.

Im Impuls-Echo-Modus sind sie gleich.

Deaktivieren Sie im Register TCG das Kontrollkédstchen Aktivieren.

Die TCG-Funktion muss wahrend der AVG-Justierung nicht aktiviert sein.

Justieren Sie die Schallgeschwindigkeit und den Vorlaufkeilvorlauf (siehe ,Justie-
ren” auf Seite 127).

Im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register Sensor:

a)

b)

c)

d)

Wihlen Sie im Gruppenfeld Auswahl die Option Schallk. dndern, so dass die
anderen Sensorparameter bearbeitet werden konnen.

Stellen Sie im Gruppenfeld Position den Offset Scan und den Offset Index
ein.

Stellen Sie im Gruppenfeld Schallbiindelausrichtung den Einschallwinkel
und den Abstrahlwinkel ein.

Wahlen Sie den entsprechenden Sensor aus der Sensordatenbank aus.

Justieren der AVG-Kurve fiir eine Gruppe mit konventionellem Ultra-
schall

So wird die AVG-Kurve einer Gruppe fiir konventionellen Ultraschall justiert

Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf lﬁl (Ultraschalleinstellun-
gen).

Wahlen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen das Register AVG aus (siehe
Abbildung 4-42 auf Seite 283) und verfahren Sie wie folgt:

Allgemeines I Blenden I TCG ‘ AVG |Digrtahs\en.|ng I Impulsgenerator/Empfanger I Sensor I Alame I Eingang/Ausgang I Senderl Empiangarl

Reflektor Parameter
At: KSR - Registriergrenze: 1 = mm Detawt: O dB  Reflektoramplitude: 80 AVG anzeigen
Wampege! 5 2 dB  Detavk 0O dB  Dampfungim Justierkomper: 0 = (mm)
GroBe: 1 =/ mm

Schallgeschw. im v 2330.0 - m/s Dimpfung im Prifiing: o = fmm)

a)

Abbildung 4-42 Register AVG im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen

Wiéhlen Sie im Gruppenfeld Reflektor die Art des Reflektors zur AVG-Justie-
rung aus.
Folgendes steht zur Verfligung:
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¢ Riickwandecho (nur fiir Gruppen fiir Senkrechteinschallung)

* KSR: Kreisscheibenreflektor

¢ KI1-IIW (siehe Justierkorper IIW in Abbildung 4-43 auf Seite 285)

e K2-DSC (siehe Justierkorper DSC in Abbildung 4-43 auf Seite 285)
* Querbohrung: Querbohrung

HINWEIS |

Die Liste der verfiigbaren Reflektorarten dndert sich ja nach dem verwendeten Sensor
(Kontakt- oder Winkelsensor).

b)
c)

d)

e)
f)

Stellen Sie die Grofie der Reflektorarten KSR und Querbohrung im Grup-
penfeld Reflektor auf den Durchmesser des bekannten Reflektors ein.

Finden Sie in der AVG-Tabelle fiir die Reflektorarten K1-IIW und K2-DSC den
Wert AVg und geben Sie sie im Feld Delta vk ein.

Ist die Differenz des Energielibertragungsverlusts zwischen dem Justierkor-
per und dem gepriiften Priifteil bekannt, geben Sie den Wert im Feld Delta vt
ein.

Im Gegensatz zur Verdnderung der allgemeinen Verstarkung, beeinflusst der
Wert im Feld Delta vt nur die Signalverstarkung, nicht die Kurve.

Geben Sie im Gruppenfeld Parameter die Schallgeschw. im Vorlaufkeil ein.

Geben Sie im Gruppenfeld Parameter die gewiinschte Registriergrenze ein.
Die Registriergrenze ist die Grofle des Referenzreflektors. Das Echomaximum
eines Reflektors dieser Grof3e befindet sich auf der AVG-Kurve, unabhéngig
der Tiefe des Reflektors.

HINWEIS |

Die Registriergrenze, die Verstarkung sowie der Bereich konnen, ohne die AVG-Kur-
ve erneut zu justieren zu miissen, geandert werden.

g)
h)

i)

Geben Sie den gewiinschten Warnpegel ein.

Ist die Schalldampfung im Justierkorper bekannt, geben Sie den Wert im Feld
Diampfung im Justierkorper ein.

Ist die Schalldampfung im Priifteil bekannt, geben Sie den Wert im Feld
Déampfung im Priifling ein.
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UL A R
35740745 50" 55° 60 65

45" 60 70

OLYMPUS

TB7549-1

DSC TEST BLOCK (IN.)
SER. NO. XXXXXX

1018 STEEL

ASTM E 164 IW TYPE CALIBRATION BLOCK (MM)
4340 STEEL

SER. NO. XXXXXX
TB1054-2

OLYMPUS
PANAMETRICS—NDT f
I

Justierkdrper IW Justierkdrper DSC

Abbildung 4-43 Justierkorper IIW und DSC

3. Bewegen Sie den Sensor auf dem Justierkorper an die Postion des Echomaxi-
mums (siehe Abbildung 4-44 auf Seite 285).

| TIPP |

Setzen Sie Echodynamik (|E|) in der Symbolleiste fiir Ansichten ein, um das Echo-
maximum zu finden.

Gri: Defaut Beam [S:90.0°, A: 45.0°] - ABId (A)

Abbildung 4-44 Echomaximum mittels der Echodynamik finden
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4.

Bewegen Sie den Referenzkursor (rote Linie) und den Messkursor (blaue Linie)
auf beide Seiten des Reflektorechos, das fiir die Justierung eingesetzt wurde.

Ist das Signal im Register AVG im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen maxi-

miert:

a) Klicken Sie auf Einst.
Die Amplitude des Reflektorechos wird gedndert, um mit dem Wert im Feld
Reflektoramplitude iiberein zu stimmen.

b) Klicken Sie auf Justieren.

¢) Wahlen Sie das Kontrollkdastchen AVG anzeigen aus, um die AVG-Kurve im
A-Bild anzuzeigen (siehe Abbildung 4-45 auf Seite 287).

d) Die DGS-Kurve kann durch Klicken auf TCG erstellen zu einer TCG-Kurve

exportiert werden.
Die Software TomoView {iibertragt die AVG-Parameter auf die TCG-Kurve
und die AVG-Kurve wird ausgeblendet.

HINWEIS |

Ist die TCG-Kurve aktiviert, konnen keine DGS-Parameter mehr geédndert werden.
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Registriergrenze (rot)
Warnpegel (wei[Z»)—| r Reflektoramplitude (gestrichelt)

Abbildung 4-45 AVG-Kurven mit Registriergrenze und Warnpegel (Beispiel)

49.3  Konfigurieren der AVG-Kurve fiir eine Phased-Array-Gruppe

Die AVG-Kurve kann fiir eine Phased-Array-Gruppe eingesetzt werden, solange die
Gruppe nur ein Schallbiindel enthalt.

[ HINWEIS |

Die Phased-Array-Gruppe kann nicht mit einem Priifgerat MultiScan MS5800, das
Phased-Array nicht unterstiitzt, konfiguriert werden.

So wird die AVG-Funktion fiir eine Gruppe fiir Phased-Array konfiguriert

1. Erstellen Sie eine Phased-Array-Gruppe wie in Abschnitt 4.2.1 auf Seite 243 be-
schrieben.
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2. Klicken Sie in der TomoView-Verwaltung auf die Schaltfliche Advanced Calcula-

tor ( ), um mit der Software Advanced Calculator folgende Einstellungen
durchzufiihren (siehe Abbildung 4-46 auf Seite 289):

a) Wahlen Sie das Register 1D Linear-Array aus.

b) Waihlen Sie im Gruppenfeld Scan die Option Static aus, um die Anzahl
Schallbiindel auf einen zu begrenzen.

c¢) Wahlen Sie im Gruppenfeld Auswahl der Schallbiindelwinkel die Option
Einschallwinkel und stellen Sie den Wert Start des gewiinschten Winkels
ein.

d) Stellen Sie im Gruppenfeld Fokuspunkt auswihlen den Wert fiir Fokusposi-
tion Sender iiber 1000 ein, denn die AVG-Funktion unterstiitzt keine Schall-
biindel.

e) Wabhlen Sie im Gruppenfeld Sensor die Option Integrated Wedge und dann
einen der AVG-Sensoren (4L16-DGS1 oder 2L8-DGS1) aus.

f) Klicken Sie am unteren Dialogfeldrand des Advanced Calculators auf Erset-
zen, um die berechneten Parameter der Sendemodulierung zuriick zu Tomo-
View zu iibertragen.

3. Fiihren Sie die bendtigten Justierungen durch (siehe Abschnitt 4.3 auf Seite 257).
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1D Linear-Amay
Prifgerat Scan Sensor {mm)
FocusLT / OmniScan-PA
Ale -
Auswahl der Schallbindelwinkel (Grad) 4L16-DGS1 -
- Start - - Stopp - Auflasung -
- — - s 0.000 =
@ 1. Schwankwinksl: S o =1 [100 . Sensor-Offset auf der Scan-Achse =
Sensor-Offset auf der Indexachss: 0o =
D G 0.0 0.0 100
2 adweionid. = Pbstrahlwinkel des Sensors: 50.0 = Grad
(@) Einschallwinkel: 450 > 480 S = Sensorfrequenz: 40 = MHz
= Abstrahiwinkel des o 0 =1 [1.o0 : Anzahl Bemente auf der ersten Achse: 16 =
- Schallbindels: i 5 - i 5 =
bt Pbstand auf der ersten Achse: 0500 =
Winisel beatbeien Breite zwette Achse: o000 =
- = Sensorabstand: 0.000 =
Foleuspunkt auswahlen fmm) [ Sender-Empfanger s
Art Fokussierung: [Wahre Tiefe v] [ oFT [F] Erste Achse umkshren Schiehwinkel: 0o *|Grad
- Offset - - Tiefe - Prifteil {mm)
Position der Folcalebene: 0.000 0.000 At Flach ¥ | Dicke: 50000 =
Werkstoff
- Start - - Stopp - Auflasung - STEEL, MILD -
Fokusposition Sender: 30000 = |30.000 = |10.000 = Schallgeschwindigkeit: (m.s)
@ Longtudinal: 58300 = Dichte: 7.0 = g/em?
Fokusposttion Empfanger: 30.000 30.000

) Tranversal: 32400 |*| challschwachung: 0.0

Auswahl Blemente Voraufkeil {mm)

- Start - - Stopp - Aufldsung - Ale
Impulsgenerator: 1 = [0 = | 4L16-DGS1
Empfanger: 1 Ankoppelfiache: Fach
Apertur erste Achse: 16 < Vorlauficeilwinlcel: 375 2 (Grad
Dachwinkcel 0.0 2 (Grad
Verbindung Schallgeschwindigkeit: 23300 =Zim/s
. o Héhe in der Mitte: des ersten Elements: 3.500 =
Impulsgenerator: 1 =
B = Offset in Mitte des ersten Elements auf der 1. Achsa: 490 =
Empfanger: 1 =

Offset in Mitte des ersten Elements auf der 2. Achse:  8.050

LAl rETl ILE IR IR B Postion des Voraufkelbezugspunkts auf der 1. Achse  -25.150

[ ][]l

Position des Vordaufkeilbezugspunkds auf der 2. Achse  -8.050

Lange Voraufkeil: 25150 =
Breite Voraufkeil: 16100 =
[ Laden... ] [-peichem unler..] [ Abbrechen ] [ Hinzufiigen ] [ Bild erstellen ] [ Empf. ersetz. ] [ Ersetzen ] |

Abbildung 4-46 Das Register 1D Linear-Array, konfiguriert fiir die AVG-Kurve im
Dialogfeld Advanced Calculator (Beispiel)
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494  Anzeige von AVG-Messwerten

Mit der Software TomoView konnen spezielle AVG-Messwerte nur im aktivierten Ex-
pertenmodus angezeigt werden (Genaueres iiber Messwerte und Informationsgrup-
pen in Abschnitt 3.8 auf Seite 118).

So werden AVG-Messwerte angezeigt

1. Aktivieren Sie den Expertenmodus, so dass AVG-Messwerte angezeigt werden
konnen:

a) Wabhlen Sie in der Mentileiste Datei > Voreinstellungen aus.

b) Wahlen Sie im Dialogfeld Voreinstellungen das Register Allgemeine Ein-
stellungen aus.

c¢) Wahlen Sie im Gruppenfeld Benutzeroberfliche das Kontrollkidstchen Ex-
pertenmodus aus.

2. Wahlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Bildinformationen > Gruppen bearbei-
ten aus.

3. Im eingeblendeten Dialogfeld Informationsgruppen (sieche Abbildung 4-47 auf
Seite 291):

a) Erweitern Sie Gruppe [n], zu welcher AVG-Messwerte hinzugefiigt werden
sollen.

b) Erweitern Sie den Bereich AVG.
c¢) Wahlen Sie das Kontrollkdstchen fiir die gewiinschten AVG-Messwerte aus.
d) Klicken Sie auf OK.
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Informationsgruppen @

----- 4+ Analogeingange

..... - MG

-] [A-Bild KSR{mer]: KSR gleich Maximum zwischen Referenz- und Messcursor

-] [AdBbiskurve] : Amplitudendifferenz zwizchen SYG-Kurve und Mazimum in Blende 4, in dB
-] [a%biskurve] : Amplitudendifferenz zwischen AYG-Kurve und Masimum in Blende A, in %
[BdBbiskurve] : Amplitudendifferenz zwischen AYG-Kurve und M azimum in Blende B, in dB
[B%biskuree] - Amplitudendifferenz zwischen A4G-Kurve und Masimum in Blende B, in %
[CaBbiskurve] : Armplitudendifferenz 2wizchen AWG-Kurve und Mawirmur in Blende C. in dB
[Cxbiskuree] - Amplitudendifferenz zwischen A4G-Kurve und Masimum in Blende C, in %
[DdBbiskurve] : Amplitudendifferenz zwischen AYG-Kurve und Maximum in Blende D, in dB
[DZbiskurve] - Amplitudendifferenz zwizschen %G -Kurve und Mazimum in Blende D, in %
[C-Bild KSR [1]] : KSR am 'wert der Laufzeit am Referenzcursor

[C-Bild KSR [m]] : KSR gleich Laufzeit am Messcursor

[C-Bild KSR -Bereich] : KSR bei kasimum im Bereich

[AVG just.] : &V justier

Reflektor

[ [aWG-Refl] : 8VG-Reflektor

[ [Grike &G-Refl]: Gobe AYG-Feflekbor

Parameter

[ [&VG-Regarenze] : AVG-Registiergrenze

[ [aVGEWampeg.]: AWE-Warmpegel

[ [&W0G Delta Vi) : A4WG Delta it

[ [&W0G Delta V] : &G Delta Vi

[ [&%G Dampf. Justk.] : &G D&mpfung im Justierkdrper

[ [&WG Dampf, Priifk.] : &VG D&mpfung im Priifling

----- 4+ Anwendungsspezifisches Informationsfeld

m

U000 00000Dn

| Alles [oschen | | Auzwahl lazchen | ‘ Auzwahl eintragen | [ Qg ]| Abbrechen |

Abbildung 4-47 AVG-Messwerte im Dialogfeld Informationsgruppen

4. So werden die Messwerte in der gewiinschten Ansicht angezeigt:
a) Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Titelzeile der Ansicht.
b) Wihlen oder Entfernen Sie in der Kurzwahlfunktion Info-Gruppe anzeigen.

4.9.5  Andern der Farben der AVG-Kurve

Die Farben der AVG-Kurve konnen auch im Dialogfeld Voreinstellungen gedndert
werden.

So werden die Farben der AVG-Kurve geédndert

1. Wabhlen Sie in der Mentileiste Datei > Voreinstellungen aus.

2. Waihlen Sie im Dialogfeld Voreinstellungen das Register Farben in der Ansicht
aus.
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3. Klicken Sie im Gruppenfeld AVG-Kurven auf Standard oder Warnung, um das
Dialogfeld Farben fiir die Registriergrenze und den Warnpegel der AVG-Kurve
einzublenden.

4. Wabhlen Sie im Dialogfeld Farben die gewiinschte Farbe fiir die Kurve aus und
klicken Sie dann auf OK.

5. Zuriick im Dialogfeld Voreinstellungen klicken Sie auf OK.

410 Messwerte

Die Software TomoView berechnet zur Analyse von Ultraschalldaten Messwerte fiir
verschiedene Parameter. Die Messwerte werden mittels der von Kursors, Bewertungs-
feld, Priifung oder Segment (3-D-Kursor) gelieferten Parametern berechnet, die dann
oben in einer Ansicht angezeigt werden (siehe Abbildung 4-50 auf Seite 295).

410.1 Verwaltung der Messwerte

Sie kdnnen vier Messwertgruppen im Dialogfeld Informationsgruppen definieren
(siehe Abbildung 4-48 auf Seite 293). Das Dialogfeld Informationsgruppen kann
durch Doppelklicken im Messwertbereich oben in der Ansicht oder in der Meniileiste
unter Ansicht > Bildinformationen > Gruppen bearbeiten eingeblendet werden.

Die am meisten genutzen Messwerte sind in Kategorien im Dialogfeld Informations-
gruppen unter Hiufigste Messwerte unterteilt. Jede Kategorie hat eine begrenzte An-
zahl Messwerte mit kurzen Namen, die denen in der OmniScan-Software ahneln. Die
Kategorien und Listen mit verfiigbaren Messwerten sind fiir alle vier Gruppen und
alle Ansichtstypen die gleichen.

Mehr Messwerte sind im Dialogfeld Informationsgruppen verfiigbar, wenn der Ex-
pertmodus aktiviert ist (Genaueres in Abschnitt 3.16 auf Seite 230).
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Informationsgruppen i — @

= Group 1 i

----- + Bild

----- + Kursoren

----- 4+ Werarbeitung

----- 4+ Schalkopfeinstelungen

----- 4 Ulraschalleinstelungen

----- 4 Statistik

----- 4 Herkunft der Daten

----- 4+ Hintergundinformation

----- + Zuzammenfiigen

----- + FFT

----- 4 Zylinderkorektur

----- + TOFD

----- + Analogeingange

----- + AVG

----- 4+ Anwendungsspezifisches Informationsfeld

----- = Haufigste Messwerte
- sar (1)

[ [50r]] : Position des Referenzcursors auf der Scan-tchse

I [I[r)] : Position des Referenzcursors auf der Index-Achse

A [AIr] : Amplitude am Referenzoursar

1 [T Tiefe in der Position des Referenzcurzors (der wert liegt zwizchen 0 und der Priifteildicke)

[ [U[r)] : Position des Referenzcursors auf der Ultraschallachse

+ [T 1] : Dicke an der Position des Referenzoursors

[ MR : Wanddickenreduzierung in der Position des Referenzoursors

----- 4 FReferenzcursor [m)

----- 4+ Kursoren

----- 4+ Bewertungsfeld

----- 4+ Prifung einnchten

----- 4+ Segment [Seq.]

4+ Group 2 S

m

[ Alles ldzchen ] [ Auswahl lozchen ] [ Auswahl eintragen ] [ ak ] [ Abbrechen ]

Abbildung 4-48 Kategorie Hiufigste Messwerte (Dialogfeld Informationsgrup-
pen)

Die Messwertkonfiguration wird in einer .rst-Datei gespeichert, die standardmafig in
der .acg-Datei enthalten ist (Genaueres in Abschnitt 3.18 auf Seite 231).

410.2 Beispiele von Messwerten

Die folgenden Messwerte, in Abbildung 4-49 auf Seite 294, sind niitzliche Zahlenwer-
te fiir die Amplitude und Position der Fehlerindikationen im Priifteil:

A(r)
ist die Amplitude in Prozent an der Position des Referenzkursors.
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T(x)

ist die wahre Tiefe (immer zwischen 0 und der Priifteildicke) der Indikation an
der Position des Referenzkursors.

T(r)
ist die Dicke an der Position des Referenzkursors.
U(r)

ist die Position des Referenzkursor auf der Ultraschallachse (in Laufzeit (us), hal-
bem Schallweg (mm) oder wahrer Tiefe (mm)).

Abbildung 4-49 Darstellung der Messwerte A, D, T und U

Folgende Messwerte bieten niitzliche Informationen zur Korrosionsmessung;:
WR(r)

Wanddickenreduzierung in Prozent (%) am Referenzkursor.
T(Bwtf. Min.)

minimale Dicke im Bewertungsfeld.

S(Bwtf. Min.)
Position der minimalen Dicke im Bewertungsfeld auf der Scan-Achse.

I(Bwtf. Min.)

Position der minimalen Dicke im Bewertungsfeld auf der Index-Achse.
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Cl Gr:1 [5:90.0°, & 0.07] - Thickness: A&Position [ | B |
T(r): B.7 m
{Bwtf. Min.)

Bewertungs- —
feld

Abbildung 4-50 Korrosionswerte (Beispiel)

Wenn der Mauszeiger auf einem Messwert steht, wird eine Kurzinfo eingeblendet, die
den Messwert erldutert (sieche Abbildung 4-51 auf Seite 295).

C-Scan A Amplitude B s |

Tiefe in der Position des Referenzkursors: 12.1 mm

Abbildung 4-51 Kurzinfo zu einem Messwert (Beispiel)

Alle Messwerte konnen in allen Ansichten angezeigt werden. Der Wert erscheint je-
doch nur, wenn der Messwert in der Ansicht errechnet werden kann. Zum Beispiel
kann in einem A-Bild die Amplitude berechnet werden, aber keine Werte aus einem
Bewertungsfeld (siehe Abbildung 4-52 auf Seite 295).

Gri:[3:80.0°, A- 45.07] - A-Bild (A)

Afr): 2.7 %
|Bwi. Scan2 - Bwf. Scani|: -—glS2CoENEHED

Abbildung 4-52 Leeres Messwertfeld (Beispiel)
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4.10.3 Ein- oder Ausblenden von Messwerten oben in der Ansicht

Messwerte konnen am oberen Ansichtsrand schnell ein- oder ausgeblendet werden.

So werden spezifische Messwertgruppen am oberen Ansichtsrand ein- oder ausgeblendet

1. Wahlen Sie die zu bearbeitende Ansicht aus.

HEEBER

2. Wahlen Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten aus, um eine spezi-
fische Messwertgruppe ein- oder auszublenden.

So werden alle Messwerte am oberen Ansichtsrand ein- oder ausgeblendet

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Titelzeile der Ansicht.

2. Waihlen oder Entfernen Sie in der Kurzwahlfunktion Info-Gruppe anzeigen.

4.10.4 Andern der Hintergrundfarbe und Schriftart der Messwerte

Sie kénnen die Hintergrundfarbe und die Schriftart in den Messwertfeldern @ndern.

So wird die Hintergrundfarbe und Schriftart der Messwerte geédndert

1. Wahlen Sie in der Meniileiste Datei > Voreinstellungen aus, um die Hintergrund-
farbe zu dndern.

2. Waihlen Sie im Dialogfeld Voreinstellungen das Register Farben der Hilfsmittel
aus (siehe Abbildung 4-53 auf Seite 296).

Allgemeing Einstellungen | Verkniipfen | Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hifsmittel | Qrdner
Informationsaruppen Masken

N | B Hrtergund H L1 Tex |N" | ] Hintergund H v |
ne [ Hreegund || 7 Tex |tr. [ I hirtergrund || I Tex |
B soitvware CB

Abbildung 4-53 Register Farben der Hilfsmittel im Dialogfeld Voreinstellungen
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Klicken Sie im Gruppenfeld Informationsgruppen auf die dem Element entspre-
chende Schaltflache (Hintergrund oder Text), um die gewiinschte Messwertgrup-
pe (Nr. 1, Nr. 2, Nr. 3 oder Nr. 4) zu bearbeiten.

Klicken Sie im Dialogfeld Farben auf die gewiinschte Farbe und klicken Sie dann
auf OK (siehe Abbildung 4-54 auf Seite 297).

Benutzerdefinierte Farben:
rrrrr
rrrrr

[T
[T

[ Farben definieren >

b

W

Abbildung 4-54 Dialogfeld Farbe

Wiederholen Sie den Schritt 3 fiir jedes Element, dessen Farbe Sie andern wollen.
Klicken Sie im Dialogfeld Voreinstellungen auf OK.

Wiahlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Bildinformationen > Eigenschaften, um
die Schriftart zu andern.

Wiéhlen Sie im Dialogfeld View Information Properties (siehe Abbildung 4-55
auf Seite 298), die gewiinschte Font (Schrift) und Size (Grofse) fiir die Messwerte
aus und klicken Sie dann auf OK.
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View Information Properties ﬁ

Sample

AaBbYyZz

Abbildung 4-55 Dialogfeld View Information Properties

411 Einsatz von Blenden

Im folgenden Abschnitt werden die Schritte zur Konfiguration der Blenden erklart.
Dieses Verfahren muss fiir jede Gruppe einzeln durchgefiihrt werden (Genaueres
iiber das Register Blenden siehe Abschnitt 3.10.2 auf Seite 128).

So werden Blenden definiert

1. Klicken Sie in der Komponenten-Symboleiste auf (Ultraschalleinstellun-
gen).

2. Falls noch nicht geschehen, blenden Sie im aktiven Teilfenster eine A-Bild-Ansicht
ein.

3. Klicken Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen auf das Register Blenden
und verfahren Sie wie folgt:
a) Stellen Sie mittels des Referenz- und Messkursors die Startposition und die

Lange der Blende auf der Ultraschallachse ein.

b) Stellen Sie mittels des Referenzkursors die Hohe der Blende 1 auf der Ampli-
tudenachse ein, indem Sie mit der rechten und linken Maustaste auf die
Amplitudenachse doppelklicken.

¢) Klicken Sie auf die Schaltflache Blende einst.

d) Wahlen Sie die Kontrollkéastchen POS & AMP aus, um eine Datengruppe zu
erstellen, die die Position und Amplitude der C-Bild-Daten aufzeichnet.
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e) Wahlen Sie fiir Blende I das Kontrollkastchen POS B - POS A aus, um eine
Datengruppe zu erstellen, die die Differenz der Position zwischen Blende A
und Blende B aufzeichnet.

4111 Einstellen der Blenden

Die Position und Breite einer Blende kann eingestellt werden, indem im A-Bild ein-
fach die Blende angeklickt, gehalten und gezogen wird. Je nachdem welche Stelle der
Blende angeklickt wird, verandert sich der Mauszeiger und zeigt die entsprechende
Funktion an (Genaueres siehe Tabelle 13 auf Seite 299).

Tabelle 13 Blende mit der Maus versetzen und vergrofSern oder verkleinern

Funktion Maus- Aktion
zeiger
Grofse der Blende veran- =Ty Ende der Blendenlinie anklicken, halten
dern und ziehen
Blende versetzen AT Mitte der Blendenlinie anklicken, halten
'QED und ziehen
Blende nur vertikal ver- j SHIFT-Taste gedriickt halten und die Mit-
setzen [ te der Blendenlinie anklicken, halten und
nach oben oder unten versetzen
Blende nur horizontal = STRG-Taste gedriickt halten und die Mitte
versetzen der Blendenlinie anklicken, halten und
nach links oder rechts versetzen

Die Grundeinstellungen der Blendenparameter konnen im Dialogfeld TomoView-
Verwaltung im Gruppenfeld Gruppen eingestellt werden (siehe Abbildung 4-56 auf
Seite 300).
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TomaView-Verwaltung

100,00 mmds

Gruppe

@] (2] [x]

Drefault Beam -

[E]— ABild ——
CEild ——

Blende | -

Start: 5473 mm

Lange:  4.003 \mm IL  Blendenparameter fiir das C-Bild

Hahe: 2 %%

Blende I einstellen

Scan

Abbildung 4-56 Blendenparameter im Dialogfeld TomoView-Verwaltung

Die Blenden konnen genau konfiguriert werden, indem auf in der TomoView-
Verwaltung geklickt wird und die Blendenparameter im Register Blenden im Dialog-
feld Ultraschalleinstellungen eingestellt werden (siehe Abbildung 4-57 auf Seite 300).

Ultraschalleinstellus

H Gerdt 17 Gruppe: Default Beam - Schallbindel [Acimuthal F: 45.00 -
| Benden |TCG [ AVG | Digtalisienng | Impulsgenerator/Empfanger | Sensor | Alame [ Eingang/Ausgang | Sender | Empfanger |
Statt (mm)  Lange (mm) Hhe ( %)  Alampegel [ %) Prifidaten A Lok Abs. Modus
7] &l Schalbiindsl 14770 10360 2 POS () [JFOSB-POSA
[ versetat 15,570 10380 4 4 POS & ANF (3] Maximum -
[ linear zusammen Blende B einst. 16.961 10.260 [ & POS & AMP (B} Maximum - -
[Biende Ceinsta) [ 17760 10360 8 8 [E1POS & AMFP (€) Maximum =
12,559 10.260 10 10 [CIPOS & AMP (D) Maximum = |-

Abbildung 4-57 Register Blenden im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen
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411.2 Blendensynchronisation

Blendensynchronisation bedeutet, dass die Startposition einer Blende von der Start-
position einer anderen Blende abhéngig ist. Wenn Blende B beispielsweise eine Start-
position von 10 mm hat und mit Blende A synchronisiert wird, dann beginnt Blende B
10 mm rechts von Blende A.

Blendensynchronisation ist z. B. mit der Tauchtechnikpriifung hilfreich, bei der der
Abstand zwischen Sensor und Priifteil oft schwankt. Mittels der Erfassung des Ank-
oppelechos durch Blende I und der Synchronisation von Blende A mit Blende I wird
ermoglicht, dass das Echo immer durch Blende A an der gleichen Position des einge-
tauchten Priifteils erfasst wird.

Die Position einer Blende kann nur mit der Position einer vorherigen Blende synchro-
nisiert werden. Zum Beispiel kann Blende A nur mit Blende I und Blende B nur mit
Blende A und so weiter synchronisiert werden.

So wird eine Blende mit einer anderen Blende synchronisiert

1. Stellen Sie Synchro auf Echo im Register Digitalisierung im Dialogfeld Ultra-
schalleinstellungen ein, um Blende A mit Blende I zu synchronisieren.

2. Um andere Blenden zu synchronisieren, stellen Sie Link auf die gewiinschte Blen-
de im Register Blenden im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen ein.

Erfasst die TomoView-Software die Daten mit einem FOCUS LT, kann auch eine nega-
tive Startposition fiir Blende B, die mit Blende A synchronisiert wird, angegeben wer-
den. Dadurch wird eine antikausale oder vorsynchronisierte Fehlerermittlung ermog-
licht. Diese Funktion ist hilfreich, wenn ein schwaches Echo, kurz vor einem starken
Echo, ermittelt werden soll. Die Vorsynchronisation ist moglich, da der FOCUS LT Si-
gnale bis zu 10 ps vor einer Blende erzeugen kann. Beachten Sie, dass zuvor mehr als
ein Blendenpaar vorsynchronisiert werden kann, wobei eine Blende mit einer vorsyn-
chronisierten Blende mit negativer Startposition nicht synchronisiert werden kann.

411.3 Blenden im Analysemodus

Die Position und Grofie der Blenden konnen auch im Analysemodus eingestellt wer-
den. Die gednderten Daten werden in einer Begleitdatei (.A01) gespeichert. Die ur-
spriinglichen Einstellungen der Blenden konnen leicht wieder aufgerufen werden, in-
dem mit der rechten Maustaste auf die Titelleiste der Ansicht geklickt und dann in
der Kurzwahlfunktion Blenden wiederherstellen ausgewahlt wird.
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[ HINWEIS |

Ist die Ultraschallachse auf wahre Tiefe eingestellt und wird im Analysemodus eine
Blende in einem A-Bild oder S-Bild versetzt, dann wird die neue Blendenposition in
der Einheit der wahren Tiefe berechnet. Ist die Ultraschallachse nicht auf wahre Tiefe
eingestellt und wird die Blende in einem A-Bild, versetzt, dann wird die neue Blen-
denposition in der Einheit des Schallwegs berechnet.

Der Blendenbereich im S-Bild gilt fiir die aktuelle Sendemodulierung im Analysemo-
dus, wenn der Modus Halber Schallweg eingestellt ist. Die Position der Blendengren-
ze wird automatisch im S-Bild angepasst, wenn die aktuelle Sendemodulierung gean-
dert wird (siehe Abbildung 4-58 auf Seite 302).

Aktuelle Sendemodulierung Neue aktuelle Sendemodulierung

Gr1: Default Beam [S:90.0°, A: 45.0°] -|Sektorbid p ] Gri: Default Beam [S:90.0°, A: 45.0°] - |Seklorbild

Abbildung 4-58 Im Sektorbild wird die Position der Blende automatisch einer an-
deren Sendemodulierung im Modus Halber Schallweg angepasst

411.4 Blenden im C-Bild der Amplitude

Im Gegensatz zu der Software OmniScan zeigt in einem C-Bild der Amplitude die
Software TomoView normalerweise die Signalamplitude nicht an, wenn sie unter
dem Blendenpegel liegt. Die Software TomoView kann jedoch so eingestellt werden,
dass die Amplitude im Priifmodus angezeigt wird, auch wenn das Signal unter dem
Blendenpegel liegt.

302
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So wird die Software TomoView fiir die Anzeige von unter der Blende liegenden Daten im
Priifmodus konfiguriert

1. Wabhlen Sie in der Meniileiste Datei > Voreinstellungen aus.

2. Waibhlen Sie im Dialogfeld Voreinstellungen das Register Allgemeine Einstellun-
gen aus.

3. Wahlen Sie im Gruppenfeld C-Bild das Kontrollkastchen Amplitude im Priifmo-
dus immer aufzeichnen aus.

Nach dem Versetzen der Blende im Analysemodus kann die Software TomoView je-
doch so eingestellt werden, dass das Signal angezeigt wird (siehe Abbildung 4-59 auf
Seite 303).

G [S90.0°, A 48.0° - 77.0°) - Ampliude

LA
diir T IREEC . T T B

||
I
| \l i | ﬁ‘
J \MJHI \L| | [
Totwm Boo | oo T Moo T B oo Wt | EBaa | Koo T |1ﬂ foomin  Boo " loo g " lsoo oo ' lwo oo " oo " K
o 0

Anzeige von Daten unter dem Blendenpegel Keine Anzeige von Daten unter dem Blendenpegel

I

Abbildung 4-59 C-Bild in dem die Daten unter der Blende angezeigt (links) und
nicht angezeigt werden (rechts) (Beispiel)

So wird die Software TomoView fiir die Anzeige von unter der Blende liegenden Daten im
Analysemodus konfiguriert

1. Wabhlen Sie in der Meniileiste Datei > Voreinstellungen aus.
2. Waibhlen Sie im Dialogfeld Voreinstellungen das Register Allgemeine Einstellun-
gen aus.

3. Wahlen Sie im Gruppenfeld C-Bild das Kontrollkastchen Amplitude im Analy-
semodus immer aufzeichnen aus.

Konfigurationen 303



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

411.5 Beispiel fiir den Einsatz der Blenden

Die Tauchtechnikpriifung ist ein gutes Beispiel fiir den Einsatz von mehreren Blenden
(siehe Abbildung 4-60 auf Seite 304). Stellen Sie Position und Gréfie der Blende I so
ein, dass sie voraussichtlich das Ankoppelecho erfasst. Stellen Sie die Position von
Blende A so ein, dass sie den gesamten Schallweg im Priifteil deckt, ohne dass sie das
Einschall- und Riickwandecho erfasst. Stellen Sie Position und Grofie der Blende B so
ein, dass sie den Bereich deckt, in dem sich voraussichtlich das Riickwandecho befin-
det. Bei der Tauchtechnikpriifung schwankt der Abstand zwischen Sensor und Priif-
teil oft. Um diese Schwankung auszugleichen, kann die Startposition der Blenden A
und B so eingestellt werden, dass sie sich automatisch mit der Position des in Blende I
erkannten Echos dndert. So wird sichergestellt, dass beide Blenden stidndig den richti-
gen Bereich decken.

B o

Sensor in Wasser i Y

Blende | folgt dem Ankoppelecho

Blende A folgt Echos von Fehlern im —— Priifteil in Wasser
Prifteil

Blende B folgt dem Riickwandecho im
Prifteil

Abbildung 4-60 Einsatz der Blenden bei der Tauchtechnikpriifung (Beispiel)

412 Alarme

Im folgenden Verfahren wird beschrieben, wie Alarme definiert werden (Genaueres
iiber das Register Alarme im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen siehe Abschnitt
3.10.8 auf Seite 147).
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So werden Alarme definiert

1.

2.

4.13

Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf lhl (Ultraschalleinstellun-
gen).

Im Register Alarme im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen:

a) Wabhlen Sie in der Dropdown-Liste Ausgang den Alarmausgang aus.

b) Definieren Sie die Alarmbedingung durch die Auswahl der entsprechenden
Optionen im Gruppenfeld Bedingungen.

c) Wiederholen Sie diese Schritte fiir jede Alarmbedingung.

Eine Gruppe von Leuchten erscheint auf der Statusleiste und zeigt den Status der

Alarme an: &l Q00 .

Eingange/Ausgange

Im folgenden Verfahren wird beschrieben wie Alarmeinginge, Allgemeine Ausgin-
ge und der Digitalausgang durch die Auswahl des entsprechenden Kontrollkast-
chens eingestellt werden konnen (Genaueres iiber das Register Eingang/Ausgang im
Dialogfeld Ultraschalleinstellungen siehe Abschnitt 3.10.9 auf Seite 148).

So werden Alarmeingange eingestelit

4.14

Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf lhl (Ultraschalleinstellun-
gen).
Im Register Eingang/Ausgang im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen:

a) Wabhlen Sie das Kontrollkédstchen Analog 1 aus, um den ersten Analogein-
gang zu aktivieren.

b) Definieren Sie mittels Doppelklick auf die aktuellen Werte die dazugehorigen
Werte von Multiplikator und Offset.

c¢) Falls notig, bearbeiten Sie die Parameter von Messart und Mafieinheit.

Sendefolgen

Mit der Funktion Sendefolgen kann die Sendefolge der Schallbiindel geéndert wer-
den. In gewissen Féllen hilft das Andern der Sendefolge, die von hoher IFF stammen-
den Phantomechos zu reduzieren.
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In einer Phased-Array-Konfiguration mit multiplen Sendemodulierungen und Kana-
len, ist es wichtig, die Impulsfolgefrequenz des Sendeimpulses richtig einzustellen,

um die Scan-Geschwindigkeit zu optimieren, ohne Stérechos hervorzurufen. Dies ist
bei der Tauchtechnik mit von der Wasseroberflache stammenden Signalen besonders

kritisch.

So werden die Sendefolgen aktiviert

1. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf (Ultraschalleinstellun-

gen).

2. Wabhlen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen das Kontrollkdstchen ver-

setzt aus.

3. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltfliche Sendefolgen

(8)).

Beim Klicken auf =] wird das Dialogfeld Sendefolgen eingeblendet, das die Liste
aller Schallbiindel und Gruppen enthalt.

Sendefolgen
= Sendefalgen:

3 Bewfelder. Default Beam
Default Beam

2Bewf. ale| | Default Beam
= Default Beam

Default Bearn

Abwarts Default Beam

Schallbiindel

Azimuthal R: 30.00
Azimuthal R: 31.00
Azimuthal A: 32.00
Azimuthal R: 33.00
Azimuthal R: 34.00
Azimuthal  R: 35.00

Fiir dieze Sendefolge muss das Kontrollkastchen

Werzetzt unter Ultrazchalleinstellungen aktiviert sein.

[ Importieren... ] [Exportieren... ]

Anwenden

Abbildung 4-61 Dialogfeld Sendefolgen (versetzt)

Im Folgenden werden die Schaltflichen des Dialogfelds Sendefolgen beschrieben,
mit denen die Sendefolge der verschiedenen Schallbiindel gedndert werden konnen.

Standard

Setzt die Sendefolge auf die Standardsequenz zuriick (Gruppe 1 - Schallbiindel 1,
Gruppe 1 - Schallbiindel 2, ..., Gruppe 2 - Schallbiindel 1, Gruppe 2 - Schallbiin-
del 2 usw.). Das bedeutet, dass das zuerst erzeugte Schallbiindel zuerst gesendet

wird.
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Sendefolgen

= Sendefolgen:

Gruppe Schallbiindel -
2 Bewfeldar. Default Beam Az?muthal R: 30,00 ‘E ‘
Drefault Bearn Azimuthal R: 31.00 =
2 Bewf. ale Default Beam Azimuthal R: 32.00
- Default Beam Azimuthal R 33.00
.
Default Beam Azimuthal R 34.00
Abwarts Default Beam Azimuthal R 35.00 -

Fiir dieze Sendefolge muss das Kontrollk dstchen

Wersetzt unter Ulraschalleinstellungen aktiviert sein. [ Impartieren... ] [E“DUTHETEN--- ] Riickgangia

Abbildung 4-62 Schaltfliche Standard

2 Bewfelder

Erstellt die Sendefolge mit Versetzen von Schallbiindelpaaren in jeder Gruppe
(siehe Beispiel in Abbildung 4-63 auf Seite 307).

Sendefolgen
= Sendefolgen:

Gruppe Schallbiindel -
Drefault Beam Azimuthal R: 30,00 ‘
Drefault Beam Azimuthal R: 31.00
Default Beam Azimuthal F: 3200
Drefault Beam Azimuthal R: 33.00
Drefault Beam Azimuthal R: 34.00
Abwarts Drefault Beam Azimuthal R: 35.00 -

Fiir dieze Sendefolge muss das Kontrollkastchen

Wersetzt unter Ultrazchalleinstellungen aktiviert sein. [ Impartieren... ] [E“DUTHETEN--- ] Riickaangig

2]
m
13

=
o
=

l.m

ra
m
o

z

Abbildung 4-63 Sendefolge mit versetzten Schallbiindelpaaren in jeder Gruppe
(Beispiel)

2 Bewf. alle

Erstellt eine Sendefolge mit Versetzen von Schallbiindelpaaren in allen Gruppen
(siehe Beispiel in Abbildung 4-64 auf Seite 308).
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Sendefolgen L]
[ = Sendefolgen:
Gruppe Schallbiindel -
2 Bewfeldar. Default Beam Azimuthal F: 30.00 =
Default Beam Azimuthal R: 31.00
2 Bewf. alle Default Beam Azimuthal R: 32.00
- Default Beam Azimuthal R 33.00
.
Default Beam Azimuthal R 34.00
Abwarts Default Beam Azimuthal R 35.00 -
Fiir dieze Sendefolge muss das Kontrollk dstchen = = —
Wersetzt unter Ulraschalleinstellungen aktiviert sein. I Impartieren... I lE“DUmETEN--- I Riickgangia

Abbildung 4-64 Sendefolge mit versetzten Schallbiindelpaaren in allen Gruppen
(Beispiel)

Aufwirts
Versetzt das ausgewéhlte Schallbiindel oder die Schallbiindelgruppe in der Liste
Sendefolgen nach oben.

Abwirts
Versetzt das ausgewdhlte Schallbiindel oder die Schallbiindelgruppe in der Liste
Sendefolgen nach unten.

Importieren
Importiert eine .cfs-Datei, die eine Sendefolge von der vorher exportierten Konfi-
guration enthalt.

Exportieren
Speichert die aktuelle Sendefolge in einer .cfs-Datei.

415 A-Bild mit Blenden-Trigger

Mit dem A-Bild mit Blenden-Trigger werden A-Bilder nur bei einem ausgelsten
Alarm aufgezeichnet. So werden A-Bilder der Bereiche mit wichtigen Informationen
aufgezeichnet und Priifer kann in einer einzigen Priifung viel grofSere Bereiche prii-
fen.

So wird das A-Bild mit Blenden-Trigger eingestellt

1. Wahlen Sie im Register Digitalisierung im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen
das Kontrollkéstchen A-Bild mit BL.-Trigger aus (siehe Abbildung 4-65 auf
Seite 309).
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Algemeines I Blendzn | TCG | AVG ‘ Digitalisierung | Impulsgenerator/Empfanger | Sensor | Alame I Engang;"Msgangl

Digitalisierung Prifdaten
Frequenz: [100.MHz v | IFF: Adtomatisct v Hz  Datenprkte 512 [¥] A-Bid [¥] A-Bid mit Bl. Trigger | <ef————

Mitteln: Synchro: Aufldsung 0.065 mm [ Durchl. A-Bid

IFF Gréfe Datenpunkt Datenredukd - 4 Mehrspitzenbild
Ziel: 100 - Hz @ 8 Bit

Mehrspitzenbild
aktuell: 100 Hz D12 Bt Quelle | Ganzes A-Bild Anzahl: 0 Hahe:

=
=

Abbildung 4-65 Register Digitalisierung

2. Konfigurieren Sie im Register Alarme im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen
die Alarme mit denen das A-Bild aufgezeichnet werden soll. Drei verschiedene

Alarme mit der gleichen Wirkung konfiguriert werden (siehe Abbildung 4-66 auf
Seite 309).

| Allgemeines | Blenden I TCG | AVG I Digitalisierung | Impulsgenerator/Empfanger I Sensorl Alarme: |Eingang/ﬂusgang ISender | Ernpféngarl

e

Bedingungen
nicht  nicht  Synchro (I nicht Blende A (1) nicht Blende B {2} nick  Blende C {3} nick  Blende D {4}

o nicht gebr UND [0 unD [0] In\chtgebr. 'I (] Imd'ngebr. '] ] [nid"rtgebr. ']}

Abbildung 4-66 Register Alarme

3. Klicken Sie auf , um die Priifung zu beginnen.

Die A-Bilder werden nur in den Bereichen aufgezeichnet, in denen ein Alarm aus-
gelost wurde, so wie in den folgenden Abbildungen zu sehen (siehe Abbildung 4-
67 auf Seite 310 und Abbildung 4-68 auf Seite 310).
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Gri: Defautt Beam [S:90.0°, A: 45.07] - Draufsicht (C) R .
Ecs 3

Abbildung 4-68 Priifung mit A-Bild mit Blenden-Trigger
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5. Prufdatenerfassung

Die Software TomoView bietet zur Vereinfachung der Sequenzprogrammierung vor-
definierte Priifsequenzen mit typischen Werten. Es sind nur die Abmessung fiir den
zu priifenden Bereich einzugeben und die Parameter des mechanischen Systems ein-
zustellen. Vorbestimmten Priifsequenzen konnen bei Bedarf gedndert oder benutzer-
definiert werden.

5.1  Verschiedene Priifsequenzen
Mit der Software stehen verschiedene Priifsequenzen zur Verfiigung. Diese werden in
den folgenden Abschnitten beschrieben.

Die verschiedenen mit der Software TomoView verfiigbaren Priifsequenzen sind: Li-
nien-Scan, Freilaufend, In zwei Richtungen, In einer Richtung, Schraubenformig,
Im Winkel und Anwendungsspezifisch.

Diese verschiedenen Priifsequenzen werden in den folgenden Abschnitten erklart.

5.1.1 Linien-Scan

Der Linien-Scan ist eine lineare Priifsequenz. Ein einziger Weggeber bestimmt die Po-
sition wahrend der Datenaufzeichnung.

Der Linien-Scan (siehe Abbildung 5-1 auf Seite 312) ist eindimensional und folgt einer
linearen Spur. Fiir diese Scanart miissen lediglich die Grenzen auf der Scan-Achse
und der Abstand der Priifpunkte eingestellt werden.
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Sensor Fortbewegungsachse des Sensors

@ X

Abbildung 5-1 Linien-Scan

Arbeitsweise

Die Priifsequenz des Linien-Scans lauft wie folgt ab:

1. Der Scanner begibt sich in die im Register Sequenz im Feld Scan: Start bestimmte
Position.

2. Erbewegt sich auf der Scan-Achse bis zur im Feld Scan: Stopp bestimmten Positi-
on wihrend Priifdaten erfasst werden.

3. Die Datenaufzeichnung erfolgt in den im Feld Scan: Auflésung eingestellten In-
tervallen.

4. Die Sequenz ist beendet, wenn der Scanner die im Feld Scan: Stopp bestimmte
Position erreicht hat.

Beschreibung des Registers Sequenz

Fiir den Priifsequenztyp Linien-Scan, enthilt das Register Sequenz die in
Abbildung 5-2 auf Seite 312 gezeigten Optionen.

Sequenz |Sequenzsteuen.|ng | VWeggeber | Optionen | MCDU-Steuerung | MCDU Elngang/Msgangl

At Linien-Scan | Impuls |Takigeber, intem Reset Sequenz: @ Keiner Modula Synchro
Weggeber Start Bereich @ Stopp  Aufldsung Geschw Enheit Voreinst Voreingest. Wert
Scan: Intem 0 |Los 30 300 1 25 |mm x| |Ne 0| Einst

Abbildung 5-2 Register Sequenz fiir den Linien-Scan
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Das Register Sequenz fiir die Sequenzart Linien-Scan enthélt die gleichen Optionen
wie die Priifsequenz In zwei Richtungen. Allerdings fehlen die Optionen zur Einstel-
lung der Index-Achse. Eine Beschreibung dieser Optionen finden Sie im Abschnitt
5.1.1 auf Seite 311.

5.1.2  Freilaufende Priifsequenz

Mit der Priifsequenz Freilaufend wird die Erfassung von Priifdaten mit den im Grup-
penfeld IFF im Register Digitalisierung (im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen) an-
gegebenen Werten durchgefiihrt. Mit der Software TomoView werden die Daten nur
von einer Position, am Austrittspunkt der Scan- und Index-Achse, aufgezeichnet.

Beschreibung des Registers Sequenz

Fiir den Priifsequenztyp Freilaufend enthélt das Register Sequenz keine Optionen
oder Parameter (siehe Abbildung 5-3 auf Seite 313).

Sequenz |Sequenzsleuemng I Weggeber | Optionen I MCDU-Steuerung I mMCouU Einganngsgangl

Art: | Freilaufend hd

Abbildung 5-3 Register Sequenz fiir die Freilaufende Priifsequenz

5.1.3  Scan In zwei Richtungen

Die Sequenzart In zwei Richtungen ist ein zweidimensionaler Flichen-Scan (auch
Raster-Scan genannt), in der zwei Weggeber die Position auf der Scan- und Index-
Achse wiahrend der Priifdatenerfassung bestimmen.

Fiir Flachen-Scans werden zwei Achsen benétigt: (1) die Scan-Achse fiir die mechani-
schen Fortbewegung auf der Priifspur und (2) die Index-Achse fiir die mechanische
Fortbewegung von Priifspur zu Priifspur. Am Ende jeder Priifung auf der Scan-Achse
wird der Wert auf der Index-Achse um eine Stelle erhcht. Mit der Sequenzart In zwei
Richtungen werden die Daten auf der Scan-Achse in beiden Richtungen wiahrend des
Hin- und Riicklaufs aufgezeichnet, wie in Abbildung 5-4 auf Seite 314 gezeigt.
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Scan-Achse

Sensor

Index-Achse

v
T |

Abbildung 5-4 Priifung in zwei Richtungen

Der Priifer bestimmt die Grenzen der zu priifenden Flache, sowie den Abstand von
Priifspur zu Priifspur. In Abbildung 5-5 auf Seite 315 werden die Parameter der Scan-
und Index-Achse im Bezugssystem des Scan-Mechanismus gezeigt.
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Index-Achse

Scan-Achse
>
Start
f%
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geprifte Flache wie im C-Bild gezeigt

Abbildung 5-5 Bezugssystem des Scan-Mechanismus

Arbeitsweise

Die Priifsequenz In zwei Richtungen lauft wie folgt ab:

1.

Der Scanner begibt sich in die im Register Sequenz bestimmte Position Scan:

Start.

Der Scanner begibt sich in die im Register Sequenz bestimmte Position Index:

Start.

Er bewegt sich auf der Scan-Achse bis zur im Feld Scan: Stopp bestimmten Positi-
on wihrend Priifdaten erfasst werden.

Die Datenerfassung erfolgt in den im Feld Scan: Auflésung im Register Sequenz

eingestellten Intervallen.

Der Scanner legt auf der Index-Achse die im Feld Index: Auflésung bestimmte

Strecke zurtiick.

Der Scanner bewegt sich bis an die Position Scan: Start und erfasst dabei Priifda-

ten.
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7. Der Scanner legt auf der Index-Achse die im Feld Index: Aufldsung bestimmte
Strecke zuriick.

8. Er bewegt sich auf der Scan-Achse bis zur im Feld Scan: Stopp bestimmten Positi-
on wiahrend Priifdaten erfasst werden.

9. Die Schritte 4 bis 7 werden wiederholt, bis der Scanner die im Feld Index: Stopp
bestimmte Position erreicht hat. Die Sequenz endet in der im Feld Scan: Stopp be-
stimmten Position (bei ungerader Anzahl von Schritten auf der Index-Achse) oder
in der Position Scan: Start (bei gerader Anzahl von Schritten auf der Index-Ach-
se).

5.1.4  Scan In einer Richtung

Die Priifsequenz In einer Richtung ist ein zweidimensionaler Flachen-Scan (auch
Raster-Scan genannt), in der zwei Weggeber die Position wéahrend der Priifdatenerfas-
sung bestimmen.

Fiir Flachen-Scans werden zwei Achsen benétigt: (1) die Scan-Achse, fiir die mechani-
sche Fortbewegung auf der Priifspur und (2) die Index-Achse, fiir die mechanische
Fortbewegung von Priifspur zu Priifspur. Am Ende jeder Priifung auf der Scan-Achse
wird der Wert auf der Index-Achse um eine Stelle erhoht. Mit der Sequenzart In einer
Richtung werden die Daten auf der Scan-Achse in nur einer Richtung aufgezeichnet,
wie in Abbildung 5-6 auf Seite 317 gezeigt. Diese Sequenzart wird {iblicherweise mit
Scan-Mechanismen genutzt, die einen eher starken Versatz in Scan-Richtung aufwei-
sen.
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Scan-Achse

Index-Achse

Abbildung 5-6 Flichen-Scan In einer Richtung

Der Priifer bestimmt die Grenzen der zu priifenden Fldche, sowie den Abstand den
Priifpunkten (siehe Abbildung 5-5 auf Seite 315).

Arbeitsweise

Die Priifsequenz In einer Richtung lauft wie folgt ab:

1. Der Scanner begibt sich in die im Register Sequenz bestimmte Position Scan:
Start.

2. Der Scanner begibt sich in die im Register Sequenz bestimmte Position Index:
Start.

3. Erbewegt sich auf der Scan-Achse bis zur im Feld Scan: Stopp bestimmten Positi-
on wahrend Priifdaten erfasst werden.

4. Die Datenerfassung erfolgt in den im Feld Scan: Auflésung im RegisterSequenz
eingestellten Intervallen.
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5.

Der Scanner kehrt an die Position Scan: Start zuriick. Wahrend dieses Schrittes
werden keine Priifdaten erfasst.

Der Scanner legt auf der Index-Achse die im Feld Index: Auflésung bestimmte
Strecke zurtiick.

Er bewegt sich auf der Scan-Achse bis zur im Feld Scan: Stopp bestimmten Positi-
on wahrend Priifdaten erfasst werden.

Die Schritte 4 bis 6 werden wiederholt, bis der Scanner die im Feld Index: Stopp
bestimmte Position erreicht hat. Die Sequenz ist beendet, wenn der Scanner die
im Feld Scan: Stopp bestimmte Position erreicht hat.

Beschreibung des Registers Sequenz

Das Register Sequenz fiir die Priifsequenzart In einer Richtung enthilt die in
Abbildung 5-7 auf Seite 318 gezeigten Optionen.

Sequenz |Sequenzsteuen.|ng |Weggeber I Optionen | MCDU-Steuenung I MCDU Elngang/Msgangl

At [IneinerRichtung = | Impuls | Takigeber, intem Reset Sequenz: @ Keiner () Modulo Synchro
Voreinst. Index: @) Keine am Ende der Prifur
Weggeber Start Bereich @ Stopp  Aufldsung Geschw Enheit Voreinst. Voreingest. Wert
Scan: Intem 0|Los 30 300 1 25 |\mm > | |Nie 0| Einst
index: Encecer 2 0][Cos 101 10 T 2% [mm <] [Ne - 0 [Enst

Abbildung 5-7 Register Sequenz fiir die Priifsequenz in einer Richtung

Das Register Sequenz fiir den Priifsequenztyp In einer Richtung enthilt die gleichen
Optionen wie fiir In zwei Richtungen. Eine Beschreibung dieser Optionen finden Sie
im Abschnitt 5.1.1 auf Seite 311.

5.1.5

Schraubenformiger Scan

Die Priifsequenz Schraubenférmig gleicht der Sequenzart In zwei Richtungen. Bei
dieser Sequenzart lauft der Priifmechanismus schraubenférmig um einen zu priifen-
den Zylinder.

Fiir die schraubenférmigen Scan werden zwei Achsen benétigt: (1) die Scan-Achse fiir
die mechanische Fortbewegung auf der Priifspur, d. h. die Rotation und (2) die Index-
Achse, fiir die mechanische Fortbewegung von Priifspur zu Priifspur entlang der

Achse des zu priifenden Zylinders. Die Priifsequenz Schraubenférmig lauft wie folgt

ab:
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1. Der Scanner begibt sich an die im Register Sequenz fiir beide Achsen bestimmte
Startposition.

2. Der Scanner bewegt sich auf der Scan- und Index-Achse bis an die in den Feldern
Bereich oder Stopp im Register Sequenz bestimmte Stoppposition.
3. Er bewegt sich auf beiden Achsen gleichzeitig fort.

4. Die Priifdatenerfassung wird in den vom Wert Scan: Auflosung im Register Se-
quenz eingestellten Intervallen durchgefiihrt.

Arbeitsweise

Die Scanart Schraubenformig gleicht der Scanart In zwei Richtungen. Allerdings tas-
tet der Scanner nicht im Raster, sondern in einer schraubenférmigen Bewegung ab.
Mit dem schraubenformigen Scan werden die beiden mechanischen Achsen von zwei
Motoren eines externen Steuergerét kontrolliert oder von den Achsen eines
Handscanners (im Slave-Modus) oder von einem MCDU-02-Geréat (im Master-Mo-
dus) gesteuert.

Der schraubenférmige Scan lduft wie folgt ab:

1. Der Scanner begibt sich an die im Register Sequenz in den Feldern Scan: Start
und Index: Start bestimmte Position.

2. Er bewegt sich auf der Scan- und Index-Achse an die in den Feldern Scan: Stopp
und Index: Stopp bestimmte Position, wobei er Priifdaten erfasst.

3. Die Datenerfassung erfolgt in den im Feld Scan: Auflésung im Register Sequenz
eingestellten Intervallen.

4. Mit dem schraubenformigen Scan wird die Scan-Achse auf den Zylinderumfang
projiziert. Die Werte Scan: Start und Scan: Stopp beziehen sich auf den Aus-
gangspunkt (0) in Umfangsrichtung in Langenmaflen oder Winkeleinheiten.

5. Mit einem Signal oder Modulo kann der Weggeber der Scan-Achse nach jeder
vollstandigen Drehung auf den Wert Scan: Start zuriickversetzt werden.

6. Die Sequenz ist beendet, wenn der Scanner die im Feld Index: Stopp bestimmte
Position erreicht hat.

Beschreibung des Registers Sequenz

Fiir die Priifsequenzart Schraubenférmig enthalt das Register Sequenz die in
Abbildung 5-8 auf Seite 320 gezeigten Optionen.
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Sequenz ‘Sequenzsteuemng |Weggeber | Optionen | MCDU-Steuerung | MCDU Eingang/Ausgang

At: | Schrauberfdmig * | Impuls | Taktgeber, intem Grad/Index Reset Sequenz. @) Keiner Modulo Synchro
30 Vorsingt, Index: @ Keine () am Ende der Prifur
Weageber Start Bersich @ Stopp  Auflsung Geschw Enheit Voreinst.  Voreingest. Wert
Scan: Intem 0 [Los 301 300 1 2% [om | [Ne 0|[ Eins
index: Encoder 2 0/[Los 101 100 [ 00634 [mm | [Ne - 0 [Enst.

Abbildung 5-8 Register Sequenz fiir den schraubenférmigen Scan

Das Register Sequenz fiir die Priifsequenz Schraubenformig enthélt die gleichen Op-
tionen wie fiir die Priifsequenz In zwei Richtungen. Eine Beschreibung dieser Optio-
nen finden Sie im Abschnitt 5.1.1 auf Seite 311. Das Register enthélt aufSerdem drei
weitere Optionsfelder und einen zusétzlichen Parameter:

Grad/Index

Im Master-Modus wird in diesem Feld der fiir jeden Schritt auf der Index-Achse
zuriickgelegten Abstand auf der Scan-Achse (in Grad) angegeben. Der Wert fiir
Index: Geschw. wird dann von diesem Wert abgeleitet, dem Wert in Scan: Ge-
schw. und Index: Auflésung.

Der gewahlte Wert Grad/Index wird normalerweise etwas hoher als 360 Grad
eingestellt, damit die nebeneinanderliegenden Priifspuren geniigend iiberlappen.

Dieser Parameter hat im Slave-Modus keine Bedeutung.

Reset Sequenz

5.1.6

Klicken Sie auf eines dieser Optionsfelder, um den Weggeber der Scan-Achse auf
Null zuriickzustellen:

Keiner: Weggeber der Scan-Achse wird nie auf Null zuriickversetzt.

Modulo: Weggeber der Scan-Achse wird auf Null zuriickversetzt, wenn ein Maxi-
malwert (Modulo), entsprechend dem Wert Scan: Stopp, erreicht wird.

Synchro: Weggeber der Scan-Achse wird mit einem Synchronisiersignal auf den
Wert Scan: Start zuriickversetzt.

Scan Im Winkel

Die Priifsequenz Im Winkel ist ein zweidimensionaler Flachen-Scan, bei dem die
Scan- und Index-Achse nicht der Richtung der mechanischen Achsen entsprechen wie
bei den Sequenzen In zwei Richtungen und In einer Richtung. Die Scan- und Index-
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spuren formen hier mit der Ausrichtung der mechanischen Achsen einen gewissen
Winkel (siehe Abbildung 5-9 auf Seite 321). Wahrend des Priifdatenerfassung werden
die Positionen von zwei Weggebern bestimmt.

Fiir Flachen-Scans werden zwei Achsen benétigt: (1) die Scan-Achse, fiir die mechani-
sche Fortbewegung auf der Priifspur und (2) die Index-Achse, fiir die mechanische
Fortbewegung von Priifspur zu Priifspur. Am Ende jeder Priifung auf der Scan-Achse
wird der Wert auf der Index-Achse um eine Stelle erhcht. Bei dieser Sequenz wirkt
die Fortbewegung auf den beiden mechanischen Achsen so zusammen, dass sich das
erwiinschte Priifmuster ergibt. Die Priifdatenerfassung fiir die Sequenzart Im Winkel
erfolgt in beiden Richtungen, im Hin- und Riicklauf, auf der Scan-Achse.

mechanische Achse
R
\(\‘3"‘1"Ix

Abbildung 5-9 Flichen-Scan fiir den Scan Im Winkel
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Arbeitsweise

Die Priifsequenz Im Winkel lauft wie folgt ab:

1.

Der Scanner begibt sich an die im Register Sequenz in den Feldern Scan: Start
und Index: Start bestimmte Position.

Er bewegt sich auf der Scan-Achse im angegebenen Winkel bis zu der im Feld
Scan: Stopp bestimmten Position, wobei Priifdaten erfasst werden.

Die Datenerfassung erfolgt in den im Feld Scan: Auflésung eingestellten Interva-
llen.

Der Scanner legt auf der Index-Achse im angegebenen Winkel die im Feld Index:
Auflésung bestimmte Strecke zuriick.

Er bewegt sich auf der Scan-Achse im angegebenen Winkel bis zur Position Scan:
Start, wobei Priifdaten erfasst werden.

Der Scanner legt auf der Index-Achse im angegebenen Winkel die im Feld Index:
Auflésung bestimmte Strecke zuriick.

Der Scanner bewegt sich auf der Scan-Achse im angegebenen Winkel bis zu der
im Feld Scan: Stopp bestimmten Position, wobei Priifdaten erfasst werden.

Die Schritte 4 bis 7 miissen wiederholt werden bis der Scanner die im Feld Index:
Stopp bestimmte Position erreicht hat. Die Sequenz endet an der im Feld Scan:
Stopp bestimmten Position (bei ungerader Anzahl von Schritten auf der Index-
Achse) oder an der Position Scan: Start (bei gerader Anzahl von Schritten auf der
Index-Achse).

Beschreibung des Registers Sequenz

Das Register Sequenz fiir die Priifsequenz Im Winkel enthélt die in Abbildung 5-10
auf Seite 322 gezeigten Optionen.

Sequenz |Sequenzsteuen.|ng |Weggeber | Optionen | MCDU-Steuerung I MCDU Eingang/Ausgang

At | Im Winke! » | Impuls | Takigeber, intem Winke 45 Grad
Voreinst. Index: @ Kzine am Ende der Prifur

VWeggeber Start Bereich @ Stopp  Auflosung Geschw Enheit Voreinst. Voreingest. Wert
Scan: Intem 0 [Los 301 300 1 25 |mm = |Me 0| Enst

Index: Encoder 2 0[Los 101 100 [ 0069 [mm | [N = 0 [Enst.

Abbildung 5-10 Register Sequenz fiir die Scanart Im Winkel
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Das Register Sequenz fiir die Priifsequenz Im Winkel enthélt die gleichen Optionen
wie die Priifsequenz In zwei Richtungen. Eine Beschreibung dieser Optionen finden
Sie im Abschnitt 5.1.1 auf Seite 311. Dieses Register enthélt dariiber hinaus einen fiir

diese Priifsequenz notwendigen Parameter:

Winkel

In diesem Feld wird der Winkel eingestellt, den die Priifspur mit der Ausrichtung
der mechanischen Achse bildet.

5.1.7  Anwendungsspezifischer Scan

Mit der Auswahl der Sequenzart Anwendungsspezifisch wird automatisch das Dia-
logfeld Anwendungsspezifische Programmdatei hochladen eingeblendet (siehe
Abbildung 5-11 auf Seite 323). In diesem Dialogfeld konnen spezielle Arten von in
.gal-Dateien definierten Sequenzen ausgewahlt und geladen werden.

Anwendungsspefi

P Desktop » = | +4 l| Deskiop durchsuchen yol
Organisieren ¥ Neuer Ordner - 0 @
W Favoriten
M Deskiop
i Downloads
I ] Zuletat besucht
I 74 Bibliotheken
[/ Bilder
7 Dokumente
| rJ: Musik
| E videos
l
18/ Computer = -
Dateiname: = | MCDU Galil-Datei (*.qal) -
Abbrechen

Abbildung 5-11 Dialogfeld Anwendungsspezifische Programmadatei hochladen

5.2  Weggeber
Ein oder mehrere Weggeber konnen in einer Konfiguration zur Messung der Sensor-
position im Priifbereich eingesetzt werden.

Die Software Tomoview unterstiitzt verschiedene Weggeberarten (sieche Abschnitt
5.2.1 auf Seite 324).
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Jeder Weggeber muss einzeln justiert werden (siehe Abschnitt 5.2.2 auf Seite 326).

5.21  Weggeberarten

Die Software TomoView unterstiitzt verschiedene Weggeberarten. Im Register Weg-
geber im Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik konnen die Weggeberarten
eingestellt werden (sieheAbbildung 5-12 auf Seite 324).

Sean_| Scan Controls | Encoders | Options | MCOU Control | MCDU 140

Mame: Type: Resaolution: Invert

Scan: Encoder 1 - Quadrature - 100 steps/mm 7] Calibrate....
Fulse +
Fulse -
| Quadraturs
Clock Dir

Abbildung 5-12 Register Weggeber zur Auswahl der Weggeberarten

Jeder Weggebereingang der Priifgerate hat zwei Kanile, A und B, was den Einsatz ei-

nes Weggebers mit Doppelkanal fiir Quadraturauslesung von der Auflésung ermog-
licht.

Die verfligbaren Weggeberarten sind:

Weggeberrichtung

Mit der Auswahl dieser Option wird ein Schrittregler eingesetzt, der ein Positi-
onssignal des eingesetzen Schrittreglers vom Typ Taktgeber/Richtung angibt (Im-
puls von 5 Volt fiir die Position/Geschwindigkeit und Signal von 5 Volt fiir die
Richtung).

Quadratur

Mit der Auswahl dieser Option wird der angeschlossene Weggeber mit Doppel-
kanal (Ausgang 5V TTL) eingesetzt. Die Kanile werden allgemein A und B ge-
nannt. Dreht sich der Weggeber im Uhrzeigersinn (von links nach rechts in
Abbildung 5-13 auf Seite 325), folgt Kanal B Kanal A mit einer Verzégerung von
90 Grad. Dreht sich der Weggeber im entgegengesetzen Uhrzeigersinn, folgt Ka-
nal A Kanal B mit einer Verzogerung von 90 Grad. So ist festzustellen, ob er sich
im oder entgegen dem Uhrzeigersinn dreht. Der Dekodierer zdhlt jedes Mal einen
Schritt, wenn er eine steigende oder fallende Flanke auf Kanal A oder Kanal B er-
kennt. Das bedeutet, dass wenn die mechanische Aufldsung des Weggebers

1000 Schritte/Umdrehung betragt, die Endauflosung mit der Quadratur 4000
Schritte pro Umdrehung betragt.
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wari
KanalB\_Tﬁl]_'_[lli’_ﬁ:’_ﬁ::

mitQuadratur‘ :“li:::::::::é
Normal;ﬂlil:ﬂilljﬂliljﬂliljﬂlil

Abbildung 5-13 Auflésung des Weggebers mit und ohne Quadratur

Der Dekodierer liest nur Kanal A und erhoht den Zahlwert, selbst wenn der Weg-
geber sich im entgegengesetzen Uhrzeigersinn dreht. Die Endaufldsung ist die
tatsdachliche Auflosung des Weggebers.

Der Dekodierer liest nur Kanal A und verringert den Zahlwert, selbst wenn sich
der Weggeber im Uhrzeigersinn dreht. Die Endauflosung ist die tatsachliche Auf-
16sung des Weggebers.

Weggeberrichtung aufwirts

Der Dekodierer liest nur Kanal A und erhoht den Zahlwert. Wenn das Signal von
Kanal B (Richtung) hoch ist, stoppt die Priifung, damit die Priifdaten bei dem Zu-
riickfithren des Sensors nicht tiberschrieben werden. Der Zahlwert wird verrin-
gert.

Weggeberrichtung abwirts

Der Dekodierer liest nur Kanal A und verringert den Zahlwert. Wenn das Signal
von Kanal B (Richtung) hoch ist, stoppt die Priifung, damit die Priifdaten bei dem
Zuriickfiihren des Sensors nicht tiberschrieben werden. Der Zahlwert wird er-
hoht.

Quadratur aufwirts

Der Dekodierer liest Kanal A und Kanal B im Quadraturmodus (4 mal die Wegge-
berauflosung) und erhéht den Zahlwert, wenn sich der Weggeber im Uhrzeiger-
sinn dreht. Wenn der Weggeber sich im Uhrzeigersinn dreht, stoppt die Priifung,
damit die Priifdaten nicht tiberschrieben werden. Der Zahlwert wird verringert.
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5.2.2

Quadratur abwirts

Der Dekodjierer liest Kanal A und Kanal B im Quadraturmodus (4 mal die Wegge-
berauflosung) und verringert den Zahlwert, wenn sich der Weggeber entgegen
dem Uhrzeigersinn dreht. Wenn der Weggeber sich im Uhrzeigersinn dreht,
stoppt die Priifung, damit die Priifdaten nicht tiberschrieben werden. Der Zahl-
wert wird erhoht.

Justieren eines Weggebers

Ein Weggeber muss justiert werden, um Abweichungen zu beseitigen oder die Auflo-
sung zu bestimmen. Die Auflosung eines Weggebers ist die Schrittzahl entsprechend
der zuriickgelegten Strecke von 1 mm (1 Zoll) oder 1 Grad.

Verfahren Sie wie folgt fiir jeden einzelnen Weggeber.

So wird der Weggeber einer Achse justiert

1.

Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltflache Einstellung

von Scan und Mechanik (lil).

Wiéhlen Sie im Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik das Register Se-
quenz aus und verfahren Sie wie folgt:

a) Wabhlen Sie in der Dropdown-Liste Art die entsprechende Scanart fiir Ihre
Anwendung aus. Nicht Freilaufend auswahlen, da diese Sequenzart keine
Weggeber unterstiitzt.

b) Wahlen in der Dropdown-Liste Einheit die entsprechende Einheit fiir IThre
Priifung in mm oder Grad aus.

Im Register Weggeber (siche Abbildung 5-14 auf Seite 326):

a) Wahlen Sie in der Dropdown-Liste Art die Weggeberart aus (siehe Abschnitt
5.2.1 auf Seite 324).

b) Klicken Sie auf Justieren.

‘ Sequenz I Sequenzsteusrung | VVeggeber ‘Omwonen I MCDU-Steuenung I MCDU Eingang/Ausgangl

Name: At: Auflosung: Umpolen

Scan: Encoder 1 - M 100 Schrite/imi —_—
Impuls +
Impuls -
| Quadratur
Weggsberichtung

Abbildung 5-14 Register Weggeber des Dialogfeld Einstellungen von Scan und

Mechanik fiir einen Weggeber auf zwei Achsen
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4.

Im Dialogfeld Encoder 1/ 2 wird auf der Scan-Achse justiert (siehe das Beispiel in
Abbildung 5-15 auf Seite 327):

a)

b)

c)

d)
e)

f

Q)

Bewegen Sie eventuell den bendtigten Weggeber oder die mit dem Weggeber
verbundene Mechanik, an eine bekannte Position auf der Achse und klicken
Sie auf die Schaltflache Einst.

Mit diesem Vorgang wird die aktuelle Position an den Wert angeglichen, der
im Feld Voreingest. Wert im Register Sequenz bestimmt wurde.

Klicken Sie auf Beginn einst.
Bewegen Sie den Weggeber auf der Achse iiber eine definierte Strecke, der als

positiv definierten Richtung. Im Master-Modus setzen Sie die Schaltflachen
unter Bewegung ein, um den Scanner zu bewegen.

Klicken Sie auf Ende einstellen.

Geben Sie im Feld Abstand einst. die zuriickgelegte Strecke ein und klicken
Sie auf Abstand einst.

Die so erhaltene Weggeberauflésung wird im Feld Berechnete Auflosung an-
gezeigt.

Falls notig, klicken Sie auf Loschen, um die Parameterwerte zuriickzusetzen
und kehren Sie zuriick zu Schritt 4.a.

Klicken Sie auf OK, um die berechnete Weggeberauflosung anzuwenden.
Encoder 1 wird auf der Scan-Achse justiert. ﬁ
Encoder 1 Scan-dchse
T atsachlich . Fiatations-Synchro EA4
sj?biu:fg:e Urnpalen Woreingestellt: Feset E/A extern

100.0000 Schiitte/rr Zingt 0.00 i Beginn sinst. oo mm

Ende einzstellzn 0 mm
MCDU-Steuerung
Bewegung: Abgleichgeschw.: Abstand einst 1) mm
(4 (=] [#] 25.00 Berechnete 1 .
Ii| IE| Iil /s Auligsung Schritte/m

ok Abbrechen | Laizchen |

Abbildung 5-15 Dialogfeld Encoder 1 wird auf der Scan-Achse justiert
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5.3  Die positionsabhangige Konfiguration

Das Modul fiir die positionsabhingige Konfiguration wurde zur Priifung von Priif-
teilen mit wechselnden Geometrien entwickelt, die verschiedene Konfigurationsdatei-
en wahrend einer Priifung benétigt.

5.3.1  Positionsabhangige Konfiguration

Mit dem Modul fiir die positionsabhéngige Konfiguration konnen verschiedene Kon-
figurations- und Priifdatendateien synchronisiert werden. Das Modul ladt die geeig-

nete Konfiguration und startet das Speichern auf der Festplatte entsprechend der ak-
tuellen Position des Manipulators auf der Index-Achse.

Wird zum Beispiel eine erste Konfiguration geladen und von y; bis y, gescannt, wer-
den die Daten gespeichert, wenn der Positionswert xy, y, erreicht ist. Dann wird die
Konfigurationsdatei 2 geladen und die Daten der Indexspur y; bis y, aufgezeichnet.
Am Ende des Scans (x,,y4) werden die Daten in einer neuen Datei gespeichert und die
Konfigurationsdatei 3 wird geladen. Die Datenaufzeichnung beginnt bei Punkt (x,,ys)
und endet bei (x1,4). Am Ende der Priifung werden die Daten gespeichert und eine

neue, alle Daten enthaltende Datei erstellt. In Abbildung 5-16 auf Seite 329 wird die-
ser Vorgang illustriert.
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Konfiguration 1 W Konfiguration 3

******************
'

Abbildung 5-16 Synchronisieren von Konfigurations- und Priifdateien

5.3.2  Dialogfeld Positionsabhangige Konfiguration

Die positionsabhangige Konfiguration wird im Dialogfeld Positionsabhidngige Kon-
figuration eingestellt (siehe Abbildung 5-17 auf Seite 329). Durch Klicken auf die

Schaltflache | ¥ | in der Komponenten-Symbolleiste wird dieses Dialogfeld einge-
blendet.

" Positionsabhangige Konfiguratio =

=1 Positionsabhangige Kaonfiguration

DT A Indes Start [mm)  Indes End (] Konfigurationsdatei [ganzer Weg) Name der Prifdatendatei
[ Automatische Zusammenleg

Nur C-Bild

Dateiname:

Dateien speichem unter

[ [ mpor. |[ Ewpor. | [ Lbschen || Hineufiigen | [figurationsdatei susw3hie] [ Piifung starten

Abbildung 5-17 Dialogfeld Positionsabhingige Konfiguration

Das Dialogfeld Positionsabhidngige Konfiguration enthilt folgende Optionen:
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Kontrollliste
In den Spalten dieses Listenfelds werden folgende Informationen angezeigt:
Konfigurationsdatei (ganzer Weg): listet die zur Priifung dienenden Konfigurati-
onsdateien auf.
Name der Priifdatendatei: dazugehorige Priifdatendatei

Index Start und Index End: geben die Positionen auf der Index-Achse an, die fiir
die Konfigurationen giiltig sind.

Hinzufiigen
Mit dieser Schaltfldche wird eine neue Zeile fiir eine Konfiguration wahrend der
Priifung hinzugefiigt.

Loschen

Mit dieser Schaltflache wird eine Zeile (eine Konfiguration) aus der Liste geloscht.

Konfigurationsdatei auswihlen
Mit dieser Schaltfldche wird die Konfiguration bestimmt, die fiir eine besondere
Zeile eingesetzt werden soll.

Import und Export
Mit diesen Schaltflachen wird eine bestimmte Konfigurationssequenz geladen
oder gespeichert.

Automatische Zusammenlegung
Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchen werden am Ende einer Priifsequenz alle
Priifdateien zu einer einzigen Datei zusammengelegt.

Dateiname

In diesem Feld wird der Name der zusammengelegten Datei angegeben.

Dateien speichern unter
In diesem Feld wird der Name des Ordners angegeben, in dem die Priifdatenda-
teien gespeichert werden.

Priifung starten

Mit dieser Schaltflache beginnt die Priifsequenz mit den Konfigurations- und
Priifdatendateien, deren Namen in der Kontrollliste bestimmt wurden.
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5.3.3

Modul fiir die positionsabhangige Konfiguration

Sind die verschiedenen Konfigurationsdateien fiir die gesamte Priifung erstellt, befol-
gen Sie die folgenden Schritte zur Konfiguration des Moduls fiir die positionsabhan-
gige Konfiguration:

WICHTIG |

Bevor das Konfigurationsmodul fiir die positionsabhédngige Konfiguration eingesetzt
wird, miissen die Konfigurationen genau bestimmt werden, insbesondere die mecha-
nische Sequenz einer jeden Konfiguration.

So wird das Modul fiir die positionsabhéngige Konfiguration eingesetzt

1.

Stellen Sie die Scan- und Indexpositionen auf die Anfangsposition der ersten
Konfiguration ein.

Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf 2| um das Dialogfeld Posi-
tionsabhingige Konfiguration einzublenden.

Klicken Sie auf Hinzufiigen.

Eine neue, mit einem Sternchen (*) in der linken Spalte gekennzeichnete Zeile er-

scheint in der Kontrollliste.

a) Klicken Sie auf Konfiguration auswihlen und wéhlen Sie eine Konfigurati-
onsdatei aus, fiir den ersten Abschnitt des Priifteils aus.

b) Geben Sie in den Spalten Index Start und Index End die Indexpositionen ent-
sprechend dieser Konfigurationsdatei ein.

c) Geben Sie in der Spalte Name der Priifdatendatei den Namen am Ende der
Priifung zu erstellenden Priifdatendatei ein.

Wiederholen Sie Schritt 3 fiir alle Konfigurationen der Priifung.

Wahlen Sie das Kontrollkdstchen Automatisch Zusammenlegen aus, wenn die

einzelnen Priifdatendateien zu einer einzigen Datei zusammengelegt werden sol-

len.

a) Wahlen Sie Nur C-Bild aus, wenn nur die Priifdaten des C-Bilds zusammen-
gelegt werden sollen.

b) Geben Sie im Feld Dateiname den Namen der zusammengelegten Datei ein.
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534

5.4

Klicken Sie auf die Schaltfliche ® und wihlen Sie den Ordner im eingeblen-
deten Dialogfeld aus.

Klicken Sie auf Priifung starten, um die Priifdatenerfassung entsprechend der an-
gegebenen Konfigurationsdateien zu beginnen.

Beschrankungen

Das von dem Modul fiir die positionabhédngige Konfiguration hat folgende Beschrén-
kungen:

Wechsel der Konfigurationen kann nur auf der Index-Achse definiert werden.

Wiéhrend einem Konfigurationswechsel, muss der Manipulator angehalten wer-
den, damit die TomoView-Software die Konfiguration laden kann.

Die zu Beginn einer Priifung zuerst geladene Konfiguration ist die, die der aktuel-
len Indexposition am néchsten liegt (die mit den hoheren Werten).

Die Positionen Index Start und Index End miissen mit denen in den Konfigurati-
onsdateien bestimmten Positionen genau iibereinstimmen.

Die Gesamtgrofle der zusammengelegten Dateien darf die von TomoView im
Gruppenfeld Eigenschaften der Priifdatei im Register Allgemeine Einstellun-
gen im Dialogfeld Voreinstellungen zugelassene GrofSe nicht iiberschreiten.

Automatische Speicheroptionen definieren

Im Register Optionen im Dialogfeld Einstellung von Scan und Mechanik (siehe
Abbildung 3-85 auf Seite 167) kann im Gruppenfeld Dateibenennungsoptionen der
Speicherpfad der Priifdatendateien, wie sie am Ende der Priifsequenzen gespeichert
werden sollen, eingestellt werden (siehe Abbildung 5-18 auf Seite 332).

Dateibenennungsoptionen

Werzeichnis: W @I

Namenswurzel:  DataFile_@@@ @-= Zahler

Zahlwert: 1 z # = Wieder-
Automatisch Anforder @) Bestatigen

Abbildung 5-18 Gruppenfeld Dateibenennungsoptionen
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So werden die automatischen Speicheroptionen konfiguriert

1. Waéhlen Sie im Verzeichnis den Ordner mit den gespeicherten Dateien aus.

2. Stellen Sie die Namenswurzel auf den Namen ein unter dem die Priifdatendatei-
en gespeichert werden.

Mit dem Zeichen @ wird ein Zahler eingefiigt, der die Dateinamen automa-
tisch um eine Nummer erh6ht. Wird zum Beispiel test@ eingegeben, werden
die Dateien test0.rdt, testl.rdt, test2.rdt usw. automatisch benannt.

Mit dem Zeichen # wird die gewiinschte Anzahl von Nullstellen bei Wieder-
holungen eingestellt. Wird zum Beispiel test@## eingegeben, werden die Da-
teien test000.rdt, test100.rdt, test200.rdt usw. erstellt.

Besteht bereits eine Datei (zum Beispiel test000.rdt), wird die neue Datei un-
ter dem folgenden Namen gespeichert: test001.rdt (erste Wiederholung von
Dateinamen test000.rdt).

3. Stellen Sie den Zdhlwert ein, um den ersten Wert des Zahlers zu konfigurieren,
der im Dateinamen mit dem Zeichen @ eingefiigt wird.

4. Wabhlen Sie den Speichermodus Automatisch, Anfordern oder Bestitigen aus.

Mit dem Modus Automatisch werden die Dateien automatisch gespeichert,
ohne eine Bestdtigung.

Mit dem Modus Anfordern wird die automatische Benennung der Dateien
deaktiviert und am Ende jeder Priifung muss der Dateiname von Hand einge-
geben werden.

Mit dem Modus Bestidtigen wird vor dem Speichern eine Bestdtigung des Da-
teinamens, entsprechend der vorher angegebenen Namenswurzel, verlangt.
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6. Allgemeines zur Analyse mit TomoView

Ist eine Priifung beendet, konnen mittels der Software TomoView die entstandenen
Priifdatendateien analysiert werden. In diesem Abschnitt wird allgemein die Analyse
mittels der Software TomoView beschrieben. Es wird die Verwaltung von Priifdaten-
dateien sowie die Erstellung von einfachen und zuverladssigen Berichten, die die Prii-
fergebnisse leicht verstandlich darstellen.

6.1 Einsatz von Prufdatendateien mit der Software TomoView

In diesem Abschnitt wird beschrieben wie mit TomoView und OmniScan erstellte
Priifdatendateien gedffnet werden und wie sie zu einer einzigen Datei zusammenge-
legt werden, die dann analysiert und in einem leicht verstandlichen Bericht beschrie-
ben wird.

6.1.1  Offnen einer TomoView-Priifdatendatei

Mit dem Dialogfeld Offnen (siehe Abbildung 6-1 auf Seite 336) werden Ultraschall-
priifdateien und andere Datentypen, die mit diesen Dateien verbunden sind, ausge-
wahlt und geladen.

So wird eine TomoView-Priifdatendatei ge6ffnet

']

1. Klicken Sie in der Dokumentenleiste auf - .

2. Vergewissern Sie sich, dass Priifdatendatei im oberen linken Bereich des Dialog-
felds Offnen ausgewahlt ist.

3.  Waibhlen Sie Optionen in den Gruppenfeldern Inhalt der Datei und Verarbeitung
aus (siehe die Informationen zu diesen Optionen auf den nichsten Seiten).

4. Klicken Sie auf Offnen.

Allgemeines zur Analyse mit TomoView 335



DMTA-20029-01DE [U18778537], Uberarb. B, September 2022

Drdner: Suchen in: Priffdatendateien - @ M-
| - R== Name = Anderungsdatum Typ
I l el @ Corrosion_Plate_Data 9/20/2004 3:25 PM ROT File
Zuletztbesucht g \yeid Inspection_Data 4/14/200510:27 PM RDT File
. Desktop
hfigurationsdate

=l
AlsStandzrd | gipligtheken
einstellen

f
L
Computer
i,
(& 4 T 3
Metzwerk
Dateiname Comosion_Plate_Data -
Dateityp [Prificaten "t~ dat) v [ Abbrechen |
Inhalt der Diatei Werarbeitung
Hardware-Konfig, [*.acq. *.rd) Scanner-konf, [*.scn] Alle zugammenfiigen
Prifdaten [# rdt] Attribute [*A01] Gruppenweise 2us.figen
Dizplay-Fonfiguration (.rst] Saftware C-Bild der Dicke
Priifling [*.rzp]

Abbildung 6-1 Dialogfeld Offnen

Die Gruppenfelder Inhalt der Datei und Verarbeitung enthalten die folgenden Opti-
onen:

Inhalt der Datei

Dieses Gruppenfeld enthélt Kontrollkéstchen mit denen die dieser Priifdatei zu-
geordneten Dateien ausgewahlt werden (eine Beschreibung der Dateiarten finden
Sie in Abschnitt 3.18 auf Seite 231).

Zum Beispiel kann eine .rdt-Priifdatendatei zusammen mit einer aus dem Analy-
severfahren resultierenden .A01-Priifdatendatei gespeichert werden. Die ur-
spriingliche Datei (.rdt-Datei) kann allein gedffnet werden oder mit den in der
Analyse gednderten Daten (.rdt- und .A01-Dateien). Durch das Konzept der zuge-
ordneten Dateien bleiben die urspriinglichen Daten erhalten, selbst nachdem die
Datei gespeichert wurde.

Nur Dateiarten, die beim Speichern der Daten der .rdt-Datei zugeordnet wurden,
konnen ausgewahlt werden. Die nicht hervorgehobenen Dateiarten stehen nicht
zur Verfligung.
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Verarbeitung

Mit den Kontrollkdstchen dieses Gruppenfeldes konnen optionale Berechnungen
beim Offnen der Datei ausgewahlt werden. Ist die Datei gedffnet, berechnet die
Software TomoView die ausgewdhlten Verarbeitungsoptionen und fiigt die ent-
sprechenden Datengruppen in die Datei ein.

* Mit der Auswahl des Kontrollkdstchens Alle zusammenfiigen wird die glei-
che Aktion wie mit dem Meniibefehl Verarbeitung > Automatisch rdiumlich
zusammenfiigen durchgefiihrt.

e Mit der Auswahl des Kontrollkédstchens Gruppenweise zus.fiigen wird die
gleiche Aktion wie mit dem Meniibefehl Verarbeitung > Automatisch rium-
lich zusammenfiigen, gruppenweise durchgefiihrt.

e Das Kontrollkastchen Software C-Bild der Dicke steht nur beim Umsetzen
von OmniScan-Priifdatendateien zur Verfiigung (Genaueres in Abschnitt
6.1.3 auf Seite 340).

6.1.2  Importieren von OmniScan-Priifdatendateien

In diesem Abschnitt wird erklart wie OmniScan-Priifdatendateien importiert und in
TomoView-Priifdatendateien mit der Funktion Umsetzung von OmniScan-Dateien
umgesetzt werden. Bei der Umsetzung von OmniScan-Priifdatendateien konnen die
leistungsstarken Analysefunktionen der Software TomoView eingesetzt werden.

So wird eine OmniScan-Datei zur Software TomoView importiert

1. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltflache o (Umset-
zung von OmniScan-Dateien) (siehe Abbildung 6-2 auf Seite 338).
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Suchenin ‘- Desktop j Ll £F Bl |
i =S
- Libraries

] S =
Zuctzibesucht |l Y7 Folde

! ,% Felix Baillargeon-Ladouceur

Systern Folder
Desktop ’

u':_l._J '-k" Computer
e Sys .
Bibliotheken =SS System Folder

['_;,L‘ hh y Metwork
= L System Folder

Computer
=
‘.“4' l || 201203 WESTINGHOUSE
Netzwork i File folder
o ADVANCED
Dateiname || j Offnen |
Dateityp: |Omnlscan File {*.opd;”.oud) j Abbrechen
Verarbeitung
~ ™ Alle zusammenfiigen
“Omniiewer.rst ¥ Gruppenweize zus fiigen

tehr Informationen: I¥ Saftware C-Bild der Dicke

Wersion der RDTiff-Priifdatendatei: 1.11R3

Abbildung 6-2 Dialogfeld Offnen

2. Wahlen Sie das Kontrollkdstchen Layout nehmen und zur Auswahl des Layouts

die Schaltfléache aus, um eine Layoutvorlage an die umgesetzte Datei anzu-

wenden. Werden die umgesetzten Dateien mit der Software TomoView geoffnet,
werden alle Ansichten, Messwerte und Voreinstellungen richtig eingestellt (siehe
Abbildung 6-3 auf Seite 339).
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3.

I Netzwerk

Dateiname |\ j (Offnen
Dateityp: |Omniscan File (".opd;” oud) j Abbrechen

" Weratbeitung
I~ Alle zusammenfiigen
CUSTOM 4 IV Gruppenweise zus fiigen
Mehr| LITE AERO 4 IV Software C-Bild der Dicke
LITEWELD Y RDTifPilidalendatst 11173
NEW LAYOUT
—

VIEWER

Abbildung 6-3 Liste unter Layout nehmen

Im Gruppenfeld Verarbeitung;:

Mit der Auswahl des Kontrollkastchens Alle zusammenfiigen wird nach der
Umsetzung der Dateien die raumliche Zusammenfligung gestartet (die glei-
che Aktion wie mit dem Mentibefehl Verarbeitung > Automatisch rdiumlich
zusammenfiigen).

Mit der Auswahl des Kontrollkdstchens Gruppenweise zus.fiigen wird nach
der Umsetzung der Dateien die rdumliche Zusammenfiigung gruppenweise
gestartet (die gleiche Aktion wie mit dem Meniibefehl Verarbeitung > Auto-
matisch rdumlich zusammenfiigen, gruppenweise).

Mit der Auswahl des Kontrollkdstchens Software C-Bild der Dicke wird ein
C-Bild der Dicke anhand der urspriinglichen mit OmniScan erfassten Dicken-
angaben erstellt.

HINWEIS |

Bei der Auswahl keines Layouts werden leere Teilfenster auf dem TomoView-Bild-
schirm angezeigt. Es kann jedoch eine Layout-Vorlage ausgewahlt werden, wenn die
Software TomoView bereits geoffnet ist.

4. Wahlen Sie eine OmniScan .oud-Datei (fiir konventionellen Ultraschall) oder eine
.opd-Datei (fiir Phased-Array) aus und klicken Sie auf Offnen.

Es besteht die Auswahl zwischen einer .oud-Datei fiir Daten, die die Technologie
des konventionellen Ultraschall benttigen und einer .opd-Datei fiir Daten, die die
Phased-Array.Technologie benétigen.
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Es wird ein Dialogfeld Speichern unter eingeblendet (siehe Abbildung 6-4 auf
Seite 340). In diesem Dialogfeld wird ausgewahlt, wo die Vorlagen-Datei gespei-

chert wird.

I HINWEIS |

Sollte das umzusetzende Dateiformat nicht unterstiitzt werden, benétigen Sie die letz-
te Version des unabhangigen OmniScan-Konverters oder eine Aktualisierung mit ei-
ner neueren TomoView-Version, die neuere Dateiformate unterstiitzt.

Speichern unter 1 EI
b Prifdatendateien durchsuchen

Qrganisieren « Neuer Ordner

. » Prifdatendateien
= o @.

C =
Name Anderungsdatum Typ

i Favoriten f
|
Desktop Es wurden keine Suchergebnisse gefunden.
1§ Downloads
=l Zuletzt besucht

4 Bibliotheken
&= Bilder
5 Dokumente
,J7 Musik

B Videos

M Computer = TR} [ 2

-

Dateiname:  [OmniScanMX2_32128_3.2R2_PV200_PL3585.rdt

Dateityp: [TomoView-DAtei("rdk)

) Ordner ausblenden Abbrechen

I

Abbildung 6-4 Dialogfeld Speichern unter

5. Geben Sie im Feld Dateiname einen Namen fiir die zu erstellende .rdt-Datei ein.

6. Klicken Sie auf Speichern.

6.1.3  Zusammenfiigen von Priifdatendateien

Mit der Komponenten zum Zusammenfiigen von Priifdatendateien konnen mehrere
Dateien zu einer einzigen Datei zusammengelegt werden, so dass eine neue Datei
(.rdt) erstellt wird, die alle Daten (Gruppen) der urspriinglichen Datei enthélt. Die Da-
teizusammenlegung kann mit UT- und PA-Dateien durchgefiihrt werden.
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Da die resultierende Datei eine normale .rdt-Datei ist, konnen die meisten allgemei-
nen TomoView-Verarbeitungsalgorithmen an diese Datei angewendet werden (zum
Beispiel raumliches Zusammenfiigen von Priifdaten und Hystersekorrektur von Priif-
daten).

Das Zusammenlegen der Priifdatendateien zusammen mit der Funktion des raumli-
chen Zusammenfiigens ist besonders hilfreich, wenn ein Priifteil oder eine Schweifs-
naht in verschiedenen Etappen gepriift wird und alle Etappen in verschiedenen Priif-
datendateien gespeichert sind. Das nacheinander ablaufende Zusammenfiigen von
Priifdateien und Ridumliche Zusammenfiigen erfassen die Priifung des kompletten
Volumens und kénnen zur Erstellung von Datengruppen eingesetzt werden. Zusatz-
lich kénnen mechanische Offsets unter Ansicht > Eigenschaften im Register Parame-
ter korrigiert werden.

| HINWEIS |
Die Gesamtgrofie der zusammengefiigten Datei darf 1 GB nicht iiberschreiten.

So werden Priifdateien zusammengefiigt

1. Klicken Sie in der Meniileiste auf Datei > Dateien zusammenlegen.

2. Im Dialogfeld Zusammenfiigen von Priifdateien (siehe Abbildung 6-5 auf
Seite 342):

a) Klicken Sie auf die Durchlauf-Schaltflache (l;l) rechts vom Feld Zieldatei,
um einen Ordner und einen Dateinamen fiir die fertige zusammengefiigte
Datei auszuwéhlen.

b) Klicken Sie auf die Hinzufiigen-Schaltflache (E\), um die erste zusammen-
zufiigende Priifdatei (.rdt) auszuwahlen

¢) Wiederholen Sie Schritt 2.b, um die anderen Priifdateien zur Zusammenle-
gung hinzuzufiigen.

d) Sind Dateien, die zusammengelegt werden sollen, aktuell in TomoView geoff-
net, schlieflen Sie diese.

e) Wahlen Sie das Kontrollkdstchen Begleitdatei auch zusammenfiigen (A01)
aus, um eine Begleitdatei zur Zusammenlegung hinzuzufiigen.

f) Wahlen Sie das Kontrollkdstchen Nur C-Bild aus, um nur C-Bild-Daten zu-
sammenzufiigen. Da A-Bild-Daten nicht gespeichert werden, ermoglicht die-
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se Option die Erstellung von Dateien mit besonders grofiem Priifbereich, be-
vor die Dateigrofse iiberschritten wird.

g) Klicken Sie auf Zusamfiig.

Zusammenfiigen von Prifdateien @
Zieldatet:
Zusammenzufiigende Dateien; E]
[7] Begleitdatei auch zusammenfiigen [401)
[ Mur C-Bid Zuzamfiig Schiiefen

Abbildung 6-5 Dialogfeld Zusammenfiigen von Priifdateien

6.2 Fehlertabelle und Berichtsfunktion

Die Fehlertabelle ist ein Schliisselelement der Software TomoView (siehe
Abbildung 6-6 auf Seite 342). Mit der Fehlertabelle werden die Informationen zu Feh-

lerindikationen zusammengefasst und Berichte im HTML-Format erstellt. Die Grund-
schritte sind:

* Heben Sie mit den Kursors und dem Bewertungsfeld die Indikationen hervor.

¢ Offnen Sie die Fehlertabelle und fiigen Sie eine Indikation hinzu.
¢ Fiigen Sie Anmerkungen und zusatzliche Messwerte zur Fehlertabelle hinzu.
¢ DPassen Sie den Bericht an die Anwendung an.

e Uberpriifen und erstellen Sie den HTML-Bericht.

K Fehlottabelle EintragNr. Gruppe Schallbiindel Awinkel  S(r) ) A T(r) Scani Bwi Scan2 Bwf Indext Bwf Index2 Bwf
Default - Auto 1 0.0° 90.0° 0.0mm  -0.1 mm 8.3 0% - 0.0 mm 0.0 mm 0.0 mm 0.0 mm
L= | e
x
Meh Infos.

Abbildung 6-6 Fehlertabelle
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[ HINWEIS |

Die Software TomoView speichert die Fehlertabelle automatisch in der Anzeigenkon-
figurationsdatei (.RST) und speichert die Zahlenwerte der Messwerte der Indikation,
die in der Fehlertabelle enthalten sind, automatisch in einer Attributsdatei (.R01).

6.2.1  Hinzufiigen einer Indikation in die Fehlertabelle

Mit dem Bewertungsfeld und der Fehlertabelle wird der Fehlerbereich schnell ausge-
wahlt und ein Bericht fiir diese Fehlerindikation erstellt.

| TIPP |

Im Dialogfeld Voreinstellungen im Register Allgemeine Einstellungen im Gruppen-
feld Gréflenbestimmung des Fehlers wird die Grofsenbestimmung fiir die Anwen-

dung eingestellt.

So wird eine Indikation einer Fehlertabelle hinzugefiigt

1. Waibhlen Sie ein Layout mit Ansichten aus, die die Indikationen im Priifteil am bes-
ten darstellen (siehe Beispiel in Abbildung 6-7 auf Seite 344).
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@ TomoView 2.10B1 - [LIN x 6 - TOFD x 2 SEC x G.rdt -Setup: LTTE WELD.rst -Layout: A-5-C  (PA]]

Scan
of

Internal clock - 1awis

Layout
=)

ASLT (PA) - Scan mm Index mm | w'egeher sinst | Priffgeschw

?-W Fehlertabelle EintragNr. Gruppe Schallbindel Awinkel  S{r) (r) A(r)

()
Defaul - Auto 1 0.0° 90.0° O0.0mm Oimm 53.00% O6mm O0O0mm 00mm 0.0mm

[

x

Mehr Infos. .

= B EY
@ Datei  Menuleisten Prifteil & Maske Ansicht Layout \Verarbeitung Extras Komponenten Fenster  Hilfe
A0y BIE REFL H&w BEER A A [ERE =
Uenr =My noe -~ wOemie
FE 2REOR
=IE) API-4-SK270-SECTO-0.5in (4)_Gr:1 S:270 A:40 [S:270.0°, A: 40.0°] - A-scan (&) APL4-SK270-SECTO-0.5| Allgemeine Informationen @
2.5
- 100,00 | mm/s Berichtkopf:
Priifergebnisse
(e FuBinote:
Bjl+)lx "& ,,,,,,, Olympus NDT Canada
Linearl |
B Al — Benutzerdef. Felder: ()]
5 CBild —— Field Value
Blende &

Abbrechen

mmés  Modus Analyss

Scanl Bwf Scan2 Bwf Index1 Bwf Index2 Bwf

0.0 mm

Link € Acg, unit

Yorschau

Drucken
Allgemeine Info.

Abbildung 6-7 Fehlertabelle mit Kursors und dem Bewertungsfeld zur Aufzeich-
nung der Indikation (Beispiel)

2. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltflache Fehlertabelle

( e ), um das Dialogfeld Fehlertabelle anzuzeigen.
In der ersten Zeile der Tabelle wird der aktuelle Wert der ausgewéahlten Messwer-

te angegeben.

3. Bewegen Sie den Referenz- und Messkursor, um die Indikation hervorzuheben.
4. Markieren Sie mittels des Bewertungsfelds einen Bereich um die Fehlerindikati-

on.

5. Wabhlen Sie im Dialogfeld Fehlertabelle eine vordefinierte Messwertkategorie aus
(siehe Abbildung 6-8 auf Seite 345), um die in der Tabelle angezeigten Messwerte

zu bestimmen.
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=R Indication table

D efault

Corrosion
TOFD
Immergion

Abbildung 6-8 Auswahl einer vordefinierten Messwertkategorie in Fehlertabelle

I TIPP |

Fiir jeden Eintrag in die Fehlertabelle konnen Sie eine andere Messwertkategorie aus-
wahlen.

Die Fehlerdarstellung ist eine Bildschirmkopie der Datenanzeige, die durch das Kli-
cken auf E erstellt wird. Sollen die Eigenschaften der Defekte mehr her-

vorgehoben werden, miissen die Ansichten vor dem Klicken auf E ent-
sprechend konfiguriert werden.

6. Klicken Sie im Dialogfeld Fehlertabelle auf L= ]
Die ausgewdhlte Fehlerindikation wird der Liste der Fehlertabelle hinzugefiigt
und ein rotes Rechteck mit der Fehlernummer erscheint in der Ansicht.

7.  Wenn notig, wiederholen Sie Schritte 3 bis 6, um anderelndikationen hervorzuhe-
ben.

8. Eine Anmerkung kann zur Indikation hinzugefiigt werden:

a) Waihlen Sie im Dialogfeld Fehlertabelle die Indikation aus, zu der eine An-
merkung durch Klicken auf die entsprechende Linie in der Tabelle hinzuge-
fiigt werden soll.

b) Klicken Sie auf Mehr Infos.

c) Geben Sie im eingeblendeten Dialogfeld Anwendungsspezifische Messwer-
te (siehe Abbildung 6-9 auf Seite 346) die Anmerkung fiir diese Indikation im
Feld Anmerkungen ein.

Die Anmerkung fiir die ausgewéhlte Indikation erscheint dann im Bericht im
Bereich Anmerkungen.

Allgemeines zur Analyse mit TomoView 345



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

Anwendungsspezifische Messwerte
Anmerkungen:

Hier Anmerkungen eintragen

Mehr Messwerte: o
Messwert Wert
S{m-r) 961.0 mm <

]

Informaticnsgruppen

= Group 1

i = Haufigste Messwerte
4+ Referenzlursor 1)

4+ Referenzlursor [m]

il

: 1] - Abstand zwischen Mess- und Refers
0 [I[mr]] : Abstand zwischen Mess- und Referer
0[] : Amplitudenmarimum zwischen Fefer
I [Dimr]]: Position der wahren Tiefe des Amplit
e[ [Ulm-r)] : Abstand zwischen Mess- und Felfers
(| [Trer)] : Paosition der wahren Tiefe des &mplib

A Douarh wackald

< m

Alles lazchen H Auswahl [dschen | | Auswahl intra

Abbildung 6-9 Hinzufiigen einer Anmerkung und eines zusitzlichen Messwerts
zu einer Indikation

9. Zusétzliche Messwerte konnen auch zur Fehlertabelle hinzugefiigt werden (siehe
Abbildung 6-9 auf Seite 346):

a) Waibhlen Sie im Dialogfeld Fehlertabelle die Zeile Eintrag Nr. = Auto aus.

b) Klicken Sie im Dialogfeld Anwendungsspezifische Messwerte auf E\

c¢) Waihlen Sie im eingeblendeten Dialogfeld Auswahl Messwerte das Kontroll-
kédstchen eines Messwerts oder mehrerer Messwerte aus, die zur ausgewdhl-
ten Indikation hinzugefiigt werden sollen und klicken Sie dann auf OK.
Die ausgewahlten Messwerte erscheinen im Dialogfeld Anwendungsspezifi-

sche Messwerte im Gruppenfeld Mehr Messwerte.

| HINWEIS

Zusatzliche Messwerte erscheinen nur fiir neue Indikationen, nicht fiir bereits in die
Fehlertabelle eingegebene.
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6.2.2

Erstellen eines Berichts liber die Ultraschallpriifung

Ist die Fehleranalyse mittels einer Fehlertabelle vollstandig abgeschlossen, kann ein
HTML-Priifbericht von der Ultraschallpriifung im Dialogfeld Fehlertabelle erstellt
werden. Dieser Bericht enthalt fiir jede definierte Gruppe in der Konfiguration folgen-
de Elemente:

Konfigurationsinformationen
Priifteilinformationen
Priifbereichinformationen

Inhalt der Fehlertabelle

Ansichten fiir jeden Eintrag in der Fehlertabelle

Anwendungsspezifische Informationen

So wird ein Priifbericht von der Ultraschallpriifung erstellt

1. Entnehmen Sie die Angaben zu den Indikationen der Fehlertabelle (siehe Ab-
schnitt 6.2.1 auf Seite 343).

2. Klicken Sie im Dialogfeld Fehlertabelle auf Allgemeine Info, um das Dialogfeld
Allgemeine Informationen zu 6ffnen und den HTML-Bericht der Anwendung an-
zupassen (siehe Abbildung 6-10 auf Seite 348)

a)

b)

c)
d)

e)

Geben Sie im Feld Berichtkopf die Information ein.

Der Text erscheint am Anfang des Berichts (siehe Abbildung 6-11 auf
Seite 348).

Geben Sie im Feld Fufinote die Information ein.

Der Text erscheint im Abschnitt Anmerkungen am Ende des Berichts (siehe
Abbildung 6-12 auf Seite 349).

Klicken Sie auf E\

Geben Sie die benutzerdefinierten Angaben in der Spalte Field ein und den
jeweils entsprechenden Wert in der Spalte Value.

Die hinzugefiigten, benutzerdefinierten Felder erscheinen im zweiten Ab-
schnitt von oben im Bericht (siehe Abbildung 6-11 auf Seite 348).

Klicken Sie auf OK.
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Allgemeine Informationen =]

Berichtkopf:

Dies ist mein Berichtkopf

Fulinote:

Dies ist meine Berichtfussnote

Benutzerdef, Felder: E]

Field Yalue
Priifer
Kunde

Priifort

[ OK ] [ Abbrechen ]

Abbildung 6-10 Dialogfeld Allgemeine Informationen (Beispiel)

Text im Berichtkopf

OLYMPUS

Dies ist mein Berichtioopd.

Ultraschallbericht

Datum des Berichts
2013 /06/17

Version des Berichts Name der Prifdatendatei Abnahmedatum

TomoView - LI0RS TOMOVIEW _DATAFILE COMPOSITEsdt 2012/07/1%

Version der Abnahme Hardware
Temovisw 110RITL FoousLT
Priifer Kunde

Ot der Priifung

Text in den benutzerdefinierten Feldern

Abbildung 6-11 Berichtkopf und benutzdefinierter Felder (Beispiel)
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Text in der Fuinote

Name des Priifers

Unterschrift des
Friifers

Tn b

Datum

Abbildung 6-12 Fufsnote (Beispiel)

3. Zuriick im Dialogfeld Fehlertabelle, klicken Sie auf Vorschau.
Der HTML-Bericht erscheint im Internet-Browser.

4. Uberpriifen Sie den Bericht.
5. Klicken Sie im Dialogfeld Fehlertabelle auf Drucken.

6. Wabhlen Sie im Dialogfeld Drucken den Drucker aus und klicken Sie dann auf
Drucken, um den Bericht zu drucken.

6.2.3  Andern des Logos im Priifbericht

Das Evident-Logo erscheint standardmaéfliig oben im Priifbericht. Das Logo kann ge-
andert werden.

| TIPP |

Vergewissern Sie sich das Logo vorm Erstellen des Berichts zu dndern. Sonst erscheint
das vorherige Logo im Bericht und die Berichtdatei (.r01) muss geloscht und die Feh-
lerindikationen miissen erneut eingegeben werden.

So wird das oben im Bericht erscheinende Logo im Bericht geandert

1. Erstellen Sie ein kleines Bild des Logos, das oben im Priifbericht erscheinen soll.
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| TIPP |
Setzen Sie ein Bild mit dem Logo, mit der ungefahren Grofie des Evident-Logos (200
Pixel breit und 38 Pixel hoch) ein.

2. Im [Installationsordner]\ TomoView?210 folder:
a) Soll die Datei mit dem Evident-Logo erhalten bleiben, benennen Sie die lo-
go.jpg-Datei in Evident_logo.jpg um.
b) Speichern Sie das Bild des Logos im JPEG-Format als logo.jpg-Datei.
Das Logo erscheint oben im néachsten Bericht.
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7. Komplexe Analyseverfahren mit TomoView

In diesem Kapitel wird der Einsatz mehrerer komplexer Analysefunktionen, die mit
der Software TomoView verfiigbar sind, beschrieben.

7.1 C-Bild der Dicke

Ein C-Bild der Dicke ist die farbige Darstellung der Dicke des Priifteils, die die
Schwankungen der Dicke hervorhebt. Diese Darstellung ist bei der Uberwachung von
Verschleifs oder Korrosion an Priifteilen hilfreich.

So wird ein C-Bild der Dicke erstellt

1. Waéhlen Sie in der Meniileiste Verarbeitung > C-Bild der Dicke erstellen aus.
2. Im Dialogfeld C-Bild der Dicke erstellen (siche Abbildung 7-1 auf Seite 352):

a) Wahlen Sie in der Liste Gruppen die Gruppe aus, mit der das C-Bild der Di-
cke erstellt werden soll.

b) Wahlen Sie in der Liste Dickenberechnung zum Beispiel A * -1/ aus.

¢) Um die Farbpalette anwendungsspezifisch einzustellen, wihlen Sie im Grup-
penfeld Dickenblende das Kontrollkdstchen Mit anwendungsspezifischen
Werten iiberschreiben aus und stellen Sie dann die Parameter Min. und Max.
auf die gewiinschten Werte ein.

d) Klicken Sie auf Erstellen.
e) Klicken Sie auf Fertig.

3. Wahlen Sie eine Ansicht im Layout aus, die als C-Bild der Dicke konfiguriert wer-
den soll.

4. Waibhlen Sie in der Mentileiste Ansicht > Inhalt aus.

5. Waibhlen Sie im Dialogfeld Inhalt die Ansicht eines C-Bilds der Dicke aus (siehe
Abbildung 7-2 auf Seite 352).
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C-Bild der Dicke erstellen (=3
Gruppen: Dickenberechnung:
Gril Af
Af-1f
Gr:3 Af -1
Merged_AmpMax A
A~ - IE
B/
Bf- A/
Bf - A"
B/-1/
Bf -1~
g~
B~ - A/
BA - A~
B -1
BA -~
1
Dickenblende
Mit anwendun zifischen Werten dl
0.00 12.70

Abbildung 7-1 Dialogfeld C-Bild der Dicke erstellen

Contents @

E|Q| Gr:1[5:90.0°, &: 0.0°] * iew(s)
o @ CScan” L. # Paosition
- & Cscan s
- & CScana”
- & Ccanay
- #| CScang”

Abbildung 7-2 Auswahl eines C-Bilds der Dicke

Die Darstellung des C-Bilds der Dicke wird in der Ansicht eingeblendet (siehe Bei-
spiel in Abbildung 7-3 auf Seite 353).
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Abbildung 7-3 C-Bild der Dicke (Beispiel)

7.2  Raumliches Zusammenfiigen

Mit der Software TomoView konnen die Daten nur von einer Datengruppe angezeigt
werden. Die Funktion des raumlichen Zusammenfiigens komprimiert die Informatio-
nen verschiedener Gruppen in einer einzigen Gruppe, so dass mehr Informationen in
einer einzigen Ansicht vorhanden sind.

Im Analysemodus konnen mit der Funktion Rdumlich zusammenfiigen Ultraschall-
daten zusammengefiigt werden, die mit verschiedenen Gruppen erzeugt wurden. Mit
diesem Verfahren werden die von den Gruppen in jedem Punkt des gepriiften Volu-
mens gemessenen Amplituden verglichen, und eine neue Datengruppe erstellt, die
die maximale Amplitude in jeder Position des gepriiften Volumens enthalt.
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Ein Assistent fiihrt Sie schrittweise durch das Konfigurationsverfahren des raumli-
chen Zusammenfiigens. Die mit dem Assistenten definierte Konfiguration kann in ei-
ner Konfigurationsdatei (.vinc) fiir raumliches Zusammenfiigen gespeichert werden
und sie kann aufgerufen werden, um schnell dhnliche raumliche Zusammenfiigun-
gen durchzufiihren (Genaueres iiber das Konfigurationsdateiformat fiir raumliches
Zusammenfiigen in Abschnitt 7.2.1 auf Seite 354).

Mit der Software TomoView werden die zusammengefiigten Daten in einer Attribut-
Datei (.A01) gespeichert, die als Teil der Datendatei (.rdt) gespeichert wird.

Um die schrittweise Anleitung des Assistenten zu umgehen, kann auch die Option
Automatisch riumlich zusammenfiigen ausgewahlt werden, die Standardparameter
einsetzt. Alle Gruppen (auSer TOFD-Gruppen) konnen zusammengefiigt werden,
wobei die urspriinglichen Daten immer erhalten bleiben (siehe Abschnitt 7.2.2 auf
Seite 360). Die Option Automatisch riumlich zusammenfiigen kann auch beim Um-
setzen von OmniScan-Priifdatendateien ausgefiihrt werden.

7.21  Raumliches Zusammenfiigen

Ein Assistent fiihrt Sie schrittweise durch das Konfigurationsverfahren des raumli-
chen Zusammenfiigens.

So wird raumlich zusammengefiigt

1. Offnen Sie eine Datendatei, die mehr als ein Schallbiindel enthilt oder mehr als
eine Datengruppe.

2. Waihlen Sie in der Mentileiste Verarbeitung > Raumlich zusammenfiigen aus.
Der Assistent Riumliches Zusammenfiigen startet.

3. Waihlen Sie im Gruppenfeld Gruppe auswihlen (siehe Abbildung 7-4 auf
Seite 355) aus, welche Schallbiindel oder Gruppen zusammengefiigt werden sol-
len:

a) Wabhlen Sie im Gruppenfeld Daten zusammenfiigen das Schallbiindel oder
die Gruppe aus, die in der Liste Verfiigbare Gruppen angezeigt werden sol-
len.

b) Wahlen Sie in der Liste Verfiigbare Gruppen die zusammenzufiigenden
Schallbiindel und Gruppen aus und klicken Sie auf Hinzu.
Die ausgewahlten Schallbiindel oder Gruppen erscheinen in der Liste Ausge-
wihlte Gruppen.

c) Soll eine bereits definierte Konfiguration (VMC) fiir raumliches Zusammen-
gefiigen eingesetzt werden, klicken Sie auf Konfiguration aus VMC-Datei la-
den und wéhlen Sie dann die gewiinschte .vmc-Datei aus.
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d) Klicken Sie auf Weiter.

- ™y

Gruppe auswahlen

Daten zusammenflgen
@ ABld (CBId ) Mad. l Konfiguration aus VMC-Datei laden... l

Verfligbare Gruppen Ausgewahlte Gruppen

Gr:1 A-Scan Gate Main (A-Scan)
Gr:2 A-Scan Gate Main (A-Scan)

Hinzu -

Nicht hinzu
Keine hinzu

4 1 | » 4 1 | »

Gruppertfitter TOFD-und 5/E-Gruppen werden nicht
- gezeigt,
[Nle Cnpney da sie ni_cfjt raumlich zusammengeflgt
< Zunick [ Weiter > ] [ Abbrechen

Abbildung 7-4 Gruppenfeld Gruppe auswihlen

| HINWEIS |

Die Funktion Rdumlich Zusammenfiigen kann nicht bei zylindrischen Priifteilen an-
gewendet werden. Auch ist es nicht mdoglich, verschiedene Datentypen zusammenzu-
fiigen (zum Beispiel A-Bilder mit C-Bildern).

4. Wabhlen Sie im Gruppenfeld Parameter einstellen aus, welche Schallbiindel oder
Gruppen zusammengefiigt werden sollen:
a) Wahlen Sie im Gruppenfeld Verarbeitungsoptionen aus, welche Umleitun-
gen eingesetzt werden sollen.

b) Klicken Sie auf Weiter.
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5. Siehe Abbildung 7-5 auf Seite 357 und verfahren Sie wie folgt:

a) Geben Sie im Gruppenfeld Angaben iiber die neue Gruppe einen Namen fiir
die zu erstellenden Schallbiindel oder Gruppen an.

b) Im Gruppenfeld Art des Zusammenfiigens:

*

Wihlen Sie Ganz zum Zusammenfiigen aller Sensorpositionen fiir die er-
wagten Schallbiindel oder Gruppen aus und stellen Sie dann die Dicke
auf die Priifteildicke ein. Sie wird bei der Berechnung der Umlenkungen
berticksichtigt.

ODER
Wihlen Sie die Option Schallkopfstellung selektiv zum Zusammenfii-

gen bestimmter Schallkopfstellungen, die Sie in den Feldern Von und Bis
fiir die Scan-, Index- und USchallachse bestimmt haben.

¢) Im Gruppenfeld Erstellte Priifdaten:

M

@)

®)
(4)

Wiéhlen Sie das Kontrollkdstchen Gruppeninfo beifiigen aus, damit die
Information iiber die Herkunft jeden Punktes der zusammengefiigten
Datengruppe beibehalten wird und in der Attribut-Datei (.A01) mit den
zusammengefiigten Daten gespeichert wird.

Wahlen Sie das Kontrollkdstchen Spitzen-A-Bild statt A-Bild erstellen
aus, um ein Spitzen-A-Bild fiir die zusammengefiigte Gruppe zu erstel-
len.

Stellen Sie die Grenze auf die Amplitudenhéhe fiir das zu erstellende
Spitzen-A-Bild ein.

Geben Sie unter Anzahl Spitzen die Anzahl Amplitudenmaxima (maxi-
mal 127) an, die zur Erzeugung des Spitzen-A-Bilds benétigt werden.

d) Klicken Sie auf Weiter.
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|- l

Angaben Gber die neue Gruppe

Name:  [IEFESE]

At des Zusammenfigens
@ Ganz
Dicke: 11019 mm

() Schallkopfstellung selektiv

314.00 600.00 110.19

Erstellte Prifdaten
Gruppeninfo beifigen
["] Spitzen-A-Bild statt A-Bild erstellen
Grenze: |5 B Anzahl Spitzen: |10

[ <zunick ][ Weier> | [ Abbrechen |

Abbildung 7-5 Gruppenfelder Angaben iiber die neue Gruppe, Art des Zusam-
menfiigens und Erstellte Priifdaten

6. Siehe Abbildung 7-6 auf Seite 358 und verfahren Sie wie folgt:

a) Geben Sie im Gruppenfeld Merge Dimension den zusammenzufiigenden Be-
reich fiir die drei Achsen ein.
Der Parameter Nétige Speicherkapazitiit zeigt die entsprechende Speicherka-
pazitdt zur Verarbeitung und zum Speichern an.

b) Wenn noétig, klicken Sie auf Reset auf Standard, um die Grenzen des zu prii-
fenden Volumens fiir die zusammengelegte Datengruppe auf die Gesamtab-
messung und die Auflosung auf den Nennwert zuriickzusetzen.

¢) Klicken Sie auf Weiter.
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Merge dimensions (mm )

Scan-Achse

von:  |[HE = bis:  315.00 = Adflssung:  1.000 =

Index-Achse

von: 0.00 = bis: 602.00 = Auflésung:  1.000 =

Uttraschallachse

van: -12.16 = bis: 110.1% = Auflésung:  1.890 =
MNotige Speicher- 38184 KB zur Verarbeitung Reset auf Standard
kapazitat:

38184 KB zum Speichem

Overall dimensions (mm )

Scan-Achse:  Von 0.00 mm bis 315.00 mm mit Auflosung von 1.000 mm
Index-Achse:  Von 0.00 mm bis 602.00 mm mit Auflosung von 1.000 mm

Uschall-Achse: Von -12.16 mm bis 110.15 mm mit Auflosung von 1.850 mm

[ <zunick ][ Weier> | [ Abbrechen |

Abbildung 7-6 Gruppenfelder Merge dimensions und Overall dimensions

7. Siehe Abbildung 7-7 auf Seite 359 und verfahren Sie wie folgt:

a)

b)

c)

d)

Uberpriifen Sie die Werte der Gruppenfelder Angaben iiber die Priifdaten
und Volumeninfo, um die Parameter des rdumlichen Zusammenfiigens zu
bestatigen.

Klicken Sie auf Zuriick, falls Sie Parameter in den vorherigen Schritten d&ndern
wollen.

Wenn Sie die Konfiguration vom raumlichen Zusammenfiigen als eine .vmc-
Datei speichern wollen, klicken Sie auf In Datei speich. und geben Sie dann
den Ordner und den Dateinamen fiir die Datei an.

Klicken Sie auf Fertigstellen, um raumlich zusammenzufiigen.
Die zusammengefiigte Gruppe wird zur Liste des Dialogfelds Inhalt hinzu-
gefiigt (sieche Abbildung 7-7 auf Seite 359 und Abbildung 7-8 auf Seite 359).
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Angaben Ober die Prifdaten Volumeninfo (mm )

Anzahl Gruppen: 2| Scan-Achse Index-Achse Uschallachse
Radius 110,19 mm

Abmessung:  315.00 602.00 12235
At der Priffdaten: A-Bild

Auflosung: 1.000 1.000 1.850
Malstab: linear

Métige Speicherkapazitat:
38184 KB zur Verarbeitung
38184 KB zum Speichem

| <zunick |[Fetigstellen | [ Abbrechen |

Abbildung 7-7 Gruppenfelder Angaben iiber die Priifdaten und Volumeninfo

Inhalt
Gr1[5:90.0°, & 0.0°]

2| Thickness: &7 -1/
| &-Bild

-8 G2 [5:90.0°, & 0.07]

-]

Wolumetric Merge: A-Bild
=] El Mehrere Gruppen
La] v/T-Darstellung

Abbildung 7-8 Rdumlich zusammengefiigte Gruppe (Beispiel)
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7.2.2  Automatisch raumlich zusammenfiigen

Mit der Funktion Automatisch raumlich zusammenfiigen werden alle Schallbiindel
in der soeben ausgewahlten Datei mit den im Dialogfeld Raumlich zusammenfiigen
angegeben Standardwerten rdaumlich zusammengefiigt (siehe Abschnitt 7.2.1 auf
Seite 354). Durch das Zusammenfiigen werden sektoriale Gruppendaten in Bitmap-
Bilder von Vorderansichten umgesetzt.

So wird automatisch raumlich zusammengefiigt

1. Offnen Sie die Datei, die rdumlich zusammengelegt werden soll.
2. Wahlen Sie in der Meniileiste Verarbeitung > Automatisch riumlich zusammen-
legen aus.

Mit der Software TomoView werden die Daten verarbeitet und die neuen Daten
auf dem Bildschirm angezeigt.

7.2.3  Automatisch raumlich zusammenfiigen, gruppenweise

Mit der Funktion Automatisch raumlich zusammenfiigen, gruppenweise werden al-
le Schallbiindel jeder Gruppe mit den im Dialogfeld Riumlich Zusammenfiigen an-
gegebenen Standardwerten raumlich zusammengefiigt (siehe Abschnitt 7.2.1 auf
Seite 354) und es wird eine einzige zusammengefiigte Datengruppe pro Gruppe er-
stellt.

So wird automatisch raumlich zusammenfiigt, gruppenweise

1. Offnen Sie die Datei, die raumlich zusammengelegt werden soll.

2. Wahlen Sie in der Meniileiste Verarbeitung > Automatisch raumlich zusammen-
fiigen, gruppenweise aus.
Die zusammengefiigten Datengruppen werden zur Liste Inhalt hinzugefiigt.

7.3  Anwendungsspezifische Messwerte

Messwerte konnen im Analyse- und Konfigurationsmodus auf die gleiche Art gean-
dert werden (Genaueres iiber anwendungsspezifische Messwerte in Abschnitt 4.10
auf Seite 292).
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7.4

GroRenbestimmung mit dem Amplitudenabfall

Mit der Software TomoView kénnen verschiedene Messwerte fiir die aktive Priifdatei
und Datenansichten angezeigt werden (siehe Abschnitt 7.3 auf Seite 360). Mit den be-
nutzerdefinierten Einstellungen der Fehlergrofsenbestimmung konnen einige dieser
Parameter eingesetzt werden, um Informationen iiber die Position und die Grofe ei-
ner Fehlerindikation zu geben.

741

Parameter zum Messen der FehlergroRe definieren oder andern

Mit den Parametern der Informationsgruppen, die fiir die Groenbestimmung von
Fehlerindikationen zustdndig sind, kann ein Amplitudenabfall von —X dB in allen drei
Dimensionen gleichzeitig fiir die GrofSenbestimmung auf der Scan-, Index- und Ultra-
schallachse eingestellt werden. Der Wert X wird fiir jede Achse einzeln eingestellt.

So werden die Parameter fiir die GroBenbestimmung von Fehlern definiert

1.
2.

Wihlen Sie in der Meniileiste Datei > Voreinstellungen aus.

Wiahlen Sie im Dialogfeld Voreinstellungen das Register Allgemeine Einstellun-
gen aus (siehe Abschnitt 7.9 auf Seite 396).

a)

b)

c)

Geben Sie im Gruppenfeld Amplitudenabfall (-X dB) den Wert -X fiir jede
Achse einzeln ein (nur negative Werte werden angenommen).

Geben Sie im Gruppenfeld Algorithmus zum Halten des Maximums die An-
zahl der Bildpunkte fiir den maximumhaltenden Algorithmus fiir jede Achse
einzeln ein.

Der Standardwert betragt 0. Wurde ein Wert # fiir eine gegebene Achse iiber 0
angegeben, ignoriert der Algorithmus zu GréfSenbestimmung entlang der
Achse einen Amplitudeabfall unter -X dB, der kleiner als n-Priifpunkte ist.
Mit diesem Hilfsmittel konnen mehrere Fehler gruppiert oder von einem
nicht geglatteten A-Bild-Signal herriihrende Probleme vermieden werden.

Sind die Kontrollkdstchen im Gruppenfeld Priifliicken fiillen ausgewahlt, ig-
noriert der Algorithmus zu Groéflenbestimmung die fehlenden Priifpunkte
oder Priiflinien entlang der erwégten Achse durch Interpolation zwischen an-
grenzenden giiltigen Priifpunkten oder Priiflinien.
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Aligemeine Einstellungen | Verkniipfen | Farben der Achsen | Farben in der Ansicht | Farben der Hiffsmittel | Ordner

Standardmafisystem Eigenschaften der Prifdete: ~ Prifmodus Benutzeroberiache  Zoom Serol Dislog Bypass
@ Metrisct () US Max. 247 M8 Analyse iberspr Expetenmodus 20 ; Beim Hochfahren
) Korfiguration auswahlsn
Gréenbestmmung des Fehlers Option o o
Amplitudenabfall (- dB) Aigorthmus zum Hatten des Maximums - Prifiicken fillen He Ferierzpele St BuswaTen
nshmen .
ScanAchese 6 dB Sean-Achse: D | Datenpr 7] Scan-Achss Kompatbit3t der Fimware
Markierung Dbemprifung b
v g e fung Uberspr.
indexAchse: & dB IndexAchse: 0 Datenpr raechshss [ g U
earbeitung akiiv @ Weiter Reset
Uschall-Achse -6 dB Uschall-Achse 0 Datenpr

C-Bid
Amplitude im Analysemodus immer au
Amplitude im Prifmodus immer aufzeichr

Abbildung 7-9 Register Allgemeine Einstellungen

| HINWEIS |

Fiir eine gegebene Achse, kann bei Anwendung des maximumbhaltenden Algorith-
mus die Gréfle des Fehlers um 2xn Bildpunkte fiir diese Achse tiberschétzt werden.

74.2  Positions- und GroRenbestimmung der Fehlerindikationen

Mit den Parametern der Informationsgruppen kann nicht nur die Grofle eines Fehlers
durch das Messen des Amplitudenabfalls von —X dB bestimmt und die Position des
Fehlers im gepriiften Volumen ermittelt werden, sondern auch die Lage eines Fehlers
im gepriiften Volumen bestimmt werden. Im folgenden Verfahren wird das Bewer-
tungsfeld der TomoView-Software eingesetzt.

So wird die Position und GroRe einer Fehlerindikation dreidimensional bestimmt

1. Erstellen Sie ein passendes Anzeigelayout, das mindestens die Draufsicht (C), Sei-
tenansicht (B) oder Vorderansicht (D) anzeigt.

2. Ineiner der angezeigten Ansicht, zeigen Sie die Parameter (wie in Tabelle 14 auf
Seite 362) an.

Tabelle 14 Parameter fiir die Fehlerindikation

Parameter Beschreibung

Max Ampl Bwf Maximale Amplitude im Bewertungsfeld
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Tabelle 14 Parameter fiir die Fehlerindikation (Fortsetzung)

Parameter Beschreibung
Max Scan Pos Bwf Position der maximalen Amplitude auf der Scan-
Achse im Bewertungsfeld
Max Index Pos Bwf Position der maximalen Amplitude auf der Index-
Achse im Bewertungsfeld
Max Uschallweg Pos Bwf | Position der maximalen Amplitude auf der Ultra-

schallachse im Bewertungsfeld

Scanl -X dB Bwf

Position 1 der maximalen Amplitude auf der
Scan-Achse, bei —X dB

Scan2 -X dB Bwf

Position 2 der maximalen Amplitude auf der
Scan-Achse, bei —X dB

Index1 -X dB Bwf

Position 1 der maximalen Amplitude auf der In-
dex-Achse, bei —X dB

Index2 -X dB Bwf

Position 2 der maximalen Amplitude auf der In-
dex-Achse, bei —X dB

Uschalll -X dB Bwf

Position 1 der maximalen Amplitude auf der Ul-
traschallachse, bei —X dB

Uschall2 -X dB Bwf

Position 2 der maximalen Amplitude auf der Ul-
traschallachse, bei —X dB

Scan2 - Scan1 -X dB Bwf

Léange der Fehlerindikation auf der Scan-Achse,
bei -X dB

Index2 — Index1 —-X dB
Bwf

Léange der Fehlerindikation auf der Index-Achse,
bei —X dB

Uschall2 — Uschalll -X dB
Bwf

Lange der Fehlerindikation auf der Ultraschal-
lachse, bei —-X dB

Diese Parameter werden unter Statistik > Bewertungsfeld im Dialogfeld Infor-
mationsgruppen angezeigt (siehe Abbildung 7-10 auf Seite 364). Beachten Sie,
dass der Expertenmodus aktiviert sein muss, damit diese Parameter zur Verfii-
gung stehen (siehe Abschnitt 3.16 auf Seite 230).
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Information Groups @

----- ~ Statistics -
----- [ [Max Ampl.] : Masimum amplitude from the current visible image.

----- [ [Min. Ampl.]: Minimum amplitude from the current visible image.

----- [ [Mean &mpl]: Mean amplitude from the current vizible image.

----- [ [Std. Dev. Ampl.]: Amplitude standard deviation of vizible image.

----- [ [Mode Ampl] : Mode amplitude from the current vizible image.

----- [ [Max. Pos.]: Maximum pozition of the vizible image.

----- [ [Min. Poz.]: Minimum pogition from the current vizible image.

----- [ [Mean Pos.]: Mean position from the curent visible image.

----- [ [5td. Dev. Poz.]: Standard deviation of position from the curment visible image.
----- [ [Mode Pos.]: Mode position from the curent visible image.

----- [ [Max PASS]: Maximum soundfield amplitude in AU [only for PASS files).

----- [ [Ampl. Max]: Maximum amplitude between cursors,

----- [ [Ampl. Max. Pos. |: Masimum amplitude position between cursors,

m

[ [£. Max. &mpl]: Zone Masimum Amplitude

----- [ [£ Max Poz]: Zone Mazimum Position

----- O [E Min Ampl.]: Zone Minimum Amplitude

----- [ [£. Min. Pos.]: Zone Minimum Position

----- [ [CCID]: Crack Density Indicator

----- [ [£. Mean Ampl]: Zone Mean Amplitude

----- [ [£. Mean Poz.]: Zone Mean Position

----- [ [£. 5td. Dev. Ampl]: Zone Std. Dev. Amplitude
----- [ [£. 5td. Dev. Pos.]: Zone Std. Dev. Position

----- [ [£. Mode Ampl]: Zone Mode Amplitude

----- [ [£. Max &mpl. Scan] : Zone Maximum Amplitude Scan

----- [ [£. Max ampl. Index] : Zone Maximum Amplitude Index
..... 117 hdzu el 11T Babhl - Fana bi svieim Arankbds 1T Path

Cleardll || ClearSelection | [ FilSelection | | 0K [ cance |

Abbildung 7-10 Dialogfeld Informationsgruppen mit der Kategorie Zone (Bewer-
tungsfeld)

3. Zeigen Sie den gewiinschten Bereich der aufgezeichneten Priifdaten an (siehe
Abbildung 7-11 auf Seite 365).
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Abbildung 7-11 Priifdatenbilder (Beispiele)

Stellen Sie die Blendenwaéhler der Ultraschallachse so ein, dass die zu messende
Fehlerindikation sich zwischen den Blendenwéahlern befindet.

Erstellen Sie in der Seitenansicht (B) (Vorderansicht (D)) ein Bewertungsfeld, das
die betrachtete Fehlerindikation enthalt.

Erstellen Sie in der Draufsicht (C) ein Bewertungsfeld, das die entsprechende Feh-
lerindikation enthalt.

Das Bewertungsfeld in der Seitenansicht (B) oder Vorderansicht (D) wird automa-
tisch auf die Grenzen der Blendenwéhler eingestellt. Sie haben jetzt ein volumetri-
sches Bewertungsfeld erstellt, das durch das Bewertungsfeld der Draufsicht (C)
und die Blendenwéhler der Ultraschallachse definiert ist (siehe Abbildung 7-12
auf Seite 366). Die Parameter im Dialogfeld Informationsgruppen geben die ma-
ximale Amplitude der Fehlerindikation, deren Lage und Grofie entlang jeder
Achse mit dem benutzerdefinierten Wert des Amplitudenabfalls an.
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VE-Top (C) T5451 635171 Ga P E
Chias Amp: 66 7 % Chiax Scan Pos: 0.0 mm Chigx Index Pos:-4.0 mm Chiax UT Path Pos: 706 mm

C Scanl -6 dB: -4.0 mm C Scan? -6 dB: 6.0 mm C Index! -12 dB: -38.0 mm C Index? -12 dB: 36.0 mm

C Usound! -2 dB: 62.0 mm C UsoundZ -2 dB: 72,7 mm C $ean2-Scanl 6 dB: 10.0 mm C Index2-Index1 -12 dB: 74.0 mm

£ Usoundz- Usoundl -3 dB: 4.7 mm|

= 700

Abbildung 7-12 Grofsenbestimmung von Fehlerindikationen mit dem Bewer-
tungsfeld (Beispiel)
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7.5 Verstarkung

Das Dialogfeld Info Verstiarkung (siehe Abbildung 7-13 auf Seite 367) dient der Kont-
rolle der verschiedenen Verstarkungseinstellungen und dem Einstellen der software-
seitigen, an das Signal oder die Farbpaletten angewendete, Verstarkung im Konfigu-
rations- sowie Analysemodus.

[Info Verstarku ng -ﬁ

Oberer Kursor der Farbpalette—

— g—— Regler fir die softwareseitige
Verstarkung

Unterer Kursor der Farbpalette —

-100

Soft-verstark. [dB):| 0.0
Hard*erstark. [dB).  34.0
Gsmbverstark, [dB);  34.0

Abbildung 7-13 Dialogfeld Info Verstirkung

Im Dialogfeld Info Verstirkung wird die aktuelle Farbpalette angezeigt. Durch Dop-
pelklicken zwischen dem oberen und unteren Kursor wird der aktuelle Farbbereich
mit einem Faktor von zwei verringert. Durch Doppelklicken auflerhalb der Kursors
wird die komplette Farbpalette wieder hergestellt.

Durch Ziehen des oberen oder unteren Kursors der Farbpalette wird die obere oder
untere Grenze des Farbbereichs in Prozent (lineare Daten) oder in Dezibel (logarith-
mische Daten) eingestellt. Durch Ziehen der Farbpalette selber werden die obere und
die untere Grenze des Farbbereichs gleichzeitig eingestellt.

Durch Verschieben des Reglers oder mittels der Pfeiltasten wird die softwareseitige
Verstarkung eingestellt. Sie reicht von =100 dB bis +100 dB. Mit dem Regler fiir soft-
wareseitige Verstarkung wird eine von der Software errechnete Amplitudenverstar-
kung eingestellt, die an die angezeigten Bilder und die Amplitudenwerte in den
Messwertfeldern angewendet wird, die aber die unbearbeiteten Priifdaten nicht ver-
andert.

Wird negative, softwareseitige Verstarkung an Ultraschalldaten angewendet, behal-
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ten Pixel iiber 100 % ganze Bildschirmhohe (FSH) ihren anwendbaren Farbcode fiir
Sattigung und die entsprechende Information zeigt weiterhin 100 % als Signalampli-

tude an.

So wird die softwareseitige Verstarkung aufgeschlagen oder abgezogen

1. Waéhlen Sie die Ansicht aus, in der die Verstarkung geéndert werden soll.

2. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltfliche Info Verstir-

ni
kung (|zam ).
Das Dialogfeld Info Verstirkung wird eingeblendet (siehe 7.13 auf Seite 422).

HINWEIS |

Im Feld Hard-Verstirk. wird die hardwareseitige Verstarkung angezeigt. Diese Anga-
be kann im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen > Allgemeines gedandert werden.

3. Um die softwareseitige Verstarkung zu andern:

Bewegen Sie den Regler der softwareseitigen Verstarkung mit der Maus auf
oder ab.

Halten Sie die Maustaste im Dialogfeld Info Verstirkung gedriickt und erho-
hen oder verringern Sie die softwareseitige Verstarkung in 0,1-dB-Schritten
mit den Auf- und Ab-Pfeiltasten auf der Tastatur.

Klicken Sie {iber oder unter den Regler (), um die softwareseitige Verstar-
kung in 6-dB-Schritten zu erh6hen oder zu verringern.

Klicken Sie auf die Schaltfldche Soft-Verstiark., um die softwareseitige Ver-
starkung einzustellen.

Doppelklicken Sie in der Farbpalette zwischen den Kursors, um den aktuel-
len Farbbereich durch zwei zu dividieren oder aufSerhalb des Kursors, um
den Standardfarbbereich wiederherzustellen.

7.6  TOFD-Manager

Der TOFD-Manager ist ein komplettes Hilfsmittel fiir Priifungen mit der TOFD-Tech-
nik (Time-of-Flight Diffraction, Laufzeit-Beugungsmethode), mit der einfache und kom-
plexe Analysen von mit der TOFD-Technik erfassten Priifdaten durchgefiihrt werden
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konnen. Mit dem TOFD-Manager konnen TOFD-Justierungen Online und Offline mit
konventionellen Ultraschallpriifkdpfen oder Phased-Array-Sensoren durchgefiihrt
werden.

Der TOFD-Manager kann auch fiir komplexe Analysen mit den typischen TOFD-Kur-
sors, Algorithmen fiir das Synchronisieren (Begradigung) und das Entfernen der La-
teralwellen, sowie einen SAFT-Algorithmus (Synthetic Aperture Focusing Technique)
eingesetzt werden. Alle Verarbeitungsalgorithmen sind so entwickelt, dass die unbe-
arbeiteten Priifdaten intakt bleiben. Alle verarbeiteten Priifdaten konnen in getrenn-
ten Datengruppen in einer Attributdatei (.A01) gespeichert werden.

Der TOFD-Manager kann in der Komponenten-Symbolleiste durch Klicken auf die

Schaltfliche TOFD-Manager (" ) gedffnet werden oder wihlen Sie in der Meniileiste
Komponenten > TOFD-Manager-Fenster aus. Das Dialogfeld TOFD-Manager ist in
Abbildung 7-14 auf Seite 369 abgebildet.

TOFD-Manager =]
-\

Analyzehilfen Bearbeitung der Lateralwelle

Jugtierung... Position am Ref -Kurs Fief. einstellen

Fakalizierung Hihe

e J @ Ganzes sichtbares Bild ‘ﬂ/
SAFT Auzzchnitt 2wizchen Ref - und Meszskursor Lw synchranisieren

Abbildung 7-14 Dialogfeld TOFD-Manager

Im Dialogfeld Informationsgruppen bei aktivierten Expertenmodus steht eine
TOFD-Messwertgruppe zur Verfiigung (siehe Abbildung 7-15 auf Seite 370) fiir einfa-
che und schnelle Bestimmungen der Lange oder der raumlichen Ausdehnung eines
Fehlers zusammen mit der Fehlertabelle zur Verfiigung (siehe Abschnitt 6.2.1 auf
Seite 343).
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Informationsgruppen 3]

~ Group 1 =
----- + Bild

----- 4 Kursoren

----- 4 Verarbeitung

----- <4 Schallkopfeinztelungen

----- 4 Ultrazchalleinstellungen

----- < Statiztik

----- 4+ Herkunft der D aten

----- 4 Hintergundinformation

----- + Zuszammenfligen

..... + FFT
4+ Zylinderkarrektur £
[ [Ref Scan] : Position des Referenzkursors auf der Scan-Achse
[ [Mess Scan]: Position des Messkursors auf der Scan-dchse
-1 [Tiefe Fef]: Tiefe in der Position des Referenzkursars
-1 [Tiefe Mess] : Tiefe in der Position des Messkursors
[0 [L&nge] : Absoluter wWert won [Position Referenzkursor - Position Messkursor) auf der Scan-achse
[0 [Hihe] : abzoluter wWert won [Position Feferenzkursor - Position Messkursor] auf der Tiefenachse

----- 4 Analogeingdnge

..... PR Y

----- 4+ Anwendungsszpezifisches Informationsfeld

----- + Haufigste Messwerte

+ Group 2 <

| Alles loschen | | Auswahl lBschen | | Auswahl eintragen | [ 0K ] | Abbrechen |

Abbildung 7-15 Dialogfeld Informationsgruppen mit den TOFD-Parametern

[ HINWEIS |

Der TOFD-Manager steht nicht mit den TomoView-Versionen Lite Aero und Lite
Weld zur Verfiigung.

7.6.1  Beschreibung des Dialogfelds TOFD-Manager

In diesem Abschnitt wird das Dialogfeld TOFD-Manager beschrieben (siehe
Abbildung 7-16 auf Seite 371).
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TOFD-Manager

-
Analyzehilfen Bearbeitung der Lateralwelle
Justierung... Position am Ref.-Kursc
Fokalisierung Hishe -
Apertur;

]

Ref. einstellen

Ausschnitt zwizchen Ref.- und Messkursor

SAFT

U @ Ganzes sichtbares Bild ‘M

Lw synchronisieran

Abbildung 7-16 Dialogfeld TOFD-Manager

Das Dialogfeld TOFD-Manager (siche Abbildung 7-16 auf Seite 371) enthélt folgende

Gruppenfelder:

Analysehilfen

bestimmen die Parameter fiir das Kalibrieren der Ultraschallachse (Tiefe) fiir

TOFD-Priifdaten.

Fokalisierung

ermoglicht die Anwendung des SAFT-Algorithmus an TOFD-Daten.

Bearbeitung der Lateralwelle

bestimmt die Parameter fiir das Bearbeiten der Lateralwellen (Synchronisati-

on und Entfernung).

7.6.11 Gruppenfeld Analysehilfen

Das Gruppenfeld Analysehilfen enthalt die folgende Schaltfldche:

Justierung

Blendet das Dialogfeld TOFD ein, in dem die TOFD-Funktion kalibriert wird (sie-

he Abbildung 7-17 auf Seite 372).
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Das Dialogfeld TOFD

TOFD

W as waollen Sie berechnen?

() Position des Referenzkursors

() Schallgeschwindigkeit und Yorlaufk eilvorlauf berechi
@ Vorlauf des Vorlaufkeils

ScanAchse

() Parallel zum Schallbiindel

@ Lotrecht zum Schallbiindel

TOFD Primanwert
Position Feferenzkurzor: 0.000 = mm
Sensorabstand: 1.000 = mm
Schallgeschwindigkeit: 3000 = mis
Worlauf Yorlaufkeil: 17.467 “ s

TOFD Sekundanwert

Pasition Messkursar: 00000 = mm

[ ok ][ abbrechen |

Abbildung 7-17 Dialogfeld TOFD

Im Dialogfeld TOFD befinden sich Felder (auf weiffem Grund), in denen Werte gedn-
dert werden und Anzeigefelder (grau) fiir Werte, die mittels anderer Werte berechnet
werden. Dieses Dialogfeld enthilt folgende Elemente:

Was wollen Sie berechnen?
In diesem Gruppenfeld wird der Parameter bestimmt, der mittels der anderen Pa-
rameter berechnet werden soll.
Position des Referenzkursors

Mit dieser Option entspricht die Nullposition auf der TOFD-Skala immer der
Position des Referenzkursors auf Null eingestellt. Bewegen Sie den Referenz-
kursor zum ersten Echosignal und klicken Sie dann auf OK.

Schallgeschwindigkeit und Vorlaufkeilvorlauf berechnen

Mit dieser Option wird die Schallgeschwindigkeit im Material und der Vor-
lauf des Vorlaufkeils mittels zweier Referenzsignale (iiblicherweise mit der la-
teralen Welle und dem Riickwandecho) berechnet.

372
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Vorlauf des Vorlaufkeils

Mit dieser Option wird der Vorlauf des Vorlaufkeils mittels des festen Wertes
der Schallgeschwindigkeit und eines Referenzsignals berechnet, {iblicherwei-
se mit der Lateralwelle oder mit dem Riickwandecho.

Scan-Achse

In diesem Gruppenfeld wird die Ausrichtung der Scan-Achse im Verhaltnis zum

Schallbiindel bestimmt: Parallel zum Schallbiindel oder Lotrecht zum Schall-
biindel.

TOFD Primarwert

Position Referenzkursor

In diesem Feld wird die tatsdchliche Position (wahre Tiefe) des Referenzkur-
sors in Millimetern (mm) oder Zoll (in.) definiert.

Sensorabstand

In diesem Feld wird der Abstand zwischen den Austrittspunkten der Senso-

ren in Millimetern (mm) oder Zoll (in.) definiert. Dieser Abstand wird immer
auf der Oberflache des Priifteils gemessen.

Schallgeschwindigkeit

In diesem Feld wird die Schallgeschwindigkeit im Material in Metern pro Se-
kunde (m/s) oder Zoll pro Mikrosekunde (in./ps) definiert.

Vorlauf Vorlaufkeil

In diesem Feld wird der Vorlauf des Vorlaufkeils in Mikrosekunden (us) defi-
niert.

7.6.1.2 Gruppenfeld Bearbeitung der Lateralwelle

Das Gruppenfeld Bearbeitung der Lateralwelle (siche Abbildung 7-16 auf Seite 371)
enthélt die folgenden Optionen:

Position am Ref.-Kursor

In diesem Feld wird die Position des bestimmten A-Referenzbilds auf der Scan-
Achse angegeben.

Ref. einstellen

Mit dieser Schaltflache wird das von der Position des Referenzkursors definierte
A-Referenzbild bestimmt.
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Ganzes sichtbares Bild
Mit der Auswahl dieser Option wird die Bearbeitung des kompletten Bilds durch-
gefiihrt.

Ausschnitt zwischen Ref.- und Messkursor
Mit der Auswahl dieser Option wird die Synchronisation der Lateralwelle oder
die Entfernung der Lateralwelle in A-Bildern zwischen Referenz- und Messkursor
in der angezeigten Seitenansicht (B) durchgefiihrt.

Lw 16schen
Mit dieser Schaltflache wird die Lateralwelle (Lw) in der Datengruppe im aktiven
Bild entfernt und eine neue Datengruppe, die die bearbeiteten Daten enthalt, er-
stellt.

Lw synchronisieren

Mit dieser Schaltflache wird die Lateralwelle in der Datengruppe im aktiven Bild
synchronisiert und eine neue Datengruppe, die die bearbeiteten Daten enthalt, er-
stellt.

7.6.1.3 Gruppenfeld Fokalisierung
Das Gruppenfeld Fokalisierung enthilt die folgenden Elemente:

Apertur

In diesem Feld wird die Apertur des SAFT-Algorithmus angegeben, d. h. die Ge-
samtanzahl A-Bilder, mit denen die bearbeiteten A-Bilder berechnet werden. Die-
ser Wert ist immer ungerade und wird durch die Stellung der Kursors in einer ak-
tiven Seitenansicht (B) bestimmt.

SAFT
Mit dieser Schaltflache wird der SAFT-Algorithmus (Synthetic Aperture Focusing

Technique) durchgefiihrt.
7.6.2  Justieren der TOFD-Funktion im Analysemodus

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie im TOFD-Manager die TOFD-Funktion im
Analysemodus justiert wird (Genaueres iiber die Durchfiihrung der TOFD-Justierung
im Konfigurationsmodus siehe Abschnitt 4.5 auf Seite 265.

So wird die TOFD-Funktion im Analysemodus justiert

1. Offnen Sie eine Priifdatendatei (.rdt).
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Zeigen Sie eine Seitenansicht (B) an.
Bewegen Sie den Referenzkursor zum Anfang des Lateralwellensignals.

Bewegen Sie den Messkursor zum Anfang des Riickwandsignals.

L

Wiéhlen Sie in der Mentileiste Ansicht > Eigenschaften im Register Mafleinheit in
der Dropdown-Liste Art fiir die Achse Ultraschall die Option TOFD aus.

6. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltfliche TOFD-Mana-

ger (L),
Das Dialogfeld TOFD-Manager wird eingeblendet (siehe Abbildung 7-16 auf
Seite 371).

7. Wahlen Sie im Dialogfeld TOFD-Manager die gewiinschten Optionen aus und
geben Sie dann die entsprechenden Werte ein (siehe Abschnitt 7.6.1 auf Seite 370).

| HINWEIS |

Wurde im Gruppenfeld Was wollen Sie berechnen? im Dialogfeld TOFD die Option
Vorlauf des Vorlaufkeils ausgewahlt, muss der Messkursor auf ein zweites Referenz-
signal eingestellt werden (zum Beispiel auf die Lateralwelle).

8. Klicken Sie auf OK.
Die Ultraschallachse ist nun im Analysemodus justiert.

7.6.3  Datenverarbeitung der TOFD-Dateien

| WICHTIG |

Bitte beachten Sie, dass, auch wenn das Funktionieren und die mathematische Rich-
tigkeit aller Verarbeitungsalgorithmen genau gepriift und bestatigt wurde, die Leis-

tung in der Fehlerermittlung und Groflenbestimmung nicht garantiert werden kann.
Die von den Verarbeitungsalgorithmen erbrachte Leistungsverbesserung hangt ein-

deutig von den Besonderheiten der einzelnen Anwendungen ab und gehdrt deswe-

gen zum Verantwortungsbereich des Priifers.
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7.6.31 Synchronisieren der Lateralwelle

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie die Lateralwelle einer TOFD-Gruppe syn-
chronisiert wird.

| WICHTIG |

Justieren Sie die TOFD-Gruppe vor der Anwendung des Algorithmus fiir die Lateral-
wellensynchronisation.

So wird die Lateralwelle einer TOFD-Gruppe synchronisiert

1. Offnen Sie eine Priifdatendatei (.rdt).

2. Waihlen Sie die Seitenansicht (B) aus, an die Sie die Lateralwellensynchronisation
anwenden wollen.

3. Bewegen Sie in der Seitenansicht (B) den roten Referenzkursor, um ein Referenz-
A-Bild in einem fehlerfreien Bereich zu bestimmen (siehe Abbildung 7-18 auf
Seite 377).

4. Bewegen Sie in der Seintenansicht (B) den Ultraschallreferenzkursor sowie den
blauen Ultraschallmesskursor zu beiden Seiten des Lateralwellensignals (siehe
Abbildung 7-18 auf Seite 377). Die richtige Einstellung der Kursors ist entschei-
dend fiir das Ergebnis der Synchronisierung.
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—— Charakteristisches A-Bild

API-1-TOFD (1)_Channel 1 [£|-180.0°, A: 0.0°] - A-scan (A)
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[ API-1-TOFD (1)_Channel 1 [5:180.0°, A: 0.07] - Side (B)
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1600
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200

Jor

Scanreferenzkursor Ultraschallreferenz- und messkursor

Abbildung 7-18 Bestimmung eines Referenz-A-Bilds

Klicken Sie im Dialogfeld TOFD-Manager im Gruppenfeld Bearbeitung der La-
teralwelle auf Ref. einstellen.

Standardmaéfiig wird die Lateralwellensynchronisation an die Option Ganzes
sichtbares Bild angewendet. Es kann aber auch die Option Ausschnitt zwischen
Ref.- und Messkursor ausgewahlt werden, wenn dies fiir die entsprechenden
TOFD-Daten relevant ist.

Klicken Sie auf Lw synchronisieren.

Wihlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Inhalt aus, um die neu erstellte Lateral-
wellensynchronisation anzuzeigen. Die Lateralwelle ist nun synchronisiert (siehe
Abbildung 7-19 auf Seite 378).
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Abbildung 7-19 TOFD-Daten nach der Lateralwellensynchronisation

7.6.3.2 Entfernen der Lateralwelle

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie die Lateralwelle aus einer TOFD-Gruppe
entfernt wird.

[ WICHTIG |

Um mit dem Algorithmus zur Lateralwellenentfernung brauchbare Resultate zu er-
halten, muss er an bereits synchronisierte Daten angewendet werden.

So wird die Lateralwelle aus einer TOFD-Gruppe entfernt

1. Wahlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Inhalt, um die Daten synchronisierter La-
teralwellen anzuzeigen.
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2. Bewegen Sie in der Seitenansicht (B) den roten Scan-Referenzkursor, um ein A-
Referenz-A-Bild in einem fehlerfreien Bereich zu bestimmen (siehe Abbildung 7-
20 auf Seite 379). Wurde die Auswahl des Referenz-A-Bilds vor der Lateralwellen-

synchronisation korrekt ausgefiihrt, muss dieses Verfahren nicht wiederholt wer-
den.

3. Bewegen Sie in der Seitenansicht (B) den roten Ultraschallreferenzkursor sowie
den blauen Ultraschallmesskursor zu beiden Seiten der Lateralwelle (siehe
Abbildung 7-20 auf Seite 379). Zeigt das Lateralwellensignal viele Variationen an,
ist es wichtig, die Kursors mindestens recht und links der ersten Oszillation des
Lateralsignals zu bewegen.

Charakteristisches A-Bild
|

T
Scanreferenzkursor Ultraschallreferenz- und -messkursor

Abbildung 7-20 Bestimmung eines Referenz-A-Bilds

4. Klicken Sie im Dialogfeld TOFD-Manager im Gruppenfeld Bearbeitung der La-
teralwelle auf Ref. einstellen.
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Standardmafiig wird die Lateralwellenentfernung an die Option Ganzes sichtba-
res Bild angewendet. Es kann aber auch die Option Ausschnitt zwischen Ref.-
und Messkursor ausgewahlt werden, wenn dies fiir die entsprechenden TOFD-
Daten relevant ist.

5. Klicken Sie auf Lw léschen.

6. Wahlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Inhalt aus, um die neu erstellte Lateral-
wellenresynchronisation anzuzeigen. Die Lateralwelle ist nun entfernt (siehe
Abbildung 7-21 auf Seite 380).

[— —
o Index] mm GetErooders|  Mode[Rnaysis

Abbildung 7-21 TOFD-Daten nach der Lateralwellenentfernung

7.6.3.3 SAFT-Algorithmus

Die SAFT-Technik (Synthetic Aperture Focusing Technique) ist eine rechnergestiitzte
Darstellungstechnik zur Ermittlung und Bestimmung von Unregelméfiigkeiten. Diese
Technik nutzt beim linearen Scannen einer UnregelmafSigkeit die nichtlineare Phasen-
verschiebung einer Reflektion. Mit dieser Phasenverschiebung wird eine verbesserte
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Lateralaufldsung sowie ein besseres Signal/Rauschverhéltnis erreicht mittels mathe-
matischer Simulation der Fokussierung einer akustischen Linse mit der auf jeden
Punkt des Priifteils fokussiert wird.

| WICHTIG |

Der SAFT-Algorithmus kann an unbearbeitete oder an bearbeitete TOFD-Daten ange-
wendet werden. Der Datenanalyst ist fiir die Bestimmung der geeignesten Kombinati-
on fiir eine gegebene Anwendung verantwortlich.

So wird der SAFT- Algorithmus angewendet

1. Wahlen Sie die Seitenansicht (B) aus, an die der SAFT-Algorithmus angewendet
werden soll.

2. Verfahren Sie in dieser Seitenansicht (B) fiir die Bestimmung der passenden
Apertur fiir den SAFT-Algorithmus wie folgt:

a) Zoomen Sie einen Bereich, in dem sich eine TOFD-Indikation mit der typisch
parabolischen Form befindet (siehe Abbildung 7-22 auf Seite 382).

b) Bewegen Sie den Referenz- und Messkursor auf jeweils eine Seite der gerings-
ten Laufzeit der Fehlerindikation, so dass diese in den ausgewahlten Positio-
nen der Scan-Achse deutlich sichtbar bleibt. Wenn die Apertur zu grof ist,
neigt der SAFT-Algorithmus dazu, Indikationen zu glédtten und eventuell zu
16schen.
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Abbildung 7-22 Bestimmung der Apertur

3. Die durch die Position der Kursors bestimmte Apertur wird im Dialogfeld
TOFD- Manager im Gruppenfeld Fokalisierung angezeigt.

4. Klicken Sie im Dialogfeld TOFD-Manager im Gruppenfeld Fokalisierung auf
SAFT.

5. Wahlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Inhalt, um die neu erstellte SAFT-Dar-
stellung anzuzeigen. Der SAFT-Algorithmus wurde angewendet (siehe
Abbildung 7-23 auf Seite 383).
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Abbildung 7-23 Ultraschallbild nach Anwendung des SAFT-Algorithmus

Der SAFT-Algorithmus bedient sich der Mittelung, was die Glattung von hohen
Amplituden zur Folge hat. Um die Visualisierung der verarbeiteten Daten zu op-
timieren, hilft es, softwareseitig die Verstirkung zu erhdhen.

Zusammenfiigen von C-Bildern

Im Analysemodus konnen C-Bild-Daten zusammengefiigt werden, die mit verschie-
denen Gruppen und Schallbiindeln erfasst wurden.

Beim Zusammenfiigen wird das Amplitudeminimum, Amplitudenmaximum oder
das Positionsminimum in allen Punkten des Priifteils verglichen, die von den entspre-
chenden Gruppen oder Schallbiindeln erfasst werden. Eine neue Datengruppe mit
den oben erwéhnten Kriterien wird dann erstellt. Mit der TomoView-Software wer-
den die zusammengefiigten Daten in einer Attributdatei (.A01) gespeichert.
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Sie kénnen mit dem Zusammenfiigen von C-Bildern:

* mehrere C-Bilder aus verschiedenen Priifdatendateien zusammenfiigen (siehe
Abbildung 7-24 auf Seite 384).

¢ (C-Bilder von verschiedenen Blenden (auch mit verdanderter Blendenposition und
-lange) zusammenfiigen. Kann fiir Priifteile aus mehreren, zusammenhaftenden
Schichten eingesetzt werden (siehe Abbildung 7-25 auf Seite 385).

e die Amplitude der C-Bilder zusammenfiigen und das Amplitudenmaximum (zur
Fehlerbestimmung) oder das Amplitudenminimum (fiir Uberwachung des Riick-
wandechos der Schallschwachung) beibehalten.

e (C-Bilder des Positionsminimums zusammenfiigen.

god_Amphix [S:0.0°. & 0.0 - C.Sean Gate B Ampituce - =
201

Abbildung 7-24 Zwei zusammengefiigte Dateien (Beispiel)
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2887

& #
C-Bild erstellt mit Blende A C-Bild erstellt mit Blende B

L ]
Zusammengefiigtes C-Bild erstellt mit Blende A und B

Abbildung 7-25 Zusammengefiigtes C-Bild erstellt mit Blende A und B (Beispiel)

So werden C-Bilddaten zusammengefiigt

Offnen Sie die Datei, deren Daten Sie zusammenfiigen wollen.
2. Wahlen Sie in der Meniileiste Verarbeitung > C-Bilder zusammenfiigen.

3. Im Dialogfeld Zusammenfiigen von C-Bildern (siehe Abbildung 7-26 auf

Seite 386):

a) Wahlen Sie im Gruppenfeld Daten auswihlen die Daten aus, die bei der Zu-
sammenfligung erhalten werden sollen.

b) Waéhlen Sie im Gruppenfeld Weitere Optionen das Kontrollkdstchen Dazu-
gehorige Daten zusammenfiigen aus, um die entsprechenden Daten der
Amplitude oder Position gleichzeitig zu erstellen.

c) Klicken Sie im Gruppenfeld Gruppe auswihlen im Listenfeld Verfiigbare
Gruppen, halten Sie die UMSCHALT-Taste gedriickt und klicken Sie auf die
Gruppen, die zusammengefiigt werden sollen und klicken Sie dann auf Hin-
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zu.
Die ausgewahlten Gruppen werden im Listenfeld Ausgewdahlte Gruppen
eingeblendet.

d) Klicken Sie auf Weiter.

Zusammenfiigen von C-Bildemn ==

Daten auswahlen Weitere Optionen
® Ampltudenmapdmum ©) Ampitudenminimum ©) Mirimum Posttion Dazugehénge Daten zusammenfiigen
Gruppe auswahlen
Verfigbare Gruppen: Blenderfitter fir die erste Auswahl aktiviert Ausgewahite Gruppen
Gr:1 - L-001 - C-5can " Gite Synchro {1 - T
Gr:1 - L:002 - C-Scan |~ Gate Synchro (1) ST ]
Gr:1:L:003 : C-Scan I Gate o

m

Abbildung 7-26 Dialogfeld Zusammenfiigen von C-Bildern (erster Schritt im As-
sistenten)

4. Im zweiten Schritt des Assistenten im Dialogfeld Zusammenfiigen von C-Bil-
dern (sieche Abbildung 7-27 auf Seite 387) im Gruppenfeld Zusammengefiigte
Abmessungen:

a) Setzen Sie die Parameter in den Gruppenfeldern Scan-Achse und Index-Ach-
se ein, um den zusammenzufiigenden Bereich zu bestimmen.

b) Geben Sie im Gruppenfeld Ziel den gewiinschten Gruppennamen fiir die zu-
sammengefiigten Daten ein.
c) Klicken Sie auf Fertigstellen.

Die zusammengefiigte Gruppe wird zur Liste des Dialogfelds Inhalt hinzu-
gefiigt (siehe Abbildung 7-27 auf Seite 387).
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Zusammengefiigte Abmessungen {mm }

Scan-Achse

Von: I | Bs:  315.00 1.000
Index-Achse
Von 0.00 Bis 602.00 2.000
Ziel

Gruppenname: Merged_AmpMax
Natige 837 KB zur Verarbeitung

837 KB zum Speichem

[ <zuiick | Fetigstelen | [ Abbrechen |

Abbildung 7-27 Dialogfeld Zusammenfiigen von C-Bildern (zweiter Schritt im As-
sistenten)

5. So wird eine zusammengefiigte Gruppe angezeigt (siehe Abbildung 7-28 auf
Seite 388):
a) Wabhlen Sie die Ansicht aus, in der das zusammengefiigte C-Bild angezeigt
werden soll.

b) Klicken Sie in der Meniileiste auf Ansicht > Inhalt.

c¢) Wahlen Sie im Dialogfeld Inhalt in der linken Liste die erstellte zusammenge-
fiigte C-Bild-Gruppe aus.

d) Doppelklicken Sie in der rechten Liste auf die entsprechende Ansicht, die an-
gezeigt werden soll.
Die ausgewahlten Daten werden in der Ansicht eingeblendet.

e) Schliefsen Sie das Dialogfeld Inhalt.
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Abbildung 7-28 Erstellte zusammengelegte C-Bild-Gruppe (Beispiel)

7.8  Storabstandsanalyse

Die Software TomoView enthalt eine Funktion zur Analyse des Storabstands (oder Si-
gnal/Rauschverhaltnis). Die Funktion Storabstandsanalyse wird zur Einschatzung
des Rauschpegels in einem Referenzbereich im C-Bild und dann zur Berechnung der
iiber dem Rauschpegel liegende Flache der Fehlerindikation eingesetzt.

Die Funktion der Storabstandsanalyse steht im Analysemodus und mit der Tomo-
View-Version Lite Aero zur Verfiigung. Die Storabstandsanalyse wird bei der Prii-
fung mit Senkrechteinschallung eingesetzt, hdufig fiir Priifteile aus der Luftfahrtin-
dustrie. Diese Funktion kann in einer Draufsicht (C), einem C-Bild der Amplitude
und einem C-Bild der Position eingesetzt werden.

7.8.1  Berechnung der Flache einer Fehlerindikation mittels Storab-
standsanalyse

So wird die Flache einer Fehlerindikation mit der Stérabstandsanalyse berechnet

1. Starten Sie die Storabstandsanalyse mit einem der folgenden Verfahren:
@ Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltflache (Storab-
standsanalyseprogramm) (/® ).
ODER
Wiahlen Sie in der Meniileiste Komponenten > Storabstandsanalysefenster.
2. Waihlen Sie in der Komponenten-Symbolleiste die Schaltflédche Bewertungsfeld

( 8| ) aus und ziehen Sie ein viereckiges Bewertungsfeld iiber einen Referenzbe-
reich mit Rauschvorkommen (siehe Beispiel in Abbildung 7-29 auf Seite 389).
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Gri: Charnel 1 [S:80.0°, A 0.0° - C-5can Gate 1 Ampltude

Ein Bewertungsfeld
um einen Referenz-
bereich mit Rausch-
vorkommen

Abbildung 7-29 Auswahl eines Referenzbereichs mit Rauschvorkommen mit dem
Bewertungsfeld

3. Klicken Sie im Dialogfeld Analyse des Signals/Rauschverhiltnisses auf Info.
Mit der Software TomoView wird der Mittelwert und die Standardabweichung
vom Mittelwert fiir den Referenzbereich berechnet und ein Diagramm der Anzahl
Pixel als Funktion der Signalamplitude angezeigt (siehe Abbildung 7-30 auf
Seite 390).
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Abbildung 7-30 Analyseergebnis fiir den Referenzbereich (Beispiel)

4. Stellen Sie die Farbpalette auf die Grauskala ein, um den Fehlerbereich besser her-
vorzuheben:
a) Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Titelleiste einer Draufsicht (C),
oder eines C-Bilds der Amplitude oder der Position.
b) Waihlen Sie mit der Kurzwahlfunktion Auswahl Farbpalette > Gray aus.
¢) Wahlen Sie mit der Kurzwahlfunktion Farbpalette bearbeiten aus und stellen
Sie im Gruppenfeld Grenzen die Parameter <=0 % auf die Farbe orange und
>=0 % auf die Farbe rot ein.
5. Bewegen Sie den Referenz- und Messkursor im C-Bild beidseitig an die Fehlerin-
dikation, wie im Beispiel in Abbildung 7-31 auf Seite 391.
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Abbildung 7-31 Bewegen der Kursor beidseitig im Fehlerbereich

Im Dialogfeld Analyse des Signals/Rauschverhiltnisses (siehe Abbildung 7-32
auf Seite 392), hangt das Signal/Rauschverhaltnis vom Wert des Reglers des Para-
meters K ab:

a) Bewegen Sie den Regler des Parameters K, um den gewiinschten Wert fiir K
oder das Signal/Rauschverhaltnis einzustellen.
Der Wert K wird oft vom Endnutzer angegeben.
Wird der Wert K verringert, erhoht sich die Anzahl roter Fehleranzeigen mit
niedrigem Kontrast.

b) Klicken Sie auf die Schaltflache ® , um das C-Bild mit dem neuen Wert K
zu aktualisieren.
Der Wert fiir den Fehlerflache ist der Satz Pixel, der iiber dem Referenz-
rauschpegel liegt.
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haltnis entspricht dem ak-
Gezamtflache: E38.0 mnf tuellen Wert K

Fehlerflache ¢ Gesamtflache:  31.03 %

Abbildung 7-32 Einstellen des K Werts

In dem gezeigtem Beispiel in Abbildung 7-33 auf Seite 393:
¢ entspricht K= 3,04 dem Signal/Rauschverhéltnis von 9,78 dB.

* Dbetrdgt die Fehlerfldche 198 mm?® und entspricht 31,03 % der von den Re-
ferenz- und Messkursors definierten Gesamtflache.
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Storabstandsanalyseprogramm Gri: Channel 1 [5:90.0°, A: 0.0 - C-Scan Gale 1 YC Ampitude and Posiion C-scan
3

‘ Analpse des Signals/Rauschverhiinisses

Referenzhereich

Die rosa Bereich) auf die
stellen, dann Info anklinken.

Mittelwert:  12.25 Ni&

aweichung von Mittelwer:  3.57 NA

Referenzflache:
A1 0.0 mrf AZ 1980 mné

[ Wette unter det Blende ausschiieben i erkannt)
K 304 g
Flche des Defekts (41+421  198.0 mm?®

Signathauschvetlis  3.04 (3.78 dB)

Gesamiflche: 638.0 mn?
Fehlerflédche / Gesamifiache:  31.03 %

Abbildung 7-33 Storabstandsanalyse mit dem Wert K gleich 3,04 (Beispiel)

In dem gezeigtem Beispiel in Abbildung 7-34 auf Seite 394:
e entspricht K = 8,76 dem Signal/Rauschverhéltnis von 18,85 dB.

* Dbetrdagt die Fehlerflache 97,5 mm* und entspricht 15,28 % der von den Re-
ferenz- und Messkursors definierten Gesamtflache.
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Stérabstandsanalyseprogramm hannel 1 [5:80.0°, A: 0.0°] - C-Scan Gate 1 VC Ampitude and Position C-scan

Analyse des Signaks/Rauschverhilnisses
Referenzhersich

Die Auswahlhife rosa Bereich] auf die Referenzflache
stellen. dann Info ankiinken.

Mitelwert, 1225 N4
weichung von Mitelwert.  3.57 N4

Referenzflache:
A1 0.0 mE A7 7 F o

[]\Werte unter der Blende ausschiieBen [ erkanni]

K 878 U

Flche des Defekts (41+42) 97.5 mm®
Signal-Frauschverhdlnis  8.76 (16.85 dB)

Gesamifische:  638.0 mn¥
Fehlefliche / Gesamtfidche:  15.28 %

Abbildung 7-34 Storabstandsanalyse mit dem Wert K gleich 8,76 (Beispiel)

7.8.2  Hinweise zur Storabstandsanalyse

Die benétigten Parameter zur Berechnung des Storabstand werden in Tabelle 15 auf
Seite 394 und in Abbildung 7-35 auf Seite 395 gezeigt.

Tabelle 15 Parameter des Storabstands (Signal/Rauschverhiltnis)

Parameter Symbol
Mittelwert innerhalb des Referenzbereichs m
Standardabweichung des Mittelwerts innerhalb des Referenzbe- o
reichs
untere Schwelle S_
obere Schwelle S,
unterer Bereich (mit Amplituden unter S_) A=Al
oberer Bereich (mit Amplitude iiber S.) A, =A2
einstellbarer Faktor K
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Al— ——A2

Anzahl Pixel

0% S

_ m S, 100 % ’
Signalamplitude

Abbildung 7-35 Verteilung des Stérabstands

Die mathematische Formel fiir den Storabstand lautet:

SNR = 20 x log(K)

wobei:
S, =m+Kxo
S =m-Kxo

Der Wert der Fehlerflache ist der Satz Pixel mit Werten tiber dem Signal/Rauschver-
haltnis. Die mathematische Formel fiir die Fehlerflache lautet:

Fehlerfliche = A, + A_

Wenn sich der Regler des Parameters K ganz links befindet:
e K=0
® Der Storabstand ist nicht anwendbar.

Die Fehlerflache ist gleich der definierten Gesamtfldche von der Position der
Referenz- und Messkursors.
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Wenn sich der Regler des Parameters K ganz rechts befindet:

A -m
K = max [log(%—b, log(%ﬂ

wobei:
*  Apnax =100 % (fiir ein C-Bild der Amplitude)
* A,a = Ende der Blendenposition (fiir ein C-Bild der Laufzeit)
|m]

i B |Am ax m|
Storabstand des Defekts = 20 x max| log B — , log =

e Fehlerflaiche=0

7.9  Softwareseitiges Erstellen eines C-Bilds

Im Analysemodus kann die Funktion C-Bild softwareseitig erstellen eingesetzt wer-
den, um neue C-Bilddaten aus bereits aufgezeichneten C-Bilddaten zu erstellen. Mit
diesem Verfahren konnen C-Bild-Gruppen von Positionsdaten und von Amplitude-
daten erstellt werden.

Die TomoView-Software speichert die erstellten Daten in Attributdateien (.A01), so
dass, wenn notig, die bereits erstellten C-Bild-Daten beim erneuten Offnen einer Priif-
datendatei (.rdt) sofort zur Verfiigung stehen.

So wird aus bereits aufgezeichneten A-Bilddaten softwareseitig ein C-Bild erstellt

1. Offnen Sie eine Priifdatendatei.

2. Bewegen Sie den Referenz- und Messkursor in einer Ansicht, um die Blendenpo-
sition und -hdhe zudefinieren.

3. Wabhlen Sie in der Meniileiste Verarbeitung > C-Bild softwareseitig erstellen aus
und es wird das Dialogfeld C-Bild softwareseitig erstellen eingeblendet.
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Gruppe:  Linear!
Einstellungen Wariables Riickwandacho
Bearbsitets Blends: [ Aktivieran

Minimum @ Seitenan ) Vorderan

@ Maimum Soan Stopp
) liberschrsitung

Beide
Sta:  0.000

Stopp: 0.000

Poget  0.000

~ | | [
Update Hinzufiigen || Laschen

Maleinheiter

»

Einheit

Ulrsschalt  [wahie Tisfe

Abbildung 7-36 Dialogfeld C-Bild softwareseitig erstellen

4. Wabhlen Sie in der Dropdown-Liste Gruppe die Gruppen fiir das softwareseitige
Erstellen des C-Bilds aus.

5. Waihlen Sie im Gruppenfeld Einstellungen die Angaben zur Positionsart aus, die
beim softwareseitigen Erstellen der C-Bilddatengruppen berticksichtigt werden
soll (Maximum, Uberschreitung oder Beide).

6. Wenn nétig, dandern Sie den Parameter Bearbeitete Blende.

7. Falls notig, definieren Sie im Gruppenfeld Einstellungen die Blenden mit den Pa-
rametern Start, Stopp und Pegel (Hohe), um eine C-Bild-Datengruppe software-
seitig zu erstellen.

Softwareseitig erstelltes C-Bild mit variablem Riickwandecho

Im Dialogfeld C-Bild softwareseitig erstellen kann der A-Bild-Bereich, in dem das C-
Bild softwareseitig erstellt wird, bearbeitet werden. Das ist insbesondere hilfreich,
wenn Analysen an Priifteilen mit komplexer Geometrie, wie Diisen oder anderen
Priifteilen mit wechselnder Dicke, durchgefiihrt werden.

So wird ein softwareseitig erstelltes C-Bild mit variablen Riickwandecho erstellt

1. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 7 aus dem Abschnitt So wird aus bereits aufge-
zeichneten A-Scandaten softwareseitig ein C-Bild erstellt.

2. Im eingeblendeten Dialogfeld C-Bild softwareseitig erstellen:
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a) Waéhlen Sie im Gruppenfeld Variables Riickwandecho das Kontrollkastchen
Aktivieren aus.

b) Stellen Sie die Seitenansicht (B) oder Vorderansicht (D) ein mit der das C-Bild
erstellt werden soll.

c) Erstellen Sie die Punkte, die zum Erstellen des softwareseitigen C-Bilds einge-
setzt werden sollen:

€ Bewegen Sie den Referenz- und Messkursor in der Ansicht und klicken Sie
auf Hinzufiigen.

ODER

Klicken Sie auf Hinzufiigen und definieren Sie die Werte fiir Scan/Index und
Stopp.

Gruppe:  Linearl -

Einstellungen “ariables Riickwandecho

Linearl &-scan Main Gate

Bearbsitets Blende: Aktiviersn
Minirnum @ Ssitenan () Yorderan
@ Maximum Scan Stopp
@) Uberschreitung o 1z

Bide m2 iz

- 400 28

Stat:  0.000 = mm a0z 55
Stopp: | 0000 = mm
Pegel. 0.000 == o —

[ Update | [ Hinzufiigen | [ Loschen |

MaBeinhsiten —
Einheit

Scan [Bbstand

Abbildung 7-37 Softwareseitig erstelltes C-Bild mit variablem Riickwandecho

d) Klicken Sie auf Erstellen.

Die erstellten Punkte werden in der Seitenansicht (B) oder Vorderansicht (D)
eingeblendet.

398 Kapitel 7



DMTA-20029-01DE [118778537], Uberarb. B, September 2022

C3l Gri: Channel 1 [S:80.0°, A: 0.0°] - Side (B)

-

175.3 mm

Abbildung 7-38 B-Bild mit variablem Riickwandecho

3. Klicken Sie auf Fertig.

4. Wahlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Inhalt aus und fiigen Sie das softwaresei-
tig erstellte C-Bild zur Ansicht hinzu.

Inhsl .. |
- #] Grl: Linear! [5:90.0°, &: 0.0°]
2| CscanGate &
2| Cscan Gate B
2| CscanGate
2| CscanGate D
2| Softwaressitiges C-Bild
| &-Bild
-] Mehrere Gruppen
La] v/T-Darstellung

Abbildung 7-39 Dialogfeld Inhalt
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[ HINWEIS |

Im Dialogfeld Ansicht > Eigenschaften im Register Maske kann mit der Auswahl des
Kontrollkdstchens Software C-Bild die Anzeige der Punkte des softwareseitig erstell-
ten C-Bilds aktiviert oder deaktiviert werden.

7.10 Binarizer

Mit der Funktion Binarizer konnen mit einem Schnellbewertungsverfahren Priifda-
tendateien einfach analysiert werden, indem die erfassten Daten farbkodiert fiir
,Gut” und ,,Schlecht” angezeigt werden. Die Funktion Binarizer ist besonders dann
hilfreich, wenn Priifteile aus Verbundwerkstoffen gepriift werden. Sie kann fiir un-
korrigierte Vk C-Bilder der Amplitude und Position eingesetzt werden.

So wird ein C-Bild mittels Binarizer umgewandelt

1. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf L (Binarizer) und es wird
das Dialogfeld Binarizer eingeblendet (sieche Abbildung 7-40 auf Seite 401).
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Binarizer @

C-Bild-Binarizer

Art Hiohe:
Hihe wie Ref.-Bereich

@ Schwelle manuel

Referenzbersich

Mittehuert: |0 4
Bbweich. von Mittelwert, |0 4
| Standardabweichung: |0
1]
[ras Bezugsfeld mit Ref.-
(| und Messkursor Inf
definieren.
| Schwelle manuell I
.0 = [ =,
I Wwert: 4 4 l
S/E
Il Polaritst
@ pogitiv negativ
Auswahl
@ ganz Ll
| Bearbeiten Lazchen

Abbildung 7-40 Dialogfeld Binarizer

2. Waihlen Sie im Gruppenfeld Art Hohe (siche Abbildung 7-41 auf Seite 401) die
Kriterien fiir die Binarisierung aus:

a) Waibhlen Sie die Option Hohe wie Ref.-Bereich aus, um einen Referenzbereich
fiir den Rauschpegel einzusetzen und gehen Sie zu Schritt 3.

b) Waihlen Sie die Option Schwelle manuell, um die Schwellen der Binarisie-
rung von Hand einzustellen und gehen Sie zu Schritt 5.

Art Hiohe:
Hihe wie Ref.-Bereich

@ Schwelle manuel

Abbildung 7-41 Gruppenfeld Art Hohe
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3. Bewegen Sie den roten und blauen Kursor durch Doppelklicken der rechten oder
linken Maustaste, so dass ein viereckiges Bewertungsfeld entsteht, dass als Refe-
renzbereich dient (siehe Abbildung 7-42 auf Seite 402).

Abbildung 7-42 Kursors des Binarizers

4. Klicken Sie im Dialogfeld Binarizer auf die Schaltfldche Info, um automatisch
den Mittelwert und die Standardabweichung des Rauschpegels im Referenzbe-
reich zu berechnen. Im Gruppenfeld Schwelle manuell wird auch mit einer der
beiden folgenden Optionen eingestellt, wobei das Zeichen (+ oder —) davon ab-
héngt, ob die positive oder negative Polaritat ausgewahlt wurde.

a) Ist die Option Abweichung von Mittelwert ausgewahlt, wird folgende Be-
rechnung durchgefiihrt:

Schwelle manuell = Mittelwert + Abweichung von Mittelwert

b) Ist die Option Standardabweichung ausgewahlt, wird folgende Berechnung
durchgefiihrt:

Schwelle manuell = Mittelwert + Standardabweichung x Signal/Rauschverhaltnis
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Referenzbersich
Mitteheert: 0 ES

Abweich, von Mittelwert, |0 ES
@ Standardabweichung 0

gnal-Rauschverhdliis: 0
Daz Bezugsfeld mit Fef.-
und Messkursor Infa
definieren.

Schwelle manuel

wert: |0 % |0 %
S/E
Polaritat
@ posity negativ

Abbildung 7-43 Gruppenfeld Referenzbereich

Wahlen Sie wie die Binarisierung mit folgenden Parametern durchgefiihrt wer-
den soll:

a) Ist das Kontrollkdstchen S/E nicht ausgewéhlt und die Polaritit auf positiv
eingestellt, sortiert der Binarizer die Daten mittels folgendem Schwellenwert
(siehe Abbildung 7-43 auf Seite 403):

Schwelle manuell = Mittelwert + [ausgewé&hlte Abweichung]

b) Ist das Kontrollkadstchen S/E nicht ausgewahlt und die Polaritit (siehe
Abbildung 7-44 auf Seite 403) auf negativ eingestellt, sortiert der Binarizer die
Daten mittels folgendem Schwellenwert:

Schwelle manuell = Mittelwert - [ausgew&hlte Abweichung]

+ + +
Mittelwert Mittelwert
. Binarisiert, Binarisiert,
Original Polaritat Plus Polaritat Minus

Abbildung 7-44 Polaritit des Binarizers
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c) Ist das Kontrollkdstchen S/E ausgewahlt, konnen zwei verschiedene Schwel-
lenwerte definiert werden und der Binarizer erstellt die Daten mittels der
Werte, die zwischen oder auflerhalb der beiden Schwellenwerte liegen (siehe
Abbildung 7-45 auf Seite 404).

+ +

—— Schwelle 1 —— Schwelle 1
— (Mittelwert) (Mittelwert)

Schwelle 2 Schwelle 2

Original Binarisiert

Abbildung 7-45 Schwelle des Binarizers

6. Wahlen Sie im Gruppenfeld Auswahl fiir die Binarisierung des ganzen C-Bilds
ganz oder fiir den Bereich zwischen Referenz- und Messkursor teilw. aus. Ver-
schiedene Bereiche kdnnen bearbeitet und zum endgiiltigen C-Bild einzeln hinzu-
gefiigt werden.

7. Klicken Sie auf Bearbeiten.

8. Waihlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Inhalt aus und fiigen Sie die binarisierte
Daten zur Anzeige hinzu (siehe Abbildung 7-46 auf Seite 404 und Abbildung 7-47
auf Seite 405).

- @ Czcan Gate &
- #| Cscan Gate B
- @ Cscan Gate C
- @ Cscan Gate D

- #| Softwaressitiges C-Bild
| A-Bild
=-Ty| Mehrere Gruppen
La] v/T-Darstellung

Abbildung 7-46 Dialogfeld Inhalt fiir binarisierte Daten
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Abbildung 7-47 Anzeige binarisierter Daten

9. Um Teile aus dem binaren C-Bild zu entfernen, wahlen Sie den Bereich mit dem
Referenz- und Messkursor aus und klicken Sie auf Loschen.

711 Farbpaletten

Je nach Anwendung kann es duflerst hilfreich sein, die Farbpalette entsprechend den
spezifischen Ansichtstypen zu dndern, so dass bestimmte Fehlerindikationen einfa-
cher zu erkennen sind. In diesem Abschnitt wird beschrieben wie die Farbpalette der
Software TomoView bearbeitet werden kann.

7.11.1  Andern der Farbpaletten

So wird eine Farbpalette geandert

1. Um das Dialogfeld Farbpalettenbearbeitung einzublenden (siehe Abbildung 7-
48 auf Seite 406):

¢ Klicken Sie in der Mentileiste auf Ansicht > Eigenschaften und wihlen Sie
das Register Farbpalette aus.

ODER

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in die Titelleiste der aktiven Ansicht
und wahlen Sie in der Kurzwahlfunktion Palette bearbeiten aus.
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2. Ist das Dialogfeld Farbpalettenbearbeitung nicht getffnet, klicken Sie in der Me-
niileiste auf Ansicht > Eigenschaften.

3. Wahlen Sie das Register Farbpalette aus.
4. Klicken Sie auf Palette bearbeiten.

Interpolation Spezielle Farben
- - @ Lineare Interpolation Keine Daten |
(71 Lagarithm. Interpalation Ke?ne S}fr_mh“ [
Anzahl Farlber: 15 ) Hidhe I;T::z[it:lrenFa;
Grenzen
[ <«=0% »=100 |l
1 [hoo % S T EmEmE LEAN i 4 = %
2 [ ,ﬁ 4 m IW 4 1L l_ % O l_ 4
3 1N m 4 LA Iﬁ 4 13 [ l_ % 27 [ l_ 4
4 MM [zo00 % 12 B [fa: % a T = P D I
5 1 ,ﬁ 4 13 I Im 4 21 [ l_ % 23 [ l_ 4
| ,ﬁ 4 14 B Iﬁ 4 2 [ l_ % /1 l_ 4
7 1IN ,m 4 15 I Im 4 23 [ l_ % AN l_ 4
8 ,ﬁ 4 15 m 4 24 [ l_ % 2 [ l_ 4
Palettername R ainbow [Palette Iaden...”F'aIette speich...” Anwenden ” Schiiefen ]

Abbildung 7-48 Dialogfeld Farbpalettenbearbeitung

5. Im Dialogfeld Farbpalettenbearbeitung:
a) Klicken Sie auf Palette laden, um eine bereits existierende Palette zu 6ffnen.

b) Klicken Sie auf Abstand gleich, um den Abstand gleichméaflig zwischen den
Farben zu verteilen.

¢) Geben Sie die gewiinschte Anzahl Farben in der Palette im Feld Anzahl Far-
ben an. Die Anzahl aktiver Farbfelder wird entsprechend erweitert oder ver-
ringert.

d) Waibhlen Sie im Gruppenfeld Interpolation die gewiinschte Interpolation fiir
die Farbdichte aus.

e) Wahlen Sie im Gruppenfeld Spezielle Farben das Kontrollkédstchen Spezielle
Farben und die entsprechenden Farben fiir die Felder Keine Daten, Keine
Synchro und Keine Priifung aus, wenn diese Farben in der Anzeige hervor-
gehoben werden sollen.
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¢ Die Option Keine Daten entspricht den Stellen, an denen keine Daten er-
fasst werden, aufgrund eines Weggeberfehlers oder weil die betreffende
Stelle aufserhalb des gepriiften Volumens liegt.

¢ Die Option Keine Synchro entspricht den Stellen, an denen kein Signal
die Blende I tiberschreitet (Synchronisierblende). Diese Farbe gilt nur fiir
Synchronisation mit Echo.
e Klicken Sie auf das Farbfeld Keine Priifung, um Stellen ohne Signaliiber-
schreitung der betroffenen Blende eine Farbe zuzuordnen.
f) Um eine Farbe zu dndern, klicken Sie auf dieses Farbfeld und wéhlen Sie im
Dialogfeld Farben eine andere Farbe aus (siehe Abbildung 7-49 auf Seite 407).
g) Klicken Sie auf Palette speichern, um die aktuelle Palette in einer .col-Datei
zu speichern.

| Farbe @

Grundfarben:

" THEENET

Benutzerdefinierte Farben:
rrrrrr
rrrrrr

I Farben definieren =3

LI
l
1
|

1
1

Abbildung 7-49 Dialogfeld Farbe

[ HINWEIS |

Im Konfigurationsmodus stehen die Optionen Spezielle Farben nicht fiir die Ansich-
ten Durchlaufendes B-Bild, Durchlaufende Zeit-/Amplitudendarstellung (Ampl.) und
Durchlaufende Zeit-/Amplitudendarstellung (Pos.) zur Verfiigung.

6. Klicken Sie auf Anwenden und dann auf SchliefSen.
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7.11.2  Optimieren einer Farbpalette fiir die Korrosiondarstellung

Die Korrosionspriifung ist ein Beispiel fiir eine Anwendung, in der eine geeignete
Farbpalettenkonfiguration duflerst hilfreich ist. In diesem Abschnitt wird beschrieben
wie eine Farbpalette fiir die Korrosionspriifung optimiert wird.

So wird eine Farbpalette fiir die Korrosiondarstellung optimiert

1. Wahlen Sie die C-Bild-Ansicht, in der die Korrosionsdarstellung optimiert wer-
den soll.

2. Im Dialogfeld Farbpalettenbearbeitung:
a) Stellen Sie die Anzahl Farben auf 4 ein.
b) Wahlen Sie im Gruppenfeld Interpolation die Option Hohe aus.
c¢) Waihlen Sie nicht das Kontrollkédstchen Spezielle Farben aus.

d) Stellen Sie im Gruppenfeld Grenzen das Feld <=0 % auf die Farbe grau und
das Feld > =0 % auf die Farbe rot ein.

e) Stellen Sie das Feld Farbe 1 auf griin, Farbe 2 auf gelb, Farbe 3 auf orange und
Farbe 4 auf rot ein.

f) Klicken Sie auf Palette speichern, um die aktuelle Farbpalette in einer .col-
Datei zu speichern.

Interpolation Spezielle Farben

() Lineare Interpolation Keine Daten [
() Logarithm. Interpolation Keine Synchre [
Keine Prifun [
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Abbildung 7-50 Optimierte Farbpalette zur Korrosionsdarstellung
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3. Wahlen Sie im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht das Register Farbpalette
aus. Wahlen Sie das Kontrollkadstchen Farbordnung umkehren aus.

4. Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf L1 , um das Dialogfeld Info
Verstiarkung einzublenden.

a) Stellen Sie den oberen und unteren Kursor in der Farbpalette so ein, dass die
Kursorstellung der maximalen und minimalen Korrosionsdicke des Priifteils
entspricht (siehe Beispiel in Abbildung 7-52 auf Seite 410).

Info Verstarkung @ .

100
Einstellen des oberen Kursors in der Farbpalette,

so dass er der maximalen Korrosionsdicke des
Priifteils entspricht

=0

Einstellen des unteren Kursors in der Farbpalette,
so dass er der minimalen Korrosionsdicke des

Priifteils entspricht =

Soft\erstark. [dB): [ 0.0

HardVerstark. [dB): 340

Gamtverstark. [dB):  34.0

Abbildung 7-51 Eingestellte Palettengrenzen, die den Korrosionsgrenzen des Priif-
teils entsprechen (Beispiel)

Die Teilfensteransicht des C-Bilds sollte jetzt die Korrosion des Priifteils hervorhe-
ben, wie in Beispiel in Abbildung 7-52 auf Seite 410.
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Abbildung 7-52 Korrosionsdarstellung an einem Priifteil (Beispiel)

712 Hilfen fir die Bildanalyse

In diesem Abschnitt werden Hilfen fiir Kursors und Bewertungsfelder sowie die An-
zeige von Umlenkungen und Masken beschrieben.

Die Software TomoView besitzt leistungsstarke Hilfsfunktionen, um komplexe Daten-
analysen zu vereinfachen. In Tabelle 16 auf Seite 410 werden diese Hilfen fiir die Bil-
danalyse mit ihren Schaltflachen (zum Ein- und Ausblenden der Hilfen) und Funktio-
nen aufgelistet.

Tabelle 16 Zusammenfassung der Hilfen fiir die Bildanalyse

Zoom wahlt und vergrofert einen bestimmten Bereich in ei-
ner Ansicht
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Tabelle 16 Zusammenfassung der Hilfen fiir die Bildanalyse (Fortsetzung)

Schalt-
fliche

Name

Funktion

N

3D-Kursor

zur 3D-Messung in einem C-Bild durch Anklicken und
Ziehen, auch fiir Drauf-, Seiten- und Vorderansichten
verfiigbar

Bewertungsfeld

wahlt einen Bereich in einer Draufsicht, Seitenansicht,
Vorderansicht oder C-Bild-Ansicht durch Anklicken
und Ziehen aus.

Tipp: Wenn die Funktion Bewertungsfeld nicht ausge-
wahlt ist, konnen Sie dieselbe Funktion ausfithren, in-

dem Sie die STRG-Taste gedriickt halten, auf eine An-

sicht klicken und sie ziehen.

Greifer

versetzt die graphische Anzeige im Ansichtsrahmen

B |Ansicht horizontal |teilt die aktive Ansicht in zwei Ansichten mit dersel-
unterteilen ben horizontalen Abmessung
[0 | Ansicht vertikal un- | teilt die aktive Ansicht in zwei Ansichten mit dersel-
terteilen ben vertikalen Abmessung
B | Ansichtin vier teilen |unterteilt die aktive Ansicht in vier Ansichten mit den-
selben horizontalen und vertikalen Abmessungen
®  Ansicht l6schen 16scht die aktive Ansicht
Ansicht leeren 16scht den Inhalt der aktiven Ansicht
Ansicht maximal vergrofert die aktive Ansicht maximal, indem die an-
vergrofiern deren Ansichten ausgeblendet werden. Durch Ankli-
cken dieser Schaltflache bei vergrofserter Ansicht wird
diese wieder in ihrer urspriingliche Grofie angezeigt
und die anderen Ansichten werden eingeblendet.
1 | Eigenschaften der offnet das Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht, in
Ansicht d&ndern dem die aktive Ansicht parametriert wird
= |Inhalt der Ansicht offnet das Dialogfeld Inhalt, in dem die Art der Daten
andern und der aktiven Ansicht ausgewahlt werden.
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Tabelle 16 Zusammenfassung der Hilfen fiir die Bildanalyse (Fortsetzung)

aus- und einblenden

Schalt- Name Funktion
fliche
tr| |Echodynamikkurve |blendet die Echodynamikkurve in der aktiven Ansicht

ein und aus. Nur fiir Drauf-, Seiten- und Vorderansich-
ten und das C-Bild verfiigbar

pen nicht anzeigen

g Informationsgruppe | blendet die Informationsgruppe 1 in der aktiven An-
1 ein- und ausblen- |sicht ein und aus (Standardparameter fiir den Refe-
den renzkursor)

m | Informationsgruppe | blendet die Informationsgruppe 2 in der aktiven An-
2 ein- und ausblen- | sicht ein und aus (Standardparameter fiir den Mess-
den kursor)

g  Informationsgruppe | blendet die Informationsgruppe 3 in der aktiven An-
3 ein- und ausblen- | sicht ein und aus (Standardparameter fiir die Kombi-
den nation von Referenz- und Messkursor)

/| | Informationsgruppe | blendet die Informationsgruppe 4 in der aktiven An-
4 ein- und ausblen- | sicht ein und aus (Standardparameter fiir 3D-Kursor,
den Bewertungsfeld, Priifparameter)

gg | Informationsgrup-  blendet alle in der aktiven Ansicht angezeigten Infor-

mationsgruppen aus

Inhalt der Informati-

blendet das Dialogfeld Informationsgruppen ein, in

onsgruppen bearbei- | dem der Inhalt der Informationsgruppen bearbeitet
ten wird, d. h. die in den Informationsgruppen angezeig-
ten Parametersétze. Sie konnen dieses Dialogfeld auch
mit Doppelklick auf einen Messwert 6ffnen.
&I Echodynamik aktiviert und deaktiviert die Echodynamik im A-Bild

online und offline

(Ansicht) anpassen

fi, | |Daten gleichrichten | softwareseitige Gleichrichtung von nicht gleichgerich-
teten Signalen
42 Bild an Teilfenster zeigt die gesamten Daten der aktiven Ansicht an

412
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Tabelle 16 Zusammenfassung der Hilfen fiir die Bildanalyse (Fortsetzung)

Schalt- Name Funktion
fliche
A  Prufumgebung an zeigt die gesamte Priifumgebung in der aktiven An-

Teilfenster (Ansicht) |sicht an
anpassen
t= | Referenzkursor ein- | blendet den Referenzkursor in der aktiven Ansicht ein
und ausblenden und aus
fm| | Messkursor ein- und | blendet den Messkursor in der aktiven Ansicht ein und
ausblenden aus
& | Anmerkungeinfii-  fiigt der Ansicht ein Textfeld hinzu, in dem zu einem
gen bestimmten Element Anmerkungen gemacht werden
konnen. Textfelder konnen beliebig verschoben und
vergrofiert werden. Sie werden zu Bildschirmkopien
hinzugefiigt, konnen aber nicht gespeichert werden.
us| | US-Mafieinheit dndert die Langenmafie in US-MafSeinheiten, nur mit

den TomoView-Versionen Lite and TomoViewer ver-
fligbar

Wie im Beispiel in Abbildung 7-53 auf Seite 414 gezeigt, werden der Referenz- und
Messkursor in verschiedenen Ansichten als horizontal und vertikal verlaufende
Farblinien auf jeder der drei Achsen (Index-, Scan- und Ultraschallachse) eingeblen-
det, um einen spezifischen Datenpunkt zu kennzeichnen. Das Bewertungsfeld wird
als ein pinkfarbenes Viereck eingeblendet und der 3D-Kursor erscheint als pinke Li-

nie.
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3D-Kursor
Bewertungsfeld
WiC-Top (C) Channelﬁfqin Gate RN |
interDataAmp: 63.6 % N\ DTOepth: 79.7 ™\ Chigx Scan Pos: 3.0 mm Chiax Index Pos: 62.8 mm
C Scani-Scani -6 dB: 17.0 mm \ | C IndexZ-Index1 -6 & 33.0 mm__ |30 %$cant: 90.6 mm 30Index1: 91.0 mm
30Uzoundl: 0.0 mm NOScand: 29.2 mm 30IndexZ: 40.4 mm 30UzoundZ?: 0.0 mm
30Length: 506 mm N\ AN

Messkursor

Prifdatenkursor

Referenzkursor

Abbildung 7-53 Kursors und Bewertungsfeld (Beispiel)

7121 Messkursors und Messungen

Mit der Software TomoView konnen in einer Ansicht mit dem Referenz- und Mess-
kursor die Entfernung entlang der verschiedenen Achsen gemessen werden. Beide
haben ein Etikett, in dem die aktuellen Koordinaten angegeben sind. Die Werte der

Kursorparameter kénnen oben in der Ansicht angezeigt werden (siehe Abschnitt
7.12.1.6 auf Seite 416).

71211  Beziehung zwischen den Kursors

Kursors stehen in zwei Arten von Beziehung zueinander: in festem Abstand oder in
einer Verkniipfung.

Ein fester Abstand ist eine festgelegte Beziehung zwischen Referenz- und Messkursor
in einer bestimmten Ansicht. Es konnen beide Kursors gleichzeitig bewegt werden,
wobei zwischen ihnen ein fester Abstand eingehalten wird.

Eine Verkniipfung ist die Beziehung zwischen Kursors vom selben Typ in verschiede-
nen Ansichten. Es konnen zwei Referenz- oder zwei Messkursors gleichzeitig zur sel-
ben Koordinate in verschiedenen Ansichten bewegt werden.
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7.121.2 \Versetzen eines Kursors mit der Maus

So wird ein Kursor mit der Maus versetzt

1. Bewegen Sie den Mauszeiger iiber den zu versetzenden Referenz- oder Messkur-
sor.

Der Mauszeiger nimmt folgende Formen an: = oder jt

2. Driicken Sie die Maustaste und ziehen Sie den Kursor an die neue Position.

ODER

€ Doppelklicken Sie mit linken oder rechten Maustaste auf die gewtiinschte Positi-
on, um den Referenz- oder Messkursor direkt an die neue Position zu versetzen.

7.121.3  Versetzen eines Kursors mit der Tastatur

So wird ein Cursor mit der Tastatur versetzt
Wihlen Sie die Ansicht, in der Sie den Referenz- oder Messkursor versetzen wollen.

€ Nutzen Sie die Pfeiltasten, um den Referenzkursor zu bewegen.
ODER
Nutzen Sie die Pfeiltasten und halten Sie die SHIFT-Taste gedriickt, um den Mess-
kursor zu bewegen.

Die Kursors bewegen sich nur in der aktiven Ansicht, aufler wenn sie mit anderen An-
sichten verkniipft wurden.

7.12.1.4 Versetzen der Kursors mit festem Abstand

So werden Referenz- und Messkursors mit festem Abstand versetzt

1. Bewegen Sie den Referenzkursor an eine bestimmte Position.

2. Versetzen Sie den Messkursor in einem Abstand vom Referenzkursor, der dem zu
erstellenden Abstand entspricht.

3. Bewegen Sie den Mauszeiger iiber einen der Kursors, der in einem festen Abstand

bewegt werden soll. Der Mauszeiger nimmt folgende Formen an: =V oder jE

4. Driicken Sie die Maustaste, halten Sie die STRG-Taste gedriickt und ziehen Sie die
Kursors an die neue Position.
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Der Referenz- und Messkursor folgen sich beide im angegebenen Abstand. Sie bewe-
gen sich nur in der aktiven Ansicht, auffer wenn sie mit anderen Ansichten verkniipft
wurden.

7121.5 Erstellen einer Verkniipfung zwischen Kursors

So wird eine Verkniipfung zwischen den Kursors erstellt

1. Klicken Sie auf die Ansicht, in der die Kursorverkniipfung erstellt werden soll.
2. Wahlen Sie in der Mentileiste Ansicht > Eigenschaften aus.

3. Waihlen Sie im eingeblendeten Dialogfeld das Register Ansichten verkniipfen
und dann im Gruppenfeld Verkniipfte Objekte das Kontrollkastchen Scan/In-
dex-Kursoren aus.

Der Scan- und Index-Kursor werden sich automatisch an dieselbe Position bewegen,
wie alle anderen verkniipften Kursors in den anderen Ansichten.

7121.6  Anzeige der Kursorparameter

Da Referenz- und Messkursor oft zum Messen in den Ansichten eingesetzt werden,
ist es daufserst niitzlich die verschiedenen Messwerte entsprechend dieser Kursors an-
zuzeigen.

So werden die Kursorparameter angezeigt

1. Klicken Sie in eine Ansicht, in der die Kursorparameter angezeigt werden sollen.

2. Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf
3. Im Dialogfeld Informationsgruppen:
a) Wabhlen Sie Gruppe n > Hiaufigste Messwerte aus.

b) Waihlen Sie unter Referenzcursor (r), Messcursor (m) und Kursoren die ge-
wiinschten Messwerte aus.

¢) Klicken Sie auf OK.
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Informationsgruppen @

=~ Group 1 -
- = Haufigste Messwerte
. 0]
: Position des Referenzeursors auf der Scan-Achse
[ [lir)): Position des Referenzoursors auf der Index-Achse
A [Al] : Amplitude: am Referenzoursor
[ [T[r)]: Tiefe in der Position des Referenzeursors [der Wert lisat zwischen 0 und der Priifteidicke]
[ [U[f]] : Pogition des Referenzoursors auf der Ulaschallachse
-4 [T [1)]: Dicke an der Position des Referenzcursors
[ RN : Wanddickenreduzierung in der Position des Reterenzcursors
Referenzcursor [m)
-~ [5[m]]: Position des Messcursors auf der Scan-dchse
- [lm]]: Position des Messcursors auf der Index-dchee
-1 [ : &mpliude am Messkursor
1 [Dfm)] : Tieke in der Position des Messcursars [der Wert liegt zwischen 0 und der Prifteildicke)
=[] [Ufm]] : Position des Messcursors auf der Ulraschallachse
-1 [T [m]]: Dicke an der Position des Messcursors
w [ PwR[m]]: Wandickenreduzierung in der Position des Messcursors
=~ Kursoren
-1 [S{mer]]: Abstand zwischen Mess und Referenzkursor auf der Scandchse
=1 [Imer]] - Abstand zwischen Mess- und Referenzcursor auf der Index-Achse
w0 [afmer])] : Amplitudenmaximum zwischen Referenz- und Messcurzor
=[] [Dfmr)] : Position der wahren Tiefe des Amplitudenmasimums zwischen Referenz-und Messcursor [der W
1 [Ufm-] : sbstand zwischen Mess- und Referenzcursorn aut der Ulraschallachse
=1 [T merl] s Position der wahren Tiefe des Amplitudenmarimums zwischen Referenz- und Messcursar
w4 Bewertungsfeld
o Priifung einrichten

m

4 M 3

Alles ldgchen | | Augwahl ldechen | ‘ Augwahl eintragen | [ oK ] ‘ Abbrechen

Abbildung 7-54 Kursorparameter

HEBH

4. Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf
diese Ansicht definierten Messwerte zu aktivieren.

, um die fur

712.2 Bewertungsfeld

Mit dem Bewertungsfeld kann ein Ausschnitt in der Ansicht ausgewéhlt werden. Ein
Bewertungsfeld hat eine viereckige Form und kann fiir die volumenkorrigierten
raumlichen Ansichten eingesetzt werden (nur jeweils ein Bewertungsfeld kann aktiv
sein).
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[ HINWEIS |

Da Bewertungsfelder der dreidimensionalen Messung dienen sind, sind sie immer
von einer rdumlichen Ansicht zur anderen verkniipft.

712.21  Erstellen eines Bewertungsfelds

So wird ein Bewertungsfeld erstellt

1. Klicken Sie auf die Ansicht, in der ein Bewertungsfeld erstellt werden soll.

2. Klicken Sie auf den Symbolleiste fiir Ansichten auf s .

3. Driicken Sie die Maustaste und ziehen Sie das Bewertungsfeld in der Ansicht, das
in einer pinken, viereckigen Form erscheint.

7.12.2.2  Andern der GroRe des Bewertungsfelds

So wird die GroRe des Bewertungsfelds geandert

1. Klicken Sie auf die Ansicht, in der die Grofie des Bewertungsfelds gedndert wer-
den soll.

2. Bewegen Sie den Mauszeiger iiber eine Ecke des Bewertungsfelds bis er die Form
andert ( % ).

3. Driicken Sie die Maustaste und ziehen Sie die Ecke des Bewegungsfeld bis zur ge-
wiinschten Grofle.

4. Wenn notig, wiederholen Sie die Schritte an einer anderen Ecke des Bewertungs-
feld.

712.2.3  Versetzen eines Bewertungsfelds

So wird ein Bewertungsfeld versetzt

1. Klicken Sie auf die Ansicht, in der das Bewertungsfeld versetzt werden soll.

2. Bewegen Sie den Mauszeiger iiber eine Grenzlinie des Bewertungsfeld bis er die

Form andert ( C{FED).
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3. Driicken Sie die Maustaste und versetzen Sie das Bewertungsfeld an eine neue
Position.

712.24  Ausblenden eines Bewertungsfelds

So wird ein Bewertungsfeld ausgeblendet

€ Wihlen Sie in der Meniileiste Extras > Bewertungsfeld ausblenden aus.

712.2.5 Anzeige von Bewertungsfeldparametern

Es gibt keine Informationsgruppe, die die Koordinaten eines Bewertungsfelds an-
zeigt. Um Bewertungsfeldparameter anzuzeigen, muss erst eine Informationsgruppe
bearbeitet werden.

So werden Bewertungsfeldparameter angezeigt

1. Klicken Sie auf die Ansicht, in der Bewertungsfeldparameter angezeigt werden
sollen.

2. Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf
3. Im eingeblendeten Dialogfeld Informationsgruppen:
a) Wabhlen Sie Gruppe n > Hiaufigste Messwerte aus.

b) Waihlen Sie unter Bewertungsfeld die anzuzeigenden Messwerte aus (siehe
Abbildung 7-55 auf Seite 420).

¢) Klicken Sie auf OK.
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Informationsgruppen =]

= Group 1 -
= Haufigste Messwerte
+ Referenzcursor 1)

+  Referenzcursar (m]

4 Kursoren

[& Max] - Amplitudenmaximumn im Bewertungsfeld
[T [Bwitf. Min.)] : Geringste Dicke innerhalb des Bewertungsfelds
[S(Bwitf. Min.)] : Position der geringsten Tiefe oder Dicke auf der Scan-Achse innerhalb des Bewertungsfi
[IBwt. Min.]] : Position geringsten Tiefe oder Dicke auf der Indexachse innerhalb des Bewertungsfelds
[L&nge(-6 dB]] - Linge bei -6 (Scandchss) im Bewetungsteld E
[Breite (-6 dB]] : Breite bei -6 (Index-Achse] im Bewettungsfeld
[Scan1 Bwf]: Pasition Nir. 1 auf der Scanedchse im Bewertungsfeld
[Scan2 Buwf] : Position Nr. 2 auf der ScanAchse im Bewertungsfeld
[Index1 Buwi] : Position Nr. 1 auf der Indewéchse im Bewertungsfeld
[Index2 Buwi] : Position Nr. 2 auf der Indew-échse im Bewertungsfeld
[Uschall Bwi]: Position Nr. 1 auf der Uliaschalkdchse im Bewertungsfeld
[Uschall2 Bwf] : Position Nr. 2 auf der Uliaschalkdchse im Bewertungsfeld
[IBwf. Sean2 - Bwf. Scanll] : Gribe Bewsrtungsteld auf Scan-Achse
[IBwf. Index2 - Bui. Index1l] : Gridfte Bewertungsfeld auf Indexachse
[IBwf. USchal2 - Buf. USchalll]]: Grike Bewertungsfeld auf der Ulraschallachse
4+ Priifung einrichten
w4 Segment [Seq) .
] . v

0000000000000 0OgEg

[ Aes dschen | [ Auswahildschen | [ Auswah sintiagen | [ ok | [ Abbiechen |

Abbildung 7-55 Bewertungsfeldparameter

HEBH

4. Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf , um die defi-

nierten Messwerte in der Ansicht zu aktivieren.

712.3 3D-Kursor

Mit dem 3D-Kursor konnen 3D-Segmente bestimmt und Messungen im Priifteil vor-
genommen werden. Ein 3D-Kursor ist ein linienférmiges Hilfsmittel, das in raumli-
chen Ansichten eingesetzt werden kann (nur jeweils ein 3D-Kursor kann aktiviert
sein).

| HINWEIS |

Da 3D-Kursor dreidimensionalen Messungen dienen, sind sie immer von einem
rdumlichen Bild zum anderen verkniipft.
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7.12.31 Erstellen eines 3D-Kursors

So wird ein 3D-Kursor erstellt

1. Klicken Sie auf die Ansicht, in der ein 3D-Kursor erstellt werden soll.

2. Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf A .

3. Driicken Sie die Maustaste in einer Ansicht und ziehen Sie den 3D-Kursor, der in
einer pinken Linie erscheint.

712.3.2 Versetzen eines 3D-Kursors

So wird ein 3D-Kursor versetzt

1. Klicken Sie auf die Ansicht, in der der 3D-Kursor versetzt werden soll.
2. Bewegen Sie den Mauszeiger {iber einen Ziehpunkt des 3D-Kursors bis der Maus-
zeiger die Form dndert ).

3. Driicken Sie die Maustaste und ziehen Sie den Ziehpunkt des 3D-Kursors bis er
die gewiinschte Position erreicht hat.

4. Wenn notig, versetzen Sie den anderen Ziehpunkt des 3D-Kursors, indem Sie die-
se Schritte wiederholen.

7.12.3.3  Ausblenden eines 3D-Kursors

So wird der 3D-Kursor ausgeblendet

€ Wihlen Sie in der Meniileiste Extras > 3D-Kursor ausblenden.
712.3.4  Anzeige der 3D-Kursorparameter

So werden die 3D-Kursorparameter angezeigt

1. Klicken Sie auf die Ansicht, in der die 3D-Kursorparameter angezeigt werden sol-
len.

Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf
3. Im eingeblendeten Dialogfeld Informationsgruppen:
a) Wahlen Sie Gruppe n > Hiaufigste Messwerte aus.
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b) Wahlen Sie die anzuzeigenden Messwerte unter Segment (Seg.) aus (siehe
Abbildung 7-56 auf Seite 422).

¢) Klicken Sie auf OK.

Informationsgruppen &

=~ Group 1 -
= Haufigste Messwerte
+ Referenzeursor [
+ Referenzcursar (m)
4+ Kuisoren
4+ Bewertungsfeld
4 Priifung einrichten
- )

m

. Start]]: Amplitude, erster Masimalwert

[ [AlSeq. Ende]] : smplitude, 2weiter Maximalwert

[ [&Bid D [Seg. Start] ] : Position des ersten Maximalwerts auf der Ultraschallachse fur 4-Bild
[ [&Bid D (Seq Ende) ]: Position des zweiten Maximalwerts auf der Ultraschalachse fiir A-Bild
[ [CBild D [Seq Star]] - Postion des srsten Masimalwerts suf der Ultraschallachss fir CBid
[ [CBid D (Seq. Ende)] : Position des zweiten Maximakwerts auf der Ulraschallachse fuir C-Bild

[J [Lange [Seq.)]: Lange des 3D-Segments 2wischen den Maximalwerten
[ [ [Seg.)]: Segment Abstrahlwirkel I
4+ Group 2 -
[ Aleskschen | [ AuswahilGschen | [ Auswahl siniragen | [ 0K ][ Abbechen | |

Abbildung 7-56 3D-Kursorparameter (Segmentkursorparameter)

713 A-Bild-Resynchronisation

Beim Erfassen von Daten mit Weggebern in zwei Richtungen kénnen die Daten leicht
zwischen den verschiedenen Priifspuren aus verschiedenen Griinden verschoben
werden. Mit der A-Bild-Resynchronisation kann dieser Fehler korrigiert werden und
die Daten fiir weitere Analyse kohadrent gemacht werden.

So wird ein A-Bild resynchronisiert

1. Bewegen Sie in der A-Bild-Ansicht den Referenz- und Messkursor um das Ank-
oppelecho.

2. Wahlen Sie in der Mentileiste Verarbeitung > Blende zur Resynchronisation von
A-Bilder einstellen aus, um eine neue violette Blende zwischen Referenz- und
Messkursor zu definieren, die als Referenz fiir die Resynchronisation eingesetzt
wird (siehe Abbildung 7-57 auf Seite 423).
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2520 588.0

=11 [S:00.0°, A 0.0% - A-Scan (&)

i e e e e -
hmmI I hl:l ! =
w e

Abbildung 7-57 Vor der Resynchronisation (Beispiel)

3. Wahlen Sie in der Mentileiste Verarbeitung > A-Bilddaten resynchronisieren
aus, um die A-Bilder zu resynchronisieren.
In Abbildung 7-58 auf Seite 423 wird das so erstellte A-Bild und C-Bild gezeigt.

2520 5850

el 1 [S:90.0° A 0.0°] - A-Scan (4) 555

Abbildung 7-58 Nach der Resynchronisation (Beispiel)
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7.14 Matrixfilter

Mit den Matrixfiltern kann der Rauschpegel im C-Bild reduziert werden, indem jeder
Datenpunkt anhand der umliegenden Punkte bearbeitet wird. Die Matrixfilter sind
besonders hilfreich, wenn Priifteile mit hohem Rauschpegel aus Verbundwerkstoffen
analysiert werden. Somit wird eine deutlichere Datenreprasentation zur Analyse von
Priifdatendateien mit hohem Rauschpegel ermdglicht.

So wird ein C-Bild mittels Matrixfilter gefiltert

1. Waéhlen Sie in der Meniileiste Verarbeitung > Matrixfilter aus.

a) Stellen Sie den Algorithmus auf Mittelwert, Minimum oder Maximum ein
(siehe Abbildung 7-59 auf Seite 424).

b) Definieren Sie den Bereich, der als Referenzpixelumgebung eingesetzt wer-
den soll.

¢) Klicken Sie auf Erstellen.

-
Matrix Filter Parameters
.

Algorithr: | Average -

Scan size: 3
Index size: 3
[ Create ] | Cancel |

‘I%i

Abbildung 7-59 Dialogfeld Matrixfilter

2. Waihlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Inhalt aus und fiigen Sie die gefilterten
Daten hinzu (siehe Abbildung 7-60 auf Seite 425).
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Inhalt

el

= Ql Grl: Linear] [5:90.0°, & 0.0°] *  Ansichi{en)
2| CscanGate & i @ Puosition
2| Cscan Gate B L Amplitude
2| CscanGate
2| CscanGate D
2| F 846G 33 C-scan Gate D
2| Softwarezsitiges C-Bild
»| &Bild
=-Ty| Mehrere Gruppen

La] v/T-Darstellung

Abbildung 7-60 Dialogfeld Inhalt

715 Zylinderkorrektur

In diesem Abschnitt wird die Zylinderkorrektur in der Software TomoView beschrie-
ben. In diesem Abschnitt wird ofters auf fiir Volumen korrigierte Ansichten Bezug ge-
nommen (genannt Vk-X Ansicht). Um eine rdumliche Ansicht als eine fiir das Volu-
men korrigierte Ansicht einzustellen, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die
Titelleiste in der Ansicht und wiahlen Sie in der eingeblendeten Kurzwahlfunktion Fiir
Volumen korrigierte Anzeige einstellen aus (siehe Abbildung 7-61 auf Seite 425).

Einstellungen der aktiven Datengruppe

Info-Gruppe anzeigen

Echodynamik anzeigen

Verhiltnis 1:1 einstellen
Glattung einstellen
v | Fiir Volumen korrigierte Anzeige einstellen

Ansicht drehen

Auswahl Farbpalette
Begrenzung Palette
Palette bearbeiten...

Abbildung 7-61 Kurzwahlfunktion mit der Option Fiir Volumen korrigierte Anzei-

ge einstellen
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7.15.1 Beschreibung der Funktion Zylinderkorrektur

Mit der TomoView-Software konnen verschiedene Informationen iiber die aktiven
Priifdateien und Datenansichten angezeigt werden. Die Ansichtsinformationen beste-
hen aus den Bildparametern, die oben im Teilfenster angezeigt werden. Welche Infor-
mationen angezeigt werden, wird im Dialogfeld Informationsgruppen definiert. (Fiir
eine vollstandige Beschreibung der Informationsgruppen, siehe Abschnitt 7.3 auf
Seite 360.) Mit der Software TomoView werden alle Informationen iiber die Position
von Fehlerindikationen in einer benutzerdefinierten, zylindrischen Geometrie unter
Zylinderkorrektur aufgelistet (sieche Abbildung 7-62 auf Seite 426).

Informationsgruppen =]

+ Group 1 -
+ Group 2

~ Group 3

+ Bid

+ Kursmren

+ Vearbeiung

+ Schalkopleinstelungen

+ Ulhaschalleinstelungsn

+ Statistic

+ Herkunft der Daten |
+ Hinterqundinformation
+ Zusammenfiigen

i + FFT

| + Prilen van suben
+ Priifung von innen
4+ TNOFND

[ Alleslsschen | [ Auswahlidschen | [ Auswah eintiagen [ | [ Abbrechen

Abbildung 7-62 Zylinderkorrekturgruppe

Diese Informationsgruppe enthélt die in Abbildung 7-63 auf Seite 427 aufgelisteten

Parameter. Diese Parameter geben bei benutzerdefinierter, zylindrischer Geometrie

die Position eines angezeigten Punktes mittels Referenz- und/oder Messkursor oder
Bewertungsfelds an.
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Infarmationsgruppen @

e FFT ~

en von auflen

[Fief Scan Zyl AD] - Position des Referenzcursars auf der Scan-dchse. karigiert fuir Zylinderpriifung von
[Ref Index Zyl AD] : Position des Aeferenzoursors auf der Index-Achze, fur Zylindergeometrie komigiert, g
[Tiefe Ret Zyl D) : Tiefe am Referenzeursor, karrigiert fiir Zylinderpriifung von aufen

[Mess Scan Zyl AD] : Position des Messcursars auf der Scan-tichse, korigiert fiir Zylindergeometrie, von
[Mess Index Zyl AD] : Position des Messursars auf der Index-Achse, flir Zylindergeometrie korigiert, geme
[Mess Tiefe Zyl AD] : Tiefe am Messcursor, korigiert fiir Zylindergeometrie, von aullen gepriift

[Scan Zyl AD Bwi] : Maximale Amplitude auf der Scan-bchse im Bewertungsteld, konigiert fur Zplinderge
[Index Zyl &0 Bwi] : Position der maximalen &mplitude auf der Index-Achse im Bewertungsfeld, fur Zylind
[Tiefe 2yl AD Bwi] : Tiefe der maximalen Amplitude im Bewertungsfeld, kormgiert fr Zulindergecmetrie, v
[Delta Scan Zyl AD] : Abstand auf der Scan-dchse awischen Referenz- und Messcursor, flr Zvlindergeo
[Delta Index Zyl AD] - Abstand auf der Index-Achse zwischen Referenz- und Messkursor, fiil Zylindergen
[Delta Tiefe Zyl AD] : Abstand durch die 'wand 2wizchen Referenz- und Messkurzar, flir Zylindergeomestr
iifung von innen

[Ref Scan Zyl D] : Position des Aeferenzoursors auf der Scan-Achse, kamigiert fur Zylinderprifung won it
[Fef Index Zp1 D] : Position des Referenzoursors auf der Index-achse, fur Zulindergeometie kormigiert, gg
[Tiefe Ref 2yl D] : Tiefe am Referenzcursor, kamrigiert fiir Zplinderpriifung won innen

[Mess Scan Zyl ID] : Position des Messcursors auf der Scandchse, komigiert fiir Zylindergeometrie, von i
[tMezs Index 2yl D] : Position des Messkursors auf der Index-bchze, flir Zpindergeometrie korigiert, gem
[tMess Tiefe 2yl ID]: Tiefe am Messcursor, kamigiert fur Zylindergeometiie, von innen gepriift

[Scan Zyl 1D Buwl] - Maximale Amplitude auf der Scan-dchse im Bewertungsfeld. karigiert fur Zylindergeo
[Index Zyl ID Bwi] : Position der maximalen Amplitude auf der Index-2chse im Bewertungsfeld, fur Zplinde
[Tiefe Zyl ID Bwf] : Tiefe der masimalen Amplitude im Bewertunasfeld, korigiert fir Zylindergeometrie, wor
[Delts Scan Zyl ID] : Abstand auf der Scan-Achse zwischen Referenz- und Messcursor, fur Zylindergeon
[Delta Index Zyl AD] - Abstand auf der Indes-Achse zwischen Referenz- und Messkursor, fiil Zylindergeo
[Delta Tiefe 2l ID]: Abstand durch die ‘Wand zwischen Referenz- und Messcursor, fiir Zylindergeometrie +
< 0 »

m

000000000000 F000000000000F

‘ Alles laschen | | Auzwahl lazchen | ‘ Auswahl eintragen | [ QK ] | Abbrechen |

Abbildung 7-63 Parameter fiir die Zylinderkorrektur

Die Parameter der Zylinderkorrektur stehen fiir Priiffungen auf dem AufSendurchmes-
ser (AD) oder dem Innendurchmesser (ID) zur Verfiigung. Die Korrektur ist fiir Priif-
dateien verfiigbar, die mit der Scan- oder der Index-Achse in Langenmafien (Millime-
ter oder Zoll) oder in Winkelmafen (Grad) erfasst wurden. Dariiberhinaus kénnen
die Mafeinheiten im Analysemodus gedndert werden.

Zusatzlich zu der durch beide Kursors bestimmten Position der Punkte, kann bei be-
nutzerdefinierter zylindrischer Geometrie der Abstand zwischen den Kursors auf der
betreffenden Achse berechnet werden.

Bei benutzerdefinierter, zylindrischer Geometrie kann die Position des Amplituden-
maximums innerhalb eines benutzerdefinierten Bewertungsfelds berechnet werden.
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[ WICHTIG |

Dieses Funktion hat keine Bedeutung fiir zusammengelegte, von mehreren Sendemo-
dulierungen stammende Ansichten, da die Daten von verschiedenen Einschallwin-
keln abgeleitet sein konnen.

7.15.2  Abstrahlwinkel von 0° oder 180°

Die Zylinderkorrektur fiir Sensorabstrahlwinkel von 0° oder 180° kann an alle Priif-
konfigurationen angewendet werden, bei denen sowohl die Scan-Achse als auch das
Schallbiindel in Umfangsrichtung ausgerichtet sind, zum Beispiel:

* Rasterpriifsequenzen auf einer langsgerichteten Rohrschweifinaht, um zur
Schweifsnahtachse parallele Fehler zu finden

* Rasterpriifsequenzen auf Rundndhten an Rohren, um zur Schweifinahtachse im
rechten Winkel laufende Fehler zu finden

So erhalt man die Zylinderkorrektur fiir die von den Referenz- und Messkursors bestimmten
Punkten

1. Vergewissern Sie sich, dass zumindest der rote Referenzkursor in einer fiir das
Volumen korrigierte Seitenansicht (B) angezeigt wird, bevor die Zylinderkorrek-
tur aktiviert wird.

2. Wabhlen Sie in einer Vk-Seitenansicht (B) die zutreffenden Informationsfelder (fiir
AD- oder ID-Priifung) wie folgt aus:

a) Klicken Sie auf die Vk-Seitenansicht (B), um sie zu aktivieren.

b) Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf =) , um die Informations-
gruppe 3 oben im Teilfenster anzuzeigen.

¢) Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf i , um das Dialogfeld In-

formationsgruppen einzublenden.
d) Doppelklicken Sie auf Group 3 und dann auf Zylinderkorrektur.
e) Wabhlen Sie in der Gruppe Zylinderkorrektur die zutreffenden Kontrollkast-

chen aus (siehe Beispiel in Abbildung 7-64 auf Seite 429, in dem eine Auswahl
von Parametern fiir AD-Priifungen gezeigt wird).

f) Klicken Sie auf OK.
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Informationsgruppen @

-4 FFT -~
o Zylinderkomektur
- = Piiifen von auflen

4 [Ref Scan Zyl AD] : Position des Referenzcursors auf der Scan-achse, korigiert fiir Zylinderpriifung von
4 [Ref Indew Zyl AD]: Pogition des Referenzcursors auf der Index-dchse, flr Zylindergeometrie komigiert, g
-5 [Tiefe Ref Zyl A0 : Tiefe am Referenzceursor, kammigiert flr Zylinderpriifung von aulen
-5l [Megs Scan Zpl A0 : Position dez Messcursors auf der Scarrbichze, korigiert fiir Zplindergeometrie, von
b [Mess Index Zpl AD] : Position des Messursors auf der Indes-achse, flir Zylindergeometrie korigiert, gern
-5 [Meszs Tiefe Zyl 4D : Tiete am Messcursor, komigiert fur Zylindergeometrie, von aullen gepriift T
- [Sean Zyl AD Bwf]: Maximale Amplitude auf der Scan-bchse im Bewertungsteld, kaorigien fuir Zyinderge
[ [Indes Zpl 4D Bwf] Poslllon der marimalen Amplltude auf der Inder-fichze im Bewertungsleld fiir Zylind:

4 [Delta Index Zpl D] : Abstand auf der Index-Achse awischen Aeferenz- und Messkursor, fur Zylmdergao
e [Delta Tiefe 2yl AD] : Abstand durch die ‘Wand zwischen Referenz- und Messkuwsor, fur Zylindergeometr

= Priifung von innen

[ [Ref ScanZyl D] : Position des Referenzeursars auf der Scan-Achse, kamigiert fur Zplinderprifung van it
LT TE sk e Pl 1M - Dosibinn das Plafarsnecirsars sif dar lndavibcbes 6 Pilindarnanmstris Lot as
] 1 3

Alles loschen Auswahl lgzchen Auzwahl eintragen [ K ] [ Abbrechen ]

Abbildung 7-64 Auswahl von Parametern fiir die Priifung von auSen

Klicken Sie im Register Parameter im Dialogfeld Ansicht > Eigenschaften auf
Priifteil definieren.

Definieren Sie im eingeblendeten Dialogfeld Priifteil definieren das Priifteil wie
folgt (siehe Abbildung 7-65 auf Seite 430):

a) Klicken Sie auf Zylinder.
b) Geben Sie im Feld Dicke die Wanddicke der zylindrischen Geometrie ein.

c) Geben Sie im Feld Aulendurchmesser den entsprechenden Wert des AufSen-
durchmessers des Priifteils ein.

d) Klicken Sie im Gruppenfeld Priifkopfposition auf AD oder ID, um zu be-
stimmen, ob die Priifung auf dem Aufien- oder Innendurchmesser durchge-
fiihrt wird.

e) Klicken Sie auf OK.
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Priifteil definieren IéJ

Schallgeschwindigkeit im \Werk stoff
Longitudinalwellen: 3000 mds
Trangverzalwellen: B0 mds
I Yorlaufkeil: 2330 mds
Abmessungen

Dicke: 25.00 mrn

Geometrie: Flach

@ Zylinder
Stab

Aulendurchmesser: 51.00 mm

Priifkopfposzition

Priifung won: @ @ AD
© o

@usrichtqng @ Umfangsrichtung

Achzenrichtung

Abbrechen

8

Abbildung 7-65 Dialogfeld Priifteil definieren

Sobald das Priifteil fiir einen Kanal oder eine Sendemodulierung bestimmt worden
ist, werden diese Werte an alle anderen in der betreffenden Priifdatei enthaltenen Ka-
néle oder Sendemodulierungen angewendet und in der .A01-Datei bei SchliefSen ge-
speichert.

In den Informationsfeldern Ref Scan Zyl AD und Tiefe Ref Zyl AD wird fiir die
benutzerdefinierte, zylindrische Geometrie in einer Vk-Seitenansicht (B) die Posi-
tion (Scan- oder Tiefenachse) des durch den Schnittpunkt des horizontal rot ver-
laufenden Referenzkursors und des gewinkelten pinken Referenzkursors be-
stimmten Punkts angegeben oder in einer Vk-Seitenansicht (B) durch den
Schnittpunkt des horizontal und vertikal rot verlaufenden Referenzkursors.

In den Informationsfeldern Mess Scan Zyl AD und Mess Tiefe Zyl AD wird fiir
die benutzerdefinierte, zylindrische Geometrie in einer Vk-Seitenansicht (B) die
Position (Scan- und Tiefenachse) des durch den Schnittpunkt des horizontal blau
verlaufenden Messkursors und des gewinkelten blaugriinen Messkursors be-
stimmten Punkts angegeben oder in einer Seitenansicht (B) durch den Schnitt-
punkt des horizontal und vertikal blau verlaufenden Messkursors.
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* In den Informationsfeldern Delta Scan Zyl AD und Delta Tiefe Zyl AD wird fiir
die benutzerdefinierte, zylindrische Geometrie der Abstand (Scan- und Tiefe-
nachse) zwischen den von den Referenz- und Messkursors bestimmten Punkten
angegeben.

¢ Die Informationen fiir die zylindrischen Geometrien beriicksichtigen mehrfache
Umlenkungen des Schallbiindels an der Innen- und AufSenfldche, unter Beach-
tung der Wanddicke, die der Priifer in das Dialogfeld Priifteil definieren einge-
geben hat (siehe Abbildung 7-66 auf Seite 431).
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Abbildung 7-66 Zylinderkorrektur: Beispiel 1

* Bei zylindrischer Geometrie werden Informationen iiber die Position in Millime-
ter (oder Zoll) angegeben, wenn die Scan-Achse auf Langenmaf$ oder in Grad
(oder Radianten), wenn die Scan-Achse auf Winkelmafle eingestellt ist.

So erhélt man die Zylinderkorrektur fiir die Position des Amplitudenmaximums in einem be-
nutzerdefinierten Bewertungsfeld

1. Vergewissern Sie sich, dass zumindest der rote Referenzkursor in der Seitenan-
sicht (B) angezeigt wird, bevor die Zylinderkorrektur aktiviert wird.
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2. Wabhlen Sie in einer Vk-Seitenansicht (B) die zutreffenden Informationsfelder
(AD- oder ID-Priifung) wie folgt aus:

a) Klicken Sie auf Vk-Seitenansicht (B), um sie zu aktivieren.

b) Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf =) , um die Informations-
gruppe 3 oben im Teilfenster anzuzeigen.

c) Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf
formationsgruppen einzublenden.

d) Klicken Sie auf Group 3 and dann auf Zylinderkorrektur (siehe Abbildung 7-
67 auf Seite 432).

e) Klicken Sie auf Zylinderkorrektur und wahlen Sie die zutreffenden Kontroll-
késtchen aus (siehe Beispiel in Abbildung 7-67 auf Seite 432, in dem eine Aus-
wahl von Parametern fiir OD-Priifungen gezeigt wird).

f)  Klicken Sie auf OK, um das Dialogfeld zu schlielen.

, um das Dialogfeld In-

Informationsgruppen @

hur -
Friifen von aullen
----- [ [Ref Scan 2yl D] : Position des Referenzcursors auf der Scan-dchse, komigiert fur Zylinderpriifung von
----- [ [Ref Index 2yl AD] : Position des Referenzcursors auf der Index-Achse, fr Zylindergeometiie komigiert, g
----- [ [Tiefe Ref 2yl 407 Tiefe am Referenzcursor, komigiert fur Zylinderprifung von aullen
----- [ [Messz Scan 2yl AD] : Position des Messcursors auf der Scan-dchze, komigiert fur Zylindergeometrie, von
----- [ [Mess Index 2y AD] : Position des Messursors auf der Index-Achse, fir Zylindergeometrie kormigiert, geme| _
----- [ [Mess Tiefe 2yl AD] : Tiefe am Messcursor, kormigiert fr Zylindergeometrie, von aulten gepriift 3
----- 4 [Scan Zyl AD Bwi] : Masimale Amplitude auf der Scan-Achse im Bewertungsfeld, korrigiert fur Zylinderge:
----- +7 [Index 2yl AD Bwf] : Position der maximalen Amplitude auf der Index-Achse im Bewertungsfeld, fur Zylind
----- 4 [Tiefe Zyl AD Bwi] : Tiefe der maximalen Amplitude im Bewertungsfeld, kormigiert flir Zylindergeometrie, wo
----- [ [Delta Scan 2yl AD] : Abstand auf der Scan-Achse zwizchen Referenz- und Messcursor, fur Zylindergeo
----- [ [Delta Index Zyl AD] : Abstand auf der Index-Achse zwischen Referenz- und Messkursor, fur Zylindergeo
----- [ [Delta Tiefe 2yl AD] : Abstand durch die ‘W and zwizchen Referenz- und Messkursor, fur Zylindergeometr
----- - Priifung waon innen

b Fiir Fulisd,
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_ = == |

Abbildung 7-67 Auswahl von Parametern fiir die Priifung von aufien

3. Bewegen Sie die Blendenwaéhler der Ultraschallachse so dass die Fehlerindikation
sich innerhalb der Blende befindet. (In fiir Volumen korrigierten Ansichten kann
es hilfreich sein, die Blendenkursors anzuzeigen.)

4. Erstellen Sie in der Vk-Seitenansicht (B) ein Bewertungsfeld mit dem zu messen-
dem Fehler.
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5. Erstellen Sie in der Vk-Draufsicht (C) ein Bewertungsfeld mit dem zu messendem
Fehler.

Sie haben jetzt ein rdumliches Bewertungsfeld erstellt, das mit dem Bewertungs-
feld in der Draufsicht und den Blendenwahlern auf der Ultraschallachse definiert
wurde (siehe Abbildung 7-68 auf Seite 433). Zusatzlich kdnnen die ausgewdahlten
Parameter in der Informationsgruppe die Position des Amplitudenmaximums im
Bewertungsfeld entlang der Scan- und Tiefenachse angeben. Die Position des Ma-
ximums auf der Index-Achse (flache Geometrie) wird durch den Standardpara-
meter Max Index Pos Bwf in der Informationsgruppe Statistik angegeben.
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Abbildung 7-68 Zylinderkorrektur: Beispiel 2

7.15.3  Abstrahlwinkel von 90° oder 270°

Die Zylinderkorrektur fiir Sensorabstrahlwinkel von 90° oder 270° kann auf alle Priif-
konfigurationen angewendet werden, bei denen die Index-Achse und das Schallbiin-
del in Umfangsrichtung ausgerichtet sind, zum Beispiel:

* Raster- oder Linien-Scans auf langsgerichteten Rohrschweifindhten, um zur
Schweifsnahtachse parallele Fehler zu finden
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e Raster- oder Linien-Scans von Rundndhten an Rohren, um im rechten Winkel zur
Schweifsnahtachse laufende Fehler zu finden

So erhdlt man die Zylinderkorrektur fiir die von den Referenz- und Messkursors bestimmten

Punkte

1. Vergewissern Sie sich, dass zumindest der rote Referenzkursor in der Vk-Vor-
deransicht (D) angezeigt wird, bevor die Zylinderkorrektur aktiviert wird.

2. Wabhlen Sie in der Vk-Vorderansicht (D) die zutreffenden Informationsfelder (fiir
AD oder ID-Priifungen) wie folgt aus:

a)

b)

c)

d)
e)

f

Klicken Sie in der Vk-Vorderansicht (D), um sie zu aktivieren.

Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf B , um die Informations-
gruppe 3 oben im Teilfenster anzuzeigen.

Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf
formationsgruppen einzublenden.

, um das Dialogfeld In-

Klicken Sie auf Group 3 and dann auf Zylinderkorrektur.

Wiéhlen Sie unter Zylinderkorrektur die zutreffenden Kontrollkastchen aus
(siehe Beispiel in Abbildung 7-69 auf Seite 434, in dem ein Auswahl von Para-
metern fiir ID-Priifungen gezeigt wird).

Klicken Sie auf OK.

Informationsgruppen @

ekbur -
4 Priifen von auben
= Priifung von innen
----- 4 [Ref Scan 2yl D] : Position des Referenzcursors auf der Scan-dchse, komigiert fur Zylinderpriifung von it
----- 4 [Ref Index 2yl 1D] : Position des Referenzoursors auf der Index-dchse, fur Zylindergeometrie karrigiert, ge
----- 4 [Tiefe Ref 2yl 1D]: Tiefe am Referenzoursor, karigiert fur Zylinderpriifung von innen
----- 7 [Mess Scan 2yl D] : Position des Messcursors auf der Scan-tichse, komigiert fur Zylindergeometrie, von i
----- 7 [Mess Index 2yl ID] : Position des Messkursors auf der Index-Achze, fur Zylindergeometrie korigiert, gem
----- 7 [Mess Tiefe 2yl 1D] : Tiefe am Messcurzor, komigiert fur Zylindergeometrie, von innen gepriift
----- [ [Scan Zyl 1D Bwf] : Maximale Amplitude auf der Scan-dchse im Bewertungsfeld, korigiert fiir Zylindergen| =
----- [ [Index Zpl ID Bwif] : Position der maximalen Amplitude auf der Index-Achse im Bewertungsfeld, fur Zplinde
----- [ [Tiefe 2yl 1D Bwf] : Tiefe der maximalen Amplitude im Bewertungsfeld, komigiert flr Zylindergeometrie, wor
----- 7 [Delta Scan 2yl D] : Abstand auf der Scan-dchse zwischen Referenz- und Messcursor, fur Zylindergeon
----- +7 [Delta Index Zyl AD] : Abstand auf der Index-Achse zwischen Referenz- und Messkursor, fur Zylindergeo
----- 7 [Delta Tiefe 2yl 1D] : Abstand durch die ‘Wand zwischen Referenz- und Messcursor, fur Zylindergeometric i

4 T b

| Alles loschen | | Auswahl [dzchen | | Auswahl eintragen | [ QK ] | Abbrechen

Abbildung 7-69 Auswahl von Parametern fiir die Priifung von innen
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Klicken Sie im Register Parameter im Dialogfeld Ansicht > Eigenschaften auf
Priifteil definieren.

Definieren Sie im eingeblendeten Dialogfeld Priifteil definieren das Priifteil wie
folgt (siehe Abbildung 7-70 auf Seite 435):

a) Klicken Sie auf Zylinder.
b) Geben Sie in das Feld Dicke die Wanddicke der zylindrischen Geometrie ein.

c) Geben Sie im Feld Aulendurchmesser den entsprechenden Wert fiir den Au-
fiendurchmesser ein.

d) Klicken Sie im Gruppenfeld Priifkopfposition auf AD oder ID, um zu be-
stimmen, ob die Priifung auf dem Aufien- oder Innendurchmesser durchge-
fiihrt wird.

e) Klicken Sie auf OK.

Priifteil definieren IéJ

Schallgeschwindigkeit im \Werk stoff
Longitudinalwellen: 3000 mds
Trangverzalwellen: B0 mds
I Yorlaufkeil: 2330 mds
Abmessungen

Dicke: 25.00 mrn

Geometrie: Flach

@ Zylinder
Stab
Aulendurchmesser: 51.00 mm

Priifkopfposzition

Priifung won: @ @ AD
© o

@usrichtqng @ Umfangsrichtung

Achzenrichtung

Abbrechen

Abbildung 7-70 Dialogfeld Priifteil definieren
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Sobald das Priifteil fiir einen Kanal oder eine Sendemodulierung bestimmt worden
ist, werden diese Werte an alle anderen in der betreffenden Priifdatendatei enthalte-
nen Kanéle oder Sendemodulierungen angewendet und in der .A01-Datei beim
Schliefien gespeichert.

* In den Informationsfeldern Ref Index Zyl ID und Tiefe Ref Zyl ID wird fiir die
benutzerdefinierte, zylindrische Geometrie in einer Vk-Vorderansicht (D) die Po-
sition (Index- und Tiefenachse) des durch den Schnittpunkt des horizontal rot
verlaufenden Referenzkursors und des gewinkelten pinken Referenzkursor be-
stimmten Punktes angegeben oder in einer Vorderansicht (D) durch den Schnitt-
punkt des horizontal und vertikal rot verlaufenden Referenzkursors.

* In den Informationsfeldern Mess Index Zyl ID und Mess Tiefe Zyl ID wird fiir
die benutzerdefinierte, zylindrische Geometrie in einer Vorderansicht (D) die Po-
sition (Index- und Tiefenachse) des durch den Schnittpunkt des horizontal blau
verlaufenden Messkursors und des gewinkelten blaugriinen Messkursors be-
stimmten Punktes angegeben oder in einer Vorderansicht (D) durch den Schnitt-
punkt des horizontal und vertikal blau verlaufenden Messkursors.

¢ In den Informationsfeldern Delta Scan Zyl AD und Delta Tiefe Zyl AD wird fiir
die benutzerdefinierte, zylindrische Geometrie der Abstand (Index- und Tiefe-
nachse) zwischen den von den Referenz- und Messkursors bestimmten Punkten
angegeben.

* Die Informationen fiir die zylindrischen Geometrien beriicksichtigen mehrfache
Umlenkungen des Schallbiindels an der AufSen- und Innenfldche, unter Beach-
tung der Wanddicke, die der Priifer in das Dialogfeld Priifteil definieren einge-
geben hat (siehe Abbildung 7-71 auf Seite 437).
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Abbildung 7-71 Zylinderkorrektur: Beispiel 3

® Bei zylindrischer Geometrie werden Informationen iiber die Position in Millime-
tern (oder Zoll) angegeben, wenn die Index-Achse auf Langenmafle oder in Grad
(Radianten), wenn die Index-Achse auf Winkelmafle eingestellt ist.

So erhélt man die Zylinderkorrektur fiir die Position des Amplitudenmaximums in einem be-
nutzerdefinierten Bewertungsfeld

1. Vergewissern Sie sich, dass zumindest der rote Referenzkursor in der Vk-Vor-
deransicht (D) angezeigt wird, bevor die Zylinderkorrektur aktiviert wird.

2. Wabhlen Sie in der Vk-Vorderansicht (D) die zutreffenden Informationsfelder (fiir
AD oder ID-Priifungen) wie folgt aus:

a) Klicken Sie in die Vk-Vorderansicht (D), um sie zu aktivieren.

b) Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf = , um die Informations-
gruppe 3 oben im Teilfenster anzuzeigen.

c) Klicken Sie in der Symbolleiste fiir Ansichten auf 4| um das Dialogfeld In-

formationsgruppen einzublenden.
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d) Doppelklicken Sie auf Group 3 and dann auf Zylinderkorrektur.

e) Wabhlen Sie unter Zylinderkorrektur die zutreffenden Kontrollkéstchen aus
(siehe Beispiel in Abbildung 7-72 auf Seite 438, in dem eine Auswahl an Para-
metern fiir ID-Priifungen gezeigt wird).

f) Klicken Sie auf OK.

Informationsgruppen @

ekbur -
4 Priifen von auben
= Priifung von innen
----- [ [Ref Scan 2yl D] : Position des Referenzcursors auf der Scan-dchse, komigiert fur Zylinderpriifung won it
----- [ [Ref Index 201 1D] : Position des Referenzcursors auf der Index-dchse, fur Zylindergeometrie kaorrigiert, ge
----- [ [Tiefe Ref 2yl ID]: Tiefe am Referenzcursor, kormigiert fur Zylinderpriifung von innen
----- [ [Mesz Scan 2yl D] : Pozition des Messcursors auf der Scan-dchse, komigiert fur Zylindergeometrie, von i
----- [ [Mesz Index Zyl 1D] : Pogition des Messkursors auf der Index-Achse, fur Zylindergeometrie komigiert, gem
----- [ [Meszs Tiefe 291 1D] : Tiefe am Messcursor, komigiert fr Zylindergeometrie, von innen geprift L
----- & [Scan 2yl 1D Bwi]: Masimale Amplitude auf der Scan-dchse im Bewertungsfeld, kormigiert fuir Zylindergen| =
----- 7 [Index 2yl ID Bwi] : Poszition der maximalen Amplitude auf der Index-Achze im Bewertungsfeld, fur Zplinde
----- 4 [Tiefe Zyl 1D Bwi] : Tiefe der maximalen Amplitude im Bewertungsfeld, korigiert fur Zylindergeometrie, wor
----- [ [Delta Scan 2yl 1D] : Abstand auf der Scan-dchse 2wischen Referenz- und Messcursor, fur Zylindergeon
----- [ [Delta Index Zyl AD] : Abstand auf der Index-Achse zwischen Referenz- und Messkursor, fur Zylindergeo
----- [ [Delta Tiefe 29l 1D] : Abstand durch die Wand zwischen Referenz- und Messcursor, fur Zylindergeometric i

4 T b

| Alles loschen | | Auswahl [dzchen | | Auswahl eintragen | [ QK ] | Abbrechen

Abbildung 7-72 Auswahl von Parametern fiir die Priifung von innen

3. Bewegen Sie die Blendenwahler der Ultraschallachse so, dass die zu messende
Fehlerindikation sich innerhalb der Blende befindet. (In fiir das Volumen korri-
gierten Ansichten kann es helfen, die Blendenkursors anzuzeigen.)

4. Erstellen Sie in der Vk-Vorderansicht (D) ein Bewertungsfeld mit dem zu messen-
dem Fehler.

5. Erstellen Sie in der Vk-Draufsicht (C) ein Bewertungsfeld mit dem zu messendem
Fehler.

Sie haben jetzt ein rdumliches Bewertungsfeld durch das Bewertungsfeld in der
Draufsicht und den Blendenwé&hlern auf der Ultraschalllachse erstellt (siehe
Abbildung 7-73 auf Seite 439). Die ausgewahlten Parameter in der Informations-
gruppe geben die Position des Amplitudenmaximums im Bewertungsfeld ent-
lang der Index- und Tiefenachse an. Die Position des Maximums auf der Index-
Achse (flache Geometrie) wird durch den Standardparameter Max Scan Pos Bwf
in der Informationsgruppe Statistik angegeben.
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Abbildung 7-73 Zylinderkorrektur: Beispiel 4

7.15.4 Einsatz der Zylinderkorrektur

Bei der Priifung von zylindrischen Priifteilen beriicksichtigt der Advanced Calculator
die Zylinderkorrektur von Schallbiindeln, so dass die Tiefen- und Indexmesswerte
korrekt sind. Der Tiefenmesswert (Tiefe Ref Zyl AD) wird senkrecht zur Tangente auf
der Auflenflache und der Indexmesswert (Index Ref Zyl AD) wird in Umfangsrich-
tung an der AufSenfldche des Priifteils gemessen (siehe Abbildung 7-74 auf Seite 440).
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Index Ref Zyl AD

Tiefe Ref Zyl AD

Abbildung 7-74 Tiefen- und Indexmesswert fiir ein zylindrisches Priifteil

7.15.5 Justieren des Vorlaufkeils

Vor der Priifung eines zylindrischen Priifteils muss der Advanced Calculator mit den
Abmessungen des Priifteils und Vorlaufkeils konfiguriert werden. Dazu muss die H6-
he des ersten Sensorelements und der Vorlaufkeilwinkel justiert werden. Mit dieser
Justierung werden ungenaue Nennwerte und Abnutzung des Vorlaufkeils kompen-
siert. Justieren Sie den Vorlaufkeil mittels eines Linien-Scans bei 0 Grad, ausgerichtet
zur Zylindermitte. Das Ankoppelecho eines richtig justierten Vorlaufkeils wird mit

0 mm Tiefe iiberall entlang des Sensors angezeigt.

So wird der Vorlaufkeil justiert

1. Folgen Sie im Register 1D Linear-Array im Dialogfeld Advanced Calculator (sie-
he Abbildung 7-75 auf Seite 441) die folgenden Konfigurationsschritte:

a) Waihlen Sie im Gruppenfeld Scan den Scantyp Linear aus.

b) Wahlen Sie im Gruppenfeld Auswahl der Schallbiindelwinkel den Ein-
schallwinkel aus und stellen Sie den Wert Start auf 0,0 ein.

c) Stellen Sie im Gruppenfeld Vorlaufkeil die Nennwerte Ihres Vorlaufkeils ein.
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:

Datei  Simulation Hilfe
UT-Priffkopf 10 Linear-Amay }10 Kreis-Aray | 1D Ring-Amay | 2D-Matrx-Amay | Info zur Schallbindelanzeigs | Info Blemente | SiMoAFs |
Prifgerét Scan Sensor fmm)
| FocusLT / Omnioan-PA £4/64 a i
e -
[
1.a) uswahl der Schalbindshwinkel (Grad) 5LB0-PWZ1 - 1.d)
- Start - - Stopp - Auflasung - 0000
. m — . 2 7 2
® 1. Schwenkwinkel 54 ] 100 Sensor-Offset auf der Scan-Achse =
SensorOffset auf der Indexachss 000 =
2 Schwenkwi 00 0.0 <1 100
L Sl Pbstrahiwinkel des Sensors: 90.0 = Grad
(@ Einschallwinkel: 450 = |45.0 = |1.00 Sensorfrequenz: 500 = MHz
1 b) =, Abstrahiwirkel des = = 100 Anzahl Blemente auf der ersten Achse 60 =
- Senalloundels: i Pbstand auf der ersten Achse: 1000 =
Jikeel beorbeten Brete aweite Achse 0000 =
. - Sensorabstand: 0.000
Fokuspurkt auswahlen fmm) [ Sendsr-Empfangsr LTy
Art Fokussierung Halber Schallweg ~| [IoFT [F| Erete Achiss umketren Schielwinkel: 0.0 Grad
Ofsst-  -Tiefe- Prited m)
Postion der Fokalebens 0.000 oo At |AD Rohr | Dicke: 5000 2
- Radius: 50000 =
Werkstoff
- Start - ~Stopp STEEL, MILD R = || A
Fokusposition Sender. 30000 = Schallgeschwindigkeit: {m/s)
(0 Longitudinal:  5830.0 = Dichte: 7.0 < o/em?
Fokusposition Empfanger: 30.000 :
@ Tranversal 32400 = challschwachung: 0.0 = dB/m
fuswahl Blemente Vorteufkel o)
[C] Verbesserte Auflosung - Start - -Stopp - Auflsung - Al -
Impuisgenerator, 1 S = 1 = SAZ-NS5S-HC dual 5L64 -
Empfanger i Ankoppeffiache [Keimmung in Richtung 1. Achse__~|
Apertur erste Achse 18 = Vorlaufleihwinke! %0 2 Grad
Dachwinke! 0.0 * Grad
Verbindung Schallgsschwindigksit 23300 Lmss
= 5 1020 =
N ] = Hihe in der itte des ersten Elements = 1 .C)
" = Offset in Mitte des ersten Elements auf der 1. Achse: 730 =
Empfanger: 1 =
Offset in Mitte des ersten Elements auf der 2. Achse: 20000 =
7] Mtusle Blenden und TCG beibehaten Postion des Voraufkeibezugspunkis auf der 1. Achse  68.530 =
Fosition des Vorlaufkeibezugspunils auf der 2. Achse 20000 %
Abstand zwischen Kortakipunkten (Lange Vorlaufked]  68.530 =
Breite Vorlaufikeil 40000 =
Laden... | [peichem unier] | Abtrechen | [ Hineufiigen | [ Bid erstcllen | [ Empf. ersotz. | [ Ersetzen | | |

Abbildung 7-75 Parameter zur Justierung des Vorlaufkeils

d) Stellen Sie im Gruppenfeld Sensor den Sensor-Offset auf der Indexachse
ein.
Messen Sie den Sensor-Offset auf der Indexachse in Umfangsrichtung auf
der Auflenflache des Priifteils, wie in Abbildung 7-76 auf Seite 442 gezeigt,
und nicht in einer geraden Linie. Der Wert von Sensor-Offset auf der Ind-
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exachse ist negativ, wenn der Abstrahlwinkel des Sensors 90° betriagt und
positiv, wenn der Abstrahlwinkel des Sensors 270° betragt.

Sensor-Offset auf der Ind-
exachse

v

Abbildung 7-76 Messen vom Sensor-Offset auf der Indexachse

2. Klicken Sie auf Speich. unter, um die Sendemodulierungen zu speichern.

3. Laden Sie mit der Software TomoView die eben gespeicherte Sendemodulierung
und {iberpriifen Sie das Ankoppelecho.

Das Ankoppelecho eines richtig justierten Vorlaufkeils wird in genau 0 mm Tiefe
iiberall entlang des Sensors angezeigt, wie im Beispiel in Abbildung 7-77 auf
Seite 443 gezeigt. Entspricht dies Ihrer Anwendung miissen Sie das Verfahren
nicht weiter fortfahren.

Der Vorlaufkeil benoétigt eine Justierung, wenn das Ankoppelecho nicht genau bei
0 mm Tiefe iiberall entlang des Sensors (wie im Beispiel in Abbildung 7-78 auf
Seite 444 abgebildet) angezeigt wird und die Echolinie bei ungefahr 0 mm im Sek-
tor-Scan nicht horizontal ist.
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Abbildung 7-77 Ankoppelecho eines richtig justierten Vorlaufkeils (Beispiel)
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Abbildung 7-78 Beispiel fiir das Ankoppelecho eines Vorlaufkeils, der justiert
werden muss

4. Benotigt der Vorlaufkeil eine Justierung, wéhlen Sie das Register 1D Linear-Array
im Dialogfeld Advanced Calculator aus.

5. Andern Sie im Gruppenfeld Vorlaufkeil die Werte fiir Vorlaufkeilwinkel und
Hohe in der Mitte des ersten Elements, um so besser die wahre GrofSe des Vor-
laufkeils anzugeben.

6. Wiederholen Sie Schritte 2 bis 5 bis die Ankoppelecholinie genau bei 0 mm Tiefe
iiberall entlang des Sensors liegt, wie im Beispiel in Abbildung 7-77 auf Seite 443
abgebildet.

7.15.6 Analyse von zylindrischen Messwerten mit der Software-TomoView

Mit der Software TomoView konnen zylindrische Messwerte fiir Sektor- und Linien-
Scans analysiert werden.
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[ HINWEIS |

Mit der Software TomoView stehen zylindrische Messwerte nur im Analysemodus
zur Verfiigung, nicht im Konfigurations- und Priifmodus.

So werden zylindrische Messwerte fiir Sektor-Bilder analysiert

1. Offnen Sie die zu analysierende Priifdatendatei.
2. Siehe Abbildung 7-79 auf Seite 445 und verfahren Sie wie folgt:

a) Wabhlen Sie in der Vk-Sektorbild-Ansicht die gewiinschte Sendemodulie-
rung aus, um den Referenzkursor anzuzeigen und zu bewegen.

b) Lesen Sie die zylinderkorrigierten Werte in der verkniipften Vk-Vorderan-
sicht (D).

- T | /C sectorial scan Sect-Sk80:Azimuthal R: £6.00 Wain Gate b . |

0.0 Lo I
I o Y B T e e e e o
—_—

Abbildung 7-79 Analyse zylindrischer Messwerte in einem Sektorbild
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[ HINWEIS |

Keine zylindrischen Messwerte an zusammengefiigten Ansichten oder Axialansich-
ten messen.

So werden zylindrische Messwerte fiir Linien-Scans analysiert

1. Offnen Sie die zu analysierende Priifdatendatei.
2. Siehe Abbildung 7-80 auf Seite 446 und verfahren Sie wie folgt:
a) Bewegen Sie den Referenzkursor an die Index-Position des Sensors, um so
das A-Bild richtig anzuzeigen.
b) Lesen Sie die zylindrischen Messwerte in der Vk-Vorderansicht (D).

iy
‘l‘n

can Lincar#6-5k30 Hain Gale

Abbildung 7-80 Analysieren zylindrischer Messwerte eines Linien-Scans
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[ HINWEIS |

Keine zylindrischen Messwerte an zusammengefiigten Ansichten oder Axialansich-
ten messen.

7.16 Exportieren von Priifdaten

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie mit der Funktion Datengruppe exportie-
ren A-Bild- und C-Bild-Daten in eine Text-Datei exportiert werden, die dann mit
Microsoft Excel gelesen werden kann.

So wird eine Datengruppe exportiert

1. Offnen Sie eine Priifdatendatei.
2. Bewegen Sie den Referenz- und Messkursor in den Ansichten, um das Volumen
der zu exportierenden Daten zu bestimmen.

3. Wahlen Sie in der Meniileiste Datei > Datengruppe in Datei exportieren aus (sie-
he Abbildung 7-81 auf Seite 447).

Datengruppe exportieren @
@) A-Bild ~) C-Bild
- Scan
Werfligbare D atengruppe:
? aee Start: 0 mm
— Ende 381 mm
Index
Start: 0 T

Ende 175.3 mm

Ultraschall
Start: 5.6 T
Ende 26.7 mm
Titel Datengruppe: — Amplitude:
Ganz v] IProzent v]
Position:
Halber Schalweg [r I E=portieren I I Schliefen I

>

&

Abbildung 7-81 Dialogfeld Datengruppe exportieren
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4. Wihlen Sie im Dialogfeld Datengruppe exportieren die Daten aus dem A-Bild
oder C-Bild aus. Je nachdem was exportiert werden soll, wird das Listenfeld Ver-
fiigbare Datengruppe entsprechend des Inhalts der Priifdatendatei geandert.

5. Waihlen Sie die zu exportierenden Daten im Listenfeld Verfiigbare Datengruppe
aus.

6. Stellen Sie die Werte fiir Start und Ende der Parameter Scan, Index und Ultra-
schall ein, um das Volumen der zu exportierenden Daten zu bestimmen.

7. Waéhlen Sie in der Dropdown-Liste Titel Datengruppe das Titelformat aus, das
den exportierten Daten hinzugefiigt wird.

8. Wahlen Sie nach Bedarf aus, ob die Daten der Amplitude in Prozent oder als Un-
bearbeitet exportiert werden sollen.

9. Beim Exportieren von C-Bild-Daten, wahlen Sie das Format von Position aus.
10. Klicken Sie auf Exportieren.

11. Waéhlen Sie einen Namen und eine Speicherstelle fiir die exportierte Datei aus
und klicken Sie auf Speichern.

Die Daten werden in den folgenden Formaten exportiert:
Fiir A-Bilder

— 1. Zeile
Daten der A-Bild-Amplitude an der Position Scan Start, Index Start.

— 2. Zeile
Daten der A-Bild-Amplitude an der Position Scan Start + 1, Index Start.

— 3. Zeile
Daten der A-Bild-Amplitude an der Position Scan Start + 2, Index Start.

IndexQTY + 1. Zeile

Daten der A-Bild-Amplitude an der Position Scan Start, Index Start + 1.
IndexQTY + 2. Zeile

Daten der A-Bild-Amplitude an der Position Scan Start + 1, Index Start + 1.

Fir C-Bilder
— 1. Zeile

C-Bild-Daten einer Zeile, auf der Scan-Achse, an der Index-Position Index
Start.

— 2. Zeile
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C-Bild-Daten einer Zeile, auf der Scan-Achse, an der Index-Position Index
Start + 1.

— 3. Zeile

C-Bild-Daten einer Zeile, auf der Scan-Achse, an der Index-Position Index
Start + 2.

| HINWEIS |
Die Werte werden mit der TABULATURTASTE (ASCII-Zeichen: 9) begrenzt.

717 Hysteresekorrektur

In diesem Abschnitt wird im Einzelnen beschrieben, wie die Funktion Hysteresekor-
rektur eingesetzt wird. Mit dieser Funktion wird die Anzeige bereits mit bidirektiona-
lem Scan erfasster Ultraschalldaten erheblich verbessert, da der mechanische Riick-
pralleffekt des Manipulators auf der Scan-Achse stark reduziert wird. Mit der
Funktion Hysteresekorrektur bleiben die unbearbeiteten Priifdaten unberiihrt. Bear-
beitete Priifdaten konnen in einer getrennten Datengruppe in einer .A01-Datei (Attri-
butdatei) gespeichert werden.

[ HINWEIS |

Die Funktion Hysteresekorrektur steht nicht mir der TomoView-Version Lite zur Ver-
fiigung.

So wird eine Hysteresekorrektur durchgefiihrt

Offnen Sie eine Priifdatendatei (.rdt).

2. Zeigen Sie eine C-Bild-Ansicht, eine Draufsicht (C) oder eine fiir das Volumen
korrigierte Draufsicht (C) an.

3. Bewegen Sie den Referenz- und Messkursor auf dem Raster der Priifmechanik,
um die gewiinschte Korrektur fiir die Scan- und Index-Achse durchzufiihren (sie-
he Beispiel in Abbildung 7-82 auf Seite 450).
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Abbildung 7-82 Position der Kursors

4. Wiéhlen Sie in der Mentileiste Verarbeitung > Hysteresekorrektur ausfiihren aus,
um das Dialogfeld Hysteresekorrektur einzublenden (siehe Abbildung 7-83 auf
Seite 451).
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Zu I

Farrektur van 1 Priifpunkte [ 1.00 mm ] auf der

Die Kursaren stehen nicht in der richtigen Position. Keine Korrektur wird
YOIQENOMMEN.

5] ()

Abbildung 7-83 Dialogfeld Hysteresekorrektur

Wiahlen Sie die zu korrigierende Gruppe aus.

Geben Sie im Feld Korrektur von die Anzahl Priifpunkte zur Hysteresekorrektur
ein, um die Positionsverschiebung zwischen zwei aufeinanderfolgenden Priifspu-
ren anzugeben.

Klicken Sie auf OK.

Die ausgewahlte Datengruppe ist nun korrigiert (siehe Abbildung 7-84 auf
Seite 452).
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Abbildung 7-84 Hysteresekorrektur (Beispiel)

7.18 Umsetzen von logarithmischen in lineare Daten

In diesem Abschnitt wird die TomoView-Funktion Logarithmische in lineare Daten
umsetzen beschrieben. Mit dieser Funktion kdnnen im Analysemodus bereits aufge-
zeichnete logarithmische Daten in lineare Daten umgesetzt werden. Es wird dabei ei-
ne neue Datengruppe erstellt, die die umgesetzten Daten enthalt.

Die TomoView-Software speichert die neuen linearen Daten in .A01-Dateien (Attri-
butdateien). So stehen bei Bedarf die erstellten linearen Daten beim erneuten Offnen

der .rdt-Datei sofort zur Verfiigung.

So werden logarithmische Daten in lineare Daten umgesetzt

1. Offnen Sie eine Priifdatendatei, die logarithmische Daten enthilt.

2. Wahlen Sie in der Meniileiste Verarbeitung > logarithmische in lineare Daten
umsetzen aus (siehe Abbildung 7-85 auf Seite 453).
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Logarithmische in lineare Daten umsetzen @

Log Gruppe: | 00D1: Loghmpli: Main Gate |

[ ok | [ Abbrechen |

Abbildung 7-85 Dialogfeld Logarithmische in lineare Daten umsetzen

Wiéhlen Sie im Dialogfeld Logarithmische in lineare Daten umsetzen die umzu-
setzende Gruppe aus.

Klicken Sie auf OK.

Die neu umgesetzten Daten sind im Dialogfeld Inhalt als neue Gruppe verfiigbar
(siehe Abbildung 7-86 auf Seite 453).

Inhalt =

| Grl: Loghmplif [5:90.0°, A: 0.0°] & Ansichifen]

2| CScan Gate 0 i) Drautsicht [T)

2| CScan Gate 1 i) Seitenansicht [B)

2| CScan Gate 2 - Vorderansicht (D]

2| AdBild Lfln beBild ()

: A L0G: 4Bid

-] Mehrere Guppen
L] /T -Darstelung

Abbildung 7-86 Dialogfeld Inhalt mit der von logarithmischen in lineare Daten
umgesetzte Datengruppe
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8. Tastenkombinationen

In Tabelle 17 auf Seite 456 werden die mit der Software TomoView eingesetzten Tas-
tenkombinationen aufgelistet. Mit Tastenkombinationen kénnen gewisse Befehle akti-
viert werden, ohne die Meniis zu durchlaufen und auf eine Schaltflache zu klicken.

Verfiigbare Tastenkombinationen fiir Meniibefehle werden rechts von einem Befehl
angezeigt (siehe Abbildung 8-1 auf Seite 455).

Ansicht | Layout Verarbeitung Extras  Komponenten Fenster

i Laschen Strg+Laschen
Leer Strg+Umschalt+Laschen
VergraBern/Verkleinern Strg+M
Unterteilen »
Bildinformationen »
Als Voreinstellung speichern F4
Voreinstellung anwenden Strg+F4
Eigenschaften... Alt+Eingabe
Inhalt... Umschalt+Eingabe

Abbildung 8-1 Verfiigbare Tastenkombinationen fiir Meniibefehle (Beispiel)
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Tabelle 17 Tastenkombinationen

Tasten-kombina- Schaltfliche — Meniibefehl
tion Funktion

STRG+[n] Layout > Layout[n]
mit [n] fiir 1, 2, 3,...,9 oder 0, wird Layout[n] aktiviert, so wie die
Auswahl eines Layouts von eins bis zehn in der TomoView-Ver-
waltung in der Dropdown-Liste Layout. STRG+0 aktiviert das
zehnte Layout

STRG+ Layout > Aktuellen Layout speichern > Als Layout[n] spei-

UMSCHALT+[n] |chern
Mit [n] fiir 1, 2, 3,..., 9 oder 0 wird das Dialogfeld Aktuellen
Layout speichern unter eingeblendet, in dem Layout[n] be-
nannt und gespeichert wird.

STRG+A Verarbeitung > Blende zur Resynchronisation von A-Bildern
einstellen
Im Analysemodus, wenn Referenz- und Messkursor um das
Ankoppelecho eingestellt sind, wird eine Resynchronisierblen-
de (schwarz) zwischen den Kursors erstellt

STRG+ Verarbeitung > A-Bilddaten resychronisieren

UMSCHALT+A sychronisiert A-Bilder basierend auf der Uberschreitung der
Resynchronisierblende

STRG+C kopiert den markierten Text in die Zwischenablage

STRG+E Extras > Echodynamik 16schen
setzt den Modus Echodynamik zuriick

STRG+ .
O | —

UMSCHALTE J Extras > Echodynamik
blendet den Modus Echodynamik ein und aus

STRG+F Extras > Einfrieren
friert das aktuelle Bild ein oder gibt es wieder frei

STRG+ Werkzeuge > Alle Einfrieren

UMSCHALT-F frieert alle Ansichten ein oder gibt sie wieder frei

STRG+H blendet die Mentileiste und Symbolleisten aus.

STRG+I Datei > OmniScan-Datei importieren
blendet das Dialogfeld Offnen ein, in dem eine OmniScan-Priif-
datendatei hochgeladen wird
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Tabelle 17 Tastenkombinationen (Fortsetzung)

Tasten-kombina-
tion

Schaltfliche — Meniibefehl
Funktion

STRG+M

&' _ Ansicht > Vergrofiern/Verkleinern

vergrofSert und verkleinert die aktive Ansicht

STRG+N

Datei > Standardkonfiguration laden

Im Priifmodus wird eine neue Konfiguration mittels Standard-
werte erstellt

STRG+O

= _ Datei > Offnen
offnet das Dialogfeld Offnen, um eine Datei hochzuladen

STRG+S

| _ Datei > Konfiguration speichern unter

offnet das Dialogfeld Speichern unter, in dem Speicherpfad,
Dateiname, Dateiart und Inhalt der zu speichernden Datei aus-
gewahlt werden

STRG+V

fiigt den in den Zwischenspeicher kopierten Text in ein Feld ein.

STRG+X

16scht den markierten Text und kopiert ihn in den Zwischen-
speicher

STRG + klicken und
ziehen

im C-Bild: erstellt ein viereckiges Bewertungsfeld, unabhangig
der ausgewdhlten Hilfe

auf einem Kursor: bewegt zwei Kursor zusammen

auf einer Zoomleiste: andert die Start- und Endwerte der Leiste

STRG+UMSCHALT

bewegt das Etikett auf einem Kursor

ALT+C

Verarbeitung > Automatisch raumlich zusammenfiigen, grup-
penweise

fiigt Daten automatisch, raumlich und gruppenweise in einer
geoffneten Datei zusammen, die mehr als ein Schallbiindel pro
Gruppe und mehr als eine Gruppe enthalt

ALT+V

Verarbeitung > Automatisch riumlich zusammenfiigen

fiigt Daten automatisch und rdumlich in einer gedffneten Datei
zusammen, die mehr als ein Schallbiindel enthalt

F1

Hilfe > Hilfe
offnet das Benutzhandbuch

F2

B _ Ansicht > Unterteilen > Horizontal teilen

teilt die aktive Ansicht horizontal in zwei Ansichten
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Tabelle 17 Tastenkombinationen (Fortsetzung)

Tasten-kombina-
tion

Schaltfliche — Meniibefehl
Funktion

F3

M _ Ansicht > Unterteilen > Vertikal teilen
teilt die aktive Ansicht vertikal in zwei Ansichten

F4

Ansicht > Als Voreinstellung speichern

speichert die aktuellen Eigenschaften der Ansicht als Standard-
einstellung

UMSCHALT+F4

Ansicht > Voreinstellung anwenden

wendet die Standardeinstellung der Ansichteigenschaften an

ALT+F4

Datei > Beenden

beendet die Software TomoView nach Bestdtigung, ob Sie unge-
sicherte Daten speichern wollen

F5

Extras > Vorherige Gruppe

wahlt die vorherige Gruppe aus

F6

Extras > Nachste Gruppe

wahlt die nachste Gruppe aus

F7

Extras > Vorheriges Schallbiindel

In einer Gruppe mit mehr als einem Schallbiindel wird das vor-
herige Schallbiindel ausgewahlt

F8

Extras > Nichstes Schallbiindel

In einer Gruppe mit mehr als einem Schallbiindel wird das
néchste Schallbiindel ausgewahlt

STRG+E8

Extras > Gruppe auswihlen

Offnet das Dialogfeld Gruppe auswihlen, in dem eine der
Gruppen ausgewdahlt wird

F9

# _ Extras > Vergrofiern
aktiviert den Zoom

F10

.| — Extras > 3D-Kursor
aktiviert den 3D-Kursor

F11

L1/ — Extras > Bewertungsfeld

aktiviert das Bewertungsfeld (siehe auch ,, STRG + klicken und
ziehen” auf Seite 457)
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Tabelle 17 Tastenkombinationen (Fortsetzung)

Tasten-kombina-

Schaltfliche — Meniibefehl

tion Funktion
Fl2 *U' — Extras > Bewegen
aktiviert den Greifer
ALT-EINGABE — Ansicht > Eigenschaften
blendet das Dialogfeld Eigenschaften ein und aus
UMSCHALT+ = -
EINGABE — Ansicht > Inhalt
blendet das Dialogfeld Inhalt ein und aus
LOSCHTASTE Layout > Aktive Anmerkung l6schen
entfernt die aktive Anmerkung aus der Ansicht
STRG+ R g ..
LOSCHTASTE — Ansicht > 16schen
16scht die aktive Ansicht
STRG+ = .
UMSCHALT+ — Ansicht > leeren
LOSCHTASTE leert den Inhalt der aktiven Ansicht
BILD AUF wabhlt die néachste Blende aus
BILD AB wihlt die vorherige Blende
TAB wahlt das nachste Feld oder die nachste Option in einem Dia-
logfeld aus
UMSCHALT+TAB |wahlt das vorherige Feld oder die vorherige Option in einem
Dialogfeld aus
STRG+TAB wahlt das ndchste Register in einem Dialogfeld aus
STRG+ wahlt das vorherige Register in einem Dialogfeld aus
UMSCHALT+
TAB
ALT + auf, ab, links | bewegt den roten Referenzkursor
oder rechts
UMSCHALT+ALT+ | bewegt den blauen Messkursor

auf, ab, links oder
rechts
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9. Fehlerbehebung

Dieser Abschnitt enthdlt Angaben zur Fehlerbehebung, die hilfreich sein konnen,
wenn Schwierigkeiten mit der Software TomoView auftreten.

9.1 Software TomoView startet nur mit dem Datei- und Hilfemenu

Wenn kein Hardware-Sicherheitsschliissel mit dem Rechner verbunden ist, fahrt die
Software in der TomoView-Version TomoViewer mit Uberspringen des Dialogfelds
Beim Hochfahren hoch. In der Version TomoViewer erscheinen nur die Mentis Datei
und Hilfe.

Soll die Software in einer anderen TomoView-Version hochgefahren werden, muss si-
chergestellt werden, dass der Hardware-Sicherheitsschliissel vor dem Hochfahren mit
dem Rechner verbunden ist (Genaueres in Abschnitt 1.4 auf Seite 28).

9.2 Firewalls und TomoView

Allgemein blockiert eine Firewall die Verbindung zwischen der Software TomoView,
dem Priifgerdat und dem Bootp-Server-Programm. Wenn der Rechner, auf dem die
Software TomoView lauft, mit einer Firewall geschiitzt werden soll, muss diese erst
fiir die Verbindung zwischen den Evident-Geraten und -Programmen konfiguriert
werden.

Das Installierprogramm der Software TomoView deaktiviert die Firewall von Micro-
soft Windows XP und Windows Vista fiir den, fiir die Verbindung mit dem Priifgerat
ausgewdhlten Netzwerkadapter. Dies verhindert, dass die Firewall die Verbindung
zwischen dem Priifgerit, der Software TomoView und dem Bootp-Server blockiert.
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Wenn Sie mit der Firewall eines Drittherstellers arbeiten, konfigurieren Sie sie unter
Bezug auf die Dokumentation der Firewall-Software so, dass die Ubertragung von
TCP/IP-Paketen von der IP-Adresse des Priifgerats aus fiir folgende Applikationen er-
moglicht wird.

e TomoView210.exe (Standardordner: [Installationsordner]\ TomoView210

* _srvbootp.exe (Standardordner: [Installationsordner]\ Bootp).

9.3 Verbindungsschwierigkeiten zwischen der Software TomoView
und dem Prifgerat

Es kann vorkommen, dass die Software TomoView das Priifgerat nicht erkennt oder
die Verbindung mit ihm unterbrochen wird. Zum Beispiel kann beim Hochfahren von
TomoView die Liste im Dialogfeld Gerdtekonfiguration wihlen leer sein, auch wenn
das Priifgerat angeschlossen und eingeschaltet ist.

So wird die Verbindung zwischen TomoView und dem Priifgerat wieder hergestellt

1. Uberpriifen Sie, ob alle Schritte der Installation auch tatséichlich durchgefiihrt
wurden (siehe Abschnitt 1.5 auf Seite 30).

2. Uberpriifen Sie die Konfiguration des Netzwerkadapters mit dem das Priifgerét
angeschlossen ist (siehe Abschnitt 9.4 auf Seite 465).

3. Fahren Sie TomoView herunter und stellen Sie das Priifgerit ab.
4. Wenn auf der Windows-Taskleiste unten rechts am Bildschirm das Bootp-Server-

Symbol einen roten Anzeiger ( ="M ) enthalt, verfahren Sie wie folgt:

a) Klicken Sie mit der rechten Maustaste das Bootp-Server-Symbol an.
b) Klicken Sie in der Kurzwahlfunktion auf Status iiberpriifen.

¢) Im Dialogfeld Status von Bootp (siehe Abbildung 9-1 auf Seite 463):

d) Lesen Sie die Rubriken Problem, Typ, Beschreibung und Mégliche Ursa-
chen.

e) Folgen Sie den Anweisungen unter Losung.

f)  Klicken Sie unten im Dialogfeld auf Hier klicken um die Bootp-Serverkonfi-
guration zu 6ffnen.
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A Status von Bootp [l B )

[08] Ungitige |P-& 5 -
Problem: Ungultige IP des Servers.

Typ: Fehler

Beschreibung: Die fir den Server
ausgewadhlte IP-Adresse ist ungilltig.

Magliche Ursachen: Die Systemkonfiguration
wurde geédndert oder diese IP ist bereits
vergeben.

Losung: Dies Problem mit der Bootp-
Serverkonfiguration beheben.

Hier klicken umn die Bootp-Serverkaonfiguration 2u offren | Schiiefen |

Abbildung 9-1 Dialogfeld Status von Bootp (Beispiel)

g) Im Dialogfeld Bootp-Serverkonfiguration (Administrator), wenn die Anzei-
ge fiir Bootp oder FTP (File Transfer Protocol) rot leuchtet, klicken Sie auf Neu
starten (siche Abbildung 9-2 auf Seite 464).

Der Bootp-Server startet neu und der Fehler sollte behoben sein.
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Eigenschaften...

| Parameter...

Neu starten

FTP-Wurzel: C:\OlympusNDT\DE

¥ Automatische Zuordnung

* Bootp-Serverkonfiguration (Administrator) =3
Korfiguration | Log arfordem | Aktives Gerdt | Diagnose |
uTomoscan (02003E030000-08003E03FFFF  1592.168.0.102 TomaoView25\Firmware'w To
uTomoscan 08013E030000-08013E037FFF  192.168.0.103 TomoView253\Fimware'uTo
Focus 08003E020000-08003E02FFFF  152.168.0.104 TomoView 23" Firmware\foc
Focus 08013E020000-08013E02FFFF  192.168.0.105 TomoView 23" Firmware\focL
MCDU 08003E040000-08003E04FFFF  192.168.0.106 TomoView23"Firmware\Mce
Tomoscanlll 08013E038000-08013E03FFFF  192.168.0.107 TomoView23\Fimware \EQ1
MS5800_UT 08013E080000-08013EO08FFFF  152.168.0.108 TomoView23\Fimware \EQ1
MS5800_ET 08003E030000-08003E03FFFF  152.168.0.109 NONE
Omniscan 0050C225D000-0050C225D7DF 192.168.0.110 NONE
Omniscan 0050C225DC00-0050C225DFFF 152.168.0.111 NONE
FocusLT 0050C225D300-0050C225DEDF 192.168.0.112 TomoView23"Firmware'\Foci
TC5700/6700 08003E010200-08003E01FFFF  192.168.0.113 NONE
4 | b
Meuer Eintrag... | Eintrag loschen... |
Adresse:
Konfiguration laden... | Konfiguration 5peichem...| ’—_| Bootp:

*

Anzeige fiir Bootp
und FTP bei Fehler
status

Abbildung 9-2 Dialogfeld Bootp-Serverkonfiguration bei Fehlerstatus

h) Wenn die Anzeige fiir Bootp oder FTP nach dem Neustart des Servers weiter-
hin einen Fehlerstatus (rot) anzeigt, fahren Sie den Rechner erneut hoch.

i) Wenn das Bootp-Server-Symbol nach dem erneuten Hochfahren des Rechners

immer noch eine rote Anzeige enthalt ( ~'n ), muss die Software TomoView
neu installiert werden.

5. Wenn das Bootp-Server-Symbol auf der Windows-Taskleiste unten rechts im Bild-

schirm ein kein Zeichen ( En ) enthaélt, fahren Sie das Priifgerat hoch und verfah-
ren Sie dabei fiir OmniScan wie in Abschnitt 1.8 auf Seite 36 und fiir FOCUS LT in
Abschnitt 1.7 auf Seite 34 beschrieben.
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9.4 Konfiguration des Netzwerkadapters

Der Netzwerkadapter, mit dem das Priifgerédt angeschlossen ist, wird normalerweise
wihrend der Installation von der Software TomoView konfiguriert. Sie konnen jedoch
nicht mit demselben Netzwerkadapter gleichzeitig die Verbindung zu einem Priifge-
riat und zu einem LAN-Netz (Local Area Network) herstellen.

Wenn Thr Rechner nur mit einem Netzwerkadapter ausgestatt ist, miissen Sie die

Konfiguration dieses Adapters jedes Mal dndern, wenn Sie vom Priifgerdt auf LAN
wechseln.

So wird der Netzwerkadapter konfiguriert

1. Klicken Sie in der Windows-Taskleiste unten rechts am Bildschirm auf das Bootp-
Server-Symbol mit der rechten Maustaste (siche Abbildung 9-4 auf Seite 466).

2. Klicken in der Kurzwahlfunktion auf Auswahl Netzwerkadapter.

Altualisieren
Konfigurieren

Auswahl Metzwerkadapter
Status aberprifen

Bootp-Server-Symbol

Beenden

201=2-09-06

Abbildung 9-3 Offnen des Dialogfelds Konfiguration des Netzwerkadapter

3. Verfahren Sie im Dialogfeld Konfiguration des Netzwerkadapters wie folgt (sie-
he Abbildung 9-4 auf Seite 466):

a) Klicken Sie auf Fiir Priifung konfigurieren (feste IP), wenn Ihr Rechner fiir
den Anschluss eines Priifgerats konfiguriert werden soll.

b) Klicken Sie auf Fiir Internet konfigurieren (DHCP), wenn Ihr Rechner fiir ei-
ne Internetverbindung konfiguriert werden soll.

¢) Klicken Sie auf Beenden.
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I TIPP |

Klicken Sie auf Uberspringen, um den Vorgang abzubrechen.

Kenfiguration des Netzwerkadapters

Den Metzwerkadapter auswahlen, den Sie fur die Prifung einsetzen wollen:

Local Area Connection 2

|InLeI[H] PRO/00 S Deskiop Adapter

|P-Addresse: At
|192.153.u.1 |feste hdresse

| [Iberspringsn
Fiir Priifung konfiqurieren [feste IP) | Beenden

Abbildung 9-4 Netzwerkadapter fiir die Verbindung mit einem Priifgerit konfigu-
rieren
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10. Zusatzliche Funktionen

10.1 PASS-Dateien

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie mit der TomoView-Software die mit der
PASS-Software erstellten .mnp-Priifdatendateien angezeigt und analysiert werden.

[ HINWEIS |

PASS-Dateien konnen mit der TomoView-Version Lite nicht importiert werden.

10.1.1 Importieren und Anzeigen von .mnp-Dateien

So werden .mnp-Dateien angezeigt

Offnen Sie eine Priifdatendatei in der Software TomoView.
2. Wabhlen Sie in der Meniileiste Datei > PASS-Datei importieren aus.

3. Wibhlen Sie im eingeblendeten Dialogfeld Offnen (siehe Abbildung 10-1 auf
Seite 468) die gewiinschte PASS-Datei aus und klicken Sie auf Offnen.
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Organisieren Mewer Ordner =~ 0 @-
B Desktop * Name : Anderungsdatum  Typ
8. Downloads || WATER 5. 0MHZ_10MMMNP 9/21/20111236 BM MNP File
=l Zuletztbesucht | | [ WATER 7.5MHZ_19MM.MNP 9/21/2011 1237 PM MNP File
71 Bibliotheken
[=| Bilder
3 Dokumente
o Musik
B videos
1M Computer
’:-f, Lokaler Datentrage
- 4 m 3
i e A TDY A T
Dateiname: + [pass-Datei (*.mnp) -

Abbildung 10-1 Dialogfeld Offnen zum Offnen von PASS-Dateien

4. Wahlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Inhalt aus.

5. Wahlen Sie im Dialogfeld Inhalt (siehe Abbildung 10-2 auf Seite 468) die ge-
wiinschten Ansichten fiir die importierte PASS-Datei aus.

[=-2)| Gr1: Default Beam [S:90.0°, &: 45.0°]
i #| CBild Blends &
i #| CBildElends B
L] ABid
(=) Ultrazchall

Skt MNP

A-Bild Main Gate

Abbildung 10-2 Dialogfeld Inhalt mit einer PASS-Datei (Beispiel)

6. Wahlen Sie eine Seitenansicht (B) aus, um die PASS-Dateien anzuzeigen. In
Abbildung 10-3 auf Seite 469 wird ein Beispiel eines Layouts gezeigt, einschlief3-
lich der Echodynamik entlang dem Referenzkursor.
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L) VC-Side (B) WATER_5 OMHZ_19MM MNP:G1 PO R B B ]

Abbildung 10-3 Layout fiir eine PASS-Datei (Beispiel)

Mehrere .mnp-Dateien kénnen in dieselbe .rdt-Datei importiert werden.

10.1.2  Speichern von PASS-Daten in einer .rdt-Datei

So werden PASS-Daten in einer .rdt-Datei gespeichert

1. Befolgen Sie die im vorherigen Abschnitt beschriebenen Schritte zum Importieren
einer PASS-Datei.

2. Klicken Sie in der Titelzeile des Dokumentfensters auf | * |, um die Priifdatendatei
zu schliefSen.

3. Inder eingeblendeten Meldung (siehe Abbildung 10-4 auf Seite 470), klicken Sie
auf Ja, um die importierten PASS-Daten in der Datei Blank.A01 zu speichern.
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TomaView I"""""' |

[01 Anderungen speicher in Attribut-Datei: BLANK.AQL 7

o) e

L = ]

Abbildung 10-4 Meldung zum Speichern importierter PASS-Daten

| HINWEIS |

Um die .rdt-Datei unter einem benutzerdefinierten Namen speichern zu kénnen,
muss die Datei Blank.rdt im Windows-Explorer vor oder nach dem Import der PASS-
Daten umbenannt werden.

10.1.3 Bestimmen der Eigenschaften des Schallbiindels

Die Eigenschaften eines mit der PASS-Software simulierten Schallbiindels kénnen
mittels graphischer Hilfsmittel (Kursors) der TomoView-Software oder mit verschie-
denen Messwerten bestimmt werden. Vergewissern Sie sich, dass der Expertenmodus
aktiviert ist, damit alle Messwerte sichtbar sind (Genaueres iiber den Expertenmodus
in Abschnitt 3.16 auf Seite 230).

* Statistik > Max. PASS: Mit dem Parameter Maximale Amplitude im Schallfeld,
in akustischer Einheit (nur fiir PASS-Dateien) kann die Amplitude des Schall-
felds im Priifgerat gemessen werden.

* Haiufigste Messwerte > Bewertungsfeld > A Max.: Mit dem Parameter Amplitu-
denmaximum im Bewertungsfeld ist die Position des Amplitudenmaximums im
Schallfeld bestimmt werden.

e Mit dem 3D-Kursor, Hiufigste Messwerte > Segment (Seg.) > Linge (Seg.): Mit
dem Parameter Linge des 3D-Segments zwischen den Maximalwerten kann die
Lange und Breite des Fokuspunktes bestimmt werden.
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10.2 Andern der Farbe eines Elements

So wird die Farbe eines Elements gedndert

1.
2.

Wiéhlen Sie in der Meniileiste Datei > Voreinstellungen aus.

Klicken Sie im Dialogfeld Voreinstellungen auf das Register Farben in der An-
sicht oder Farben der Hilfsmittel.
Klicken Sie auf die entsprechende Schaltflache des Elements, dessen Farbe gean-

dert werden soll.

Das Dialogfeld Farbe wird eingeblendet (siehe Abbildung 10-5 auf Seite 471).

-

Farbe

i

Grundfarben:

—
-
=
-
.|

HEET
EEENN

TTHENNENE

—
=
|
|
|

EENENEN

Benutzerdefinierte Farben:
- rrrrr
T rrrrr

EEEENT

=
—

HEEET

1]

’ Farben definieren >

[ oKk | [Abbrechen |

Abbildung 10-5 Dialogfeld Farbe

4. Klicken Sie im Dialogfeld Farbe auf die Farbe, die in der Palette Grundfarben
oder Benutzerdefinierte Farben angezeigt werden soll.

Ist keine passende Farbe dabei, klicken Sie auf Farben definieren.

Das Dialogfeld Farbe wird erweitert und weitere Optionen werden angezeigt
(siehe Abbildung 10-6 auf Seite 472).

5.
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o)
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3
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=2
3

HEEENET]
EEEENT
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EEEET
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=.
i
m
o'
=2

=
|
|
|
|
|
Benut
—
—

1717 FHAENEN
177 EEEEET
77 THEEEE

aln
aln
aln
ainl

Farbt !IE’.
Satt. 177

FarbeIBasm Hell - 126

Farben definieren >

#ll

Rot: 211

Gnin: 223

Blau: 45

[

Farben hinzufligen

Abbildung 10-6 Erweitertes Dialogfeld Farbe

Klicken Sie in der Palette Grundfarben auf die Farbe, die
am besten entspricht.

Die ausgewahlte Farbe erscheint im Feld Farbe Basis.

So wird eine benutzerdefinierte Farbe ausgewahlt:

der gewiinschten Farbe

€ Halten Sie die Maustaste gedriickt und wahlen Sie mit dem Mauszeiger die
gewtinschte Farbe aus. Stellen Sie mit dem Regler auf der rechten Seite des

Dialogfeld die Helligkeit ein.
ODER

Geben Sie die Farbe in den Parametern Farbt/Satt/Hell oder Rot/Griin/Blau

an.

Klicken Sie auf Farben hinzufiigen.

Die neue Farbe wird im ausgewahlten Feld der Palette Benutzerdefinierte Far-

ben eingeblendet.
Klicken Sie auf OK.

Zuriick im Dialogfeld Voreinstellungen erscheint die ausgewdahlte Farbe auf der

ausgewahlten Schaltflache.
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10.3

Konfigurieren von Verkniipfungen zwischen den Elementen der
Software TomoView

Mit der Software TomoView kann das Verhalten der Elemente verkniipft werden.
Zum Beispiel, das Bewegen eines Kursors in einer Ansicht bewegt automatisch den
verkniipften Kursor in einer anderen Ansicht.

Die allgemeinen Verkniipfungen konnen im Register Verkniipfen im Dialogfeld Vor-
einstellungen konfiguriert werden (siehe Abschnitt 3.14.2 auf Seite 224). Es konnen
auch benutzerdefinierte Verkniipfungen fiir eine spezifische Ansicht konfiguriert
werden.

So werden allgemeine Verkniipfungen als Voreinstellungen konfiguriert

1.
2.
3.

Wihlen Sie in der Meniileiste Datei > Voreinstellungen aus.
Wihlen Sie das Register Verkniipfen aus.

Wahlen Sie in den zwei Spalten der Liste das Element aus, fiir das ein zu ver-
kniipftendes Verhalten konfiguriert werden soll.

Fiir Kursors und Skalen:
a) Wahlen Sie im Gruppenfeld Nicht korrigierte Ansichten das gewtiinschte zu

verkniipfende Verhalten aus, das an alle nicht korrigierten Ansichten ange-
wendet werden soll.

b) Waihlen Sie im Gruppenfeld Korrigierte Ansichten das gewiinschte zu ver-
kniipfende Verhalten aus, das an alle korrigierten Ansichten angewendet
werden soll.

Fiir andere Elemente, wahlen Sie das gewiinschte zu verkniipfende Verhalten
aus, das an alle Ansichten angewendet werden soll.

So werden die Verkniipfungen fiir eine spezifische Ansicht konfiguriert

1.

Wihlen Sie die Ansicht aus, fiir die eine Verkniipfung benutzerdefiniert konfigu-
riert werden soll.

Wahlen Sie in der Meniileiste Ansicht > Eigenschaften aus.

Wihlen Sie im Dialogfeld Eigenschaften der Ansicht (siehe Abbildung 10-7 auf
Seite 474) das RegisterAnsichten verkniipfen und dann die Kontrollkastchen fiir
die Elemente, die fiir diese Ansicht verkniipft werden sollen, aus.
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| Information Iﬂnzeigen I Maske I Farbpalette I Parameter | Mabsinheit | Ansichten verknupfen

Verknipfte Objekte
Scan/Index-Kursoren Scan/Index-Skalen Software-Blende
Uttraschallkursorer |Utraschallskaler Gleichrichtungseinstellung
Farbpalsttenbersiche Software-Verstadoung

Abbildung 10-7 Register Ansichten verkniipfen im Dialogfeld Eigenschaften der
Ansicht

4. Wahlen Sie in der Mentileiste Ansicht > Als Voreinstellung speichern aus, um
die Anderungen der Verkniipfung in der Anzeigenkonfigurationsdatei (.rst) zu
speichern.

I TIPP |

Mit dem Driicken den Tastenkombinationen F4 und UMSCHALT-F4 werden die je-
weiligen Voreinstellungen der Ansicht in der Konfigurationsdatei (.rst) gespeichert
und als Voreinstellungen der Ansicht aus der Anzeigekonfigurationsdatei hochgela-
den.

10.4 Datenaustausch mit Excel

Die Software TomoView kann mittels der Funktion Datenaustausch mit Excel-Datei-
en mit einer Microsoft Excel-Tabelle Daten austauschen. Mit dieser Funktion konnen
benutzerdefinierte Messwerte den Informationsgruppen hinzugefiigt werden.

Mit der Funktion Datenaustausch mit Excel-Dateien werden ausgewéahlte Tomo-
View-Messwerte dynamisch in eine Microsoft Excel-Tabelle exportiert. Die Excel-Ta-
belle kann konfiguriert werden, um Berechnungen an importierten Daten durchzu-
fithren. Die Funktion Datenaustausch mit Excel-Dateien kann auch so konfiguriert
werden, dass die Software TomoView das Ergebnis in eine Informationsgruppe unter
Anwendungsspezifisches Informationsfeld wieder dynamisch zuriick importieren.
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Die Funktion Datenaustausch mit Excel-Dateien kann im Konfigurations- oder im
Analysemodus eingesetzt werden, vorausgesetzt die ausgewéahlten Messwerte sind
verfiigbar. Sind Ihre benutzerdefinierten Messwerte erstellt, werden sie in einer Hard-
warekonfigurationsdatei (.acq-Datei) oder Anzeigekonfigurationsdatei (.rst-Datei) ge-
speichert. Beim Hochladen dieser Konfigurationsdateien sind sie sofort fiir eine neue
Priifdatendatei verfiigbar.

| WICHTIG |

Die TomoView-Funktion Datenaustausch mit Excel-Dateien kann nur eingesetzt
werden, wenn Microsoft Excel auf Threm Rechner installiert ist.

Im Beispiel der Grofienbestimmung im folgenden Verfahren, kann die Funktion Da-
tenaustausch mit Excel-Dateien eingesetzt werden, um in Excel die aktuelle Scangro-
e [S*(m-r)] einer Fehlerindikation in einem Zylinder (siehe Gleichung (1) auf

Seite 475 und Abbildung 10-8 auf Seite 475), mittels der von der Software TomoView
gegebenen Werte S(m-r) und U(r) zu berechnen.

(r(p —U*(r))S(m-r)

S*(m-r) = (1)
To
Sensor
Fehlergroke Scan S(m-r) —————— 1 | U*(r)
tatsachliche Groe Scan / \ 1
S*(m-r) |
Referenzkursor (r) Messkursor (m)

Abbildung 10-8 Aktuelle Grofie auf der Scan-Achse einer Fehlerindikation
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So werden Daten zwischen TomoView und Excel ausgetauscht

1. In Microsoft Excel:
a) Erstellen Sie eine Datei, die Informationen enthalt, ahnlich wie in
Abbildung 10-9 auf Seite 476.

b) Geben Sie den Wert fiir den Radius in Zelle C8 ein.

c) Geben Sie in Zelle B8 die folgende Gleichung (1) auf Seite 475 ein:
=(A8*(C8-D8))/C8

[ HINWEIS |
Die Werte in Zelle A8 und D8 werden aus der Software TomoView importiert.

d) Speichern Sie die Excel-Tabelle unter einem passenden Namen im Ordner Ih-

rer Wahl.
A B c D E B
1
. Olympus NDT Canada inc.
OLYMPUS 505, boul. du Parc-Technologique Québec

2 {Québec) Canada G1P 489 i

3 Tel.: (418) 872-1155 = Fax: (418) §72-5431 « Web site: www.olympusndt.com

4

5 Fehlergréfie Scan

6 mm

7 S(m-r)

8 | 28 \\\\\\

9

10

1 r,=U*(rnS(m—r P
B ey BTS00

13 4

14 -
4 4« » n)\Sheetl/ [« ‘ I

Abbildung 10-9 Inhalt einer Excel-Tabelle (Beispiel)

2. Offnen und konfigurieren Sie in der Software TomoView die passende Priifdaten-
datei, dhnlich wie in Abbildung 10-10 auf Seite 477:
a) Waihlen Sie ein Layout und eine Ansicht aus, in denen die Fehlerindikation
deutlich sichtbar ist und deren GrofSe bestimmt werden soll.
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b) Zeigen Sie die Messwerte U(r) und S(m-r) in der Ansicht an (Genaueres in
Abschnitt 4.10 auf Seite 292).

c¢) Bewegen Sie den Referenzkursor (rote Linien) und Messkursor (blaue Linien)
zu beiden Seiten der Fehlerindikation.

C-Top (C) Linesr4Sdeg-US:Main Gate

Abbildung 10-10 Einstellen der Ansicht und Messwerte

Wahlen Sie in der Mentileiste Verarbeitung > Datenaustausch mit Excel-Dateien
aus.

Im Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien (siehe Abbildung 10-11 auf
Seite 478):

a) Klicken Sie die Schaltflache (|;|) auf der rechten Seite des Felds Excel-Datei.

b) Wahlen Sie im Dialogfeld (")ffner} die Excel-Datei aus, die im Schritt 1.d er-
stellt wurde und klicken Sie auf Offnen.

c) Klicken Sie auf Zu Export hinzufiigen.
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1Ml Datenaustausch m |
EvcolDate (=) Excel weiter anzeic
Bildinfa in die Excel-Datei exportieren, Daten aus Exceldatel in amwendungsspezifische Infofelder importieren:
Zelle 1D-Murnmer Ansicht Zelle 10-Hurnmer Ansicht
u Export hinzu, Lazchen alle lgzchen | |ild auswahlen, u Import hinzu, Ldschen Alle ldzchen | |[ild auswahlen. | fearbeiten,
|

Abbildung 10-11 Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien

5. Waihlen Sie im Dialogfeld Informationsgruppen die zu exportierende Gruppe
(im Beispiel U(r) und S(m-r)) aus und klicken Sie auf OK (siehe Abbildung 10-12
auf Seite 478).

Informationsgruppen =

= Group 1

o Haufigste Messwerte

- 4 Referenzoursor (1]
+ Referenzoursor [m)

- == Kurgoren

auf

. 3| L1 =
1 [lmer)] : Abstand zwischen Mess- und Referenzeursor auf der Index-Achse
-~ [Almer)] - Amplitudenmarimum 2wischen Referenz- und Messcurson
-~ [D[m:n)] : Position der wakren Tiefe des Amplitudenmasimums zwischen Referenz-und Messcurson [der 'wert
[ [U[m-1]] : Abstand zwischen Mess- und Referenzoursar auf der Uliaschallachse
-1 [T [wer)]: Position der wahren Tiefe des &mplitudermarimums zwischen Referenz- und Messcursor
- 4 Bewertungsfeld
-4 Priifung einrichten
4+ Segment [Seq)
4+ Group 2
4+ Group 3
+ Group 4

4| [T} »

Alles laschen Augwahl laschen Auzwahl eintriagen [ [1]:4 ] [ Abbrechen ]

Abbildung 10-12 Dialogfeld Informationsgruppen mit fiir den Datenaustausch mit
Excel verfiigbaren Messwerten

6. Zuriick im Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien in der Liste Bildinfo in
die Excel-Datei exportieren:
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10.

a) Doppelklicken Sie in der Spalte Zelle auf die Zeile mit dem hinzugefiigten
Exportfeld und geben Sie dann die entsprechende Zelle der Excel-Tabelle ein
(im Beispiel D8 fiir U(r))

b) Wabhlen Sie die zu importierende Zelle aus und klicken Sie dann auf Bild aus-
wihlen.

Heben Sie im Dialogfeld Ansicht auswahlen (siehe Abbildung 10-13 auf
Seite 479) die Ansicht hervor, in der das Feld angezeigt werden soll und klicken
Sie dann auf Auswihlen.

rAnsicht auswahlen A\ ﬁ-‘

Abbildung 10-13 Dialogfeld Ansicht auswihlen

Wiederholen Sie die Schritte 5 bis 7 fiir jedes exportierte Informationsfeld.

Klicken Sie im Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien auf Zu Import hin-
zufiigen.

Geben Sie im Dialogfeld Neue Bildinfo die entsprechende Information fiir den zu
importierenden Messwert ein und klicken Sie auf OK (siehe das Beispiel in
Abbildung 10-14 auf Seite 480).
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11.

12.

13.

14.

Informationsgruppen =)

— Anwendungsspezifisches Informationsteld
+ Benutzerdefinierte Felder
ol |
& [Exl]: Aktuel
+ Hiufigste Messwene
+ Group 2
+ Group 3
+ Group 4

Alles lischen | [ Auswahl lischen | [ Auswah eintragen i3 | [ Abbrechen | ‘

Abbildung 10-14 Dialogfeld Neue Bildinfo

Zuriick im Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien in der Liste Daten aus
Exceldatei in anwendungsspezifische Infofelder importieren:

a) Doppelklicken Sie in der Spalte Zelle auf die Zeile des hinzugefiigten, zu im-
portierenden Felds und geben Sie dann die entsprechende Zelle der Excel-Ta-
belle an (im Beispiel B8 fiir S*(m-r)).

b) Wabhlen Sie die zu importierende Zelle aus und klicken Sie auf Bild auswih-
len.

Heben Sie im Dialogfeld Ansicht auswihlen die Ansicht hervor, in der das Feld
angezeigt werden soll und klicken Sie dann auf Auswihlen.

Wiederholen Sie die Schritte 9 und 12, wenn andere Informationsfelder importiert
werden sollen.
Wenn Ihre Konfiguration komplett ist:
€ Schlielen Sie das Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien.
ODER
Lassen Sie das Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien gedffnet.

In beiden Fillen bleibt der dynamische Datenaustausch aktiv bis die Konfigurati-
onen im Dialogfeld Datenaustausch mit Excel-Dateien gedndert werden. Ebenso
kann Excel geschlossen oder gedffnet bleiben, ohne dass der dynamische Daten-
austausch beeinflusst wird. Die Konfiguration des Datenaustauschs mit Excel-Da-
teien wird in der .rst-Datei gespeichert.
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15. Aktivieren Sie den Expertenmodus, um alle verfiigbaren Messwerte anzuzeigen:

16.

a)
b)

Wiéhlen Sie in der Meniileiste Datei > Voreinstellungen aus.

Wahlen Sie im Register Allgemeine Einstellungen im Gruppenfeld Benut-
zeroberfliache das Kontrollkastchen fiir Expertenmodus aus und klicken Sie
dann auf OK.

Filigen Sie die aus Excel in die Informationsgruppen importierten Messwerte hin-

zu:

a)
b)

Doppelklicken Sie auf die Messwerte in der aktiven Ansicht.
Erweitern Sie im Dialogfeld Informationsgruppen die Group 3 und wéhlen

Sie [Ex1S*(m-r)]: Aktuelle Scan-Grofie aus und klicken Sie dann auf OK (sie-
he Abbildung 10-15 auf Seite 481).

Informationsgruppen

— Growp 1
+ Bid
+ Kursoren
+ Verabeiung
+ Schalkopfeinstellungen
+ Ulraschalleinstelungen
+ Statiztik,
+ Herkunit der Daten
+ Hintergundinformation
+ Zusammenfiigen
+ FFT
+ Zylinderkanektur
+ TOFD
+ Analogeingénge
+ VG
~ Anwendungsspeaifisches Informationsteld
+ Benutzerdsfinierte Felder
-~ B
& [Exl]: Aktuel
+ Hauligste Messwerte
+ Gioup 2
+ Gioup 3
+ Gioup 4

Alleg [gschen | [ Auswahl lischen | [ Auswahl eintragen

oK

][ Atbrechen | |

Abbildung 10-15 Auswahl des aus Excel importierten Messwerts

Der importierte Messwert erscheint in den Informationsgruppen und sein Wert
ist mit der Position der Kursors dynamisch verkniipft (siehe Abbildung 10-16 auf

Seite 482).
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Abbildung 10-16 Dynamischer Datenaustausch zwischen TomoView und Excel

10.5 Bearbeiten der Systemvoreinstellungen

So werden Systemvoreinstellungen bearbeitet

1. Klicken Sie in der Meniileiste auf Datei > Voreinstellungen.

Das Dialogfeld Voreinstellungen wird eingeblendet (siehe Abbildung 10-17 auf
Seite 483).
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Abbildung 10-17 Dialogfeld Voreinstellungen

2. Wabhlen Sie die gewiinschte Kategorie der Voreinstellungen durch Klicken auf das
entsprechende Register aus.

3. Andern Sie die Optionen und Eigenschaften nach Bedarf.
Genaueres zu jedem Register im Dialogfeld Voreinstellungen finden Sie in den
folgenden Abschnitten.

4. Klicken Sie auf OK, um die Anderungen zu speichern und das Dialogfeld zu
schliefsen.
ODER
Klicken Sie auf Anwenden, um die Anderungen zu speichern ohne das Dialog-

feld zu schlieffen und um weitere Eigenschaften in anderen Registern zu bearbei-
ten.

ODER

Klicken Sie auf Abbrechen, um das Dialogfeld zu schliefen ohne die Anderun-
gen zu speichern.

10.6 Bildschirmkopien

Die Software TomoView besitzt eine Funktion fiir Bildschirmkopien, die hilfreich ist,
um den Vollbildschirm, Fenster oder einen viereckigen Bereich schnell zu kopieren.
Die Bildkopie kann in einer Datei gespeichert werden oder in eine Zwischenablage
kopiert werden, um sie leicht in eine andere Anwendung einzufiigen.

So wird eine Bildschirmkopie von einer TomoView-Ansicht durchgefiihrt

1. Waibhlen Sie in der Meniileiste Datei > Bildschirm als Bitmap speichern aus.
Das Dialogfeld Bildschirmkopie wird eingeblendet.
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2. Verfahren Sie im Dialogfeld Bildschirmkopie wie folgt:

a) Fiir eine Momentkopie des Vollbildschirms, wéhlen Sie im Dialogfeld Bild-
schirmkopie die Option Bildschirm kopieren aus.

b) Fiir ein spezifisches TomoView-Fenster:
(1) Wahlen Sie im Menii Bildschirm kopieren > Fenster aus.

P

(2) Bewegen Sie den Bildschirmzeiger (:‘: :) iiber das gewtiinschte Fenster.
Das mit dem Bildschirmzeiger ausgewahlte Fenster wird durch eine
schwarze Kontur hervorgehoben.

(3) Klicken Sie auf das Fenster mit Kontur.
c) Fiir einen ausgewahlten viereckigen Bereich auf dem Bildschirm:
(1) Wahlen Sie im Menii Bildschirm kopieren > Rahmen aus.

(2) Klicken und ziehen Sie an einer gewiinschten Ecke des viereckigen Be-
reichs, der kopiert werden soll.
Beim Klicken auf eine Ecke erscheint eine Kontur mit der Anzahl Pixel
des ausgewahlten Bereichs.

(3) Lassen Sie den Mauszeiger an der gegeniiberliegenden Ecke des ge-
wiinschten Bereichs los.

Das Bild des ausgewahlten Bereichs erscheint im Dialogfeld Bildschirmkopie
(siehe Abbildung 10-18 auf Seite 484).

.
B Bildschirmkopie - o o

Datei Bearbeiten Anzeigen Bildschirm kopieren

1725 —

Abbildung 10-18 Kopiertes Fenster im Dialogfeld Bildschirmkopie
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d) Waihlen Sie im Dialogfeld Bildschirmkopie Bearbeiten > In Zwischenablage
kopieren aus, um die Bildschirmkopie in die Zwischenablage zu kopieren.

e) Wabhlen Sie im Dialogfeld Bildschirmkopie Datei > Speichern aus, so dass

das Dialogfeld Bild speichern eingeblendet wird, um das Bild in einer .BMP-
Datei (BITMAP) Ihrer Wahl zu speichern.

So wird die aktive Ansicht in einer Bilddatei gespeichert.

HINWEIS |

Diese Funktion steht nur im Analysemodus zur Verfiigung.

10.7

Offnen Sie eine Priifdatendatei und wihlen Sie das gewiinschte Layout aus.

Wihlen Sie die Ansicht mit dem Inhalt aus, der in einer Bilddatei gespeichert wer-
den soll.

Wihlen Sie in der Meniileiste Datei > Aktive Ansicht als Bild speichern aus.
Im eingeblendeten Dialogfeld Bild speichern:

a) Wabhlen Sie einen Ordner, Dateinamen und die Dateiart (BMP-Dateien oder
TIFF-Dateien) zum Speichern des Bilds aus.

b) Klicken Sie auf Speichern.

Schallbiindelsimulation

Die Funktion Schallbiindelsimulation ist ein Ultraschallbiindelsimulator, der Online
im Konfigurationsmodus mit einer .acq-Datei oder Offline im Analysemodus mit ei-
ner spezifischen .rdt-Datei eingesetzt wird. Diese Funktion ermoglicht folgendes:

Die Richtungen und Gréfien der von Sensoren fiir konventionellen Ultraschall
und Phased-Array in einer benutzerdefinierten Geometrie erzeugten Schallbiin-
del kénnen simuliert werden.

Die Priifbereiche fiir die Schallbiindelkonfigurationen in der aktuellen Tomo-
View-Konfiguration kdnnen eingeschétzt werden.

Schallbiindel aus mehreren Gruppen konnen gleichzeitig simuliert werden.

Schallbiindelausbreitung und Umlenkungen konnen auf dem Priifteil angezeigt
werden.

Zusatzliche Funktionen 485



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

HINWEIS |

Die Funktion Schallbiindelsimulation steht nicht mit den TomoView-Versionen Lite
Aero und Lite Weld zur Verfiigung.

10.7.1

Aktivieren einer Schallblindelsimulation

WICHTIG |

Setzen Sie die Funktion Schallbiindelsimulation mit folgenden Abstrahlwinkeln ein:
0°, 90°, 180° und 270° ein. Mit anderen Winkeln werden ungiiltige Bilder erzeugt.

So wird die Schallbiindelsimulation aktiviert

1.

Im Konfigurationsmodus, 6ffnen Sie eine Konfigurationsdatei (.acq) oder erstel-
len Sie eine neue Konfiguration.

ODER
Im Analysemodus, 6ffnen Sie eine Priifdatendatei (.rdt).
Wahlen Sie in der Meniileiste Priifteil & Maske > Priifteildefinition aus.

Geben Sie im Dialogfeld Priifteil definieren im Feld Dicke die Dicke des Priifteils
ein.

Mit dem eingegebenen Wert werden im Dialogfeld Schallbiindelsimulation
(Komponenten > Schallbiindelsimulierungsfenster) im Register Priifteil erstel-
len beide Koordinaten der Tabelle Eigenschaften des Priifteils definiert (die Wer-
te fiir Tiefe). Diese Punkte bestimmen die vorgegebenen Réander des Priifteils.

Die Standardwerte Scan (oder Index) werden automatisch durch die Projektion
der Ultraschallbiindel mit den entsprechenden Sprungabstianden und im Dialog-
feld Einstellung von Scan und Mechanik definiert (die Werte Start und Stopp
auf der Scan- und Index-Achse).

Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste die Schaltflache zur Schallbiindel-

BERAN

simulation (1£).
Waihlen Sie im Dialogfeld Schallbiindelsimulation das Kontrollkédstchen Simu-
lierung aktivieren aus.
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10.7.2  Anzeigen einer Schallbiindelsimulation

So wird eine Schallbiindelsimulation angezeigt

1. Waéhlen Sie im Dialogfeld TomoView-Verwaltung das fiir die Schallbiindelsimu-
lation vorgesehene Layout (zum Beispiel Layout 8) und dann die Ansicht aus, in
der die Schallbiindelsimulation angezeigt wird.

2. Wabhlen Sie in der Mentileiste Datei > Inhalt aus.

3. Suchen Sie im Dialogfeld Inhalt die Datengruppe Schallbiindelsimulation und
doppelklicken Sie dann auf eine der verfiigbaren Ansichten.
Die entsprechende Schallbiindelsimulation wird in der Ansicht eingeblendet (sie-
he Beispiel in Abbildung 10-19 auf Seite 487).

Die Auswahl der Ansicht richtet sich nach dem Abstrahlwinkel mit dem das
Schallbiindel definiert wurde.

Abbildung 10-19 Schallbiindelsimulation (Beispiel)

10.7.3 Beschreibung des Dialogfelds Schallbiindelsimulation

Im Register Schallbiindel visualisieren befinden sich die Parameter mit denen die
Anzeige des berechneten Schallbiindels konfiguriert wird (siehe Abbildung 10-20 auf
Seite 488).
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Abbildung 10-20 Register Schallbiindel visualisieren

Das Register Schallbiindel visualisieren enthélt drei Gruppenfelder: Schallbiindel
visualisieren, Farben und BSC-Datei.

Gruppenfeld Schallbiindel visualisieren

Schallbindel visualisieren

Mur aktuelle Gruppe -
5 bstande: | 1
Nur aktives Schallbindel pringabsiande
@) Strahl Schallbindel
- Bewertungsfeld
Schalh  Sensorfrequenz: 5| MHz 5 5B
fndel g alkopfapertu 8| mm 1248
-1000 dB

Schallbindel leer

Abbildung 10-21 Gruppenfeld Schallbiindel visualisieren

Das Gruppenfeld Schallbiindel visualisieren enthalt die folgenden Optionen (siehe
Abbildung 10-21 auf Seite 488).

Nur aktuelle Gruppe
Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens werden nur die Sendemodulierun-

gen der derzeitig aktiven Gruppe im Simulationsbild angezeigt.
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Nur aktives Schallbiindel

Mit der Auswahl dieses Kontrollkastchens wird nur die aktive Sendemodu-
lierung im Simulationsbild angezeigt.

Sprungabstinde

In diesem Listenfeld wird die Anzahl der halben Sprungabstiande definiert,
die im Simulationsbild angezeigt werden sollen.

Strahl

Mit der Auswahl dieser Option wird das Ultraschallbiindel als Strahl ange-
zeigt (eine Linie pro Schallbiindel).

Schallbiindel

Mit der Auswahl dieser Option wird das Ultraschallbtindel facherférmig mit
seiner Offnung angezeigt.

Gruppenfeld Schallbiindel

Mit der Auswahl der Option Schallbiindel werden die Parameter im Grup-
penfeld Schallbiindel aktiviert, mit denen die Eigenschaften des Schallbiin-
dels eingestellt und die Schallbiindelsimulation berechnet werden.

¢ Sensorfrequenz: In diesem Feld wird die Frequenz des Sensors einge-
stellt.

* Schallkopfapertur: In diesem Feld wird die Apertur des Schallkopfs ein-
gestellt. Bei Phased-Array-Gruppen wird die Apertur vom Advanced
Calculator berechnet und eingestellt unter Beriicksichtigung der Anzahl
aktiver Elemente und deren Abstand. Fiir konventionelle Gruppen muss
die Apertur vom Priifer eingestellt werden.

* Schallbiindel leer: Mit der Auswahl dieses Kontrollkdstchens wird das
Schallbiindel nur durch zwei Linien angezeigt, die den dufleren Rand der
Schallbiindeldffnung darstellen.

¢ Bewertungsfeld: Mit der Auswahl einer dieser drei Optionen wird die
Schallschwéchung bestimmt, bei der der Rand der Schallbiindeléffnung
(Bewertungsfeld) berticksichtigt wird.
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Gruppenfeld Farben
Farben
aktives Su:l'l_ Grenze: I_
Schalb.. [ | Prftel. [ |
Gruppen: I_ Su:hweiﬁn.l_
Abbildung 10-22 Gruppenfeld Farben
Das Gruppenfeld Farben

Im Gruppenfeld Farben wird die Farbe der Elemente innerhalb der Schall-
biindelansicht gedndert (sieche Abbildung 10-22 auf Seite 490).

Durch Klicken auf die Farbfelder wird das Standarddialogfeld Farbe einge-
blendet, in dem fiir den gewtinschten Parameter eine andere Farbe bestimmt

werden kann.

Gruppenfeld BSC-Datei

BSC-Datei

Abbildung 10-23 Gruppenfeld BSC-Datei

In den BSC-Dateien (Beam Simulation Configuration) werden die Parameter der Priif-
teilgeometrie gespeichert, die im Register Priifteil erstellen bestimmt wurden (siehe
Abbildung 10-23 auf Seite 490).

Laden
Durch Klicken auf die Schaltfliche wird ein Standarddialogfeld Laden einge-
blendet, in dem eine .bsc-Datei geladen werden kann.
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Speichern
Durch Klicken auf die Schaltflache wird ein Standarddialogfeld Speichern

unter eingeblendet, in dem die Schallbiindelsimulationskonfiguration gespei-
chert werden kann.

Im Register Priifteil erstellen werden die auf die Priifteilgeometrie bezogenen Para-
meter angezeigt (siehe Abbildung 10-24 auf Seite 491).

=&

Schalbiindelzsimulierung

Schallkindelsimulati

Eigenschaften des Prifteils

Tiefe

50 _—
o B

Simulierung aktivieren

Schallbiindel visualisiersn | Profteil erstellen

Eigenschaften der Schweilnaht

Index

Tiefe

@) Links

Rechts

Abbildung 10-24 Register Priifteil erstellen

Das Register Priifteil erstellen enthélt zwei Gruppenfelder: Eigenschaften des Priif-

teils und Eigenschaften der Schweifinaht.

Gruppenfeld Eigenschaften des Priifteils

Eigenschaften des Prifteils

Index

-45.1
549

Tiefe
50
50

Abbildung 10-25 Gruppenfeld Eigenschaften des Priifteils

Zusatzliche Funktionen

491



DMTA-20029-01DE [U8778537], Uberarb. B, September 2022

Das Gruppenfeld Eigenschaften des Priifteils enthélt folgende Parameter (siehe
Abbildung 10-25 auf Seite 491):

Tabelle
In dieser Tabelle werden die Randlinien des Priifteils definiert.

Scan (oder Index)
In dieser Spalte wird die Position der Punkte auf der Scan- oder Index-Achse
angegeben.

Tiefe
In dieser Spalte wird die Position der Punkte auf der Ultraschallachse angege-
ben.

Einfiigen
Durch Klicken auf diese Schaltflache wird ein neuer, von der Position des fa-
denkreuzférmigen Referenzkursors in der Simulationsansicht bestimmter
Punkt in die Tabelle eingefiigt.

Ersetzen

Durch Klicken auf diese Schaltflachen wird der in der Tabelle markierte
Punkt von einem anderen, durch die Position des fadenkreuzférmigen Refe-
renzkursors in der Simulationsansicht bestimmten Punkt ersetzt.

Loschen

Durch Klicken auf diese Schaltflache wird der in der Tabelle markierte Punkt
geloscht. Dadurch verdndern sich die Randlinien des Priifteils.

Gruppenfeld Eigenschaften der Schweilnaht

Eigenschaften der Schweilnaht

Index Tiefe

Abbildung 10-26 Gruppenfeld Eigenschaften der Schweifinaht
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Das Gruppenfeld Eigenschaften der Schweifinaht enthilt folgende Parameter (siehe
Abbildung 10-26 auf Seite 492):

Tabelle
In dieser Tabelle werden die Randlinien des Priifteils definiert.

Links
Mit der Auswahl dieser Option wird die linke Seite der Schweifsnaht be-
stimmt.

Rechts
Mit der Auswahl dieser Option wird die rechte Seite der SchweifSnaht be-
stimmt.

Scan (oder Index)
In dieser Spalte wird die Position der Punkte auf der Scan- oder Index-Achse
angegeben.

Tiefe
In dieser Spalte wird die Position der Punkte auf der Ultraschallachse angege-
ben.

Einfiigen

Durch Klicken auf diese Schaltflache wird ein neuer, von der Position des fa-
denkreuzférmigen Referenzkursors in der Simulationsansicht bestimmter
Punkt in die Tabelle eingefiigt.

Ersetzen

Durch Klicken auf diese Schaltflachen wird der in der Tabelle markierte
Punkt von einem anderen, durch die Position des fadenkreuzférmigen Refe-
renzkursors in der Simulationsansicht bestimmten Punkt ersetzt.

Loschen

Durch Klicken auf diese Schaltflache wird der in der Tabelle markierte Punkt
geloscht.

Symmetrie

Ist eine Seite einer Schweifinaht bereits bestimmt (zum Beispiel die linke Sei-
te) und die andere markiert (zum Beispiel die rechte Seite) wird durch Kli-
cken auf die Schaltfliche Symmetrie die neue Seite automatisch symmetrisch
zur anderen erstellt, wobei der fadenkreuzformige Referenzkursor die Mittel-
linie der Schweifsnaht angibt.
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10.8 Benutzerdefinierte Felder

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie benutzerdefinierte Informationsfelder be-
stimmt werden, die zum Dateiinhalt hinzugefiigt werden kénnen. Diese zusétzlichen
Informationselemente werden benutzerdefinierte Felder genannt. Mittels der benutzer-
definierten Felder konnen spezifische, benutzerdefinierte und nicht von TomoView
generierte Informationen angegeben werden (zum Beispiel: Name des Priifers oder
Kraftwerks, Angaben iiber die Schweifsnaht usw.)

So werden benutzerdefinierte Felder bestimmt

1. Waihlen Sie in der Mentileiste Extras > benutzerdefinierte Felder bearbeiten aus.

2. Klicken Sie im Dialogfeld Benutzerdefinierte Felder bearbeiten in das Feld und
geben Sie den entsprechenden Namen fiir die erste Seite mit benutzerdefinierten
Feldern ein und klicken Sie dann auf OK.

Es wird das Dialogfeld Benutzerdefinierte Felder bearbeiten eingeblendet (siehe
Abbildung 10-27 auf Seite 494).

Benutzerdefinierte F

Zum Bearbeiten hier klict
Zum Bearbeiten hier klich
Zum Bearbeiten hier klich
Zum Bearbeiten hier klick
Zum Bearbeiten hier klict
Zum Bearbeiten hier klict
Zum Bearbeiten hier klich
Zum Bearbeiten hier klick
Zum Bearbeiten hier klick
Zum Bearbeiten hier klick
Zum Bearbeiten hier klick
Zum Bearbeiten hier klick
Zum Bearbeiten hier klick

Zum Bearbeiten hier klic

Abbrechen

Abbildung 10-27 Dialogfeld Benutzerdefinierte Felder bearbeiten
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10.9

Klicken Sie mit der Maus auf eine Zeile Zum Bearbeiten hier klicken und geben
Sie den Parameternamen ein.

Klicken Sie dann in das Feld rechts des Parameters, den Sie eben eingegeben ha-
ben und geben Sie den Wert dieses Parameters ein oder lassen Sie das Feld leer,
um den Wert spater zu definieren.

In der rechten Spalte:

e Wihlen Sie das Kontrollkiistchen @ aus, so dass der Parameter im Analyse-
modus nicht gedndert werden kann.

e Waihlen Sie das Kontrollkdstchen %+ aus, so dass der Parameter fiir jede Prii-
fung obligatorisch ist.

Klicken Sie auf OK.

Die benutzerdefinierte Seite wird in der aktuellen Konfiguration gespeichert.

Fast Fourier Transform (FFT)

Die Funktion Fast Fourier Transformationen (FFT) wird zur Bestimmung der Fre-
quenzkomponenten des von einem Schallkopf empfangenen Signals durch einen Ul-
traschallpriifkopf eingesetzt. Die Funktion FFT kann jeder Zeit eingesetzt werden,
aber sie benétigt die unter folgenden Bedingungen entstandenen Priifdatendateien im
Analysemodus (siehe Abbildung 10-28 auf Seite 496).

So wird eine Konfiguration fiir Fast Fourier Transformationen eingestellt

1.

Stellen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register Impulsgenera-
tor/Empfinger die Gleichrichtung auf HF ein.

Stellen Sie im Dialogfeld Ultraschalleinstellungen im Register Digitalisierung
die Datenredukt. auf 1 ein.

Stellen Sie im Dialogfeld TomoView-Verwaltung den Scanmodus auf Free run-
ning ein.
Klicken Sie in der Komponenten-Symbolleiste auf die Schaltfldche A= (FFT).

In einer A-Bild-Ansicht, definieren Sie mit dem Referenz- und Messkursor den
Teil des Signals, der analysiert werden soll.
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Fast Fourier Tra

-4 FFT

ER 430 Parame.ter
= -6 dB Min.: -6 dB Maw:

100.0 313 MHz 5.47 MHz

Referenz: Bandbreite:
4.30 MHz 54 55 %
Mittenfrequ.:

] 4.30 MHz

Mittenfrequenz:

fe=[Fmax+Fmin}/2

Abbildung 10-28 Dialogfeld Fast Fourier Transformationen
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