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Seznam zkratek

Acq. acquisition (Rychlost pofizovani)

AIM Acoustic Influence Map (Mapa akustického vlivu)

AOD axial outside diameter

AWS American Welding Society (Americka svafovaci spolecnost)

BP band pass (pasmova propust)

COD circumferential outside diameter

CSsC curved-surface correction (korekce vzdalenosti a amplitudy)

DAC distance-amplitude correction (korekce vzdalenosti a amplitudy)

DC direct current (stejnosmérny poud)

DGS distance gain size (velikosti zesileni vzdalenosti)

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol (Protokol dynamické konfigurace
hostitelského pocitace)

DNS Domain Name System (Doménové jméno systém)

ERS equivalent reflector size (ekvivalentni velikost reflektoru)

FBH flat bottom hole (otvorem s plochym dnem)

FMC full matrix capture (4plné zachyceni matice)

FSH full-screen height (vyska celé obrazovky)

FW full wave (pIna vlna)

HAZ heat affected zone

HAZ heat-affected zone

HP high pass (horni propust)

HW- half wave negative (zaporna pilvlna)

HW+ half wave positive (kladna ptilvlna)

IP internet protocol (internetovy protokol)

L Velocity longitudinal velocity (Rychlost Lpodélna rychlost)

Seznam zkratek 9
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LED light-emitting diode (elektroluminiscen¢ni dioda)

ML material loss (Ubytek materialu)

ND no detection (of signal) (zadna detekce (signalu))

NS no synchronization (bez synchronizace)

P/C pitch-catch (méfeni z protilehlych povrchii)

P/E pulse-echo (impulz echo)

PA phased array (fazovane pole)

PCI phase coherence Imaging (fazové koherentni zobrazovani)
PRF pulse repetition frequency (frekvence opakovani impulzit)
pts/AL points per wavelenght for longitudinal wave

pts/AT points per wavelength for transversal wave

PW pulse-width (sifka impulsu)

PWI plane wave imaging (zobrazovani rovinnych vIn)

RCS Remote Collaboration Service (Sluzba tRemote Collaboration Service)
RF radio frequency (Radiova frekvence)

RGD red, green, blue (Cervend, zelena, modra)

SDH side-drilled hole (SDH bo¢né vrtany otvor)

T Velocity transversal velocity (Rychlost

TCG time-corrected gain (Kalibrace TCG/DAC)

TFM total focusing method (metody celkového zaostfeni)

USB Universal Serial Bus (univerzalni sériova sbérnice)

UT ultrasonic testing (ultrazvukového testovani)

VPA virtual probe aperture (clona virtualni sondy)

10 Seznam zkratek
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Dulezité informace - prectéte si je pred pouzitim

Uéel pouziti

Software OmniScan MXU je urcen pro defektoskop OmniScan X3, ktery se pouziva
pfi nedestruktivnim testovani priimyslovych a komerc¢nich materialti.

A VAROVANI

Nepouzivejte defektoskop OmniScan X3 k jinému ticelu nez k jeho ur¢enému pouziti.
V Zadném pripadé se nesmi pouzivat ke kontrole ¢i vySetfovani ¢asti lidského nebo
zvifeciho téla.

Navod k pouziti

Tento navod obsahuje informace, které jsou nezbytné pro bezpecné a ti¢inné
pouzivani tohoto vyrobku spolecnosti Evident. Pfed zahajenim pouzivani tohoto
vyrobku se diikladné obeznamte s timto navodem. Vyrobek pouzivejte v souladu

s pokyny.

Tento navod uchovavejte na bezpecném a pristupném misteé.

Dtlezité informace — pfectéte si je pfed pouzitim 11
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| DULEZITE

Nékteré podrobnosti o soucastech a/nebo obrazky softwaru v tomto navodu se
mohou od skutecnych soucasti pristroje nebo obrazovek softwaru lisit. Funkéni

principy vsak zlstavaji stejné.

Kompatibilita pfistroje

A VYSTRAHA

Pouzivejte vyhradné zafizeni a pfisluSenstvi, ktera vyhovuji specifikacim spoleénosti
Evident. Pouzivani nekompatibilniho zafizeni mtize zptisobit nespravnou funkci
a/nebo poskozeni zafizeni, pfipadné zranéni osob.

Bezpeénostni symboly

Na pfistroji a v ndvodu se mohou nachazet nasledujici bezpecnostni symboly:

A Vseobecny varovny symbol

Tento symbol upozornuje uzivatele na potencidlni nebezpeci. Veskera
bezpecnostni sdéleni, ktera nasleduji za timto symbolem, je nutno respektovat,
aby se zamezilo mozné jmé na zdravi nebo vécnym skodam.

A Symbol upozornéni na nebezpeci tirazu elektrickym proudem
Tento symbol upozornuje uzivatele na potencialni nebezpeci zasazeni
elektrickym proudem. Veskera bezpecnostni sdéleni, ktera nasleduji za timto
symbolem, je nutno respektovat, aby se zamezilo mozné Gjmé na zdravi.

12 Ddlezité informace — prectéte si je pfed pouzitim
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Bezpecénostni signalni slova

V dokumentaci k pristroji se mohou vyskytovat nasledujici bezpecnostni signalni
slova:

A VYSTRAHA

Signalni slovo UPOZORNENT oznacuje potencialné hrozici nebezpeénou situaci.
Vyzyva k tomu, aby byla vénovana pozornost postupu, tukonu apod., jehoz
nespravné provedeni nebo nedodrZeni by mohlo mit za nasledek leh¢i nebo stfedné
zavazné zranéni osob, vécnou skodu, zejména Skodu na vyrobku nebo zniceni celého
vyrobku ¢i nékterych jeho soudasti, pripadné ztratu dat. Narazite-li na signalni slovo
UPOZORNENT, nepokracujte v provadéni pislusného postupu, dokud plné
nepochopite a nesplnite uvedené podminky.

Poznamkova signalni slova

V dokumentaci k p¥istroji se mohou objevit ndsledujici poznamkova signalni slova:

| DULEZITE

Signalni slovo DULEZITE vyzyva k tomu, aby byla vénovéna pozornost poznamce,
ktera poskytuje dtlezité informace nebo informace nezbytné k provedeni urcitého
ukonu.

[ POZNAMKA |

Signélni slovo POZNAMKA upozortiuje uzivatele na pracovni postup nebo vykon
atd., ktery vyZzaduje zvlaStni pozornost. Poznamka také oznacuje souvisejici
dopliiujici informace, které jsou uzitecné, ale ne nezbytné nutné.

[ DOPORUGENI |

Signalni slovo DOPORUCENI upozortiuje uZivatele na typ poznamky, kterd pomtize
aplikovat techniky a postupy popsané v pfirucce pro konkrétni potfeby uzivatele
nebo obsahuje informace tykajici se efektivniho vyuziti vyrobku.

Dtlezité informace — pTfectéte si je pfed pouzitim 13
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Bezpecénost

Pred zapnutim pfistroje se ujistéte, Ze byla pfijata sprdvna bezpecnostni preventivni
opatfeni (viz nasledujici varovani). Kromé toho vénujte pozornost ozna¢enim na
vnéjsim povrchu pfistroje, kterd jsou popsana v casti ,,Bezpecnostni symboly”.

Varovani

A VAROVANI

VSeobecna varovani

Pred zapnutim pfistroje si diikladné pfectéte pokyny uvedené v tomto navodu

k pouziti a v UZivatelské prirucce pristroje OmniScan X3.

Tento navod uchovavejte na bezpecném misté, kde do ného bude mozno kdykoli
nahliZet.

Dodrzujte stanovené instalacni a obsluzné postupy.

Je zasadné nutné dodrzovat bezpecnostni varovani uvedena na pfistroji
a v navodech k pouziti.

Pokud se zafizeni pouziva zptisobem, ktery neni specifikovan vyrobcem,
miize dojit ke zhorSeni tirovné ochrany, kterou zafizeni poskytuje.

Informace o zaruce

Spolecnost Evident rudi za to, Ze vas vyrobek znacky Evident nebude po uréenou
dobu vykazovat materidlové ani vyrobni vady, a to v souladu s podminkami
uvedenymi v dokumentu Evident VSeobecné smluvni podminky, které naleznete na
adrese https://evidentscientific.com/evident-terms/.

Zaruka poskytnuta spolecnosti Evident se vztahuje pouze na zafizeni, které bylo
pouzivano fadnym zptisobem popsanym v tomto navodu, a které nebylo
vystavovano nadmérnému namahani, nebylo neopravnénym zptisobem opravovano
nebo pozménéno.

14
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Pii prijeti zasilky provedte dikladnou prohlidku jejiho obsahu se zaméfenim na
znamky vnéjsiho nebo vnitiniho poskozeni, ke kterému mohlo dojit béhem pfepravy.
O jakémkoli zjisténém poskozeni neprodlené uvédomte prislusného prepravce,
protoze za poskozeni vzniklé béhem pfepravy obvykle nese odpovédnost praveé
prepravce. Uschovejte si obalové materidly, dodaci listy a dalsi prepravni
dokumentaci, ktera je potfebna pfi pfipadné reklamaci poskozeni. Po informovani
pfepravce se obratte na spolecnost Evident, kterd vam poskytne podporu pfi
vyfizovani reklamace poskozeni a pfipadné vymeéné zafizeni.

Tento navod vysvétluje spravny zptsob obsluhy vaseho vyrobku znacky Evident.
Informace, které jsou zde obsazeny, jsou urceny vylucné k pouziti jako vyukova
pomiicka a nemaji se pouzivat ve spojeni s zadnou konkrétni aplikaci bez nezavislého
prezkouseni a/nebo ovéfeni obsluhujici osobou nebo kontrolorem. Takové nezavislé
ovéfeni postuptl nabyva na dilezitosti se zvySujicim se kritickym vyznamem
aplikace. Z tohoto divodu spolecnost Evident neposkytuje zadnou zaruku, at jiz
vyslovnou nebo predpokladanou, shody zde popsanych piikladt nebo postupti s
prislusnymi primyslovymi normami ani vhodnosti pro pozadavky jakéhokoli
konkrétniho zptisobu pouziti.

Spolec¢nost Evident si vyhrazuje pravo na zménu jakéhokoli vyrobku, aniz by ji tim
vznikla odpovédnost za tipravy diive vyrobenych vyrobkii.

Technicka podpora

Spolec¢nost Evident povazuje za svoji povinnost poskytovat nejvyssi troven
zdkaznickych sluzeb a podpory. Setkate-li se pfi pouzivani naseho vyrobku s
jakymikoliv potizemi nebo nefunguje-li tento vyrobek tak, jak je popsano v
dokumentaci, nejprve nahlédnéte do uzivatelské piirucky a poté, pokud nadale
potiebujete pomoc, se obratte na nase oddéleni poprodejnich sluzeb. Chcete-li
vyhledat nejblizsi servisni stfedisko, navstivte stranku Service Centers (Servisni
stfediska) na adrese: https://www.evidentscientific.com/en/service-and-

support/service-centers/.

Dtlezité informace — pfectéte si je pfed pouzitim 15


https://www.evidentscientific.com/en/service-and-support/service-centers/
https://www.evidentscientific.com/en/service-and-support/service-centers/

10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

16 ~ Dtlezité informace — pTectéte si je pfed pouZzitim



10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

Uvod

Software OmniScan MXU je soucasti inovativniho prenosného defektoskopu
OmniScan X3. Diky svym ultrazvukovym kontrolnim funkcim je vhodny pro fadu
oblasti pouziti nedestruktivniho testovéani. Tento software kombinuje provozni
rezimy bézného ultrazvukového testovani (UT), phased array (PA) a metody
celkového zaostteni (TFM).

Kromeé tohoto dokumentu jsou pro provoz defektoskopu OmniScan X3 dtlezité
nasledujici dokumenty spolecnosti Evident:

Uzivatelskd prirucka ptistroje OmniScan X3
Poskytuje podrobny popis defektoskopu OmniScan X3. V tomto dokumentu
najdete provozni pokyny, informace k tidrzbé a pripojeni, technické adaje
a typické pfislusenstvi.

Piiru¢ka OmniScan X3 — Zacindme

Stru¢na brozurka obsahujici zakladni informace o tom, jak rychle zacit pouzivat
defektoskop OmniScan X3.

Uvod 17
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1. Prehled pristroje

Defektoskop OmniScan X3 je vybaven ovladaci na ¢elnim panelu pro snadnou a
efektivni obsluhu softwaru OmniScan MXU. Obrazek 1-1 na strané 20 znazornuje
elni panel OmniScan X3 a dostupné ovladaci prvky a indikatory.

A VAROVANI

Dbejte na to, aby byly vSechny konektory vzdy zakryté ochrannymi krytkami
nebo zapojené. Zabranite tak vniknuti kapaliny, prachu nebo necistot dovnitt.

[ POZNAMKA |

V tomto dokumentu jsou hardwarové ovladaci prvky, jejichz stisknutim provadite
aktivaci, oznacovany jako kldvesy. Termin tlacitko je vyhrazen pro softwarové ovladaci

prvky.

Prehled pristroje 19



10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

PMAISCaN X3

romnlsCan

OLYMPUS

Obrazek 1-1 Ovladaci prvky na celnim panelu defektoskopu OmniScan X3

Tabulka 1 Popis ovladacich prvkii ¢elniho ovladaciho panelu

Cislo Pobis
polozky P
1 Dotykovy displej
2 Vystrazné svételné ukazatele
3 Tlacitko Help (Napovéda)
4 Hlavni ovladaci prvky:
Tlacitko Accept (Prijmout), tlacitko Cancel (Storno)
a otocny volic¢
5 Tlacitko Zoom (Lupa)
6 Tlacitko Play (Pfehrat)
7 Tlacitko Pause (Pozastavit)
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Tabulka 1 Popis ovladacich prvki celniho ovladaciho panelu (pokracovini)

éis}o Popis
polozky
8 Tlacitko Save (Ulozit)
9 Vypinaci tlacitko
10 Tla¢itko Power indicator (Indikator napajeni)
11 Svételny ukazatel porizovani

1.1 Zapnuti a vypnuti pristroje OmniScan X3

V tomto oddile je popsano, jak zapnout a vypnout defektoskop OmniScan X3.
Software MXU pristroje OmniScan se automaticky vypne, jakmile je vypnut
defektoskop OmniScan X3.

Zapnuti pristroje OmniScan X3

1. Stisknéte a podrzte tlacitko Power (Napajeni) (Q) po dobu jedné sekundy.

Systém se spusti, provede kontrolu paméti a objevi se vodni obrazovka
(Obrazek 1-2 na strané 22).

| POZNAMKA |

Pokud systém béhem faze spousténi detekuje problém, svételny ukazatel napajeni
zobrazi povahu problému pomoci barev (podrobnosti najdete v UZivatelské pirucce
pfistroje OmniScan X3).
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cher

‘ & ommuscanxa
— @ @ @
@ clow

OmniScan 5.0 OmniScan 5.1 OmniScan 5.2 Probe_Wedge Update

= wRELESS

> CLOUD CONNECT SystemUpdate
143

Targlage: ;
AUTO-BOOT D English
The selected application

Obrazek 1-2 Ptiklad tvodni obrazovky aplikace Launcher

2. Klepnutim spustite pozadovanou aplikaci a/nebo nakonfigurujete nasledujici:

— OmniScan Launcher (aplikace) — pokud je k dispozici vice nez jedna
aplikace. Kompatibilni typ souboru ma pfiponu .wrp.

— @B OMNISCAN X3 (pevny disk) — na obrazovce se objevi fada tlacitek.
Chcete-li odstranit aplikaci, klepnéte na ni a podrzte ji, dokud zprava
nepotvrdi odstranéni. Aby se aplikace mohly spoustét, musi byt na pevném
disku.

— [ REMOVABLE DRIVE (PRENOSNY DISK) — zobrazuje se pouze tehdy,

kdyz je pfipojen USB kli¢ nebo karta SD. Klepnutim na aplikaci ji pfesunete
na pevny disk.

| DULEZITE
Pred pouzitim naformatujte vymeénitelné disky na jeden z podporovanych
souborovych systémti, NTFS nebo exFAT.

@ CLOUD - zobrazuje se pouze v piipadé, Ze je nakonfigurovana funkce

<> CLOUD CONNECT (PRIPOJENT KE CLOUDU). Tato moZnost zajistuje
pristup k oficidlni verzi systému (MXU, aktualizace systému a aktualizace
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Probe_Wedge (Sonda_Klin)). Klepnutim na aplikaci ji pfesunete na pevny
disk.

— 2 WIRELESS (BEZDRATOVA SIT) — Chcete-li aktivovat funkci %

WIRELESS (BEZDRATOVA SIT), musite do ptistroje zapojit bezdratovy
kli¢ LAN a v nabidce Wireless Properties (Vlastnosti bezdratové sité)
zkontrolovat zaskrtnuti volby Wireless Enabled (Bezdratova sit zapnuta)
a vybrat a nakonfigurovat bezdratovou internetovou sit.

— < CLOUD CONNECT (PRIPOJENT KE CLOUDU)— Chcete-li aktivovat &

L)

CLOUD CONNECT (PRIPOJENT KE CLOUDU), musite povolit funkci %

WIRELESS (BEZDRATOVA SIT). Klepnéte na volbu @ CLOUD
CONNECT (PRIPOJENI KE CLOUDU), v nabidce Cloud Settings (Nastaveni
cloudu) zaskrtnéte volbu Enable (Povolit) a zkontrolujte, zda jsou stavy
Ready (Pfipraveno) a Enable (Povolit) nastaveny na hodnotu Yes (Ano).

[ ]

— 1 —Toto informaéni tladitko zobrazuje nainstalované verze programii
Platform Compatibility (Kompatibilita platformy), Low Level (Nizka
aroven) a System (Systém).

— AUTO-BOOT (AUTOMATICKE BOOTOVANT) - Pfepnutim na ON
nastavite defektoskop OmniScan X3 tak, aby se pfi dalsich spusténich doslo k
jeho automatickému bootovani pomoci vybrané aplikace (OmniScan X.X).

— Language (Jazyk) — Tato volba umoziiuje zménit jazyk softwaru. Jazyk musite
zmeénit jeSté pred spusténim aplikace.

— Keyboard Layout (Rozlozeni klavesnice) — Tato volba umoziiuje zménit jazyk
klavesnice softwaru. Jazyk klavesnice musite zménit jesté pred spusténim
aplikace.

Pokud vybirate vzdy stejnou aplikaci, mtizete preskocit krok vybéru aplikace pro

budouci restartovani vybérem volby Always boot the selected application (Vzdy

spustit vybranou aplikaci) pod softwarovymi tlacitky.

Chcete-li znovu ziskat moznost vybéru aplikace pfi spusténi, vyberte polozky &

Preferences > System (Pfedvolby > Systém) a poté Manual boot (Manualni

spusténi).

Vypnuti pristroje OmniScan X3

1. Stisknéte a podrzte tlacitko Power (Napdjeni) (Q) po dobu 3 sekund.

2. Pro vypnuti defektoskopu OmniScan X3 klepnéte v potvrzovacim okné na
tla¢itko Shut Down (Vypnout).
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| DULEZITE

Pokud pristroj OmniScan X3 po kratkém stisknuti tlacitka Power (Q) (Napajent)
(nebo po volbé Shut Down (Vypnout)) nereaguje, stisknéte a podrzte tlacitko Power
(") (Napdjeni) po dobu minimalné péti sekund. Tim spustite vypinaci sekvenci.
Vase nastaveni ale NEBUDE ulozeno.

A VYSTRAHA

Nikdy nevypinejte defektoskop OmniScan X3 odpojenim vSech zdrojiit napajeni.
Takovyto zptisob vypnuti by mohl pfi opétovném spusténi piistroje zptisobit
poruchu.

1.2 Instalace softwaru

Software OmniScan MXU lze snadno aktualizovat. Nejnovéjsi verzi softwaru MXU si
miiZzete stahnout na adrese: https://www.olympus-ims.com/en/service-and-
support/downloads/ nebo pomoci volby ¥~ CLOUD. Z internetu extrahujte obsah
souboru *.zip na USB kli¢ nebo kartu SD; kli¢ nebo kartu poté vlozte do piistroje
OmniScan X3. Aby bylo mozné soubor detekovat, musi se nachazet v kofenovém
adresari vymeénitelné jednotky. Z nabidky @ CLOUD vyberte aplikaci, kterou chcete
zkopirovat do pristroje. Na obrazovce spoustéce klepnéte na vlozenou slozku médii
a nasledné vyberte aplikaci, kterou chcete zkopirovat do pfistroje. Po dokonceni
kopirovani se nové nainstalovany software zobrazi v hlavni slozce OmniScan X3.

1.3 Hlavni ovladaci prvky

Tti hlavni ovladace znazornéné v Tabulka 2 na strané 25 umoznuji plny provoz
softwaru OmniScan MXU.
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1.4

Tabulka 2 Hlavni ovladace defektoskopu OmniScan X3

Obrazek Nazev Popis
Otocny | Chcete-li zvolit pozadované softwarové tlacitko nebo
voli¢ zmeénit hodnotu parametru, otacejte oto¢nym volicem
ve sméru nebo proti sméru hodinovych rucicek.
Tlacitko | Chcete-li aktualni vybér aktivovat a pfejit na dalsi
° Accept | troven v hierarchii nabidky, stisknéte tlacitko Accept
(Pfijmout) | (Pfijmout).
V poli alfanumerické hodnoty parametru stisknéte
dvakrat tlacitko Accept (Pfijmout) (nebo dvakrat
klepnéte na parametr). Otevie se softwarova
klavesnice.
Tlac¢itko | Chcete-li aktudlni vybér zrusit a prejit zpét na
G Cancel | predchozi troven v hierarchii nabidky, stisknéte
(Storno) | tlacitko Cancel (Storno).

Funkéni klavesy

Funk¢ni klavesy jsou umistény na klavesnici na pravé strané celniho panelu
OmniScan X3 (Obrazek 1-1 na strané 20). Tabulka 3 na stran€ 25 shrnuje, jak pouzivat

funkéni klavesy k aktivaci raznych softwarovych funkci.

Tabulka 3 Tlacitkové ovladace defektoskopu OmniScan X3

obrazovky)” na strané 43.

Obrazek Nazev Funkce
Zoom | Slouzi ke spusténi a ukonceni rezimu Zoom (Lupa).
e (Lupa) | Podrobnostinajdete v ¢asti ,,Pouzivani funkci Zoom (Lupa),
Pan (Posun), Gates (Brany) a Print Screen (Snimek

Prehled pristroje
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Tabulka 3 Tlacitkové ovladace defektoskopu OmniScan X3
(pokracovani)

Obrazek Nazev Funkce

(Prehrat) | kodérti, v zavislosti na konfiguraci v nabidce llll Scan >

Play Slouzi k restartovani pofizovani kontrolnich dat a/nebo
° Inspection (Skenovat > Kontrola).

Pause | Umoznuje pfepinani mezi rezimy kontroly a analyzy.
a (Pauza)

Save Slouzi k ukladani protokolii, dat nebo obrazki, v zavislosti
G (Ulozit) | na konfiguraci v nabidce File name (Nazev souboru).

1.5 Indicators (Indikatory)

Na celnim panelu pfistroje jsou umistény tfi typy LED indikatord, které se zapinaji,
vypinaji a blikaji riznymi barvami (Obrazek 1-1 na strané 20):

* LED kontrolka napajeni —pokud je pfistroj ,zapnuty”, sviti zelen€, ale béhem
kritické situace napdjeni blika cervené. (Uplny popis stavii, napfiklad oranzové
stavy béhem nabijeni, najdete v UZivatelské prirucce ptistroje OmniScan X3.)

e LED kontrolka pofizovani — béhem rezimu analyzy se rozsviti oranzové a béhem
kontroly zhasne.

* Vystrazné LED kontrolky (3) — kdyz je spustén pridruzeny (branovy) alarm, sviti
cervené.
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1.6  Formaty soubori

Ptistroj OmniScan X3 od verze softwaru MXU 5.11 a vys$i pouziva souborovy
format nde, namisto starsiho formatu odat.

| POZNAMKA |

Format .nde je otevieny format souboru, ktery vam umozni pristupovat k vasim
datim bez pouziti pfislusného softwaru. Nejnovejsi dokumentaci si mtizete
prohlédnout zde: https://ndeformat.com/.

Souborovy format odat bude softwarem MXU verze 5.11 a vys$si nadale podporovan,
zadné nové vytvorené soubory jiz ale nebudou format odat pouzivat.

Soubory nastaveni vytvorené prostiednictvim softwaru MXU verze nizs$i nez 5.11
podporovany budou. Nové vytvorené datové soubory budou ale pouzivat format nde.
Pokud bude soubor ve formatu odat upraven a uloZen prostfednictvim softwaru
MXU verze 5.11 nebo vyssi, soubor ztistane ve formatu odat.

[ POZNAMKA |

Nové analytické funkce pfidané ve verzi softwaru MXU 5.11 nemusi byt pro soubory
v ODAT formatu dostupné.
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Rozhrani OmniScan

Hlavni soucasti uzivatelského rozhrani softwaru OmniScan MXU jsou uvedeny
v ¢asti Obrazek 2-1 na strané 29.

28 ADD o
\ndication = HydroTOM_PEAK_IAB_4.o0dat’

can
909.60 mm

Index

158.90 mm

Obrazek 2-1 Komponenty rozhrani OmniScan MXU
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Tabulka 4 Komponenty rozhrani OmniScan MXU

(Vlis!o Popis
polozky

1 Main menu (Hlavni nabidka)

2 Nabidka File (Soubor)

3 Indikator stavu

4 Nabidka Focal law groups (Skupiny
fokusacnich zakonti)

5 Nabidka Layout (Rozvrzeni)

6 Nabidka View (Pohled)

7 Indikator a ovladani polohy skenovani

8 Indikétor a ovladani polohy indexu

9 Nabidka Readings (Odecty) (rolovanim
zobrazite vice)

10 Nabidka Ruler (Pravitko) (méfitko)

11 Obrazovka Data

| POZNAMKA |

V této ptirucce se snimky obrazovky softwaru OmniScan MXU zobrazuji pomoci
vychoziho barevného schématu, které je urceno pro pouziti uvnitf budov. Pro
venkovni provoz je vSak ve verzi 5.1 k dispozici alternativni barevné schéma (viz
,Preferences (Pfedvolby)” na strané 99).
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21 Navigace v softwaru OmniScan MXU

Obrazek 2-2 na strané 31 zndzornuje tfi irovné nabidky softwaru OmniScan MXU a
popisuje syntaxi pouzivanou v této prirucce k systematickému vybéru nabidek a
podnabidek a volitelné k zadavani nebo vybéru hodnot parametrii. Napiiklad = >
0 Gates & Alarms > Gate Main > Start znamen4, Ze nejprve vyberete = Main menu
(Hlavni nabidka), poté nabidku & Gates & Alarms (Brany & Alarmy), dale
podnabidku Gate Main (Hlavni brana) a nakonec parametr Start.

Tale HD's seec 9%8% 1) Y

. ADD )
| indication B PAMANUAL SECTO37-72 PLE388 SK270.0dat* GR1

2251
# Plan & Calibrate ciL
© UT Settings

£ Gates & Alarms

I Scan

# Probe &Part

N Focal Law

10 Measurements

O Display

4 Preferences

UT Settings | Pulse

Select Pker Vohage requency w Acq. Rate
1.00 Mz 500.0rs

Obrazek 2-2 Hierarchie nabidek a identifikacni syntax

Nabidka se docasné zobrazuje vodorovné nad oblasti datové obrazovky s vybérem
podnabidky vpravo. Pokud je vybrana, na datové obrazovce se zobrazi podRabidka
parametrii. Prejit na dalsi podnabidku mtizete pomoci tlacitek se Sipkami ( W).
Podnabidku mtizete skryt klepnutim na tlacitko Close (Zavrit) (X) nebo ji miizete
pfipnout (#) na stranu na obrazovce (Obrazek 2-3 na strané 32).
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s

& unnamed
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1.00MHz

500.0ns

Velocity

0.004 3240.0ms | True Depth

<Previous
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podnabidky

’ i
500.07s P

Obrazek 2-3 Posouvejte a pfemistéte podnabidku parametri

2.2 Zesileni

Hodnota zesileni pouzitd pro vSechny fokusacni zakony aktualni skupiny se objevi v
levém hornim rohu obrazovky. Obrazek 2-4 na strané 32 znazornuje informace
zobrazené v poli hodnoty Gain (Zesileni).

Zesileni Uprav - -
pravy Ref 5.0 dB Referenéni hodnota zesileni

Obrazek 2-4 Pole hodnoty zesileni

V poli hodnoty Gain (Zesileni) se zobrazi dvé hodnoty poté, co je parametr
UT Settings > Advanced > Reference dB (Nastaveni UT > Rozsifené > Referen¢ni
dB) nastaven na On (Zapnuto) (v TFM se Reference dB zapina v TFM Settings >
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General (Nastaveni TFM > Obecné)). Nastavenim Reference dB (Referencni dB) na
On (Zapnuto) zmrazite aktudlni hodnotu zesileni jako referencni zesileni. Objevi se
hodnota zesileni tpravy, aby se zobrazily zmény hodnoty zesileni. U aktivni
reference je zesileni aplikované na vSechny fokusacni zakony souctem referenc¢niho
zesileni plus zesileni tpravy.

2.3 Indikatory stavu

Aktualni stav defektoskopu OmniScan X3 je zobrazen v horni ¢asti obrazovky
(Obrazek 2-5 na strané 33). Tabulka 5 na strané 33 uvadi seznam indikatora stavu
a jejich vyznamd.

) Stav napajeni / Nabiti baterie / Pfipojeni
Stav kalibrace stejnosmérného zdroje

40°C 9% ) &=

Obrazek 2-5 Pfiklad indikatort stavu

Tabulka 5 Indikatory stavu a jejich vyznam

Indikator Vyznam

Pocet datovych bodti v kontrolované oblasti prekracuje pocet
C dostupnych pixeli (viz , Komprese (pouze TOFD)" na strané 131).

Vysoké rozliseni: slouzi ke spravnému zobrazeni datového méfitka

a pravitka na pfistroji s rozliSenim obrazovky (1280 x 768).
Zobrazeni ikony HD fika, Ze v ose skenovani (v pripadé
jednoradkovych skentl) anebo v ose skenovani i v ose indexu (v
pripadé rastrovych skenti) neni Zadna komprese.

TCG Pouzije se zesileni s ¢asovou korekci (TCG) (,, TCG/DAC Calibration
(zelena) (Kalibrace TCG/DAC)” na strané 183).

DAC Na aktualni skupinu se pouzije kfivka DAC.
(zelena)
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Tabulka 5 Indikatory stavu a jejich vyznam (pokracovini)

Indikator Vyznam

DGS Na aktudlni skupinu se pouzije kiivka DGS.
(zelena)

Indikator blika: systém GPS zjistuje polohu zafizeni.

Indikator trvale sviti: geolokace je aktivni a poloha je zjisténa.

[62] °C Vnitfni teplota defektoskopu OmniScan X3 ve stupnich Celsia.

T[@] Bezdratova sit LAN je aktivni.

g Pripojeno ke cloudu (s oznamenimi).

S (zelena) | Citlivost je kalibrovana.

W (zelend) | Zpozdéni klinu je kalibrovano.

2.4 Indikatory stavu baterii

Indikatory stavu baterii v horni ¢asti obrazovky oznacuji mnoZzstvi zbyvajici energie
v bateriich:

* Vedle indikatort se zobrazuje procento zbyvajici energie. Defektoskop OmniScan
X3 musi byt zapnuty priblizné po dobu 15 minut, teprve poté je schopen tyto
informace spravné zobrazit.

e Délka prouzku ukazatele stavu baterii pfedstavuje priblizné mnozstvi zbyvajici
energie v kazdé baterii (napfiklad 70 % )-

| DULEZITE
Maximalni okolni teplota pro vybijeni baterii pfistroje OmniScan X3 je 45 °C
(maximalni provozni teplota pfistroje OmniScan X3).
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| POZNAMKA |

Pokud se pokusite zapnout pristroj OmniScan X3 a jedna nebo obé baterie maji p1ilis
malo energie k provozu, svételny indikator napajeni bude rychle cervené blikat po
dobu pfiblizné tii sekund. Abyste mohli defektoskop OmniScan X3 pouzivat,
vyménite baterii ¢i baterie nebo pripojte stejnosmérny napajeci adaptér.

Obrazek 2-6 na strané 35 uvadi informace tykajici se variant ukazatele stavu nabiti.

r Chybéjici nebo nespravné vioZzena baterie

PIné nabito (odpojeno od stejnosmérného napajeciho adaptéru)

Stav baterie (kombinované zbyvajici procento nabiti
O ( yvajici p )

2% ;
Uroven se zvySuje v krocich po 1 % (0-100 %)

Nabijeni (blikajici vnitfek) s procentem nabiti
PIné nabito (pfipojeno ke stejnosmérnému napajecimu adaptéru)
P¥ili§ horké pro nabijeni

[=a) Piili§ horké pro provoz, nebo kriticka teplota (rychlé blikani)

Obrazek 2-6 Variace indikatoru baterii

Indikator stavu baterie v MXU a indikator stavu baterie na bateriich se mohou lisit.
Dtivodem je, Ze software OmniScan MXU je konzervativnéjsi, pokud jde o zbyvajici
nabiti. Obrazek 2-7 na strané 36 znazornuje ekvivalenci mezi softwarovymi

a hardwarovymi indikatory baterie.
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Obrazek 2-7 Zobrazeni nabiti baterie v MXU vs. hardwarovy indikator

2.5 Obrazovka Data

Oblast datové obrazovky obsahuje rtizné pohledy a rozvrzeni ultrazvukovych dat.

Skeny, pohledy a rozvrzeni

Sken je 2D grafické znazornéni ultrazvukovych dat s pravitkem nebo méfitkem
odpovidajicim vodorovné a svislé ose (viz ,Rulers/Scales (Pravitka/Méfitka)” na
strané 128). Napiiklad A-sken a C-sken jsou dva rtizné typy skenti.
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Pohled je objemova reprezentace soucasti, ktera zahrnuje prekryti signalu. Stejné jako
sken ma i pohled dvé osy. Avsak misto toho, aby byl pohled spojen se specifickou
skupinou svazkt ultrazvukové sondy, které pouzivaji stejné parametry (oznacované
také jako ,,sada svazki1”), je propojen se soucasti. Signal, ktery pochazi z jedné
skupiny nebo z vice skupin, 1ze zobrazit, aniz by se tim ovlivnily rozméry pohledu.

Tabulka 6 na strané 37 uvadi zdkladni pohledy ultrazvukového skenovani, které jsou
znazornény na Obrazek 2-8 na strané 38.

Tabulka 6 Zakladni pohledy ultrazvukového skenovani

Pohled Bod pohledu Obsah osy
A-sken Pti pohledu dolti na Amplituda versus ultrazvuk
material
B-sken Bocni Ultrazvuk proti skenu
C-sken Horni Sken proti indexu
S-sken Konec Ultrazvuk proti indexu
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Pohled shora (C-sken)

> Bocni pohled (B-sken)

Osa indexu

s

Osa indexu"  ,

Pohled od konce (S-sken) A 4

l Osa Indexu b

WV Osa ultrazvuku

Obrazek 2-8 Piiklad pohledu ultrazvukového skenovani

Skeny a pohledy, které jsou k dispozici v nabidce Layout (RozvrZeni), Ize dale popsat
takto:

A-sken

Sken, na kterém jsou zalozeny vSechny ostatni skeny. A-sken je reprezentace
pfijaté amplitudy ultrazvukového impulzu v zavislosti na ¢asu doby prtichodu
(drahy ultrazvuku) nebo tvaru viny. Vrchol v signalu odpovida odezvé reflektoru
nebo diskontinuité v soucasti. V TFM je A-sken sestaven z mfizky TFM a neni
generovan jedinym svazkem jako ve standardnim PA.
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B-sken (bocni pohled)

2D reprezentace bocniho pohledu na soucast znazornujici ultrazvukova data
s délkou skenu na jedné ose a dradhou ultrazvuku na druhé ose.

C-sken (pohled shora)

2D reprezentace pohledu shora na soucast znazornujici fizena ultrazvukova data
s délkou skenu na jedné ose a délkou indexu na druhé ose. Jeden z dostupnych
parametr(i (napiiklad maximalni amplituda) se promita do planu indexového
skenovani pro kazdy bod (pixel).

S-sken (pouze skupina PA)

2D reprezentace ultrazvukovych dat znazornujici vSechny A-skeny generované
fokusacnimi zakony v thlovém sektoru nebo rozsahu casové zakladny za ticelem
vytvoreni prifezu soucasti. A-skeny jsou reprezentovany carami, na nichz je
barevné vyznacena amplituda, a jsou korigovany s ohledem na zpozdéni a
skutec¢nou hloubku, takze jejich polohy jsou vzhledem k ose ultrazvuku presné.

Pohled od konce (pouze skupina TFM)

2D reprezentace ultrazvukovych dat ziskanych metodou TFM. Tento pohled
zobrazuje amplitudu barevné kédovanou na planu indexu ultrazvuku. Velikost
kazdé osy je definovana parametry Zone (Zdéna). Pohled se bude zobrazovat
podle geometrie soucasti, takze zakfivena soucast se zobrazi na zakfivenych
osach.

Pohled shora (pouze skupina TFM)

2D reprezentace ultrazvukovych dat pofizenych pomoci TFM. Tento pohled
zobrazuje maximalni amplitudu pIného rozsahu ultrazvuku na planu indexu
skenovani.

Bocni pohled (pouze skupina TFM)
2D reprezentace ultrazvukovych dat pofizenych pomoci TEM. Tento pohled
zobrazuje maximalni amplitudu v projekci na planu ultrazvukového skenovani.

Vybér rozvrzeni mtize kombinovat nejuzitecnéjsi zobrazeni (Obrazek 2-9 na
strané 40).
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Obrazek 2-9 Nabidka Layout (RozvrZeni)

Vybér rozvrzeni

Klepnéte na nabidku Layout (RozvrZeni).
Vyberte rozvrzeni, ktera se maji zobrazit.

Chcete-li pfepinat mezi rozvrZenim Single group (Jedna skupina) nebo
rozvrzenim Multiple groups (Vice skupin), klepnéte na tla¢itko View (Pohled)
a vyberte bud Single (Jedna), nebo Multiple (Vice).

KdyZ je zobrazena jedna skupina, mohou kombinace rozvrZzeni obsahovat nasledujici
pohledy:

A (A-sken)

B (B-sken)

C (C-sken)

S (S-sken)

Pohled od konce (skupina TEM)
Pohled shora (skupina TFM)
Boc¢ni pohled (skupina TFM)

Kdyz je zobrazeno vice skupin, jsou mozné kombinace vyse uvedenych rozvrzeni.

40
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[ POZNAMKA |

Skupiny se v rozvrzeni zobrazuji podle aktualni konfigurace skeneru a posunti.

[ DOPORUGENI |

Pokud mate nastaveni vice skupin, mtizete je v planu skenovani pfejmenovat.

2.6  Pouzivani dotykové obrazovky

Se softwarem OmniScan MXU muZete komunikovat pomoci dotykové obrazovky, ale
pokud chcete, mtiZete také prostfednictvim portti USB pfipojit my$ a/nebo klavesnici.

Jak pouzivat dotykovou obrazovku

* Jedno normalni klepnuti na dotykovou obrazovku znamena kliknuti levym
tlacitkem.

e Klepnuti a podrzeni prstu na dotykové obrazovce znamena kliknuti pravym
tlacitkem. Mnoho zastupcti (Tabulka 57 na strané 133) se zobrazi po klepnuti
a podrzeni (nebo kliknuti pravym tlacitkem).

Misto pouziti virtualni klavesnice nebo numerické klavesnice mtiZete jednoduse
zadavat hodnoty pomoci fyzické klavesnice pfipojené k pfistroji.

| DULEZITE

V nékterych pfipadech se brany nebo vybérové zény kurzoru prekryvaji. Pokud se
pokusite vybrat kurzor nebo branu v misté, kde se pfekryvaji, budou vybrany

v tomto pofadi podle priority: Referen¢ni kurzor, Méfici kurzor, Datovy kurzor,

brana A, brana B a brana L.
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2.6.1  Zadavani nebo Upravy hodnot

Pomoci virtudlni klavesnice, Sipek nebo otocného voli¢e mtizete zadavat nebo
upravovat ¢iselné hodnoty parametrti.

Zadavani a Gprava hodnot

1. Klepnéte na parametr (Obrazek 2-10 na strané 43).

2. Otacenim otocného voli¢e zménte hodnotu a poté stisknéte tlacitko Accept
(Pfijmout) (@).
NEBO
Klepnutim na () zobrazte numerickou klavesnici, poté zadejte hodnotu
a klepnéte na tlacitko Accept (Pfijmout) (V).
Pfipadné miizete pfijmout stisknutim jiného tlacitka ¢i klepnutim na libovolny
pohled rozvrzeni.

Chcete-li se vratit k pfedchozi hodnoté, stisknéte kldvesu Cancel (Storno) (@) na
pfistroji nebo tlacitko Cancel (Storno) (X) na virtualni klavesnici.

[ DOPORUCENI |
Numerickou klavesnici mtizete zobrazit dvojitym klepnutim na ¢iselny parametr,
ktery chcete zménit. Pfirtistek otocného volice mtizete upravit také pomoci tlacitek

CHEYC)
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<Previous

Obrazek 2-10 Nastaveni parametri pomoci Sipek nahoru/dolt nebo klavesnice

2.6.2  Pouzivani funkci Zoom (Lupa), Pan (Posun), Gates (Brany)
a Print Screen (Snimek obrazovky)

Pouziti zoomu (lupy)

1. Stisknutim tla¢itka Zoom (Lupa) (@) zapnete (nebo vypnete) rezim Zoom (Lupa)
(Obrazek 2-11 na straneé 44).

2. Upravte lupu:
€ Dvakrat klepnéte na obrazovku v rozich oblasti, kterou chcete priblizit.
NEBO
Dvojitym stisknutim tlacitka Zoom (Lupa) zvétSeni resetujete.
NEBO

Klepnéte na umisténi pohledu, ktery chcete priblizit, a poté pomoci oto¢ného
volice vytvofte soustfedné pfibliZeni, které se vycentruje na polohu klepnuti.
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ZOOM MODE
Zoom Out Print Screen

19.64 mm

52.72 mm

63.56 mm

-3.72mm

Next>

Obrazek 2-11 Ptiklad lupy (zvétSeni)

Posun v ramci zvétSeného pohledu

€ Kliknéte na pravitko odpovidajici ose, kterou chcete posouvat. Bud mtizete
pohled posouvat pomoci otoéného volice, nebo lze zadat stfedovou polohu okna

do pole Center (Stfed).

Jak upravit nastavené brany

1. Chcete-li upravit branu Start, klepnéte na levy konec brany.
2. Chcete-li upravit branu Threshold (Prahova hodnota), klepnéte na stfed brany.
3. Chcete-li upravit branu Width (Siika), klepnéte na pravy konec brany.

| POZNAMKA |

Pokud je brana kratka, klepnuti na konkrétni zéonu mtize byt nemozné. V takovém
piipadé jsou ovlddaci prvky brany Start a Width (Sitka) téméf na stejné poloze na
obrazovce. Pokud je poklepani na konkrétni zénu pfilis obtiZné, pouZijte nabidku
Gate (Brana) (Obrazek 2-12 na strané 45).
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Obrazek 2-12 Vizudlni reference na brané

Chcete-li pouzit funkci Print Screen (Snimek obrazovky)

@ Stisknutim tlacitka Zoom (Lupa) (@) zapnete rezim Zoom (Lupa) (Obrazek 2-11
na stran€ 44). Poté na displeji klepnéte na Print Screen (Snimek obrazovky).

| POZNAMKA |
Po klepnuti na Print Screen (Snimek obrazovky) mate dvé az tfi sekundy na
provedeni jakychkoli tiprav obrazovky nebo otevieni jakychkoli doc¢asnych nabidek

pred porizenim snimku obrazovky.

2.6.3 Tlacitka a nabidky vyskakovacich oken

Néktera tla¢itka nebo nabidky aktivuji vyskakovaci okna, napriklad vyskakovaci
okna hodnot parametrti, ndzvi souborti nebo polozek knihovny sondy/klinu

(Obrazek 2-13 na stran€ 46).
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5L64-A32

7.5L32-A32

Select

Obrazek 2-13 Ptiklad vyskakovaci nabidky

2.7  Organizace nabidky Main Menu (Hlavni nabidka)

Hlavni nabidka = poskytuje fadu podnabidek pro konfiguraci kontroly
(Obrazek 2-14 na strané 47 a Tabulka 7 na stran€ 47).

[ POZNAMKA |

V zavislosti na zvolené konfiguraci se nabidka mize zménit z QUT Settings

(Nastaveni UT) na 222 TFM Settings (Nastaveni TFM).
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Acq. Rate
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Scan Plan

TOFD Calibration

4 Preferences
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Obrazek 2-14 Main menu (Hlavni nabidka)

Tabulka 7 Moznosti hlavni nabidky

a kalibrace)

Nabidka Popis
/ Plan & Calibrate Pomoci této nabidky mtizete vytvorit kompletni
(Planovani nastaveni aplikace. Pi vytvareni nastaveni vam

pomohou pritvodci Scan Plan (Plan skenovani)
a Calibration (Kalibrace).

QUT Settings
(Nastaveni UT)

Tato nabidka obsahuje parametry pravidelné
upravované béhem kontroly, jako jsou parametry
zesileni a generatoru impulzi/pfijimace. (K dispozici
pouze pro kontroly pomoci PA/UT.)

&2 TFM Settings
(Nastaveni TFM)

Tato nabidka poskytuje nastaveni pro metodu celkového
zaostfeni a tpIné zachyceni matice. (K dispozici pouze
pro kontroly s vyuZzitim TFM.)

L Gates & Alarms
(Brany a alarmy)

Tato nabidka obsahuje parametry pro konfiguraci bran,
alarmt a vystupnich signala.

lllli Scan (Skenovat)

Tato nabidka slouzi k nastaveni parametrti souvisejicich
se skenovanim, napfiklad kodérti a oblasti ke skenovani.
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2.71

Tabulka 7 Moznosti hlavni nabidky (pokracovani)

Nabidka Popis

N Probe & Part Pomoci této nabidky mtiZzete definovat sondy a kliny a

(Sonda a soucast) upravit parametry souvisejici s polohou sondy nebo
tloustkou dilu, dfive definovanou v planu skenovani.

N Focal Laws Pomoci této nabidky muizete upravit parametry

(Fokusacni zakony) souvisejici s fokusacnimi zakony ptivodné definovanymi
v privodci Focal Law (Fokusacni zakon).

[ Measurements Tato nabidka obsahuje parametry souvisejici s riznymi

(Méreni) méficimi nastroji.

I Display (Displej) | Tato nabidka obsahuje parametry tykajici se zobrazeni
dat a informaci viditelnych na obrazovce.

¥ Preference Tato nabidka slouzi k nastaveni konfiguracnich
parametrt pfistroje, kdyz zacnete pfistroj pouzivat.
Napftiklad mérna jednotka (milimetry nebo palce)
a datum a cas.

UT Settings (Nastaveni UT)

Nabidka UT Settings (Nastaveni UT) umoziiuje pfistup k parametrim General
(Obecné), Pulser (Generator impulzit), Receiver (Pfijimac) a Beam (Svazek) a
Advanced (Rozsifené).

2711 General (Obecné)

Pomoci parametru General (Obecné) muizete zobrazit a upravit volby Start, Range
(Rozsah), Wedge Delay (Zpozdéni klinu), Velocity (Rychlost), UT Mode (Rezim UT)
a High Amplitude (Vysokd amplituda). Chcete-li tyto moznosti otevfit, piejdéte do
nabidky UT Settings> General (Nastaveni UT> Obecné) (Obrazek 2-15 na stran€ 48 a
Tabulka 8 na stran€ 49).

UT Settings | General

Start ge Velocity UT Mode High Amplitude 0.00 mm
800%

L ' o m .00ws .0mss | True Deptt
a mm mm 0.00+ 3240.0m rue Depth ; <Previous

Obrazek 2-15 UT Settings — General (Nastaveni UT — Obecné)
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Tabulka 8 UT Settings — General (Nastaveni UT - Obecné)

Volba Popis

Start Slouzi k nastaveni pocatecniho umisténi osy ultrazvuku
(vyjadreno v jednotkach vzdalenosti nebo ¢asu, podle
nastaveni UT Mode (Rezim UT)).

Range (Rozsah) Slouzi k nastaveni délky osy ultrazvuku (vyjadiené v
jednotkach vzdaélenosti nebo ¢asu, podle nastaveni
UT Mode (Rezim UT)).

Wedge Delay Pouziva se k nastaveni zpozdéni aplikovaného na

(Zpozdéni klinu) | vSechny fokusac¢ni zakony ve skupiné (vyjadfeno v pus
(mikrosekundach)).

Velocity Umoznuje nastavit rychlost ultrazvuku v materialu

(Rychlost) (vyjadfeno v m/s (metrech za sekundu) nebo v ps
(mikrosekundach)).

UT Mode UT: SlouZi ke zméné zobrazeni osy ultrazvuku: Time

(Rezim UT) (Cas), Sound Path (Draha zvuku) a True Depth

(Skutec¢nd hloubka). TOFD je nastaveno na Time (Cas)
a PA je nastaveno na True Depth (Skutecnd hloubka),
pouze pro cteni.

High Amplitude | Slouzi k pfepinani mezi rezimy 200 % a 800 %. Data jsou

(Vysoka kodovana na 16 bitd, takze 200 % nabizi vétsi presnost,
amplituda) zatimco 800 % zajistuje vétsi toleranci viici vysokym
odchylkam amplitudy.

2712 Pulser (Generator impulzu)

Pomoci parametru Pulser (Generator impulzil) miizete zobrazit a upravit volby
Select Pulser (Vybrat generator impulzti), Voltage (Napéti), Frequency (Frekvence),
Velocity (Rychlost), PW, Acq. Rate (Sitka impulzti, Rychlost pofizovani) a Interleave
(Prokladat). Chcete-li tyto moznosti oteviit, piejdéte do nabidky UT Settings> Pulser
(Nastaveni UT> Generator impulzti) (Obrazek 2-16 na strané 50 a Tabulka 9 na
strané 50).
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UT Settings | Pulser

Select Pulse|

o

1

Acq. Rate

100.0ns | Optimum

Obrazek 2-16 UT Settings — Pulser (Nastaveni UT — Generator impulzt)

Tabulka 9 UT Settings — Pulser (Nastaveni UT — Generator impulzi)

Volba Popis

Select Pulser PA Connector (konektor PA): Zobrazuje ¢islo vaseho

(Vybrat spoustéciho generatoru impulzt.

generét?r UT Connector (Konektor UT): Zobrazi P1 nebo P2, podle

impulzii) konektoru definovaného v planu skenovani.

Voltage PA Connector (Konektor PA): slouzi k nastaveni napéti

(Napéti) generatoru impulz{, a to bud na hodnotu 40 (vychozi
hodnota), nebo na 80, popf. 115. OmniScan X3 ma
unipolarni napéti (zaporny ¢tvercovy impulz), zatimco
OmniScan X3 64 ma bipolarni napéti (zaporny a kladny
¢tvercovy impulz). U pfistroje OmniScan X3 64 jsou
hodnoty napéti udavany jako hodnoty napéti spicka—
spicka (Vpp) a pohybuji se od 10 Vpp do 160 Vpp.
Ekvivalentni napéti je u bipolarnich systémiui obvykle
siln€jsi nez u unipolarnich
UT Connector (Konektor UT): pouZziva se k nastaveni
napéti generatoru impulzi, a to bud na hodnotu 85
(vychozi hodnota), nebo na 155, popt. 295.

Frequency Zobrazuje hodnotu frekvence sondy. Hodnotu lze upravit,

(Frekvence) pokud je v planu skenovani zvolena sonda Unknown
(Neznama).

PW Slouzi k vybéru hodnoty sitky impulzu (PW). Vybérem

(Sirka moznosti Auto automaticky upravite sitku impulzu podle

impulzu) frekvence sondy. Chcete-1i hodnotu upravit rucné, vyberte
moznost Edit (Upravit).
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Tabulka 9 UT Settings — Pulser (Nastaveni UT — Generator impulzi) (pokracovini)

Volba Popis
Acq. Rate Slouzi k nastaveni hodnoty rychlosti pofizovani (Acq.
(Rychlost Rate). Hodnota Acq. Rate (Rychlost pofizovani) je
pofizovani) definovana pro vsechny skupiny a udava frekvenci

opakovani vSech kanalti. Soucin Acq. Rate (Rychlost
pofizovani) x Scan Resolution (RozliSeni skenovani) se
rovna rychlosti skenovani, pokud je kontrola nastavena na
Time (Cas), nebo je roven hodnoté Max. Scan Speed (Max.
rychlost skenovani), pokud je kontrola nastavena na rezim
Encoder (Kodér). V pfipadé, ze je pohyb skenovani
rychlejsi nez Max. Scan Speed (Max. rychlost skenovanti),
mohou chybét data, coz bude oznaceno cernymi carami.
U kodért plati, Ze Acq. Rate (Rychlost pofizovani)
disponuje rezZimem uspory energie, ktery snizi Acq. Rate
(Rychlost pofizovani), kdyz se kodér nepohybuje. Zadejte
hodnotu, ktera bude predstavovat pozadovanou hodnotu.
Software pouzije tuto hodnotu jako cil, kterého se ma
dosahnout.

Mizete také vybrat jednu z nasledujicich predvoleb:

Auto Max.: Vyuziva maximalni dostupnou hodnotu Acq.
Rate (Rychlost pofizovani). Prili§ vysoka rychlost
pofizovani mtize u nékterych vzorkd generovat bludna
echa.

Default (Vychozi): Vychozi hodnota je 120 Hz. Pokud je
maximalni dostupna Acq. Rate (Rychlost pofizovani) nizsi
nez 120, vychozi hodnota se poté nastavi na tuto nizsi
hodnotu.

Edit (Upravit): Hodnotu mtiZete zadat rucné.

Rozhrani OmniScan
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Tabulka 9 UT Settings — Pulser (Nastaveni UT — Generator impulzi) (pokracovdini)

Volba Popis

Acq. Rate
(Rychlost
pofizovani) | POZNAMKA |
(Usmérriovac)
(pokracovdni)

Frekvence opakovani impulzti (PRF = pulse
repetition frequency) je frekvence, pfi které jsou
emitovany impulzy, zatimco (Acq. Rate) (Rychlost
pofizovani) je frekvence, pfi které jsou emitovany
vSechny impulzy (celkovy pocet impulzit). PRF

a Acq. Rate (Rychlost pofizovani) jsou zaloZeny na
inverzni funkci k ¢asovému intervalu mezi emisi
impulzi. Acq. Rate (Rychlost pofizovani) je inverzni
k hodnoté TTotal a PRF je inverzni k TBeam, coZ je
vyjadfeno v nasledujicim vypoctu: Acq. Rate
(Rychlost potizovéani) = 1/TTotal. U konfigurace

s vice skupinami zohlediiuje rychlost pofizovani
emise impulzt pro vSechny skupiny.

Interleave Nastavenim tohoto parametru na ON (ZAPNUTO)
(Prokladat) (implicitné je nastavenoOFF (VYPNUTO)) aktivujete
prokladani sekvence fokusacniho zédkona, coz zpozdi
vyskyt bludnych ech.

2713 Receiver (Pfijimac)

Pomoci parametru Receiver (Pfijimac) mtZete zobrazit a upravit volby Filter (Filtr),
Rectifier (Usmérnovac), Video Filter (Filtr videa), Averaging (Priimérovani) a Reject
(Odmitnout). Chcete-li tyto moznosti otevfit, pfejdéte do nabidky UT Settings >
Receiver (Nastaveni UT > Pfijimac) (Obrazek 2-17 na strané 52 a Tabulka 10 na
strané 53).

UT Settings | Receiver

Obrazek 2-17 UT Settings — Receiver (Nastaveni UT - Pfijimac)
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Tabulka 10 UT Settings — Receiver (Nastaveni UT - Pfijimac)

Volba Popis
Receiver Tato hodnota zrcadli hodnotu Pulser (Generator impulzit)
(Prijimac) (jen pro cteni), pokud je skupinou skupina PA nebo skupina

UT Pulse-echo (Impulz-echo). Tuto hodnotu lze upravit
pouze v pripadg, ze skupinou je UT na PA v konfiguraci
,pitch-catch” (méfeni z protilehlych povrchi).

Filter (Filtr) Slouzi k vybéru prislusné hodnoty filtru, naptiklad TOFD
nebo LP (dolni propust), HP (horni propust) a BP (pasmova
propust).

None (1-17.8)M LP 10 MHz BP 8 MHz HP 6 MHz

None (0.6-122)t BP2.2 BP 10.5 MHz

LP 2 MHz BP 4.25 MHz BP 11.9 MHz

LP 4 MHz 52 z HP 4 MHz

None (0.25 - 25) b BP 4.25 MHz HP 6 MHz LP 10 MHz (TOFD'

None (1 -25)MHz BP 5.25 MHz HP & MHz LP 7 MHz

LP 2 MHz BP 8 MHz HP 10 MHz LP 8 MHz

LP 4 MHz BP 10.5 MHz None (TOFD) LP12.5 MHz

LP 10 MHz BP 13 MHz LP 2 MHz (TOFD) LP 16.5 MHz

BP 225 MHz HP 4 MHz LP 4 MHz(TOFD) LP 20 MHz
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Tabulka 10 UT Settings — Receiver (Nastaveni UT - Pfijimac) (pokracovaini)

Volba Popis
Rectifier Slouzi k nastaveni usmérnéni signalu A-skenu. Ctyfi
(Usmérnovac) moznosti jsou: RF (Radiova frekvence) bez usmérnéni,

HW+ (Kladna ptilvlna), HW- (Zaporna ptlvlna) a FW (PIna
vlna), které jsou zobrazeny nize.
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Tabulka 10 UT Settings — Receiver (Nastaveni UT - Pfijimac) (pokracovaini)

Volba Popis

Rectifier

(Usmérriovac)

(pokracovini)

Video Filter PA/UT: Kdyz je tento parametr aktivovan, zapne filtr

(Filtr videa) vyhlazeni videa. Nastavuje se podle frekvence sondy a
rezimu usmérnéni. V rezimu RF neni filtr videa k dispozici.

Pramérovani Slouzi k vybéru hodnoty priimérovani (1, 2, 4, 8 nebo 16)
pro aktualni skupinu. Hodnota primérovani déli hodnotu
PRF. Napriklad zména hodnoty primérovani z 1 na 4
zptisobi sniZeni ptivodni hodnoty PRF 1 kHz na 250 Hz.
Hardware stéle pulzuje na 1 kHz, ale signaly echa ze vSech
Ctyf impulzi jsou zpramérovany tak, aby vytvarely
jedinecny signal. Priimérovani je uzitecné ke snizeni Sumu
u signalu echa. Hodnota priimérovani 1 znamena zadné
primeérovani. Pro TOFD jsou mozné také hodnoty
primeérovani 32 a 64.

Reject Amplituda signalu nizsi nez zadana hodnota se nastavi na

(Odmitnout) 0 %. Vychozi hodnota je nastavena na 0 %.

2714 Beam (Svazek)

Pomoci parametru Beam (Svazek) mtzete zobrazit a upravit volby Scan Offset
(Posun skenovani), Index Offset (Posun indexu), Skew, Beam Delay (Naklonéni,
zpozdéni svazku), Gain Offset (Posun zesileni) a Refracted Angle (Lomeny thel).
Chcete-li tyto moznosti otevtit, pfejdéte do nabidky UT Settings> Beam (Nastaveni
UT> Svazek) (Obrazek 2-18 na stran€ 56 a Tabulka 11 na stran€ 56).
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UT Settings | Beam

Gain Offset Refracted Angle 0.00 mm

0.0¢8 52.00

<Previous

Obrazek 2-18 UT Settings — Beam (Nastaveni UT - Svazek)

Tabulka 11 UT Settings — Beam (Nastaveni UT — Svazek)

(Posun indexu)

Moznost Popis

Scan Offset PA/UT/TOFD: Zobrazi hodnotu vypoctenou v planu

(Posun skenovani. Paprsek Scan Offset (Posun skenovani) je dalsi

skenovani) posun skenovani aktualniho paprsku vzhledem k posunu
skenovani sondy, definovanému v ¢asti Probe &
Part/Position (Sonda a soucast / Poloha). Celkovy posun
skenovani pro konkrétni svazek je roven souctu Probe
Scan Offset (Posun skenovani sondy) + Beam Scan Offset
(Posun skenovani svazku).

Index Offset PA/UT/TOFD: Index Offset (Posun indexu) paprsku je

rozdil mezi polohou 0 vyznacenou na kontrolovaném dilu
a vystupnim bodem paprsku na indexové ose. Posun
indexu svazku je pro sondu v poloze naklonéni 90
negativni a pro sondu v poloze naklonéni 270 pozitivni.

|
Probe
index

-

A
Y

Beam index

40

-100 -a0 -60 -40 -20 o

Skew
(Naklonéni)

PA: Dalsi zkoseni paprsku vzhledem k orientaci sondy
(obvykle 90° nebo 270°). Kdyz naklonéni svazku ukazuje
0°, znamena to, Ze naklonéni svazku je zarovnano

s naklonénim sondy.
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Tabulka 11 UT Settings — Beam (Nastaveni UT - Svazek) (pokracovdini)

Moznost Popis
Beam Delay PA: SlouZi k nastaveni zpozdéni klinu pro vybrany
(Zpozdéni fokusacni zakon. Pomoci privodce kalibraci zpozdéni
svazku) klinu mtizete vypocitat hodnotu zpozdéni svazku pro

vsechny svazky. Tento parametr by se mél pouzivat pouze
v pfipadé, Ze pottebujete doladit zpozdéni svazku pro
aktualni fokusacéni zakon (vyjadfeno v ps
(mikrosekundach)).

Gain Offset PA: Zobrazuje vypocitany posun zesileni aplikovany na
(Posun zesileni) | aktualni fokusa¢ni zakon. Hodnoty se obvykle vytvareji
pomoci privodce kalibraci citlivosti a v pfipadé potteby je
lze upravit rucné (vyjadieno v dB (decibelech)).

Refracted Angle | PA/TOFD: Zobrazuje thel ultrazvukového svazku
(Uhel lomu) v materialu.

UT: Nastavuje thel ultrazvukového paprsku v materidlu.
Nominalni hodnota je uvedena v zavorce.

Reference Point | UT/TOFD: Nastavuje vzdalenost mezi pfedni hranou
(Referenc¢ni bod) | klinu a vystupnim bodem paprsku. Nominalni hodnota je
uvedena v zavorce.

2715 Advanced (Rozsifené)

Pomoci parametru Advanced (Rozsifené) ziskate pfistup k volbam Ref.
Amplitude (Ref. amplituda), Reference dB (Referencni dB), Point Quantity
(Bodové mnozstvi), Compression (Komprese), Effective Digitizing
Frequency (Efektivni digitaliza¢ni frekvence) a Net Digitizing Frequency
(Cisté digitalizaéni frekvence). Chcete-li tyto moznosti otev¥it, prejdéte do nabidky
UT Settings > Advanced (Nastaveni UT > Rozsifené) (Obrazek 2-19 na strané 57 a
Tabulka 12 na strané 58).

UT Settings | Advanced

Ref. Ampltude Refeznce d3 Point Quartity Compression Ei 4 0.00m
ON "

Auto (80%)

80.0% 568

OFF g — A <Previous

Obrazek 2-19 UT Settings > Advanced (Nastaveni UT > Rozsifené)
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Tabulka 12 UT Settings — Advanced (Nastaveni UT - Rozsifené)

Volba

Popis

Ref. Amplitude
(Ref. amplituda)

Slouzi k urceni vysky referencni amplitudy A-skenu na
celou obrazovku. Hodnota je vyjadiena jako procento
vysky celé obrazovky A-skenu. Vychozi hodnota je 80,0 %.
Tato hodnota upravuje hodnotu pro nastaveni zesileni
Auto XX % a nastavuje také vysku referencni ¢ary, pokud je
aktivovana.

Reference dB
(Referencni dB)

KdyZz je tato funkce zapnutd, zmrazi aktualni zesileni jako
referencni zesileni a do pole hodnoty Gain (Zesileni) pfida
hodnotu zesileni tipravy (pocatecni 0,0).

Aplikované zesileni (pro vsechny fokusacni zakony v PA)
je soucet referencniho zesileni a zesileni tipravy. Parametr
Reference dB (Referencni dB) je uzitecny pro kontroly
vyzadujici stanoveni referencniho zesileni a pficteni nebo
odecteni zesileni tpravy.

Point Quantity
(Bodové
mnozstvi)

PA/UT: Zobrazi pocet bodti A-skenu, které se maji ulozit.
Snizenim faktoru Compression (Komprese) se zvysuje
bodové mnozstvi. Zména hodnoty Range (Rozsah) ma vliv
na bodové mnozstvi.

TOFD: Zobrazi pocet bodti A-skenu, které se maji ulozit.
Ve vychozim nastaveni je tato hodnota pevna a zavisi na
rozsahu ultrazvuku. Rozsah kontroly je urcen v nabidce
UT Settings > General > Range (Nastaveni UT > Obecné >
Rozsah).

Méjte na paméti, ze pocet bodit v A-skenu a hodnota
komprese pfimo ovliviwuji velikost souboru.

Compression
(Komprese)

PA/UT: Zobrazuje hodnotu komprese A-skenu. V zavislosti
na rozsahu kontroly a poc¢tu bodti mtize byt vyzadovana
hodnota komprese vétsi nez 1. Napfiklad hodnota 6 udrzi
maximalni hodnotu kazdych 6 po sobé nasledujicich
akvizi¢nich bodt v case. Zaddna maxima nejsou vynechana.

TOFD: Komprese je vynucena na 1 v TOFD a je pouze pro
cteni.
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Tabulka 12 UT Settings — Advanced (Nastaveni UT — Rozsifené) (pokracovini)

Volba Popis
Effective Hodnota Effective Digitizing Frequency (Efektivni
Digitizing digitaliza¢ni frekvence) je nastavena na 100 MHz, coz
Frequency znamena, ze datovy bod je pofizen kazdych 0,01 us
(Efektivni analogového tvaru kfivky. Tuto hodnotu nemiize uzivatel
digitalizacni zmeénit.
frekvence)

Net Digitizing Hodnota Net Digitizing Frequency (Cist4 digitalizaéni

Frequency frekvence) je podilem Effective Digitizing Frequency
(Cista (Efektivni digitalizacni frekvence) déleno hodnotou
digitalizacni Compression (Komprese). Vysledek se pouziva pro
frekvence) dodrzovani pfedpisti. Hodnota v zavorkach [ | pfedstavuje

casovy interval mezi jednotlivymi body A-skenu.

2.7.2  TFM Settings (Nastaveni TFM)

Nabidka TFM Settings (Nastaveni TFM) umoznuje pristup k parametriim General
(Obecné), Pulser (Generator impulzil), Zone (Zéna) a Advanced (Rozsifené).

2.7.21 Obecné informace

Pomoci parametru General (Obecné) mtizete zobrazit a upravit moznosti L Velocity
(Rychlost L), T Velocity (Rychlost T), Reference dB (Referen¢ni dB) a Envelope
(Obélka). Chcete-li tyto moznosti oteviit, pfejdéte do nabidky TFM Settings >
General (Nastaveni TEM> Obecné) (Obrazek 2-20 na strané 59 a Tabulka 13 na
strané 60).

TFM Settings | General

Ref. Amplitude

Delay-and-
Sum

5890.0 m/s 3240.0mss 80.0%

Obrazek 2-20 TFM Settings — General (Nastaveni TFM — Obecné)
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Tabulka 13 TFM Settings — General (Nastaveni TFM — Obecné)

Moznost Popis
L Velocity Rychlost podélnych vin v materialu kontrolované soucasti.
(Rychlost L) Typ materidlu a rychlost podélnych vIn se normalné
nastavuji béhem vytvareni skupiny v ramci procesu planu
skenovani.
T Velocity Rychlost pricnych vin v materialu kontrolované soucasti.
(Rychlost T) Typ materidlu a rychlost pficné viny se obvykle nastavuji

béhem vytvareni skupiny jako soucést procesu planu
skenovani.

Reference dB
(Referencni dB)

KdyZ je tato funkce zapnuta, zmrazi se aktualni zesileni jako
referencni zesileni a do pole hodnoty Gain (Zesileni) pfida
hodnotu zesileni tipravy (pocatecni 0,0).

Aplikované zesileni je souctem referen¢niho zesileni

a zesileni ipravy. Parametr Reference dB (Referenc¢ni dB) je
uzitecny pro kontroly vyzadujici stanoveni referenc¢niho
zesileni a pfidani nebo odecteni zesileni upravy.

Ref. Nastaveni referencni amplitudy v procentech.
Amplitude

(Referencni

amplituda)

TFM Method Zmeénit metodu TFM miizete pouze na defektoskopech
(Metoda TFM) | OmniScan X3 64. Volbami jsou bud technika Delay-And-

Sum nebo Phase Coherence Imaging (fazové koherentni
zobrazovani - PCI). Metodu TFM lze pouzit nezavisle na
skupiny. Dalsi informace o metodé PCI viz , Phase
Coherence Imaging (Fazové koherentni zobrazovani, PCI)”
na strané 224.

U vSech modelti defektoskopu OmniScan X3 je vychozi
nastavenou metodou TFM Delay-And-Sum.
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2.7.2.2 Generator impulzi

Pomoci parametru Pulser (Generator impulz(i) miZete zobrazit a upravit volby
Voltage (Napéti), Frequency (Frekvence), PW (Sitka impulzu) a Acq. Rate Mode
(Rezim rychlosti pofizovani). Chcete-li tyto moznosti otevfit, prejdéte do nabidky
TFM Settings > Pulser (Nastaveni TFM > Generator impulzil) (Obrazek 2-21 na
strané 61 a Tabulka 14 na strané 61).

TFM Settings | Pulser

Select Pulser Voltage (Bipolar) Frequency Acq. Rate Sparse

1 160 Vep 10.00 MHz 50.0ns 71.6Hz Full Matrix

[£80V] [10 MHzZ]

Obrazek 2-21 TFM Settings — Pulser (Nastaveni TFM — Generator impulzii)

Tabulka 14 TFM Settings — Pulser (Nastaveni TFM — Generator impulz)

Moznost Popis

Select Pulser Uvadji, ktery ménic na sondé ma byt pouzit jako prvni ménic

(Zvolit generatoru impulzt.

generator

impulz)

Voltage Napéti generatoru impulzt.

(Napeti) Na defektoskopu OmniScan X3 64 muzete zvolit 10 Vpp,
20 Vpp, 40 Vpp, 80 Vpp, 120 Vpp nebo 160 Vpp.
Na defektoskopu OmniScan X3 muzete zvolit 40 V (vychozi
hodnota), 80 V nebo 115 V.

Frequency Hodnota frekvence sondy. Chcete-li upravit frekvenci,

(Frekvence) vyberte Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klinii)
nebo zménte sondu v planu skenovani.

PW Hodnota $itky impulzu (PW). Sitka impulzu se automaticky
upravuje podle frekvence sondy.

Rozhrani OmniScan
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Tabulka 14 TFM Settings — Pulser (Nastaveni TFM — Generator impulz)

(pokracovani)
Moznost Popis
Acq. Rate Slouzi k nastaveni hodnoty rychlosti pofizovani (Acq. Rate).
(Rychlost Hodnota Acq. Rate (Rychlost pofizovani) je definovana pro
pofizovani) vsechny skupiny a udava frekvenci opakovani vsech kanalt.

Soucin Acq. Rate (Rychlost pofizovani) x Scan Resolution
(Rozliseni skenovani) je roven rychlosti skenovani, pokud je
kontrola nastavena na Time (Cas), nebo je roven Max. Scan
Speed (Max. rychlost skenovani), pokud je kontrola

v rezimu Encoder (Kodér). V pripadé€, Ze je pohyb skenovani
rychlejsi nez Max. Scan Speed (Max. rychlost skenovani),
miize dojit k vynechani dat, coz je vyznaceno cernymi
carami. U kodéri plati, Ze Acq. Rate (Rychlost pofizovani)
disponuje rezimem tspory energie, ktery snizi Acq. Rate
(Rychlost potfizovani), kdyz se kodér nepohybuje. Zadejte
hodnotu, ktera bude predstavovat pozadovanou hodnotu.
Software pouzije tuto hodnotu jako cil, kterého se ma
dosahnout. Mtizete také vybrat jednu z nasledujicich
predvoleb:

Auto Max. (Automatické maximum)

Pouziva maximalni dostupnou hodnotu Acq. Rate (Rychlost
pofizovani).

Default (vychozi hodnota)

Nastavi Acq. Rate (Rychlost pofizovani) na minimalni
hodnotu mezi 120 Hz a maximalni dostupnou rychlosti
pofizovani.

Upravit

Hodnotu mtizete zadat manualné.
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Tabulka 14 TFM Settings — Pulser (Nastaveni TFM — Generator impulz)

(pokracovani)

Moznost

Popis

Sparse
(Rozptylené)

Upravuje hodnotu Pulser Sparsity (Rozptyleni generatoru
impulzii) pofizovani FMC. Vychozi hodnota Sparse
(Rozptylené) je nastavena na impulsovani minimalné 16
meénic. U 64ménicové sondy je vychozi hodnota nastavena
na 1/4, u sondy s 16 a méné ménici je vychozi hodnota
nastavena na Full Matrix (PIna matice). UZivatel miize
kdykoliv béhem nastaveni tuto hodnotu zménit. V
konfiguraci Full Matrix (PIna matice) (vychozi nastaveni)
kazdy ménic vysild a pfijima impulzy. Vybérem jiné hodnoty
Sparse (Rozptylené) se zméni pocet generatorti impulzti,
které budou aktivovany pro vysilani impulz, ale pro pfijem
se stale budou pouzivat vSechny ménice. Moznosti jsou Full
Matrix (Plna matice), 1/2, 1/3, 1/4, 1/8 a 1/16. Napiiklad u
32meénicové sondy hodnota 1/2 znamena, Ze 16 ménicti bude
vysilat impulzy a vSech 32 ménici je bude pfijimat. Nékteré
moznosti se nemusi zobrazit, protoze je vyzadovan
minimalni pocet 4 generatorti impulzii (napfiklad u
16ménicové sondy chybi 1/8 a 1/16). Zména hodnoty Sparse
(Rozptylené) ve vétsiné pfipadii zvysi maximalni Acq. Rate
(Rychlost potfizovani), ale mtize mit za nasledek nizsi pomér
signalu k sumu (SNR).

2.7.2.3

Pfijimac

Pomoci parametru Receiver (Pfijimac) mizete nadefinovat filtr, ktery bude pouzit u
TFM signalu. Chcete-li tyto moznosti oteviit, prejdéte do nabidky TFM Settings >
Receiver (Nastaveni TFM > Pfijimac) (Obrazek 2-22 na strané 63 a Tabulka 15 na

strané 64).

TFM Settings | Receiver

Select Receiver Filter Envelope

Off

Obrazek 2-22 TFM Settings — Receiver (Nastaveni TFM - Pfijimac)

Rozhrani OmniScan
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2.7.2.4

Tabulka 15 TFM Settings — Receiver (Nastaveni TFM - Pfijimac)

Moznost

Popis

Select Receiver
(Zvolit Ptijimac)

Uvadji, ktery ménic na sondé ma byt pouzit jako prvni
meénic prijimace.

Filter Volba vhodné hodnoty filtru, ktera se pouzije na signdl
(Filtr) TFM.

None (0.9-18)MHz +  Band-pass 11.75 MHz High-pass 8 MHz

Band-pass 6.3 MHz High-pass 2 MHz High-pass 10 MHz

Band-pass 7.4 MHz High-pass 4 MHz

Band-pass 9.55 MHz High-pass 6 MHz
Envelope Slouzi k zapnuti funkce Envelope ON (Obalka zapnuta) (ve
(Obalka) vychozim nastaveni) nebo OFF (vypnuta). Obalku lze

pouzit nezavisle na skupiny.

Obalka TFM se vytvari kombinaci a extrakci normy dvou
signald: skutecné slozky elementarniho A-skenu
pofizeného pomoci FMC a imaginarni slozky Hilbertovy
transformace. Zpracovani odstranuje oscilace signalu

v obrazu TFM a umoziiuje spolehlivéjsi méfeni maximalni
amplitudy.

Zatimco vypocet obalky zvySuje vypocetni zatéZ softwaru,
umoznuje snizit rozliSeni mfizky, a v dtisledku toho zvysit
maximdlni Acq. Rate (Rychlost pofizovani).

Wave Set and Zone (Nastaveni viny a zona)

Pomoci parametru Zone (Z6na) mtzete zobrazit a upravit volby Min. Index (Min.
index), Max. Index (Max. index), Min. Depth (Min. hloubka) a Max. Depth (Max.
hloubka). Chcete-li tyto moZnosti otevfit, pfejdéte do nabidky TFM Settings > Wave
Set and Zone (Nastaveni TFM > Nastaveni viny a zona) (Obrazek 2-23 na strané€ 65 a
Tabulka 16 na stran€ 65).
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TFM Settings | Wave Set and Zone

Wave Set Min. Index Max. Index Min. Depth Max. Depth

UL -35.00 mm -3.00mm 0.01 mm 15.00 mm

Obrazek 2-23 TFM Settings — Wave Set and Zone (Nastaveni TFM -

Nastaveni viny a zéna)

Tabulka 16 TFM Settings — Wave Set and Zone (Nastaveni TFM -

Nastaveni vlny a zona)

Moznost Popis
Wave Set Zobrazuje typ nastavené viny, zvolené v planu skenovani.
(Nastaveni
viny)
Min. Index Slouzi k nastaveni limitu pro levou stranu zény TFM

(Min. index)

(oranzovy obrys v zobrazeni planu skenovani). Pro
kontroly svarti je nula uprostied svaru.

Max. Index
(Max. index)

Slouzi k nastaveni limitu pro pravou stranu zény TFM
(oranzovy obrys v zobrazeni planu skenovani). Pro
kontroly svarti je nula uprostied svaru).

Min. Depth
(Min. hloubka)

Slouzi k nastaveni horniho limitu pro zénu TEM (oranzovy
obrys v zobrazeni planu skenovani.

Max. Depth
(Max. hloubka)

Slouzi k nastaveni dolniho limitu pro zénu TFM (oranzovy
obrys v zobrazeni planu skenovani).

2.7.2.5 Rozliseni zony

Pomoci parametru Zone Resolution (RozliSeni zény) mtiZete zobrazit a upravit volby
Resolution (RozliSeni), pts/AL, pts/AT a Amplitude Fidelity (Vérnost amplitudy).
Chcete-li tyto moznosti otevftit, pfejdéte do nabidky TFM Settings > Zone Resolution
(Nastaveni TFM > RozliSeni zény) (Obrazek 2-24 na strané 66 a Tabulka 17 na

strané 66).
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TFM Settings | Zone Resolution

Resolution pLs/AT Amplitude Fidelity

0.16mm b d 2.1d8

Obrazek 2-24 TFM Settings — Zone Resolution (Nastaveni TFM — RozliSeni z6ny)

Tabulka 17 TFM Settings — Zone Resolution (Nastaveni TFM — RozliSeni z6ny)

Moznost Popis
Resolution Slouzi k nastaveni vzdalenosti mezi dvéma pixely uvnitf
(RozliSeni) zony TEM. Upravte rozliseni mfizky tak, abyste ziskali
Amplitude Fidelity (Vérnost amplitudy) v souladu
s ptedpisy.
0.18mm
1024p
—1 ]
: 1024p :
pts/AL Zobrazuje pocet bodili na podélnou vinovou délku, ktery je
urcen pomoci nastaveni rozliSeni mfizky.
pts/AT Zobrazuje pocet bodli na pricnou vinovou délku, ktery je
urcen pomoci nastaveni rozliseni mfizky.
Amplitude Zobrazuje maximalni moznou odchylku amplitudy (v dB)
Fidelity zpusobenou samotnym rozlisenim mfizky. Tento model je
(Vérnost zalozen na empirickych pozorovanich a zohlednuje
amplitudy) vodorovnou a svislou osu.

2.7.2.6 Apertura

S pomoci parametru Apertura uvidite nastaveni generatoru impulzii a pfijimace tak,
jak byla nastavena v planu skenovani.
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TFM Settings | Aperture

First Pulser

1
a

Obrazek 2-25 TFM Settings — Aperture (Nastaveni TFM — Apertura)

Tabulka 18 TFM Settings — Aperture (Nastaveni TFM — Apertura)

Moznost Popis

First Pulser Uvadi ¢. ménice pouzitého jako prvni méni¢ v generatoru
(Prvni generator impulzi.
impulzi)

Pulser Quantity Uvadi pocet méni¢h pouzitych pro generdtor impulzt.
(Mnozstvi
generatoru
impulzi)

Last Pulser Uvadi ¢. ménice pouzitého jako posledni ménic v generatoru
(Posledni generator | impulzi.
impulzi)

First Receiver Uvadi ¢. ménice pouzitého jako prvni ménic v prijimaci.
(Prvni prijimac)

Receiver Quantity | Uvadi pocet ménict pouZitych pro pfijimac.
(Mnozstvi
prijimaci)

Last Receiver Uvadi ¢. ménice pouzitého jako posledni ménic v pfijimacdi.
(Posledni pfijimac)

2.7.3  Gates & Alarms (Brany a alarmy)

Nabidka Gate & Alarms (Brany a alarmy) umoznuje pfistup k parametrtim
Gate Main (Hlavni brana), Gate Advanced (Rozsifena brana) Output (Vystup)
a Thickness (Tloustka).
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# Plan & Calibrate

A UT Settings

4 Gates & Alarms Gate Main

$ Scan

O Display Alarm

£3 Probe & Part Output

N Focal Law Thickness

1 Measurements

4 Preferences

Obrazek 2-26 Brany a alarmy

2.7.31 Gate Main (Hlavni brana)

Pomoci parametru Gate Main (Hlavni brana) mizZete zobrazit a upravit volby Select
Gates (Zvolit brany), Activation (Aktivace), Geometry (Geometrie), Start, Width
(Sitka) a Threshold (Prahovéa hodnota). Chcete-li tyto moznosti oteviit, ptejdéte do
nabidky Gate & Alarms > Gate Main (Brany a alarmy > Hlavni brana) (Obrazek 2-27
na strané 68 a Tabulka 19 na strané 68).

Gates & Alarms | Gate Main

Select Gates Activation [EY Start 0.00 mm

A m True Depth 5.51mm

= OFF A <Previous

Obrazek 2-27 Gates & Alarms PA — Gate Main menu (Brany a alarmy PA -
Nabidka Hlavni brana)

Tabulka 19 Gates & Alarms PA — Gate Main menu (Brany a alarmy PA — Nabidka
Hlavni brdna)

Volba Popis
Select Gates Slouzi k vybéru parametrti brany, které se budou
(Zvolit brany) upravovat. MizZete si vybrat mezi A, B nebo I.
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Tabulka 19 Gates & Alarms PA — Gate Main menu (Brany a alarmy PA — Nabidka

Hlavni brana) (pokracovini)

Volba Popis
Activation Slouzi k nastaveni brany na obrazovce — ON
(Aktivace) (ZAPNUTO) nebo OFF (VYPNUTO).
Geometry Umoznuje nastavit typ brany: True Depth (Skutecna
(Geometrie) hloubka) nebo Sound Path (Draha zvuku).

True Depth (Skutecna hloubka) nastavuje branu podle
hloubky v materialu.

Sound Path (Draha zvuku) nastavuje branu podle
urazené vzdalenosti v materialu.

Rozhrani OmniScan
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Tabulka 19 Gates & Alarms PA — Gate Main menu (Brany a alarmy PA — Nabidka
Hlavni brana) (pokracovini)

Volba Popis

Start Slouzi k nastaveni pocatecni polohy vybrané brany. Tato
poloha je relativni k synchronizaci brany. Skute¢na
poloha brany je sou¢tem synchronizacni polohy

a pocatecni polohy brany. Pokud brana neni
synchronizovana, pak je Start relativni k nule na ose

ultrazvuku.
Width Slouzi k nastaveni sitky brany (vyjadfeno v mm nebo
(Sitka) v palcich).
Threshold Pouzivé se k nastaveni vysky brany v A-skenu. Tento
(Prahova parametr urcuje amplitudu signalu v brané pro detekci.

hodnota)

2.73.2 Gate Advanced (Rozsifena brana)

Pomoci parametru Gate Advanced (Rozsifend brana) mtiZete zobrazit a upravit volby
Select Gates (Zvolit brany), Synchro, Peak (Vrchol), Measure (Méfeni) a Signal
Polarity (Polarita signalu). Chcete-li tyto moZnosti otevfit, prejdéte do nabidky

Gate & Alarms > Gate Advanced (Brany a alarmy > Rozsifend brana) (Obrazek 2-28
na strané 70 a Tabulka 20 na strané 71).

Gates & Alarms | Gate Advanced

Select Gates Synchro Peak Measure Signal Polarity 0.00 mm

A Pulse Max Peak Peak (A) Positive
<Previous

Obrazek 2-28 Gates & Alarms — Gate Advanced
(Brany a alarmy — Rozsifena brana)
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Tabulka 20 Gates & Alarms — Gate Advanced (Brany a alarmy -
Rozsifena brana)

Volba Popis
Select Gates Slouzi k vybéru parametrti brany, které se budou
(Zvolit brany) upravovat. Mtizete si vybrat mezi A, B nebo I.
Synchro (pro Slouzi k urceni typu synchronizace vybrané brany.
Gat,e A Pulse (Impulz): Synchronizace na za¢atku impulzu. Jde
(Brana A) o jediny vybeér, ktery je k dispozici pfi pouziti jiného typu
a Gate B skupiny nez Linear at 0° (Linearni pfi 0°).
(Brana B))

I/: Synchronizuje misto, kde signal prochazi branou I.
Pokud signél nepfekroci branu I, je synchronizovan na
konci brany I. Aby bylo moZzné pouzit tuto moznost, musi
byt brana I aktivni.

A”: Synchronizuje se na polohu vrcholu amplitudy
brany A. Pokud signal nepfekroci branu A, je
synchronizovan na konci brany A. Tato moznost je

k dispozici pro branu B pouze v pfipadé, Ze jste vybrali
Measure = Peak (Méfeni = Vrchol) pro branu A.

A/: Synchronizuje misto, kde signal nejprve piekroci
branu A. Pokud signal nepfekroci branu A, je
synchronizovan na konci brany A. Tato moznost je

k dispozici pro branu B pouze v pfipadé, Ze jste vybrali
Measure = Edge (Méfeni = Okraj) pro branu A.

A-scan Synchro | Slouzi k urceni typu synchronizace A-skenu.

(Synchro A- Pulse (Impulz): Synchronizace na zacatku impulzu. Osa
skenu) ultrazvuku zohlednuje hodnoty Wedge Delay (Zpozdéni
klinu) a Beam Delay (Zpozdéni svazku), takze pokud byla
v planu skenovani zvolena prava strana, nula by se méla
nachdazet na povrchu kusu. Je to jedina dostupna moznost
pri pouziti jiného typu skupiny nez Linear at 0° (Linearni
pri 0°).

I/: Synchronizuje nulu osy ultrazvuku na signalu pfi
prvnim prekroceni brany I. Brana I musi byt aktivni, aby
méla tuto moznost k dispozici. Pfi vybéru této moZnosti
jsou zpozdéni klinti a paprskt vynucena na 0.
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Tabulka 20 Gates & Alarms — Gate Advanced (Brany a alarmy -
Rozsifena brana) (pokracovdni)

Volba Popis
Peak Pokud je hodnota Measure (Méfeni) nastavena na Peak ()
(Vrchol) (Vrchol (%)), umoznuje nastaveni Peak (Vrchol) zvolit, zda

se hodnoty vztahuji k parametru First Peak (Prvni vrchol)
nebo k Max Peak (Max. vrchol).

Kdyz je pro danou branu (A, B nebo I) vybrana moznost
Max Peak (Max. vrchol), zobrazena data, hodnoty a
parametry odpovidaji pouze nejvyssimu (nebo
maximalnimu) vrcholu pfekracujicimu tuto konkrétni
branu.

KdyZ je pro danou branu (A, B nebo I) vybrano First Peak
(Prvni vrchol), zobrazena data, hodnoty a parametry
odpovidaji pouze prvnimu vrcholu pfekracujicimu tuto
konkrétni branu.

Measure Slouzi k nastaveni typu méfeni aktualni brany.

(Méfeni) Peak () (Vrchol (*)): Zobrazena data, hodnoty

a parametry odpovidaji bud parametru Max Peak
(Maximalni vrchol), nebo First Peak (Prvni vrchol),
v zavislosti na nastaveni Peak (Vrchol).

Edge (/) (Okraj (/)): Zobrazena data, hodnoty a parametry

odpovidaji prvnimu bodu prekroceni brany. Nastaveni
Peak (Vrchol) nema zadny vliv.

Signal Polarity U usmérnénych signali je tidaj Signal Polarity (Polarita
(Polarita signalu) | signdlu) nastaven na Positive (Kladnd) a je urcen pouze
pro ¢teni. U RF signalti je polarita nastavena na Absolute
(Absolutni). V rezimu Absolute (Absolutni) zohlediiuji
vSechna méfeni absolutni hodnotu signéalu v brané bez
ohledu na to, zda je signdl kladny nebo zaporny.

2.7.3.3 Alarm

V nabidce Alarm muZete nastavit alarm pro vSechny skupiny a brany, nebo pro
jednotlivé skupiny a brany. Mohou byt nastaveny az tfi alarmy. (Viz Obrazek 2-29 na
strané 73.)
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Gates & Alarms | Alarm

Select Alarm Activation

Alarm 1

Obrazek 2-29 Brany a alarmy - nabidka Alarm

Tabulka 21 Brany a alarmy — Alarm

Moznost Popis

Select alarm Zvolte, ktery alarm chcete konfigurovat (od Alarm 1 po

(Zvolit alarm) Alarm 3).

Activation Tlac¢itka On a Off aktivuji nebo deaktivuji odpovidajici

(Aktivace) kontrolku alarmu, ktera se nachazi na pfednim panelu
pfistroje (viz Obrazek 2-30 na strané 74).

Apply to Zvolte konkrétni skupinu nebo pouzijte pro All (vSechny)

(Pouzit pro) skupiny.

Condition 1 Nastavte podminku brany, ktera spusti alarm. Podminku

(Podminka 1) lze nastavit tak, aby spustila poplach, kdyz signal narazi
na urcitou branu (napt. Gate A (Brana A)) nebo kdyz
signal nenarazi na konkrétni branu (napt. Not Gate A
(chybi Brana A)).

Operator Vyberte logicky operator, ktery tyto dvé podminky

(Operator) propoji.
Operator And (A) aktivuje alarm, kdyz jsou splnény obé
podminky.
Operator Or (Nebo) aktivuje alarm, kdyzZ je splnéna
alespon jedna z podminek.

Condition 2 Nastavte podminku druhé brany, ktera spusti alarm.

(Podminka 2) Podminku Ize nastavit tak, aby spustila poplach, kdyz
signdl narazi na urcitou branu (napf. Gate B (brana B))
nebo kdyz signal nenarazi na konkrétni branu
(napf. Not Gate B (chybi brana B)).
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[ DOPORUCENI |
Leva kontrolka alarmu je kontrolkou pro Alarm 1, prostfedni pro Alarm 2 a prava pro
Alarm 3 (viz Obrazek 2-30 na strané 74).

Alarm 2
Alarm 1 Alarm 3

Obrazek 2-30 Kontrolky alarma

2.7.34 Output (Vystup)

Nabidka Output (Vystup) umoznuje konfigurovat signal alarmu a odeslat jej na
digitalni vystup.

Gates & Alarms | Output ~
X
Select Alarm Count elay t
Alarm 1 .0s .15
.| *

Obrazek 2-31 Brany a alarmy - nabidka Output (Vystup)

Tabulka 22 Gates & Alarms (Brany a alarmy) — Output (Vystup)

Moznost Popis
Select alarm Zvolte, ktery signal alarmu chcete konfigurovat
(Zvolit alarm) (od Alarm 1 po Alarm 3).
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Tabulka 22 Gates & Alarms (Brany a alarmy) — Output (Vystup) (pokracovani)

Moznost Popis
Count Zadejte, kolikrat musi byt splnéna podminka alarmu,
(Pocet) aby se alarm spustil.
Delay Zadejte prodlevu mezi vyskytem podminky alarmu a
(Zpozdéni) skutecnym spusténim alarmu.
Hold time Zadejte dobu trvani alarmu.
(Délka alarmu)
Digital output Slouzi k odeslani signalu alarmu do jednoho ze tfi
(Digitalnd digitalnich vystuptt DOUT.
vystup)

2.7.3.5 Thickness (Tloustka)

Pomoci parametru Thickness (Tloustka) mtiZete nastavit zdroj pro méfeni tloustky a
definovat minimum a maximum barevné palety pro tloustku. Chcete-li tyto moznosti
otevtit, pfejdéte do nabidky Gate & Alarms > Thickness (Brana a alarmy > Tloustka)
(Obrézek 2-32 na strané 75 a Tabulka 23 na strané 75).

Gates & Alarms | Thickness

Obrazek 2-32 Gates & Alarms — Thickness (Brany a alarmy — Tloustka)

Tabulka 23 Gates & Alarms PA — Thickness (Brany a alarmy PA — Tloustka)

Volba Popis
Mode Vybere kombinaci bran pouzitou k méfeni tloustky.
(Rezim)
Minimum Minimalni tloustka barevné skaly pro C-sken tloustky.
(Minimalni)
Maximum Maximalni tloustka barevné skaly pro C-sken tloustky.
(Maximalni)

Rozhrani OmniScan 75



10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

2.7.3.6

TFM Gates (TFM brany)

Brana A je k dispozici pfi pouZziti TFM skupin. ProtoZe metoda TFM pracuje s
objemovymi daty, pouziva se obdélnikova brana, ktera data omezi na specifickou
zaméfenou zénu v ramci koncového pohledu.

TFM brana neposkytuje Zadna pokrocila nastaveni ani fizeni tloustky, tudiz je k

dispozici pouze hlavni nabidka bran (viz Obrazek 2-33 na stran€ 76 a Tabulka 24 na

strané 76).

Gates | Gates Main

Obrazek 2-33 Gates & Alarms (Brany a alarmy) - TFM

Tabulka 24 Gates & Alarms (Brany a alarmy) - TFM

Volba Popis
Activation Slouzi k nastaveni brany na obrazovce - ON (ZAPNUTO)
(Aktivace) nebo OFF (VYPNUTO).

Index Start
(Zacatek indexu)

Slouzi k nastaveni pocatecni pozice zvolené brany v ose
indexu. Parametr Index End (Konec indexu) se pfi
upravé hodnoty parametru Index Start (Zacatek indexu)
automaticky aktualizuje tak, aby Sifka brany ziistala
zachovana.

Index End
(Konec indexu)

Slouzi k nastaveni umisténi koncové pozice zvolené
brany v ose indexu. Parametr Index Start (Zacatek
indexu) se pfi ipravé parametru Index End (Konec
indexu) nezmeéni.

Depth Start Stejné jako u parametru Index Start (Zacatek indexu),
(Zacatek ale v ose hloubky.

hloubky)

Depth End Stejné jako u parametru Index End (Konec indexu),
(Konec hloubky) | ale v ose hloubky.
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Tabulka 24 Gates & Alarms (Brany a alarmy) — TFM (pokracovini)

Volba Popis
Threshold Pouziva se k nastaveni vysky brany v ramci A-skenu.
(Prahova Tento parametr urcuje amplitudu signalu v brané pro
hodnota) detekci.

V rezimu rastrového skenovani nelze parametry Index Start (Zacatek indexu) a Index
End (Konec indexu) upravovat, jejich hodnoty jsou svazany s hodnotami parametrti
Index Start (Zacatek indexu) a Index End (Konec indexu) zény TFM.

274  Scan (Sken)

Nabidka Scan (Sken) umoznuje pfistup k parametrim Inspection (Kontrola) a Area
(Oblast).

2.7.41 Inspection (Kontrola)

Pomoci parametru Inspection (Kontrola) miizete zobrazit a upravit volby Type (Typ),
Scan (Sken), a Encoder (Kodér). Chcete-li tyto moznosti otevfit, pfejdéte do nabidky

Scan > Inspection (Sken > Kontrola) (Obrazek 2-34 na strané 77 a Tabulka 25 na
strané 78).

Scan | Inspection
X
Type Scan on Play index on Play Index Tolerance
Edit
Raster
0.00mm 41.00mm
Encoded Encoders <+

Obrazek 2-34 Scan — Inspection (Sken — Kontrola)
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Tabulka 25 Scan — Inspection (Sken — Kontrola)

Volba Popis

Type Slouzi k vybéru pozadovaného typu kontroly. K dispozici jsou
(Typ) nasledujici moznosti:

Time (Cas)

Pofizovani dat v presnych casovych intervalech.

One-Line Encoded (Jednoradkové zakodovano)

Pti jednotfadkovém skenovani je pofizovani zalozeno na kodéru.

Raster Encoded (Rastrové zakddovano)

Kdyz se sonda s phased array pohybuje na osach skenovani

a indexu, jsou ultrazvukova data pofizovana v obousmérném nebo

jednosmérném skenovacim vzoru.
Edit Slouzi ke konfiguraci nastaveni kodéru. UmoZziiuje vam
Encoder konfigurovat rozliSeni, polaritu a vstup kodéru. Dalsi informace
(Upravit o moznostech kodéru najdete v ¢asti ,,Encoder Configuration
kodér) (Konfigurace kodéru)” na strané 79.

CALIBRATION | ENCODERS

Scan on Definuje hodnotu, na kterou bude nastavena poloha Scan (Sken),
Play kdyz uzivatel stiskne tlac¢itko Play (Pfehrat). Vychozi hodnota je
(Skenovat | Area Scan Start (Spustit skenovani oblasti).
pfi pfe-
hravani)
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Tabulka 25 Scan — Inspection (Sken — Kontrola) (pokracovdini)

Volba Popis

Index on | K dispozici pouze pii nastaveni Raster Encoded (Rastrové
Play zakédovano).

(Indevx.o- Definuje hodnotu, na kterou bude nastavena poloha indexu, kdyz
vat pri uzivatel stiskne tlacitko Play (Pfehrat). Vychozi hodnota je Area
prehra- Index Start (Spustit indexovani oblasti).

vani)

2.74.2 Encoder Configuration (Konfigurace kodéru)

V nabidce Edit Encoders (Upravit kodéry) mtizete zvolit hodnotu ze seznamu
prednastavenych hodnot, nebo nakonfigurovat kodéry rucné.

Scanner Presets (Predvolby skeneru)

Pokud mate skener Evident, mtZete jej vybrat pfimo na karté Scanner Presets
(Predvolby skeneru) (Obrazek 2-35 na strané 79). Rozliseni, vstup a polarita budou
nakonfigurovany automaticky. Parametry muzete stale upravovat na dalsich
dostupnych kartach (karta Scan Axis Encoder (Kodér osy skenovani) a karta Index
Axis Encoder (Kodér osy indexu)).

Scanner Presets

Scan Axis Encoder

Glider

< =i .
i . é

HST-Lite HydroFORM

& o | =
M Mini-Wheel RollerFORM RollerFORM XL

Index Axis Encoder

=
apScanner
Select a preset or use /
D ::swm S

Cancel

Obrazek 2-35 Scanner Presets (Pfedvolby skeneru)
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Scan Axis Encoder (Kodér osy skenovani) a Index Axis Encoder (Kodér osy indexu)

Karta Scan Axis Encoder (Kodér osy skenovani) a karta Index Axis Encoder (Kodér
osy indexu) umoznuji vybrat a nakonfigurovat kodér pro kazdou osu. V této nabidce
miizete kodéry také kalibrovat. Chcete-li tyto moznosti otevrit, prejdéte do nabidky
Scan > Inspection (Skenovat > Kontrola) (Obrazek 2-34 na stran€ 77 a Tabulka 26 na
strané 81) a poté zvolte Edit Encoders (Upravit kodéry).

Modul ScanDeck

Po zvoleni skeneru HydroFORM2 (Next-generation HydroFORM) se v dialogovém
okné Scanner Presets (Pfedvolby skeneru) zobrazi dal$i menu. V tomto menu miizete
upravit nastaveni kodéru HydroFORM2.

Mtizete upravit parametr Target Increment (Cilovy pfirtistek), ktery nastavuje
jmenovity index vzdalenosti mezi jednotlivymi fadky skenovani. Také mtizete
nastavit parametr Warning Tolerance (Varovna tolerance) k vymezeni tolerance pred
tim, nez dojde k varovani o prekroceni indexu vzdalenosti.

Strucny priivodce modulem ScanDeck ukazuje pouziti tlacitek modulu Scandeck
pro Next-generation HydroFORM. (Viz Obrazek 2-36 na strané 80.)

CALIBRATION | ENCODERS

Seanner Presets GUIDED MODE

Scan Axis Encoder

Index Axis Encoder

Index Index

ScanDeck™ Backward

Target
Increment
HydroFORM2

o ] -

=

Warning
Tolerance

2.00mm . ‘_ ‘_ﬁ ‘_ﬁ

Reached Passed

Index

Cancel

Obrazek 2-36 Modul ScanDeck skeneru HydroFORM 2
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Tabulka 26 Sken — Konfigurace kodéru

Volba Popis
Type Vyberte typ kodéru. Aktudlni moznosti jsou Quad a
(Typ) Clicker. Kdyz je pfipojenym kodérem (vystup 5V TTL)

dvoukanalovy vystupni kodér, vyberte Quad. Kanaly
jsou obecné oznaceny A a B. Kdyz se kodér otaci ve
sméru hodinovych rucicek (zleva doprava na obrazku
nize), kanal B nasleduje kanal A se zpozdénim 90 stupnd.
Kdyz se kodér otaci proti sméru hodinovych rucicek,
kanal A nasleduje kanal B se zpozdénim 90 stupniti.
Timto zptisobem mtZete urcit, zda je rotace ve sméru
nebo proti sméru hodinovych rucicek. Dekodér pocita
jeden krok pokazdé, kdyz detekuje vzestupnou nebo
sestupnou hranu na kanalu A nebo kanalu B. To
znamend, Ze pokud je skutecné rozliSeni kodéru

1 000 krokti/otacku, konecné rozliSeni s odectem
kvadratury je 4 000 krokt/otacku.

ChannelAJ\llll

i AppEEpyl
ChamelB| . [T 0L L T

Normalreading : [ © & o [ o i [ 1 [ [

Clicker Pouziva se, kdyz mate indexovaci zafizeni Evident
(Pocitadlo) (pocitadlo). Stisknutim tlacitka indexovaciho zafizeni

zvysite polohu na ose o pfirastek. Pocitadlo se casto
pouziva k provedeni rucniho rastrového skenovani a je
obecné pfifazeno k ose Index.

Step Resolution | Pokud je typem kodéru Quad, pak je rozliSeni poctem
(RozliSeni kroku) | odpoctii kodéru na jednotku pro vybrany kodér. U typu
Clicker je rozliSeni prirtistkem v ose pii stisknuti

pocitadla.
Polarity Slouzi k obraceni odpoctu kodéru. Vyberte mezi
(Polarita) hodnotami Normal (Normalni) a Inverse (Inverzni).
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Tabulka 26 Sken — Konfigurace kodéru (pokracovdini)

Volba Popis
Encoder Input Zvolte vstupni zdroj pro vybranou osu. Pfi rastrovém
(Vstup kodéru) skenovani se pfi vybéru vstupu pro Scan Axis (Osu
skenovani) automaticky zvoli vstup pro Index Axis (Osu
indexu).
Preset Pfi pouziti pocitadla je mozné pfedvolbu ON/OFF
(Pfedvolba) (ZAP/VYP) nastavit na pevnou hodnotu. Pokud je Preset

(Predvolba) nastavena na OFF (VYP), po stisknuti
pocitadla ztistane hodnota osy skenovani stejna. Kdyz je
Preset (Pfedvolba) nastavena na ON (ZAP), pfi stisknuti
pocitadla se zméni hodnota kodéru osy skenovani na
pocatek osy. To 1ze pouzit ke zjednoduseni pracovniho
postupu kontroly a jeho pfizptisobeni vzoru skenovani.

Calibration Chcete-li kalibrovat rozliSeni kodéru, nejprve definujte
(Kalibrace) skute¢nou vzdalenost, kterou kodér urazi. Poté kliknutim
na tlacitko Reset (Resetovat) restartujte odpocet kodéru
a presunte kodér o zadanou vzdalenost. Poté stisknutim
tlac¢itka Calibrate (Kalibrovat) pfevedte odpocet kodéru
a vzdalenost na Encoder Resolution (Rozliseni kodéru).

Distance (Vzdalenost): Slouzi k nastaveni vzdalenosti
pro kalibraci.

Calibrate (Kalibrace): Slouzi k potvrzeni vzdalenosti pro
kalibraci.

Reset (Resetovat): Znovu inicializuje vzdalenost kodéru
na 0.

Distance (Vzdalenost) (dole): Zobrazuje skutecnou
vzdalenost, kterou kodér urazil.
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Tabulka 26 Sken — Konfigurace kodéru (pokracovini)

Volba Popis
Index start Tato moZznost je k dispozici pouze u skupiny typu 0° s
bound on clicker | pfekrytim a pfi nastaveni osy indexu na Clicker.
step Zapnutim této funkce se hodnota Index Start (Zacatek
(Zacatek indexu | indexu) stane nasobkem kroku pocitadla nebo rozliseni
vazany na krok pocitadla. Typickym piipadem pouziti je kontrola
pocitadla) potrubi pomoci skeneru FlexoFORM. V tomto pripadé se

nulovy index vztahuje na horni ¢ast trubky, pricemz
Index Start (Zacatek indexu) a Index End (Konec indexu)
jsou nastaveny na kazdou stranu referencni hodnoty
(hodnota zacatku indexu je zaporna). Pokud je volba
Index start bound on clicker step (Zacatek indexu
vazany na krok pocitadla) nastavena na ON (ZAP),
zarucuje to, Ze pfi pouziti pocitadla bude poloha indexu
prochazet pfesné nulou, pfesné na referencni hodnotu.
Vyhyba se zbytecnym vypocttim, aby dokonale
odpovidala zac¢atku indexu.

2743 Area (Oblast)

Pomoci parametru Area (Oblast) miZete zobrazit a upravit volby Scan Start (Zacatek
skenu), Scan End (Konec skenu) a Scan Res. (Rozliseni skenu). Chcete-li tyto volby
oteviit, pfejdéte do nabidky Scan > Area (Skenovat > Oblast) (Obrazek 2-37 na

strané 83 a Tabulka 27 na strané 84).

Obrazek 2-37 Scan — Area (Sken — Oblast)
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Tabulka 27 Scan — Area (Sken — Oblast)

Volba Popis
Scan Start Slouzi k nastaveni pocatecniho umisténi skenovani
(Zacatek (vyjadfeno v mm nebo v palcich).
skenu)
Scan End Umoznuje nastavit maximalni vzdalenost, kterou miiZete

(Konec skenu)

skenovat (vyjadfeno v mm nebo v palcich).

Scan Res. Pouziva se k nastaveni kroku (rozliseni), ve kterém budou
(RozliSeni body pofizeny pfi skenovani (vyjadfeno v mm nebo
skenu) v palcich).

Index Start

(Pouze rastrové skenovani) Slouzi k nastaveni umisténi

(Zacatek pocatku rastrového skenovani v ose indexu (vyjadfeno
indexu) v mm nebo v palcich).
Index End (Pouze rastrové skenovani) Slouzi k nastaveni umisténi

(Konec indexu)

konce rastru v ose indexu (vyjadfeno v mm nebo v palcich).

Index
Res./Index
Step
(Rozliseni
indexu / Krok
indexu)

(Pouze rastrové skenovani) Urcuje rozliseni indexu. Nelze
upravit pfi skenovani Linear at 0° (Linearni pfi 0°).

2744 Digital Inputs (Digitalni vstupy)

Volba Digital Inputs (Digitalni vstupy) umoznuje konfigurovat digitalni vstupy
(DIN). Kazdy ze ¢tyf parametrt DIN#z ma vylucnou funkci. Uvedené funkce 1ze
pfifadit libovolnému digitalnimu vstupu (Tabulka 28 na strané 85).

Pomoci digitalnich vstupti mtizete ovladat defektoskop OmniScan X3 dalkoveé.
Pripojte dalkovy ovladac k prislusnému konektoru OmniScan. Podrobnosti
o signalech a konektorech najdete v UzZivatelské pfirucce pfistroje OmniScan X3.

Pokud pouzivate pfednastaveny skener, ktery ma ve vychozim nastaveni digitalni
vstup, bude ¢ast Digital Inputs (Digitalni vstupy) jiz vyplnéna.
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Tabulka 28 Volby v ramci nabidky Digitalni vstupy

Volba Popis
Pause/Resume | Slouzi k pfepinani mezi rezimem kontroly a reZimem
(Pauza/ analyzy a zpét. Rezim se zméni tehdy, kdyz signal
Obnovit) dalkového ovladace vzroste z nizké na vysokou troveri.

To odpovida ru¢nimu stisknuti tladitka Pause (Pauza) (@).

Save Data Pouziva se k ulozeni dat, kdyZ signal dalkového ovladani
(Ulozit data) stoupne z nizké na vysokou uroven. To odpovida rucnimu
stisknuti tladitka Save (Ulozit) (@).

Clear All Slouzi k vymazani vSech dat, kdyz signal dalkového
(Vymazat vée) | ovladani stoupne z nizké na vysokou tiroven. To odpovida
ru¢nimu stisknuti tlagitka Play (Pfehrat) (€@).

Acquisition Pokud je tato funkce DIN aktivni, pofizovani je docasné
step zmrazeno. Tuto moZnost lze definovat pouze na DIN 3.
(Krok poftizeni)

275 Probe & Part (Sonda a soucast)

Nabidka Probe & Part (Sonda a soucast) umoziuje upravovat parametry tykajici se
umisténi a prekryti a zaroven vytvaret vlastni sondy a kliny v nabidce Probe &
Wedge Manager (Spravce sond a klintt).

2.7.51 Position (Poloha)

Pomoci parametru Position (Poloha) mtizete zobrazit a upravit volby Skew
(Naklonéni), Scan Offset (Posun skenovani) a Index Offset (Posun indexu). Chcete-li
tyto volby oteviit, pfejdéte do nabidky Probe & Part > Position (Sonda a soucast >
Poloha) (Obrazek 2-38 na strané 85 a Tabulka 29 na strané 86).

Probe & Part | Position

Um)
Skew Scan Offse 0.00 mm

Left (90°)

<Previous

Obrazek 2-38 Probe & Part — Position (Sonda a souéast — Poloha)
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Tabulka 29 Moznosti Probe & Part — Position (Sonda a soucast — Poloha)

Skew Orientace ultrazvukového svazku vzhledem k ose

(Naklonénti) skenovani. Naklonéni 90 a naklonéni 270 se obvykle
pouzivaji k definovani oboustranné kontroly se dvéma
sondami.

Scan Offset Hodnota Scan Offset (Posun skenovani) je rozdil mezi

(Posun polohou 0 vyznacenou na soucasti urcené ke kontrole

skenovani) a skutec¢nou pocatecni polohou stfedu sondy na ose
skenovani.

F 3
»
—!|
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Tabulka 29 Moznosti Probe & Part — Position (Sonda a soucast — Poloha)

Volba Popis
Index Offset Posun indexu svazku je rozdil mezi polohou 0
(Posun indexu) vyznacenou na soucasti urcené ke kontrole a skutecnou

pocatecni polohou pfedni hrany sondy na ose indexu.
Posun indexu svazku je pro sondu v poloze naklonéni 90
negativni a pro sondu v poloze naklonéni 270 pozitivni.
Index Offset (Posun indexu) nelze upravit v TFM,
protoze se tim ovliviiuje vypocet fokusacnich zakon.
Posun indexu sondy v TFM zménte pomoci nastaveni
Scan Plan (Plan skenovani).

o]
Prabe
\ index
5
0
% T
20
-
Beam index
: A\
-100 a0 &0 40 20 i

2752  Part(Cast)

Pomoci parametru Part (Soucast) mtiZete zobrazit a upravit volbu Thickness
(Tloustka). Chcete-li otevfit tuto volbu, pfejdéte do nabidky Probe & Part > Part
(Sonda a soucast > Soucast) (Obrazek 2-39 na strané 87 a Tabulka 30 na strané 88).

Probe & Part | Part

0.00 mm

<Previous

Obrazek 2-39 Probe & Part — Part (Sonda a soudast — Soudast)
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Tabulka 30 Probe & Part — Part (Sonda a soucast — Soucast)

Volba Popis
Thickness Slouzi k nastaveni tloustky skenované soucasti. Tato
(Tloustka) hodnota se vétsinou pouziva k pfizptisobeni prekryti

a usek signalu tim, Ze se prizptisobi skutecné tloustce,
a nikoli nominalni hodnoté. Tuto hodnotu nelze upravit
v TEM, protoze se tim ovliviiuje vypocet fokusacnich
zakonu. Hodnotu Part Thickness (Tloustka soucasti)
zmeénte v TFM pomoci Scan Plan (Plan skenovani).

2.7.5.3 Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klin()

Informace o spraveé vlastnich sond a klinti najdete v ¢asti , Probe & Wedge Manager
(Spravce sond a klint1)” na strané 212.

2.75.4 Weld or Custom Overlay (Svar nebo vlastni prekryti)

Nazev této podnabidky se lisi v zavislosti na vybéru provedeném v planu skenovani.
Pokud neni vybrano zadné prekryti, tato nabidka se nezobrazi. Pokud zvolite prekryti
svaru, umozni vam nabidka Weld (Svar) provadét iipravy nasledujicich parametrt
pfimo (viz popis kazdého parametru v Tabulka 64 na strané 149):

* Hot Pass Height (Vyska vyplné svaru)
e Hot Pass Angle (Uhel vyplné svaru)

* Land Height (Vyska otupeni)

e Land Offset (Posun otupent)

* Root Height (Vyska korene)

e Root Angle (Uhel kofene)

Parametry, které nejsou relevantni nebo je nelze upravit, protoze zavisi na jinych
hodnotach, jsou urceny pouze pro cteni.

V pripad€, Ze moznost vybrana v planu skenovéni pfekryti je Custom (Vlastni), pak
ma tato ¢ast ndzev Custom Overlay (Vlastni pfekryti) a je mozné provadét upravy
nasledujicich parametri:

e Scale (Méfitko)

e Rotate (Otocit)

e Horizontal/Vertical Pan (Horizontalni/vertikalni posun)
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e Horizontal/Vertical Flip (Horizontalni/vertikalni pieklopeni)

Popis jednotlivych parametr(i naleznete v ¢asti , Karta Part & Weld (Soucast a svar)”
na strané 142.

2.7.6  Focal Laws (Fokusacni zakony)

Nabidka Focal Laws (Fokusacni zakony) umoznuje piistup k parametram Aperture
(Clona) a Beam (Svazek).

2.7.6.1 Aperture (Clona)

Pomoci parametru Aperture (Clona) miiZete zobrazit a upravit volby Element Qty,
(Mnozstvi prvkti), First Element (Prvni prvek) a Last Element (Posledni prvek).
Chcete-li tyto volby oteviit, piejdéte do nabidky Focal Laws > Aperture (Fokusacni
zakony > Clona) (Obrazek 2-40 na strané 89 a Tabulka 31 na strané 89).

Focal Law | Aperture

Element Qty t Last Element 0.00 mm

32

-] 2 <Previous

Obrazek 2-40 Focal Laws — Aperture (Fokusacni zakony — Clona)

Tabulka 31 Focal Laws — Aperture (Fokusac¢ni zdkony — Clona)

Volba Popis
Element Qty Umoziuje nastavit pocet prvki kazdé clony.
(MnoZzstvi prvki)
First Element Slouzi k nastaveni prvniho prvku prvni clony.
(Prvni prvek)
Last Element Slouzi k nastaveni posledniho prvku posledniho

(Posledni prvek) | fokusacniho zakona.

Element Step Pouziva se k zobrazeni kroku prvkt mezi jednotlivymi
(Krok prvki) fokusacnimi zakony, kdyz je vybran typ skenovani
Linear (Linearni).
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2.7.6.2 Beam (Svazek)

Pomoci parametru Beam (Svazek) miiZete pfimo upravit fokusacni zdkony, aniz byste
museli vracet do planu skenovani. Chcete-li oteviit volby Min. Angle (Min. tihel),
Max. Angle (Max tihel), Angle Step (Krok tihlu), Angle (Uhel), Focus (Ohnisko) a
Skew Angle (Uhel naklonéni), prejdéte do nabidky Focal Laws > Beam (Fokusac¢ni

zakony > Svazek) (Obrazek 2-41 na strané 90 a Tabulka 32 na strané 90).

Focal Law | Beam

25.00mm 45.0°

Obrazek 2-41 Focal Laws —Beam (Fokusacni zakony — Svazek)

Tabulka 32 Focal Laws —Beam (Fokusacni zakony - Svazek)

Volba Popis

Min. Angle Slouzi k nastaveni minimalniho tthlu svazku (konfigurace

(Min. thel) zakona Sectorial/Compound (Sektorové/Slozené)).

Max. Angle Slouzi k nastaveni maximalniho tthlu svazku (konfigurace

(Max. thel) zakona Sectorial/Compound (Sektorové/SloZené)).

Angle Step Urcené k nastaveni hodnoty kroku mezi jednotlivymi tthly

(Krok uhlu) (konfigurace zakona Sectorial/Compound
(Sektorové/Slozené)).

Angle Umoziiuje nastavit thel lomu vSech svazkt (konfigurace

(Uhel) zékona Linear (Linearni)).

Focus Slouzi k nastaveni hloubky fokusace kontrolované

(Ohnisko) soucasti.

Skew Angle Slouzi k nasmérovani svazku pod jinym tthlem, nez je

(Uhel jmenovity sklon svazku. Tato volba vyzaduje sondy se

naklonéni) schopnosti nasmérovat paprsek v pasivni ose (maticové
sondy).

90
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2.7.7  Measurements (Méreni)

Nabidka Measurements (Méfeni) umoziuje pfistup k parametru Cursors (Kurzory).

Cursors (Kurzory)

Pomoci parametru Cursors (Kurzory) mtizete upravit polohu kurzoru. Kurzory lze
presouvat také klepnutim pfimo na kurzor v rozvrzeni. Chcete-li prejit na kartu
Cursors (Kurzory), prejdéte do nabidky Measurements > Cursors (Méfeni > Kurzory)
(Obrazek 2-42 na strané 91 a Tabulka 33 na strané 91).

Measurements | Cursors
X
ursor Category inke " m ug) ugm

Obrazek 2-42 Measurements — Cursors (Méfeni — Kurzory)

Tabulka 33 Measurements — Cursors (Méfeni — Kurzory)

Volba Popis
Cursor Category | Slouzi k vybéru pohledu v aktualnim rozvrzeni, ve
(Kategorie kterém chcete presouvat polohy kurzoru. Vybér
kurzoru) dostupnych pohledi (A-scan (A-sken), B-scan (B-sken),

C-scan (C-sken), S-scan (S-sken), TFM End View
(Koncovy pohled TEM), TEM Side View (Bocni pohled
TFM), TFM Top View (Pohled shora TFM) nebo Data)
zavisi na vybraném aktualnim rozvrZeni. Parametry
zobrazené napravo od Category (Kategorie) se vztahuji ke
zvolenému pohledu.

Linked Slouzi k urceni, zda se kurzory Reference a Measurement
(Propojeno) (Méfeni) presouvaji jednotlivé (Off) (Vypnuto), nebo
soucasné (On) Zapnuto. Tento parametr ovliviiuje
parametry v podnabidce Measurements > Cursors
(Méfeni > Kurzory) a tlacitko vyskakovaciho okna
parametru kurzoru.

%(...) Poloha referen¢niho kurzoru (r), (r&m) nebo mériciho
kurzoru (m) na ose amplitudy.
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Tabulka 33 Measurements — Cursors (Méfeni — Kurzory) (pokracovaini)

Volba Popis

Delta % (r&m) Rozdil mezi referenénim kurzorem a kurzorem meéreni na
ose amplitudy (pouze v pfipadé propojeni kurzorti).

U (.) Poloha referenéniho kurzoru (r), (r&m) nebo mériciho
kurzoru (m) na ose ultrazvuku.

Delta U (r&m) Rozdil mezi referen¢nim kurzorem a mérenim na ose
ultrazvuku (pouze kdyzZ jsou kurzory propojeny).

I(..) Poloha referen¢niho kurzoru (r), (r&m) nebo meéficitho
kurzoru (m) na ose indexu.

DeltaI (r&m) Rozdil mezi referen¢nim kurzorem a méfenim na ose
indexu (pouze kdyZ jsou kurzory propojeny).

S (.) Poloha referen¢niho kurzoru (r), (r&m) nebo mériciho
kurzoru (m) na ose skenovani.

Delta S (r&m) Rozdil mezi referen¢nim kurzorem a méfenim na ose
skenovani (pouze kdyz jsou kurzory propojeny).

D (..) Poloha referenéniho kurzoru (r), (r&m) nebo méticiho
kurzoru (m) na ose hloubky v TFM.

Delta D (r&m) Rozdil mezi referen¢nim kurzorem a méfrenim na
Hloubka (pouze pii propojeni kurzort).

2.7.8 Display (Zobrazeni)

Nabidka Display (Zobrazeni) umoznuje pfistup k rliznym parametriim zobrazeni.

2.7.81 Compliance (Shoda)

Pomoci parametru Compliance (Shoda) mtizete k rozmérovym kfivkam pfidat
kiivky shody (rozmérové kiivky s posunem dB). Funkce je k dispozici po provedeni
kalibrace TCG nebo DAC. Pokud je pouzita kalibrace DGS, prejdéte do nabidky Scan
Plan > Manage DGS (Plan skenovani > Sprava DGS) (Obrazek 2-43 na strané 93 a
Tabulka 34 na strané 93).
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DAC Compliance Curve Type Curve Quantity Selected Curve

Custom Polynomial 1 Sizing

Obrazek 2-43 Display — Compliance (Displej — Shoda)

Tabulka 34 Display — Compliance (Displej - Shoda)

Volba Popis
DAC Slouzi k pouziti prednastavenych kfivek shody podle
Compliance urcitého predpisu (JIS nebo ASME). Chcete-li vytvaret
(Shoda DAC) kfivky rucné, zvolte Custom (Vlastni).
Curve Type Slouzi k vybéru typu interpolace mezi body DAC: Linear
(Typ kiivky) (Lineédrni) nebo Polynomial (Polynomicka).

Curve Quantity | Slouzi k zobrazeni poctu kfivek shody pro spravu.
(Pocet krivek)

Selected Curve Slouzi k vybéru krivky shody k tipravam. Jako vychozi
(Vybrana kfivka) | kfivka je zvolena kfivka Sizing (Rozmeérova), kterou
nelze upravit. Vyberte jinou kiivku a upravte jeji hodnotu
Amplitude offset (Posun amplitudy).

Amplitude Rozdil dB mezi kfivkou Sizing (Rozmérova) a vybranou
Offset kf¥ivkou shody.

(Posun

amplitudy)
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2.7.8.2 Overlay (Piekryti)

Parametr Overlay (Pfekryti) umoZnuje pouZit vice tseki (On) (Zapnuto) nebo jeden
usek (Off) (Vypnuto)). Pouziti vice tsekti zptisobi preklopeni svaru nebo vlastniho
prekryti pfi kazdém odrazu.

2.78.3 Data Source (Zdroj dat)

Pomoci parametru Data Source (Zdroj dat) miizete zobrazit a upravit volby

Data Source (Zdroj dat), Primary C-scan (Primarni C-sken) a Secondary C-scan
(Sekundarni C-sken). Chcete-li tyto volby otevrit, piejdéte do nabidky Display > Data
Source (Displej > Zdroj dat) (Obrazek 2-44 na strané 94 a Tabulka 35 na strané 95).

Display | Data Source
X
A-Scan Primary C-Scan Sec Merged B-Scan Merged B-Scan First  Merged B-Scan Last
Normal A% Thickness 40.0° 70.0° . e
— P,

off

Obrazek 2-44 Display — Data Source (Displej — Zdroj dat)
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Tabulka 35 Display — Data Source (Displej — Zdroj dat)

Volba Popis
A-scan Zvolte, ktery A-sken se zobrazi v pohledu A-skenu.
(A-sken) Normal (Normalni): Zobrazeny A-sken je ten, ktery je

aktualné vybran; pomoci datového kurzoru nebo volice
Angle/VPA (Uhel/VPA) na horni listé.

Highest (Nejvyssi) (%): Datovy kurzor automaticky sleduje
fokusacni zakon s nejvyssi amplitudou v brané A. Pokud
zadny signal nepfekroci prahovou hodnotu, zvoli se jako
vychozi prvni A-sken.

Thinnest (Nejtenci): Datovy kurzor automaticky sleduje
fokusacni zdkon s nejmensi naméfenou tloustkou.
Zkontrolujte, zda je méfeni tloustky spravné definovano v
Gates & Alarms > Thickness > Mode (Brany a alarmy >
Tloustka > Rezim).

[ POZNAMKA |

Rezimy sledovani Highest (Nejvyssi) a Thinnest (Nejtenci)
nejsou k dispozici v rezimu analyzovani. Pokud jsou tyto
rezimy sledovani aktivni, jsou deaktivovana vsechna
rozvrZeni obsahujici B-sken.

Primary C-scan Vyberte zdroj C-skenu pro vsechna rozvrzeni obsahujici
(Primarni C-sken) | C-sken. Zdroj mtze byt A%, B%, 1%, I/ nebo Thickness
(Tloustka). Nékteré moznosti nemusi byt k dispozici, pokud
souvisejici brana neni aktivni. Pro C-skenovani tloustky
vyberte rezim Thickness (Tloustka) v nabidce Gates &
Alarms > Thickness > Mode (Brany a alarmy > Tloustka >
Rezim).

Secondary C-scan | Vyberte zdroj druhého C-skenu v rozvrzeni A-C-C. Zdroj
(Sekundarni C- muze byt A%, B%, 1%, I/ nebo Thickness (Tloustka).

sken) Nékteré moznosti nemusi byt k dispozici, pokud souvisejici
brana neni aktivni. Pro C-skenovani tloustky vyberte rezim
Thickness (Tloustka) v nabidce Gates & Alarms >
Thickness > Mode (Brany a alarmy > Tloustka > ReZim).

Merged B-Scan Vyberte, zda chcete slouc¢eny B-Scan v rozlozeni A-B-S
(Slouceny B-Scan) | a A-B-C-S zapnout ¢i vypnout.
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Tabulka 35 Display — Data Source (Displej — Zdroj dat) (pokracovini)

Volba Popis
Merged B-Scan PouZivé se ke zméné thlu prvniho paprsku. Udaje pod
First Beam nastavenym thlem se na slou¢eném B-Scanu nezobrazi.
(Prvni paprsek
slouceného
B-Scanu)
Merged B-Scan PouZivé se ke zméné thlu posledniho paprsku. Udaje nad
Last Beam nastavenym thlem se na slouceném B-Scanu nezobrazi.
(Posledni paprsek
slouceného
B-Scanu)

V rezimu TFM je moZzné prostifednictvim nabidky Data Source (Zdroj dat) nastavit,
jak maji byt data reprezentovana (viz Obrazek 2-45 na strané 96 a Tabulka 36 na
strané 96). JelikoZ ma brana v TFM rezimu obdélnikovy tvar, nabidka Data Source
(Zdroj dat) ovliviiuje jak pohled shora, tak i koncovy pohled.

Display | Data Source

Top/Side Views

All Data

Obrazek 2-45 Display — Data Source (Displej — Zdroj dat) v rezimu TFM

Tabulka 36 Display — Data Source (Displej — Zdroj dat) v rezimu TFM

Volba Popis
All Data Zobrazuje veskera data v koncovém pohledu.
(VSechna data)
Gate A (Bréna A) Zobrazuje pouze data uvnitf brany A, v pohledu
shora a koncovém pohledu.
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2784  Grid (Mfizka)

Pomoci parametru Grid (Mfizka) mtZete zobrazit a upravit parametry miizky pozadi
A-skenu. Chcete-li mfizku aktivovat, pouzijte nabidku View (Pohled) a zapnéte Grid
(Mfizku). Chcete-li tyto moznosti otevftit, prejdéte do nabidky Display > Grid (Displej
> Mrizka) (Obrazek 2-46 na strané 97 a Tabulka 37 na strané 97).

Display | Grid

Uttrasound Cell Qty. | Amplitude Cell Qty. | Color 0.00 mm

10 5 Blue

-] 2 <Previous

Obrazek 2-46 Display — Grid (Displej — Mfizka)

Tabulka 37 Display — Grid (Displej — Mfizka)

Volba Popis
Ultrasound Cell Qty | Slouzi k nastaveni po¢tu bunék miizky pro
(Pocet bunék ultrazvukovou osu.
ultrazvuku)

Amplitude Cell Qty | Slouzi k nastaveni poctu bunék mfizky pro osu

(Pocet bun€k amplitudy.

amplitudy)

Color Umoznuje nastavit barvu mfizky.
(Barva)

2.78.5 Cursors and Axes (Kurzory a osy)

Pomoci parametru Cursors and Axes (Kurzory a osy) miiZete zobrazit a upravit volby
Values (Hodnoty) a C-Scan Axes (Osy C skenu). Chcete-li ziskat pTistup k této volbg,
prejdéte do nabidky Display > Cursors (Displej > Kurzory) (Obrazek 2-47 na

strané 98 a Tabulka 38 na strané 98).
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2.7.8.6

Index

Index

v

Obrazek 2-47 Zobrazeni — Kurzory a osy (Kurzory a osy)

Tabulka 38 Zobrazeni — Kurzory a osy (Kurzory a osy)

Moznost Popis
Values Slouzi k zobrazeni hodnot (vyjadfeno v mm nebo v palcich)
(Hodnoty) na rtiznych kurzorech. Klepnutim na tlacitko Cursor Values
(Hodnoty kurzoru) (Hodnoty kurzoru) jej zapnete —
ON (ZAP) - nebo vypnete — OFF (VYP) (vychozi).
C-Scan Axes Slouzi k pfepinani orientace osy indexovani.
(Osy C skenu)

Pomoci parametru Default Zoom (Vychozi zvétseni) miiZete zobrazit a upravit volby

Default Zoom (Vychozi zvétseni)

Default Zoom (Vychozi zvétSeni). Chcete-li ziskat pfistup k této volbé, pfejdéte do
nabidky Display > Default Zoom (Displej > Vychozi zvétSeni) (Obrazek 2-48 na
strané 99 a Tabulka 39 na strané 98).

Tabulka 39 Display — Default Zoom (Displej — Vychozi zvétseni)

Volba

Popis

Scan Default
Zoom
(Vychozi
zvétsSeni
skenovani)

Slouzi k nastaveni velikosti okna zvétseni pfi pouziti
vychoziho zvétSeni.

98
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Tabulka 39 Display — Default Zoom (Displej — Vychozi zvétseni) (pokracovdini)

Volba Popis
Set to Scan Aby bylo mozné pouzit prednastavené vychozi zvétseni,
Default Zoom | musi byt splnény tyto podminky:
(1\/1astav/it * Pfi kontrole se pouziva jednoradkové nebo rastrové
vychozi skenovani.
zvétseni

e Aktudlni rozvrZeni musi obsahovat zobrazeni C-skenu

skenovani
) a/nebo B-skenu.

* C-sken nebo B-sken musi byt jiz v rezimu zvétSeni.
Priblizte C-sken nebo B-sken a kliknéte na Set to Scan
Default Zoom (Nastavit vychozi zvétSeni skenovani). Tim se
zmeéni délka zvétseni na ose skenovani na prednastavenou
hodnotu.

Display | Default Zoom a .
5can Default 200m | gt 40 Gean
400.00mm Default N
Zoom v i

Obrazek 2-48 Display — Default Zoom (Displej — Vychozi zvétSeni)

2.79  Preferences (Pfedvolby)

Nabidka Preferences (Preference) umoznuje pfistup k parametriim Date & Time
(Datum a cas), Regional (Regionalni), Data (Data), Connectivity Settings (Nastaveni
pfipojeni), System (Systém) a About (Informace).

2.7.91 Date & Time (Datum a ¢as)

Pomoci parametru Date &Time (Datum a ¢as) miiZete zobrazit a upravit volby
Time Zone (Casové pasmo), Clock Format (Format hodin) a Date Format (Format
data). Chcete-li tyto volby otevfit, pfejdéte do nabidky Preferences > Date &Time
(Pfedvolby > Datum a cas) (Obrazek 2-49 na strané 100 a Tabulka 40 na strané 100).
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Preferences | Date & Time

X
Time Zone | Clock Format Date Format 0.00 mm

(UTC-05:00)
Eastern Time 12h YYYY/MM/DD §
(US & Canada) b <Previous

Obrazek 2-49 Preferences — Date & Time (Pfedvolby — Datum a cas)

Tabulka 40 Preferences — Date & Time (Pfedvolby — Datum a cas)

Volba Popis
Time Zone Slouzi k nastaveni ¢asového pasma vaseho pristroje.
(Casové
pasmo)

| DULEZITE |

Pokud neni ¢asové pasmo nastaveno spravne, je mozné,
Ze se pristroj nepfipoji ke I CLOUDU.

Clock Format | Slouzi k nastaveni formatu hodin. Mate na vybér mezi 12h
(Format hodin) | nebo 24h.

Date Format Slouzi k nastaveni formatu data. K dispozici jsou tyto
(Format data) moznosti:

YYYY/MM/DD (RRRR/MM/DD)
YYYY-MM-DD (RRRR-MM-DD)
MM-DD-YYYY (MM-DD-RRRR)
MM/DD/YYYY (MM/DD/RRRR)
DD-MM-YYYY (DD-MM-RRRR)
DD/MM/YYYY (DD/MM/RRRR)

2.79.2 Regional (Regionalni)

Pomoci parametru Regional (Regionalni) mtizete zobrazit a upravit volby Units
(Jednotky), Decimal Separator (Oddélovac desetinnych mist), Thousands Separator
(Oddélovac tisicti), Adjust Time (Upravit cas) a Adjust Date (Upravit datum).
Chcete-li tyto volby otevrit, prejdéte do nabidky Preferences > Regional (Pfedvolby >
Regionalni) (Obrazek 2-50 na strané 101 a Tabulka 41 na strané 101).
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Preferences | Regional

Units

) i Adjust Time | Adjust Date

Imperial

Obrazek 2-50 Preferences — Regional (Pfedvolby — Regionalni)

Tabulka 41 Preferences — Regional (Pfedvolby — Regionalni)

Volba Popis
Units Umozniuje nastavit jednotky meéfeni délky na metrické
(Jednotky) (milimetry) nebo obvyklé americké (palce).
Decimal Separator Zobrazuje oddélovace desetinnych mist.
(Oddélovac
desetinnych mist)
Thousands Pouziva se k zobrazeni oddélovace tisicti.
Separator

(Oddélovac tisici)

Adjust Time Umoznuje nastavit ¢as vaseho pristroje.
(Upravit cas)
Adjust Date Umoznuje nastavit datum vaseho pfistroje.
(Upravit datum)

2793 Data

Pomoci parametru Data mtiZete zobrazit nastaveni Scan Storage (Ulozité skenti) a
upravit volby Geolocation (Geolokace). Chcete-li tyto volby otevftit, pfejdéte do
nabidky Preferences > Data (Pfedvolby > Data) (Obrazek 2-51 na strané 101 a
Tabulka 42 na strané 102).

Preferences | Data P
X
Scan Storage Geolocation
All on +
i 1

Obrazek 2-51 Preferences — Data (Pfedvolby — Data)

Rozhrani OmniScan 101



10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

Tabulka 42 Preferences — Data (Pfedvolby — Data)

Volba Popis
Scan Storage Zobrazuje, které skeny lze ulozit.
(Uloziste
skentl)
Geolocation Slouzi k zapnuti (ON) geolokace pro vlozeni soufadnic GPS
(Geolokace) do datového souboru. Pokud pfistroj neni pfipojen k

bezdratové siti LAN, ziskava geoloka¢ni modul jeho polohu
prostirednictvim satelittt GPS. Ackoliv je z tohoto divodu
ziskavani polohy pomalejsi, nabizi pfistroj vysokou
presnost v terénu, ale nizkou pfesnost ve vnitfnim
prostredi. Pokud je pfistroj pfipojen k bezdratové siti, mtize
vyuzit sit k uréeni své polohy (coZ nabizi rychlé urcent
polohy a lepsi piesnost ve vnitfnim prostfedi; je-li vSak
pfipojeni k siti slabé, je pfesnost nizsi).

2794 Connectivity Settings (Nastaveni konektivity)

Connectivity Settings (Nastaveni konektivity) umoznuje zapnout (ON) nebo
vypnout (OFF) volby Wireless (Bezdratova sit), OSC Connect (Pfipojeni OSC)
(poZaduje se pii pouzivani X3 RCS) a OneDrive (Ulozisté OneDrive) (Obrazek 2-52
na strané 102).

Preferences | Connectivity Settings

OneDrive

Wireless |OSC Connect Connected

Signed out

Obrazek 2-52 Preferences — Connectivity Settings
(Pfedvolby — Nastaveni konektivity)

Bezdratové pfipojeni

Pomoci parametru Wireless (Bezdratova sit) mtizete zobrazit a upravit parametry
Wireless Enabled (Bezdratova sit zapnuta), Security (Bezpecnost), Password (Heslo),
Show Password (Zobrazit heslo), Advanced Options (Rozsifené moznosti), Add
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Network (Pridat sit), Refresh (Obnovit), Done (Hotovo) a Connect (Pfipojit).
Chcete-li tyto volby otevfit, pfejdéte do nabidky Preferences > Wireless (Predvolby >
Bezdratové vlastnosti) (Obrazek 2-53 na strané 103 a Tabulka 43 na strané 103).

V okné Wireless Properties (Vlastnosti bezdratové sit€) je automaticky detekovana
uroven zabezpeceni vybrané sité.

Wireless Properties

‘ Wireless Enabled Status : DISCONNECTED Refresh

BELL797 >| | BEWLT97
Security WPA2 ~ [ Advanced Options

‘ (O Show Password ‘

Add Network Connect

Obrazek 2-53 Okno Preferences — Wireless Properties (Pfedvolby — Vlastnosti
bezdratové sité)

Tabulka 43 Pfedvolby - Nastaveni pfipojeni - Bezdratové pfipojeni

Volba Popis
Wireless Enabled | Toto zaskrtavaci policko slouZzi k zapnuti moZnosti
(Bezdratova sit Wireless Enabled (Bezdratova sif zapnuta). Zaskrtnuti
zapnuta) zZnamena, Ze je moznost zapnuta.
Security Pouziva se k oznaceni tirovné zabezpeceni vybrané
(Bezpecnost) bezdratové sité, naptiklad WEP, WPA, WPA2 a EAP.
Password Slouzi k zadani hesla vybrané sité.
(Heslo)
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Tabulka 43 Pfedvolby - Nastaveni pfipojeni - Bezdratové pfipojeni (pokracovdni)

Volba Popis
Show Password Slouzi k odkryti nebo skryti hesla.
(Zobrazit heslo)
Advanced Options | Pouziva se za ticelem nastaveni rtiznych moznosti,
(Rozsifené napriklad k zapnuti DHCP, manualnimu zadani IP
mozZnosti) Address (IP adresy), manualnimu zadani Subnet Mask

(Masky podsité), manualnimu zadani Gateway (Brany),
manualnimu zadani DNS Serveru 1 a manualnimu
zadani DNS Serveru 2 (pro WPA2).

Add Network Slouzi k manudalnimu pfidani bezdratové sité s riizznymi
(Pridat sit) moznostmi, napiiklad Security (Bezpecnost) a Network
Name (Nazev sit€).

Refresh (Obnovit) | Umoznuje obnovit dostupné bezdratové site.

Done (Hotovo) Slouzi k uzavfeni a potvrzeni.

Connect (Pfipojit) | Pouziva se za telem piipojeni k vybrané bezdratové
siti.

0SC Connect (Pfipojeni k OSC)

Chcete-li pouzivat sluzbu X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS), musi mit vase
zafizeni OmniScan X3 platné pripojeni ke cloudové sluzbé Olympus Scientific Cloud
(OSQ). Viz ,,Olympus Scientific Cloud (OSC) Connection (Pfipojeni k OSC)” na
strané 231.

OneDrive

| DULEZITE
Nahravani a stahovani soubort z cloudového tloZzisté OneDrive se provadi ve File

Manager (Spravce souborti). Dalsi informace viz , Pomoci nastroje File Manager
(Spravce soubort1)” na strané 207.
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Pfipojeni k OneDrive

1. Proces prihlaseni zahdjite vybérem tlacitka OneDrive. Pokud provadite reboot
jednotky OmniScan X3, musite tento postup zopakovat, protoZe uZivatelska
jména a hesla se z bezpecnostnich dtivodti do pfistroje neukladaji.

2. Chcete-li pouzivat sluzbu OneDrive, musite si precist a pfijmout Prohlaseni o
ochrané osobnich udaj.

3. Zadejte své pfihlaSovaci idaje. Pokud nemate tiet OneDrive, musite si jej
vytvofit pomoci jiného zafizeni (vytvoreni tc¢tu je v jednotce OmniScan X3
uzamdceno).

4. Zadejte své heslo.

5.V pripadé potteby zadejte PIN a dokoncete dvoufaktorové ovérovani.

Odpojeni od OneDrive

€ Kliknutim na tla¢itko OneDrive se odpojite. Po provedeni rebootu jednotky
OmniScan X3 se pfipojeni k OneDrive ztrati.

2.7.9.5 System (Systém)

Pomoci parametru System (Systém) mizete vypnout automatické spousténi softwaru
MXU, pokud bylo aktivovano. Chcete-li tuto volbu otevfit, prejdéte do nabidky
Preferences > System (Pfedvolby > Systém) (Obrazek 2-54 na strané 105 a Tabulka 44
na strané 105).

Preferences | System

Boot Launcher
Automatic

Obrazek 2-54 Preferences — System (Pfedvolby — Systém)

Tabulka 44 Preferences — System (Pfedvolby — Systém)

Volba Popis
Boot Launcher Umoznuje nastavit spusténi defektoskopu OmniScan X3
(Spoustéci bud na Manual (Manualni) (zpfistupni spoustéci
program) program), nebo Automatic (Automatické) (automaticky
pokracuje do softwaru MXU).
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2.7.9.6 About (Informace)

Pomoci parametru About (Informace) miizete ovéfit System Information (Informace
o systému), Legal Information (Pravni informace), Licenses (Licence) a FCC
(Informace o FCC). Chcete-li tyto volby otevfit, prejdéte do nabidky Preferences >
About (Predvolby > Informace) (Obrazek 2-55 na strané 106 a Tabulka 45 na

strané 106).

omnisCall X3

Model ‘Omniscan X3
Software Version MXU 2019/10/28

Manufacturer Qlympus NDT Canada Inc
3415 rue Pierre-Ardouin
‘Québec (Québec) Canada
G1P 0B3

[Details]

Legal Information Licenses

Copyright © 2019 Olympus Corporation

Obrazek 2-55 Okno Preferences — About (Pfedvolby — Informace)

Tabulka 45 Preferences — About (Pfedvolby — Informace)

Volba Popis
System Information | Zobrazuje udaje: Model, Software Version (Verze
(Informace softwaru), Manufacturer (Vyrobce) a Details
0 systému) (Podrobnosti). Podrobnosti se mohou u jednotlivych

verzi liSit, ale obecné obsahuji seznam novych funkci
s ohledem na ptedchozi verzi.
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Tabulka 45 Preferences — About (Pfedvolby — Informace) (pokracovini)

Volba Popis
Legal Information Zobrazuje pravni informace, napiiklad o ochrané
(Pravni informace) patentovych prav.
Licenses Zobrazuje razné licen¢ni smlouvy od spolecnosti
(Licence) Evident.
FCC Zobrazuje prohlaseni o shodé dodavatele s pozadavky

Federalni komunikacni komise (FCC).

Done (Hotovo) Umoznuje potvrdit podminky této casti a zavtit okno.

2.8 Nabidka View (Pohled)

Nabidka ® View (Pohled) poskytuje fadu podnabidek na konfiguraci kontroly
(Obrazek 2-56 na strané 107 a Tabulka 46 na strané 108).

Single

Multiple

‘ fndoer ‘

Brightness

a Y

Obrazek 2-56 Okno nabidky View (Pohled)
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Tabulka 46 Moznosti nabidky View (Pohled)

Volba Popis

Single/Multiple Nabidka View (Pohled) umoznuje zobrazit aktualni

(Jedna/Vice) skupinu (Single) (Jedna) nebo vice skupin (Multiple).

Readings (Odecty) | Chcete-li zobrazit odecty v pravé asti obrazovky,
klepnutim na pfepinaci tla¢itko Readings (Odecty)
(ON/OFF) (ZAP/VYP) rychle aktivujete nebo
deaktivujete zobrazeni Readings (Odecty).

Grid (Mrizka) Chcete-li mfizku zobrazit na A-skenu, klepnutim na
prepinaci tlacitko Grid (Mfizka) (ON/OFF) (ZAP/VYP)
rychle aktivujete nebo deaktivujete zobrazeni Grid
(Mfizka).

Weld/Overlay Chcete-li zobrazit piekryti svaru na S-skenu, klepnutim

(Svar/Prekryti) na pfepinaci tlacitko Weld (Svar) (ON/OFF) (ZAP/VYP)

rychle aktivujete nebo deaktivujete zobrazeni Weld
(Svar). Pokud vyberete vlastni prekryti, zobrazi se tato
polozka jako Overlay (Prekryti). Lze ji pfepinat také
pomoci ON/OFF (ZAP/VYP).

Cursor (Kurzor)

Chcete-li zobrazit kurzory v kazdém pohledu skenu,
klepnutim na pfepinaci tla¢itko Cursor (Kurzor)
(ON/OFF) (ZAP/VYP) rychle aktivujete nebo
deaktivujete zobrazeni Cursor (Kurzor).

Legs (Useky)

Chcete-li zobrazit tiseky v kazdém pohledu skenu,
klepnutim na pfepinaci tlacitko Legs (Useky) (ON/OFF)
(ZAP/VYP) rychle aktivujete nebo deaktivujete
zobrazeni Legs (Useky).

Gates (Brany)

Chcete-li zobrazit brany pomoci nabidky View (Pohled),
klepnutim na pfepinaci tlacitko Gates (Brany) mtizete
rychle aktivovat nebo deaktivovat zobrazeni bran. Pro
aktivaci zobrazeni by méla byt aktivovana alespon jedna
brana.

Zkontrolujte, zda jsou pozadované kontrolni brany
v Casti Gates & Alarms > Gates Main (Brany a alarmy >
Hlavni brana) aktivovany.
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Tabulka 46 Moznosti nabidky View (Pohled) (pokracovdni)

Volba Popis

Brightness (Jas) Klepnutim na tlacitko minus snizite jas obrazovky
a klepnutim na tlacitko plus jas zvysite (vyjadfeno
v procentech).

Indoor/Outdoor Prepina mezi barevnym schématem Outdoor (Venkovni)
(Vnitini/ Venkovni) | nebo Indoor (Vnitini). Barevné schéma Indoor (Vnitini)
ma tmavé pozadi s bilym textem, zatimco schéma
Outdoor (Venkovni) ma bilé pozadi s tmavym textem
pro lepsi kontrast.

Scan Plan V softwaru OmniPC existuje dalsi volba v nabidce View
(Plan skenovani) (Pohled), tj. pohled planu skenovani Scan Plan. Vybérem
této volby planu skenovani se otevie okno obsahujici
schéma planu skenovani. K dispozici jsou nasledujici
parametry:
e Vybér Group (Skupina)
* Orientace View (Pohled) (Top, Side, End, 3D)
(Horni, Bo¢ni, Koncovy, 3D)
* Zoom (Lupa)
e Show (Zobrazit) soucast (ON/OFF) (ZAP/VYP)
* Show (Zobrazit) vSechny skupiny / aktualni
skupinu

* Scan Offset (Posun skenu) aktudlni skupiny

e Index Offset (Posun indexu) aktualni skupiny
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| POZNAMKA |

Nabidka ® View (Pohled) aktivuje nebo deaktivuje zobrazeni bran, ale brany lze
stale pouzivat pro vase nastaveni. Pokud je vSak parametr Activation (Aktivace)
nastaven na OFF (VYP) (v nabidce Gates & Alarms > Gates Main (Brany a alarmy >
Hlavni brana)), jsou brany deaktivovany a nelze je pouzit pro vase nastaveni.

Pokud kontrolovana soucast obsahuje pfekryti (svar nebo vlastni), miizete viditelnost
prekryti pfepnout. Prekryti je vykres geometrie svaru nebo vami vybrany vykres
superponovany do pohledu S-skenu. Tato funkce vam pomtze vizualizovat misto,
kde se nachazeji indikace vzhledem ke geometrii soucasti nebo svaru (Obrazek 2-57
na strané 110). Odraz prekryti (zohlednit druhy usek, treti tisek atd.) Ize
zapnout/vypnout v nabidce Menu > Display > Overlay > Multiple Legs (Nabidka >
Displej > Prekryti > Vice tiseki).

Piekryti geometrie
svaru

Odraz prekryti
geometrie svaru
pro druhy usek

Pravitko/méfitko
barevné palety

Obrazek 2-57 Priklad piekryti geometrie svaru V-Offset (V-posun)

2.9 Scan and Index Indicators and Parameters (Indikatory
a parametry skenu a indexu)

Parametry Scan (Sken) a Index (Obrazek 2-58 na strané 111) maji dva ucely. Hodnoty
v polich Scan (Sken) a Index udavaji aktudIni polohu datovych kurzord, ale 1ze je
pouzit i ke zméné polohy datovych kurzorti.
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e [o]

ADD
Indication

Obrazek 2-58 Scan and Index indicators and parameters
(Indikatory a parametry skenu a indexu)

Tabulka 48 na strané 116 predstavuje funkce Scan (Sken) a Index v zavislosti na
konfiguraci a rezimu pofizovani.

Tabulka 47 Funkce Sken a Index

. ‘o During analysis (paused)
During acquisition 2 / Y
- oz z (Béhem analyzy) (docasné
(Béhem potizovani)
zastaveno)
Inspection
type
(Typ Scan (Sken) Index Scan (Sken) Index
kontroly)
Time Zobrazi ¢as, ktery | N/A (Bez- Umozniuje N/A (Bez-
(éas) uplynul od predmétné) prochazet data predmétné)
zacatku posouvanim podél
pofizovani osy skenovani
[tlacitko Play nebo preskokem
(Piehrét) (@)]. na konkrétni
misto.
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Tabulka 47 Funkce Sken a Index (pokracovani)

During acquisition Dlvu'lng anal)’rms (pa‘fsed3
= S 2 (Béhem analyzy) (docasné
(Béhem poftizovani)
zastaveno)
One-Line Cte aktualni N/A (Bez- Umoznuje N/A (Bez-
Encoded polohu podél osy | prfedmétné) prochazet data predmétné)
(Jednoiad- skenovani. posouvanim podél
kové Preskakuje na osy skenovani
zakédovéano) | konkrétni polohu nebo pfeS,kO}@m
skenu, aby bylo na konkrétni
mozné prubézné misto.
nastavovat
hodnotu kodéru.
Raster Cte aktudlni Cte aktudlni Umoznuje Umoznuje
Encoded polohu podél osy | polohu podél | prochazet data prochazet
(Rastrové skenovani. osy indexu. posouvanim podél | data
zakédovano) | Preskakuje na Preskakujena | 0sy skenovani posouvanim
konkrétni polohu | konkrétni nebo preskokem podél osy
skenu, aby bylo polohu na konkrétni indexu nebo
mozné pribézné | indexu pro misto. preskokem
nastavovat pribézné na konkrétni
hodnotu kodéru. nastavovani misto.
hodnoty
kodéru.

Pfipady typického pouziti

1. Nastaveni nebo korekce polohy kodérti skenu a indexu a béhem potizovani za

ucelem kompenzace prekazek.

Pri skenovani soucasti se slozitymi tvary a pfekazkami (napf. tlakova nadoba)
budete mozna muset korigovat polohu kodérti nactenou jednotkou OmniScan X3
tak, aby odrazela skute¢nou polohu sondy. Parametry Scan (Sken) a Index (Index)
umoznuji tpravy aktualnich poloh kodérti na urcitou hodnotu a , vnutit” jim
urcitou polohu.

Chcete-li zménit polohu kodéru skenu nebo indexu béhem pofizovani dat,
provedte nasledujici kroky (dtlezité je potadi).
a) Zkontrolujte, zda je skener nebo sonda ve spravné poloze a nepohybuje se.

b) Podle potieby vymazte data [tlacitko Play (Piehrat)(@)]. To nemusi byt
zadouci v piipadé, kdy jiz byly tdaje ziskany.
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c) Stisknéte ovladaci prvek Scan (Sken) nebo Index (Index). Otevte se nabidka,
ktera umoznuje zadat novou hodnotu pomoci numerické klavesnice nebo
zmeénit polaritu kodéru (Obrazek 2-59 na strané 113).

sble |0

oA S0 Polarity X
< 1>
28 | o oo | [ .
Indicai on Inverse

Obrazek 2-59 Pieskok na konkrétni misto zadanim ¢isla
pomoci numerické klavesnice

Pokud musite Casto resetovat polohy kodérd, zvazte konfiguraci parametrti Scan on
Play (Sken pfi pfehravani) a Index on Play (Index pfi pfehravani), aby se kodéry
resetovaly na zacatku kazdého porizovani a nebylo nutné je pokazdé upravovat. Dalsi
informace viz Tabulka 23 na stran€ 75.

2. Provadéni analyzy dat.

Prochazejte data klepnutim na parametr Scan (Sken) nebo Index a poté otacenim
voli¢e OmniScan X3 posouvejte kurzor dat.

210 Zmeéna barevnych palet

MtiZete zménit barevné palety amplitudy (B-sken, C-sken nebo S-sken pro PA/UT
nebo pro pohled End (Koncovy), Side (Bo¢ni) nebo Top (Shora) pro TFM) nebo C-
skenu tloustky.
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Chcete-li zménit barevnou paletu

€ Klepnéte a podrzte pravitko/méfitko barevné palety (zobrazené na pravé strané
Obrazek 2-57 na strané 110) a poté vyberte Load (Nacist). Zkontrolujte dostupné
barevné palety a klepnutim na Open (Oteviit) paletu zménte (Obrazek 2-60 na
strané 114).

51°C 96% g

OMNISCAN X3 > Palette

Palette
Special Colors
NoData

@ ONDT Aqua.pal

B ONDT_AmplitudeRF.pal

B ONDT_AmplitudeDark.pal

B ONDTAlarm.pal

B ONDT_11tor

Obrazek 2-60 Color palette selector (Voli¢ barevné palety)

Postup pfi zméné hranice barevné palety

€ Jednim klepnutim na pravitko amplitudy/tloustky lze efektivné zvétsit paletu
barev. Klepnutim na spodni ¢ast pravitka se otevfe vyskakovaci okno s
oznacenim Start, které umoznuje zménit zacatek barevné palety. Vse pod
hodnotou Start mé stejnou barvu. Klepnutim na horni éast pravitka se otevte
vyskakovaci okno s oznacenim Range (Rozsah), které umoznuje zménit rozsah
barevné palety.

Pro obnoveni vychozi palety dlouze

€ Stisknéte pravitko/méfitko na paleté (prava strana Obrazek 2-57 na strané 110) a
vyberte Restore Default Palette (Obnovit vychozi paletu) (viz Obrazek 2-61 na
strané 115).
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0.00

mm

Zoom Out Palette

mm
Restore Default Palette

Obrazek 2-61 Restore Default Pallet (Obnovit vychozi paletu)

211 Files (Soubory)

Klepnutim na nabidku £ File (Soubor) se nacte soubor nastaveni (rezim kontroly)
nebo datovy soubor (rezim analyzy), aby se zobrazil nahled protokolu, nebo aby
bylo moZno spravovat dalsi moZnosti (Obrazek 2-62 na strané 115 and Tabulka 48 na
strané 116 (A)).

Gain Angle Acq, Rate R 0% {77358 a0c 354PM

20.098  40.0° 120

Gt = unnamed
2

Open
New
Save Setup As

Save Data as

mm

File Manager

mm
Report

mm

mm

Obrazek 2-62 Nabidka File (Soubor)
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Tabulka 48 Moznosti nabidky File (Soubor)

Open (Otevrit) Klepnutim oteviete soubor nastaveni pro poiizovani nebo
datovy soubor pro analyzu.

New (Novy) Slouzi k vytvofeni nového souboru na¢tenim vychoziho
nastaveni.

Save Setup As Slouzi k ulozeni aktualniho nastaveni pod jinym nazvem.

(Ulozit

nastaventi jako)
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Tabulka 48 Moznosti nabidky File (Soubor) (pokracovaini)

Moznost Popis
Save Data As Otevre vyzvu k uloZeni dat.
(Ulozit data T
jako) data-S [P KINGSTON

File Name Increment

Numbering
Sunt 1 Prompt every time

None Numeric Timestamp

J Cancel
Preview File Sze Free Space X
dat e 18.23MB 14268

File Name (Nazev souboru): Zadejte nazev zakladniho
souboru datového souboru.

Jako misto ulozeni vyberte bud OmniScan X3, nebo
externi disk, USB nebo SD kartu.

Pokud se v File Name Increment (Prirtistek ndzvu
souboru) zvoli None (Zadny), bude to konecny nazev
souboru.

Pokud je vybran File Name Increment (Piirtistek nazvu
souboru), bude zdkladnim nazvem souboru predpona a
konec¢ny nazev bude mit pfiponu v zavislosti na vasem
vybéru prirtstku.

Numeric (Ciselny): pfidat &islo ve formatu _#### na konec
zakladniho nazvu souboru.

Timestamp (Casové znacka): ptidat aktualni ¢as ve
formatu rrrr_mm_dd ##h##m##s na konec zakladniho
nazvu souboru.

Numbering Start (Pocatek ¢islovani): zvolte prvni ¢islo,
které bude pouzito pro pfirtstek nazvu souboru.

Prompt every time (Pokazdé zobrazit vyzvu): pokud je
toto policko zaskrtnuto (vychozi), potom pii kazdém
stisknuti tladitka Save (Ulozit) (@), se zobrazi
vyzvaSave Data As (Ulozit data jako). Pokud se zvoli
File Name Increment (Pfirtistek nazvu souboru) (¢iselny
nebo ¢asovy), mtzete zrusenim zaskrtnuti tohoto policka
automaticky zvétsit zakladni nazev souboru pri kazdém
stisknuti tladitka Save (Ulozit) (@). Tato vyzva se
nezobrazi, dokud znovu nezvolite Save Data As
(Ulozit data jako). U vybraného disku se zobrazi

File Size (Velikost souboru) a Free Space (Volné misto).
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Tabulka 48 Moznosti nabidky File (Soubor) (pokracovani)

Moznost Popis
Indication Slouzi k nastaveni Indication Table (Indikacni tabulky)
Table Manager | béhem Zivé analyzy.
(Spravce
indikac¢ni
tabulky)
File Manager Slouzi ke spravé souborti odstranénim, pfejmenovanim
(Spravce nebo pfenosem.
soubort1)
Report Umoznuje vytvofit protokol v nastroji Indication Table
(Protokol) Manager (Spravce indikacni tabulky).

212 Readings (Odecty)

Vsech deset odectli zobrazenych na pravé strané obrazovky je zahrnuto do
vygenerovaného protokolu a uloZeno v souboru nastaveni. MiZete snadno pfepinat,
které parametry UT se zobrazi v odectech, a to bud jednotlivé, nebo jako seznam.
Popis kazdého parametru je uveden v nabidce odectu Select (Vybrat), kdyz je
zvyraznén (Obrazek 2-63 na strané 119).

Vybér seznamu odectu, ktery se ma zobrazit

1. Klepnutim a podrzenim na kterékoli z hodnot otevfete kontextovou nabidku.

2. Zvolte bud Select Reading List (Vybrat seznam odecttt) (zméni vSechny
zobrazené parametry predem definovaného seznamuy), nebo Select Reading
(Vybrat odecet) (Gpravy po jednom odectu):

a) Pomoci volby Select Reading List (Vybrat seznam odect(i) mtizete vybirat ze
seznamu predem konfigurovanych odectii (Obrazek 2-63 na strané 119).
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HD's
@

B> Nonnommé* - v ACS (PA) Y

PA+TOFD A%
TOFD u(m-r)

Manual Weld S(m-r) 0.00
.00 mm

Automated Weld TOFD(m-r)

1-U(m-n)

oA 0.00 mm

0.00 mm

Select
um)

0.00 mm

<Previous

Obrazek 2-63 Vybér seznamu odectit

| POZNAMKA |

Volba Select Reading List (Vybrat seznam odecti) nastavi vSech deset odectti
najednou, takze budou optimalizovany pro aplikace, jako jsou PA+TOFD, TOFD,
Manual Weld (Ruc¢ni svafovani) a Automated Weld (Automatizované svarovani).

b) Pomoci volby Select Reading (Vybrat odecet) mtiZzete nahradit jeden
konkrétni odecet kterymkoliv z dostupnych odectti (Obrazek 2-64 na
strané 120).
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s7°C %% 1) (&)
- 20.0¢s  70.0°

Select

Group Items

Gate u(m-r)
Positioning S(r)

Cursor S(m)

0.00 mm

S(m-r)
H

Select

0.00 mm

0.00 mm

<Previous

Obrazek 2-64 Piiklad vybéru odectu

| POZNAMKA |

Volba Select Reading (Vybrat odecet) se pouziva ke zméné zvoleného odectu. Mtizete
jej zménit pro rtizné skupiny, napiiklad Gate (Brana), Positioning (Umisténi) a
Cursor (Kurzor).

2121 Gate Category Reading (Odecet kategorie brany)

Tabulka 49 na strané 120 uvadi kédy pro odecty kategorie Gate (Brana) a jejich

popisy.
Tabulka 49 Popis kodi pro odecty brany
Kategorie Popis
A% Amplituda vrcholu signalu detekovaného v brané A. Naméreny

vrchol zavisi na nastaveni hodnot Peak (Vrchol): Max Peak (Max.
vrchol) nebo First Peak (Prvni vrchol).
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Tabulka 49 Popis kodi pro odecty brany (pokracovini)

Kategorie Popis

B% Amplituda vrcholu signalu detekovaného v brané B. Naméreny
vrchol zavisi na nastaveni hodnot Peak (Vrchol): Max Peak (Max.
vrchol) nebo First Peak (Prvni vrchol).

1% Amplituda vrcholu signalu detekovaného v brané I. Naméfeny
vrchol zavisi na nastaveni hodnot Peak (Vrchol): Max Peak (Max.
vrchol) nebo First Peak (Prvni vrchol).

A”nebo | Poloha hodnoty vrcholu signalu v brané A (nebo bodu pfekroceni
(A)) v brané A). Provedené méfeni zavisi na zvoleném rezimu brany.
B~ nebo | Poloha hodnoty vrcholu signalu v brané B (nebo bodu prekroceni
(B/) v brané B). Provedené méfeni zavisi na zvoleném rezimu brany.

I* nebo (I/)

Poloha hodnoty vrcholu signalu v brané I (nebo bodu prekroceni
v brané I). Provedené méfeni zavisi na zvoleném rezimu brany.

AdBr Rozdil mezi aktualni amplitudou v brané A a referenc¢ni amplitudou
(v dB).
A%r Rozdil mezi aktualni amplitudou v brané A a referenc¢ni amplitudou
(v %).
AdBA Rozdil mezi aktudlni amplitudou v brané A a aktualni prahovou

hodnotou brany A (v dB).

212.2 Positioning Category Reading (Odecet kategorie umisténi)

Tabulka 50 na strané 121 uvadi kédy pro odecet kategorie Positioning (Umisténi)
a jejich popisy. Pokud je moznost brany Measure (Zmérit) nastavena na Edge (/)
(Okraj (/)), pak se popis vztahuje spiSe k bodu pfechodu v brané nez k vrcholu.

Tabulka 50 Popisy umisténi kodu odectu

Kategorie

Popis

PA”

Vzdalenost na povrchu soucasti mezi ¢elni plochou klinu (nebo
sondy) a indikaci detekovanou v brané A.

Rozhrani OmniScan
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Tabulka 50 Popisy umisténi kodu odectu (pokracovini)

Kategorie Popis
PB” Vzdalenost na povrchu soucasti mezi celni plochou klinu (nebo
sondy) a indikaci detekovanou v brané B (viz definice PA*).
DA~ Hloubka v casti reflektoru vytvarejici indikaci detekovanou
v brané A.
DB” Hloubka v ¢asti reflektoru vytvarejici indikaci detekovanou
v brané B.
SA” Draha zvuku od vstupniho bodu soucasti k indikaci detekované
v brané A.
SBA Draha zvuku od vstupniho bodu soucasti k indikaci detekované
v brané B.
VsA® Objemova poloha indikace detekované v brané A ve vztahu k ose
skenovani.
VsB~ Objemova poloha indikace detekované v brané B ve vztahu k ose
skenovani.
ViA» Objemova poloha indikace detekované v brané A na indexové ose.
ViB* Objemova poloha indikace detekované v brané B na indexové ose.
+ |
|
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|
i — L SN — -
I vsat(+)] 1| vsaz(+)
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Obrazek 2-65 Schéma odectiu PA, DA, ViA a VsA
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212.3 Cursor Category Readings (Odecty kategorie Cursor (Kurzor))

Tabulka 51 na strané 123 uvadi kédy pro odecet kategorie Cursor (Kurzor) a jejich

popisy.
Tabulka 51 Popisy kédu pro odecet kurzoru
Kategorie Popis
Y%(r) Hodnota amplitudy v poloze referencniho kurzoru.
Y%(m) Hodnota amplitudy v poloze méficiho kurzoru.

Y%(m-r) Hodnota amplitudy ziskana odectenim amplitudy Reference
cursor (Referencniho kurzoru) od amplitudy Measurement
cursor (Méficiho kurzoru).

U(r) Poloha referenc¢niho kurzoru na ultrazvukové ose.
U(m) Poloha méficiho kurzoru na ultrazvukové ose.

U(m-r) Vzdalenost podél ultrazvukové osy ziskana odectenim polohy
Reference cursor (Referencniho kurzoru) od polohy
Measurement cursor (Méficiho kurzoru).

S(r) Poloha Reference cursor (Referen¢niho kurzoru) na ose
skenovani.
S(m) Poloha méficiho kurzoru na ose skenovani.

S(m-r) Vzdalenost podél osy skenovani ziskana odectenim polohy
Reference cursor (Referencniho kurzoru) od polohy
Measurement cursor (Méficiho kurzoru).

I(r) Poloha referenc¢niho kurzoru na indexové ose.
I(m) Poloha méficiho kurzoru na indexové ose.

I(m-r) Vzdalenost podél indexové osy ziskand odectenim polohy
Reference cursor (Referencniho kurzoru) od polohy
Measurement cursor (Méficiho kurzoru).

I*U(m-r) Vzdalenost podél thlopficky obdélniku tvofeného priisecikem
meéfticiho kurzoru a referen¢niho kurzoru.

Rozhrani OmniScan

123



10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

Tabulka 51 Popisy kédu pro odecet kurzoru (pokracovini)

Kategorie Popis

TOFD(r) Odpovidajici hloubka v soucasti podél ultrazvukové osy pro
Reference cursor (Referencni kurzor) (pouze kalibrovana
skupina TOFD).

TOFD(m) | Odpovidajici hloubka v soucasti podél ultrazvukové osy pro
Measurement cursor (Méfici kurzor) (pouze kalibrovana
skupina TOFD).

TOFD(m-r) | Odpovidajici hloubka v soucasti podél ultrazvukové osy
ziskand odectenim hloubky Reference cursor (Referen¢niho
kurzoru) od Measurement cursor (Méficiho kurzoru) (pouze
kalibrovana skupina TOFD).

D(r) Odpovidajici hloubka v soucasti podél ultrazvukové osy pro
referencni kurzor.

D(m) Odpovidajici hloubka v soucasti podél ultrazvukové osy pro
meéfici kurzor.

I*D(m-r) | Odpovidajici hloubka v soucasti podél ultrazvukové osy,
ziskanda odectenim hloubky referen¢niho kurzoru od méficiho
kurzoru.

S(m-r) CSC | Vzdalenost skenu mezi referen¢nim a méficim kurzorem,
korigovana na zakfiveni soucasti a hloubku vady.

% (U(r)) Amplituda signalu v poloze referencniho kurzoru na
ultrazvukové ose. Plati pouze pro skupinu TOFD.

% (U(m)) Amplituda signalu v poloze méficiho kurzoru na ultrazvukové.
Plati pouze pro skupinu TOFD.

2124 Corrosion (Koroze)

Tabulka 52 na strané 125 uvadi kody odectd kategorie Corrosion (Koroze) a jejich
popisy.
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Tabulka 52 Popisy kédt odecttt Corrosion (Koroze)

Kategorie Popis

T(x) T je dynamicky odecet pouzivany k méfeni tloustky. Tloustku
1ze méfit pomoci jedné brany nebo odectenim dvou hodnot
brany, takze x se bude ménit podle vybraného rezimu
Thickness Mode (Rezimu tloustky).

ML Ubytek materidlu vyjadieny v procentech (%). Je vysledkem
tloustky dilu minus hodnota v poli odectu T vydélena
tloustkou soucasti.

Tmin Nejtenci odecet zaznamenany béhem aktualniho pofizovani.
S(TminZ) Poloha osy skenovani odec¢tu Tmin.
I(Tmin) Poloha indexové osy odec¢tu Tmin.
Angle(Tmin) | Relativni fokusacni zakon nebo clona virtualni sondy (VPA)
odectu Tmin.
TminZ Nejtenci hodnota odectu zaznamenana uvnitf zony, ktera je
vytvorena referencnim kurzorem a méficim kurzorem
v zobrazeni tloustky C-skenu.
S(Tmin) Poloha osy skenovani odectu TminZ.
I(TminZ) Poloha indexové osy odectu TminZ.
Angle (thel) | Relativni fokusacni zakon nebo clona virtualni sondy (VPA)
(TminZ) odectu TminZ.

2125

Immersion (Ponofeni)

Tabulka 53 na strané 126 uvadi kédy odectii kategorie Immersion (Ponofeni-imerze)
a jejich popisy.
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Tabulka 53 Popisy kodt odectti Immersion (Ponofeni-imerze)

I/ Poloha signalu pfi priichodu branou I. Provedené méfeni zavisi na
rezimu brany.

Iw)/ Poloha signalu pfi piekroceni brany I s pouzitim rychlosti vody.

2.12.6 Sizing (Dimenzovani)

Tabulka 54 na strané 126 uvadi kody pro odecet kategorie Sizing (Dimenzovani)
a jejich popisy.

Tabulka 54 Popisy kédu pro odecet Sizing (Dimenzovani)

A%Curve Rozdil v procentech mezi amplitudou vrcholu v brané A
a odpovidajici amplitudou vybrané dimenzovaci kiivky.

AdbCurve | Rozdil v dB mezi amplitudou vrcholu v brané A a odpovidajici
amplitudou vybrané dimenzovaci kfivky.

B%Curve Rozdil v procentech mezi amplitudou vrcholu v brané B
a odpovidajici amplitudou vybrané dimenzovaci kfivky.

BdbCurve | Rozdil v dB mezi amplitudou vrcholu v brané B a odpovidajici
amplitudou vybrané dimenzovaci kfivky.

ERS Ekvivalentni velikost reflektoru pouzita s DGS.
Hloubka Méfeno v oblasti brany v aktivnim End View (Koncové
tvrdosti zobrazeni). Udava hloubku, ve které je rozdil mezi horni a dolni
¢asti brany maximalni. K dispozici pouze pro PCI a OmniScan
X3 64.

AdBCurveG | Rozdil v dB mezi amplitudou vrcholu signalu detekovaného v
brané A a odpovidajici amplitudou vybrané dimenzovaci kiivky.
Udaj bude reagovat na zmény Gain Offset (Posun zesileni).
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Tabulka 54 Popisy kodu pro odecet Sizing (Dimenzovani) (pokracovini)

Kategorie

Popis

A%CurveG

Rozdil v procentech mezi amplitudou vrcholu signalu
detekovaného v brané A a odpovidajici amplitudou vybrané
dimenzovaci kfivky. Udaj bude reagovat na zmény Gain Offset
(Posun zesileni).

BdBCurveG

Rozdil v dB mezi amplitudou vrcholu signalu detekovaného v
brané B a odpovidajici amplitudou vybrané dimenzovaci kfivky.
Udaj bude reagovat na zmény Gain Offset (Posun zesilent).

B%CurveG

Rozdil v procentech mezi amplitudou vrcholu signalu
detekovaného v brané B a odpovidajici amplitudou vybrané
dimenzovaci kiivky. Udaj bude reagovat na zmény Gain Offset
(Posun zesilenti).

212.7 Generic Reading Codes (Obecné kody odectu)

Tabulka 55 na strané 127 uvadi Generic (Obecné) kody odectti, které se zobrazi, kdyz
nastanou abnormalni podminky a nelze zobrazit zddnou hodnotu.

Tabulka 55 Popisy obecnych kdda odecti

Kategorie

Popis

ND Nebyl detekovan zadny signal. Tento koéd se objevi, kdyz branu
neprekrocil zadny signal.

--- Nebyla porizena zadna data. Tento kéd se zobrazi tehdy, kdyz
béhem kontroly nebyla pokryta néktera ¢ast skenované oblasti.

NS Bez synchronizace. Tento kod se zobrazi tehdy, kdyZ je brana
synchronizovana s jinou branou (nebo synchroniza¢ni branou),
ale synchronizaci nelze navazat, protoze synchroniza¢ni branu
nepfekrocil zadny signal.
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213 Rulers/Scales (Pravitka/Méritka)

Pravitka/méfitka na svislé nebo vodorovné strané datovych pohledii jsou spojena
s riznymi osami. Obrazek 2-66 na strané 128 poskytuje piiklad vice pohledii
s pravitky/méfitky.
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72.0° ADD | b=, pAMANUAL SECTO37.72 PL4388 SK270.0dat*
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can
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Next>

Obrazek 2-66 Priklad vice pohleda s riznymi pravitky/méritky

Tabulka 56 Vice pohledu s pravitky/méfitky

Cislo Pobis
polozky P
1 Osa amplitudy
2 Pravitko/méfitko barevné
palety
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Tabulka 56 Vice pohledt s pravitky/métitky (pokracovdni)

3 Osa indexu
4 Osa ultrazvuku
5 Osa thlu

Kazdé pravitko/méfitko je vyplnéno vyhrazenou barvou, ktera vam pomtize
identifikovat osu v rtiznych pohledech. Obrazek 2-67 na strané 129 poskytuje
ptiklady pravitek/métitek s barvami a funkcemi.

Kazdé ose je prifazena zakladni barva. Osa se objevuje v riznych odstinech této
zakladni barvy. Nejsvétlejsi odstin odpovida reprezentaci surovych dat. Postupné
tmavsi odstiny odpovidaji rostouci slozitosti korekce dat vzhledem k ose. Tmavsi

odstin se pouziva také pro osu, kterd se zobrazuje jako reference. V takovém piipadé

neni lista zvétSeni k dispozici.

_ Skute¢na hloubka
Skenovani — Zadné
_ zvétSeni - Draha zvuku UT
- Skenovani — objemové ! | Cas UT
" | Scan (Sken) - Synchronizace viny TOFD

- Index — objemovy ! | TOFD
I Index _ Skupina
ilj Amplituda - Uhel - VPA

L | Time (Cas)

Obrazek 2-67 Priklady pravitek/méfitek
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2.14 Provozni rezimy

Defektoskop OmniScan X3 mé dva rezimy: rezim kontroly a rezim analyzy.
Obrazek 2-68 na strané 130 znazorfiuje zakladni operace jednotlivych rezimt
a pfepinani mezi rezimy.

Rezim kontroly
+ Prohlidka dynamickych ultrazvukovych dat.
+ Pofizovani dat v pribéhu ¢asu nebo pomoci kodéru.
+ UloZeni souboru nastaveni (.oset)

Stisknutim tlaitka Pause (Pozastavit) (0) mizete rezimy
pfepinat

Rezim analyzy
+ Kontrola pofizenych ultrazvukovych dat.
+ Pfidani indikace k indika¢ni tabulce.
+ Tvorba a uloZeni protokolu (.html, .zip, .pdf).
+ UlozZeni datového souboru (.odat).

Obrazek 2-68 Funkce rezimi kontroly a analyzy

2141 Rezim kontroly

Rezim kontroly je vychozim rezZimem pofizovani, kdyz je defektoskop OmniScan X3
zapnuty. Rezim kontroly ma nasledujici vlastnosti:

e Pristroj nepfetrzité produkuje ultrazvukové svazky a dynamicky zobrazuje
ultrazvukova data.

e Stisknutim tlacitka Play (Pfehrat) Q) se spusti zdznam dat pro skenovanou
oblast (pomoci kodéru) nebo na pfedem stanovenou dobu.

e Stisknutim tlaéitka Pause (Pozastavit) (@) pozastavite pofizovani dat a aktivujete
rezim analyzy.
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214.2 Rezim analyzy

Rezim analyzy se pouziva k analyze zaznamenanych dat po kontrole. Rezim analyzy
ma nasledujici vlastnosti:

* Pfistroj pfestane pofizovat data. Zaznamenana data jsou poté k dispozici pro
analyzu.

¢ Indikator porizovani sviti trvale oranzové.
2.15 Barvy obrysu na tlacitkach parametru

V ur¢itych podnabidkéch jsou néktera nebo vSechna tlacitka parametrii zvyraznéna
barvami, které oznacuji prvek rozhrani, k némuz se parametr vztahuje.

Existuji tfi barvy, z nichz kazda se vztahuje k urcité brane:

e Cervena: Parametr plati pro branu A.
e Zelena: Parametr plati pro branu B.

e Zluta: Parametr se vztahuje na branu I.
216 Komprese (pouze TOFD)

K dispozici je funkce Compression (Komprese) (Obrazek 2-69 na strané 132), ktera
podporuje mapovani koroze a kompozitni kontrolni pouZiti.

Komprese je zahrnuta v B-skenu a C-skenu, aby se zajistilo, Ze se v pixelu budou vzdy
zobrazovat ty nejdulezitéjsi informace. U amplitudového C-skenu nebo B-skenu je
barva pixelu urcena datovym bodem s nejvyssi amplitudou. U casu doby priichodu
nebo polohy C-skenu je barva pixelu urcena datovym bodem nejkratsiho ¢asu doby
priichodu (nejtenci). Pokud ma kontrolovana oblast vice datovych bodti nez pixeld,
automaticky se zapne funkce Compression (Komprese), aby se vybrala data, ktera se

zobrazi pro kazdy pixel, a na stavovém indikatoru se zobrazi ikona ,, C” ().

Pokud se na C-skenu provede zvétSeni a zobrazi se vSechny datové body, symbol
Compression (Komprese) a indikator komprese se jiz nebudou zobrazovat. Tato
funkce je vzdy aktivni a nevyzaduje konfiguraci.
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Obrazek 2-69 Piiklad komprese

217 Vysoké rozliSeni (pouze PA-UT)

Ikona funkce vysokého rozliseni ,, HD” () (Obrazek 2-70 na strané 133) oznacuje,
ze kazdy datovy bod je reprezentovan alespori jednim pixelem. Vétsi skenovaci oblast
miize obsahovat pfili§ mnoho datovych bodd, aby mohla byt reprezentovana jednim
pixelem, takze bude pouzita komprese (pfi zachovani maximalni amplitudy) a ikona
HD se nezobrazi.

Tato ikona se miiZe zobrazit po zvétSeni urcité ¢asti. Pokud se ikona HD zobrazi,
znamena to, ze vSechny datové body jsou v zobrazeni zastoupeny a nejsou
komprimovany.
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Obrazek 2-70 Ptiklad vysokého rozliseni (pouze PA-UT)

218 Zastupci

Nékteré operace, které se provadéji ¢asto, maji zdstupce k dispozici pfimo
v pohledech. Chcete-li otevfit zastupce, klepnéte na obrazovku a podrzte ji (kliknéte
pravym tlacitkem) a objevi se seznam zastupcti.

Tabulka 57 Zastupci

Pohled Nazev zastupce Popis

All (Vse) Set Reference Umisti kurzor na misto, na které jste klepli.
Cursor ) Toto je zastupce pro Measurements >
(Nastavit Cursors (Méfeni > Kurzory).
referencni
kurzor)
Set Umisti kurzor na misto, na které jste klepli.
Measurement Toto je zastupce pro Measurements >
Cursor Cursors (Méfeni > Kurzory).
(Nastavit métici
kurzor)
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Tabulka 57 Zastupci (pokracovdni)

Pohled Nazev zastupce Popis
A-scan Enable/Disable | Zapina nebo vypina obalku A-skenu, ktera
(A-sken) Envelope sleduje maximalni amplitudu
(Zapnout/ zaznamenanou v kazdé poloze A-skenu.
Vypnout
obalku)
Clear Envelope | K dispozici pouze tehdy, kdyz je obalka ON
(Vymazat (ZAPNUTA). Tim se obalka resetuje.
obalku)
Enable/Disable | K dispozici, kdyZ je typ skupiny 0°
A-scan Synchro | s prekrytim. Zapind nebo vypina
(Zapnout/ synchronizaci A-skenu na bréné I.
Vypnout
synchronizaci
A-skenu)
S-scan Index Offset Upravi Index Offset (Posun indexu) pfimo,
(S-sken) (Posun indexu) | aniz by bylo nutné pfejit do nabidky Probe

& Part > Position (Sonda a soucast >
Poloha).

Skew Left (90°)
(Naklonéni
vlevo (90°))

Preklopi orientaci sondy.

Skew Right
(270°)
(Naklonéni
vpravo (270°))

Preklopi orientaci sondy.

Set Data Cursor
(Nastavit
datovy kurzor)

Vybere fokusacni zakon, na ktery jste klikli.
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Tabulka 57 Zastupci (pokracovdni)

Pohled Nazev zastupce Popis
C-scan A%, B%, 1%, 1/ Zastupci se objevi v zavislosti na tom, které
(C-sken) brany jsou aktivni.
Zméni zdroj dat C-skenu.
Scan Offset Upravi Scan Offset (Posun skenovani)
(Posun primo, aniz by bylo nutné pfejit do nabidky
skenovani) Probe & Part > Position (Sonda a soucast >
Poloha).
Set Data Cursor | Vybere fokusacni zakon, na ktery jste klikli.
(Nasta,vit Toto je zastupce pro Measurements >
datovy kurzor) | Cursors (Méfeni > Kurzory).
B-scan Set Data Cursor | Vybere fokusacni zakon, na ktery jste klikli.
(B-sken) (Nasta/vit Toto je zastupce pro Measurements >
datovy kurzor) | Cursors (Méfeni > Kurzory).
Top or side Scan Offset Upravi Scan Offset (Posun skenovani)
view (Posun pfimo, aniz by bylo nutné piejit do nabidky
(Horni nebo skenovani) Probe & Part > Position (Sonda a soucast >
bocni pohled) Poloha).
Any Ruler Zoom Out Resetuje zvétseni.
(Jakékoli (Oddaleni)
pravitko)
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Index Offset

Skew Left (90°)

Skew Right (270°)

Set Data Cursor

Set Reference Cursor

Set Measurement Cursor

Obrazek 2-71 Piiklad nabidky zastupcta

219 Export — OmniPC Software

V softwaru OmniPC je k dispozici dalsi zastupce. Kliknutim pravého tlacitka mysi na
C-sken nebo B-sken zobrazite volbu Export C-scan (Exportovat C-sken) (v C-skenu)
nebo Export All A-scans (Exportovat vSechny A-skeny) (v B-skenu). Kliknutim na
Export vytvofite soubor .txt v

C:\Users\ %USERNAME% \ Documents\ OlympusNDT\ OmniPC\ Export.

Exportovany soubor ma stejny nazev jako datovy soubor pouzity pro export,

s pridanou aktualni ¢asovou znackou. Struktura dat je uvedena v Tabulka 58 na
strané 136.

Tabulka 58 Struktura dat exportovaného souboru

Data File (Datovy soubor) = Nazev datového souboru

Inspection Date (Datum kontroly) = Datum, kdy byl soubor uloZen

Group (Skupina) = Nazev exportované skupiny

Focal Law (Fokusaéni zakon) = konfigurace zakona (sektorova, linearni
atd.)
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Tabulka 58 Struktura dat exportovaného souboru (pokracovani)

Type (Typ) = U exportovaného B-skenu tento fadek uvadi A-sken.
U exportu C-skenu tento fadek uvadi C-sken a typ C-skenu (A
Amplitude (Amplituda A), B Amplitude (Amplituda B), Thickness
(Tloustka) atd.)

ScanStart (Zacatek skenu) = Prvni pozice v ose skenovani

Scan Qty (Mnozstvi skent1) = Pocet pozic skentl

Scan Resol. (RozliSeni skenu). = Vzdalenost mezi jednotlivymi fadky
skenu

IndexStart (Zacatek indexu) = Prvni tthel / VPA

Index Qty. (MnoZzstvi indext1) = Pocet pozic indexti

Index Resol. (Rozliseni indexu) = Vzdalenost mezi jednotlivymi pozicemi
indexu

USound Start (Zacatek ultrazvuku) = Zacatek UT

USound Qty. (Mnozstvi ultrazvuk) = Bodové mnozstvi

USound Resol. (RozliSeni ultrazvuku). = Vzdalenost mezi jednotlivymi
body A-skenu

Ampl. Min. (%) =0

Ampl. Max. (%) = 800 nebo 200

Ampl. Resol (Rozliseni amplitudy) (%) = Rozliseni dat v ose amplitudy

Gate Start (Zacatek brany) (mm) = U C-skenu zacatek brany

Gate Length (Délka brany) (mm) = U C-skenu Sifka brany

Gate Level (Urover brany) (%) = Prahova hodnota brany

Bit Depth (Bitova hloubka) = 16

Thickness Resol. (Rozliseni tloustky) (mm) = RozliSeni u C-skenu
tloustky

Min Thickness (Min. tloustka) (mm) = Minimalni tloustka méfitka

Max Thickness (Max. tloustka) (mm) = Maximalni tloustka méritka

Data Table (Datova tabulka)

Rozhrani OmniScan
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Tabulka 59 Export B-skenu

U exportovaného B-skenu jsou data strukturovana (Tabulka 59 na strané 138) takto:

Sken 0, Index 0 Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
A-skenu
Sken 1, Index 0 Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
A-skenu
Scan (Sken)..., Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
Index 0 A-skenu
Posledni sken, Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
Index 0 A-skenu
Sken 0, Index 1 Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
A-skenu
Sken 1, Index 1 Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
A-skenu
Scan (Sken)..., Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
Index 1 A-skenu
Posledni sken, Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
Index 1 A-skenu
Sken 0, Index 2 Bod 1 A-skenu | Bod 2 A-skenu Posledni bod
A-skenu

U exportovaného C-skenu jsou data strukturovéna (Tabulka 60 na strané 139) takto:
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Tabulka 60 Export C-skenu

Index End Data Data Data Data
(Konec C-skenu C-skenu C-skenu C-skenu
indexu)
Data Data Data Data
C-skenu C-skenu C-skenu C-skenu
Index 2 Data Data Data Data
C-skenu C-skenu C-skenu C-skenu
Index 1 Data Data Data Data
C-skenu C-skenu C-skenu C-skenu
Index 0 Data Data Data Data
C-skenu C-skenu C-skenu C-skenu
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3. Scan Plan (Plan skenovani)

Privodce Scan Plan (Plan skenovani) slouzi k vytvareni nebo tpravé pozadovanych
parametr(i pro kontrolu soucasti.

Vyberte = Main menu (Hlavni nabidka), > Z Plan & Calibrate > Scan Plan
(Planovani a kalibrace > Plan skenovani), abyste vytvofili iplné nastaveni pro svij
zpusob pouziti (viz Obrazek 3-1 na stran€ 142). Scan Plan (Plan skenovani) obsahuje
tyto hlavni karty:

¢ 1PART & WELD (SOUCAST A SVAR)

¢ 2PROBES & WEDGES (SONDY A KLINY)

* 3 GROUPS (SKUPINY)

* 4 SCANNING (SKENOVANI)

Po nastaveni parametrti na prvni karté a provedeni ¢islovanych dilc¢ich krok

klepnéte na druhou kartu, abyste pokracovali v privodci Scan Plan (Plan skenovani)
(viz Obrazek 3-1 na strané 142).

[ DOPORUGENI |

Nabidku priivodce Scan Plan (Plan skenovani) muzete kdykoli opustit klepnutim na
Done (Hotovo) v pravém hornim rohu obrazovky.
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SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

MAIN MATERIAL

Steel, Mild

3240.0m/s

Part REFERENCE relative to DATUM

0mm 0omm

AXIS Direction and Name

pri.AXs  Length

Width

Obrazek 3-1 Karty Scan Plan (Plan skenovani), ¢islované dil¢i kroky

3.1 Karta Part & Weld (Soucast a svar)

Karta PART & WELD (Soucast a svar) slouzi k definovani materialu, geometrie
a svaru pro soucast. V zavislosti na vybrané kategorii soucasti se zobrazi az ¢tyfi dilci
kroky pro zpfesnéni definice soucasti.
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SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

Simple Welded Joints v

DIMENSIONS

300.00mm  Width

25.00mm

Obrazek 3-2 Scan Plan > Part & Weld (Plan skenovani > Soudast a svar) > Diléi krok
1

3.1.1  Dilci krok 1 pro soucast a svar
V dil¢im kroku 1 vyberte kategorii soucasti (viz Obrazek 3-2 na strané 143).

¢ Simple Geometry (No Weld) (Jednoducha geometrie (bez svaru))
¢ Jednoduché svarované spoje
® Vlastni soucast

Tabulka 61 Dil¢i krok 1 pro soucast a svar

Moznost Popis
Kategorie Simple Geometry (No Weld) (Jednoducha geometrie
soucasti (bez svaru)): Vyberte mezi Flat Plate (Plocha deska),

Pipe / Tube (Trubka/potrubi) a Curved (Zakfivené).

Simple Welded Joints (Jednoduché svafované spoje):
Vyberte mezi Flat Weld (Plochy svar), Axial Weld
(Axialni svar), Circular Weld (Kruhovy svar) a Girth
Weld (Obvodovy svar).

Custom Part (Vlastni soucast): Flat Plate (Plocha
deska)
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Tabulka 61 Dilci krok 1 pro soucast a svar

Moznost Popis

Rozmeéry Nastavte rozméry podle typu vybrané soucasti.

3.1.2  Diléi krok 2 pro soucast a svar

SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

MAIN MATERIAL

Steel, Mild v

0.00mm 0.00mm

AXIS Direction and Name

Length

Obrazek 3-3 Scan Plan > Part & Weld (Plan skenovani > Soucdast & svar) > Diléi
krok 2
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Reference osy
[100, 39,3]

Pri. AX

R L e Rl \/ychozi
i Narme [0,0]

NORTH-SOUTH

s PORTSIDE

PORTSIDE

Obrazek 3-4 Piiklad reference soudasti

V dil¢im kroku 2 vyberte MAIN MATERIAL (Hlavni material), definujte Part
REFERENCE relative to DATUM (Reference soucasti vzhledem k vychozimu bodu)
a definujte AXIS Direction and Name (Smér a nazev osy) (viz Obrazek 3-3 na

strané 144 a Obréazek 3-4 na strané 145).
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Tabulka 62 Dilci krok 2 pro soucast a svar

Moznost

Popis

Material

MAIN MATERIAL (Hlavni material): Vyberte material
kontrolované soucasti ze seznamu (ve vychozim nastaveni je
nastaven na Steel, Mild (Ocel, mékka)).

Longi. Velocity (Podélna rychlost): Rychlost podélné viny

v materialu. Pokud vyberete Material (Material), nastavi se tato
hodnota automaticky. Tuto hodnotu lze upravit ru¢né.

Shear Velocity (Pricna rychlost): Rychlost pficné viny

v materialu. Pokud vyberete Material (Material), nastavi se tato
hodnota automaticky. Tuto hodnotu lze upravit rucne.

Part REFERENCE Relative to DATUM (Reference soucasti
vzhledem k vychozimu bodu): Nastavte vzdalenost pro
primarni a sekundarni Axis Reference (Reference osy).

AXIS Direction and Name (Smér a nazev osy): Prifadte riizné
nazvy primarni a sekundarni ose.

3.1.3  Diléi krok 3 pro soucast a svar

SCAN PLAN

1 PART & WELD

2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

Weld Template

Vo
X Do

Obrazek 3-5 Scan Plan > Part & Weld (Plan skenovani > Soucast a svar) >

Diléi krok 3
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V dil¢im kroku 3 uvedte typ spoje pomoci parametrii Weld Template (Sablona svaru)
a Symmetry Type (Typ symetrie) (viz Obrazek 3-5 na strané 146).

SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

PART GEOMETRY

Thickness 0.00
Width 000

DRAWING ADJUSTMENT

100.000%

Obrazek 3-6 Dilci krok 3 pro vlastni soucast

Dil¢i krok 3 pro Custom part (Vlastni soucast) poskytuje rtizné moznosti pro

nastaveni vlastniho pfekryti na soucasti (viz Obrazek 3-6 na strané 147 a Tabulka 64
na strané 149).

Tabulka 63 Dilci krok 3 pro soucast a svar

Moznost Popis
Jednoduché Vyberte moznost Weld Template (Sablona svaru): V, V-Offset
svafované (Posun V), Double V (Oboustranné V), Double V-Offset
spoje (Posun oboustranného V), J nebo U.

Vyberte Symmetry Type (Typ symetrie): Symmetric
(Symetricky), Flat-Left (Plochy levy)nebo Flat-Right (Plochy
pravy).
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Tabulka 63 Dilci krok 3 pro soucast a svar

Moznost Popis
Vlastni Import .dxf: SlouZzi k nacteni souboru .dxf obsahujiciho
soucast vlastni pfekryti. Soubor jiz musi byt pfenesen pomoci File

Manager (Spravce souborti).
PART GEOMETRY (Geometrie souéasti): Pomoci moznosti

v v/

Scale to part (Méritko dle soucasti)provedete omezené na
nastavené rozmeéry dilu.

DRAWING ADJUSTMENT (Uprava vykresu): PouZiva se
k tipravé métitka, rotace a pozice vykresu. Miizete také otocit
vykres a obnovit ptivodni rozméry a pozici.

3.1.4  Dilci krok 4 pro soucast a svar

SCAN PLAN

1 PART & WELD

3
3

2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

Hot Pass

of

]

oz]

Offset

Upper Cap

eight

o€

ob

]

170 mm |-60

I-50

40 130 i20

Obrazek 3-7 Scan Plan > Part & Weld (Plan skenovani > Soucast a svar) >

Dilci krok 4

V dil¢im kroku 4 uved'te dalsi vlastnosti svaru (viz Obrazek 3-7 na strané 148).
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3.2

Tabulka 64 Dilci krok 4 pro soucast a svar

Moznost Popis
Vlastnosti Nastavte vlastnosti svaru:
svaru e Vypla
e Vypln svaru
e Otupeni
e Kofen

e Horni a dolni limit
e HAZ

Karta Probes & Wedges (Sondy a kliny)

Karta PROBES & WEDGES (Sondy a kliny) slouzi k definovani sond a klind
pouzivanych pfi kontrole (viz Obrazek 3-8 na strané 150). V horni ¢asti nastavte
rtizna fyzicka pfipojeni (az osm). Vpravo nastavte konfiguraci sondy a klinu tykajici
se vybrané skupiny.

Musite také vybrat pfedem definovany klin nebo definovat klin, ktery chcete pouzit
pro svou kontrolu.
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SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING

CONNECTION SETUP ype PA Linear

5L64-A32

Detect Probe

SA32-N555

Wedge Profiler

CONNECTORS

Pulser

Add connected probe to custom probes PA Linear

in database. Do you want to create a custom probe with

jected probe

Frequency: 15 MHz
Element Quantity: 64
ch: 0.5 mm
nce Point: 3.4 mm
)

Obrazek 3-9 Dialogové okno Add connected probe (Pfidat pfipojenou sondu)
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Tabulka 65 Volby nabidky Probes & Wedges (Sondy a kliny)

Moznost

Popis

Connection Setup
(Nastaveni
pfipojeni)

Add (Pridat): Pfidejte novou sondu a prifadte konektor
z nasledujictho seznamu:

¢ PA:Sonda phased array pfifazena ke konektoru PA.

e UT on PA (UT na PA): Sonda UT pfifazena ke
konektoru PA (obvykle s pouzitim rozdélovace).

e UTonPIR1/UT on P2R2 (UT na P1R1/P2R2):
Sonda UT pfifazena ke konektoriim UT. Dvojice
jsou nezavislé.

Clone (Klon): Slouzi k vytvoreni kopie stavajici

konfigurace sondy a klinu.

Type (Typ)

PA: PA Linear, PA Linear Pitch-Catch, PA Dual, Dual
Linear 0°

UT: TOFD, Pulse-Echo, Dual UT, Pitch-Catch.

Probe (Sonda)

Vybér sondy na zakladé knihovny Probe & Wedge
(Sonda a klin).

Detect probe
(Detekovat sondu)

Toto tlacitko slouzi k detekovani sondy piipojené

k pristroji. Pokud sonda neni v databazi obsaZena, l1ze ji
pridat jako vlastni sondu. Viz Obrazek 3-9 na

strané 150.

Wedge (Klin)

Vybér klinu na zakladé knihovny Probe & Wedge
(Sonda a klin).

Wedge Profiler
(Profil klinu)

Timto tlacitkem spustite nastroj Wedge Profiler (Profil
klinu) (viz , Wedge Profiler (Profil klinu)” na
strané 154).

Scan Plan (Plan skenovani)
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Tabulka 65 Volby nabidky Probes & Wedges (Sondy a kliny) (pokracovini)

Moznost

Popis

Pulser (Generator
impulzi)

PA: Slouzi k vybéru prvniho generatoru impulzt sondy.
V pripadé jedné sondy na konektoru PA by méla
hodnota Pulser (Generator impulzti) byt 1. Pti
konfiguraci druhé sondy na rozdélovaci by hodnota
Pulser (Generator impulzii) méla byt vyssi (podle
zapojeni rozdélovace).

UT: Zobrazuje konektor UT, pokud je vybran, nebo
umoziuje upravit hodnotu generatoru impulzt, pokud
je v konfiguraci UT on PA (UT na PA) pouzit
rozdélovac.

Receiver (Pfijimac)

Zobrazi pfijimac, ktery je nastaven podle konfigurace
sondy a hodnoty Pulser (Generator impulzi).
Hodnotu Pulser (Generator impulzii) 1ze upravit
pouze v konfiguraci sondy UT on PA (UT na PA)

s konfiguraci sondy Dual UT.

Slouzi k nastaveni posunu skenovani vybrané sondy.

Slouzi k nastaveni posunu indexu.

o

Slouzi k nastaveni vzdalenosti mezi sondami
v konfiguraci Pitch-Catch.

5

Slouzi k naklonéni zkoseni na 90 nebo 270.

® Klepnutim zobrazite horni pohled 3D prohlizece.

@ Klepnutim zobrazite ¢elni pohled 3D prohliZece.

© Klepnutim zobrazite boc¢ni pohled 3D prohlizece.

Ng Klepnutim zobrazite perspektivni pohled 3D
prohlizece.

Y Klepnutim zobrazite kliny nebo pouze jeden vybrany.

Vymaze aktualni sondu.

152 Kapitola 3




10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

SCAN PLAN SCAN PLAN = 0% {138 a0 148PM RE st60

1 PART & WELD 2 PROBES&WEDGES | 3 G 1 PART &WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING Done.

PROBE TO ADD CONNECTION SETUP Type PA Linear v

obe  5L64-A32

Detect Probe

®
@ SA3, -N555
¢

. MODELS
“ | 10164-A32
2.25L32-A32
' 225164-A32

AL

Obrazek 3-10 Scan Plan > Probes & Wedges > Add (Plan skenovani > Sondy a kliny
> Pfidat) — Pfiklad vybéru sondy

[ DOPORUCENI |

Jestlize vase sonda nebo klin neni v pfedem definovaném seznamu k dispozici,
miuizete definovat nové kliknutim na tlacitko Probe & Wedge Manager (Spravce sond
a klint) (viz , Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klint1)”“ na strané 212).

U sond PA pouzijte Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klinti) a pfidejte
vlastni sondy nebo kliny, které jsou umistény mimo plan skenovani. V pripadé sond
UT také mtizete pouzit Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klin), ale pokud
se zvoli u sondy nebo klinu Unknown (Neznamy), bude k dispozici rychly editor
sond a klinti. Je rovnéz mozna kombinace vlastni (neznamé) sondy s klinem ze
seznamu. Pfi vybéru ze seznamu jsou parametry sondy nebo klinu dané, ale vybér
moznosti Unknown (Neznamy) vam umozni parametry upravit (viz Tabulka 66 na
strané 154).
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Tabulka 66 Nové moznosti pro sondu a klin

Moznost Popis
Frequency Frekvence sondy pouzita k vypoctu vychozi sitky
(Frekvence) impulzu a vizualizaci mrtvé zéony v TOFD.
Diameter (Primér) Pokud je vybranad sonda Unknown (Nezndma), je

parametr Diameter (Priiomér) upravitelny a slouzi
predevsim k vizualizaci. Pfedpoklada se, ze sonda je
kruhova (pro vlastni ¢tvercovou sondu pouzijte Probe &
Wedge Manager (Spravce sond a klint).

Refracted Angle Uhel lomu v materialu. Vykresleni tthlu klinu se provadi
(Uhel lomu) pomoci Snellova zakona.

Wedge Travel (Draha | Vzdalenost mezi povrchem sondy a vystupnim bodem
klinu) svazku.

Velocity (Rychlost) Rychlost Sifeni v materidlu klinu.

Reference Point Viz Obrazek 6-7 na strané 215 (referencni bod klinu UT).
(Referenc¢ni bod)

[ POZNAMKA |

V rezimu phased array jsou ve vychozim nastaveni k dispozici pouze kliny urcené
pro danou sondu. Seznam vyhrazenych klinti urychluje proces vybéru klind. Pokud
vSak potfebujete zobrazit cely seznam, miizete pomoci tlacitka Show Dedicated /
Show All (Zobrazit vyhrazené / Zobrazit vse) piepinat mezi iplnym seznamem

a seznamem vyhrazenych klind.

3.21  Wedge Profiler (Profil klinu)

Nastroj Wedge Profiler (Profil klinu) slouzi k empirickému ovéfeni a ipraveé
parametrti klinu. Vysledné nové parametry budou automaticky pouzity pro vypocet
fokusacniho zakonu.
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Nastroj Wedge Profiler (Profil klinu) se zpfistupni po vybéru platné kombinace
sondy a klinu (viz Obrazek 3-11 na strané 155). Nastaveni profilu klinu je dostupné
pro vSechny linearni PA sondy (FLAT, AOD a COD) a vSechny dostupné druhy
soucasti.

SCAN PLAN D 52% &) 53°C 4:01PM

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING
CCONNECTION SETUP yoe PA Linear
e stoan
To z00m use the z00m key
< st Wedg: SA32-N555

Wedge Profiler

CONNECTORS

Pulser

Obrazek 3-11 Vybér sondy a klinu

Nastroj Wedge Profiler (Profil klinu) otevie kalibracni obrazovku zobrazujici S-sken
linearni skupiny s poctem prvks na hodnoté 1. Vysledné zobrazeni znazornuje
detekované rozhrani klinu.

A-brana je aktivni a slouzi pro vybér signalu rozhrani.

Parametr Gain (Zesileni) Ize nastavit dle potfeby a upravit tak amplitudu odezvy
rozhrani.

Tlac¢itko Measure (Méfit) provede inicializaci profilu klinu, coz vyvola novy vypocet
thlu klinu a vysky prvniho prvku (Viz Obrazek 3-12 na strané 156 a Tabulka 67 na
strané 156).
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WEDGE PROFILER S = 38% t =) ) 43°C 217 PM

SETTINGS CONFIGURATION - Boosting and gating wedge echoes

Reset to Nominal PA-1

Probe 5L64-A32
Wedge SA32-N555
Groups GR-1
Pulser 1

UT SETTINGS
Gain 20.0a8 Range 1.558in
GATE SETTINGS

Start 0.315in Width 0.967in

|
Measure

Obrazek 3-12 Kalibrace nastroje Wedge Profiler (Profil klinu)

Tabulka 67 Volby nastroje Wedge Profiler (Profil klinu)

Moznost Popis
Gain Uprava zesileni signalu.
(Zesileni)

Range Uprava rozsahu A-skenu.
(Rozsah)

Start Uprava zacatku A-brany.
(Zacatek)

Width Uprava Sitky A-brany.

(Sirka)

Measure Zméfi rozméry klinu ze signalu A-
(MéFit) brany.
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Po zméfeni parametri klinu bude signal zobrazen znovu, ale se zpozdénim paprski,
se kterym bude rozhrani klinu v ramci S-skenu horizontalni.

Ocekavana poloha rozhrani je zobrazena teckovanou zelenou pfimkou pro moznost
vizudlniho porovnani. MtiZete provést ru¢ni tpravu vysky prvniho prvku a tthlu
klinu tak, aby opravil pfipadnou zbyvajici odchylku.

Nové hodnoty lze pfijmout a pouzit pro aktualni nastaveni stisknutim tlac¢itka Accept
Profile (Pfijmout profil), pfipadné lze obnovit jmenovité hodnoty tlacitkem Reset to
Nominal (Obnovit jmenovité) (viz Obrazek 3-13 na strané 157).

WEDGE PROFILER

MEASUREMENT VALIDATION AND ADJUSTMENTS - Obtaining a straight wedge echo at 0

Reset to Nominal

SW T 52% @) @) 54°C 4:08PM

Resto

Accept Profile PA-1

Probe 5L64-A32

Wedge SA32-N555

Groups GR-1

Pulser i

NOMINAL PROFILED
Angle 36.1° > 364°
Height 0.433in >> 0.420in

MEASURED PARAMETERS

Angle 36.4°

Height 0.420in

Obrazek 3-13 Uprava naméfenych hodnot

Tabulka 68 Volby ovéfovaci nabidky nastroje Wedge Profiler (Profil klinu

Moznost Popis
Reset to Timto tlacitkem lze obnovit ptivodni rozméry klinu.
Nominal
(Obnovit
jmenovité)
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Tabulka 68 Volby ovéfovaci nabidky nastroje Wedge Profiler (Profil

Moznost Popis
Accept Profile | Pfijme a nahradi jmenovité hodnoty hodnotami naméfenymi pomoci
(Pfijmout nastroje Wedge Profiler (Profil klinu).
profil)
Angle (Uhel) Zobrazuje naméfeny thel klinu a umoznuje vam thel rucné upravit.
Height Zobrazuje naméfenou vysku prvniho prvku a umoziuje vam rucné
(Vyska) upravit vysku.
Adjust Pfijme rucné upravené nastaveni pro vypocet novych prodlev.
(Upravit)
Restore Setup | Znovu pouzije konfiguraci klinu uloZenou v nastaveni po provedeni
(Obnovit méTeni, pfestoze se nemusi shodovat se jmenovitymi hodnotami.
konfiguraci)
Done Potvrdi hodnoty klinu a opusti nastroj Wedge Profiler (Profil klinu).
(Hotovo)
Diameter Umoznuje ru¢né upravit prameér klinu.
(Prameér,
pouze COD)

[ POZNAMKA |

V pripadé klinu COD mfiZete také ruéné upravit primér rozhrani klinu po zjisténi
thlu a vysky prvki. Stejnou zelenou teckovanou ¢aru lze pouzit k zarovnani rozhrani
klinu.

Mezera mezi jmenovitym a uzivatelem uréenym rozhranim nemftize byt pfimo
upravena, aktualizuje se vSak pfi ru¢ni zméné primeéru (viz Obrazek 3-14 na
strané 159).
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WEDGE PROFILER SW + 50% d ) i) 53°C 411PM

MEASUREMENT VALIDATION AND TMENTS - Obtaining a straight wedge echo at 0 Restore Setup

Reset to Nominal Accept Profile PA-1

Probe 5L32-A31

Wedge SA31-NS5S

Groups GR-1

Pulser 1

NOMINAL PROFILED
Angle 36.1° >> 359°
Height 0630in  >> 0.631in
Wedge Diameter 12.750in 12.750in
Gap with part >>  0.000in

MEASURED PARAMETERS

Angle 35.9°

Height 0.631in

MANUALLY ADJUSTED PARAMETERS

Wedge
Diameter

12.750in

Obrazek 3-14 Ovéreni méfeni

[ POZNAMKA |

Pokud byly kalibrace jiz dfive provedeny v rdmci nového ¢i dfive ulozeného
nastaveni, profil klinu mtize byt i pfesto potvrzen obnovenim jmenovitych hodnot
a zmeérenim klinu.

Po opétovném zméfeni hodnot mtizete tyto nové hodnoty pfijmout, nebo obnovit
predeslé nastaveni.

Pokud nové hodnoty pfijmete, veskeré pfipadné pfedchozi kalibrace budou
zresetovany. Reset se vztahuje na kalibrace provedené se jmenovitymi hodnotami
nebo dfive ulozenymi hodnotami.
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3.3

Karta Groups (Skupiny)

Na karté GROUPS (Skupiny) se definuji skupiny na zakladé dfive definované
konfigurace sondy. Ve vychozim nastaveni je pro kazdou sondu vytvofena jedna
skupina, kterou miizete upravit pomoci nabidky na pravé strané. Chcete-li na sondé
vytvofit vice neZ jednu skupinu, pouzijte tla¢itko Add (Pfidat) nebo Clone
(Klonovat). Skupina je sada svazkii neboli fokusacnich zakont definovanych

v nabidce Law Config (Konfigurace zakona).

SCAN PLAN SCAN PLAN SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING

PA-1

GR-1 GR-2

eoolle

el

Obrazek 3-15 Scan Plan > Groups (Plan skenovani > Skupiny)

Parametry pro kazdou skupinu mohou mit vice stranek, které mizete prochazet
pomoci tlacitek Previous (Pfedchozi) a Next (Dalsi) v pravém dolnim rohu obrazovky
(Obrazek 3-16 na stran€ 161 a Tabulka 69 na strané 161).
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PA1 | 5L32-A32 / SA32-NS55

GR

PA1 | 5L32-A32 / SA32-N555

GR

Law Law

Config. Sectorial Config. Sectorial

WAVE TYPE LAW CONFIGURATION : Sectorial

Angle Start 40.0°
ELEMENTS Angle Stop
First
Angle Step

Quantity
Focusing
Type

True Depth

Focus 50.00 mm

< previos (1 (-]

Obrazek 3-16 Parametry Scan Plan > Groups > Law Config. (Plan skenovani >
Skupiny > Konfig. zdkoni)

[ POZNAMKA |

Neni mozné mit méne€ nez jednu ani vice nez osm skupin. Maximalni pocet
fokusacnich zakond je 1024. Kazda definovana sonda musi mit pfifazenou alespori
jednu skupinu. Nékteré konfigurace, naptiklad 0° with overlap (0° s prekrytim),
umoznuji pouze jednu skupinu. Pokud je tedy definovana vice nez jedna sonda nebo
skupina, tyto konfigurace nebudou k dispozici.

Tabulka 69 Volby konfigurace nové sady skupin

Moznost Popis

GR-1 Slouzi k nastaveni ndzvu skupiny.
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Tabulka 69 Volby konfigurace nové sady skupin (pokracovini)

Moznost Popis
Law Config. Sectorial (Sektorové): UmoZznuje skenovani s vice tihly pomoci
(Konfig. stejnych ménict pro kazdy tihel skenovani.

zakonu) PAUT

Linear (Linearni): Poskytuje linearni skenovani

v nastavitelném thlu. Tento rezim muizete pouzit v thlu nula
stupnti, pokud nepotfebujete prekryvajici se skenovani.
Compound (SloZené): UmozZiuje skenovani s vice tthly
pomoci rtiznych ménicti (se stejnou aperturou po celé délce
sondy) pro kazdy tihel skenovani. Pouziva mensi mnozstvi
meénicti nez je celkovy pocet ménica v sondé k ziskani vyhod,
které tento typ skenu nabizi ve srovnani se sektorovym
skenem.

Coupling Check (Kontrola akustické vazby): Pro tucely
ovéreni akustické vazby umoziiuje pouziti jediného svazku
pod tihlem 0°. Tato skupina ma integrovanou konfiguraci,
ktera odesild signal do konektoru I/O, pokud amplituda

v brané A klesne pod prahovou hodnotu.

Law file (Soubor zakonti): Nacte vlastni soubor.law, ktery
konfiguruje konektor PA. Podporované soubory .law zahrnuiji
verze 5.0, 5.2 a 5.3.

0° with overlap (0° s pfekrytim): Umoziuje linedrni skenovani
pri 0°. Slouzi primarné k rastrovému skenovani s urcitym
prekrytim mezi jednotlivymi fadky skenovani. Tuto skupinu
lze pouzit pouze samostatné.

Viz Obrazek 3-17 na strané 165.

Law Config.
(Konfig.
zakonu) FMC

TFM: Umoznuje skenovani TFM vybrané oblasti na zakladé
rekonstrukce dat ziskanych FMC. TFM sken vyuziva vSechny
ménice sondy.

PCI pouziva algoritmus podobny standardnimu TFM, ale
misto secteni amplitudovych elementarnich A-skenti scita faze
téchto elementarnich A-skenti.

Viz Obréazek 3-17 na strané 165.
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Tabulka 69 Volby konfigurace nové sady skupin (pokracovini)

Moznost Popis

Law Config. Viz ,, Zobrazovani rovinnych vin (PWI)” na strané 225.

(Ifonfi:g. TFM: Umoznuje skenovani TFM vybrané oblasti na zakladé

zakoni) PWI rekonstrukce dat ziskanych PWI. TFM sken vyuziva vSechny
ménice sondy.
PCI pouziva algoritmus podobny standardnimu TFM, ale
misto secteni amplitudovych elementarnich A-skenti scita faze
téchto elementarnich A-skenti.
Viz Obrazek 3-17 na strané 165.

Wave Type Slouzi k nastaveni pfepinani mezi LW a SW.

(Typ viny) LW: Podélna vina
SW: Pfi¢nd vlna

Elements First (Prvni): Zobrazi prvni ménic na sondeé.

(Ménice)

Last (Posledni): Zobrazi posledni ménic na sondé.

Quantity (Mnozstvi): Slouzi k nastaveni poctu ménict
pouzitych ve fokusa¢nim zakoné (velikost apertury). U sondy
s maticovym polem M x N mtize byt mnozZstvi ménica pouze
nasobkem M, coz je pocet ménicti v primarni ose.

Step (Krok): Slouzi k nastaveni vzdalenosti mezi po sobé
jdoucimi fokusacnimi zadkony (pro linearni skenovéni a
konfiguraci zakona pro nula stupni).
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Tabulka 69 Volby konfigurace nové sady skupin (pokracovini)

Moznost Popis
Law Angle Start (Uhel zac¢atku): Slouzi k nastaveni thlu pro prvni
Configuration: | svazek v materialu.
(Sectorial) Angle Stop (Uhel konce): Slouzi k nastaveni tthlu pro posledni
(Iflc()nflgurace svazek materialu od klinu.
zaxona: Angle Step (Krok thlu): Slouzi k nastaveni kroku tthlu mezi
(Sektorovy)) . R o
jednotlivymi fokusa¢nimi zakony.
Skew Angle (Uhel naklonéni): Pouziva se k fizeni tthlu
svazku (pouze u maticovych sond).
Focusing Type (Typ fokusace):
¢ True Depth (Skutecna hloubka): Zaostieni ma u vsech
svazkl stejnou hloubku.
e Half Path (Polovicni draha): Zaostfeni ma u vsech
svazki stejnou zvukovou drahu.
* Projection (Projekce): Zaostfeni je v nastavené
vzdalenosti od okraje sondy v definovaném tthlu.
¢ Unfocused (Nezaostfeny): Svazek neni v zadném
bodé zaostren.
Focus depth (Hloubka zaostfeni): Slouzi k nastaveni hloubky
zaostfeni.
Law Wave Set (Nastaveni viny): Pfepinani mezi Pulse Echo nebo
Configuration | Self Tandem k zobrazeni riiznych moZnosti nastaveni vin pro
(Konfigurace kazdy rezim. Vyberte vinovou sadu, ktera nejlépe vyhovuje
zakona): provadéné kontrole. Pro kontrolu provaddénou technikou TFM
(TFM) je vhodny vybér vinové sady rozhodujici. Pro usnadnéni

vybéru vinové sady pouzijte AIM. Viz ,,Nabidka Groups —
View (Skupiny — Pohled)” na strané 165 a Obrazek 3-18 na
strané 166.

Min/Max Index: Slouzi k nastaveni hranic zény TFM v ose
indexu.

Min/Max Depth (Min./max. hloubka): Slouzi k nastaveni
hranic zony TFM v ose hloubky. Maximum Depth (Maximalni
hloubka) je aktualné omezena na hloubku vzorku.
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Tabulka 69 Volby konfigurace nové sady skupin (pokracovini)

Moznost Popis
Focusing PCS: Slouzi k nastaveni odstupu stfedu sondy (PCS). Jedna se
(Fokusace) o vzdalenost mezi vystupnimi body dvou sond.
(TOFD) Focus (%) (Zaostfeni (%)): Slouzi k nastaveni zaostfeni do

hloubky svazku v procentech (%) tloustky.

Focus (mm/inch) (Zaostfeni (mm/palec)): Slouzi k nastaveni
hloubky zaostfeni svazku. Zaostfeni lze zadat v procentech
nebo jako vzdalenost; pfi zméné jednoho zadani se druhé
prepocita.

SCAN PLAN

1 PART & WELD PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING

Unknown / Unknown
PA-1

Law

Config. PAUT / Sectorial

PAUT

3 WAVE TYPE
Sectorial

w @] sw

ELEMENTS

Linear

Compound

Coupling Check

Law file...

loomm |so |5 0°with overlap

Obrazek 3-17 Groups — Law Config. (Skupiny — Konfig. zakoni)

3.3.1  Nabidka Groups — View (Skupiny — Pohled)

Pouzijte tato nastaveni k tpravé vizudlniho zndzornéni planu skenovani. Polozky
nabidky View (Pohled) se méni v zavislosti na typu zobrazeni.
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ﬂ

Specimen
L Show .

Acoustic Influence Map

AIM Planar .
(@ o

Attenuation

Obrazek 3-18 Nabidka Groups — View (Skupiny - Pohled) pfi zobrazenich

FMC a PWI

Tabulka 70 Nabidka Groups — View (Skupiny — Pohled) pfi zobrazenich

FMC a PWI

Moznost

Popis

Vzorek)

View — Specimen (Pohled -

Mtizete prepinat mezi moznostmi Show
(Zobrazit) a Hide (Skryt).

vlivi)

View — Acoustic Influence Map
(Pohled — Mapa akustickych

Tuto moznost mizete pouzit bez dopadu na
akustickou konfiguraci pro vybér typu vady v
modelu AIM (Spherical (Sféricka) nebo
Planar (Rovinna)). Vybér vhodného typu
vady v modelu AIM pomaha zajistit, Ze
vyberete vhodné nastaveni viny Wave Set.

Utlum)

View — Attenuation (Pohled -

AIM tutlum je mozné zapnout ON nebo
vypnout OFF.
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[ To zoom use the zoom key.
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Obrazek 3-19 Nabidka Groups — View (Skupiny — Pohled) pfi sektorovém
zobrazeni

Tabulka 71 Nabidka Groups - View (Skupiny — Pohled) pfi sektorovém zobrazeni

Moznost Popis
View — Specimen (Pohled - MuiZete pfepinat mezi moznostmi Show
Vzorek) (Zobrazit) a Hide (Skryt).
View (Pohled) — Near Field Zobrazit nebo skryt zobrazeni blizkého pole,
Display (Zobrazeni blizkého které se ve vizualni reprezentaci zobrazuje
pole) Cervené. Viz ,Vypocet blizkého pole” na

strané 168.

View — Reference Beam (Pohled | Zobrazit nebo skryt referencni svazek, ktery
— Referencni svazek) se zobrazi jako zluta cara.

Anotace Zobrazit nebo skryt anotace.
€ Smér a nazev osy

@ Reference soucasti vzhledem
k vychozimu datu

€ Nazev skupiny
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3.3.2  Vypocet blizkého pole

Hodnota blizkého pole se vypocitava pomoci vzorce (1) na strané 168.

Proménné jsou definovany Tabulka 72 na strané 168.

Vypocet hodnoty blizkého pole (Nf),

Nf=hxAZxf/ (4 x c2) (1)

Vypocet hodnoty blizkého pole ve vzorku (Np)

Je-li Nf - rv 2 0, pouzijte

Np=Nf-rv
Je-li Nf - rv < 0, pouzijte

Np=-(A2xf)/(4xc2) )

[ POZNAMKA |

Je-li hodnota blizkého pole Np zaporn4, je blizké pole lokalizovano v klinu a je mu
prifazena zaporna hodnota. V takovém pripadé pouzivame vzorec (2) na strané 168.

Tabulka 72 Proménné vzorce pro vypocet blizkého pole

Proménna Popis Jednotky
f Frekvence sondy Hz
N Pocet ménica sondy -
thelKlinu | Uhel klinu rad
Or Uhel lomu rad
0i Uhel dopadu rad
L Délka sondy m
\ Sitka sondy m
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Tabulka 72 Proménné vzorce pro vypocet blizkého pole (pokracovdni)

A Rozmér apertury snimace m
E Vyska m
) Rozteé sondy m
h Korekéni koeficient -
Iy Délka drahy zvuku v klinu m
Iy Upravena délka drahy zvuku v klinu m
cl Rychlost siteni zvuku klinu m/s
2 Rychlost sifeni zvuku sondy m/s
Nf Hodnota blizkého pole m
Np Hodnota blizkého pole ve vzorku m

Hodnoty rtiznych proménnych se vypocitavaji podle uvedenych rovnic.

Apertura snimace (A):
L=095p x N
W=095xE
kde 0,95 je hodnota apodizace.
Je-li L x cos(wedgeAngle - 0i) > W, pouzijte vzorec
A =L x cos(wedgeAngle - 0i) x cos(Or) / cos(01i)
Jinak
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Korekéni koeficient (h)

h =0,6546 x pomér 3 - 0,3112 x pomér? + 0,0411 x pomér + 0,9987

Kde:
Je-iA=W

pomeér = W/A
Je-liA<W

pomeér = A/W

Délka drahy zvuku v klinu (r,,)

Proménna r,, se ziska zméfenim vzdalenosti mezi bodem vstupu paprsku do vzorku
a centroidem stfedového ménice aktivni apertury.

V pfipadé sudého poctu ménicti v aktivni apertufe vypoctéte vzdalenost mezi bodem
vstupu paprsku na vzorku a sttedovym bodem centroidu tvofeného dvéma
sttedovymi ménici aktivni apertury.

Upravena délka drahy zvuku v klinu (r,)
Je-li thel lomu Or # 0 rad,
ry = Iy, x tan(6i) / tan(Or)
Je-li Br =0 rad

ry=r, xcl/c2
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34

Karta Scanning (Skenovani)

SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS

SCANNER & ENCODERS...

Edit Encoders...

SCAN AXIS

INDEX AXIS

Obrazek 3-20 Scan Plan > Scanning (Plan skenovani > Skenovani)

Na karté SCANNING (Skenovani) mtZete definovat parametry Scanning Pattern
(Vzorec skenovani) a Scan Area (Oblast skenu) tak, ze zménite hodnoty Scan Axis
(Osa skenu) a Index Axis (Indexovat osu). MtZete také vybirat a upravovat
parametry kodéru (viz Obrazek 3-20 na strané 171).

Popis moznosti najdete v Tabulka 27 na strané 84.

Tabulka 73 Scan — Area (Sken — Oblast)

Moznost Popis
Scan Start Slouzi k nastaveni pocatecniho umisténi skenovani
(Zacatek (vyjadfeno v mm nebo v palcich).
skenu)
Scan End Umoznuje nastavit maximalni vzdalenost, kterou muzete
(Konec skenu) | skenovat (vyjadfeno v mm nebo v palcich).
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Tabulka 73 Scan — Area (Sken — Oblast) (pokracovdni)

Scan Res. Pouziva se k nastaveni kroku (rozliSeni), ve kterém budou
(RozliSeni body poftizeny pii skenovani (vyjadfeno v mm nebo
skenu) v palcich).

Index Start (Pouze rastrové skenovani.) Slouzi k nastaveni umisténi
(Zacatek pocatku rastrového skenovani v ose indexu (vyjadfeno
indexu) v mm nebo v palcich).

Index End (Pouze rastrové skenovani.) Slouzi k nastaveni umisténi
(Konec konce rastru v ose indexu (vyjadfeno v mm nebo v palcich).
indexu)

Index (Pouze rastrové skenovani.) Urcuje index rozliseni. Nelze
Res./Index upravit pfi skenovani Linear at 0° (Linearni pfi 0°).

Step

(RozliSeni

indexu / Krok

indexu)
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4. Kalibrace

Podle svych pozadavkii miiZzete pfed zahajenim kontroly provést nékolik
kalibra¢nich postupti pomoci sondy, klinu a kalibraéni mérky ze stejného materialu
jako kontrolovana soucast.

Provedeni kalibrace

1.

Vybérem nabidky = > #Plan & Calibrate > Calibration Tools (Plénovani a
kalibrace > Kalibra¢ni nastroje) oteviete pritvodce PA/UT/TFM Calibration
(Kalibrace PA/UT/TFM) (Obrazek 4-1 na strané 174). Provedeni kalibrace TOFD
viz ,,TOFD Calibration (Kalibrace TOFD)” na strané 193. Stejné jako privodce
planem skenovdéni je i pracovni postup v privodci kalibraci rozdélen do nékolika
karet nebo ¢asti (pro rtizné typy kalibrace).

Na karté Group (Skupina) (Obrazek 4-1 na strané 174) vyberte skupinu, kterou
chcete kalibrovat. U skupiny UT zvolte také metodu kalibrace: TCG, DAC nebo
DGS.

Prochazejte dal$imi kartami a proved'te kalibraci skupiny. Na kazdé karté po
karté Group (Skupina) jsou parametry kalibrace umistény vpravo a pohledy
vlevo.

Nastavte své parametry a nasledné pohybem sondy upravte signal podle typu
kalibrace.

Poté klepnéte bud na Get Position (Ziskat pozici), nebo na Calibrate (Kalibrovat).
Pokud jste se svou upravou spokojeni, klepnéte na Accept Calibration (Pfijmout
kalibraci).

Pak mtizete bud pokracovat na jinou kartu v priivodci Calibration (Kalibrace),
nebo ukoncit klepnutim na Done (Hotovo).
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CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY

= =

Obrazek 4-1 Calibration > Group (Kalibrace > Skupina)

| DULEZITE

V pripadé€, Ze je nutna kalibrace rychlosti ultrazvuku a kalibrace zpozdéni klinu,
provedte kalibraci rychlosti ultrazvuku pfed kalibraci zpozdéni klinu. Defektoskop
OmniScan X3 pouziva pro kalibraci zpozdéni klinu urceni rychlosti ultrazvuku.
Pokud se nejprve pokusite kalibrovat zpozdéni klinu, zobrazi se zprava s varovanim,
ze kdyz provedete kalibraci rychlosti ultrazvuku, kalibrace zpozdéni klinu bude

ztracena.

[ DOPORUCENI |
Privodce kalibraci miiZete kdykoli ukonéit stisknutim tla¢itka Cancel (Storno) (@).
Po ukonceni pravodce se signal vrati do ptivodniho stavu (jako pfed kalibraci).
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[ POZNAMKA |

Indikatory (ikony) kalibrace po kalibraci zezelenaji (Tabulka 5 na strané 33).

41  Reflector Types (Typy reflektort)

Kalibracni postupy se provadéji pomoci kalibra¢nich blokt s rtiznymi typy zndmych
reflektorti. Tabulka 74 na strané 175 znazornuje typy sond, klint a kalibra¢nich blokt
pouzivanych pro jednotlivé typy reflektort.

Tabulka 74 Typy reflektorti, sond a kalibrac¢nich blokii

Typ reflektoru Typ sondy Sonda, klin a kalibracni blok
Radius Uhlovy svazek %
Q Radius 1
"~ 'Radius2
Hloubka Uhlovy svazek Q/—‘
\ * Hloubka 1
. Hioubka 2
Tloustka 0 stupniti Q
Tloustka 1 / Tloustka 2
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4.2

Ultrazvukova kalibrace

Pomoci priivodce Calibration wizard (Préivodce kalibraci) mtizete kalibrovat nékolik
aspekttt ultrazvuku.

Velocity (Rychlost)

Slouzi ke kalibraci rychlosti Sifeni zvuku v materidlu kontrolované soucasti
(Obrézek 4-2 na strané 177). Kalibracni blok musi mit dva znamé reflektory

a musi byt vyroben ze stejného materialu jako kontrolovana soucast. Velocity
(Rychlost) se kalibruje spolecné se zpozdénim klinu v jednom procesu pro kanaly
UT. Ve skupiné UT se kalibrace rychlosti (Velocity) provadi soucasné s kalibraci
zpozdéni klinu.

Postup pii kalibraci rychlosti:

1.

Definujte dva cile. Maximalni vzdalenost, na kterou lze cil nastavit, zavisi na
rozsahu. Je-li tfeba, aby cil sahal ddle, zvétsete rozsah.

Vyhledejte cil ruénim pohybem sondy po kalibra¢ni mérce.

Maximalizujte signal v brané A a ujistéte se, Ze draha dopadu na cil je maximalné
prima.

Pridrzte polohu a stisknéte Get Position (Ziskat polohu) pod branou A.
Opakujte kroky 3 a 4 pro branu B.

Pokud byl postup kalibrace tspésny a rychlost se zda byt spravna, stisknéte
Accept (Pfijmout). V opacném ptipadé kalibraci resetujte a opakujte kroky 1 az 6.
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CALIBRATION | ULTRASOUND 54°C  96%

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY 5 TCG 6 MANAGE POINTS

Reset Calibration | Clear Envelope

Echo Type: Radius
Echo Type: Radius
GATE A ON DEPTH
Radius

Start 40.00mm  width ~ 20.01 mm

Radius 1 5o,oomm| Radius 2 55.02mm|

Threshold  20%

Ascan
Get Position
Angle 40.0° start 0.00mm
‘GATE B ON DEPTH

Range  55.02mm| Gain 20.0d8
stat ~ 45.02mm| wigth  20.01mm

Threshold ~ 20%

Get Position

Obrazek 4-2 Calibration > Velocity (Kalibrace > Rychlost)

Sensitivity (Citlivost) (pouze skupina PA)

Pouziva se ke kalibraci citlivosti detekce u referencniho reflektoru (Obrazek 4-3
na strané 178 a Tabulka 75 na strané 178). Kalibrace citlivosti u skupiny PA
normalizuje zesileni pro vSechny fokusacni zakony, aby se zajistilo, ze vSechny
fokusacni zakony budou produkovat podobnou amplitudu signalu pro referen¢ni
reflektor. Postup kalibrace vyzaduje kalibra¢ni blok s jednim znamym
reflektorem.

Chcete-1i provést kalibraci, staci upravit kalibracni parametry (zobrazeni a brany)
a poté naskenovat referencni reflektor. Jakmile vSechny fokusacni zdkony
reflektor naskenuji, stisknéte tlacitko Calibrate (Kalibrovat). Signal obalky slouzi
k vypoctu mnozstvi zesileni pozadovaného pro kazdy fokusacni zakon, aby se
dosahlo referencni amplitudy (obvykle 80 %).
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CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY 5 TCG 6 MANAGE POINTS

| 5
Reset Sensitivity | Clear Envelope GR2

APPLY TO: 2 Angles Ingies

All Angles 2 Angles 3 Angles N ECHO A - Angle 40°

0.0mm  width  39.1mm
SETANGLES
5.16 mm

angle1  40.0° Angle2  70.0°

0.0mm| Range  42.1mm

SET REFERENCE AMPLITUDE

hotuge 80.0%  Tolerance 5%

0.0d8
GATE GEOMETRY

Calibrate 40°
True Depth Soundpath

Next Angle »

Obrazek 4-3 Calibration > Sensitivity (Kalibrace > Citlivost)

Tabulka 75 Moznosti karty Sensitivity (Citlivost)

Volba Popis

Reset Calibration Resetuje kalibraci citlivosti. Pismeno ,5” v horni ¢asti
(Resetovat kalibraci) | obrazovky zmizi.

Clear Envelope VymaZze obalku na pohledu zespodu. Zelena c¢ara

(Vymazat obalku) zmizi.

Calibrate Aplikuje zesileni svazku pro kazdy fokusacni zakon

(Kalibrovat) tak, aby byla kompenzovana amplituda ptes
referencni vadu.

Accept Calibration Pfijima a uklada kalibraci citlivosti. ,5” v horni ¢asti

(Pfijmout kalibraci) obrazovky zezelena.
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Tabulka 75 Moznosti karty Sensitivity (Citlivost) (pokracovdni)

Volba Popis
Apply to All Angles/VPA (VSechny thly / VPA): Kalibrace
(Pouzit pro) plati pro vSechny fokusac¢ni zakony skupiny.

2 Angles (2 uhly):Kalibrace plati pro dva tthly
sektorového skenovani. Zesileni pro ostatni tthly
bude interpolovano z kalibrovanych hodnot.

3 Angles (3 uhly): Kalibrace plati pro tfi thly
sektorového skenovani. Zesileni pro ostatni thly
bude interpolovano z kalibrovanych hodnot.

Set Reference
Amplitude
(Nastavit referencni
amplitudu)

Ref. Amplitude (Ref. amplituda): Cil kalibrace (ve
vychozim nastaventi je 80 %).

Tolerance: Zobrazuje vodorovné bilé a ¢ervené
teckované ¢ary na Ref. Amplitude (Ref. amplituda) +
Tolerance. Slouzi ke kontrole, zda se kalibrace
pohybuje v rozmezi tolerance.

Gate Geometry
(Geometrie brany)

True Depth (Skutecna hloubka): Nastavuje branu
pro kalibraci citlivosti podle hloubky materialu.
Sound Path (Draha zvuku): Nastavuje branu pro
kalibraci citlivosti podle vzdalenosti urazené

v materialu.

Gate A Start (Zacdatek): Slouzi k nastaveni mista, kde zacina
(Brana A) brana vzhledem k pocatku (lze vyjadfit v mm nebo
in.). Pocatkem je bud nulovy bod ultrazvukové osy,
nebo bod priseciku brany I, pokud je aktualni signal
synchronizovan s I/.
Width (Sifka): SlouZi k nastavenf &fiky (délky) brany.
UT Settings Gain (Zesileni): Slouzi k nastaveni hodnoty zesileni
(Nastaveni UT) signalu pro kalibraci citlivosti.

Start: Umoznuje nastavit zacatek zobrazovanych A-
sken.

Range (Rozsah): Pouziva se k nastaveni rozsahu
zobrazenych A-skend.

Previous (Pfedchozi)
Next (Dalsi)

Urcené ke stfidani parametrti na prvni a druhé
strance.
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| POZNAMKA |

Kalibraci citlivosti (Sensitivity) miizete ovéfit tak, Ze vymazete obalku, zopakujete
manipulaci a zkontrolujete, zda se amplituda vsech fokusac¢nich zakonti pohybuje
v rozmezi tolerance.

PA Wedge Delay (Zpozdéni klinu PA)

Pouziva se ke kalibraci zpozdéni odpovidajiciho sifeni zvuku v klinu

(Obrazek 4-4 na strané 181 a Tabulka 76 na strané 182). Kalibrace zpozdéni klinu
vam umozni identifikovat ¢elo klinu, které se dotyka soucasti. Tim se vytvori
nulova pozice pro vstupni povrch soucasti. Postup kalibrace vyzaduje kalibraéni
blok s jednim znamym reflektorem.

Kalibrace zpozdéni klinu

1. Nastavte rozsah UT a zesileni tak, abyste vidéli dva (2) reflektory.

2. Nastavte jmenovitou polohu reflektoru (v nastaveni Radius (Radius) nebo Depth
(Hloubka)).

3. 'V pfipadé potteby dolad'te polohu bran, abyste ziskali signdl uvnitf brany.

4. Pohybem sondy maximalizujte signal v brané A. Graf v dolni ¢asti zobrazuje
polohu maximalniho amplitudového vrcholu v brané pro kazdy fokusacéni zakon.

5. Po nasnimdni reflektoru vSemi fokusac¢nimi zakony stisknéte Calibrate
(Kalibrovat).

6. Pokud jsou vysledky uspokojivé, stisknéte tlacitko Accept (Prijmout).
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CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY 6 MANAGE POINTS 6 MANAGE POINTS

Reset Wedge Delay ~ Clear Envelope GR-1

APPLYTO : Al Angles: PPLYTO: All Angles
All Angles ET GATE A ON ECHO A - Angle 40°

start 40.0mm  width  20.0mm
Echo Type: Radius

Depth Radius [ Threshold 25%

Set Radius A

RadiusA 50,0 mm| Tolerance 1.0m ar 040mni Range 5540mn|

Calibrate

Calibrate

Obrazek 4-4 Calibration > Wedge Delay (Kalibrace > Zpozdéni klinu)

Velocity & WD (Rychlost a klin) (pouze skupina UT)

Slouzi ke kalibraci (pomoci jediného privodce) jak Siteni zvuku v materidlu
kontrolované soudasti, tak zpozdéni odpovidajiciho Sifeni zvuku v klinu. Je
mozné kalibrovat pouze zpozdéni klinu nebo soucasné zpozdéni klinu a rychlost.

Kalibrace zpozdéni a rychlosti klinu

o Uk W

Nastavte rozsah UT a zesileni tak, abyste vidéli dva (2) reflektory.

Nastavte jmenovitou polohu 2 reflektorti (v nastaveni Radius (Radius) nebo
Depth (Hloubka)). V pripadé kalibrace pouze Wedge Delay (Zpozdéni klinu) je
nutny jen jeden reflektor.

Stisknéte tlacitko Next (Dalsi).
V pripadé potieby doladte polohu bran, aby se oba signaly dostaly dovnitf bran.
Pohybem sondy maximalizujte signal v brané A.

Stisknéte tlacitko Get Position (Ziskat pozici). Software zaznamenava umisténi
vrcholu. Upozorniujeme, ze vrcholova hodnota je snimana na skute¢ném signalu,
nikoli na obalce.

Opakujte krok 6. na strané 181 u reflektoru v brané B. V pripadé, Ze chcete
kalibrovat pouze zpozdéni klinu, tento krok ignorujte.

Pokud jsou vysledky uspokojivé, stisknéte tlacitko Accept (Pfijmout).
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Tabulka 76 Moznosti karty Wedge (Klin)

Volba Popis

Reset Calibration Resetuje kalibraci zpozdéni klinu. Pismeno , W* v horni
(Resetovat kalibraci) | casti obrazovky zmizi.

Clear Envelope Vymaze obalku na pohledu zespodu. Zelena ¢ara zmizi.

(Vymazat obalku)

Calibrate Kalibruje zpozdéni klinu automatickym pouzitim

(Kalibrovat) zpozdéni svazkii na kazdy fokusac¢ni zakon, takze
reference je vidét pro vsechny svazky ve stejné
vzdalenosti.

Accept Calibration Prijima a uklada kalibraci zpozdéni klinu. Pismeno ,, W*

(Prijmout kalibraci) v horni ¢asti obrazovky zméni barvu na zelenou.

Echo Type Depth (Hloubka): Pouziva se k nastaveni typi reflektort

(Typ echa) hloubky nebo tloustky, zde oznacovanych jako reflektor.

Radius (Radius): Slouzi k nastaveni typta radiusovych
reflektorti, zde oznacovanych jako reflektor.

Set Depth/Radius A (Hloubka / Radius A): Slouzi
(Sada) k nastaveni jmenovité hloubky reflektoru.

Tolerance: Slouzi k nastaveni tolerance.

Depth/Radius 1 (Hloubka / Radius 1): Pro UT, pouziva se
k nastaveni jmenovité vzdalenosti reflektoru.

Depth/Radius 2 (Hloubka / Radius 2): Pro UT, pouziva se
k nastaveni jmenovité vzdalenosti druhého reflektoru,
aby se soucasné ziskaly hodnoty Velocity (Rychlost)

a Wedge Delay (Zpozdéni klinu). Reflektor 2 nemiize byt
ve stejné hloubce jako reflektor 1.

Gate A Start: Slouzi k nastaveni mista, kde zac¢ina brana
(Brana A) vzhledem k pocatku (Ize vyjadrit v mm nebo in.).
Width (Sifka): Umoziiuje nastavit $iiku brany (spodni
teckovana Cervena c¢ara S-skenu a nejvétsi souvisla
Cervena Cara na A-skenu).

Threshold (Prahova hodnota): Slouzi k nastaveni vysky
bréany.
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Tabulka 76 Moznosti karty Wedge (Klin) (pokracovini)
Volba Popis
A-scan Gain (Zesileni): SlouZzi k tpravé hodnoty zesileni signalu
(A-sken) tak, aby byl v brané dobry signal.

Start: Umoznuje nastavit zacatek zobrazovanych
A-skentl.

Range (Rozsah): Pouziva se k nastaveni rozsahu
zobrazenych A-skend.

Previous (Pfedchozi)
Next (Dalsi)

Urcené ke stiidani parametrti na prvni a druhé strance.

Done (Hotovo)

Vybérem moznosti Done (Hotovo) aplikujete a zavfete
nastaveni kalibrace zpozdéni klinu.

4.3 TCG/DAC Calibration (Kalibrace TCG/DAC)

Defektoskop OmniScan X3 nabizi TCG (zesileni s ¢asovou korekei). Pomoci funkci
dimenzovani mtizete urcit velikost reflektoru v libovolném misté soucasti méfenim
nebo kompenzaci ttlumu signalu. Pro kanaly UT a PA je mozné vytvotit DAC nebo
TCG. Nabidky pro kalibraci DAC (korekce vzdalenosti a amplitudy) jsou velmi
podobné nabidkam pro kalibraci TCG. Chcete-li v UT a PA vytvofit kiivku DAC
misto kiivky TCG, vyberte moznost DAC na karté Group (Skupina) v privodci
kalibraci (Obrazek 4-5 na strané 184 a Tabulka 77 na strané 184).

Kalibrace 183



10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELOCITY 3 WEDGE DELAY 4 SENSITIVITY 5 TCG 6 MANAGE POINTS

‘ Y
Reset TCG Clear Envelope Add Point D) GR-1

GR-1

UTSETTINGS UT SETTINGS

AS A-Scan A-Sc: ASca
et 0.00mm| et 42 14mm ||| A5 0,00mm| Aot 42.14mm

Range
Ref. Ref. Gain
% G a8
Ampituge  80-0 =0 200 Ampitude  80-0% 1 offcer Ll

SET GATEA ON ECHOA

Trueepth (@) Soundpsth

start 4.00mm  width 5.00mm

SET SECTION

Index Start-46.45mm  Indexend 54.06 mm

Last added points.

# Range Average Depth

Obrazek 4-5 Calibration > TCG (Kalibrace > TCG)

TCG

Funkce zesileni s casovou korekci (TCG = time-corrected gain) zvysuje zesileni
aplikované na signal v zavislosti na dobé navratu ozvén. Vysledkem je, ze
vrcholy echa (z referenc¢nich vad stejné velikosti) se objevuji ve stejné vysce
obrazovky, nezavisle na jejich poloze v soucasti. TCG pouziva stejné faktory jako
DAC (korekce vzdalenosti a amplitudy).

Tabulka 77 Moznosti karty TCG

Volba Popis
Reset TCG Resetuje kalibraci TCG. TCG v ¢asti obrazovky zmizi.
(Resetovat TCG)
Clear Envelope Vymaze obalku na pohledu zespodu. Zelena ¢ara
(Vymazat obalku) zmizi.
Accept Calibration Prijima a uklada kalibraci TCG. TCG v horni ¢asti
(Pfijmout kalibraci) obrazovky se zbarvi zelené.
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Tabulka 77 Moznosti karty TCG (pokracovdni)

Volba Popis
Set Section Kalibraci PA TCG lze provést v sekcich. Napftiklad
(Nastavit sekci) nékteré kalibra¢ni mérky mohou pfi velkych tthlech

kvtli své konstrukci vyvolat nezadouci echa v
dtisledku odrazu od nékterych rohovych mist nebo
jinych prvki. Selektivnim ignorovanim nékterych tthla
z kalibrace TCG je mozné sestavit kiivku TCG ve dvou
oddélenych sekvencich. Dalsim praktickym vyuzitim
Set Section (Nastavit sekci) by mohla byt kalibrace
pouze pri malych tihlech ve velké hloubce, protoze
velké uhly se pouzivaji pouze pro jeden tisek kontroly.
First Angle (Prvni thel): Ve vychozim nastaveni se
jedna o prvni tihel skupiny. Omezeni tohoto tthlu
zplisobi, ze se odpovidajici thly v grafu amplitudy
zbarvi Sedé.

Last Angle (Posledni tthel): Ve vychozim nastaveni se
jedna o posledni tithel skupiny. Omezeni tohoto tthlu
zpusobi, Ze se odpovidajici thly v grafu amplitudy
zbarvi Sedé€.

Index Start (Zacatek): Nastavenim této hodnoty se
prislusna zéna v amplitudovém grafu a S skenu zbarvi
Sedé a vyloudi se.

Index End (Konec): Nastavenim této hodnoty se
pfislusna zéna v amplitudovém grafu a S skenu zbarvi
Sedé a vyloudi se.

UT Settings A-Scan Start (Zacatek A-skenu): Zacatek
(Nastaveni UT) digitalizovaného rozsahu pro kalibraci.

A-Scan Range (Rozsah A-skenu): Délka
digitalizovaného rozsahu pro kalibraci.

Ref. Amplitude (Ref. amplituda): Cilova amplituda
pro kalibraci. Pti pfidani bodu se automaticky pouzije
bod TCG, takze amplituda referencni vady je rovna
Ref. Amplitude (Ref. amplitudé).

Gain (Zesileni): Zesileni miiZzete zménit tak, aby se
amplituda zvySila nebo sniZzila, coz proces kalibrace
usnadni.
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Tabulka 77 Moznosti karty TCG (pokracovdni)

Volba

Popis

Set Gate A on

Echo A

(Nastavit branu A na
echo A)

Start (Zacatek): Slouzi k nastaveni mista, kde zac¢ina
brana vzhledem k pocatku (Ize vyjadfit v mm nebo in.).
Pocatkem je bud nulovy bod ultrazvukové osy, nebo
bod priiseciku brany I, pokud je aktudlni signal
synchronizovan s I/.

Width (Sifka): Slouzi k nastaven{ sifky (délky) brany.
Threshold (Prahova hodnota): SlouZi k nastaveni
vysky brany.

Add Point Po manualnim skenovani referenc¢niho cile pfi pouziti
(Pridat bod) vsech fokusacnich zakont pridate vybranim Add Point
(Pridat bod) TCG bod pro kazdy fokusacni zakon. Bod
se vytvorina pozici maximalniho echa v brané. Zesileni
pro jednotlivé body bude nastaveno tak, aby se
amplituda pro kazdy fokusac¢ni zakon rovnala hodnoté
Ref. Amplitude (Ref. amplituda) (Obrazek 4-5 na
strané 184).
Undo Last Odstrani pouze posledni vytvoreny bod TCG. Chcete-li
(Vratit posledni krok) | opravit neplatny bod TCG, pred pouzitim volby Add
Point (Pfidat bod) na daném reflektoru jej odstrarite.
Last Added Points Zobrazi tabulku naposledy pfidanych bodt TCG.
(Posledni pridané V tabulce jsou tfi sloupce: # (identifikator), Range
body) (Rozsah) (pouze PA, pouzity prvni a posledni tihel) a

Average Depth (Priimérnd hloubka) (pramér polohy
TCG bodu ze vsech fokusac¢nich zakontt).

Jedna se o aktivni tabulku; pokud opustite kartu TCG a
vratite se zpét, tabulka bude vymazana.

Previous (Predchozi)
Next (Dalsi)

Urcené ke stfidani parametrii na prvni a druhé strance.

Done (Hotovo)

Chcete-li pouzit a zav¥it nastaveni kalibrace TCG,
vyberte moznost Done (Hotovo).
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DAC
Kfivka referencni linie (DAC) se pouziva k vyjadfeni odchylky amplitudy stejné
velkych reflektorti v riznych vzdalenostech od sondy. DAC nezméni zesileni, ale
misto toho nastavi referencni linii, ktera se méni podle vzdalenosti (u TCG je
aplikované zesileni TCG nastaveno na konstantni referen¢ni troven).

Je mozné zménit kfivku DAC na kiivku TCG (a naopak) vybérem kterékoliv
moznosti na karté Group (Skupina) v prtivodci kalibraci (Tabulka 78 na
strané 187).

CALIBRATION ULTRASOUND - T Uy @ E

1 GROUP 2 VELOCITY 3 WEDGE DELAY 4 SENSITIVITY 5 DAC 6 MANAGE POINTS

|
Reset DAC Clear Envelope Add Point ) GR-1 GR1
< ] SET SECTION SET SECTION
firstAngle  40.0° Last Angle .0° FirstAngle  40.0° LastAngle  70.0°

UT SETTINGS UT SETTINGS

Start 0.0mm| Range Start 0.0mm| Range

Ref. Gain
80.0%  Gan Ampiitude 80-0% | offset

Amplitude
SET GATEA ON ECHO A
Start 20.0mm
SET REFERENCE POINT
Position 0.00mm

Last added points

# Range _Average Depth

Obrazek 4-6 Calibration > DAC (Kalibrace > DAC)

Tabulka 78 Volby na karté DAC

Moznost Popis

Reset DAC Resetuje kfivku DAC. Indikator DAC v horni ¢asti

(Resetovat DAC) obrazovky zmizi.

Clear Envelope VymaZze obalku A-skenu.

(Vymazat obalku)

Add Point (Pfidat Po ru¢nim naskenovani referencniho cile ptes vSechny

bod) fokusacni zakony se vybérem moznosti Add Point
(Pridat bod) prida bod DAC pro kazdy fokusac¢ni
zakon. Bod se vytvofi v misté maximalni ozvény v
brané (viz Obrazek 4-7 na stran€ 189).
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Tabulka 78 Volby na karté DAC (pokracovini)

Moznost

Popis

Undo Last (Vratit
posledni krok)

Odebere posledni pfidany bod DAC.

Accept DAC
(Pfijmout DAC)

Ptijima a uklada kalibraci DAC. Indikator DAC v horni
Casti obrazovky se zbarvi zelené.

UT Settings
(Nastaveni UT)

A-Scan Start (Zacatek A-skenu): Zacatek
digitalizovaného rozsahu pro

kalibraci.

A-Scan Range (Rozsah A-skenu): Délka
digitalizovaného rozsahu pro

kalibraci.

Ref. Amplitude (Ref. amplituda): Referen¢ni troveri.
Uroven referenéniho bodu bude na této amplitudé

a prvni bod DAC se nastavi na tuto amplitudu pomoci
tlacitka Auto XX %.

Gain (Zesileni): Lze upravit bud ru¢né, nebo pomoci
tlacitka Auto XX %.

Gate A (Brana A)

Aby bylo mozné pouzit funkci Add Points (Pfidat
body), musi byt signal v brane.

Start: Zacatek brany vzhledem k pocatku.
Sitka: Sifka brany.

Reference Point
Position (Poloha
referen¢niho bodu)

Poloha pocatku kfivky DAC. Pomoci hodnoty
Reference Point Position (Poloha referencniho bodu)
muiZete upravit pocatecni sklon DAC. Poloha bodu
DAC nemftiZe byt pfed referen¢ni pozici. Ve vychozim
nastaveni je reference nastavena na 0.

Last Added Points
(Posledni pridané
body)

Seznam ptfidanych bodd DAC. Jedna se o aktivni
seznam, takze pokud tuto nabidku opustite a vratite se
zpét, seznam se vymaze. K dispozici jsou 2 sloupce: #
(identifikator) a Depth (Hloubka bodu DAC).
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TFM TCG

Uzivatelé mohou nastavit TCG v TFM Delay-And-Sum (ZpoZzdéni a secteni) (TCG
neni relevantni pro Fazové koherentni zobrazovani).

1 GROUP

Add Point do Last GR-1

UT SETTINGS

Ref.

Gal
Amplitude 80.0% an

SET GATE A ON ECHO A

Depth Depth
Start 5.00 mm 10.00 mm

End

Index
Start 3.00mm  indexend 14.00 mm

Last added points

# Range Average Depth

5.08 mm

Obrazek 4-7 Rozhrani TFM TCG

Tabulka 79 Volby TFM TCG

Volba Popis

Ref. Amplitude Definuje tiroven amplitudy kalibrace.
(Ref. amplituda)

Gain (Zesileni) Nastavuje pocatecni zesileni pfed zahajeném kalibrace.
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4.4

Tabulka 79 Volby TFM TCG (pokracovdini)

Volba

Popis

Depth Start/Index

Slouzi k polohovani brany. Aby referencni reflektor

Start/Depth zachytil maximalni amplitudu v kazdé poloze, musi
End/Index End projit branou.

(Zacatek

hloubky/Zacatek

indexu/Konec

hloubky/Konec

indexu)

Reset TCG Obnovi TCG. Indikator TCG v horni ¢asti obrazovky
(Obnovit TCG) zmizi.

Clear Envelope Vymaze obalku A-skenu.

(Vymazat obalku)

Add Point Prida bod TCG k signalu maximalni obalky uvnitf
(Pridat bod) brany.

Undo Last Odebere posledni pfidany bod TCG.

(Vratit posledni krok)

Accept TCG Pfijima a uklada kalibraci TCG. Indikator TCG v horni
(Pfijmout TCG) C¢asti obrazovky se zbarvi zelené.

Manage Points (Sprava bodu)

Karta Manage Points (Sprava bodi1) (Obrazek 4-8 na strané 191 a Tabulka 80 na
strané 191) slouzi k ovéfeni hodnoty bodt TCG (nebo DAC) nebo k ruénimu
vytvofeni ¢ tpravam bodd TCG (nebo DAC), aniz by bylo nutné projit

privodcem kalibraci.
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CALIBRATION ULTRASOUND SW TCG

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY 5 TCG

Reset TCG Clear Envelope

i
|
i
i
'
|
|
13
i
£
g
<
£
&
§
3
4
£

2 10.00mm 12.0d8

3 17.48mm 133

Obrazek 4-8 Calibration > Manage Points (Kalibrace > Sprava bod)

Tabulka 80 Moznosti karty Manage Points (Sprava bod)

Volba Popis

Reset Calibration Resetuje kalibraci TCG. Indikator kalibrace TCG (nebo

(Resetovat kalibraci) | DAC) zmizi.

Clear Envelope VymaZze obalku na pohledu zespodu. Zelena ¢ara

(Vymazat obalku) zmizi.

Accept Calibration Prijima a uklada kalibraci TCG (nebo DAC).

(Prijmout kalibraci) TCG (nebo DAC) se zbarvi zelené.

Edit Points Chcete-li vytvofit nebo upravit bpdy TCG pouze

(Upravit body) u vybranych parametr(i Angle (Uhel) (nebo VPA), pouzijte
volbu Current Angle (Aktualni thel). Abyste pouzili body
TCG pro vsechny fokusacni zakony soucasné, pouZijte
volbu All Angles/VPA (VSechny uhly/VPA).

Angle (PA) Pfi pouziti moznosti Current (Aktualni) vyberte tihel

(Uhel (PA)) (VPA), pro ktery bude bod kiivka TCG upravena. Tato
volba také urcuje, ktery A-sken bude vidét v rozvrzeni.

Add (Pridat) Slouzi k pfidani bodu TCG (nebo DAC).

Kalibrace 191




10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

Tabulka 80 Moznosti karty Manage Points (Sprava bodt) (pokracovani)

Volba Popis
Points (Body) Slouzi k nastaveni pozice na ose ultrazvuku.
Gain (TCG) Umozniuje nastavit zesileni na daném bodu.
(Zesileni (TCG))
Amplitude Umoznuje nastavit amplitudu kfivky DAC na této pozici.
(Amplituda)
Select Slouzi k vybéru bodu. Poté jej miizete smazat
(Vybrat) klepnutim na Delete Point (Smazat bod).
A % Amplituda vrcholu signalu detekovaného v brané A.
Ar Hloubka v soucasti reflektoru vytvarejici indikaci

detekovanou v brané A.

PAA Vzdalenost na povrchu soucasti mezi celni plochou
klinu (nebo sondy) a indikaci detekovanou v brané A.

SA” Draha zvuku od vstupniho bodu k indikaci detekované
v brané A.

Done Vybérem Accept Calibration (Pfijmout kalibraci)

(Hotovo) uloZzte nastaveni Manage Points (Sprava bodti) a poté

vyberte Done (Hotovo).

4.5 DGS Calibration (Kalibrace DGS)

Metoda velikosti zesileni vzdalenosti (DGS = distance gain size) slouzi k dimenzovani
reflektorti na zakladé vypocitané k¥ivky DGS pro dany snimacd, materidl a znamou
velikost reflektoru.

Hlavni kfivka DGS pfedstavuje amplitudu signalu ekvivalentniho reflektoru

s otvorem s plochym dnem (FBH = flat-bottom hole) urcité velikosti. Metoda DGS
vyzaduje k vytvoreni kfivky DGS pro dimenzovani vady pouze jeden referenc¢ni
reflektor. To se velmi lisi od metod DAC a TCG, které k vytvoreni kfivky pro
dimenzovani vad vyzaduji vice reprezentativnich vad v rtiznych hloubkach soucasti.
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Veskera data pottebna k vytvoreni kiivky DGS/AVG se ziskavaji z informaci o sondé
a klinu. Pomoci priivodce kalibraci DGS mtiZete rychle nastavit a snadno vyhodnotit
velikost vady.

Provedeni kalibrace DGS

4.6

1.

Prejdéte do nabidky Menu > Plan & Calibrate > Calibration Tools (Nabidka >
Planovani a kalibrace > Kalibra¢ni néstroje).

Na karté Group (Skupina) vyberte pozadovanou skupinu a poté kliknéte na
tlacitko DGS.

Zvolte kartu DGS.

V Select Reflector (Vybrat reflektor) vyberte typ referencniho reflektoru
pouzitého k vytvoreni kfivky DGS: SDH, FBH, K1 IIW nebo K2 DSC. (Pokud je
vybrana moznost SDH nebo FBH, je tfeba zadat priimeér otvoru.)

Pfi nastavovani Set Curves Level (Nastavit troven kiivek) postupujte takto:

a) Vyberte moznost Reg. Level (Urover registrace) a poté zadejte troveri
registrace. Tato hodnota se obvykle rovna velikosti kritické vady pro danou
aplikaci.

b) Vyberte moznost Delta Vt a nastavte ttlum pfi zméné akustické vazby
zpusobené stavem povrchu kalibra¢ni mérky a éasti vstupu.

c) Vyberte Warning Curves (Varovné kfivky) a poté zadejte hodnotu posunuti
varovné kfivky (dB) vzhledem k hlavni kfivce DGS. Lze pfidat az tfi varovné
kiivky.

Pfi nastavovani Set Attenuations (Nastavit ttlum) postupuijte takto:

a) Vyberte moznost Cal. Block Att. (Utlum kalibra¢ni mérky) a zadejte ttlum
(dB/mm) pro material kalibracni mérky.

b) Vyberte Specimen Att. (Utlum vzorku) a zadejte itlum (dB/mm) pro material
kontrolované soucasti.

Pokud jiz byla nastavena citlivost, Ize tento krok preskodit. V Set Gate A on Echo

A (Nastavit branu A na echo A) umistéte branu na referenc¢ni reflektor a poté

vyberte Auto XX %.

Skenovanim pfes referenci vytvoite obalku v A-skenu a poté zvolte Calculate
DGS (Vypocitat DGS).

TOFD Calibration (Kalibrace TOFD)

Tato ¢ast vysvétluje, jak kalibrovat skupinu TOFD.
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46.1 WD & PCS (Zpozdéni klinu a vzdalenost mezi dvéma sondami)

Na karté TOFD Calibration (Kalibrace TOFD) muzZete skupinu TOFD kalibrovat tak,
aby se tdaje kurzoru prevadély na hloubku misto na ¢as. To se obvykle provadi
béhem analyzy, ale lze to udélat i dfive. Kalibrace TOFD ma zjednoduseny proces

a provadi se mimo priivodce kalibraci. Chcete-li otevtit volby TOFD Calibration
(Kalibrace TOFD), prejdéte do nabidky Plan & Calibrate > TOFD Calibration
(Planovani a kalibrace > Kalibrace TOFD) Obrazek 4-9 na strané 194 a Tabulka 81 na
strané 195).

Pomoci TOFD Calibration (Kalibrace TOFD) mtzete kalibrovat bud:

*  Wedge Delay (Zpozdéni klinu) a PCS (za predpokladu pevné rychlosti).
*  Wedge Delay (Zpozdéni klinu) (za pfedpokladu, ze PCS (Vzdalenost mezi
dvéma sondami) a Velocity (Rychlost) jsou spravné).

*  Wedge Delay (Zpozdéni klinu) a Velocity (Rychlost) (kalibruje zpozdéni klinu,
ale validuje rychlost). Tato kalibrace neplati pro rychlost).

Provedeni kalibrace TOFD

1. Vyberte typ kalibrace (Obrazek 4-9 na strané 194 a Tabulka 81 na strané 195).

2. Definujte cile. Pro Vel & WD (Rychlost a klin) a WD & PCS jsou obvykle dva cile
Target 1 =0 (hloubka 0, protoze se jedna o bo¢ni vlnu) a Target 2 je tloustka
materialu. Pouzijte jakoukoli znamou referenci pouze pro WD.

3. Umistéte Reference Cursor (Referenéni kurzor) na prvni cil (boéni vlnu nebo jiny)
a Measurement Cursor (Méfici kurzor) na druhy cil (koncové echo nebo jiny).

4. Vyberte Calibrate (Kalibrovat).

Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Type Target 1 Target 2 Wedge Delay PCS

s WD & PCS 0.00mm @ | SerEE 5.204 60.8mm

Obrazek 4-9 TOFD Calibration — WD & PCS (Kalibrace TOFD — WD a PCS)
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Tabulka 81 Kalibrace TOFD — moznosti typu WD a PCS

Volba Popis

Type: WD & PCS Wedge delay (Zpozdéni klinu) a probe center separation
(Vzdalenost mezi dvéma sondami): Slouzi ke kalibraci

s jednim priivodcem, a to jak zpozdéni Sifeni zvuku v
klinu, tak i vzdalenosti mezi vystupnimi body dvou
sond. Aby se zajistila pfesna kalibrace, pouzijte
spravnou rychlost.

(Typ: WD a PCS)

Target 1 (Cil 1) Slouzi k nastaveni jmenovité hloubky prvniho cile
(k zaméfeni bocni vlny na povrch lze pouzit hodnotu 0).

Target 2 (Cil 2) Umoznuje nastavit jmenovitou hloubku druhého cile.
Calibrate Predtim nez vyberete Calibrate (Kalibrovat),
(Kalibrovat) zkontrolujte, zda jsou oba kurzory umistény na echach

odpovidajicich ciléim. Pokud jsou oba kurzory umistény
spravné, funkce Calibrate (Kalibrovat) upravi hodnoty
Wedge Delay (Zpozdéni klinu) a PCS.

Wedge Delay Slouzi k nastaveni zpozdéni odpovidajiciho $ifeni zvuku
(Zpozdéni klinu) v klinu. Tato hodnota se automaticky upravi pii zvoleni
funkce Calibrate (Kalibrovat).

PCS Slouzi k nastaveni oddéleni sttedu sondy (PCS). Jedna se
o vzdalenost mezi vystupnimi body dvou sond

(k dispozici pouze pro skupinu TOFD). Tato hodnota se
automaticky upravi pii zvoleni funkce Calibrate
(Kalibrovat).

46.2 Wedge Delay (Zpozdéni klinu)

Zvolite-li u TOFD typ kalibrace Wedge Delay (Zpozdéni klinu), dojde ke kalibraci
pouze Wedge Delay (Zpozdéni klinu). Chcete-li upravit Type (Wedge Delay) (Typ
(Zpozdéni klinu)), Target 1 (Cil 1), Calibrate (Kalibrovat) a Wedge Delay (Zpozdéni
klinu), prejdéte do nabidky Plan & Calibrate > TOFD Calibration (Planovani a
kalibrace > Kalibrace TOFD) (Obrazek 4-10 na strané 196 a Tabulka 82 na strané 196).
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Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Target 1 Wedge Delay

Wedge Delay|  0.00mn ~ Calibrate 5.204

Obrazek 4-10 TOFD Calibration — Wedge Delay
(Kalibrace TOFD - Zpozdéni klinu)

Tabulka 82 Kalibrace TOFD - Volby typu Wedge Delay (Zpozdéni klinu)

Volba Popis

Type: Wedge Delay Pouziva se k§ kalibravci Zl:zoidéru' siteni zvuku v k}l’nu.
Aby byla kalibrace pfesna, PCS a rychlost musi byt

(Typ: Wedge Delay sprévné.

(Zpozdéni klinu))

Target 1 (Cil 1) Slouzi k nastaveni jmenovité hloubky prvniho cile
(k zaméfeni bocni viny na povrch 1ze pouzit
hodnotu 0).

Calibrate Pfed zvolenim Calibrate (Kalibrovat) se ujistéte, ze je

(Kalibrovat) referencni kurzor umistén na echu, které odpovida cili.
Pokud je kurzor umistén spravne, funkce Calibrate
(Kalibrovat) upravi hodnotu Wedge Delay (Zpozdéni
klinu).

Wedge Delay Slouzi k nastaveni zpozdéni odpovidajiciho Sifeni

(Zpozdéni klinu) zvuku v klinu. Tato hodnota se automaticky upravi pri
zvoleni funkce Calibrate (Kalibrovat).

4.6.3  Encoder Calibration (Kalibrace kodéru)

Kalibrace kodéru viz , Inspection (Kontrola)” na strané 77
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4.6.4 Velocity and Wedge Delay (Rychlost a Zpozdéni klinu)

Chcete-li upravit volby Typ (Vel. & WD) (Rychlost a zpozdéni klinu), Target 1 (Cil 1),
Target 2 (Cil 2), Calibrate (Kalibrovat), Wedge Delay (Zpozdéni klinu) a Velocity
(Rychlost), prejdéte do nabidky Plan & Calibrate > TOFD Calibration (Planovani a
kalibrace > Kalibrace TOFD (Obrazek 4-11 na strané 197 a Tabulka 83 na strané 197).

Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Type

Vel. & WD Calibrate

Obrazek 4-11 TOFD Calibration — Velocity and Wedge
(Kalibrace TOFD - Rychlost a klin)

Tabulka 83 Planovani a kalibrace - volby Velocity and Wedge (Rychlost a klin)

Volba Popis

Type: Vel. & WD Rychlost a zpozdéni klinu: Pouziva se ke kalibraci

(Typ: Rychlost a klin) zpozdéni Sifeni zvuku v klinu.

Target 1 (Cil 1) Slouzi k nastaveni jmenovité hloubky prvniho cile
(k zaméfeni bocni viny na povrch 1ze pouzit
hodnotu 0).

Target 2 (Cil 2) Pouziva se k nastaveni vzdalenosti (vyjadfené v mm

nebo v palcich) druhého cile pro kalibraci.

Calibrate Umoznuje nastavit Target 1 (Cil 1) a pfijmout kalibraci.
(Kalibrovat)

Wedge Delay Slouzi ke kalibraci zpozdéni odpovidajiciho Sifeni
(Zpozdéni klinu) zvuku v klinu. Tato hodnota se automaticky nastavi pii

zvoleni funkce Calibrate (Kalibrovat).

Velocity Check Zobrazi rychlost v materialu kontrolované soucasti po
(Kontrola rychlosti) potvrzeni kalibrace.
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4.6.5 Lateral Wave Processing (Zpracovani lateralni viny)

Volba Zpracovani bo¢ni viny, ktera je k dispozici pouze v rezimu analyzy (software
MXU a software OmniPC), umoziiuje synchronizovat iseky bo¢ni viny a odstranit
bocni vinu ve stanoveném intervalu. Chcete-li tuto volbu otevfit, pfejdéte do nabidky
Plan & Calibrate > TOFD Calibration (Planovani a kalibrace > Kalibrace TOFD)
(Obrazek 4-12 na strané 198 a Tabulka 84 na strané 198).

Plan & Calibrate | TOFD Calibration
X
Type
Lateral Wave Synchronize Reset. Remove Reset
. Synchronize Remove ‘
Processing A

Obrazek 4-12 TOFD Calibration —Lateral Wave Processing (Kalibrace TPFD —
Zpracovani bocni viny)

Tabulka 84 Planovani a kalibrace — Volby Lateral Wave Processing
(Zpracovani bocni vlny)

Volba Popis
Lateral Wave Tento typ zvolte tehdy, pokud chcete pouzit
Processing synchronizaci bo¢nich vln a odstranéni boc¢nich vin.
(Zpracovanti lateralni
viny)
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Tabulka 84 Planovani a kalibrace — Volby Lateral Wave Processing

(Zpracovani bo¢ni vlny) (pokracovini)

Volba Popis
Synchronize Synchronizuje B-sken TOFD a vyrovna vybranou
(Synchronizovat) oblast pro zlepseni citelnosti. Zéna pro synchronizaci je

vymezena kurzory v ose skenovani a branou A v ose
ultrazvuku. Pfedtim nez zvolite Synchronize
(Synchronizovat), provedte tyto kroky:

1-Pomoci referen¢niho a méfictho kurzoru na ose
skenovani v B-skenu definujte sitku tiseku, ktery chcete
synchronizovat.

2- Pomoci datového kurzoru zvolte referencni A-sken.
Touto referenci je obvykle cisty A-sken. Tento A-sken
se musi nachazet v zéné vymezené referencnim a
meéficim kurzorem.

3- Zkontrolujte, zda je brana A aktivni.

4- Umistéte branu A kolem boc¢ni viny. Brana by méla
byt kolem signalu dostate¢né tésna, ale musi zachytit
bo¢ni vinu vSech A-skenti uvnitf zony.

5- Zvolte Synchronize (Synchronizovat).

Vice zén lze synchronizovat nezavisle na sobé.
Opakujte kroky 1 az 5 s pouzitim dalsi zony.

Reset Synchronize
(Resetovani
synchronizace)

Odstrante synchronizaci A-skenti v ramci referencniho
a méficiho kurzoru na ose skenovani. Chcete-li
odstranit veskerou synchronizaci, umistéte tyto
kurzory na zacatek a konec pIného B-skenu.
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Tabulka 84 Planovani a kalibrace — Volby Lateral Wave Processing
(Zpracovani bo¢ni vlny) (pokracovini)

Volba Popis

Remove (Odstranit) | Odstranuje ze signalu bo¢ni vinu, coz usnadnuje
detekci vad v blizkosti povrchu. Odstranéni se aplikuje
na zénu definovanou referen¢nim a méficim kurzorem
na ose skenovani. Lze definovat vice isekti odstranéné
bocni viny. Pouziti volby Remove (Odstranit):

1- Postupujte podle pokynti pro synchronizaci bo¢ni
viny. Odstranéni bo¢ni viny (Lateral Wave Removal) je
1ze provést pouze u dat, ktera byla dfive
synchronizovana.

2-Pomoci referencéniho a méficiho kurzoru na ose
skenovani v B-skenu definujte $itku tiseku, ktery chcete
odstranit.

3- Pomoci datového kurzoru zvolte referencni A-sken.
Touto referenci je obvykle Cisty A-sken. Tento A-sken
se musi nachazet v z6n€ vymezené referencnim a
méficim kurzorem.

4- Zvolte Remove (Odstranit).

Reset Remove Obnovi signdl A-skenti v ramci referencnich a méficich
(Resetovat kurzort na ose skenovani.
odstranéni)

| POZNAMKA |

Chcete-li pouzit volbu Lateral Wave Processing (Zpracovani bo¢ni viny), musite
aktivovat brdanu A. Brana mize byt aktivni a skrytd, pokud neni vhodné ji nechat
zobrazenou. Chcete-li vypnout zobrazeni brany, ale zaroven ji ponechat aktivni pro
synchronizaci, vypnéte (OFF) brany ve View (Pohled).
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5. Inspection (Kontrola)

Softwarové rozhrani OmniScan MXU je navrZeno tak, aby bylo intuitivni: s jeho
ovladanim se mtiZete seznamit sami — projdéte si rozhrani a vyzkousejte rtizné funkce
a tlacitka. Dalsi informace viz ,,Rozhrani OmniScan” na strané 29.

Zakladni parametry kontroly jsou k dispozici v podnabidce QUT Settings > General
(Nastaveni UT > Obecné) (viz ,, UT Settings (Nastaveni UT)” na strané 48).

5.1  Nastaveni referenéniho zesileni

Referencni zesileni Auto (80%)
Navrhovanou vychozi hodnotu referen¢niho zesileni 1ze vybrat klepnutim na
oblast Gain (Zesileni) na obrazovce a vybérem moznosti Auto (80%). Toto
nastaveni upravuje zesileni tak, aby signdl reflektoru uvnitf brany A dosahl
referencni urovné 80% vysky celé obrazovky. Pfed pouzitim funkce Auto (80%)
umistéte odpovidajicim zplisobem branu A.

| POZNAMKA |

Vychozi hodnota referencni amplitudy je 80%. Chcete-li tuto hodnotu upravit,
vyberte € UT Settings > Advanced > Ref. Amplitude (Nastaveni UT > Rozifené >
Ref. amplituda) a nasledné zadejte novou referen¢ni hodnotu.

Nastaveni referencniho zesileni

€ Vybérem nabidky UT Settings > Advanced > Reference dB > ON
(Nastaveni UT > Rozsifené > Referenc¢ni dB > ZAP) aktivujte referencni zesileni.
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5.2  Nastaveni pro kontrolu pomoci kodéru

| DULEZITE

Pfed nastavenim kontroly, ktera pouziva kodéry, musi byt kodér X nebo XY spravné
pfipojen ke konektoru I/O.

Nastaveni pro kontrolu pomoci kodéru

1. Vseznamulllll Scan > Inspection > Type (Skenovani > Kontrola > Typ) vyberte typ

skenovani, ktery se pouzije ke skenovani soucasti.

2. Vybérem nabidky lill Scan > Inspection > Encoders (Skenovani > Kontrola >
Kodéry) prejdéte na obrazovku nastaveni kodéru a nastavte parametry kodéru
podle svych specifikaci (Obrazek 5-1 na strané 202). V této nabidce miiZete pouzit
prednastaveny skener nebo upravit parametry osy.

Scanner Presets

Jepre
Scan Axis Encoder M _* ?( __” ‘ ‘\xﬁ'\ -

AXSEAM ChainScanner FlexoForm Glider
Index Axis Encoder

HSMT-Compact HSMT-Flex HST-Lite

HST-X04 HydroFORM

e a8 | N

MapROVER MapScanner RollerFORM RollerFORM XL

pEvsw— -
Yo o st 3 -
alies. R %\! X | T

SteerROVER VersaMOUSE Weld Rover

Select a preset or use [

Cancel

Obrazek 5-1 Seznam pro vybér piredvoleb skeneru

3. 'V pripadé potteby provedte kalibraci kodéru pomoci nastroje Encoder

Calibration (Kalibrace kodéru), ktery je k dispozici na pravé strané€ obrazovky
nastaveni kodéru.
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4. Vnabidcelllll Scan > Area (Sken > Oblast) definujte oblast, kterd bude
kontrolovana, a rozliseni.

5. Az budete pripraveni skenovat, stisknéte tlacitko Play (Pfehrat) Q).
5.3  Konfigurace indika¢ni tabulky

Indikacni tabulka zobrazuje podrobné informace o reflektorech identifikovanych
a zaznamenanych béhem kontroly. Tyto informace slouzi k vytvoreni kontrolniho
protokolu.

Konfigurace indikacni tabulky

1. Pridejte indikaci do tabulky tak, Ze nastavite rozvrzeni a kurzory na indikaci (v
rezimu analyzy) a poté klepnete na Add Indication (Pfidat indikaci) (Obrazek 5-2
na strané 203 vlevo). Opakujte pro kazdou indikaci, kterou chcete pfidat.

© @ ®

we [s] [@Bls TcG s3°C Indication Table Manager

ADD

P S 7-: 1388 SK270.0dat* A
ndication | & PAMANUAL SECT037-72 PL4388 SK270.0dat

O Reject O Accept

Export Table (CSV)

Obrazek 5-2 Okno Indication Table Manager (Spravce indikac¢ni tabulky)

2. Klepnutim na & File > Indication Table Manager (Soubor > Spravce indikacni
tabulky) oteviete indika¢ni tabulku (Obrazek 5-2 na strané 203 vpravo a
Tabulka 85 na strané 204).
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3. Projdéte seznam a zkontrolujte indikace, pridejte referencni ¢isla a komentare a
podle potfeby indikace vymazte.

Tabulka 85 Volby v ramci Indication Table Manager (Spravce indikac¢ni tabulky)

1 Referencni ¢islo

2 Komentate

3 Odstranit

4 Posouvani ovladacich prvka
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6. Sprava soubort, sond, klinl a protokolt

Nastaveni kontrol a data se uchovavaji a organizuji pomoci souborti a prezentuji

v protokolech. Pomoci nabidky & File (Soubor) ziskate pfistup k vice parametrtim
souboru, nastroji Report (Protokol) a k File Manager (Spravci soubort) (Obrazek 6-1
na strané 205).

Gain Angle Acq, Rate R 0% 47735 a0 3marm

20.098  40.0° 201

3.7 kHz]

= unnamed

Open

New

Save Setup As

Save Data as

mm

File Manager

mm
Report

mm

mm

Obrazek 6-1 Nabidka File (Soubor)
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6.1  Ukladani, pojmenovavani a otevirani soubor

Doporucuje se pravidelné ukladat vase soubory nastaveni a datové soubory,
aby nedoslo k nahodné ztraté dat.

*  Chcete-li ulozit soubor s nastavenim, vyberte v nabidce & File (Soubor)
(Obrazek 6-1 na strané 205) moznost Save Setup As (Ulozit nastaveni jako).

*  Chcete-li pojmenovat datovy soubor, vyberte v nabidce & File (Soubor) moZnost
Save Data As. Soubor mtiZete ndsledné uloZit stisknutim tlacitka Save (Ulozit)
(@) umisténého piimo nad tlaéitkem Power (Napéjeni) (). Kazda z moznosti
otevre vyzvu k ulozeni souboru. Do pole zadejte zakladni nazev. Chcete-li jej
ulozit jako takovy, vyberte moznost File Increment=None (Pfirtistek souboru =
Z4dny). Pokud chcete za nazev zakladniho souboru pfidat ¢islo nebo ¢asovou
znacku, vyberte kteroukoli z moznosti. Kone¢ny nazev souboru je uveden
v Preview (Nahledu). Nakonec, pokud jste vybrali jiny prirtistek souboru nez
None (Zadny), mtiZete volitelné zrusit zaskrtnuti mozZnosti Prompt every time
(Pokazdé zobrazit vyzvu), aby soubor po kazdém ulozeni automaticky ziskal
piirtistek, aniz byste museli pii kazdém stisknuti tla¢itka Save (Ulozit) (@)
prochazet touto vyzvou.

®  Chcete-li otevrit soubor, vyberte v nabidce & File (Soubor) (Obrazek 6-1 na
strané 205) moznost Open (Oteviit) a poté vyberte slozku, ve které se soubor
nachézi. Soubor nastaveni nebo datovy soubor mftiZete otevtit vybérem typu
souboru. Soubory muzete také fadit abecedné nebo podle data pomoci ikony
Filter (Filtr) a zobrazit ndhled vybraného souboru (Obréazek 6-2 na strané 207).
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N Az B-on
52°C 9%6% &) 3

OMNISCAN X3 > Setup

File Name:
PA MANUAL SECTO37-72 PL4388.0set

Save Date:
2019/09/24, 10:54:46

Generated by software version:
Generated by module:
Freedom_32x128

as:

Header:

Channel Quantity:
E

B OmniX3_PA_UT.oset

Cancel

Obrazek 6-2 Nabidka Open (Oteviit)

6.2 Pomoci nastroje File Manager (Spravce soubort)

Chcete-li zobrazit rtizné moznosti spravy souborti, vyberte v nabidce & File (Soubor)
moznost File Manager (Spravce soubortt) (Obrazek 6-3 na strané 208 a Tabulka 86 na
strané 208).
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© OMNISCANX3 v

File Name:
€ Back TFM64-A2.05et
Save Date:
2022/01/12.1357:08
[ 10.0set . iITansfer
Generated by software version:
590260

B Tvea-A2.05et e e Rename
OMNIX3-PAG4-128PR
Size:
B rollerform xl.oset 309.86 KB o)
Upload to OneDrive

Delete

Multiselection Free Space 300/953GB
o C
No /(@] Yes

®

Obrazek 6-3 Volby v okné File Manager (Spravce souborii)

Tabulka 86 Volby File Manager (Spravce souborti)

Cislo :
" Popis
polozky

1 Vybrat zdrojovou jednotku: pevny disk OmniScan X3, USB,
kartu SD.

2 Vybrat (filtrovat) poZadovany typ souboru: nastaveni, data,
obrazek, protokol atd.

3 Prejit do slozek na vybrané jednotce.

4 Informace o souboru. V rezimu vice vybéru se zobrazuji pouze
nazvy, pocet soubort a jejich celkova velikost.

5 Pfesunout vybrany soubor (vybrané soubory) do zvoleného
cile.

6 Pfejmenovat vybrany soubor. Neni k dispozici v reZimu
vicenasobného vybéru.
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Tabulka 86 Volby File Manager (Spravce soubort) (pokracovini)

Cislo .
. Popis
polozky

7 Nahrat do OneDrive nebo stdhnout z OneDrive. Viz ,, Pouziti
OneDrive se spravcem soubor(i” na strané 210.

8 Vymazat jeden nebo vice souborti.

9 Zbyvajici misto na vybrané jednotce.

10 Chcete-li pfesunout nebo vymazat vice souborti najednou,
zapnéte (ON) funkci Multiselection (Vicenasobny vybér).

Presun soubor( z externi jednotky (USB) do jednotky OmniScan X3

1. Vlozte do jednotky USB kli¢ (nebo SD kartu).
2. Jako zdrojovou jednotku zvolte USB.

3. Zvolte typ souboru, ktery chcete presunout: nastaveni, data, paleta, prekryti atd.
Pokud jsou soubory stejného typu, mtiZzete pfesunout vice souborti najednou.

4. Projdéte slozky a podslozky a vyhledejte své soubory. Jednim klepnutim na nazev
slozky prejdete do piislusné slozky. Zpét se vratite pomoci tlacitka Back (Zpét).
5. Klepnéte jednou na soubor, ktery chcete presunout, nebo zapnéte vicenasobny

vybeér a klepnéte na kazdy soubor, ktery chcete pfesunout (tim se oznaci policko
vedle soubort).

6. Klepnéte na tlacitko Transfer (Pfesunout).

7. Ujistéte se, Ze jste jako cil vybrali pevny disk OmniScan X3, a klepnéte na Copy to
(Kopirovat do).

8. Soubory jsou nyni dostupné na jednotce. Klepnutim na Done (Hotovo) zaviete
File Manager (Spravce souborti).

Pfesun soubori z jednotky OmniScan X3 na externi disk

1. Vlozte do jednotky USB kli¢ (nebo SD kartu).
2. Jako zdrojovou jednotku zvolte jednotku OmniScan X3.

3. Zvolte typ souboru, ktery chcete pfesunout: nastaveni, data, paleta, prekryti atd.
Pokud jsou soubory stejného typu, miizete presunout vice souborti najednou.

4. Klepnéte jednou na soubor, ktery chcete pfesunout, nebo zapnéte vicenasobny
vybér a klepnéte na kazdy soubor, ktery chcete pfesunout (tim se oznaci pole
vedle souborii)
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5. Klepnéte na tlacitko Transfer (Pfesunout).

6. Vyberte cilovou jednotku (pokud je k dispozici vice jednotek, ujistéte se, Ze je
vybrana ta spravna).

7. Klepnutim na Copy to (Zkopirovat do) presurite soubory.

8. Soubory jsou nyni k dispozici na jednotce. Jsou umistény ve slozce olympus_x3 a
roztfidény do podslozZek podle typu souboru.

9. Klepnutim na Done (Hotovo) zavfete File Manager (Spravce souborti).

Pouziti OneDrive se spravcem soubor(

Chcete-1i pouzivat OneDrive k pfesunu souborti do cloudu a z cloudu, musite se
nejprve pripojit k internetu a poté prihlasit k t¢tu OneDrive. Viz , Connectivity
Settings (Nastaveni konektivity)” na strané 102. Nyni je ve File Manager (Spravce
soubortl) aktivni tlacitko OneDrive (Obrazek 6-4 na strané 211)

Odesilani souborti na OneDrive

Vyberte soubor (soubory), které chcete odeslat do OneDrive, a klepnéte na Upload to
OneDrive (Nahrat na OneDrive). Soubory se odeslou do slozky OmniScan X3 Series
ve sluzbé OneDrive. U souboru se zobrazi zelené zaskrtnuti, coZ znamena, Ze soubor
je umistén na pevném disku OmniScan X3 a v cloudu.

Vymazani soubori synchronizovanych s OneDrive

Pfi mazani souboru, ktery se nachazi pouze lokalné na pevném disku, bude soubor
trvale znic¢en. Pokud je soubor nahrany na OneDrive (oznacen zelenym zaskrtnutim),
vymazanim odstranite pouze jeho mistni kopii, kopie ulozena v cloudu ztistane
zachovana. Vedle souboru se zobrazi ikona mraku, ktera oznacuje, Ze soubor nyni
existuje pouze v cloudu.

Vymazani souborti, které nejsou v OmniScan X3 (jsou umistény pouze na OneDrive),
neni mozné. Ke spravé souborti umisténych na OneDrive pouZzijte pocitac.

Stahovani souborti z OneDrive

Jakykoli soubor v pfislusné slozce na OneDrive (datové soubory v OmniScan X3
Series/Data, soubory nastaveni v OmniScan X3 Series atd.) se rovnéz zobrazi ve
spravci soubort (File Manager). Pokud v zafizeni OmniScan X3 neexistuje zadna
mistni kopie souboru, zobrazi se soubor a vedle néj ikona mraku.
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Chcete-li stahnout kopii tohoto souboru z OneDrive do zafizeni OmniScan X3,
jednoduse klepnéte na Download from OneDrive (Stahnout z OneDrive). Ikona
vedle souboru se zméni z ikony cloudu na zelené zaskrtnuti, coz znamena, ze kopie
tohoto souboru existuje na cloudu OneDrive a v zafizeni OmniScan X3.

Pokud je ke stejnému tictu OneDrive pfipojeno vice piistrojii, maji vSechny tyto
pristroje pristup ke stejnym soubortim. To lze pouzit ke vzdalenému sdileni soubort
mezi pfistroji. Z jednoho pfistroje se odesle soubor do sluzby OneDrive a uzivatelé
ostatnich pfistrojii jej nasledné vidi ve svém vlastnim spravci soubort (File Manager)
a mohou si stdhnout jeho mistni kopii.

Synchronizace s OneDrive

Pokud je soubor uloZen na OneDrive i lokdIné, ale na jednom z tiloZist existuje novéjsi
verze (pokud je napfiklad nastaveni uloZené ve sluzbé OneDrive upraveno v
softwaru MXU), funkce Synchronizovat OneDrive (Synchronizovat s OneDrive)
umoznuje zkopirovat pouze nejnovéjsi kopii jak na OneDrive, tak i do zafizeni
OmniScan X3. Novéjsi soubor v zafizeni OmniScan X3 je oznacen ikonou Sipky
nahoru, zatimco novéjsi soubor na OneDrive je oznacen ikonou Sipky dold.

Pokud je soubor poskozen nebo jiz neexistuje, zobrazi se u néj ikona oranzového
trojuhelniku. Pfectéte si nahled souboru, ktery vam s chybou pomtuize.

)

Synchronize OneDrive

Y

Download from OneDrive

Modified.odat

OnlylnOneDrive.odat

Y
Upload to OneDrive

Obrazek 6-4 Mozné stavy soubort ve File Manager

1. Soubor je v zafizeni OmniScan X3 i na OneDrive, ale jedna kopie je novéjsi.
Abyste méli k dispozici nejnovéjsi data na obou mistech, provedte synchronizaci
s OneDrive.
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2. Soubor existuje v adresati OneDrive, ale nikoliv v zafizeni OmniScan X3. Mistni
kopii ziskate stahnutim souboru.

3. Soubor jesté nebyl synchronizovan s OneDrive. Nahranim souboru na OneDrive
odeslete kopii do cloudu.

4. Soubor existuje v OmniScan X3 i na OneDrive se stejnym nazvem a datem
ulozeni.

6.3 Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klin(i)

Chcete-li vytvofit vlastni konfigurace sondy a klinu, které nejsou ve vychozim
seznamu poskytovaném spolec¢nosti Evident, pouZijte ndstroj Probe & Wedge

Manager (Spravce sond a klint1) (Obrazek 6-5 na strané 212 a Tabulka 87 na
strané 213).

51°C 97%

MY PROBES

CUSTOM PROBES PROBE PARAMETERS

PA Linear Model 25132432
PA Linear
A32
25MHz
32
1.000 mm
EF
10.000 mm

32.000 mm

New From

® ©

Obrazek 6-5 Okno Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klint)
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Tabulka 87 Volby v okné Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klint)

1 Karty My Probes (Moje sondy) a My Wedges (Moje kliny).

2 Tlac¢itkem Done (Hotovo) zavfete okno Probe & Wedge Manager
(Spravce sond a klint1).

3 Cést uréend pro zobrazeni ndhledu véech parametrt vybrané sondy
nebo klinu.

4 Cést uréena pro vizualizaci sondy nebo klinu. Zobrazeni 2D

rekonstrukce vybrané sondy nebo klinu podle parametra
definujicich tuto sondu nebo klin. Kliny 1ze rovnéz zobrazit ve 3D.
3D zobrazeni je mozné zménit vybérem ikony horni kostky na
panelu vizualizace.

Ikona kostky zcela vpravo umozniuje volné otacet a posouvat 3D
pohled a nabizi dal$i moznosti. Chcete-li upravit 3D pohled, vyberte
nékterou z ikon v pohledu a postupujte podle pokynii na obrazovce.
Pomoci oto¢ného volice OmniScan X3 mtiZete nastavit kazdy
parametr zvoleného pohledu.
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Tabulka 87 Volby v okné Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klina)

(pokracovani)
Cislo .
. Popis
polozky

5 Tlacitkem Edit (Upravit) upravite vybranou sondu nebo klin.
Poznamka: Chcete-li vymazat sondu nebo klin, kliknéte nejprve na
tlacitko Edit (Upravit) a cervené , X" a poté na tlacitko Delete
(Vymazat).

6 Tlacitkem New From (Novy z) vytvofite sondu nebo klin ze
stavajictho nebo standardniho modelu. Jedna se o pohodIny zpftisob,
jak vytvorit novou sondu/klin a uSetfit ¢as pfi zadavani parametrti.

7 Tlacitkem New (Novy) vytvorite sondu nebo klin od zacatku.

8 Vypise vechny dostupné sondy a kliny v mistnim pfistroji. Vybérem
libovolné sondy nebo klinu ze seznamu mtiZete zobrazit jejich
parametry nebo je upravit.

9 Volba Series (Série) umozni rychle pfejit na konkrétni sérii sond.
Série sond miiZete vytvafet sami; to mlize byt uzitecné pro zatazeni
sond od jinych vyrobcti nebo modelti na zakazku objednanych u
spole¢nosti Evident.

10 Pomoci Type (Typ) miizete filtrovat rtizné sondy nebo kliny. Zobrazi
a zohledni se pouze vybrané typy.

6.3.1  Informace o pojmech pouzivanych u sond a klini

Software OmniScan MXU ve vychozim nastaveni urcuje Reference Point (Referenc¢ni
bod) sondy phased array (PA) na pozici prvniho ménice. Chcete-li nastavit Reference
Point (Referen¢ni bod) na predni hranu sondy, zadejte vzdalenost mezi pfedni
hranou sondy a polohou prvniho ménice. Tato hodnota musi byt zaporna. Abyste se
vyhnuli problémam s vlastni sondou, ujistéte se, Ze hodnota Reference Point
(Referencni bod) je zaporna a Ze jeji absolutni hodnota se rovna referencnimu bodu =
-1 x (pocet ménic¢h) x roztec sondy.
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Pfedni hrana
sondy

1
[ITTTTTTTTTTITTITTT]

«—— MM

Obrazek 6-6 Méfeni referencniho bodu sondy PA

Reference Point (Referen¢ni bod) klinu je urc¢en pouze pro skupinu UT. Slouzi

k nastaveni referencniho bodu sestavy sondy a klinu, coZ je vzdalenost mezi pfedni
¢asti klinu a vystupnim bodem svazku (Obrazek 6-7 na strané 215). Vystupni bod
svazku je obvykle oznacen ¢arou na klinu.

Tato hodnota je zdporna, protoze software OmniScan MXU ve vychozim nastaveni
vytvofi referen¢ni bod (Reference Point) klinu ve vystupnim bodu svazku. Chcete-li
umistit Reference Point (Referen¢ni bod) na pfedni hranu klinu, musite zméfit
vzdalenost mezi pfedni hranou klinu a vystupnim bodem svazku a poté ji odecist od
vychoziho referenéniho bodu 0 (pouze skupina UT).

Predni strana klinu

—{ -2 CM (e—

Obrazek 6-7 Méfeni referencniho bodu klinu UT
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Ve vychozim nastaveni nastavi software OmniScan MXU bod primarniho posunu
(Primary Offset) klinu phased array na pozici prvniho ménice. Chcete-li nastavit
tento referen¢ni bod na predni hrané klinu, zadejte do pole Primary Offset (Primarni
posun) vzdalenost mezi pfedni hranou klinu a polohou prvniho ménice. Hodnota
musi byt zaporna (Obrazek 6-8 na strané 216).

Predni strana klinu

[ -8.0 cm ——————¥|
Obrazek 6-8 Méfeni primarniho posunu
Secondary offset (Sekundarni posun) 0 oznacuje, Ze sonda je vystfedéna na klinu na

sekundarni ose. Pokud sonda neni vystfedéna na klinu, zadejte pfislusnou hodnotu
(Obrazek 6-9 na strané 216).

~>| <t
Stfed prvniho ménice

(poloha 0)

Obrazek 6-9 Sekundarni posun
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6.3.2  Pfidani sondy nebo klinu

Postup pridani sondy nebo klinu

€ Zvolte tlacitko New (Novy) nebo New from (Novy z). Tim aktivujete rezim
uprav. Zadejte vSechny parametry. Pro vygenerovani presného vizualniho
zobrazeni je tfeba spravné zadat vSechny parametry.

6.3.3  Upravovani sondy nebo klinu

Postup upravovani sondy nebo klinu

& Zvolte tladitko Edit (Upravy). Tim aktivujete rezim Gprav. Pro vygenerovani
pravy ] P Y8
presného vizualniho zobrazenti je tfeba spravné zadat vSechny parametry. To je
diilezité zejména pro zobrazeni klinu.

Upravu sondy nebo klinu usnadtiuji aktivni indikatory zobrazené vlevo.
Indikatory se zobrazuji v pripadé€ urcitych vybranych parametrti. Lze zobrazit
pouze proménné, které maji fyzikalni rozmeér (Obrazek 6-10 na stran€ 217 a
Obrazek 6-11 na strané 218).

PROBE & WEDGE MANAGER a2 80% ) )

PROBE PARAMETERS
MODEL 2DM12X3PM-19X12-A17 X

SERIES. A17

PARAMETERS

Frequency

4.00mm

Cancel

Obrazek 6-10 Upravovani dvojité sondy PA — Cerveny indikator
zvyraznujici vybrany parametr
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PROBE & WEDGE MANAGER 43°C 80% M) Sam)
WEDGE PARAMETERS
MODEL SA17-DN55L0-A0OD12

SERIES. SA17
PARAMETERS

2330.0m

Height 1892 mm || Leng 32,60 mm

1t Element

Height 10.66 mm " -24.12mm

Contour AOD ~ 122.00mm

Cancel

Obrazek 6-11 Upravovani klinu dvojité sondy PA — Cerveny
indikator zvyraziujici vybrany parametr

U sond PA se zobrazuje ¢islo ménice. To miiZe usnadnit pravu parametri slozitych
dualnich sond PA, které mohou mit v zavislosti na vyrobci sondy rtizna zapojeni a
vzory usporadani ménict.

Parametry Element Configuration (Konfigurace ménice) slouzi k nastaveni a
potvrzeni konfigurace ménice, coz usnadniuje dynamické aktivni 2D zobrazeni
(Obrazek 6-12 na strané 219).

218 Kapitola 6



10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

PROBE PARAMETERS

Obrazek 6-12 Rozsifené parametry dualni sondy PA —
Parametry konfigurace ménice

6.3.4  Vymazani sondy nebo klinu

Postup vymazani sondy nebo klinu

€ Vyberte sondu nebo klin, kliknéte na Edit (Upravit), na ¢ervené tlacitko , X" a
poté na tlacitko Delete (Smazat).

6.4 Protokoly

V nabidce & File (Soubor) zvolte Generate Report (Generovat protokol) a
nakonfigurujte a vytisknéte protokoly pomoci nastroje Report Manager (Spravce
protokoli1) (Obrazek 6-13 na strané 220 a Tabulka 88 na strané 220).
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B> X3_Part0A245_V01_2019-12-01.0dat

open MyOmni Company
NDT Specalist

MyOmni Company

New
Project

2019712002

o843 AM

Save Setup as NDT Specialst o Fao8s47
ossa7

oa24s
3410, Pierre-Drouin, Quebec, (QC) Ol Pipe 04205
G1P B4 / CANADA

File Name

Indication Table Manager

Instrument specifications
srument Omniscan X3 eme Xa_ParoR2ss_2019-1201
File Manager inspector van Inspection . N
& e mevect - OmniSanXa 3212008

My

Report 500831 :
2305698 =
2305636564, PAMANUAL SECTO37-72 PLA38 owympus (Qomni x3

Clear Project Information

Obrazek 6-13 Okno Report Manager (Spravce protokoli)

Tabulka 88 Volby v okné Report Manager (Spravce protokoli)

Cislo

polozky Popis

1 Prochazet vice konfigurac¢nich stranek.

Pridat vlastni firemni logo nebo jiné obrazky.

Upravit pole v této ¢asti a nakonfigurovat vlastni protokol.

~ W DN

Sekce nahledu protokolu
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7. Total Focusing Method (TFM)
(Metoda celkového zaostreni (TFM))

Na defektoskopu OmniScan X3 miiZete nastavit a pouzivat skupinu TFM.
7.1 Konfigurace zakona TFM

Nastaveni konfigurace zakona TFM

1. Vyberte nabidku = Main menu > # Wizard (Plan & Calibrate) > Scan Plan
(Hlavni nabidka > Priivodce (Planovani a kalibrace) > Plan skenovani).

2. Nastavte hodnoty Part & Weld (Soucast a svar) a Probes & Wedges (Sondy
a kliny).

3. Na karté Groups (Skupiny) vyberte Law Config (Konfigurace zakona) > TFM
a dokoncete pozadovanou konfiguraci zakona TFM (Obrazek 7-1 na strané 222).
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Vlyberte pozadovany rezim
kontroly.
Viyberte moznost TFM.

SCAN PLAN 52°C 98% Nastavte zonu ke

1 PART & WELD 2 PROBES &WEDGES |3 GROUPS kOﬂtI’Ole

PA-1 | 5L64-A32 / SA32-N54 PA-1 | 5L64-A32 / SA32-NS55

LAW CONFIGURATION : TFM
@ Pulse Echo O self Tandem

WAVE SETS

\\LL

-35.00mm  Max index  15.00 mm

Min.depth  0.01mm | Max depth  15.00 mm

ALM. ACOUSTIC INFLUENCE MODEL

Spherical (@ ) Planar

Obrazek 7-1 TFM na karté Groups (Skupiny)

7.2 Acoustic Influence Map (AIM) (Mapa akustického vlivu)

Modelovaci nastroj Acoustic Influence Map (AIM) (Mapa akustického vlivu) vam
pomiizZe vybrat spravny rezim $ifeni (nebo vlnovou sadu) pro danou vadu. Na
defektoskopu OmniScan X3 mtizete pomoci tohoto nastroje vytvorit model, ktery
predstavuje mapu amplitudy v materialu. Kazdy pixel AIM predstavuje teoretickou
amplitudu, kterou by bylo mozné ziskat, pokud by se reflektor nachazel v této poloze.
Mapa je kédovana pomoci raznych barev, z nichz kazda predstavuje specificky
rozsah 3 dB.

Napftiklad cervena barva indikuje, Ze ultrazvukova odezva je velmi dobra a pohybuje
se mezi 0 a -3 dB vzhledem k maximalni amplitud€. Oranzova oznacuje rozsah od
-3 dB do -6 dB, zluta od -6 dB do -9 dB atd. Maximalni amplituda pro kazdou mapu
je uvedena v Sensitivity Index (Indexu citlivosti). Tato hodnota pfedstavuje
maximalni akusticky tlak aktualné vybrané AIM (pixel s nejvyssi amplitudou). To
miize pomoci rozhodnout se mezi dvéma rezimy sifeni. Obvykle by rezim s
nejvyssim indexem citlivosti mél mit lepsi SNR na stanovené referencni vade. Pri
konfiguraci modelu AIM mtizete zvolit vadu typu Spherical (Kulova) (objemova),
napriklad pérovitost, nebo vadu typu Planar (Rovinna), napfiklad trhlinu

(Obrazek 7-2 na strané 223).
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Kdyz upravite typ vady, model AIM se automaticky aktualizuje, aby zobrazoval
predpokladanou amplitudovou odezvu vybrané vlnové sady (rezim sifeni) pro tuto
vadu. To vam pomiize vybrat vinovou sadu, ktera se nejlépe hodi pro vasi kontrolu.

AJLM. ACOUSTIC INFLUENCE MODEL

Spherical (@ ] Planar

ALM. ACOUSTIC INFLUENCE MODEL

Y
Spherical(_ @) Planar ¥ 000

Obrazek 7-2 Nastroj AIM Acoustic Influence Map (Mapa akustického vlivu AIM)

7.3  TFM Settings (Nastaveni TFM)

Po zavfeni nabidky prtivodce Scan Plan (Plan skenovani) (krok 1. na strané 221)
nastaveni TFM nahradi UT Settings (Nastaveni UT) v = Main menu > £ TFM
Settings (Hlavni nabidka > £ Nastaveni TFM). Obrazek 7-3 na strané 223 zobrazuje
parametry Advanced (Rozsitené) v ¢4sti ££8 TFM Settings (Nastaveni TFM).

Acq. Rate 54°C 98%

13.0% | ps Unnamed*

[834.1 Hz]

# Plan & Calibrate
5 TFM Settings

0 Gates & Alarms
I Scan

# Probe & Part

10 Measurements
O Display

4 Preferences

TFM Settings | Advanced

Resolution

0.11mm

t Upravou Resolution (Rozligeni)
zménite rozliSeni obrazu TFM.

Obrazek 7-3 Parametry TFM Settings > Advanced (Nastaveni TFM > Rozsifené)
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Dalsi informace o nastaveni TFM najdete v casti , TFM Settings (Nastaveni TFM)” na
strané 59.

7.4  Phase Coherence Imaging (Fazové koherentni zobrazovani, PCl)

Tato metoda je k dispozici pouze u modelu OmniScan X3 64. PCI pouziva algoritmus
podobny normé TFM, ale misto secteni zakladnich A-skenti amplitudy scita faze
téchto zakladnich A-skenti s odpovidajicim zpozdénim u kazdého pixelu. Misto,
abychom ziskali amplitudu u kazdého pixelu, ziskame koherentni hodnotu. Zédkladni
materidl bez vad a dlouhé rovinné reflektory maji typicky nizkou koherenci. Zatimco
rohy, hroty a malé reflektory mivaji koherencni faktor vétsinou vysoky.

Pro prepinani mezi Phase Coherence Imaging (Fazové koherentnim zobrazovanim)
a obvyklym Delay-And-Sum (Zpozdénim a sectenim), klepnéte na Menu > TFM
Settings > General > TFM Method (Nabidka > Nastaveni TFM > Obecné > Metoda
TEM).

Delay-and-
Sum

Phase

TFM Settings | General Coherence

Velocity T Velocity R 3 Envelope TFM Method

Off Off Coherence

Obrazek 7-4 Nastaveni TFM - PCI

Stejné jako charakteristika Obalka, tak i PCI je aplikovano na vSechny skupiny TEM
najednou.

Pti kontrole PCI 1ze pouzit témér vSechna nastaveni z TEM: Filtry, Napéti, Rozptyleni
a Rozliseni. Seznam Tabulka 89 na strané 225 vsak uvadi charakteristiky, které jsou
upravené.
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Tabulka 89 Upravené charakteristiky

Funkce Popis
Gain Zesileni je zbarvené Sedé, protoze PCI je technikou bez
(Zesileni) amplitudy, takZe zesileni neni relevantni. Misto toho se

Uprava barevné mapy tak, aby interpretovala to, co je
povazovano za relevantni, provadi tpravou barevné
Skaly a urovné pfibliZzeni na skale. Neni také pfirozené
mozné saturovat signal PCI, takZe odecteni zesileni pro
odstranéni saturace je zbytecné.

TCG Calibration TCG nemusi byt u faze upravovano. TCG je koncept,

(Kalibrace TCG) ktery stanovuje referenéni amplitudu, ale fazova
koherence nemusi byt vyrovnavana.

Readings Nékteré odecty jsou upraveny, aby indikovaly

(Odecty) ,Koherenci” spiSe nez , %" nebo ,, Amplitudu”. To ma

uzivateli pfipomenout, Ze TEM v rezimu PCl je
vyjadfovana jako fazova koherence spiSe nez amplituda.
Udaj o hloubce tvrdosti se zobrazuje pouze na piistroji
Omniscan X3 64.

(Viz anglicka pfirucka)

7.5  Zobrazovani rovinnych vin (PWI)

Zobrazovani rovinnych vin (PWI) je metoda sbéru dat podobna metodé€ snimani
uplnou matici (FMC).

Je zaloZena na vyzafovani rovinnych vIn v riiznych thlech a pfijimani souvisejicich
elementérnich skent.

Zpozdéni pro soucet se vypocitavaji pomoci ifeni rovinné vlny ve vsech jednotlivych
thlech a pfijimaci drahy vSech jednotlivych ménict.
PWI je dostupna u OmniScan X3-64 s nasledujicimi nastavenimi:

¢ Linearni sonda

e Plate nebo AOD

¢ VInovasada TT nebo LL
* Jedna skupina
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8. Analyza pomoci softwaru OmniPC

V softwaru OmniPC, ktery slouzi k analyze datovych soubort OmniScan X3, je také
pfitomna vétsina nabidek softwaru MXU. Ackoli je mnoho poli pouze pro ¢teni,
rozhrani je velmi podobné softwaru MXU.

Spustte analyzu pomoci tlacitka Open (Otevrit) a vyberte soubor, ktery chcete
analyzovat. Software OmniPC obsahuje nasledujici karty:

OmniPC
Zahrnuje stejné ovladani jako hlavni rozhrani softwaru MXU: zesileni, vybér
VPA, vybér rozvrzeni, moznosti zobrazeni. Tlaéitko Zoom (Zvétseni) (@) na
jednotce OmniScan X3 je na této karté nahrazena tlacitkem zvétseni. Misto
tlacitka zvétseni je také mozné pouzit klavesové zkratky.

UT Settings (Nastaveni UT)
Stejné jako = Main menu > © UT Settings (Hlavni nabidka > Nastaveni UT)
v softwaru MXU, s tim rozdilem, Ze vSechna pole jsou pouze pro ¢teni.

Gates (Brany)

Stejné jako = Main menu > Gates (Hlavni nabidka > Brany) v softwaru MXU.
Na této karté je mozné zapinat/vypinat brany a manipulovat s nimi. V nasledném
zpracovani neni mozné zmeénit branu ani synchronizaci A-skenu.

Scan (Sken)

Obsahuje informace o skenovani. Pouze pro ¢teni.

Probe & Part (Sonda a soucast)

Stejné jako = Main menu > Probe & Part (Hlavni nabidka > Sonda a souéast) v
softwaru MXU, ale neobsahuje Probe & Wedge Manager (Spravce sond a klint).
Tato karta umoznuje upravovat polohu sondy a prekryti.
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Focal Law (Fokusacni zdkon)
Cést pouze pro ¢teni obsahujici informace o aktualni konfiguraci skupiny
fokusacniho zakona.

Measurements (Méfeni)
Zapina/vypina propojené kurzory.

Display (Zobrazeni)
UmoZiiuje upravovat stejné parametry jako = Main menu > Display (Hlavni
nabidka > Displej) v softwaru MXU. Rezim Thickness (Tloustka) mtiZete také
vybrat z nabidky Display (Displej), nikoli z nabidky Gate (Brana) v
softwaru MXU.

Predvolby
Umoziiuje zménit jazyk a jednotky (metrické/imperialni). K dispozici ke ¢teni
jsou také systémové a pravni informace.

Help (Napovéda)
V novém okné otevie seznam zkratek dostupnych v systému OmniPC. Osvojeni
klavesovych zkratek vam pomtze zvysit produktivitu (Obrazek 8-1 na strané 229).

[ DOPORUGENI |

Chcete-li zobrazit plan skenovani, mtzete vybrat moznost Zobrazit >Zobrazeni planu
skenovani.
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OMNIPC SHORTCUTS TABLE

Zoom IN/OUT

Key combination using CTRL

Key combination using SHIFT Jog UP/DOWN Parameter/Cursor Value when selected | | Select Measurement Cursor

Select Reference Cursor

s
N2

Obrazek 8-1 OmniPC Shortcuts Table (Tabulka zkratek OmniPC)
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9. Olympus Scientific Cloud (OSC) Connection
(Pripojeni k OSC)

Chcete-li pouzivat sluzbu X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS), musite si
vytvorit tcet na platformé OSC a vase zafizeni OmniScan X3 musi mit platné
pripojeni ke cloudové sluzbé Olympus Scientific Cloud (OSC).

Pro stahovéani novych verzi softwaru z OmniScan X3 Launcher neni nutné, aby bylo
zatizeni pfipojeno k OSC (viz Obrazek 1-2 na strané 22). Pfed pfipojenim k OSC
zkontrolujte, zda je zafizeni OmniScan X3 pfipojeno k internetu.

[ DOPORUCENI |
Podrobny postup je popsan v navodu OSC and X3 RCS Registration Guide, ktery je
dostupny na servisni strance X3 Remote Collaboration Service page.

Chcete-li zobrazit nastaveni pfipojeni OSC, klepnéte na Preferences (Pfedvolby) >
Connectivity Settings (Nastaveni konektivity) > OSC Connect (Pfipojeni k OSC)
(viz Obrazek 9-1 na strané 232 a Obrazek 9-2 na strané 232)
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Acg. Rate SW

# Plan & Calibrate

A UT Settings

4 Gates & Alarms

$ Scan

O Display
Date & Time

3 Probe & Part
Reglonal

N Focal Law
Data

10 Measurements

% Preferences

19.82

About
Next>

Gain Angle Acq. Rate SW

20.0¢8  62.0° 120" B, ynnamed*

B7kHz

Preferences | Connectivity Settings
20.43

OneDrive

Wireless ||OSC Connect
Next>

Obrazek 9-2 Nabidka OSC Connect (Pfipojeni k OSC)
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9.1  OSC Connection Status (Stav pfipojeni k OSC)

Cloud Settings

Cloud ‘ Enable

OSC Connection Status OSC Device Setup Registration Status

Ready Yes Network Type Wwifi

Realtek RTLBST1AU Wireless b0 ‘ ‘ Apply
Factory Setup Wifi Dongle Model  LAN 802.11ac USB 2.0 Network.
Adapter
Device is successfully registered.
Network Connection X3 RCS Availability Yes

Date Time

Internet Access (MMDDYY)

OSC Connedtion Time Zone Eastern Standard Time

‘ Unregister

OSC Ping

Obrazek 9-3 OSC Connection Status and Registration Status
message (Stav pripojeni k OSC a
Zprava o stavu registrace)

* Factory Setup (Tovarni nastaveni)

— Informuje o tom, zda byl pristroj fadné nakonfigurovan, tj. zda byl dokoncen
zfizovaci proces:

o Zelené oznaceni se objevi, pokud konfigurace z vyroby probéhla spravneé,
tj. zfizovaci data v paméti pfistroje jsou pfitomna a v citelné podobé.

o Oznaceni bude ¢ervené, pokud zfizovaci data v paméti pristroje chybi
nebo jsou necitelna.

¢ Network Connection (Pfipojeni k siti)
— Oznaduje, zda je zafizeni OmniScan X3 spravné pfipojeno k bezdratové siti

nebo k siti Ethernet:

o Zelena znamena, Ze vase je vaSe zafizeni aktualné pfipojeno k bezdratové
siti skrze pfistupovy bod nebo k siti Ethernet (konektor neni v dobé tisku
k dispozici).

o Cervena znamena, Ze vase zafizeni neni pripojeno k zadné siti.
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* Internet Access (Pristup k internetu)
— Oznacuje, Ze zvolené sitové piipojeni umoznuje pfistup k internetu.
V piipadé, Ze piistup k internetu vyzaduje dvojité ovéfeni nebo je chranén
firewallem, bude indikator svitit cervené:
o Zelena znamena, Ze zafizeni ma pfistup k internetu prostfednictvim
zvoleného sifového pripojeni.
o Cervend znamena, Ze zafizeni nemad pfistup k internetu prostfednictvim
sitového pripojeni.
* OSC Connection (Pfipojeni k OSC)

— Oznacuje, zda je zafizeni OmniScan X3 tispésné pripojeno k serveru nebo k
IOT Hub.

o Zelena znamena, Ze se zafizeni ispésné pripojilo ke sluzbé IOT Hub s
ulozistém dat v zafizeni.

o Cervend znamené, Ze se jednotku nepodafilo pfipojit ke sluzbé IOT Hub
s tlozistém dat v zafizeni.

* OSC Ping (Latence OSC)
— Oznacuje, zda zafizeni OmniScan X3 tspésné odesild a prijimd zpravy do
0OSC a z OSC:
o Pokud pfistroj ispésné odesila a pfijima zpravy, oznaceni je zelené.

o Pokud pristroj neodesild a nepfijima zpravy, oznaceni je Cervené.
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9.2 OSC Device Setup (Nastaveni OSC zafizeni)

Cloud Settings

Cloud Enable

0OSC Connection Status 0OSC Device Setup Registration Status

Ready Yes NetworkType  Wifi —_—
Realtek RTLS811AU Wircless Lce ‘ Apply
Factory Setup Wifi Dongle Model LA 802.11ac USB 2.0 Network
Adapter

Device is successfully registered.
Network Connection x3 lability Yes

Internet Access 29/09/2022, 10:

D:
(MMDDYY)

Time Zone Eastern Standard Time

Unregister

Obrazek 9-4 OSC Device Setup (Nastaveni OSC zafizeni)

¢ Network Type (Typ sité):

Oznacuje, zda je vyuzivano pfipojeni k bezdratové siti, nebo k siti Ethernet
(oznaceno zelené):

o Cervena barva znamend, Ze neni k dispozici Zadné pfipojeni k siti.

e WiFi Dongle Model (Model WiFi adaptéru, je-li dostupny):

Nazev WiFi adaptéru, ktery je pravé pouzivan. Lze pouzit i dva a vice.
Pokud adaptér patii mezi oficialné podporované adaptéry pristrojem
OmniScan X3, oznacent je zelené.

Pokud adaptér neni oficidlné podporovany pro pouziti s OSC funkcemi,
oznaceni je ervené.

* X3 RCS Availability (Dostupnost X3 RCS):

Oznacuje, zda ma nastroj u aktualniho uzivatele p¥istup ke sluzbé X3 Remote
Collaboration Service (X3 RCS).

e Date Time (MMDDYY) (Datum a cas MMDDRR):

Format data a ¢asu: dd/mm/rrrr, hh:mm.
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* Time Zone (Casové pasmo):

— Zobrazuje aktudIné vybrané casové pasmo.

9.21  Zatrhavaci tla¢itko Cloud Enable (Povoleno pro Cloud)

Kdyz je vase zafizeni OmniScan X3 pripojeno k internetu, je nutné zaskrtnout
moznost Enable (Povolit), aby se zafizeni mohlo pfipojit k OSC (viz Obrazek 9-4 na
strané 235).

Je-li u moznosti Ready (Pfipraveno) a Enable (Povoleno) uvedeno Yes (Ano), piistroj
OmniScan X3 je pfipraven se pfipojit k OSC.
9.2.2 Registration status (Stav registrace)

Podivejte se na Registration Status (Zprava o stavu registrace, viz Obrazek 9-3 na
strané 233) a postupujte podle uvedenych pokynii Tabulka 90 na strané 236.

Tabulka 90 OSC Connect Registration statuses (Pfipojeni k OSC — Zpravy o stavu
registrace)

Registration status message

(Zprava o stavu registrace) Alkee

No registration request found for Viz , Nebyla nalezena zadna zadost o
the device. Please register the registraci” na strané 237.

device on the Olympus Scientific
Cloud.

(Nebyla zjisténa zadna zadost o
registraci daného zafizeni.
Zaregistrujte prosim toto zafizeni
ve sluzbé Olympus Scientific

Cloud.)

Please authenticate the Jakmile vam OSC zasle PIN, zméni se stav
registration request by entering v zafizeni OmniScan X3. Zadejte

your 4 digit pin. ¢tyfmistny PIN a kliknéte na

(Ovéfte prosim zadost o registraci | Apply (Pouzit).
zadanim svého ctyfmistného PIN
kodu.)
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Tabulka 90 OSC Connect Registration statuses (Pfipojeni k OSC — Zpravy o stavu
registrace) (pokracovdni)

Registration status message Akce

(Zprava o stavu registrace)
Device is successfully registered. | Po obdrzeni této zpravy je registrace
(Zatizeni bylo tispésné zafizeni dokoncena. Nabidku ukoncite,
zaregistrovano.) zvolite-li v pravém hornim rohu

Done (Hotovo).

V pripadé problémt s pripojenim k OSC miizete v zafizeni OmniScan X3 pouzit
funkci Unregister (Zrusit registraci), zrusit registraci zafizeni také na webovych
strankach OSC (musi provést spravce uctu) a poté zacit cely proces pripojeni znovu
od zacatku.

9.23 Nebyla nalezena zadna zadost o registraci

Tato zprava znaci nutnost registrace vyrobniho ¢isla vaseho zafizeni OmniScan X3
prostfednictvim vaseho OSC uctu. Vyrobni ¢islo je uvedeno na spodni strané zafizeni
OmniScan X3. Zobrazit jej mizete také prostfednictvim informacniho tlacitka (1)

v levém dolnim rohu spoustéée OmniScan Launcher. Cislo si poznamenejte.

Chcete-li zaregistrovat zafizeni na platformu OSC, musite pouzit pocitac s
pfistupem k internetu (ale ponechat zafizeni OmniScan X3 zapnuté a pobliz).

o Chcete-li na OSC zalozit novy ucet, pfejdéte na stranku www.olympus-
ims.com a kliknéte na Cloud Log in (Pfihlaseni ke cloudu), kde si mtzete
ucet zalozit (viz Obrazek 9-5 na strané 237).

Products Industries Resources Learn Blog Support Shop Q 4 1 E

Careers
IMS Log in

IMS Registration

App Marketplace

I Cloud Login I

Obrazek 9-5 Cloud Log in (Pfihlaseni ke cloudu)
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o Potfebujete-li se pripojit k firemnimu tctu, spravce tctu vam musi zaslat
e-mailovou zpravu s pozvankou. Firemni ticet slouZzi ke sdileni licenci X3
RCS a ke sledovani vSech zafizeni v ramci firmy.
— Po ptihlaseni ke svému OSC tctu prejdéte do casti My Devices (Moje
zatizeni) a kliknéte na moznost Add Device (Pfidat zafizeni).
— Zadejte vyrobni ¢islo ptistroje OmniScan X3. Po jeho zadani obdrzite PIN kéd.
Nyni by se mél zménit stav registrace uvedeny v casti Registration Status v
pristroji OmniScan X3 (viz Tabulka 90 na strané 236).
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10. Sluzba OmniScan X3 Remote Collaboration Service
(X3 RCS)

Sluzba X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS) je predplacena sluzba integrovana
do softwaru MXU, ktera Setfi ¢as a naklady. Tato sluzba vam umozni konzultovat
problémy se spolupracovniky a ziskat kritickou podporu v terénu. Sluzba zalozena
na technologii Zoom umoznuje:

e Zivé sdileni obrazovky
e Remote Control (Dalkové ovladani)
e Anotace

Pokud jste v terénu, mtizete také pouzivat X3 RCS prostfednictvim mobilniho
telefonu a pfipojit se ke schtizce pomoci nasledujicich funkci:

¢ Video a audio komunikace

¢ Sdileni obrazovky se spolupracovniky

Licence pro X3 RCS jsou sdileny uZzivateli stejného t¢tu Olympus Scientific Cloud
(OSC). V ptipadé jedné licence ma k této licenci pfistup kazdy uZivatel, ale v daném
okamziku ji miize pouzivat pouze jeden uzivatel. Po skonceni schlizky se licence
uvolni pro dal$iho uzivatele.

[ DOPORUCENI |
Podrobny postup je popsan v navodu OSC and X3 RCS Registration Guide, ktery je
dostupny na servisni strance X3 Remote Collaboration Service page.

Sluzba OmniScan X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS) 239


https://osc3commonstorageaccprod.blob.core.windows.net/files/HowToManuals/2022-03-31/OSC%20and%20X3%20RCS%20Registration%20Guide.pdf
https://app.olympus-ims.com/marketplace/app-datails/X3RemoteCollaboration
https://app.olympus-ims.com/marketplace/app-datails/X3RemoteCollaboration

10-001244-01CS, Rev. 13, Unor 2025

10.1

Pozadavky

Pro pouZzivani systému X3 RCS je nezbytné nasledujici vybaveni:

Platna bezdratova sit.

Kli¢ pro platnou bezdratovou sit vlozeny do jednotky OmniScan X3. Doporuceny
model je LM Technologies LM808-0406 nebo LM808-0407 v zavislosti na regionu.
Postupujte podle pokynti v uzivatelské pfirucce ke skeneru OmniScan X3, abyste
védéli, jak vlozit bezdratovy kli¢.

Zatizeni musi byt zaregistrovano v cloudu OSC a synchronizovano s OSC.
Licenci X3 RCS musi v tétu OSC aktivovat spravce uctu.

POZNAMKA |

Uzivatelé iPhonu: Kdyz nastavujete osobni hotspot, ujistéte se, Ze jméno a heslo
hotspotu zafizeni telefonu se skladaji pouze z alfanumerickych znakt (pismena a
cisla).

10.2

Activation (Aktivace)

Sluzba X3 RCS je v softwaru MXU automaticky pfedinstalovand, ve vychozim
nastaveni vSak neni aktivovana jeji licence.

Aktivace licence X3 RCS

1.

Obratte se na obchodniho zastupce spolec¢nosti Evident, ktery vam po registraci
zatizeni poskytne PIN pro aktivaci licence X3 RCS.

Vytvorte nebo se pripojte k existujicimu OSC t¢tu (spravee vytvari tcet a nasledné
zve vsechny ostatni uzivatele). Pfejdéte na stranku www.olympus-ims.com a
kliknéte na OSC Log in (Pfihlaseni do OSC), viz Obrazek 10-1 na stran€ 241.
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Obrazek 10-1 Cloud Log in (Pfihlaseni ke cloudu)

3. Vsechna zafizeni, kterd budou vyuzivat licenci X3 RCS, musi byt registrovana
pod timto tctem. V OCS prejdéte do casti My Devices (Moje zafizeni) a pridejte
jednotku OmniScan X3 s jejim sériovym c¢islem. Po zadani sériového ¢isla v OSC
se vam zobrazi PIN kéd.

4. Zapnéte pristroj OmniScan X3 a ujistéte se, Ze bylo zapnuto jeho pripojeni k
bezdratové siti stiskem tlacitka WIRELESS (Bezdratova sit).

5. Vnabidce OSC CONNECT (Ptfipojeni k OSC) v OmniScan X3 Launcher zadejte
sviij PIN kod. Tento OSC CONNECT PIN (PIN kéd pro pfipojeni k OSC) je jiny kod,
nez X3 RCS License Activation PIN (PIN kod pro aktivaci licence X3 RCS).

6. Pokud byl PIN zadan spravné, zafizeni by nyni mélo byt zaregistrovano v OSC.
V ¢asti My Apps (Moje aplikace) v OSC miiZze nyni spravce uctu pfidat X3 RCS
a provést aktivaci s pouzitim PINu, ktery poskytla spole¢nost Evident.

10.3 Stavy X3 RCS

Do nabidky X3 RCS muzete vstoupit klepnutim na ikonu RCS na horni listé. Ikona
RCS ma ctyti barevné stavy, jak je znazornéno na Obrazek 10-2 na strané 241:

Remote Control Service Status Control Appearance

RCS not available (no subscription or no Wi-Fi or no OSC connection)

RCS available, meeting not started

RCS available, meeting started

RCS available, meeting started, and X3 is remote controlled W RCS i

Obrazek 10-2 Ctyfi stavy ikony X3 RCS
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Nabidku X3 RCS otevriete klepnutim na ikonu RCS. Pokud je sluzba dostupna,
nejprve klepnéte na Start Meeting (Zah4jit schtizku) a vytvofte schiizku pfimo na
jednotce OmniScan X3 (Obrazek 10-3 na strané 242).

Scan this code for END

x: . P .
[ Stop sharing an instant acces S+invite L
‘ with your mobile Meeting

Obrazek 10-3 Priklad rozhrani RCS

Tabulka 91 Popis rozhrani RCS

Polozka rozhrani Popis

Stop Sharing / Share Na zacatku schiizky je obrazovka OmniScan X3

Screen automaticky sdilena vSemi pozvanymi tucastniky.

(Zastavit sdileni / Sdileni | Klepnutim na toto tlacitko sdileni ukoncite nebo

obrazovky) obnovite. Doporucuje se ukoncit sdileni dfive, nez
jiny spolupracovnik pfistoupi ke sdileni vlastni
obrazovky.

OR code Dotknete-li se QR kédu, zvétsite jej. Naskenujte

(QR kod) tento koéd pomoci mobilniho telefonu a pripojte se

ke schtizce. V telefonu musi byt nainstalovana
aplikace Zoom. Pripojeni prostfednictvim telefonu
nabizi dalsi funkce, jako je audio a video
komunikace a moznost ukdzat néco ostatnim
pomoci fotoaparatu telefonu.

Invite Chcete-li pozvat spolupracovniky e-mailem,
(Pozvani) zadejte e-mailovou adresu a kliknéte na tlaéitko +.
Chcete-li prizvat dalsi ucastniky, postup opakujte.
Jakmile budete pfipraveni, klepnéte na Send
Invite (Odeslat pozvanku). Pokud jste v adrese
udélali chybu, mtizete adresu vymazat a ticastnika
pridat znovu. Kliknutim na Update Invite
(Aktualizovat pozvanku) odeslete pozvanku

ZNovu.
End Meeting Jakmile uzivatel ukon¢i schlizku, vSichni ti€astnici
(Konec schtizky) jsou nuceni schtizku opustit.
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Béhem zahajeni schtizky a sdileni obrazovky jednotky OmniScan X3 se kolem
obrazovky zobrazuje zeleny ramecek.

10.4 Remote Control (Dalkové ovladani)

Spolupracovnici mohou vytvaret poznamky pfimo na obrazovce jednotky OmniScan
X3, aniz by museli vyzadovat dalkové ovladani.

Spolupracovnici mohou také pozadat o dalkové ovladani jednotky OmniScan X3.
Zobrazi se zprava informujici uzivatele, Ze nékdo zada o dalkové ovladani. Pro
umoznéni ovladani musi uzivatel klepnout na ikonu RCS a kliknout na Accept
(P¥ijmout). U¢astnik ma nyni p¥istup k délkovému ovladani pf¥istroje. Kromé
pfistupu k celému softwarovému rozhrani MXU ma spolupracovnik také virtualni
pfistup k membranovému tlacitku na bo¢ni strané obrazovky jednotky OmniScan X3
(Obrazek 10-4 na strané 243).

—F1

— Enter
— Escape
— Levy Alt + F1

— Levj Alt + F7

— Levj Alt+F8

—Levy Ctrl +D

Obrazek 10-4 Klavesové zkratky jednotky OmniScan X3
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| POZNAMKA |

Dalkové ovladani si lze vyzadat pouze z aplikace Zoom na pocitaci. Mobilni telefony
a tablety nemaji pfistup, ale to je spiSe omezeni video aplikace Zoom, ktera se pouziva
ke komunikaci s jednotkou OmniScan X3, nez omezeni X3 RCS.

10.5 Aplikace Zoom

Zoom (www.zoom.us) je aplikace, kterou Ize nainstalovat do mobilniho telefonu,
tabletu nebo pocitace. Zoom miiZete pouZit také ve webovém prohliZeci. Pro pfipojeni
ke schtizce s jednotkou OmniScan X3 mtiZete pouzit vSechny verze zoom.

Neéktera zafizeni maji vice omezeni, napfiklad jednotku OmniScan X3 nelze dalkové
ovladat z mobilniho telefonu.

Prostfednictvim Zoom muzete:

e Pripojit se ke schiizce z jednotky OmniScan X3.

¢ Sdilet zvuk a obraz s ostatnimi t¢astniky (uZivatel musi pouzit jiné zafizeni,
protoze zvuk a obraz nejsou na jednotce OmniScan X3 aktivni).

e Pozvat dalsi ticastniky. Zadavani e-mailovych adres z notebooku miize byt snazsi
nez z dotykové obrazovky jednotky OmniScan X3.

¢ Upravit nastaveni ticastnika.

e Provadét anotace na obrazovce jednotky OmniScan X3.

e Zasilat reakce.

e Chatovat s ostatnimi ticastniky (neni vidét na obrazovce jednotky OmniScan X3).
¢ Pozadat o dalkové ovladani.

Pozvat dalSi osoby z aplikace

Aby bylo mozné pozvat dalsi ucastniky z aplikace Zoom, musi se uzivatel nejprve
pripojit ke schiizce vytvorené jednotkou OmniScan X3. Poté kliknéte na Participant
(Uéastnik) a poté na Invite (Pozvat). Pozvanku na tuto schtizku mtiZete nyni sdilet s
ostatnimi (Obrazek 10-5 na strané 245).
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10.6

Participants (2)

Invite

Messenger [~}
Hangouts o
Messages

Gmail ™
Outlook &

::::: ~

Cancel

Obrazek 10-5 Z aplikace Zoom pozvéte dalsiho tcastnika

Typicky postup

Po pfipojeni k internetu a aktivaci aplikace RCS miize uzivatel OmniScan X3 pozadat
spolupracovniky o pomoc.

Pozadani o pomoc

AR e

Klepnéte na ikonu RCS.

Kliknéte na Start Meeting (Zahajit schiizku).

Klepnéte na Invite (Pozvat).

Pridejte e-mailovou adresu, poté kliknéte na +.

V ptipadé potfeby zopakujte krok 4 u kazdého ucastnika, kterého chcete pozvat.
Po provedeni klepnéte na Send Invite (Odeslat pozvanku).

Klepnutim na kod QR jej zvétsite a naskenovanim QR kédu mobilnim telefonem
ziskate odkaz, pomoci kterého se mtizete ke schiizce pripojit.

Pockejte, az se vSichni pfipoji ke schtizce. UZivatel systému OmniScan X3 miize
pouzivat obraz a zvuk ze svého mobilniho telefonu.
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8. Pokud tcastnik pozada o ovladani, klepnéte na ikonu RCS a umoznéte ovladani.
9. Po dokonceni kliknéte na tlacitko End Meeting (Konec schiizky), ¢imz schiizku

opustite a uzavtete. Nyni mtize licenci RCS pouzivat jiny uzivatel OmniScan X3
na stejném uctu OSC.
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