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Abkurzungsverzeichnis

AIM Acoustic Influence Map

AOD Axial Outside Diameter (Auflendurchmesser, Achsrichtung)

AVG Abstand-Verstarkung-Grofie

AWS American Welding Society

COD Circumferential Outside Diameter (AufSendurchmesser, Umfangsrich-
tung)

CSC Curved-Surface Correction (Korrektur gekriimmter Fliachen)

DAC Distance-Amplitude Correction (Bezugslinie)

DC Direct Current (Gleichstrom)

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol

DNS Domain Name System

FMC Full Matrix Capture

FSH Full-screen Height (Bildschirmhohe)

I/E Impuls-Echo-Technik

IP Internetprotokoll

KSR Kreisscheibenreflektor

LED Light-emitting Diode (Leuchtdiode)

ND No Detection (des Signals)

NS No synchronization (keine Synchronisierung)

PA Phased-Array (Gruppenstrahler)

PCI phase coherence Imaging

PRF Pulse Repetition Frequency (IFF, Impulsfolgefrequenz)

pts/AL Punkte pro Wellenldnge fiir Longitudinalwelle

pts/AT Punkte pro Wellenlédnge fiir Transversalwelle

PW Pulse-Width (IB, Impulsbreite)
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PWI plane wave imaging (Bildgebung von ebenen Wellenfronten)
RCS Remote Collaboration Service

S/E Sender-Empfanger

TCG Time-Corrected Gain (zeitabhédngige Verstarkungsregelung)
TFM Total Focusing Method

USB Universal Serial Bus

uT Ultrasonic Testing (Ultraschallpriifung)

WEZWiarmeeinflusszone
WR Wanddickenreduktion
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Wichtige Informationen — Vor Einsatz lesen

BestimmungsgemaRer Gebrauch

Die OmniScan MXU Software ist fiir das OmniScan X3 Priifgerat bestimmt, das fiir
die zerstorungsfreie Priifung von industriellen und handelsiiblichen Werkstoffen
verwendet wird.

A\ mrT—

Das OmniScan X3 Priifgerat nicht fiir fremde Zwecke einsetzen. Es darf nicht fiir die

Priifung oder Untersuchung von Korperteilen von Mensch oder Tier eingesetzt
werden.

Handbuch

Dieses Handbuch enthilt wichtige Informationen iiber den richtigen und sicheren
Einsatz dieses Evident Produkts. Lesen Sie vor dem Einsatz dieses Produkts das
Handbuch aufmerksam durch und setzen Sie das Produkt gemafs den Anleitungen
ein.

Bewahren Sie das Handbuch an einem sicheren und leicht zugénglichen Ort auf.

Wichtige Informationen — Vor Einsatz lesen 11
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| WICHTIG |

Einige Details von Komponenten und Software-Abbildungen in diesem Handbuch
kénnen von den Komponenten oder der Software-Anzeige Ihres Geréts abweichen.
Dies andert aber nichts an der Funktionsweise.

Kompatibilitat des Gerats

A

Verwenden Sie stets Gerédte und Zubehor, die den Spezifikationen von Evident
entsprechen. Die Verwendung nicht kompatibler Geréte kann zu Fehlfunktionen
und/oder Gerédteschdden oder zu Verletzungen fiihren.

Warnzeichen

Folgende Warnzeichen konnen am Geréat und im Benutzerhandbuch zu finden sein:

A Allgemeine Warnung

Dieses Warnzeichen macht den Bediener auf eventuelle Gefahren aufmerksam.
Alle diesem Warnzeichen folgenden Anweisungen miissen befolgt werden, um
mogliche Verletzungen oder Schdden zu vermeiden.

A Warnung vor gefédhrlicher elektrischer Spannung

Dieses Warnzeichen wird verwendet, um den Benutzer auf mogliche
Stromschlaggefahren hinzuweisen. Alle diesem Warnzeichen folgenden
Anweisungen miissen befolgt werden, um mogliche Verletzungen oder Schiaden

zu vermeiden.

12 Wichtige Informationen — Vor Einsatz lesen
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Signalworter fiir die Sicherheit

Folgende Signalworter fiir die Sicherheit konnen in diesem Handbuch erscheinen:

AN VoRsichT

Das Signalwort VORSICHT weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin. Es
macht auf ein Verfahren, eine Praxis oder dhnliche Mafinahmen aufmerksam, die
korrekt ausgefiihrt oder eingehalten werden miissen, da es sonst zu leichten oder
mittelschweren Verletzungen, Sachschaden, insbesondere am Produkt, zur
Zerstorung eines Teils oder des gesamten Produkts oder zum Verlust von Daten
kommen kann. Arbeiten Sie nach dem Signalwort VORSICHT erst weiter, wenn Sie
die angegebenen Bedingungen vollstandig verstanden und erfiillt haben.

Signalworter fiir Hinweise

Folgende Signalworter fiir Hinweise kénnen in diesem Handbuch des Geréts
erscheinen:

| WICHTIG |

Das Signalwort WICHTIG macht auf einen Hinweis aufmerksam, der fiir die
Erfiillung einer Aufgabe wichtige oder wesentliche Informationen enthalt.

| HINWEIS |

Das Signalwort HINWEIS macht auf wichtige Bedienungsvorschriften, Verfahren
oder dgl. aufmerksam, die besondere Aufmerksamkeit erfordern. Hinweise beziehen
sich auch auf sachdienliche, begleitende Informationen, deren Beachtung niitzlich,
aber nicht zwingend ist.

| TIPP |

Das Signalwort TIPP macht auf einen Hinweis zur Anwendung der im Handbuch
beschriebenen Techniken und Verfahren entsprechend Ihren speziellen Bediirfnissen
oder auf Moglichkeiten zur effektiven Nutzung des Produkts aufmerksam.

Wichtige Informationen — Vor Einsatz lesen 13
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Sicherheit

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten des Gerits, dass die richtigen
Sicherheitsvorkehrungen ergriffen wurden (siehe die folgenden Warnhinweise).
Beachten Sie auflerdem die Kennzeichnungen auf dem Gerét, die unter
,,Warnzeichen” beschriebenen sind.

Warnhinweise

A\ mrETr—

Allgemeine Warnhinweise
¢ Lesen Sie die Anweisungen in diesem Handbuch und im OmniScan X3
Benutzerhandbuch aufmerksam durch, bevor Sie das Gerat einschalten.

* Bewahren Sie dieses Handbuch zum weiteren Nachschlagen an einem sicheren
Ort auf.

¢ Befolgen Sie die Installations- und Betriebsanleitungen.

* Beachten Sie unbedingt die Sicherheitshinweise am Gerét und in den
Handbiichern.

e Wird das Gerét nicht entsprechend den Angaben des Herstellers eingesetzt, kann
der gerateseitige Schutz beeintrachtigt werden.

Gewabhrleistung

Evident leistet auf Material und Verarbeitung dieses Evident Produkts fiir den
Zeitraum und zu den Bedingungen Gewahr, die unter Evident Terms and Conditions
auf der Website https://www.evidentscientific.com/evident-terms/ angegeben sind.

Die Garantie von Evident gilt nur fiir Geréte, die ordnungsgemaf wie in diesem
Benutzerhandbuch beschrieben verwendet und nicht zweckentfremdet eingesetzt,
von Unbefugten repariert oder modifiziert wurden.

Untersuchen Sie die Materialien nach Erhalt griindlich auf Anzeichen duflerer oder
innerer Schdden, die wahrend des Transports aufgetreten sein kénnten. Informieren
Sie das ausfiihrende Transportunternehmen unverziiglich {iber jegliche

14
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Beschadigung, denn fiir gewohnlich haftet dieses fiir Transportschdden. Bewahren Sie
Verpackungsmaterialien, Frachtbriefe und andere Versanddokumente auf, die fiir
eine Schadensmeldung erforderlich sind. Nachdem Sie Schaden dem Spediteur
gemeldet haben, setzen Sie sich mit Evident in Verbindung, um Unterstiitzung beim
Schadensersatz und ggf. beim Austausch des Gerits zu erhalten.

Dieses Benutzerhandbuch erlautert den ordnungsgemafien Betrieb Ihres Produkts
von Evident. Die darin enthaltenen Informationen sind ausschliefilich als Hilfe
gedacht und diirfen nur nach unabhéngigen Tests und/oder Verifizierung durch den
Bediener oder den Vorgesetzten in Anwendungen verwendet werden. Eine solche
unabhéngige Uberpriifung der Verfahren ist um so wichtiger, je kritischer die
Anwendung ist. Aus diesem Grund {ibernimmt Evident weder ausdriicklich noch
stillschweigend eine Garantie, dass die hier beschriebenen Techniken, Beispiele oder
Verfahren mit Industriestandards {ibereinstimmen oder den Anforderungen einer
bestimmten Anwendung entsprechen.

Evident behalt sich das Recht vor, jedes Produkt zu dndern, schliefit jedoch eine
Verpflichtung zur Nachbesserung bereits hergestellter Produkte aus.

Technische Unterstiitzung

Evident verpflichtet sich zu bestmdglicher technischer Unterstiitzung und zu bestem
Kundendienst. Wenn Sie bei der Verwendung unseres Produkts Probleme feststellen
oder das Gerit nicht wie in der Dokumentation beschrieben funktioniert,
konsultieren Sie zunichst das Handbuch und kontaktieren Sie dann, falls Sie
weiterhin Hilfe benétigen, unseren Kundendienst. Um das néchstgelegene
Servicecenter zu finden, besuchen Sie die Seite ,,Service Centers” auf der Evident
Scientific Website https://www.evidentscientific.com/service-and-support/service-
centers/.

Wichtige Informationen — Vor Einsatz lesen 15
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Einflihrung

Die OmniScan MXU Software lauft auf dem innovativen, portablen OmniScan X3
Priifgerat. Dank seiner Ultraschallpriiffunktionen eignet es sich fiir zahlreiche
zerstorungsfreie Priiffanwendungen. Die Software kombiniert die Betriebsmodi
konventioneller Ultraschall (UT), Phased-Array (PA) und Total Focusing Method
(TEM).

Zusétzlich zu diesem Dokument sind folgende Dokumente von Evident fiir den
Betrieb des OmniScan X3 Priifgerits relevant:

OmniScan X3 — Benutzerhandbuch

Bietet eine detaillierte Beschreibung des OmniScan X3 Priifgeréts. Dieses
Dokument enthélt Angaben zu Bedienung, Wartung, Anschliissen, technischen
Daten und typischem Zubehor.

OmniScan X3 Kurzanleitung

Eine kurze Anleitung mit wichtigen Informationen zur schnellen Inbetriebnahme
des OmniScan X3 Priifgerats.

Einfithrung 17
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1. Uberblick iiber das Gerit

Mit den Bedienelementen des vorderen Bedienfelds des OmniScan X3 Gerats kann
die OmniScan MXU Software leicht und effizient gesteuert werden. Abbildung 1-1

auf Seite 20 wird das vordere Bedienfeld des OmniScan mit allen seinen Elementen
gezeigt.

| HINWEIS |

In diesem Handbuch werden Gerétetasten, die gedriickt werden konnen, als Tasten
bezeichnet. Die Bezeichnung Schaltfliche bezieht sich auf Software-Steuerungen.

Uberblick iiber das Gerat 19
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Y bmniscan X3

Yyomniscan x3

OLYMPUS

Abbildung 1-1 Vorderseite des OmniScan X3 mit Bedienelementen

Tabelle 1 Beschreibung der Bedienelemente des vorderen Bedienfelds

Element Beschreibung
1 Touchscreen
2 Alarmleuchten
3 Hilfetaste
4 Hauptbedienelemente:

Bestatigungstaste, Zuriicktaste und Drehknopf

5 Zoomtaste
6 Starttaste
7 Pausetaste
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Tabelle 1 Beschreibung der Bedienelemente des vorderen Bedienfelds

(Fortsetzung)
Element Beschreibung
8 Speichertaste
9 Ein/Aus-Taste
10 Stromleuchte
11 Priifleuchte

1.1  Ein- und Ausschalten des OmniScan X3

Dieser Abschnitt enthdlt Anleitungen zum Ein- und Ausschalten des OmniScan X3
Priifgerats. Die OmniScan MXU Software fahrt automatisch herunter, wenn Sie das
OmniScan X3 Priifgerat ausschalten.

So wird das OmniScan X3 eingeschaltet

1. Driicken Sie die Ein/Aus-Taste (Q) eine Sekunde lang.

Das System wird hochgefahren und eine Funktionspriifung des Speichers wird
durchgefiihrt. Die Startseite wird in Abbildung 1-2 auf Seite 22 angezeigt.

| HINWEIS |

Sollte das System beim Hochfahren Schwierigkeiten haben, wird dies durch die Farbe
der Stromleuchte angezeigt (fiir Einzelheiten siehe das OmniScan X3
Benutzerhandbuch).
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cher

‘ & ommuscanxa
— @ @ @
@ clow

OmniScan 5.0 OmniScan 5.1 OmniScan 5.2 Probe_Wedge Update

= wRELESS

> CLOUD CONNECT SystemUpdate
143

Language: [Ty

AUTO-BOOT
The selected application @) o

Abbildung 1-2 Startseite (Beispiel)

2. Tippen Sie auf den Touchscreen und beginnen Sie die gewiinschte Anwendung
und/oder konfigurieren Sie folgendes:

— OmniScan Launcher (Applikation): wenn mehr als eine Applikation
verfiligbar ist. Der kompatible Dateityp hat die Dateierweiterung .wrp.

— @B OMNISCAN X3 (Festplatte): auf dem Bildschirm werden verschiedene
Schaltflachen angezeigt. Zum Loschen einer Anwendung, halten Sie sie
getippt bis eine Meldung den Loschvorgang bestatigt. Applikationen miissen
auf der Festplatte ausgefiihrt werden.

— [JJ REMOVABLE DRIVE (Wechseldatentrager): wird nur angezeigt, wenn

ein USB-Stick oder eine SD-Karte angeschlossen ist. Tippen Sie auf eine
Applikation, um sie auf die Festplatte zu iibertragen.connected.

| WICHTIG |
Formatieren Sie die Wechseldatentrager vor der Verwendung mit einem der
unterstiitzten Dateisysteme, NTFS oder exFAT.

— Q CLOUD: wird nur angezeigt, wenn die C»l?’ CLOUD CONNECT (Mit
Cloud verbinden) konfiguriert ist. Mit dieser Option haben Sie Zugriff auf die
offizielle Version des Systems (MXU, System-Update und Sensor-Vorlaufkeil-
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Update). Tippen Sie auf eine Applikation, um sie auf die Festplatte zu
iibertragen.

— = WIRELESS (WLAN): Um die Funktion % WIRELESS zu aktivieren,
miissen Sie den WLAN-Dongle an das Gerét anschlieSen und unter Wireless
Properties (WLAN-Einstellungen) die Option Wireless Enabled (WLAN
aktiviert) auswahlen und ein drahtloses Internet-Netzwerk auswahlen und
konfigurieren.

— q;’ CLOUD CONNECT (Mit Cloud verbinden): Um d»l-;’ CLOUD CONNECT

Cond

zu aktivieren, miissen Sie die Funktion > WIRELESS (Drahtlos)

aktivieren. Tippen Sie auf @ CLOUD CONNECT, aktivieren Sie in den
Cloud Settings (Cloud-Einstellungen) das Kontrollkastchen Enable
(Aktivieren) und stellen Sie sicher, dass der Status Ready (Bereit) und Enable
(Aktivieren) auf Yes (Ja) eingestellt sind.

[ ]

— 1 : Die Informationsschaltfliache zeigt die installierten Versionen der
Platform Compatibility (Plattform-Kompatibilitdtsversion), Low Level und
System an.

— AUTO-BOOT: Diese Schaltflache ON (EIN) stellt das OmniScan X3 Priifgerat
so ein, dass es beim Einschalten automatisch mit der ausgewahlten
Applikation (OmniScan X.X) startet.

— Language (Bedienerfithrung): Mit dieser Option kénnen Sie die
Bedienerfithrung der Software dndern. Sie miissen die Sprache édndern, bevor
Sie die Applikation starten.

— Keyboard Layout (Tastaturlayout): Mit dieser Option konnen Sie die
Tastatursprache der Software andern. Sie miissen die Tastatursprache dndern,
bevor Sie die Applikation starten.

Wenn Sie immer mit demselben Programm hochfahren, konnen Sie diesen Schritt
mit Auswahl von Always boot the selected application (Immer die ausgewahlte
Applikation booten) unter den Schaltflachen iiberspringen.

Um erneut die Moglichkeit zu haben, die Applikation beim Start auszuwéhlen,

wihlen Sie ¥ Preferences > System (Voreinstellungen > System) und dann
Manual boot (Manuell hochfahren).

So wird das OmniScan X3 ausgeschaltet

1. Driicken Sie die Ein/Aus-Taste (Q) drei Sekunden lang.

2. Tippen Sie auf die Schaltflache Herunterfahren im Bestdtigungsfenster, um das
OmniScan X3 Priifgerét auszuschalten.
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| WICHTIG |
Falls das OmniScan X3 nach kurzem Driicken der Ein-/Aus-Taste nicht reagiert (oder
nach Auswahl der Schaltflache ( Q), halten Sie die Ein/Aus-Taste fiir mindestens fiinf

Sekunden gedriickt. Dies startet eine Ausschaltsequenz. Nach dieser Methode wird
die Konfiguration NICHT gespeichert.

A

Versuchen Sie das OmniScan X3 niemals durch Entfernen aller Stromquellen
auszuschalten, da dies bei erneutem Einschalten einen Fehlstart verursachen kann.

1.2 Installation der Software

Die OmniScan MXU Software kann problemlos aktualisiert werden. Sie kénnen die
neueste MXU Softwareversion herunterladen unter: https://www.olympus-
ims.com/de/service-and-support/downloads/ oder mit der ¥~ CLOUD Option.
Extrahieren Sie den Inhalt der online *.zip-Datei auf ein USB-Medium oder eine SD-
Karte und setzen Sie es/sie in das OmniScan X3 Gerit ein. Die Datei muss sich im
Stammverzeichnis des Wechseldatentragers befinden, um erkannt zu werden.
Wihlen Sie hier q;’ CLOUD die Applikation aus, die auf das Gerét kopiert werden
soll. Tippen Sie auf dem Startbildschirm auf den eingefiigten Medienordner und
wahlen Sie die Applikation aus, die auf das Gerat kopiert werden soll. Nach
Abschluss des Kopiervorgangs erscheint die neu installierte Software im
Hauptordner des OmniScan X3.

1.3  Hauptbedienelemente

Mit den folgenden drei Hauptbedienelementen (siehe Tabelle 2 auf Seite 25) kann die
OmniScan MXU Software vollstandig betrieben werden.
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Tabelle 2 Hauptbedienelemente des OmniScan X3

Element

Name

Beschreibung

Drehknopf

Durch Drehen des Drehknopfs im Uhrzeigersinn oder
entgegen dem Uhrzeigersinn wird eine Schaltflache
ausgewahlt oder der Wert eines Parameters gedndert.

Bestati-
gungstaste

Durch Driicken der Bestatigungstaste wird das
ausgewdhlte Element aktiviert und auf die
nachsthohere Ebene im Mentiaufbau bewegt.

In einem alphanumerischem Parameterfeld wird
durch zweimaliges Driicken der Bestdtigungstaste
(oder zweimaliges Antippen des Parameterfelds) die
virtuelle Tastatur gedffnet.

Zurick-
taste

Durch Driicken der Zuriicktaste wird das
ausgewdhlte Element geloscht oder die Auswahl in
der Mentistruktur eine Ebene zuriickbewegt.

1.4  Funktionstasten

Die Funktionstasten befinden sich rechts auf dem vorderen Bedienfeld des
OmniScan X3 (Abbildung 1-1 auf Seite 20). Tabelle 3 auf Seite 25 enthalt die
Funktionstasten mit ihren entsprechenden Softwarefunktionen.

Tabelle 3 Funktionstasten des OmniScan X3

Q

Element Name Funktion
Zoom- Wird verwendet, um den Zoom-Modus zu aktivieren und
taste zu deaktivieren. Einzelheiten finden Sie unter ,, Zoom,

Schwenkansicht, Blenden und Bildschirmkopie
verwenden” auf Seite 43.
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Tabelle 3 Funktionstasten des OmniScan X3 (Fortsetzung)

Element Name Funktion

Start- Startet die Datenerfassung oder die Weggeber,
° Taste entsprechend den Einstellungen im Menti lllll Scan >
Inspection (Scan > Start).

Pause- Schaltet zwischen dem Priif- und Analysemodus um.

¢ Taste

Speicher- | Zum Speichern eines Berichts, von Priifdaten oder einer
G Taste Bildschirmkopie wie im Menii File name (Dateiname).

1.5 Anzeigen

Es gibt drei Arten von LED-Anzeigen an der Geratevorderseite, die sich ein- und
ausschalten und in verschiedenen Farben blinken (Abbildung 1-1 auf Seite 20):

¢ LED-Leuchte fiir die Stromversorgung: leuchtet griin, wenn das Geréat
eingeschaltet ist. Blinkt jedoch rot in einer kritischen Stromsituation. (Siehe das
OmniScan X3 Benutzerhandbuch fiir vollstandige Statusbeschreibungen, z. B. beim
Ladevorgang leuchtet die LED orange).

e LED-Leuchte fiir den Erfassungsvorgang: leuchtet im Analysemodus orange und
leuchtet nicht wahrend der Priifung.

* LED-Leuchten (3) fiir Alarme: leuchten rot, wenn ein entsprechender Alarm
(Blende) ausgelost wird.

1.6  Dateiformate
Ab MXU 5.11 und hoher ist das im OmniScan X3 verwendete Dateiformat das .nde-
Dateiformat und nicht mehr das alte .odat-Format.

Beachten Sie, dass .nde ein offenes Dateiformat ist, das den Zugriff auf Daten ohne
proprietdre Software ermdglicht.
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Das .odat Dateiformat wird noch in den MXU Versionen 5.11 und hoher unterstiitzt,
aber es konnen keine neuen .odat Dateien erstellt werden.

Konfigurationsdateien, die vor MXU 5.11 erstellt wurden, werden unterstiitzt. Neue
Datendateien verwenden jedoch das .nde-Format. Wenn eine .odat-Datei mit MXU
5.11 und hoher bearbeitet und gespeichert wird, bleibt sie im .odat-Dateiformat.

| HINWEIS |

Zusatzliche Analysefunktionen sind fiir .odat Dateien in MXU Versionen 5.11 und
hoher nicht verfiigbar.
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2. Benutzeroberflache des OmniScan

Die Hauptkomponenten der Benutzeroberfldche der OmniScan MXU Software sind in
Abbildung 2-1 auf Seite 29 abgebildet.

Table E

28 ADD .
\ndication = HydroTOM_PEAK_IAB_4.0dat

can
909.60 mm

Index

158.90 mm

Abbildung 2-1 Komponenten der OmniScan MXU Benutzeroberfliche
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Tabelle 4 Komponenten der OmniScan MXU Benutzeroberfliche

Element Beschreibung
1 Hauptmenii
2 Dateimenti
3 Statusanzeige
4 Sendemodulierungsgruppen
5 Ment Layout
6 Menti View (Ansicht)
7 Scan-Positionsindikator und -steuerung
8 Index-Positionsindikator und -steuerung
9 Menti fir Messwerte (zum
Herunterscrollen)
10 Skala
11 Anzeigebereich

| HINWEIS |

Die Bildschirmkopien der Software OmniScan MXU in diesem Handbuch wurden mit
der Standardfarbvorlage fiir Innenrdume erstellt. Fiir Aufleneinsatze steht jedoch in
der Version 5.1 eine andere Farbvorlage zur Verfiigung (siehe , Preferences
(Voreinstellungen)” auf Seite 103).
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21 Navigieren in der Software OmniScan MXU

In Abbildung 2-2 auf Seite 31 werden die drei Meniiebenen der OmniScan MXU
Software gezeigt, sowie die Schreibweise beschrieben, mit der in diesem Handbuch
die Auswahl der Meniis, Untermeniis und Parameter und die Auswahl oder Eingabe
eines Parameterwerts angegeben wird. Z.B. bedeutet = > Gates & Alarme > Gate
Main > Start (Blenden & Alarme > Hauptblende > Start), dass Sie zuerst das =
Hauptmenii, dann das Blenden & Alarme Menii, gefolgt von dem Hauptblende
Untermenii und schliefilich den Parameter Start auswéhlen.

angle Table HBls TC sac 98% M) °T)

= | 2216 720-| AbD x o .o g
| indication > PAMANUAL SECTO37-72 PL4388 SK270.0dat GR-1

ciL
# Plan & Calibrate
© UT Settings
£ Gates & Alarms. Gate Main
W Scan
# Probe &Part
N Focal Law
10 Measurements.
O Display

4 Preferences

[e]\]

True Depth 5.51mm

Abbildung 2-2 Meniiaufbau und Schreibweise fiir die Meniiauswahl

Das Menii wird derzeitig horizontal {iber dem Anzeigebereich angezeigt, mit
Untermeniioptionen auf der rechten Seite. Bei Auswahl erscheint das Parameter-
Untermenii auf dem Anzeigebereich. Mit den Pfeiltasten ( W) kann ein weiteres
Untermenii angezeigt werden. Das Untermenii kann durch Antippen der Schliefien-
Schaltflache (X) ausgeblendet oder mit (#) an der Seite des Bildschirms angepinnt
werden (Abbildung 2-3 auf Seite 32).
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s

UT Settings
Pulser

1.00Mz

500.0ns

. 14mm 0.001s 3240.0ms | True Depth

] <Previous

.|

Zu einem anderen
Tippen Sie auf den Pin, um Untermenii
ihn neu zu positionieren / e

UT Settings | Pulser

UT Settings | General )
¥
- WedgeDely | velocty g 0.00 mm

Frequency

1.00MHz 500.0ns

Abbildung 2-3 Parameter-Untermenii umschalten und neu positionieren

2.2 Gain (Verstarkung)

Der Gain (Verstarkung) Wert, der auf alle Sendemodulierungen der aktuellen Gruppe
angewendet wird, erscheint in der oberen linken Ecke des Bildschirms. Abbildung 2-4
auf Seite 32 werden die im Messwertfeld Verstirkung angezeigten Informationen
angegeben.

Verstarkungs-
aufschlag

Ref 5.0 dB Referenzverstarkungswert

Abbildung 2-4 Verstirkungswert
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Das Gain (Verstarkung) Feld prasentiert zwei Werte nachdem der QuUT Settings >
Advanced > Reference dB (UT-Einstellungen > Erweitert > Referenz-dB) Parameter
eingeschaltet ist On (Ein) (in TFM, Reference dB (Referenz-dB) aktiviert in TFM
Settings > General [TFM-Einstellungen > Allgemein]). Durch die Aktivierung von
Referenz-dB wird die aktuelle Verstirkung zur Referenzverstirkung. Im
Messwertfeld erscheint ein Verstirkungsaufschlag, um die Anderung der
Verstirkung anzuzeigen. Ist die Referenzverstarkung aktiviert, ist die an alle
Sendemodulierungen angewendete Verstarkung die Referenzverstdarkung, zuziiglich
dem Verstarkungsaufschlag.

2.3  Statusanzeigen

Der aktuelle Status des OmniScan X3 Priifgeréts wird oben auf dem Bildschirm
angezeigt (Abbildung 2-5 auf Seite 33). Tabelle 5 auf Seite 33 werden alle
Statusanzeigen und ihre Bedeutung aufgelistet.

) Geréatestrom/Akkuladeanzeige/Netz-
Justierstatus stromverbindung

40°C 99%

Abbildung 2-5 Statusanzeige

Tabelle 5 Statusanzeigen und ihre Bedeutung

Status-

. Bedeutung
anzeige

Anzahl Datenpunkte des gepriiften Bereichs {ibersteigt Anzahl
C verfiigbarer Pixel (siehe , Compression (Verdichtung) [nur TOFD]”
auf Seite 137).

High Definition: Wird verwendet, um die Datenskala und die Skala
auf dem Gerét mit der Auflosung des Bildschirms (1280 x 768)

korrekt anzuzeigen. Wenn das HD-Symbol angezeigt, wird
sichergestellt, dass keine Komprimierung auf der Scan-Achse (bei
Einzeilen-Scans) oder auf der Scan-Achse und auf der Index-Achse
(bei Raster-Scans) stattfindet.
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24

Tabelle 5 Statusanzeigen und ihre Bedeutung (Fortsetzung)

Statl.ls- Bedeutung
anzeige

TCG Die zeitabhéngige Verstarkungsregelung (TCG) ist

(griin) aktiviert.,, TCG/DAC Calibration (TCG/DAC-Justierung)” auf

Seite 192
DAC Die DAC-Kurve wird auf die aktuelle Gruppe angewendet.
(griin)
AVG (griin) | Die AVG-Kurve wird auf die aktuelle Gruppe angewendet.

Blinkt: Das GPS erfasst den Standort des Gerits.

Kontinuierlich: Die Geolokalisierung ist aktiv und die Position wird
erfasst.

[52]°C

Die Innentemperatur des OmniScan X3 Priifgerats ist in Grad
Celsius.

Das WLAN ist aktiv.

Verbunden mit der Cloud (mit Benachrichtigungen).

S (griin)

Die Empfindlichkeit ist justiert (S = sensitivity).

W (griin)

Der Vorlauf des Vorlaufkeils ist justiert (W = wedge)

Statusanzeige der Akkuladung

Die Statusanzeige der Akkuladung oben auf dem Touchscreen zeigt die Restladung

der Akkus an:

* Die Restladung wird neben der Statusanzeige der Akkus in Prozent angezeigt.
Das OmniScan X3 kann diesen Prozentwert erst nach 15 Minuten nach dem
Einschalten genau anzeigen.

¢ Die Lange des Balken in der Statusanzeige reprasentiert die ungefahre
Restladung in jedem Akku (zum Beispiel, 70 % )

34
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| WICHTIG |
Die maximale Raumtemperatur fiir das OmniScan X3 zum Entladen des Akkus
betrégt 45 °C.

| HINWEIS |

Versuchen Sie das OmniScan X3 mit einem zu schwachen Akku oder zwei zu
schwachen Akkus einzuschalten, blinkt die Stromleuchte drei Sekunden lang rot.
Wechseln Sie den Akku oder die Akkus aus oder betreiben Sie das OmniScan X3 iiber
das Netzteil/Ladegerat am Netzstrom.

In Abbildung 2-6 auf Seite 35 sind Einzelheiten zu den Statusanzeigen der
Akkuladung abgebildet.

F~"%  Akku fehlt oder ist falsch eingelegt.
Akku ist vollstindig aufgeladen (von
Netzteil/Ladegerit getrennt).

325 ™ Akkuladung (mit Restladung in %). Angezeigte
Akkuladung erhdht sich in Stufen von 1 % (0 % bis 100 %).

Akku ladt (Flache blinkt) mit Ladungsverlauf in Prozent.

Akku ist vollstandig aufgeladen (an
Netzteil/Ladegerat angeschlossen).

Zu warm, um Akku aufzuladen.

(&) Zu warm fiir den Betrieb oder kritische
Temperatur (blinkt schnell).

Abbildung 2-6 Statusanzeigen der Akkuladung

Die Akkustatusanzeige in MXU und die Akkustatusanzeige an den Akkus konnen
sich unterscheiden. Das liegt daran, dass die OmniScan MXU Software mit der
Restladung zuriickhaltender umgeht. Abbildung 2-7 auf Seite 36 zeigt die Aquivalenz
zwischen den Software- und Hardware-Akkuanzeigen.
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Abbildung 2-7 Akkuladung wird in der OmniScan MXU Software
im Vergleich zur Hardwareanzeige angezeigt

2.5 Anzeigebereich

Die Priifdaten konnen auf verschiedene Weise im Anzeigebereich dargestellt werden.

Bilder, Ansichten und Layouts

Ein Bild ist eine zweidimensionale Darstellung der Ultraschalldaten mit Skala
entsprechend der horizontalen und vertikalen Achse (siehe ,Skalen” auf Seite 133).
Beispielsweise sind A-Bilder und C-Bilder verschiedene Bildarten.
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Eine Ansicht ist eine Darstellung des Volumen eines Priifteils mit
Signaliiberschreitungen. Wie ein Bild hat eine Ansicht zwei Achsen. Anstatt sich
jedoch auf eine bestimmte Gruppe von Ultraschallpriifstrahlen zu beziehen, die

dieselben Parameter verwenden (auch als “Schallbiindelkonfiguration” bezeichnet),

wird eine Ansicht mit dem Teil verkniipft. Ein Signal von einer Gruppe oder
mehreren Gruppen kann angezeigt werden, ohne die Abmessungen der Ansicht zu
beeinflussen.

In Tabelle 6 auf Seite 37 werden die am meisten eingesetzten Ultraschallansichten
(Bilder) angegeben, die in Abbildung 2-8 auf Seite 38 gezeigt werden.

Tabelle 6 Grundlegende Ultraschall-Bild-Ansichten

Ansicht Sicht Achsen

A-Bild Sicht nach unten in den | Amplitude versus Ultraschall
Werkstoff

B-Bild B (B-Bild) - Ultraschall versus Scan
Seitenansicht

C-Bild C-Bild Scan versus Index

S-Bild TFM-Bild - Ultraschall versus Index
Vorderansicht

Benutzeroberflache des OmniScan
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V¥ Ultraschallachse

Abbildung 2-8 Ultraschallansichten

Die im Menii Layout verfiigbaren Scans und Ansichten kénnen wie folgt naher
beschrieben werden:

A-Bild

Dieses Bild liegt allen anderen Ansichten zugrunde. Ein A-Bild ist die Darstellung
der Amplitude der empfangenen Ultraschallimpulse, aufgetragen iiber die
Laufzeit (Schallweg). Ein Amplitudenmaximum entspricht dem Echo eines
Reflektors oder einer Diskontinuitét im Priifteil. Mit TFM wird das A-Bild aus
dem TFM-Raster aufgebaut und nicht wie mit Standard-PA durch ein einzelnes
Schallbiindel erzeugt.
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B-Bild (Seitenansicht)

Diese Darstellung ist eine zweidimensionale Seitenansicht des Priifteils, bei dem
die Ultraschalldaten angezeigt werden, wobei die Scan-Lénge auf einer Achse
und der Schallweg auf einer anderen Achse dargestellt wird.

C-Bild (Draufsicht)

Diese Darstellung ist eine zweidimensionale Draufsicht auf das Priifteil, bei dem
die Ultraschalldaten in der Blende angezeigt werden, wobei die eine Achse die
Scan-Achse und die andere Achse die Index-Achse ist. Einer der zur Verfiigung
stehenden Parameter (z. B. das Amplitudenmaximum) wird fiir jeden Punkt
(Pixel) auf die Scan-Index-Ebene projiziert.

S-Bild (nur PA-Gruppen)

Diese Darstellung ist die zweidimensionale Ansicht von Ultraschalldaten aller A-
Bilder, die durch Sendemodulierungen in einem Winkelsektor oder Abtastbereich
erzeugt wurden, um einen Querschnitt des Priifteils zu erstellen. Die A-Bilder
werden durch Linien dargestellt, auf denen die Amplitude farbcodiert ist und sie
sind fiir Verzogerung und Tiefenlage korrigiert, so dass ihre Position im
Verhéltnis zur Ultraschallachse exakt ist.

Vorderansicht (nur TFM-Gruppe)

2D-Darstellung der mit TFM erfassten Ultraschalldaten. Diese Darstellung zeigt
die Amplitude farbcodiert auf einem Ultraschallindexplan an. Die Grofse jeder
Achse wird durch den Zone (Bereich) Parameter bestimmt. Die Ansicht wird
entsprechend der Priifteilgeometrie angezeigt, sodass das gekriimmte Priifteil mit
gekriimmten Achsen angezeigt wird.

Draufsicht (nur TFM-Gruppe)

2D-Darstellung der mit TFM erfassten Ultraschalldaten. Diese Ansicht zeigt die
maximale Amplitude des gesamten Ultraschallbereichs auf einem Scan-Index-
Plan an.

Seitenansicht (nur TFM-Gruppe)
2D-Darstellung von Ultraschalldaten, die mit TFM erfasst wurden. Diese Ansicht
zeigt die maximale Amplitude in einer Projektion auf dem Scan-Ultraschallplan.

Mit der Vorlagenauswahl kénnen die geeignetste Ansichten kombiniert werden
(Abbildung 2-9 auf Seite 40).
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Abbildung 2-9 Layout (Vorlagen) Menii

So wird eine Vorlage ausgewahlt

1. Tippen Sie auf das Menii Layout (Vorlagen).
2. Wahlen Sie die anzuzeigenden Vorlagen aus.

3. Um zwischen Vorlagen fiir einzelne Gruppen oder mehren Gruppen
umzuschalten, tippen Sie auf die Ansicht-Schaltflache und wahlen Sie Single
(Eine) oder Multiple (Mehrere) aus.

Wird eine Gruppe angezeigt, konnen folgenden Ansichten aus den Vorlagen
kombiniert werden:

e A (A-Bild)
e B (B-Bild)
¢ C(C-Bild)
e S (S-Bild)

* Vorderansicht (TFM-Gruppe)
* Draufsicht (TFM-Gruppe)
* Seitenansicht (TFM-Gruppe)

Bei der Anzeige mehrerer Gruppen sind Kombinationen der oben genannten
Vorlagen moglich.
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| HINWEIS |
Die Gruppen werden im Layout entsprechend der aktuellen Scanner-Einstellung und
der Offsets angezeigt.

| TIPP |

Bei mehreren Gruppen konnen Sie die Gruppen wie folgt umbenennen:

2.6 Einsatz des Touchscreens

Sie konnen in der OmniScan MXU Software iiber den Touchscreen navigieren. Sie
konnen aber auch eine Maus und/oder eine Tastatur an die USB-Anschliisse
anschliefSen.

So wird der Touchscreen bedient

¢ Tippen Sie einfach einmal auf den Touchscreen, um einen Linksklick
auszufiihren.

* Tippen und halten Sie Ihren Finger auf dem Touchscreen, um einen Rechtsklick
auszufiihren. Viele Verkniipfungen (Tabelle 57 auf Seite 139) sind durch Tippen
und Halten (oder Rechtsklick) verfiigbar.

Anstatt die virtuelle Tastatur oder das numerische Tastenfeld zu verwenden, konnen
Sie Werte einfach tiber eine an das Gerat angeschlossene physische Tastatur eingeben.

| WICHTIG |

In einigen Fallen tiberschneiden sich die Bereiche von Blende oder Cursor. Wahlen Sie
einen Cursor oder eine Blende am Uberschneidungspunkt aus, werden sie in dieser
Reihenfolge ausgewahlt: Referenzcursor, Messcursor, Priifdatencursor, Blende A,
Blende B und Blende 1.
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2.6.1  Werte eingeben oder bearbeiten

Sie kénnen die virtuelle Tastatur, die Pfeile oder den Drehknopf verwenden, um
numerische Parameterwerte einzugeben oder zu bearbeiten.

So werden Werte eingegeben oder bearbeitet

1. Tippen Sie auf den Parameter (Abbildung 2-10 auf Seite 43).

2. Drehen Sie den Drehknopf, um den Wert zu andern, und driicken Sie dann die
Bestatigungstaste @).
ODER
Tippen Sie (Bl) um das numerische Tastenfeld anzuzeigen, geben Sie dann den
Wert ein und tippen Sie auf die Bestatigungsschaltflache (V7).

Oder wihlen Sie zum Akzeptieren eine andere Taste oder Schaltflache, oder
tippen Sie auf eine beliebige Vorlagenansicht.

Um den vorherigen Wert wieder herzustellen, driicken Sie die Zuriicktaste (@) des
Geriats oder die Zurlick-Schaltflache (X) der virtuellen Tastatur.

| TIPP |
Sie kénnen die numerische Tastatur anzeigen, indem Sie zweimal auf den
numerischen Parameter tippen, den Sie andern mochten. Sie konnen den Wert auch

mit der Plus-Taste (E§) erhohen und mit der Minus-Taste ([) verringern.
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Abbildung 2-10 Parametereinstellung mit Auf- oder Abpfeiltasten
oder mit der Tastatur

2.6.2 Zoom, Schwenkansicht, Blenden und Bildschirmkopie verwenden

So wird der Zoom eingesetzt

1. Driicken Sie die Zoom-Taste (@), um den Zoom-Modus ein- oder auszuschalten
(Abbildung 2-11 auf Seite 44).

2. Zoom anpassen:

€ Tippen Sie zweimal auf den Bildschirm an den Ecken des Bereichs, den Sie
vergrofsern mochten.
ODER
Driicken Sie zweimal auf die Zoom-Taste, um den Zoom zuriickzusetzen.
ODER
Tippen Sie auf den Bereich in der Ansicht, der vergrofiert werden soll, und

verwenden Sie dann den Drehknopf, um den Zoom auf die angetippte
Position zu konzentrieren.
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Zoom Out Print Screen

Abbildung 2-11 Zoom-Beispiel

So wird in einer gezoomten Ansicht geschwenkt

€ Klicken Sie auf die Skala, die der Achse entspricht, die Sie verschieben mochten.
Verwenden Sie den Drehknopf, um die Ansicht zu schwenken, oder geben Sie die
Mittelposition des Fensters in das Feld ein Center (Mitte).

So werden die Blenden eingestellt

1. Um Start der Blende einzustellen, tippen Sie auf das linke Ende der Blende.

2. Um Threshold (Hohe) der Blende einzustellen, tippen Sie auf die Mitte der
Blende.

3. Um Width (Breite) der Blende einzustellen, tippen Sie auf das rechte Ende der
Blende.

[ HINWEIS |

Bei einer kurzen Blende kann es schwierig sein eine bestimmte Stelle anzutippen. In
diesem Fall befinden sich die Start und Width Blendenelemente fast an der gleichen
Position auf dem Bildschirm. Verwenden Sie das Blendenmenii, um eine Blende
anzupassen, wenn das Tippen auf einen bestimmten Bereich zu schwierig ist
(Abbildung 2-12 auf Seite 45).
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Abbildung 2-12 Visuelle Referenz auf der Blende

Bildschirmkopie verwenden

@ Driicken Sie die Zoomtaste (@), um den Zoom-Modus zu aktivieren
(Abbildung 2-11 auf Seite 44), und tippen Sie dann auf Print Screen
(Bildschirmkopie) auf dem Bildschirm.

| HINWEIS |
Nach dem Tippen Print Screen (Bildschirmkopie) haben Sie zwei bis drei Sekunden

Zeit, um Bildschirmeinstellungen durchzufiihren oder temporére Meniis zu 6ffnen,
bevor die Bildschirmkopie erfolgt.

2.6.3  Popup-Schaltflaichen und Meniis

Einige Schaltflichen oder Mentdis aktivieren Popups, z.B. fiir Parameterwerte,
Dateinamen oder Sensoren-/Vorlaufkeil-Datenbankelemente (Abbildung 2-13 auf

Seite 46).
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SCAN PLAN ag°c 96% 1) 53

1 PART & WELD

Probe Selector

CONNECTIONSET | sepigs MODELS ke

Model 5132.A32

10L64-A32
Frequency 5.0 MHz

2.25L32-A32
5132-A32 Reference Point  -36.600 mm
5L64-A32

7.5L32-A32

Select

Abbildung 2-13 Popup-Menii (Beispiel)

2.7  Hauptmeni-Organisation

Das = Hauptmenii bietet verschiedene Untermeniis fiir die Priifkonfiguration
(Abbildung 2-14 auf Seite 47 undTabelle 7 auf Seite 47).

| HINWEIS |
Je nach gewahlter Konfiguration kann das Menti wechseln von © UT Settings (UT-

Einstellungen) zu 252 TFM Settings (TFM-Einstellungen).
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Acq. Rate
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O Display
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Abbildung 2-14 Hauptmenii

Tabelle 7 Hauptmenii-Optionen

(UT-Einstellungen)

Menii Beschreibung
Z Plan & Calibrate Mit diesem Menii wird eine komplette Priifeinstellung
(Plan & Justierung) erstellt. Die Assistenten Scan Plan (Priifplan) und
Calibration (Justierung) fithren Sie durch die Erstellung
der Priifkonfiguration.
© UT Settings Dieses Menii enthalt die wahrend einer Priifung oft

geanderten Parameter, wie Verstarkung und Einstellung
von Impulsgenerator/Empfanger. (Nur fiir PA/UT-
Priifungen verfiigbar.)

£22 TFM Settings
(TEM-Einstellungen)

Dieses Menii enthalt Einstellungen fiir die Total
Focusing Method (TFM) und Full Matrix Capture
(FMC). (Nur fiir TFM-Priifungen verfiigbar.)

0 Gates & Alarms
(Blenden & Alarme)

Dieses Menii enthalt Parameter zum Konfigurieren von
Blenden, Alarmen und Ausgangssignalen.

ik Scan

Verwenden Sie dieses Menii, um die Parameter fiir das

Scannen einzustellen, z. B. Weggeber und Priifbereich.
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2.71

2.7141

Tabelle 7 Hauptmenii-Optionen (Fortsetzung)

Menii

Beschreibung

N Probe & Part

Verwenden Sie dieses Menii, um Priifkopfe und

(Priifkopf & Priifteil) | Vorlaufkeile zu bestimmen und die Parameter
entsprechend der Sensorposition oder Priifteildicke
anzupassen, die zuvor im Priifplan definiert wurden.

N Focal Laws In diesem Menii werden die im Assistenten Sm

(Sendemodulie- (Sendemodulierung) eingestellten Parameter

rungen) nachjustiert.

[ Measurements
(Messungen)

Dieses Menti enthilt die Parameter fiir verschiedene
Messwerkzeuge.

&J Display (Anzeige)

Diese Menii enthélt die Parameter fiir
Priifdatenanzeigen und fiir auf dem Bildschirm
angezeigte Informationen.

$¥ Preferences
(Voreinstellungen)

Verwenden Sie dieses Menii, um die

Konfigurationsparameter des Gerits einzustellen, wenn

Sie das Gerit verwenden. Zum Beispiel die Mafieinheit
(Millimeter oder Zoll) und das Datum und die Uhrzeit.

UT Settings (UT-Einstellungen)

Das UT Settings Menii ermoglicht Ihnen den Zugriff auf die Parameter General

(Allgemein), Pulser (Impulsgenerator), Receiver (Empfinger), Beam (Schallbiindel)

und Advanced (Erweitert).

Mit dem General Parameter konnen Sie die Optionen Start, Range (Bereich), Wedge
Delay (Vorlaufkeilverzégerung), Velocity (Schallgeschwindigkeit), UT-Mode (UT-
Modus) und High Amplitude (Hohe Amplitude) anzeigen und bearbeiten. Um auf
diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu UT Settings > General (UT-Einstellungen >

General (Allgemeines)

Allgemein) [Abbildung 2-15 auf Seite 49 und Tabelle 8 auf Seite 49].
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UT Settings | General

Start

Abbildung 2-15 UT Settings — General (UT-Einstellungen — Allgemeines)

Velocity UT Mode High Amplitude
800%
0.00+s

3240.0ms | True Depth -

Tabelle 8 UT Settings — General (UT-Einstellungen — Allgemeines)

Option Beschreibung

Start Wird verwendet, um die Startposition der
Ultraschallachse festzulegen (ausgedriickt in Einheiten
von Abstand und Zeit, je nach UT-Modus Einstellung.).

Range (Bereich) Wird verwendet, um die Lange der Ultraschallachse
einzustellen (ausgedriickt in Einheiten von Abstand und
Zeit, je nach UT-Modus FEinstellung).

Wedge Delay Wird verwendet, um die Verzdgerung festzulegen, die

(Vorlaufkeil- auf alle Sendemodulierungen in der Gruppe

verzogerung) angewendet wird (ausgedriickt in ps [Mikrosekunden]).

Velocity Wird verwendet, um die Schallgeschwindigkeit im

(Schallge- Material einzustellen (ausgedriickt in m/s (Meter pro

schwindigkeit) Sekunde) oder inps [Mikrosekunden]).

UT-Mode UT: Wird verwendet, um die Anzeige der

(UT-Modus) Ultraschallachse zu dndern: Time (Zeit), Sound Path
(Schallweg) und True Depth (Tiefe). TOFD ist eingestellt
auf Time (Zeit) und PA ist auf eingestellt True Depth
(Wahre Tiefe) im schreibgeschiitzten Modus.

High Amplitude | Wird verwendet, um zwischen 200 % und 800 % Modus

(Hohe umzuschalten. Die Daten werden in 16 Bit codiert,

Amplitude) sodass 200 % mehr Prazision liefern, wahrend 800 %

eine groflere Toleranz gegeniiber Schwankungen der
hohen Amplitude bieten.
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2.71.2 Pulser (Impulsgenerator)

Mit dem Pulser Parameter konnen Sie die Optionen Select Pulser (Sender
auswahlen), Voltage (Spannung), Frequency (Frequenz), Velocity
(Schallgeschwindigkeit), PW, Acq. Rate (Erfassungsgeschwindigkeit) und Interleave
(Gestapelt) anzeigen und bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie
zu UT Settings > Pulser (UT-Einstellungen > Sender) [Abbildung 2-16 auf Seite 50
undTabelle 9 auf Seite 50].

UT Settings | Pulser

Voltage Frequeng W Acq. Rate

N ian
Interleave
) (0] -
Hz 100.0s ti

Abbildung 2-16 UT Settings — Pulser (UT-Einstellungen — Sender)

Tabelle 9 UT Settings — Pulser (UT-Einstellungen — Sender)

Option Beschreibung
Select Pulser PA-Anschluss: Zeigt die Anzahl des Startimpulses an.
(Sendﬂer UT-Anschluss: Zeigt P1 oder P2 entsprechend dem im
auswahlen) Priifplan definierten Anschluss an.
Voltage PA-Anschluss: Wird verwendet, um die Spannung des
(Spannung) Impulsgebers entweder auf 40 (Standardwert), 80 oder 115

einzustellen. Das OmniScan X3 hat eine unipolare
Spannung (negativer Rechteckimpuls), wahrend das
OmniScan X3 64 eine bipolare Spannung (negativer und
positiver Rechteckimpuls) hat. Beim OmniScan X3 64
werden die Spannungswerte in Spitze-Spitze-Spannung
(VSS) angegeben und reichen von 10 VSS bis 160 VSS.
Aquivalente Spannungen sind typischerweise stirker bei
bipolar als bei unipolar

UT-Anschluss: Wird verwendet, um die Spannung des

Impulsgebers entweder auf 85 (Standardwert), 155 oder
295 einzustellen.

Frequency Zeigt den Sensorfrequenzwert an. Der Wert kann
(Frequenz) bearbeitet werden, wenn der Priifkopf als Unknown
(Unbekannt) im Priifplan ausgewahlt ist.
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Tabelle 9 UT Settings — Pulser (UT-Einstellungen — Sender) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

PW (IB) Wihlt die Impulsbreite (IB) aus. Wahlen Sie (Auto), um
die Impulsbreite automatisch entsprechend der
Sensorfrequenz anzupassen. Wihlen Sie Edit (Bearbeiten),
um den Wert manuell zu Andern.

Acq. Rate Stellt die Erfassungsgeschwindigkeit ein. Der Wert Acq.

(Erfassungsge- | Rate (Erfassungsgeschwindigkeit) ist fiir alle Gruppen

schwindigkeit) | definiert und bestimmt die Wiederholfrequenz aller

Kanile. Das Produkt von Acq. Rate x Scan Resolution
(Aufldsung Scan) entspricht der Abtastgeschwindigkeit,
wenn die Priifung auf Time (Zeit) eingestellt ist, und ist
gleich der Max. Scan Speed (Max. Priifgeschwindigkeit)
fiir eine Priifung im Encoder (Weggeber) Modus. Wenn die
Scanbewegung schneller ist als die Max. Scan Speed (Max.
Priifgeschwindigkeit), konnten Daten {ibersehen werden,
was durch schwarze Linien angezeigt wird. Mit
Weggebern besitzt die Funktion Acq. Rate einen
Energiesparmodus, in dem bei stillstehendem Weggeber
die Priifgeschwindigkeit verringert wird. Geben Sie einen
Wert ein, der der angeforderte Wert sein wird. Fiir die
Software ist dies dann der zu erreichende Wert.

Sie kénnen auch einen der folgenden vorgegebenen Werte
auswéhlen:

Auto Max.: Stellt die maximale Acq. Rate ein. Eine zu hohe
Erfassungsrate kann bei einigen Priifteilen Phantomechos
erzeugen.

Default (Standard): Die Standardeinstellung ist 120 Hz.
Wenn die max. verfiigbare Acq. Rate unter 120 Hz liegt,
wird der Standardwert auf diesen niedrigeren Wert
gesetzt.

Edit: Sie konnen einen Wert auch manuell eingeben.

Benutzeroberflache des OmniScan

51



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Miirz 2024

Tabelle 9 UT Settings — Pulser (UT-Einstellungen — Sender) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

| HINWEIS |

Die Impulsfolgefrequenz (IFF) ist die Frequenz mit
der die Impulse gesendet werden, wobei die
Priifgeschwindigkeit die Frequenz ist, mit der alle
Impulse (gesamte Anzahl Impulse) gesendet
werden. Die Parameter IFF und Priifgeschwindigkeit
basieren auf der Umkehrung des Zeitintervalls
zwischen den Impulsen. Acq. Rate ist der Kehrwert
von TTotal und IFF ist der Kehrwert von TBeam, die
in der folgenden Berechnung ausgedriickt werden:
Acq. Rate = 1/TTotal. Bei einer
Multigruppenkonfiguration berticksichtigt die
Priifgeschwindigkeit die von allen Gruppen
gesendeten Impulse.

Interleave Stellen Sie diesen Parameter auf EIN (ON), um (OFF
(Gestapelt) (AUS) ist Standard) um die Sendesequenz der
Sendemodulierungen zu stapeln, was zu einer verzdgerten
Erscheinung der Phantomechos fiihrt.

2713 Receiver (Empfanger)

Mit dem Receiver Parameter konnen Sie die Optionen Filter, Rectifier (Gleichricht.),
Video Filter, Averaging (Mittelung) und Reject (Rauschunterdr.) anzeigen und
bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu UT Settings > Receiver
(UT-Einstellungen > Empfanger) [Abbildung 2-17 auf Seite 52 undTabelle 10 auf
Seite 53].

UT Settings | Receiver

Abbildung 2-17 UT Settings — Receiver (UT-Einstellungen — Empfinger)
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Tabelle 10 UT Settings — Receiver (UT-Einstellungen — Empfanger)

Option Beschreibung
Receiver Der Wert spiegelt den Wert des Senders (schreibgeschiitzt)
(Empféanger) wider, wenn die Gruppe eine PA-Gruppe oder eine UT-

Impuls-Echo-Gruppe ist. Der Wert kann nur bearbeitet
werden, wenn die UT-Gruppe eine PA-Gruppe in Sender-
Empfanger-Konfiguration ist.

Filter Wird verwendet, um den entsprechenden Filterwert
auszuwahlen, z. B. TOFD oder LP (Tiefpass), HS
(Hochpass) und BP (Bandpass).

None (1-17.8) M LP 10 MHz BP 8 MHz HP 6 MHz

None (0.6-122) ! BP 2.25 MHz BP 10.5 MHz HP 8 MHz

LP 2 MHz BP 4.25 MHz BP 11.9 MHz HP 10 MHz

LP 4 MHz BP 5.25 MHz HP 4 MHz LP8 M

None (0.25 - 25) b BP 4.25 MHz HP & MHz LP 10 MHz (TOFD;

None (1 - 25) MHz BP 5.25 MHz HP 8 MHz LP 7 MHz

LP 2 MHz BP 8 MHz HP 10 MHz LP 8 MHz

LP 4 MHz BP 10.5 MHz None (TOFD) LP12.5 MHz

LP 10 MHz BP 1: LP 2 MHz (TOFD) LP16.5 MHz

BP 225 MHz HP 4 MHz LP 4 MHz (TOFD) LP 20 MHz
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Tabelle 10 UT Settings — Receiver (UT-Einstellungen — Empfinger) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Rectifier Wird verwendet, um die Gleichrichtung des A-Bild-Signals
(Gleichrichtung) | einzustellen. Die folgenden vier angezeigten Optionen sind
RF (Hochfrequenz) nicht gleichgerichtet, HW+ (Halbwelle

positiv), HW- (Halbwelle negativ) bzw. GW (Ganze Welle).
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Tabelle 10 UT Settings — Receiver (UT-Einstellungen — Empfinger) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Rectifier

(Fortsetzung)

Video Filter PA/UT: Dieser Parameter aktiviert den
Videoglattungsfilter. Er wird entsprechend der
Priifkopffrequenz und der Gleichrichtungsart eingestellt.
Der Videofilter ist im HF-Modus nicht verfiigbar.

Averaging Wird verwendet, um einen Mittelwert (1, 2, 4, 8 und 16) fiir

(Mittelung) die aktuelle Gruppe auszuwaihlen. Die IFF wird durch
diesen Wert geteilt. Wird beispielsweise der
Mittelungswert von 1 auf 4 gestellt, fallt eine IFF von 1 kHz
auf 250 Hz. Das Gerat sendet weiter Impulse von 1 kHz, es
werden aber nur die Echosignale jedes vierten Impulses fiir
die Erstellung des Signals genutzt. Mit dem Mitteln wird
das Rauschen der Echosignale reduziert. Mit dem Wert 1
findet keine Mittelung statt. Fiir TOFD sind auch
Mittelwerte von 32 und 64 moglich.

Reject Unter dem festgelegten Wert liegende Signalamplituden

(Rauschunterdr.) | werden auf 0 % herabgesetzt. Der Standardwert ist 0 %.

2714 Beam (Schallbiindel)

Mit dem Beam (Schallbiindel) Parameter konnen Sie die Optionen Scan-Offset,
Index-Offset, Skew, Beam Delay (Abstrahlwinkel, Schallbndlvorl.), Gain Offset
(Verst. Offset) und Refracted Angle (Einschallwinkel) anzeigen und bearbeiten. Um
auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu UT Settings > Beam (UT-Einstellungen
> Schallbiindel) [Abbildung 2-18 auf Seite 56 undTabelle 11 auf Seite 56].
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UT Settings | Beam

0.0Q0mm

Gain Offset Refracted Angle 0.00 mm

0.0¢8 52.00

<Previous

Abbildung 2-18 UT Settings — Beam (UT-Einstellungen — Schallbiindel)

Tabelle 11 UT Settings — Beam (UT-Einstellungen — Schallbiindel)

Option

Beschreibung

Scan Offset
(Offset Scan)

Schreibgeschiitzt: Dieser Wert wird im Priifplan
berechnet. Das Schallbiindel Offset Scan ist der
zusatzliche Scan-Offset des aktuellen Schallbiindels
entsprechend der bestimmten Scan-Offsets des Sensors
unter Sensor & Priifteil. Der gesamte Scan-Offset fiir ein
bestimmtes Schallbiindel ist der Sensor-Scan-Offset +
Schallbiindel-Scan-Offset.

Index Offset
(Offset Index)

Das Schallbiindel Index-Offset ist die Differenz zwischen
der auf dem Priifteil markierten 0-Position und dem
Schallbiindelaustrittspunkt auf der Index-Achse. Der
Schallbiindel-Offset auf der Index-Achse ist negativ fiir
Sensoren in der Abstrahlwinkelposition 90 und positiv fiir
Sensoren in der Abstrahlwinkelposition 270.

|
Probe
index

B T ©

A
Y

Beam index

40

-100 -a0 -60 -40 -20 o

Skew
(Abstrahl-
winkel)

Zusatzlicher Abstrahlwinkel des Schallbiindels
entsprechend zur Sensorausrichtung (typischerweise 90°
oder 270°). Wenn die Schallbiindelausrichtung 0° anzeigt,
bedeutet dies, dass die Schallbiindelausrichtung mit der
Sensorausrichtung ausgerichtet ist.
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Tabelle 11 UT Settings — Beam (UT-Einstellungen — Schallbiindel) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Beam Delay PA: Mit dem Schallbiindelvorlauf wird der

(Schallbiindel- Vorlaufkeilvorlauf fiir die ausgewéhlte

vorlauf) Sendemodulierung eingestellt. Mit dem Assistenten fiir
den Vorlaufkeilvorlauf wird der Wert des
Schallbiindelvorlaufs fiir alle Schallbiindel berechnet.
Andern Sie diesen Parameter nur, wenn der
Schallbiindelvorlauf fiir die aktuelle Sendemodulierung
nachgestellt werden muss (ausgedriickt in us
[Mikrosekunden]).

Gain Offset Zum Ablesen des berechneten Verstarkungsoffsets der

(Verstarkung aktuellen Sendemodulierung. Dieser Wert wird

Offset) normalerweise vom Assistenten zur
Empfindlichkeitsjustierung erstellt und kann ggf. von
Hand geédndert werden (ausgedriickt in dB [Dezibel]).

Refracted Angle | PA/TOFD: Zeigt den Winkel des Ultraschallstrahls im

(Einschallwinkel) | Material an.

2715 Advanced (Erweitert)

Mit dem Advanced (Erweitert) Parameter konnen Sie die Optionen Ref. Amplitude,
Auto 80 %, Reference dB (Referenz-dB), Point Quantity, Compression (Punkt
Anzahl, Kompression) und Effective Digitizing Frequency (Effektive
Digitalisierungsfrequenz ) anzeigen und bearbeiten. Um auf diese Optionen

zuzugreifen, gehen Sie zu UT Settings > Advanced (UT-Einstellungen > Erweitert)

[Abbildung 2-19 auf Seite 57 und Tabelle 12 auf Seite 58].

UT Settings | Advanced

Ref. Amplitude

80.0%
-]

Abbildung 2-19 UT Settings — Advanced (UT-Einstellungen - Erweitert)

)
Reference dB Point Quantity Compression Ef 0.00 mm

ON

Auto (80%) 568

OFF . — = A <Previous
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Tabelle 12 UT Settings — Advanced (UT-Einstellungen — Erweitert)

Option

Beschreibung

Ref.-Amplitude

Zur Angabe der Bildschirmhohe der Referenzamplitude im
A-Bild. Der Wert wird in Prozent Bildschirmhohe
angegeben, die Standardeinstellung ist 80.0 %. Der Wert
andert den Wert fiir Auto XX % zur Einstellung der
Verstarkung und legt auch die Hohe der Referenzlinie fest,
falls aktiviert.

Reference dB
(Referenz dB)

Registriert die aktuelle Verstarkung als
Referenzverstarkung und fiigt einen
Verstarkungsaufschlag (Ausgangswert 0.0) zu dieser
Referenzverstarkung hinzu.

Die an alle Sendemodulierungen angewendete
Verstarkung ist die Referenzverstarkung plus dem
Verstarkungsaufschlag. Der Parameter Referenz dB ist fiir
Priifungen hilfreich, fiir die ein Verstarkungsaufschlag auf
eine Referenzverstarkung aufgeschlagen oder von ihr
abgezogen werden muss.
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Tabelle 12 UT Settings — Advanced (UT-Einstellungen — Erweitert) (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

Point Quantity
(Punkt Anzahl)

PA/UT: Hier wird die Anzahl der zu speichernden A-
Bildpunkte eingestellt. Erhohen Sie diesen Wert, um den
Kompression Faktor auf den gewiinschten Wert. Bei
Erhohung der Point Quantity (Punkt Anzahl) wird
zundchst der Bereich erhoht, bis die Compression
(Kompression) sich verringert, um sicherzustellen, dass der
tatsachliche UT-Bereich niemals unter dem gewiinschten
UT-Bereich liegt (definiert in UT Settings > General >
Range [UT-Einstellungen > Allgemein > Bereich]).

Die Anzahl Punkte im A-Bild und der Verdichtungsfaktor
oder die Verdichtung stehen in direktem Verhaltnis zur
Dateigrofle.

TOFD: Zeigt die Anzahl der zu speichernden A-
Bildpunkte an. Standardmaéfig ist dieser Wert festgelegt
und hangt vom Ultraschallbereich ab. Der Priifbereich wird
unter UT Settings > General > Range (UT > Allgemeines >
Bereich) eingestellt.

Die Anzahl Punkte im A-Bild und der Verdichtungsfaktor

oder die Verdichtung stehen in direktem Verhaéltnis zur
Dateigrofle.

Compression
(Verdichtung)

PA/UT: Zeigt den Wert der A-Bild-Kompression an. Je nach
Priifbereich und Anzahl Punkte kann ein
Kompressionswert grofSer als 1 erforderlich sein. Bei einem
Wert von 6 wird beispielsweise der Maximalwert von
jeweils 6 aufeinanderfolgenden Erfassungspunkten
beibehalten. Es werden keine Maxima fehlen.

TOFD: Die Kompression wird in TOFD auf 1 erzwungen
und ist schreibgeschiitzt.

Effective
Digitizing
Frequency
(Effektive
Digitalisie-
rungsfrequenz)

Die Effective Digitizing Frequency (Effektive
Digitalisierungsfrequenz) ist auf 100 MHz eingestellt, d.h.
es wird ein Datenpunkt alle 0,01 ps der analogen
Wellenform erfasst. Dieser Wert kann vom Benutzer nicht
gedandert werden.
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Tabelle 12 UT Settings — Advanced (UT-Einstellungen — Erweitert) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Net Digitizing Die Net Digitizing Frequency (Aktive
Frequency Digitalisierungsfrequenz) ist das Ergebnis der Effektiven
(Aktive Digitalisierungsfrequenz geteilt durch die Kompression.
Digitalisie- Das Ergebnis wird zur Normkonformitat verwendet. Der

rungsfrequenz) | Wert in Klammern [ ] ist das Zeitintervall zwischen jedem
A-Bildpunkt.

2.7.2  TFM Settings (TFM-Einstellungen)

Das TFM Settings (TFM-Einstellungen) Mentii ermoglicht Ihnen den Zugriff auf die
Parameter General (Allgemeines), Pulser (Sender), Zone (Bereich) und Advanced
(Erweitert).

2.7.21 General (Allgemeines)

Mit dem General (Allgemeines) Parameter konnen Sie die Optionen L Velocity (L
Schallgeschw.), T Velocity (T Schallgeschw.), Referenz dB und Envelope (Hiillkurve)
anzeigen und bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu TFM
Settings > General (TFM-Einstellungen > Allgemeines) [Abbildung 2-20 auf Seite 60
undTabelle 13 auf Seite 60].

TFM Settings | General

Ref. Amplitude

Off

5890.0 nvs 3240.0 m/s

Abbildung 2-20 TFM Settings — General (TFM-Einstellungen — Allgemeines)

Tabelle 13 TFM Settings — General (TFM-Einstellungen — Allgemeines)

Option Beschreibung

L Velocity Geschwindigkeit von Longitudinalwellen im Material des
(L Schallgeschw.) | Priifteils.

Das Material und die Longitudinalwellengeschwindigkeit
werden normalerweise wahrend der Gruppenerstellung als
Teil des Priifplanprozesses eingestellt.
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Tabelle 13 TFM Settings — General (TFM-Einstellungen — Allgemeines)

Option Beschreibung

T Velocity Geschwindigkeit von Transversalwellen im Material des

(T Schallgeschw.) | Priifteils.
Das Material und die Transversalwellengeschwindigkeit
werden normalerweise wahrend der Gruppenerstellung als
Teil des Priifplanprozesses eingestellt.

Reference dB Registriert die aktuelle Verstarkung als

(Referenz dB) Referenzverstarkung und fiigt einen Verstarkungsaufschlag

(Ausgangswert 0.0) zu dieser Referenzverstarkung hinzu.

Die an alle Sendemodulierungen angewendete Verstarkung
ist die Referenzverstarkung plus dem
Verstarkungsaufschlag. Der Parameter Referenz ist fiir
Priifungen hilfreich, fiir die ein Verstiarkungsaufschlag auf
eine Referenzverstarkung aufgeschlagen oder von ihr
abgezogen werden muss.

Ref.-Amplitude

Zum Einstellen der Referenz in Prozent.

TFM Method
(TFM-Methode)

Die TFM-Methode lasst sich nur mit OmniScan X3 64
Priifgeraten andern. Es kann zwischen Delay-And-Sum
oder Phase Coherence Imaging (PCI) ausgewahlt werden.
Die TFM-Methode kann unabhangig auf die Gruppen
angewendet werden. Fiir weitere Einzelheiten zu PCI siehe
,Phase Coherence Imaging (PCI)” auf Seite 234.

Fiir alle OmniScan X3 Modelle ist die TFM-Methode
standardmaéfiig Delay-And-Sum.

2.7.2.2 Pulser (Impulsgenerator)

Mit diesem Pulser (Sender) Parameter konnen Sie die Optionen Voltage (Spannung),
Frequency (Frequenz), PW (IB) und Acq. Rate Mode
(Erfassungsgeschwindigkeitsmodus) anzeigen und bearbeiten. Um auf diese
Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu TFM Settings > Pulser (UT-Einstellungen >
Sender) [Abbildung 2-21 auf Seite 62 undTabelle 14 auf Seite 62].
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TFM Settings | Pulser

71.6Hz Full Matrix

Abbildung 2-21 TFM Settings — Pulser (TFM Einstellungen — Sender)

Tabelle 14 TFM Settings — Pulser (TFM Einstellungen — Sender)

Option Beschreibung
Select Pulser Gibt an, welches Element des Sensors als erstes Element des
(Sender Impulsgebers verwendet werden soll.
auswdhlen)
Voltage Spannung des Senders. Mit einem OmniScan X3 64 Priifgerat
(Spannung) kann 10 Vpp, 20 Vpp, 40 Vpp, 80 Vpp, 120 Vpp oder

160 ausgewahlt werden.

Auf einem OmniScan X3 Priifgerat kann zwischen 40 V
(Standardwert), 80 V oder 115 V ausgewahlt werden.

Frequency Wert der Priifkopffrequenz. Um die Frequenz zu dndern,

(Frequenz) wahlen Sie die Probe & Wedge Manager (Priifkopf- &
Vorlaufkeilverwaltung) oder dndern Sie den Priifkopf im
Priifplan.

PW (IB) Wert der Impulsbreite (IB). Die Impulsbreite wird

automatisch an die Sensorfrequenz angepasst.
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Tabelle 14 TFM Settings — Pulser (TFM Einstellungen — Sender) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Acq. Rate Stellt die Erfassungsgeschwindigkeit (Acq. Rate) ein. Der
Mode Wert Acq. Rate ist fiir alle Gruppen festgelegt und definiert
(Erfassungs- die Wiederholfrequenz aller Kanile. Das Produkt von Acq.
geschwindig- Rate (Erfassungsgeschwindigkeit) x Scan Resolution
keitsmodus) (Abtastgeschwindigkeit) entspricht der

Abtastgeschwindigkeit, wenn die Priifung auf Time (Zeit)
eingestellt ist, und ist gleich dem Max. Scan Speed (Max.
Priifgeschwindigkeit) fiir eine Priifung im Encoder
(Weggeber) Modus. Wenn die Abtastbewegung schneller ist
als die Max. Scan Speed, konnten Daten iibersehen werden,
was durch schwarze Linien angezeigt wird. Mit Weggebern
besitzt die Funktion Acq. Rate einen Energiesparmodus, in
dem bei stillstehendem Weggeber die Priifgeschwindigkeit
verringert wird. Geben Sie einen Wert ein, der der
angeforderte Wert sein wird. Fiir die Software ist dies dann
der zu erreichende Wert. Sie konnen auch einen der
folgenden vorgegebenen Werte auswahlen:

Auto Max.
Stellt die maximale Acq. Rate ein.
Default (Standardwert)

Setzt dieAcq. Rate auf den minimalen Wert zwischen 120 Hz
und der maximal verfiigbaren Erfassungsrate.

Edit (Bearbeiten)
Sie konnen einen Wert auch manuell eingeben.
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Tabelle 14 TFM Settings — Pulser (TFM Einstellungen — Sender) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Sparse (Leer) Passt die geringe Datendichte des Impulsgebers der FMC-
Erfassung an. Der Sparse Standardwert ist so eingestellt,
dass mindestens 16 Elemente gesendet werden. Fiir einen
Sensor mit 64 Elementen betragt die Standardeinstellung 1/4,
sodass 16 Elemente gesendet werden. Fiir einen Sensor mit
16 oder weniger Elementen ist der Sparse Standardwert Full
Matrix. Der Bediener kann den Wert wahrend der
Konfiguration jederzeit &ndern.In einer Full Matrix (Volle
Matrix) Konfiguration (Standard) sendet und empfangt
jedes Element. Ein anderer Sparse (Leer) Wert dndert die
Anzahl Impulsgeber, die zum Senden aktiviert werden, aber
alle Elemente werden weiterhin zum Empfangen verwendet.
Die Optionen sind Full Matrix, 1/2, 1/3, 1/4, 1/8 und 1/16. Ein
Sensor mit 32 Elementen bedeutet ein Wert von 1/2, dass 16
Elemente senden und alle 32 Elemente empfangen. Einige
Optionen werden moglicherweise nicht angezeigt, da
mindestens 4 Impulsgeber erforderlich sind (z. B. bei einem
Sensor mit 16 Elementen, 1/8 und 1/16 fehlen). Beim Andern
vom Sparse (Leer) Wert wird hédufig die max. Acq. Rate
erhoht, was zu einem niedrigeren Signal-Rausch-Verhaltnis
fiihren kann.

2.7.2.3 Receiver (Empfanger)

Mit dem Receiver (Empfanger) Parameter kann der Filter definiert werden, der auf
das TFM-Signal angewendet werden soll. Um auf diese Option zuzugreifen, gehen

Sie zu TFM Settings > Receiver (TEM-Einstellungen > Empféanger) [Abbildung 2-22
auf Seite 64 und Tabelle 15 auf Seite 65].

TFM Settings | Receiver

Select Receiver

[S1=3

Abbildung 2-22 TFM Settings — Receiver (TFM-Einstellungen — Empfanger)
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Tabelle 15 TFM Settings — Receiver

Option

Beschreibung

Select Receiver

Gibt an, welches Element des Sensors als erstes Element des

(Empfanger Empfangers verwendet werden soll.
auswahlen)
Filter Wahlen Sie den entsprechenden Filterwert aus, der auf das
TFM-Signal angewendet werden soll.
None (0.9-18)MHz v  Band-pass 11.75 MHz High-pass 8 MHz
Band-pass 6.3 MHz High-pass 2 MHz High-pass 10 MHz
Band-pass 7.4 MHz High-pass 4 MHz
Band-pass 9.55 MHz High-pass 6 MHz
Envelope Wird verwendet, um Envelope (TFM-Bild) ON (EIN)
(TFM-Bild) (standardmaéfsig) oder OFF (AUS) zu stellen. Das TFM-Bild

kann unabhéngig auf die Gruppen angewendet werden.

Das TFM-Bild wird durch Kombination und Extraktion der
Norm von zwei Signalen erzeugt: der realen Komponente
des rohen A-Bilds, durch FMC erfasst, und der imagindren
Komponente der Hilbert-Transformation. Durch die
Verarbeitung werden die Signaloszillationen im TFM-Bild
entfernt und es wird eine stabilere maximale
Amplitudenmessung ermoglicht.

Wahrend die Berechnung der Hiillkurve nimmt der
Berechnungsaufwand fiir die Software zu, wodurch die
Rasterauflosung verringert und dadurch die maximale
Erfassungsgeschwindigkeit (Acq. Rate) erhéht werden
kann.
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2724 Wave Set and Zone (Wellengruppe und Bereich)

Mit dem Zone (Bereich) Parameter kénnen Sie die Optionen Min. Index, Max. Index,
Min. Depth (Min. Tiefe) und Max. Depth (Max. Tiefe) anzeigen und bearbeiten. Um
auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu TFM Settings > Wave Set and Zone
(TEM-Einstellungen > Wellengruppe und Bereich) [Abbildung 2-23 auf Seite 66
undTabelle 16 auf Seite 66].

TFM Settings | Wave Set and Zone

Min. Depth Max. Depth

0.01 mm 15.00 mm

Abbildung 2-23 TFM Settings — Zone (TFM Einstellungen — Bereich)

Tabelle 16 TFM Settings — Zone (TFM Einstellungen — Bereich)

Option Beschreibung
Wave Set Zeigt die ausgewdahlte Wellengruppenart im Priifplan an.
(Wellengruppe)
Min. Index Wird verwendet, um den Grenzwert fiir die linke Seite des

TFM-Bereichs einzustellen (orange Linie in der Priifplan-
Darstellung). Bei Schweifsnahtpriifungen liegt die Null in
der Mitte der Schweifsnaht.

Max. Index Wird verwendet, um den Grenzwert fiir die rechte Seite
des TFM-Bereichs einzustellen (orange Linie in der
Priifplan-Darstellung). Bei Schweifinahtpriifungen liegt die
Null in der Mitte der Schweifsinaht.

Min. Depth Wird verwendet, um die Obergrenze fiir den TFM-Bereich
(Min. Tiefe) festzulegen (orange Linie in der Priifplan-Darstellung.
Max. Depth Wird verwendet, um die Untergrenze fiir den TFM-Bereich
(Max. Tiefe) festzulegen (orange Linie in der Priifplan-Darstellung).
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2.7.2.5 Zone Resolution (Bereich Auflosung)

Mit dem Zone Resolution (Bereich Auflésung) Parameter konnen Sie die Optionen
Resolution (Aufldsung), pts/AL, pts/AT und Amplitude Fidelity (Amplitudentreue)
anzeigen und bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu TFM
Settings > Zone Resolution (TFM-Einstellungen > Bereich Auflésung)

[Abbildung 2-24 auf Seite 67 und Tabelle 17 auf Seite 67.

TFM Settings | Zone Resolution

Resolution PES/AT Amplitude Fidelity

0.16 mm 3. 5 2.1de

Abbildung 2-24 TFM Settings — Zone Resolution (TFM Einstellungen — Bereich
Auflésung)

Tabelle 17 TFM Settings — Advanced (TFM Einstellungen — Erweitert)

Option Beschreibung
Resolution Wird verwendet, um den Abstand zwischen zwei Pixeln im
(Auflosung) TFM-Bereich einzustellen. Passen Sie die Rasterauflésung
an, um eine normkonforme Amplitudentreue zu erhalten.
0.18mm
1024p
-1 ]
! 1024p !
pts/AL Zeigt die Anzahl Punkte pro Longitudinalwellenldnge an,
die durch die Einstellung der Rasterauflosung bestimmt
wird.
pts/AT Zeigt die Anzahl Punkte pro Transversalwellenldnge an, die
durch die Einstellung der Rasterauflosung bestimmt wird.
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Tabelle 17 TFM Settings — Advanced (TFM Einstellungen — Erweitert)

Option Beschreibung
Amplitude Zeigt die maximal mogliche Amplitudenvariation (in dB)
Fidelity an, die durch die Rasteraufldsung selbst entsteht. Dieses
(Amplituden- | Modell basiert auf empirischen Beobachtungen und
treue) berticksichtigt die horizontalen und vertikalen Achsen.

2.7.2.6 Aperture (Apertur)

Mit dem Parameter Apertur kdnnen Sie die Impulsgeber- und
Empféangereinstellungen so sehen, wie sie im Priifplan eingestellt wurden.

TFM Settings | Aperture

First Pulser

1
a

Abbildung 2-25 TFM Settings — Aperture (TFM-Einstellungen — Apertur)

Tabelle 18 TFM Settings — Aperture (TFM-Einstellungen — Apertur)

Option Beschreibung
First Pulser Gibt die Elementnummer an, die als erstes Element im
(Erster Sender) Impulsgeber verwendet wird.
Pulser Quantity Gibt die Anzahl der verwendeten Sender an.
(Anzahl Sender)
Last Pulser Gibt die Elementnummer an, die als letztes Element im
(Letzter Sender) Impulsgeber verwendet wird.
First Receiver Gibt die Elementnummer an, die als erstes Element im
(Erster Empfénger) Empfanger verwendet wird.
Receiver Quantity | Gibt die Anzahl der verwendeten Empfanger an.
(Anzahl
Empfanger)
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Tabelle 18 TFM Settings — Aperture (TFM-Einstellungen — Apertur) (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

Last Receiver
(Letzter
Empféanger)

Gibt die Elementnummer an, die als letztes Element im
Empfianger verwendet wird.

2.7.3  Gates & Alarms (Blenden & Alarme)

Das Gate & Alarms (Blenden & Alarme) Menii ermdglicht den Zugriff auf die
Parameter Gate Main (Blende - Hauptmenii), Gate Advanced (Blende erweitert),
Alarm, Output (Ausgang) und Thickness (Dicke).

# Plan & Calibrate

Aw UT Settings

4 Gates & Alarms

$ Scan

O Display

3 Probe & Part

N Focal Law

1 Measurements

4 Preferences

Gate Main

Gate Advanced

Alarm

Output

Thickness

Abbildung 2-26 Gates & Alarms (Blenden & Alarme)

2.7.31 Gate Main (Blende - Hauptmenii)

Mit dem Gate Main (Blende - Hauptmenii) Parameter konnen Sie die Optionen Select
Gates (Blenden auswéhlen), Activation (Aktivierung), Geometry, Start, Width
(Geometrie, Start, Breite) und Threshold (Hohe) anzeigen und bearbeiten. Um auf
diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Blenden & Alarme > Blende - Hauptmenii
(Abbildung 2-27 auf Seite 70 undTabelle 19 auf Seite 70).
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Gates & Alarms | Gate Main

Select Gates Activation Geometry sta 0.00 mm

A m True Depth

] OFF A <Previous

Abbildung 2-27 Gates & Alarms PA — Gate Main menu (Blenden & Alarme PA —
Blenden-Hauptmenii)

Tabelle 19 Gates & Alarms PA — Gate Main menu
(Blenden & Alarme PA — Blenden-Hauptmenii)

Option Beschreibung
Select Gates Wird verwendet, um auszuwahlen, welche
(Blenden Blendenparameter bearbeitet werden sollen. Sie kénnen
auswdhlen) zwischen A, B, oder I wiahlen.
Activation Wird verwendet, um die Blende auf dem Bildschirm
(Aktivierung) einzustellen ON oder OFF.
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Tabelle 19 Gates & Alarms PA — Gate Main menu
(Blenden & Alarme PA — Blenden-Hauptmenii) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Geometry Stellt den Blendentyp ein: True Depth (Wahre Tiefe)
(Geometrie) oderSound Path (Schallweg).

True Depth stellt die Blende entsprechend der Tiefe im
Material ein.

Sound Path stellt die Blende entsprechend der im
Material zuriickgelegten Strecke ein.
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Tabelle 19 Gates & Alarms PA — Gate Main menu
(Blenden & Alarme PA — Blenden-Hauptmenii) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Start Zur Einstellung der Startposition der ausgewahlten
Blende. Diese Position hdngt von der Synchronisation
der Blende ab. Die tatsachliche Stellung der Blende ist
die Synchronisationsposition plus der unter Start
angegebenen Position. Wenn die Blende nicht
synchronisiert ist, ist der Start relativ zum Nullpunkt auf
der Ultraschallachse.

Width (Breite) Wird verwendet, um die Breite der Blende einzustellen
(ausgedriickt in mm oder Zoll).

Threshold Wird verwendet, um die Hohe der Blende im A-Bild
(Hohe) einzustellen. Dieser Parameter bestimmt, bei welcher
Amplitude das Signal die Blende iiberschreitet.

2.7.3.2 Gate Advanced (Blende - Erweitert)

Mit dem Gate Advanced (Blende Erweitert) Parameter konnen Sie die Optionen
Select Gates (Blenden auswihlen), Synchro, Peak, Measure (Maximum, Messen) und
Signal Polarity ( Signalpolaritdt ) anzeigen und bearbeiten. Um auf diese Optionen
zuzugreifen, gehen Sie zu Gate & Alarms > Gate Advanced (Blenden & Alarme >
Blende - Erweitert) [Abbildung 2-28 auf Seite 72 undTabelle 20 auf Seite 73].

Gates & Alarms | Gate Advanced

peak Measure Signal Polarity 0.00 mm

Max Peak Peak (A) Positive
<Previous

Abbildung 2-28 Gates & Alarms — Gate Advanced (Blenden & Alarme — Blende -
Erweitert)
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Tabelle 20 Gates & Alarms — Gate Advanced
(Blenden & Alarme — Blende - Erweitert)

Option Beschreibung
Select Gates Wird verwendet, um auszuwéahlen, welche
(Blenden Blendenparameter bearbeitet werden sollen. Sie konnen
auswahlen) zwischen A, B, oder I wihlen.
Synchro (fiir Hier wird bestimmt, womit die ausgewahlte Blende
Blende A und synchronisiert wird:
Blende B) Pulse (Impuls): Synchronisation am Anfang des Impulses.

Das ist die einzige verfiigbare Option, wenn ein anderer
Gruppentyp als Linear at 0° (Linear bei 0°) verwendet
wird.

1/: Synchronisiert bei Uberschreiten von Blende I oder
wenn sie nicht tiberschritten wird, mit dem Ende von
Blende I. Blende I muss aktiv sein, um diese Option zu
verwenden.

A”: Synchronisiert mit der Position des
Amplitudenmaximus in Blende A oder wenn sie nicht
tiberschritten wird, mit dem Ende von Blende A. Diese
Option ist verfiigbar fiir Blende B, wenn Sie Measure
(Messen) = Peak (Maximum) fiir Blende A ausgewéhlt
haben.

A/: Synchronisiert mit dem ersten Uberschreiten von
Blende A oder wenn sie nicht tiberschritten wird, mit dem
Ende von Blende A Diese Option ist verfligbar fiir Blende
B, wenn Sie Measure = Edge (Flanke) fiir Blende A
ausgewahlt haben.
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Tabelle 20 Gates & Alarms — Gate Advanced
(Blenden & Alarme — Blende - Erweitert) (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

A-scan Synchro
(A-Bild-Synchro.)

Wird verwendet, um den A-Bild-Synchronisierungstyp
anzugeben.

Pulse (Impuls): Synchronisation am Anfang des Impulses.
Die Ultraschallachse beriicksichtigt Wedge Delay
(Vorlaufkeilverzégerung) und Beam Delay
(Schallbndlvorl.), also sollte der Nullpunkt auf der
Oberflache des Priifteils liegen, wenn im Priifplan die
rechte Seite ausgewahlt wurde. Das ist die einzige
verfiigbare Option, wenn ein anderer Gruppentyp als
Linear at 0° (Linear bei 0°) verwendet wird.

I/: Synchronisiert den Nullpunkt auf der Ultraschallachse
am Signal bei der ersten Uberschreitung in der Blende L.
Blende I muss aktiv sein, um diese Option zu verwenden.
Vorlaufkeil- und Schallbiindelverzégerungen werden bei
Auswabhl dieser Option auf 0 gesetzt.

Peak

Wenn der Wert von Measure auf Peak () eingestellt ist,
kann der Benutzer mit der Einstellung Peak wihlen, ob
sich die Messwerte auf First Peak (1. Spitze) oder Max
Peak (Max. Spitze) beziehen.

Wenn fiir eine bestimmte Blende (A, B oder I) Max. Peak
ausgewahlt wird, entsprechen Priifdaten, Messwerte und
Parameter nur der hochsten Spitze in dieser Blende.
Wenn fiir eine bestimmte Blende (A, B oder I) First Peak
ausgewahlt wird, entsprechen die Priifdaten, Messwerte
und Parameter nur der ersten Spitze in dieser Blende.

Measure
(Messen)

Wird verwendet, um den Messtyp der aktuellen Blende
einzustellen.

Peak () (Spitze (*): Die angezeigten Daten, Messwerte
und Parameter entsprechen entweder Max. Peak oder
First Peak, je nach Peak Einstellung.

Edge (/) (Flanke): Die angezeigten Daten, Messwerte und
Parameter entsprechen dem ersten Uberschreitung in der
Blende. Die Peak Einstellung hat keinen Einfluss.
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Tabelle 20 Gates & Alarms — Gate Advanced
(Blenden & Alarme — Blende - Erweitert) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Signal Polarity Fiir gleichgerichtete Signale ist die Signal Polarity
(Signalpolaritat) | (Signalpolaritat) auf Positive (Positiv) eingestellt und ist
schreibgeschiitzt. Fiir HF-Signale ist die Polaritat auf
Absolute (Absolut) eingestellt. Im Absolute (Absolut)
Modus berticksichtigen alle Blendenmessungen den
absoluten Wert des Signals in der Blende, unabhéngig
davon, ob das Signal positiv oder negativ ist.

2.7.3.3 Alarm

Im Alarm Menii kann ein Alarm fiir alle Gruppen, alle Blenden oder eine Gruppe
oder eine Blende eingestellt werden. Es konnen maximal drei Alarme eingestellt
werden. (Siehe Abbildung 2-29 auf Seite 75.)

Gates & Alarms | Alarm

Select Alarm Adtivation Apply To Condition 1 Operator

On

Alarm 1 All Gate A None

Abbildung 2-29 Gates & Alarms — Alarm Menii (Blenden & Alarme —
Alarm Menii

Tabelle 21 Gates & Alarms — Alarm (Blenden & Alarme — Alarm)

Option Beschreibung

Select Alarm Wahlen Sie den zu konfigurierenden Alarm (Alarm 1 bis

(Alarm Alarm 3) aus.

auswihlen)

Activation On (An) oder Off (Aus) aktiviert oder deaktiviert die

(Aktivierung) entsprechende Alarmleuchte, die auf der Vorderseite des
Priifgerats sichtbar ist (siehe Abbildung 2-30 auf Seite 77).

Apply To Wahlen Sie eine bestimmte Gruppe aus oder wenden Sie

(Anw. an) es an All (Alle) Gruppen an.
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Tabelle 21 Gates & Alarms — Alarm (Blenden & Alarme — Alarm) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Condition 1 Stellen Sie die Blendenbedingung ein, die den Alarm
(Bedingung 1) auslost. Die Bedingung kann so eingestellt werden, dass

der Alarm ausgeldst wird, wenn das Signal eine
bestimmte Blende erreicht (z. B.Gate A (Blende A)) oder
wenn das Signal keine bestimmte Blende erreicht (z. B.
Not Gate A (Nicht Blende A).

Operator Wihlen Sie einen logischen Operator aus, der die beiden
Bedingungen verkniipft.

Der And (Und) Bediener aktiviert den Alarm, wenn beide
Bedingungen erfiillt sind.

Der Or (Oder) Bediener aktiviert den Alarm, wenn eine
der beiden Bedingungen erfiillt ist.

Condition 2 Stellen Sie eine zweite Blendenbedingung ein, die den
(Bedingung 2) Alarm auslést. Die Bedingung kann so eingestellt werden,
dass der Alarm ausgeldst wird, wenn das Signal eine
bestimmte Blende erreicht (z. B.Gate B (Blende B)) oder
wenn das Signal keine bestimmte Blende erreicht (z. B.
Not Gate B (Nicht Blende B).

| TIPP |
Die linke Alarmanzeige ist fiir Alarm 1, die mittlere fiir Alarm 2 und die rechte fiir
Alarm 3 (siehe Abbildung 2-30 auf Seite 77).
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Alarm 2
Alarm 1

Abbildung 2-30 Alarmleuchten

2.7.34 Output (Ausgang)

Im Output (Ausgang) Menii konnen Sie ein Alarmsignal konfigurieren und an einen
digitalen Ausgang senden.

Gates & Alarms | Output

Select Alarm Count lay Hold Time Digital Output

Alarm 1 .0s 0.1s None

Abbildung 2-31 Gates & Alarms — Output Menii (Blenden und Alarme — Ausgang
Menii)

Tabelle 22 Gates & Alarms — Output (Blenden und Alarme - Ausgang)

Option Beschreibung
Select Alarm Wahlen Sie das zu konfigurierende Alarmsignal aus
(Alarm (Alarm 1 bis Alarm 3).
auswihlen)

Count (Anzahl) | Geben Sie die Anzahl Alarmbedingung ein, die erfiillt sein
miissen bevor der Alarm ausgelst wird.
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2.7.3.5

Tabelle 22 Gates & Alarms — Output (Blenden und Alarme - Ausgang)

(Fortsetzung)
Option Beschreibung
Delay Geben Sie die Verzogerung zwischen dem Auftreten der
(Verzogerung) Alarmbedingung und der tatsachlichen Alarmauslosung
ein.
Hold Time Geben Sie die Dauer des Alarms ein.
(Haltezeit)
Digital output Hier konnen Sie das Alarmsignal an einen der drei DOUT
(Digitalausgang) | digitale Ausgédnge senden.
Thickness (Dicke)

Mit dem Thickness (Dicke) Parameter konnen Sie die Quelle der Dickenmessung
festlegen und das Minimum und Maximum der Farbpalette der Dickenmessung
definieren. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Gate & Alarms >

auf Seite 78].

Thickness (Blenden & Alarme > Dicke) [Abbildung 2-32 auf Seite 78 undTabelle 23

Gates & Alarms | Thickness

Minimum Maximum

3.75mm 15.75mm

Abbildung 2-32 Gates & Alarms —Thickness (Blenden & Alarme — Dicke)

Tabelle 23 Gates & Alarms —Thickness (Blenden & Alarme — Dicke)

Option Beschreibung
Mode (Modus) Wahlt die Blendenkombination, die zur Messung der
Dicke verwendet wird.
Minimum Die Mindestdicke der Farbskala fiir die Dicke im C-Bild.
Maximum Die maximale Dicke der Farbskala fiir die Dicke im C-
(Maximal) Bild.
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2.7.3.6 TFM-Blenden

Die Blende A ist mit TEM-Gruppen verfiigbar. Da im TFM-Modus die Daten
volumetrisch sind, wird ein Blendenfenster verwendet, in dem die Daten eines
bestimmten Zielbereichs in der Vorderansicht angezeigt werden.

Es gibt keine erweiterten Parameter oder Dickenparameter fiir die TFM-Blende, so ist
nur das Menii Gates Main (Blenden-Hauptmenii) verfiigbar (siehe Abbildung 2-33
auf Seite 79 und Tabelle 24 auf Seite 79).

Gates | Gates Main

Abbildung 2-33 Blenden & Alarme — TFM

Tabelle 24 Blenden & Alarme — TFM

Option Beschreibung
Activation Zum Einstellen der Blende auf dem Bildschirm auf On
(Aktivierung) (Ein) oder Off (Aus).
Index Start Zum Festlegen der Startposition der ausgewéhlten
(Index Start) Blende in Index-Richtung. Index End (Index-Ende) wird

mit Index Start (Index-Start) aktualisiert, um die gleiche
Breite der Blende beizubehalten.

Index End Zum Festlegen der Endposition der ausgewahlten Blende

(Index Ende) in Index-Richtung. Index Start wird nicht mit Index End
gedandert.

Depth Start Dieselbe Funktion wie fiir Index Start, aber in Tiefen-

(Tiefe Start) Richtung.

Depth End Dieselbe Funktion wie fiir Index End, nur in Tiefen-Rich-

(Tiefe Ende) tung.

Threshold Zur Einstellung der Hohe der Blende im A-Bild. Dieser

(Hohe) Parameter bestimmt die Amplitude eines Signals in der

Blende fiir die Erkennung.
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Im Raster-Scan-Modus sind Index Start (Index Start) und Index End (Index Ende)
schreibgeschiitzt und verriegelt entsprechend der Werte Index Start und Index End
des TFM-Bereichs.

2.74  Scan (Prifung)

Das Scan Menii ermoglicht den Zugriff auf die Parameter Inspection (Priifung) und
Area (Bereich).

2.7.41 Inspection (Priifung)

Mit dem Inspection Parameter konnen Sie die Optionen Type (Art), Scan und
Encoder (Weggeber) anzeigen und bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen,
gehen Sie zu Scan > Inspection (Scan > Priifung) [Abbildung 2-34 auf Seite 80
undTabelle 25 auf Seite 80].

Scan | Inspection
X
ype Scan on Play index on Play Index Tolerance
Raster
0.00mm 41.00mm <
Encoded “ A

Abbildung 2-34 Scan — Inspection (Scan — Priifung)

Tabelle 25 Scan — Inspection (Scan — Priifung)

Option Beschreibung

Type (Typ) | Zur Auswahl der gewiinschten Priifart. Folgendes steht zur
Verfligung:

Time (Zeit)

Priifdatenerfassung in genauen Zeitintervallen.

Codierter Einzeilen-Scan

Beim Einzeilen-Scan basiert die Erfassung auf einem Weggeber.
Codierter Raster-Scan

Bewegt sich der Phased-Array-Sensor auf der Scan- und auf der
Index-Achse, konnen die Ultraschalldaten in zwei Richtungen oder
in einer Richtung erfasst werden.
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Tabelle 25 Scan — Inspection (Scan — Priifung) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Edit Wird verwendet, um die Weggebereinstellungen zu konfigurieren.
Encoder Mit dieser Option kénnen Auflgsung, Polaritdt und Eingang des
(Weggeber Weggebers konfiguriert werden. Siehe , Weggeber-Konfiguration”
bearbeiten) | auf Seite 81 fiir Weggeber-Optionen.
CALIBRATION | ENCODERS sw
Scan on Definiert den Wert, auf den die Scanposition eingestellt wird, wenn
Play (Scan- | der Bediener die Starttaste driickt. Der Standardwert ist der Area
Achse im Scan Start (Bereich Scan Start).
Live-Bild)
Index on Nur verfiigbar mit dem codierten Raster-Scan.
Play (Ir'1dex— Definiert den Wert, auf den die Index-Position gesetzt wird, wenn
Achse m der Bediener die Starttaste driickt. Der Standardwert ist Area Index
Live-Bild) Start (Bereich Index Start).
2.74.2 Weggeber-Konfiguration

Im Edit Encoders (Weggeber bearbeiten) Menii konnen Sie aus einer Liste
voreingestellter Werte wéhlen oder die Weggeber manuell konfigurieren.

Scanner Presets (Scanner Voreinstellungen)

Wenn Sie einen Scanner von Evident haben, konnen Sie ihn direkt aus der
Registerkarte Scanner Presets (Scanner-Voreinstellungen) auswéhlen
(Abbildung 2-35 auf Seite 82). Auflosung, Eingang und Polaritat werden automatisch
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konfiguriert. Sie konnen die Parameter weiterhin in den anderen verfiigbaren
Registerkarten bearbeiten (Scan Axis Encoder (Scan-Achse Weggeber) und die Index
Axis Encoder [Index-Achse Weggeber]).

Scanner Presets
Scan Axis Encoder

Index Axis Encoder

»

RollerFORM XL

Abbildung 2-35 Scanner Presets (Scanner Voreinstellungen)

Weggeber der Scan-Achse und Index-Achse

Die Scan Axis Encoder (Scan-Achse Weggeber) Registerkarte und die Index Axis
Encoder (Index-Achse Weggeber) Registerkarte konnen Sie den Weggeber fiir jede
Achse auswihlen und konfigurieren. Es ist auch moglich, die Weggeber in diesem
Menii zu justieren. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Scan >
Inspection (Scan > Priifung) [Abbildung 2-34 auf Seite 80 undTabelle 26 auf Seite 84],
und wahlen Sie Edit Encoders (Weggeber bearbeiten).

ScanDeck

Wenn der HydroFORM2 Scanner (HydroFORM der néachsten Generation) ausgewéhlt
wird, wird in den Scanner Presets (Scannervoreinstellungen) ein zusatzliches Menii
angezeigt. In diesem Menii konnen Sie die Weggebereinstellungen fiir den
HydroFORM?2 andern.
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Target Increment (Zielabstand), das den nominellen Indexabstand zwischen den
einzelnen Scanlinien festlegt, kann angepasst werden. AuSerdem konnen Sie die
Warning Tolerance (Warntoleranz) festlegen, um einen Bereich zu lassen, bevor eine
Warnung angezeigt wird, dass der Indexabstand iiberschritten wurde.

Unter ScanDeck Quick Guide (ScanDeck Ubersicht) werden die Scandeck Tasten
und ihre Verwendung des HydroFORM Scanners der ndchsten Generation angezeigt
(siehe Abbildung 2-36 auf Seite 83.)

CALIBRATION | ENCODERS 3 %+ 3% 3 a0°c 200PM

Scanner Presets . e
GUIDED MODE SETTINGS

Scan Axis Encoder

Index Axis Encoder o =
» =

Index

ScanDeck™ Backward

Clicker

Q
vou vith ® s
Target
increment  20-00mm

The HydroFORM2 Raster

()
‘ 2 Free Hand

O

Warning 2.00mm T %1,( ‘L_]I

Tolerance =)

Not Reached  Reached Passed
Scan Index

Cancel

Abbildung 2-36 HydroFORM 2 ScanDeck
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Tabelle 26 Scan — Encoder configuration

Option

Beschreibung

Type (Type)

Wahlen Sie den Weggebertyp aus. Derzeitige
Auswahlmoglichkeiten sind Quad und ext. Taktgeber.
Wahlen Sie Quad aus, wenn Sie einen Weggeber mit
Doppelkanal (Ausgang 5 V TTL) einsetzen. Die Kanile
werden allgemein als A und B bezeichnet. Dreht sich der
Weggeber im Uhrzeigersinn (von links nach rechts in ),
folgt Kanal B dem Kanal A mit einer Verzdgerung von
90 Grad.

Dreht sich der Weggeber entgegen den Uhrzeigersinn,
folgt Kanal A dem Kanal B mit einer Verzégerung von
90 Grad. So konnen Sie feststellen, ob er sich im
Uhrzeigersinn oder entgegen den Uhrzeigersinn dreht.
Der Weggeber zahlt jedes Mal einen Schritt, wenn er eine
steigende oder fallende Flanke auf Kanal A oder B
erkennt. Dies bedeutet, dass wenn die mechanische
Auflésung des Weggebers 1000 Schritte/Umdrehung
betrédgt, die Endauflosung mit der Quadratur 4000
Schritte pro Umdrehung betragt.

ChannelAJ\llll \

Sy
CramelB] [T 1 T 14 i [T

Sl
gyl

Quadraturereadinghh‘ﬂr‘ﬂjﬂﬂﬂ‘ﬂjﬂih]ﬂ:ﬂﬂ:ﬂ:ﬂhjﬂi

Normalrealdlng]'\ﬂﬂHH

Clicker
(Taktgeber)

Wird verwendet, wenn Sie einen Taktgeber von Evident
verwenden. Driicken Sie den Knopf am Taktgeber, um
die Position auf der Achse zu erh6hen. Der Taktgeber
wird hdufig verwendet, um einen manuellen Raster-Scan
durchzufiihren und ist in der Regel der Index Achse
zugewiesen.

Step Resolution
(Schritt-
Auflésung)(

Wenn der Weggebertyp Quad. ist, dann ist die Auflésung
die Anzahl Weggeber-Zahlungen pro Einheit fiir den
ausgewahlten Weggeber. Mit dem Clicker (ext.
Taktgeber) ist die Auflésung die Stufe auf der Achse,
wenn der externe Taktgeber gedriickt wird.
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Tabelle 26 Scan — Encoder configuration (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Polarity Mit diesem Parameter wird die Zahlrichtung des
(Polaritat) Weggebers umgekehrt. Wahlen Sie zwischen Normal

und Invers (umgekehrt).

Encoder Input Wahlen Sie die Eingangsquelle fiir die ausgewdhlte
(Weggeber Achse aus. Bei einem Raster-Scan wird durch die
Eingang) Auswahl eines Eingangs fiir die Scan-Achse automatisch
der Eingang fiir die Index-Achse ausgewahlt.

Preset Bei Verwendung eines ext. Taktgebers kann die
(Voreinstellung) | Voreinstellung bei einem festen Wert ON/OFF gestellt
werden. Wenn Preset (Voreinstellung) OFF (AUS) ist,
bleibt der Scan-Achsen-Wert beim Driicken der
Taktgeber-Taste gleich. Wenn Preset (Voreinstellung) auf
ON (EIN) gestellt ist, wird durch Driicken des Taktgebers
der Weggeberwert der Scan-Achse auf den
Achsenursprung geandert. Kann zur Vereinfachung des
Priifablaufs und zur Anpassung an das Priifmuster
verwendet werden.

Calibration Um die Auflosung des Weggebers zu justieren,
(Justierung) bestimmen Sie zuerst die tatsdchliche Strecke, die der
Weggeber zuriicklegt. Wahlen Sie dann Reset
(Zuriicksetzen), um die um die Weggeber-Zahlung
zuriickzusetzen und den Weggeber fiir die angegebene
Strecke zu bewegen. Wahlen Sie dann Calibrate
(Justieren), um die Weggeber-Zahlung und die Strecke in
die Encoder Resolution (Weggeber-
Auflésung)umzuwandeln.

Distance (Abstand): Wird verwendet, um den Abstand
fiir die Justierung einzustellen.

Calibrate (Justieren): Wird verwendet, um den Abstand
fiir die Justierung zu bestétigen.

Reset (Zuriicksetzen): Setzt die Strecke des Weggebers
auf 0.

Distance [Abstand] (unten): Zeigt den tatsachliche
Abstand an, den der Weggeber zuriickgelegt hat.

Benutzeroberflache des OmniScan 85



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Miirz 2024

Tabelle 26 Scan — Encoder configuration (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Index start Diese Option ist nur mit einer 0° with overlap (0° mit
bound on clicker | Uberlappung) Gruppe verfiigbar und wenn die Index-
step (Index-Start | Achse auf Clicker (Taktgeber) eingestellt ist. Wenn Sie

gebunden an diese Funktion aktivieren, wird der Index-Startwert als
Taktgeber- Vielfaches des Taktgeber-Schritts oder der Taktgeber-
Schritt) Auflosung festgelegt. Der typische Anwendungsfall ist

die Priifung eines Rohres mit dem FlexoFORM. In diesem
Fall wird der Nullindex auf die Oberseite des Rohrs
referenziert, wobei Index-Start und Index-Ende auf jeder
Seite der Referenz gesetzt werden (Index-Start ist
negativ). Mit Index start bound on clicker step (Index-
Start gebunden an Taktgeber-Schritt) auf EIN gestellt,
garantiert dies, dass die Index-Position bei Verwendung
des Taktgebers genau an Null vorbeigeht, genau an der
Referenz. Unnétige Berechnungen, um Index-Start
perfekt abzugleichen, werden so vermieden.

2743 Area (Bereich)

Mit dem Area (Bereich) Parameter konnen Sie die Optionen Scan Start, Scan End
(Scan Ende) und Scan Res. (Aufl. Scan ) anzeigen und bearbeiten. Um auf diese
Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Scan > Area (Scan > Bereich) [Abbildung 2-37 auf
Seite 86 undTabelle 27 auf Seite 86].

Width

300.6mm

Abbildung 2-37 Scan — Area (Scan — Bereich)

Tabelle 27 Scan — Area (Scan — Bereich)

Option Beschreibung

Start Scan Zum Einstellen der Anfangsposition auf der Scan-Achse in
mm oder Zoll.
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Tabelle 27 Scan — Area (Scan — Bereich) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Scan End Wird verwendet, um die maximale Entfernung
(Ende Scan) einzustellen, die Sie scannen konnen (ausgedriickt in mm
oder Zoll).
Scan Res. Wird verwendet, um den Schritt (die Auflosung)
(Aufl. Scan) einzustellen, in dem die Punkte auf dem Scan erfasst

werden (ausgedriickt in mm oder in.).

Index Start (Nur Rasterscan) Wird verwendet, um die Startposition des
Rasterscans auf der Index-Achse festzulegen (ausgedriickt
in mm oder Zoll).

Index End (Nur Rasterscan) Wird verwendet, um die
(Ende Index) Rasterendposition auf der Index-Achse festzulegen
(ausgedriickt in mm oder Zoll).

Index (Nur Rasterscan) Bestimmt die Index-Auflosung. Kann bei
Res./Index Priifung mit Linear bei 0° nicht gedndert werden.

Step (Index-

Auflésung/

Index-Schritt)

2744 Digital Inputs (Digitale Eingange)

Die Digital Inputs (Digitale Eingadnge) Option ermdoglicht die digitalen Eingénge
(DIN) zu konfigurieren. Jeder der vier Parameter DIN# (Digitaleingang) hat eine
bestimmte Funktion. Jedem Digitaleingang kénnen auch andere Funktionen
zugeordnet werden (Tabelle 28 auf Seite 88).

Verwenden Sie die Digitaleingénge, um das OmniScan X3 Priifgerdt aus der Ferne zu
steuern. Verbinden Sie die Fernsteuerung mit dem richtigen OmniScan Anschluss.
Genaueres iiber Signale und Stecker finden Sie im OmniScan X3 Benutzerhandbuch.

Wenn Sie einen voreingestellten Scanner verwenden, der standardmafig iiber einen
Digitaleingang verfiigt, ist der Bereich Digital Inputs (Digitale Eingange) bereits
ausgefiillt.
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Tabelle 28 Digital Inputs (Digitale Eingidnge) Optionen

Option Beschreibung

Pause/Resume | Zum Umschalten von Priif- auf Analysemodus. Der Modus

(Pause/Weiter) | @ndert sich, wenn das Fernsignal vom niedrigen auf den
hohen Pegel schaltet. Dies entspricht dem manuellen
Driicken der Pause-Taste(@).

Save Data Zum Speichern der Priifdaten, wenn das Fernsignal vom

(Daten speich.) | niedrigen auf den hohen Pegel schaltet. Dies entspricht
dem manuellen Driicken der Speicherntaste (@).

Clear All Loscht alle Daten wenn das Fernsignal vom niedrigen auf

(Alles 16schen) | den hohen Pegel schaltet. Dies entspricht dem manuellen
Driicken der Starttaste (@).

Acquisition Waihrend DIN (Digitaleingénge) aktiv gehalten wird, wird

step die Erfassung voriibergehend eingefroren. Diese Option

(Erfassungs- konnen Sie nur fiir 3 Digitaleingdnge definieren.

stufe)

2.7.5  Probe & Part (Priifkopf & Priifteil)

In dem Probe & Part Menii konnen Sie Parameter in Bezug auf die Positionierung

und Uberschneidung bearbeiten sowie benutzerdefinierte Priifkdpfe und Vorlaufkeile

im Probe & Wedge Manager (Priifkopf- & Vorlaufkeilverwaltung) erstellen.

2.7.5.1 Position

Mit dem Position Parameter konnen Sie die Optionen Skew (Abstrahlwinkel), Scan-

Offset und Index -Offset anzeigen und bearbeiten. Um auf diese Optionen
zuzugreifen, gehen Sie zu Probe & Part > Position (Priifkopf & Priifteil > Position)
[Abbildung 2-38 auf Seite 89 undTabelle 29 auf Seite 89].
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Probe & Part | Position U(m)
Skew Scan Offset 0.00 mm

Left (90°) 0.00mm

<Previous

Abbildung 2-38 Probe & Part — Position (Priifkopf & Priifteil — Position)

Tabelle 29 Probe & Part — Position (Priifkopf & Priifteil — Position)

Optionen
Option Beschreibung
Skew Der Abstrahlwinkel ist die Ausrichtung des Schallbiindels

(Abstrahlwinkel) | in Bezug auf die Scan-Achse und tiblicherweise wird eine
Priifung von zwei Seiten mit zwei Sensoren mit
Abstrahlwinkel 90 und 270 definiert.

Scan Offset Der Offset (Scan) ist der Abstand zwischen der auf dem
(Offset Scan) Priifteil markierten Nullposition und der tatsachlichen
Startposition der Sensormitte auf der Scan-Achse.

i@
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Tabelle 29 Probe & Part — Position (Priifkopf & Priifteil — Position)
Optionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Index Offset Der Offset (Index) ist der Abstand zwischen der auf dem
(Offset Index) Priifteil markierten Nullposition und der tatsachlichen

Startposition der Sensorvorderkante auf der Index-Achse.
Der Schallbiindel-Offset auf der Index-Achse ist negativ
fiir Sensoren in der Abstrahlwinkelposition 90 und positiv
fiir Sensoren in der Abstrahlwinkelposition 270. Index
Offset kann nicht bearbeitet werden in TFM, weil es die
Berechnung die Sendemodulierungen beeinflusst.
Verwenden Sie den Priifplan um den Index-Offset des
Sensors in TFM zu dndern.

e
Prabe
\ index
5
0
% T

20

- -

Beam index
: A\
-100 a0 &0 40 20 i

2752  Part (Prifteil)

Mit dem Part (Priifteil) Parameter konnen Sie die Thickness (Dicke) Option sehen
und dndern. Um auf diese Option zuzugreifen, gehen Sie zu Probe & Part > Part
(Priifkopf & Priifteil > Priifteil) [Abbildung 2-39 auf Seite 90 undTabelle 30 auf
Seite 91].

Probe & Part | Part u(m)
X
Thickness 0.00 mm

15.00 mm

-] 2 <Previous

Abbildung 2-39 Probe & Part — Part (Priifkopf & Priifteil > Priifteil)

90  Kapitel 2



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Mirz 2024

2.7.5.3

Tabelle 30 Probe & Part — Part (Priifkopf & Priifteil > Priifteil)

Option

Beschreibung

Dicke

Wird verwendet, um die Dicke des zu Priifteils
einzustellen. Dieser Wert wird meistens verwendet, um
Maske und Umlenkungen an das Signal anzupassen,
indem die tatsachliche Dicke und nicht der Nennwert
angepasst wird. Dieser Wert kann nicht in TFM bearbeitet
werden, weil es die Berechnung der Sendemodulierungen
beeinflusst. Verwenden Sie die Priifplan um die Part
Thickness (Priifteildicke) in TFM zu dndern.

Probe & Wedge Manager (Prufkopf- & Vorlaufkeilverwaltung)

Zum Verwalten von Priifképfen und Vorlaufkeilen siehe ,Probe & Wedge Manager
(Priitkopf- & Vorlaufkeilverwaltung)” auf Seite 221.

2.7.5.4

Schweiflnaht oder benutzerdefinierte Maske

Der Titel dieses Untermeniis variiert je nach Auswahl im Priifplan. Wenn keine Maske
ausgewahlt ist, wird dieses Menii nicht angezeigt. Wenn eine Schweifsnahtmaske
ausgewahlt ist, konnen im Weld (Schweifinaht) Menii direkt folgende Parameter
(siehe die Beschreibung fiir jeden Parameter in Tabelle 61 auf Seite 149) bearbeitet
werden:

Hot Pass Height (Hot Pass Hohe)
Hot Pass Angle (Hot Pass Winkel)
Land Height (Ubergangshohe)
Land Offset (Ubergangsoffset)
Root Height (Wurzel Hohe)

Root Angle (Wurzel Winkel)

Parameter, die nicht relevant sind oder nicht bearbeitet werden kdnnen, weil sie von
anderen Werten abhéngen, sind schreibgeschiitzt.
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Wenn im Priifplan die ausgewahlte Option fiir die Maske Custom
(Anwendungsspezifisch) ist, dann heifSt dieser Bereich Custom Overlay
(Anwendungsspezifische Maske) und die folgenden Parameter sind verfiigbar, um

bearbeitet zu werden:

e Scale (Skala)

¢ Rotate (Drehung)

e Horizontal/Vertical Pan (Horizontales/vertikales Schwenken)

* Horizontal/Vertical Flip (Horizontaler/vertikaler Umkehrung)

Fiir eine Beschreibung fiir jeden Parameter siehe , Part & Weld (Priifteil &
Schweifsnaht) Registerkarte” auf Seite 148.

2.7.6  Focal Laws (Sendemodulierungen)

Das Focal Laws (Sendemodulierungen) Menii ermdglicht Ihnen den Zugriff auf die
Optionen Aperture (Apertur) und Beam (Schallbiindel).

2.7.6.1 Aperture (Apertur)

Mit dem Aperture (Apertur) Parameter konnen Sie die Optionen Element Qty (Anz.
Elemente), First Element (1. Element) und Last Element (Letztes Element) anzeigen
und bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Focal Laws >
Aperture (Sendemodulierungen > Apertur) [Abbildung 2-40 auf Seite 92

undTabelle 31 auf Seite 92].

Focal Law | Aperture

u(m)
Element Qty. L t 0.00 mm

32

-] <Previous

Abbildung 2-40 Focal Laws — Aperture (Sendemodulierungen — Blende)

Tabelle 31 Focal Laws — Aperture (Sendemodulierungen — Blende)

Option Beschreibung

Element Qty Zum Einstellen der Anzahl Elemente in der Apertur.
(Anz. Elemente)

First Element Zum Einstellen des ersten Elements der Apertur.
(1. Element)

92

Kapitel 2



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Mirz 2024

Tabelle 31 Focal Laws — Aperture (Sendemodulierungen — Blende) (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

Last Element

Wird verwendet, um das letzte Element der letzten

(Letztes Element) | Sendemodulierung zu setzen.

Element Step
(Stufe Element)

Wird verwendet, um die Elementstufe zwischen jeder
Sendemodulierung zu sehen, wenn der Scantyp Linear
ausgewahlt ist.

2.7.6.2 Beam (Schallbiindel)

Mit dem Beam (Sendemodulierungen) Parameter konnen Sie die
Sendemodulierungen direkt bearbeiten und vermeiden, zum Priifplan hin und her zu
schalten. Um auf die Optionen Min. Angle (Min. Winkel), Max. Angle, Angle Step
(Max. Winkel, Winkel, Stufe), Angle (Winkel), Focus (Fokus) und Skew Angle
(Abstrahlwinkel) zuzugreifen, gehen Sie zu Focal Laws > Beam

(Sendemodulierungen > Schallbiindel) [Abbildung 2-41 auf Seite 93 und Tabelle 32

auf Seite 93].

Focal Law | Beam

Abbildung 2-41 Focal Laws — Beam (Sendemodulierungen — Schallbiindel)

Tabelle 32 Focal Laws — Beam (Sendemodulierungen — Schallbiindel)

Option

Beschreibung

Min. Angle
(Min. Winkel)

Zum Einstellen des kleinsten Winkels des Schallbiindels
(Konfiguration der Sendemodulierungen fiir
Sectorial/Compound [Sektor-Scan]).

Max. Angle
(Max. Winkel)

Zum Einstellen des grofsten Winkels des Schallbiindels
(Konfiguration der Sendemodulierungen fiir
Sectorial/Compound).
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Tabelle 32 Focal Laws — Beam (Sendemodulierungen — Schallbiindel)

(Fortsetzung)
Option Beschreibung
Angle Step Zum Einstellen der Grofse der Stufe zwischen zwei
(Winkel Stufe) | Winkeln (Konfiguration der Sendemodulierungen fiir
Sectorial/Compound).
Angle Wird verwendet, um den Einschallwinkel aller
(Winkel) Schallbiindel einzustellen (Konfiguration der
Sendemodulierungen fiir Linear).
Focus Zum Einstellen der Tiefe, in der das Schallbiindel
(Fokus) fokussiert werden soll.
Skew Angle Wird verwendet, um die Schallbiindel in einem anderen
(Abstrahl- Winkel als der nominellen Schallbiindelausrichtung zu
winkel) steuern. Diese Option erfordert Sensoren mit der
Fahigkeit, das Schallbiindel in der passiven Achse zu
steuern (Matrix Sensoren).

2.7.7  Measurements (Messungen)

Das Measurement (Messwerte) Menii ermoglicht Ihnen den Zugriff auf die Cursor

Parameter.

Cursors

Mit dem Cursor Parameter kann die Cursorposition bearbeitet werden. Cursors

konnen auch durch direktes Tippen auf den Cursor im Layout verschoben werden.

Um auf die Registerkarte Cursor zuzugreifen, gehen Sie zu Messungen > Cursor
(Abbildung 2-42 auf Seite 94 undTabelle 33 auf Seite 95).

Measurements | Cursors
X
ursor Category inke ") m ue) ugm
mm mm mm mm
. 4

Abbildung 2-42 Measurements — Cursors (Messwerte — Cursors)
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Tabelle 33 Measurements — Cursors (Messwerte — Cursors)

Option

Beschreibung

Cursor Category
(Kategorie
Cursors)

Zur Auswahl der Ansicht fiir das aktuelle Layout, in der
Sie die Cursorpositionen verschieben mochten. Die
verfiigbaren Ansichten (A-scan (A-Bild), B-scan (B-Bild),
C-scan (C-Bild), S-scan (S-Bild), TFM End View (TFM
Vorderansicht), TFM Side View (TFM Seitenansicht),
TFM Top View (TFM Draufsicht) oder Data [Daten]) sind
abhéngig von der aktuellen ausgewahlten Vorlage. Die
Parameter rechts von Kategorie gelten fiir die aktuelle
Ansicht.

Linked
(Verkniipft)

Hier wird bestimmt, ob sich Referenz- und Messcursor
einzeln (Off) [Einer] oder zusammen (On) [Beide]
bewegen. Dieser Parameter beeinflusst die Parameter im
Untermenii Messwerte > Cursors und die Popup-
Schaltflache fiir die Cursor-Parameter.

%(...)

Die Position auf der Amplitudenachse des
Referenzcursors (1), (r&m) oder des Messcursors (m).

Delta %(r&m)

Die Differenz auf der Amplitudenachse zwischen dem
Referenzcursor und Messcursor (nur wenn die Cursor
verkniipft sind).

U(.)

Die Position des Referenz-Cursors (r), (r&m) oder des
Messcursors (m) auf der Ultraschallachse.

Delta U (r&m)

Die Differenz auf der Ultraschallachse zwischen dem
Referenzcursor und der Messung (nur bei verkniipften
Cursors).

I(.)

Die Position des Referenzcursors (r), (r&m) oder des
Messcursors (m) auf der Index-Achse.

Delta I (r&m)

Die Differenz auf der Index-Achse zwischen dem
Referenzcursor und der Messung (nur wenn die Cursors
verkniipft sind).

S(.)

Die Position des Referenzcursors (r), (r&m) oder des
Messcursors (m) auf der Scan-Achse.
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Tabelle 33 Measurements — Cursors (Messwerte — Cursors) (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

Delta S (r&m)

Die Differenz auf der Scan-Achse zwischen dem
Referenzcursor und der Messung (nur bei verkniipften
Cursors).

D (..)

Die Position des Referenzcursors (r), (r&m) oder des
Messcursors (m) auf der Tiefenachse in TFM.

Delta D (r&m)

Die Differenz zwischen dem Referenzcursor und der
Messung (nur bei verkniipften Cursorn) auf der
Tiefenachse in TFM.

2.7.8 Display (Anzeige)

Im Display (Anzeige) Menii konnen Sie auf verschiedene Anzeigeparameter

zugreifen.

2.7.81 Compliance (Konformitat)

Mit dem Compliance Parameter kdnnen Sie normkonforme Kurven
(Grofsenbestimmungskurven mit dB-Offset) zu den Groflenbestimmungskurven
hinzufiigen. Verfiigbar, wenn eine TCG- oder DAC-Justierung durchgefiihrt wurde.
Wenn eine AVG-Justierung angewendet wird, verwenden Sie das Menti Priifplan >
AVG verwalten (Abbildung 2-43 auf Seite 97 und Tabelle 34 auf Seite 97).
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DAC Compliance Curve Type Curve Quantity Selected Curve

Custom Polynomial 1 Sizing

Abbildung 2-43 Display — Compliance (Anzeige — Konformitit)

Tabelle 34 Display — Compliance (Anzeige — Konformitit)

Option Beschreibung
DAC Wird verwendet, um voreingestellte Referenzkurven
Compliance gemafs einem bestimmten Standard (JIS oder ASME)
(DAC- anzuwenden. Wahlen Sie Custom um Kurven manuell zu
Konformitat) erstellen.
Curve Type Wird verwendet, um die Art der Interpolation zwischen
(Kurventyp) den DAC-Punkten auszuwahlen: Linear oder Polynomial

(interpoliert).

Curve Quantity | Wird verwendet, um die Anzahl zu verwaltender

(Kurven Anz.) normkonformer Kurven anzuzeigen.

Selected Curve Hier wird der zu bearbeitende Punkt ausgewahlt. Die
(Ausgewahlte Standardauswahl ist die Kurve Sizing (Fehlergrofie), die
Kurve) nicht bearbeitet werden kann. Wahlen Sie eine andere

Kurve, um den Amplitudenversatz zu bearbeiten.
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Tabelle 34 Display — Compliance (Anzeige — Konformitit) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Amplitude Die dB-Differenz zwischen den Kurven Sizing und der
Offset ausgewahlten Kurve.
(Amplituden-
Korrektur)

2.7.8.2 Overlay (Maske)

Der Overlay Parameter ermdglicht es mehrere Umlenkungen zu verwenden (On
[Ein]) oder eine Umlenkung (Off [Aus]) zu verwenden. Die Verwendung mehrerer
Umlenkungen fiihrt dazu, dass die Schweifinaht oder die anwendungsspezifische
Vorlage bei jeder Umlenkung umgekehrt wird.

2.78.3 Data Source (Datenquelle)

Mit dem Data Source (Datenquelle) Parameter konnen Sie die Optionen Data Source,
Primary C-scan (1. C-Bild) und Secondary C-scan (2. C-Bild) anzeigen und
bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Display > Data Source
(Anzeige > Datenquelle) [Abbildung 2-44 auf Seite 98 undTabelle 35 auf Seite 99].

Display | Data Source
X
Ascan Primary C-Scan Secondary C-Scan  Werged B-Scan Merged B-Scan First - Merged B-Scan Last
Normal A% Thickness 40.0° 70.0° P
Off v i

Abbildung 2-44 Display — Data Source (Anzeige — Datenquelle)
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Tabelle 35 Display — Data Source (Anzeige — Datenquelle)

Option Beschreibung

A-Scan (A-Bild) Wahlen Sie aus, welches A-Bild in der A-Bild-Ansicht
angezeigt wird.

Normal: Das angezeigte A-Bild ist das aktuell ausgewahlte.
Verwenden Sie dazu den Datencursor oder die
Winkel/VPA-Auswahl in der oberen Leiste.

Highest [Hochste] (%): Der Datencursor verfolgt
automatisch die Sendemodulierung mit der hochsten
Amplitude in Blende A. Wenn kein Signal den
Schwellenwert iiberschreitet, wird das ausgewahlte A-Bild
standardmaéfig auf den ersten eingestellt.

Thinnest (Diinnste): Der Datencursor verfolgt automatisch
die Sendemodulierung mit der diinnsten gemessenen
Dicke. Stellen Sie sicher, dass die Dickenmessung in Gates
& Alarms > Thickness > Mode (Blenden & Alarme > Dicke
> Modus) richtig festgelegt ist.

[ HINWEIS |

Die Highest und Thinnest Nachverfolgungsmodi sind im
Analysemodus nicht verfiigbar. Und wenn diese
Nachverfolgungsmodi aktiviert sind, werden alle Vorlagen
mit einem B-Bild deaktiviert.

Primary C-scan (1. | Wahlen Sie die Quelle des C-Bilds fiir alle Vorlagen, die ein
C-Bild) C--Bild enthalten. Die Quelle kann A%, B%, 1%, I/ oder
Thickness (Dicke) sein. Einige Optionen sind
moglicherweise nicht verfiigbar, wenn die entsprechende
Blende nicht aktiv ist. Wahlen Sie fiir das C-Bild der Dicke
den Dickenmessmodus in Gates & Alarms > Thickness >
Mode (Blenden & Alarme > Dicke > Modus) aus.
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Tabelle 35 Display — Data Source (Anzeige — Datenquelle) (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

Secondary C-scan
(2. C-Bild)

Waihlen Sie die Quelle des C-Bilds des zweiten C-Bilds im
A-C-C-Layout. Die Quelle kann A%, B%, 1%, I/ oder
Thickness (Dicke) sein. Einige Optionen sind
moglicherweise nicht verfiigbar, wenn die entsprechende
Blende nicht aktiv ist. Wahlen Sie fiir das C-Bild der Dicke
den Dickenmessmodus in Gates & Alarms > Thickness >
Mode (Blenden & Alarme > Dicke > Modus) aus.

Merged B-Scan
(Zusammen-
gefligtes B-Bild)

Zum Einschalten (On) oder Ausschalten (Off) von Merged
B-Scan (zusammengefiigtes Bild) in A-B-S und A-B-C-S
Ansichten.

Merged B-Scan
First Beam
(Zusammen-
gefiigtes B-Bild,
Erstes
Schallbiindel)

Wird verwendet, um den Winkel des ersten Schallbiindels
zu dndern. Daten unterhalb des eingestellten Winkels
werden im zusammengegefiigten B-Bild nicht angezeigt.

Merged B-Scan
Last Beam
(Zusammen-
gefiigtes B-Bild,
Letztes
Schallbiindel)

Wird verwendet, um den Winkel des letzten Schallbiindels
zu dndern. Daten iiberhalb des eingestellten Winkels
werden im zusammengefiigten B-Bild nicht angezeigt.

Im TFM-Modus kann das Menii Data Source (Datenquelle) bearbeitet werden, um
auszuwdahlen, wie die Daten dargestellt werden sollen (siehe Abbildung 2-45 auf
Seite 101 und Tabelle 36 auf Seite 101). Da es sich um ein Blendenfester im TFM-
Modus handelt, wirkt sich die Datenquelle auf die Draufsicht und die Endansicht aus.
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Abbildung 2-45 Display — Data Source, TFM (Anzeige — Datenquelle, TFM)

Tabelle 36 Display — Data Source, TFM mode (Anzeige — Datenquelle, TFM)

Option Beschreibung
All Data Zeigt alle Daten in der End View (Vorderansicht).
(Alle Daten)
Gate A Zeigt nur die Daten in der Blende A in der Top View
(Blende A) (Draufsicht) und End View (Vorderansicht).

2784 Grid (Raster)

Mit dem Grid (Raster) Parameter konnen Sie die Parameter des Hintergrundrasters
im A-Bild anzeigen und @ndern. Um das Raster zu aktivieren, verwenden Sie das
Menti View (Ansicht) und schalten Sie Grid ein. Um auf diese Optionen zuzugreifen,
gehen Sie zu Display > Grid (Anzeige > Raster) [Abbildung 2-46 auf Seite 101 und
Tabelle 37 auf Seite 101].

Display | Grid

10
-]

)
Ultrasound Cell Qty. | Amplitude Cell Qty. || Color 0.00 mm

5 Blue

<Previous

Abbildung 2-46 Display — Grid (Anzeige — Raster)

Tabelle 37 Display — Grid (Anzeige — Raster)

Option

Beschreibung

(UT-Zellen Anz.)

Ultrasound Cell Qty | Hier wird fiir das Raster die Anzahl Skalenteile auf

der Ultraschallachse eingestellt.
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Tabelle 37 Display — Grid (Anzeige — Raster) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Amplitude Cell Qty | Hier wird fiir das Raster die Anzahl Rasterzellen auf
(Skalenteile der Amplitudenachse eingestellt.
Amplitude)
Color Wird verwendet, um die Farbe des Rasters
(Farbe) einzustellen.

2.7.8.5 Cursors und Achsen

Mit den Parametern fiir Cursors und Achsen konnen die Optionen fiir Values (Werte)
und C-Scan Axes (C-Bild-Achsen) angezeigt und geandert werden. Um auf diese
Option zuzugreifen, gehen Sie zu Display > Cursors (Anzeige > Cursor)

[Abbildung 2-47 auf Seite 102 und Tabelle 38 auf Seite 102].

Abbildung 2-47 Display — Cursors and Axes (Anzeige > Cursors und Achsen)

Tabelle 38 Display — Cursors and Axes (Anzeige > Cursors und Achsen)

Option Beschreibung
Values Wird verwendet, um die Werte (ausgedriickt in mm oder
(Werte) Zoll) auf den verschiedenen Cursors anzuzeigen, indem Sie

die Schaltflache Cursor Values (Cursor-Werte) antippen und
ON (EIN) oder OFF (AUS) [Standard] wahlen.

C-Scan Axes Zum Umschalten der Ausrichtung auf der Index-Achse.
(C-Bild-
Achsen)
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2.7.8.6 Default Zoom (Standardzoom)

Mit dem Default Zoom (Standard-Zoom) Parameter kénnen die Default Zoom
Optionen gesehen und bearbeitet werden. Um auf diese Option zuzugreifen, gehen
Sie zu Display > Default Zoom (Anzeige > Standardzoom) [Abbildung 2-48 auf
Seite 103 und Tabelle 39 auf Seite 103].

Tabelle 39 Display — Default Zoom (Anzeige — Standardzoom)

Option Beschreibung
Scan Default Wird verwendet, um die Grofie des Zoomfensters
Zoom festzulegen, wenn der Standardzoom angewendet wird.
(Standardzoom
scannen)
Set to Scan Um den voreingestellten Standardzoom zu verwenden,
Default Zoom | miissen diese Bedingungen erfiillt sein:
(Auf Scan- * Die Priifung erfolgt im Einzeilen-Scan oder Raster-Scan.
Standardzoom

* Die aktuelle Vorlage muss ein C-Bild und/oder eine B-
Bild-Ansicht enthalten.

e Das C-Bild oder B-Bild muss sich bereits im Zoom-
Modus befinden.

Vergrofiern Sie ein C-Bild oder B-Bild und klicken Sie auf Set
to Scan Default Zoom (Priifen mit Standard-Vergrofserung).
Dadurch wird die Zoomlénge auf der Scan-Achse auf den

voreingestellten Wert gedndert.
x
4

Abbildung 2-48 Display — Default Zoom (Anzeige — Standardzoom)

einstellen)

Display | Default Zoom

Scan Default Zoom

Set to Scan

400.00mm Default
Zoom

2.79  Preferences (Voreinstellungen)

Das Preferences (Voreinstellungen) Menii ermdglicht Ihnen den Zugriff auf die
Parameter Date & Time (Datum & Zeit), Regional (Ort), Data (Daten), Connectivity
Settings (Konnektivitdtseinstellungen), Wireless Properties (WLAN-Eigenschaften),
System und About (Uber).
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2.7.91 Date & Time (Datum & Zeit)

Mit dem Date &Time (Datum & Zeit) Parameter konnen Sie die Optionen Time Zone
(Zeitzone), Clock Format (Uhrzeitformat) und Date Format (Datumsformat) anzeigen
und bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Preferences > Date
& Time (Einstellungen > Datum & Uhrzeit) [Abbildung 2-49 auf Seite 104
undTabelle 40 auf Seite 104].

Preferences | Date & Time

)
Clock Format Date Format 0.00 mm

Time Zone
(UTC-05:00)
Eastern Time 12h YYYY/MM/DD

(US & Canada) <Previous

Abbildung 2-49 Preferences — Date & Time (Einstellungen — Datum & Uhrzeit)

Tabelle 40 Preferences — Date & Time (Einstellungen — Datum & Uhrzeit)

Option Beschreibung
Time Zone Wird verwendet, um die Zeitzone des Gerats einzustellen.
(Zeitzone)
| WICHTIG |

Das Gerét kann moglicherweise keine Verbindung zur
q;’ CLOUD herstellen, wenn die Zeitzone falsch
eingestellt ist.

Clock Format Wird verwendet, um das Format der Uhrzeit einzustellen.
(Uhrzeit- Sie haben die Wahl zwischen 12h oder 24h.
format)
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Tabelle 40 Preferences — Date & Time (Einstellungen — Datum & Uhrzeit)

Option Beschreibung
Date Format Format des Datums. Sie haben folgende Moglichkeiten:
(Datums- 1J1J/MM/TT
format) JJJJ-MM-TT
MM-TT-]JJ]]
MM/DD/YYYY
TT-MM-JJ]]
TT/MM/]]]]

2.79.2 Regional (Ort)

Mit dem Regional Parameter konnen Sie die Optionen Units (Einheiten), Decimal
Separator (Dezimaltrennzeichen), Thousands Separator (Dezimaltrennzeichen),
Adjust Time (Zeit bearb.) und Adjust Date (Datum bearb.) anzeigen und bearbeiten.
Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Preferences > Regional
(Voreinstellungen > Ort) [Abbildung 2-50 auf Seite 105 und Tabelle 41 auf Seite 105].

Preferences | Regional

Units

) Adjust Time | Adjust Date

Imperial

Abbildung 2-50 Preferences — Regional (Voreinstellungen — Ort)

Tabelle 41 Preferences — Regional (Voreinstellungen — Ort)

Option Beschreibung

Units (Einheit) Wird verwendet, um die Langenmafieinheiten
entweder auf metrisch (Millimeter) oder US-
Mafseinheit (Zoll) einzustellen.

Decimal Separator Zeigt das Dezimaltrennzeichen an.
(Dezimaltrenn-
zeichen)
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Tabelle 41 Preferences — Regional (Voreinstellungen — Ort) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Thousands Zeigt das Tausendertrennzeichen an.
Separator
(Dezimaltrenn-
zeichen)

Adjust Time Wird verwendet, um die Uhrzeit des Geréts
(Zeit bearb.) einzustellen.
Adjust Date Wird verwendet, um das Datum des Gerats
(Datum bearb.) einzustellen.

2793 Data (Daten)

Mit dem Data (Daten) Parameter konnen Sie die Scan Storage (Speicher tiberpriifen)
Einstellungen sehen und die Geolocation (GPS) Optionen bearbeiten. Um auf diese
Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Preferences > Data (Einstellungen > Daten)
[Abbildung 2-51 auf Seite 106 und Tabelle 42 auf Seite 106].

Preferences | Data ~
X
Scan Storage Geolocation
All on
- ~
Ready v

Abbildung 2-51 Preferences — Data (Einstellungen — Daten)

Tabelle 42 Preferences — Data (Einstellungen — Daten)

Option Beschreibung
Scan Storage Zeigt an, welche Scans gespeichert werden konnen.
(Speicher
iiberpriifen)
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Tabelle 42 Preferences — Data (Einstellungen — Daten) (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Geolocation Wird verwendet, um die Geolokalisierung einzuschalten
(GPS) [ON (EIN)], damit die GPS-Koordinaten in die Datendatei

aufgenommen werden. Wenn das Gerat nicht mit einem
WLAN-Netzwerk verbunden ist, erhalt das
Geolokalisierungsmodul seine Position mithilfe von GPS-
Satelliten. Auch wenn es dadurch langsamer bei der
Positionsbestimmunyg ist, bietet es dennoch eine hohe
Prazision im Aufieneinsatz, jedoch eine geringe Prézision in
Innenrdumen. Wenn das Gerat mit einem WLAN-Netzwerk
verbunden ist, kann es das Netzwerk verwenden, um
seinen Standort zu ermitteln (bietet schnelle
Geolokalisierung und bessere Genauigkeit in Innenrdumen,
jedoch geringere Prazision, wenn die Netzwerkverbindung
schwach ist).

2794 Konnektivitatseinstellungen

Die Connectivity Settings (Konnektivitatseinstellungen) ermdglichen das Ein- oder
Ausschalten der Wireless (WLAN), OSC Connect [OSC-Verbindung] (erforderlich
fiir die Verwendung des X3 RCS) und OneDrive Optionen (Abbildung 2-52 auf
Seite 107).

Preferences | Connectivity Settings

OneDrive

Wireless |OSC Connect Connected
Signed out

Abbildung 2-52 Preferences — Connectivity Settings (Einstellungen —
Konnektivititseinstellungen)

2.79.5 Wireless Properties (WLAN-Eigenschaften)

Mit dem Wireless (WLAN) Parameter konnen Sie die Parameter Wireless Enabled
(WLAN aktiviert), Security (Sicherheit), Password (Passwort), Show Password
(Passwort anzeigen), Advanced Options (Erweiterte Optionen), Add Network
(Netzwerk hinzufiigen), Refresh (Aktualisieren), Done (Fertig) und Connect
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(Verbinden) anzeigen und bearbeiten. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie
zu Preferences > Wireless [Voreinstellungen > WLAN-Eigenschaften]
(Abbildung 2-53 auf Seite 108 und Tabelle 43 auf Seite 108).

Im Fenster Wireless Properties (WLAN-Eigenschaften) wird die Sicherheitsstufe
Ihres ausgewahlten Netzwerks automatisch erkannt.

Wireless Properties

‘ Wireless Enabled Status : DISCONNECTED Refresh

BELL797 > BELL797

Add Network

Abbildung 2-53 Preferences — Wireless Properties window (Voreinstellungen —
WLAN:-Eigenschaften)

Tabelle 43 Preferences — Wireless (Voreinstellungen - WLAN)

Option Beschreibung

Wireless Enabled Mit einem Kontrollkastchen wird Wireless Enabled
(WLAN aktiviert) aktiviert. Ein Hakchen bedeutet, dass es aktiviert ist.

Security Wird verwendet, um die Sicherheitsstufe des

(Sicherheit) ausgewahlten WLAN-Netzwerks anzuzeigen, wie WEP,
WPA, WPA2, und EAP.

Password Wird verwendet, um das Passwort des ausgewéahlten

(Passwort) Netzwerks einzugeben.
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Tabelle 43 Preferences — Wireless (Voreinstellungen - WLAN) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Show Password Wird verwendet, um das Passwort anzuzeigen oder zu

(Passwort verbergen.

anzeigen)

Advanced Options | Wird zum Einstellen verschiedener Optionen verwendet,

(Erweiterte wie zum Aktivieren von DHCP, zum manuellen

Optionen) Eingeben der IP Address (IP-Adresse), der Subnet Mask
(Subnetzmaske), Gateway, des DNS Servers 1 und des
DNS Servers 2 (fur WPA2).

Add Network Wird verwendet, um ein WLAN-Netzwerk mit

(Netzwerk verschiedenen Optionen manuell hinzuzufiigen, wie

hinzufiigen) Security und Network Name (Netzwerkname).

Refresh Wird verwendet, um die verfiigbaren WLAN-Netzwerke

(Aktualisieren) zu aktualisieren.

Done (Fertig) Wird zum Schlieflen und Bestatigen verwendet.

Connect Wird verwendet, um eine Verbindung mit dem

(Verbinden) ausgewdhlten WLAN-Netzwerk herzustellen.

0SC Connect (OSC-Verbindung)

Um den X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS) nutzen zu kénnen, benétigt das
OmniScan X3 Gerit eine giiltige Verbindung zur Olympus Scientific Cloud (OSC).
Siehe ,,Olympus Scientific Cloud (OSC)-Verbindung” auf Seite 239.

OneDrive

| WICHTIG

Das Hochladen und Herunterladen von Dateien aus dem OneDrive Cloudspeicher
erfolgt im Dateimanager. Fiir weitere Einzelheiten siehe , File Manager
(Dateimanager) verwenden” auf Seite 217.
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So wird eine Verbindung zu OneDrive hergestellt

1.

Waéhlen Sie die OneDrive Schaltfliche, um den Anmeldevorgang zu starten. Sie
miissen diesen Vorgang wiederholen, wenn Sie das OmniScan X3 Gerit neu
starten, da Benutzernamen und Passworter aus Sicherheitsgriinden nicht auf dem
Gerét gespeichert werden.

Sie miissen die Privacy Statement (Datenschutzbestimmungen) lesen und
akzeptieren, um OneDrive zu verwenden.

Geben Sie Ihr Login-Passwort ein. Wenn Sie kein OneDrive Konto haben, miissen
Sie eines mit einem anderen Gerit erstellen (die Kontoerstellung ist auf dem
OmniScan X3 Gerét gesperrt).

Geben Sie Thr Passwort ein.

Geben Sie bei Bedarf die PIN ein, um die Zwei-Faktor-Authentifizierung
abzuschliefSen.

So wird die Verbindung von OneDrive getrennt

@ Driicken Sie die OneDrive Schaltfliche zum Trennen. Wenn Sie das OmniScan X3

2.7.9.6

Gerat neu starten, geht die Verbindung zu OneDrive verloren.

System

Unter System Parameter konnen Sie den automatischen Start der MXU Software
deaktivieren, falls er aktiviert war. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu
Preferences > System (Voreinstellungen > System) [Abbildung 2-54 auf Seite 111
undTabelle 44 auf Seite 111].
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Preferences | System

Boot Launcher

Automatic

Abbildung 2-54 Preferences — System (Voreinstellungen — System)

Tabelle 44 Preferences — System (Einstellungen — System)

Option Beschreibung

Boot Launcher Wird verwendet, um das Hochfahren des OmniScan X3
Priifgerats auf Manual (Manuell) (Zugriff auf den
Launcher zu) oder Automatic (Automatisch) [geht
automatisch zur MXU Software weiter].

2.7.9.7  About (Uber)

Mit dem About (Uber) Parameter konnen Sie System Information
(Systeminformationen), Legal Information (Gesetzl. Vorgaben), Licenses (Lizenzen)
und FCC Informationen iiberpriifen. Um auf diese Optionen zuzugreifen, gehen Sie
zu Preferences > About (Einstellungen > Uber) [Abbildung 2-55 auf Seite 112 und
Tabelle 45 auf Seite 112].
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omnisCall X3

Model ‘Omniscan X3
Software Version MXU 2019/10/28

Manufacturer QOlympus NDT Canada Inc
3415 rue Pierre-Ardouin
Québec (Québec) Canada
G1P 0B3

[Details]

Legal Information Licenses

Copyright © 2019 Olympus Corporation

Abbildung 2-55 Preferences — About window (Voreinstellungen — Uber Fenster)

Tabelle 45 Preferences — About window (Voreinstellungen — Uber Fenster)

Option Beschreibung

System Information | Zeigt Model (Modell), Software Version
(Systeminformation) | (Softwareversion), Manufacturer (Hersteller) und
Details. Details konnen von Version zu Version
variieren, beinhalten jedoch im Allgemeinen die Liste
der neuen Funktionen beziiglich der vorherigen
Version.

Legal Information Zeigt die gesetzlichen Vorgaben an, z. B. den
(Gesetzl. Vorgaben) Patentrechtsschutz.

Licenses Zeigt die verschiedenen Lizenzvereinbarungen von
(Lizenzen) Evident an.
FCC Zeigt die Konformititserklarung des Anbieters der

Federal Communications Commission (FCC) an.
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Tabelle 45 Preferences — About window (Voreinstellungen — Uber Fenster)

(Fortsetzung)
Option Beschreibung
Done Wird verwendet, um die Bedingungen dieses Teils zu
(Fertig) bestatigen und dieses Fenster zu verlassen.

2.8 Meni View (Ansicht)

Das Menii @View (Ansicht) bietet verschiedene Untermentis fiir die
Priifkonfiguration (Abbildung 2-56 auf Seite 113 undTabelle 46 auf Seite 113).

Angle Acq.Rate s arc 0% A0
- UL A0 60" s Ynnamed v @@
[3.7kHz]

Single

Multiple

‘ fdoer ‘

Brightness

e

Abbildung 2-56 Menii View (Ansicht)

Tabelle 46 Optionen im Menii View (Ansicht)

Option Beschreibung

Single (Eine) / Das Menii View ermdglicht die Anzeige der aktuellen
Multiple (Mehrere) | Gruppe (Single) oder mehrerer Gruppen (Multiple).
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Tabelle 46 Optionen im Menii View (Ansicht) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Readings Um die Messwerte auf der rechten Seite des Bildschirms

(Messwerte) anzuzeigen, stellen Sie den Readings Regler (ON/OFF)
ein, um die Anzeige schnell zu aktivieren oder zu
deaktivieren.

Grid Um das Raster auf dem A-Bild anzuzeigen, stellen Sie

(Raster) den Grid Regler (ON/OFF) ein, um die Anzeige schnell
zu aktivieren oder zu deaktivieren.

Weld Overlay Um die Schweifinahtmaske auf dem S-Bild anzuzeigen,

(Schweifinaht- stellen Sie den Weld (Schweifinaht) Regler (ON/OFF)

maske) [EIN/AUS] ein, um die Anzeige schnell zu aktivieren
oder deaktivieren. Wenn eine anwendungsspezifische
Maske ausgewahlt ist, wird dieses Element als Overlay
(Maske) angezeigt und kann auch umgeschaltet werden
ON/OFF (EIN/AUS).

Cursor Um die Cursors in jeder Scanansicht anzuzeigen, stellen
Sie den Cursor Regler (ON/OFF) ein, um die Anzeige
schnell zu aktivieren oder deaktivieren.

Legs Um die Umlenkungen in jeder Scanansicht anzuzeigen,

(Umlenkungen) stellen Sie den Legs Regler (ON/OFF) ein, um die
Anzeige schnell zu aktivieren oder deaktivieren.

Gates Um die Blenden im Menii View (Ansicht) anzuzeigen,

(Blenden) stellen Sie den Gates Regler ein, um die Anzeige schnell
zu aktivieren oder deaktivieren. Es sollte mindestens
eine Blende aktiviert sein, um die Anzeige anzuzeigen.
Stellen Sie sicher, dass die erforderlichen Priifblenden in
Gates & Alarms > Gates Main (Blenden & Alarme >
Blenden Hauptmenii) aktiviert sind.

Brightness Tippen Sie auf die Minus-Schaltflache, um die

(Helligkeit) Bildschirmhelligkeit zu verringern, oder tippen Sie auf

die Plus-Schaltflache, um die Bildschirmhelligkeit
(ausgedriickt in Prozent) zu erhohen.
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Tabelle 46 Optionen im Menii View (Ansicht) (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Indoor/Outdoor Umschalten zwischen Outdoor (Im Freien) oderIndoor
(Drinnen/DraufSen) | (Innenraume) Farbschema. Das Farbschema fiir
Innenrdume hat einen dunklen Hintergrund mit weifflem
Text, wiahrend das Farbschema fiir DraufSen einen
weifsen Hintergrund mit dunklem Text fiir einen
besseren Kontrast hat.

Scan Plan In der OmniPC Software gibt es eine zusétzliche Option
(Priifplan) im View (Ansicht) Menti, die Scan Plan (Priifplan)
Ansicht. Wenn Sie diese Priifplan-Option auswéhlen,
wird ein Fenster geoffnet, das eine Vorlage eines
Priifplans enthalt. Folgende Parameter stehen zur
Verfligung:

*  Group (Gruppe) Auswahl

* Ansicht Ausrichtung (C, B, TFM, 3D)

* Zoom

* Show (Anzeigen) Teil (ON/OFF)

* Show (Anzeigen) alle Gruppen/aktuelle Gruppe

® Scan Offset [Offset (Scan] der aktuellen Gruppe

¢ Index Offset [Offset (Index)] der aktuellen
Gruppe
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| HINWEIS |

Das Menii ® Ansicht aktiviert oder deaktiviert die Anzeige der Blende, aber die
Blenden konnen weiterhin fiir die Konfiguration verwendet werden. Wenn jedoch der
Activation (Aktivierung) Parameter auf OFF (unter Gates & Alarms > Gates Main
[Blenden & Alarme > Blende - Hauptmenti]) eingestellt ist, sind die Blenden
deaktiviert und konnen nicht fiir die Konfiguration verwendet werden.

Wenn das Priifteil eine Maske enthalt (Schweifsnaht oder Anwendungsspez.), kann
die Sichtbarkeit der Maske umgeschaltet werden. Die Schweifsnahtmaske ist eine
Zeichnung von der Schweifinahtgeometrie oder Threr ausgewahlten Zeichnung, die
auf die S-Bild-Ansicht gelegt wird. Diese Funktion kann zur Visualisierung, wo sich
Indikationen relativ zum Priifteil oder zur Schweifsnahtgeometrie befinden, hilfreich
sein (Abbildung 2-57 auf Seite 116). Die Maskenreflexion (um die zweite Umlenkung,
dritte Umlenkung etc.) kann im Menu > Display > Overlay > Multiple Legs (Menii >
Anzeige > Maske > Mehrere Umlenkungen) im ein- und ausgeschaltet werden.

s st 9% &) 173

20.0¢8  40.0° | 60.0" g ynnamed*
[1860.0 Hz)

Weld geometry

§ overlay
(Schweifsnaht-
maske)

Spiegelung der
Schweifsnahtgeo-
metrie in der zweiten
Umlenkung

Farbpalettenskala

Abbildung 2-57 V-Offset weld geometry overlay (Schweifinahtmaske fiir Tulpe
mit Gegenlage)
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2.9  Scan- und Index-Indikatoren und -parameter

Die Scan und Index Parameter (Abbildung 2-58 auf Seite 117) haben zwei Zwecke.
Die Werte in den Scan und Index Feldern zeigen die aktuelle Position der Datencursor
an. Sie konnen jedoch auch verwendet werden, um die Position der Datencursor zu
andern.

Abbildung 2-58 Scan- und Index-Indikatoren und -parameter

Tabelle 47 auf Seite 117 zeigt die Scan und Index Funktionen je nach Konfiguration
und Erfassungsmodus.

Tabelle 47 Scan- und Index-Funktionen

Wihrend der Datenerfassung B e Tes
(angehalten)
Priif- Scan Index Scan Index
verfahren
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Tabelle 47 Scan- und Index-Funktionen (Fortsetzung)

Time Zeigt die - Navigiert durch | —
(Zeit) vergangene Zeit die Daten, indem
seit Beginn der entlang der Scan-
Erfassung an Achse gescrollt
[Start-Taste oder zu einer
Q)]. bestimmten
Position
gesprungen wird.
One-Line | Liest die - Navigiert durch | -
Encoded aktuelle Position die Daten, indem
(Codierter | entlang der entlang der Scan-
Linien- Scan-Achse. Achse gescrollt
Scan) Springt zu einer oder zu einer
bestimmten bestimmten
Scan-Position, Position
um den gesprungen wird.
Weggeberwert
wihrenddessen
zu setzen.
Raster Liest die Liest die Navigiert durch Navigiert
Encoded aktuellePosition | aktuelle die Daten, indem | durch die
(Codierter | entlang der Position entlang der Scan- | Daten,
Raster- Scan-Achse. entlang der Achse gescrollt indem
Scan) Springt zu einer | Index-Achse. | oder zu einer entlang der
bestimmten Springt zu bestimmten Indexachse
Scan-Position, einer Position gescrollt
um den bestimmten gesprungen wird. | oder zu
Weggeberwert Index- einer
wiahrenddessen | Position, um bestimmten
zu setzen. den Stelle
Weggeberwe gesprungen
rt wahrend- wird.
dessen zu
setzen.
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Typische Anwendungsfalle

1.

Einstellen oder Korrigieren der Positionen der Scan- und Index-Weggeber
wahrend der Erfassung, um Hindernisse zu kompensieren.

Bei der Erfassung von Komponenten mit komplexen Formen und Hindernissen
(z. B. einem Druckbehdlter) miissen Sie moglicherweise die vom OmniScan X3
Gerdét gelesene Position der Weggeber korrigieren, um die tatsachliche
Sensorposition wiederzugeben. Die Scan und Index Parameter ermdoglichen die
aktuellen Weggeber-Positionen zu einem bestimmten Wert zu dndern und sie an
eine bestimmte Position zu bringen.

Um die Scan- oder Index-Weggeber-Position wiahrend der Datenerfassung zu
andern, befolgen Sie diese Schritte (die Reihenfolge ist wichtig).

a)

b)

c)

Stellen Sie sicher, dass sich der Scanner oder der Sensor in der richtigen
Position befindet und stillsteht.

Loschen Sie bei Bedarf die Daten [Start-Taste (@)]. Dies ist moglicherweise
nicht erwiinscht, wenn bereits Daten erfasst wurden.

Driicken Sie entweder die Scan oder Index Steuerung. Ein Menii erscheint, in

dem Sie iber die numerische Tastatur einen neuen Wert eingeben oder die
Polaritat des Weggebers umkehren konnen (Abbildung 2-59 auf Seite 119).

Table || 0 Scan

oo | ) s
Indical on Inverse

Abbildung 2-59 Springen zu einer bestimmten Stelle durch Eingabe
einer Zahl auf der mit dem Ziffernblock
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Wenn Sie die Weggeber-Positionen hédufig zuriicksetzen miissen, sollten Sie eventuell
die Scan on Play (Scan-Achse im Live-Bild) und Index on Play (Index-Achse im Live-
Bild) Parameter konfigurieren, um die Weggeber zu Beginn jeder Erfassung
zuriickzusetzen, sodass sie nicht jedes Mal bearbeitet werden mdiissen. Fiir
Einzelheiten siehe Tabelle 23 auf Seite 78.

2. Datenanalyse durchfiihren.

Navigieren Sie durch die Daten, indem Sie auf die Scan oder Index Parameter
tippen und drehen Sie dann den OmniScan X3 Drehknopf, um den Datencursor
zu scrollen.

2.10 Andern der Farbpalette

Sie konnen die Farbpaletten fiir die Amplitude (B-Bild, C-Bild oder S-Bild fiir PA/UT
oder Vorder-, Seiten- oder Draufsicht fiir TEM) oder C-Bild der Dicke dndern.

So wird eine Farbpalette geédndert

€ Tippen und halten Sie die Farbpalette (das Lineal/die Skala auf der rechten Seite
von Abbildung 2-57 auf Seite 116) und wéhlen Sie dann Load (Laden).
Uberpriifen Sie die verfiigbaren Farbpaletten und tippen Sie auf Open (Offnen),
um die Palette zu dndern (Abbildung 2-60 auf Seite 120).

51°C 96% (&) ° T3

Cancel

Abbildung 2-60 Color palette selector (Farbpalettenauswahl)
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So dndern Sie die Grenzen der Farbpalette

€ Durch einmaliges Antippen des Amplituden-/Dickenskala kann die Farbpalette
effektiv vergrofiert werden. Wenn Sie auf den unteren Rand der Skala tippen,
wird ein Popup-Fenster mit Start gedffnet, wodurch der Beginn der Farbpalette
gedndert werden kann. Alles unterhalb des Startwerts hat die gleiche Farbe.
Wenn Sie oben auf das Farbpalettenskala tippen, wird ein Popup-Fenster mit

Range (Bereich) gedffnet, mit dem Sie den Bereich der Farbpalette andern
konnen.

So wird die Standardfarbpalette wiederhergestellt

@ Driicken Sie langer auf die Farbpalettenskala (siehe Abbildung 2-57 auf Seite 116)
und wéhlen Sie Restore Default Palette (Standardpalette wiederherstellen)
[siehe Abbildung 2-61 auf Seite 121].

0.00

mm

Zoom Out Palette

mm

A o0.00

Restore Default Palette

Abbildung 2-61 Restore Default Palette

211 Files (Dateien)

Tippen Sie auf das &= Dateimenii um eine Konfigurationsdatei (Priifmodus) oder
Datendatei (Analysemodus) zu laden, einen Bericht in der Vorschau anzuzeigen oder
andere Optionen zu verwalten (Abbildung 2-62 auf Seite 122 und Tabelle 47 auf

Seite 117).
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Angle Table E‘ >

= 20.098  40.0° ADD - v View

Indication

can
400.00 mm

Save Setup As

Save Data As

Indication Table Manager

File Manager

Report

Abbildung 2-62 File Menii (Dateimenii)

So wird die Standardpalette wiederhergestellt

@ Driicken Sie lange auf die Farbpalettenskala (rechts abgebildet in Abbildung 2-57
auf Seite 116) und wahlen Sie Restore Default Palette (Standardpalette
wiederherstellen) [siehe Abbildung 2-63 auf Seite 122].

(m-r)

0.00

mm

(m-r)

0.00

Zoom Out Palette

mm
Restore Default Palette

Abbildung 2-63 Restore Default Palette (Standardpalette wiederherstellen)
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Tabelle 48 Optionen im Dateimenii

Option Beschreibung
Open (Offnen) Mit Antippen wird eine Konfigurationsdatei fiir die
Erfassung oder eine Datendatei fiir die Analyse gedffnet.
New (Neu) Wird verwendet, um eine neue Datei zu erstellen, indem
die Standard-Konfiguration geladen wird.
Save Setup As Wird verwendet, um die aktuelle Konfiguration unter
(Konfiguration | einem anderen Namen zu speichern.

speichern unter)

Save Data As
(Daten
speichern unter)

Offnet die Eingabeaufforderung zum Speichern von
Daten.

[B KINGSTON

Prompt every time

File Name (Dateiname): Enter the base file name of the
data file. (Geben Sie den Basisdateinamen der Datendatei
ein.)

Wahlen Sie OmniScan X3 oder ein externes Laufwerk,
USB oder eine SD-Karte als Speicherort aus.

Wenn File Name Increment (Dateinamenerh6hung) auf
None (Keine) gesetzt ist, wird dies der endgiiltige
Dateiname sein.

Wenn File Name Increment ausgewahlt wird, ist der
Basisdateiname ein Prifix, und der endgiiltige Name hat
ein Suffix, das von Threr Inkrementauswahl abhangt.

Numeric (Numerisch): Fligt eine Zahl im Format _####
am Ende des Basisdateinamens hinzu

Timestamp (Zeitstempel): Fiigt die aktuelle Zeit im
Format yyyy_mm_dd ##h##m##s am Ende des
Basisdateinamens hinzu.

Numbering Start (Nummerierung Start): Wéhlen Sie die
erste Nummer, die fiir die Erh6hung des Dateinamens
verwendet wird.
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Tabelle 48 Optionen im Dateimenii (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

Prompt every time (Eingabeaufforderung jedes Mal):
Wenn dieses Kontrollkdstchen ausgewdhlt ist (Standard),
wird jedes Mal, wenn der Benutzer die Speichertaste (@)
driickt, die Save Data As (Daten speichern als)
Aufforderung angezeigt. Wenn ein File Name Increment
(numerisch oder Zeit) ausgewabhlt ist, konnen Sie dieses
Kontrollkastchen deaktivieren, um den Basisdateinamen
jedes Mal automatisch zu erhéhen, wenn die
Speichertaste (@) wird gedriickt. Diese Aufforderung
erscheint erst, wenn Sie erneut Save Data (Daten
speichern unter) wahlen.

File Size (Dateigrofie) und Free Space (Freier

Speicherplatz) werden fiir das ausgewahlte Laufwerk
angezeigt.

Indication
Table Manager
(Fehlertabellen-
verwaltung)

Wird verwendet, um die Indication Table (Fehlertabelle)
wihrend Ihrer Live-Analyse einzustellen.

File Manager
(Dateimanager)

Wird verwendet, um Dateien durch Loschen,
Umbenennen oder Ubertragen zu verwalten.

Report (Bericht)

Wird verwendet, um einen Bericht aus dem Indication
Table Manager (Fehlertabellenverwaltung) zu erstellen.

212 Readings (Messwerte)

Alle zehn Messwerte, die auf der rechten Seite des Bildschirms angezeigt werden,
werden in einen erstellten Bericht aufgenommen und in einer Konfigurationsdatei
gespeichert. Sie konnen einfach wiahlen, welche UT-Parameter in den Messwerten
angezeigt werden, entweder einzeln oder als Liste. Eine Beschreibung fiir jeden
Parameter finden Sie in den Messwertmenti Select (Auswahlen), wenn es
hervorgehoben ist (Abbildung 2-64 auf Seite 125).
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So wird eine Messwertliste angezeigt

1. Tippen und halten Sie einen der Messwerte gedriickt, um ein Kontextmenii zu
offnen.
2. Wibhlen Sie zwischen Select Reading List (Messwertliste wihlen) [Andert alle

angezeigten Parameter aus einer vordefinierten Liste] oder Select Reading
(Messwert wihlen) [bearbeitet jeweils einen Messwert):

a) Mit Select Reading List (Messwertliste wiahlen) konnen Sie aus einer Liste
vorkonfigurierter Messwerte wahlen (Abbildung 2-64 auf Seite 125).

Group

PA+TOFD A%

TOFD Um-n)

Manual Weld S(m-r)

Automated Weld TOFD(m-r)

DAA

Abbildung 2-64 Auswahl der Messwertliste

| HINWEIS |

Die Select Reading List (Messwertliste wéahlen) Option legt alle zehn Messwerte auf
einmal fest, damit sie fiir Anwendungen wie PA-TOFD, TOFD, Manual Weld
(Manuelle Schweifinahtpriifung) und Automated Weld (Auto. Schweifsnahtpriifung)
optimiert sind.

b) Mit Select Reading (Messwert auswahlen) konnen Sie einen spezifischen
Messwert durch einen der verfiigbaren Messwerte ersetzen (Abbildung 2-65
auf Seite 126).
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Abbildung 2-65 Messwertauswahl (Beispiel)

[ HINWEIS |

Diese Select Reading (Messwert wahlen) Option wird verwendet, um den von Ihnen
ausgewdhlten Messwert zu dndern. Sie konnen es fiir verschiedene Gruppen dndern,

wie Gate, Positioning (Position) und Cursor.

2121 Gate Category Reading (Kategorie Blenden)

Tabelle 49 auf Seite 126zeigt die Gate Kategoriemesswertkennzeichnungen und deren

Beschreibungen.

Tabelle 49 Beschreibungen der Blendenmesswertkennzeichnungen

Kategorie

Beschreibung

First Peak.

A% Peak-Amplitude des in Blende A erkannten Signals. Das gemessene
Maximum héangt von den Peak Einstellungen ab: Max Peak oder
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Tabelle 49 Beschreibungen der Blendenmesswertkennzeichnungen (Fortsetzung)

Kategorie Beschreibung
B% Peak-Amplitude des in Blende B erkannten Signals. Das gemessene
Maximum héangt von den Peak Einstellungen ab: Max Peak oder
First Peak.
1% Peak-Amplitude des in Blende I erkannten Signals. Das gemessene
Maximum héangt von den Peak Einstellungen ab: Max Peak oder
First Peak.
A" oder | Position des Signalmaximums in Blende A (oder
(A/) Uberschreitungspunkt in Blende A). Die gemessenen Werte sind
abhangig vom ausgewdhltem Blendenmodus.
B oder | Position des Signalmaximums in Blende B (oder
(B/) Uberschreitungspunkt in Blende B). Die gemessenen Werte sind
abhangig vom ausgewéahltem Blendenmodus.
I"oder | Position des Signalmaximums in Blende I (oder
aI) Uberschreitungspunkt in Blende I). Die gemessenen Werte sind
abhingig vom ausgewdhltem Blendenmodus.
AdBr Differenz zwischen der aktuelle Amplitude in Blende A und die
Referenzamplitude (in dB).
A%t Differenz zwischen der aktuellen Amplitude in Blende A und die
Referenzamplitude (in %).
AdBA Differenz zwischen der aktuellen Amplitude in Blende A und der
aktuellen Hohe von Blende A (in dB).

212.2 Positionmesswertkennzeichnung

Tabelle 50 auf Seite 128 zeigt die Positionsmesswertkennzeichungen und deren
Beschreibungen. Wenn die Blendenoption Measure (Messen) auf Edge (/) eingestellt
ist, dann bezieht sich die Beschreibung auf den Uberschreitungspunkt in der Blende
und nicht auf die Spitze.
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Tabelle 50 Positionmesswertkennzeichnung

Kategorie Beschreibung
PAN Abstand auf der Priifteiloberfliche zwischen Vorderkante
Vorlaufkeil (oder Priifkopf) und der in Blende A erkannten
Fehlerindikation
PB” verkiirzter Projektionsabstand auf der Priifteiloberflache zwischen
Vorderkante Vorlaufkeil (oder Sensor) und der in Blende B
erkannten Fehlerindikation (siehe Definition von vPa A")
DA” Tiefenlage im Priifteil der in Blende A erkannten Fehlerindikation
DB* Tiefenlage im Priifteil der in Blende B erkannten Fehlerindikation
SAN Schallweg zwischen Einschallpunkt und der in Blende B erkannten
Fehlerindikation
SB» Schallweg zwischen Einschallpunkt und der in Blende B
erkannten Fehlerindikation
VsA” Volumen der in Blende A im Verhiltnis zur Scan-Achse erkannten
Indikation
VsB” Volumen der in Blende B im Verhéltnis zur Scan-Achse erkannten
Indikation
ViAn Volumen der in Blende A auf der Index-Achse erkannten
Indikation
ViB* Querkoordinate des Reflektors zum Bezugspunkt in Blende B
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Abbildung 2-66 Darstellung der Messwerte PA, DA, ViA und VsA

212.3 Kategorie Cursormesswertkennzeichnung

Tabelle 51 auf Seite 129 zeigt die Cursor Messwertkennzeichnungen und deren

Beschreibungen.
Tabelle 51 Cursormesswertkennzeichnungen
Kategorie Beschreibung
Y%(r) Amplitude am Referenzcursor.
Y%(m) Amplitude am Messcursor.
Y%(m-r) Amplitudenwert, wird durch Subtraktion der Amplitude des
Referenzcursors von der Amplitude des Messcursors erhalten.
U(r) Referenzcursor auf der Ultraschall-Achse.
U(m) Messcursor auf der Ultraschall-Achse.
U(m-r) Abstand entlang der Ultraschall-Achse, wird durch Subtraktion
der Position des Referenzcursors von der Position des
Messcursors erhalten.
S(r) Position des Referenzcursors auf der Scan-Achse.
S(m) Position des Messcursors auf der Scan-Achse
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Tabelle 51 Cursormesswertkennzeichnungen (Fortsetzung)

Kategorie Beschreibung
S(m-r) Abstand von Messcursor minus Referenzcursor auf der Scan-
Achse.
I(r) Referenzcursor auf der Index-Achse.
I(m) Messcursor auf der Index-Achse.
I(m-r) Abstand von Messcursor minus Referenzcursor auf der Index-
Achse.

I*U(m-r) Abstand entlang der Diagonalen des Rechtecks, wird an der
Schnittstelle von Mess- und Referenzcursor gebildet.

TOFD(x) Entspricht der Tiefenlage im Priifteil auf der Ultraschallachse
des Referenzcursors (nur justierte TOFD-Gruppe).

TOFD(m) | Entspricht der Tiefenlage im Priifteil auf der Ultraschallachse
des Messcursors (nur justierte TOFD-Gruppe).

TOFD(m-r) | Entspricht der Tiefenlage im Priifteil auf der Ultraschallachse,
wird durch Subtraktion der Tiefenlage des Referenzcursors
vom Messcursor erhalten (nur justierte TOFD-Gruppe).

D(x) Entspricht der Tiefenlage im Priifteil auf der Ultraschall-Achse
des Referenzcursors.

D(m) Entspricht der Tiefenlage im Priifteil auf der Ultraschall-Achse
des Messcursors.

I*D(m-r) Entspricht der Tiefenlage im Priifteil auf der Ultraschall-Achse,
wird durch Subtraktion der Tiefenlage des Referenzcursors
vom Messcursor erhalten.

S(m-r) CSC | Priifabstand zwischen Referenz- und Messcursor, korrigiert um
die Kriitmmung des Priifteils und die Tiefenlage des Fehlers.

%(U(r)) Amplitude des Signals an der Position des Referenzcursors auf
der Ultraschallachse. Nur fiir TOFD-Gruppe.

%(U(m)) Amplitude des Signals an der Position des Messcursors auf der

Ultraschallachse. Nur fiir TOFD-Gruppe.
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212.4 Corrosion (Korrosion)

Tabelle 52 auf Seite 131zeigt die Korrosion Messwertkennzeichnungen und deren

Beschreibungen.

Tabelle 52 Korrosionmesswertkennzeichnungen

Kategorie Beschreibung
T(x) T ist ein dynamischer Messwert zum Messen der Dicke. Die
Dicke kann mit einer Blende oder durch Subtrahieren von zwei
Blendenwerten gemessen werden, sodass x sich entsprechend
des ausgewahlten Thickness Mode (Dickenmodus) andert.
ML (Material- | Materialverlust (in %) ist das Ergebnis der Priifteildicke minus
verlust) dem Wert im Messwertfeld T, geteilt durch die Priifteildicke.
Tmin Kleinster Dickenmesswert wahrend der Priifung.
S(TminZ) Position der Scan-Achse des Tmin Wertes.
I(Tmin) Position der Index-Achse des Tmin Wertes.
Angle (Tmin) | Entsprechende Sendemodulierung oder virtuelle
Priifkopfapertur (VPA) des Tmin Messwertes.
TminZ Kleinster aufgezeichneter Dickenmesswert im Bereich, welcher
durch Referenz- und Messcursor im C-Bild entstand.
S(Tmin) Position der Scan-Achse des TminZ Wertes.
I(TminZ) Position der Index-Achse des TminZ Wertes.
Angle (TminZ) | Entsprechende Sendemodulierung oder virtuelle
Priifkopfapertur (VPA) des TminZ Messwertes.

2125

Tabelle 53 auf Seite 132 zeigt die Tauchtechnik Messwertkennzeichnungen und deren
Beschreibungen.

Immersion (Tauchtechnik)
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Tabelle 53 Tauchtechnikmesswertkennzeichnungen

I/ Position des Signals beim Uberschreiten der Blende I. Die
durchgefiihrte Messung hangt vom Blendenmodus ab.

Iw)/ Position des Signals bei Uberschreiten von Blende I mit der
Schallgeschwindigkeit von Wasser.

212.6 FehlergroRe

Tabelle 54 auf Seite 132 zeigt die Fehlergréfie Messwertkennzeichnung und deren
Beschreibungen.

Tabelle 54 Fehlergrofiemesswertkennzeichnungen

A%Kurve | Differenz (in %) zwischen der Peak-Amplitude des in Blende A
erkannten Signals und der entsprechenden Amplitude auf der
ausgewahlten Grofienbestimmungskurve.

AdBKurve | Differenz (in dB) zwischen der Peak-Amplitude des in Blende A
erkannten Signals und der entsprechenden Amplitude auf der
ausgewahlten Groflenbestimmungskurve.

B%Kurve | Differenz in Prozent zwischen dem Amplitudenmaximum des in
Blende B erkannten Signals und der entsprechenden Amplitude
auf der ausgewihlten Groflenbestimmungskurve.

BdBKurve | Differenz in dB zwischen dem Amplitudenmaximum des in
Blende B erkannten Signals und der entsprechenden Amplitude
auf der ausgewahlten Grofienbestimmungskurve.

ERS (KSR) | Grofe des Kreisscheibenreflektors (in mm) fiir AVG.
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Tabelle 54 Fehlergrofiemesswertkennzeichnungen (Fortsetzung)

Kategorie Beschreibung

Hardness | Gemessen innerhalb des Bereichs der Blende im aktiven TFM-
Depth Bild. Sie gibt die Tiefe an, in der der Unterschied zwischen dem
(Hértetiefe) | oberen und dem unteren Abschnitt der Blende maximal ist. Nur
verfiigbar mit PCI und OmniScan X3 64.

212.7 Allgemeine Messwertkennzeichnungen

Tabelle 55 auf Seite 133 Im Folgenden werden die allgemeinen
Messwertkennzeichnungen aufgelistet, die bei anormalen Bedingungen erscheinen,
wenn kein Wert angezeigt werden kann.

Tabelle 55 Allgemeine Messwertkennzeichnungen

Kategorie Beschreibung

ND Es wurde keine Signal erkannt. Erscheint, wenn kein Signal die
Blende tiberschreitet.

--- Keine Daten. Erscheint, wenn ein Teil des Priifbereichs nicht von der
Priifung erfasst wurde.

NS Keine Synchronisation. Erscheint, wenn eine Blende mit einer
anderen Blende (der Synchronisationsblende) synchronisiert ist, aber
nicht synchronisiert werden kann, weil kein Signal die
Synchronisationsblende iiberschritten hat.

213 Skalen

Skalen an den vertikalen oder horizontalen Seiten der Datenansichten sind
verschiedenen Achsen zugeordnet. Abbildung 2-67 auf Seite 134 wird ein Beispiel
von mehreren Ansichten mit den dazugehorigen Skalen angezeigt.
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Abbildung 2-67 Mehrere Ansichten mit den dazugehérigen Skalen

Tabelle 56 Skalen fiir mehrere Ansichten

Element Beschreibung
1 Amplitudenachse
2 Farbpalettenskala
3 Index-Achse
4 Ultraschallachse
5 Winkel-Achse
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Die Skalen haben spezifische Farben, die dabei helfen, die Achsen in den
verschiedenen Ansichten zu erkennen. Abbildung 2-68 auf Seite 135 zeigt Beispiele
ftir Skalen mit Farben und Funktionen.

Jede Achse hat eine Grundfarbe, die in verschieden Schattierungen annehmen kann.
Die hellste Schattierung erscheint, wenn unbearbeitete Daten angezeigt werden. Mit
zunehmender Datenbearbeitung wird die Skalenfarbe dunkler. Eine dunklere
Skalenfarbe zeigt auch eine Achse als Referenz an. In diesem Fall ist keine Zoomleiste
verfiigbar.

UT True Depth

Scan - No Zoom UT Sound Path

Scan
Volumetric UT Time
TOFD

Scan Wave Synch

Index

Volumetric TOFD

Index

Group

T
VL
N
P
U
=1

Amplitude Angle- VPA

SRHEREEN

Time

Abbildung 2-68 Beispiele fiir Skalen

2.14 Betriebsmodi

Das OmniScan X3 Priifgerat verfiigt iiber zwei Modi: Priifmodus und Analysemodus.
Abbildung 2-69 auf Seite 136 werden die Grundfunktionen in den beiden Modi
gezeigt und wie man von einem auf den anderen umschaltet.
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Inspection Mode (Priifmodus)
¢ Dynamische Anzeige von Ultraschalldaten.
¢ Erfassung von Priifdaten (zeitgesteuert oder mit
Weggeber).

Driicken Sie die Pause-Taste (@) um
zwischen den Modi umzuschalten.

Analysis Mode (Analysemodus)
e Uberpriifung von erfassten Ultraschalldaten.
¢ Hinzufiigen von Eintragen in die Fehlertabelle.
¢ Erstellen und Speichern von Berichten (-html, .zip,
.pdf).

Abbildung 2-69 Funktionen des Priif- und Analysemodus

2141 Inspection Mode (Priifmodus)

Das OmniScan Priifgerat fahrt standardmaflig im Priifmodus hoch. Im Priifmodus:

¢ Das Gerit erzeugt kontinuierlich Ultraschallbiindel und zeigt dynamisch
Ultraschalldaten an.

e Durch Driicken der Start-Taste (@) wird die Datenaufzeichnung fiir einen
Priifbereich (mit einem Weggeber) oder fiir einen vorbestimmten Zeitraum
gestartet.

e Durch Driicken der Pause-Taste (@) wird die Datenerfassung angehalten und der
Analysemodus aktiviert.

214.2 Analysis Mode (Analysemodus)

Im Analysemodus werden die aufgezeichneten Priifdaten nach einer Priifung
analysiert. Im Analysemodus:

e Das Gerit zeichnet keine neuen Priifdaten auf, die erfassten Daten stehen zur
Analyse zur Verfligung.

¢ Die Priifleuchte leuchtet stets orange.
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215 Farbliche Umrandung der Parameterschaltflachen

In bestimmten Untermentis sind einige oder alle Parameterschaltflachen farblich
umrandet, die das Oberflachenelement angeben, fiir das der Parameter gilt.

Es gibt drei Farben, die sich jeweils auf eine bestimmte Blende beziehen:

* Rot: Parameter gilt fiir Blende A
*  Griin: Parameter gilt fiir Blende B
*  Gelb: Parameter gilt fiir Blende I

216 Compression (Verdichtung) [nur TOFD]

Die Verdichtungsfunktion ist verfiigbar (Abbildung 2-70 auf Seite 138), um
Korrosionsdarstellungen und Bindungspriifungsanwendungen zu unterstiitzen.

Die Verdichtung wird auf das B-Bild und C-Bild angewendet, um sicherzustellen,
dass immer die wichtigsten Pixel-Informationen angezeigt werden. Im C-Bild und im
B-Bild wird die Pixelfarbe durch den Datenpunkt mit der hochsten Amplitude
bestimmt. In einem C-Bild der Laufzeit oder der Position wird die Pixelfarbe durch
den Datenpunkt mit der kiirzesten Laufzeit (diinnster Bereich) bestimmt. Wenn der
Priifbereich mehr Datenpunkte als Pixel aufweist, wird die Verdichtungsfunktion
automatisch aktiviert, um auszuwéhlen, welche Daten fiir jedes Pixel angezeigt

werden, und das Symbol ,,C* () wird in der Statusanzeige angezeigt.

Werden hingegen im C-Bild beim Zoomen alle Datenpunkte angezeigt, wird die
Verdichtung nicht mehr durch eine Umrandung gekennzeichnet. Diese Funktion ist
stets aktiviert und muss nicht eingestellt werden.
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Abbildung 2-70 Verdichtung (Beispiel)

217 High-Definition (nur PA-UT)

Das High-Definition ,,HD”-Symbol () [Abbildung 2-71 auf Seite 139] zeigt an,
dass jeder Datenpunkt durch mindestens ein Pixel dargestellt wird. Ein groierer
Priifbereich kann zu viele Datenpunkte enthalten, um von einem Pixel dargestellt zu
werden, daher wird eine Verdichtung angewendet (mit Beibehaltung der maximalen
Amplitude) und das HD-Symbol wird nicht angezeigt.

Dieses Symbol kann erscheinen, wenn Sie einen Bereich vergrofiern. Wenn das HD-
Symbol erscheint, bedeutet dies, dass alle Datenpunkte in der Ansicht dargestellt und
nicht verdichtet sind.
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Abbildung 2-71 High-Definition-Beispiel (nur PA-UT)

2.18 Tastenkombinationen

Fiir einige hdufig durchgefiihrte Vorgéange gibt es direkt in den Ansichten eine
Verkniipfung. Um auf die Verkniipfung zuzugreifen, tippen und halten Sie (mit
Rechtsklick) den Bildschirm gedriickt, um die Liste der Verkniipfungen anzuzeigen.

Tabelle 57 Tastenkombinationen

. Tasten- )
Ansicht kombination Beschreibung

All Set Reference Positioniert den Cursor dort, wo Sie getippt

(Alle) Cursor haben.
(Referenzcursor Dies ist eine Tastenkombination fiir
einstellen) Messungen >Cursor.
Set Positioniert den Cursor dort, wo Sie getippt
Measurement haben.
Cursor Dies ist eine Tastenkombination fiir
(Messcursor Messungen >Cursor.
einstellen)
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Tabelle 57 Tastenkombinationen (Fortsetzung)

A-scan Enable/Disable Schaltet die A-Bild-Hiillkurve EIN/AUS,
(A-Bild) Envelope die die maximale Amplitude nachverfolgt,
(A-Bildform die an jeder Position im A-Bild
aktivieren oder | aufgezeichnet wurde.
deaktivieren)

Clear Envelope | Nur verfiigbar, wenn die Hiillkurve
(Hullkurve eingeschaltet ist. Dadurch wird die
16schen) Hiillkurve zuriickgesetzt.

Enable/Disable | Verfiigbar, wenn der Gruppentyp ist 0°
A-scan Synchro | with overlap (0° mit Uberlappung).
(Aktivieren/Dea | Schaltet die A-Bild-Synchronisation auf der
ktivieren von A- | Blende I EIN/AUS.

Bild-Synchro.)

S-scan (S-Bild) | Index Offset Andert den Index Offset direkt, ohne zu
(Offset Index) Probe & Part > Position (Sensor & Priifteil >
Position) zu gehen.

Skew Left (90°) | Kehrt die Sensorausrichtung um.
(Abstrahlwinkel,
links [90°])

Skew Right Kehrt die Sensorausrichtung um.
(270°)
(Abstrahlwinkel,
rechts [270°])

Set Data Cursor | Wahlt die Sendemodulierung aus, auf das
(Datencursor Sie getippt haben.
einstellen)

140 Kapitel 2



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Miirz 2024

Tabelle 57 Tastenkombinationen (Fortsetzung)

C-scan A%, B%, 1%, 1/ Je nachdem, welche Blenden aktiv sind,
(C-Bild) konnen diese Tastenkombinationen
verfiigbar sein oder nicht.
Andert die Datenquelle des C-Bilds.
Scan Offset Andert den Scan Offset direkt, ohne zu
(Offset Scan) Probe & Part > Position (Sensor & Priifteil >
Position) zu gehen.
Set Data Cursor | Wahlt die Sendemodulierung aus, auf das
(Datencursor Sie getippt haben.
einstellen) Dies ist eine Tastenkombination fiir
Messungen >Cursor.
B-scan Set Data Cursor | Wahlt die Sendemodulierung aus, auf das
(B-Bild) (Datencursor Sie getippt haben.
einstellen) Dies ist eine Tastenkombination fiir
Messungen >Cursor.
Top or side Scan Offset Andert den Scan Offset direkt, ohne zu
view (Offset Scan) Probe & Part > Position (Sensor & Priifteil >
(Drauf- oder Position) zu gehen.
Seitenansicht)
Any ruler Zoom Out Setzt den Zoom zuriick.
(Skala) (Verkleinern)

Benutzeroberflaiche des OmniScan 141



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Miirz 2024

Index Offset

Skew Left (90°)

Skew Right (270°)

Set Data Cursor

Set Reference Cursor

Set Measurement Cursor

Abbildung 2-72 Menii mit Tastenkombinationen (Beispiel)

219 Export - OmniPC-Software

In der OmniPC Software ist eine zusatzliche Verkniipfung verfiigbar. Ein Rechtsklick
in einem C-Bild oder B-Bild zeigt die Option Export C-scan (C-Bild exportieren) [bei
einem C-Bild] oder Export All A-scans (Alle A-Bilder exportieren) [bei einem B-Bild].
Durch Klicken auf Export, wird eine .txt-Datei in

C:\Users\ %USERNAME% \ Documents\ OlympusNDT\ OmniPC\ Export erstellt.

Die exportierte Datei hat denselben Namen wie die fiir den Export verwendete
Datendatei, wobei der aktuelle Zeitstempel hinzugefiigt wird. Die Daten sind wie in
Tabelle 58 auf Seite 142 angegeben strukturiert.

Tabelle 58 Exportierte Dateidatenstruktur

Data File (Datendatei) = Name der Datendatei

Inspection Date (Priifdatum) = Datum, an dem die Datei
gespeichert wurde

Group (Gruppe) = Name der exportierten Gruppe

Focal Law (Sendemodulierung) =
Sendemodulierungskonfiguration (sektoriell, linear usw.)
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Tabelle 58 Exportierte Dateidatenstruktur (Fortsetzung)

Art = Bei einem exportierten B-Bild steht in dieser Zeile A-Bild.
Bei einem exportiertem C-Bild-Export steht in der Zeile C-Bild
und die Art des C-Bilds (A-Amplitude, B-Amplitude, Dicke usw.)

ScanStart = Erste Position auf der Scan-Achse

Scan Qty (Anz. Scan) = Anzahl Scan-Positionen

Scan Resol. (Scan-Auflosung) = Abstand zwischen den einzelnen
Scan-Linien

IndexStart = Erster Winkel/VPA

Index Qty. (Anz. Index) = Anzahl Indexpositionen

Index Resol. (Index-Auflésung) = Abstand zwischen jeder Index-
Position

USound Start = UT Start (USchall Start = UT-Start)

USound Qty. (Anz. USchall) = Punkt Anzahl

USound Resol. (USchall Aufl.) = Abstand zwischen jedem A-Bild-
Punkt

Ampl. Min. (%)=0

Ampl. max. (%) = 800 oder 200

Ampl. Resol [Auflosung] (%) = Datenauflosung in der
Amplitudenachse

Gate Start (Blende Start) [mm] = Fiir ein C-Bild, Beginn der Blende

Gate Length (Blende Lange) [mm] = Fiir ein C-Bild, Breite der
Blende

Gate Level [Blende Level] (%) = Hohe der Blende

Bit Depth (Bittiefe) = 16

Thickness Resol. (Dicke Aufl.) [mm] = Auflosung der Dicke im C-
Bild

Min Thickness (Min. Dicke) [mm] = Mindestdicke der Skala
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Tabelle 58 Exportierte Dateidatenstruktur (Fortsetzung)

Max Thickness (Max. Dicke) [mm] = Maximale Dicke der Skala

Data Table (Datentabelle)

Bei einem exportierten B-Bild sind die Daten wie folgt (Tabelle 59 auf Seite 144)

strukturiert:

Tabelle 59 B-Bild-Export

Scan 0, Index 0 A-Bild-Punkt1 | A-Bild-Punkt2 A-Bild-Punkt
zuletzt
Scan 1, Index 0 A-Bild-Punkt1 | A-Bild-Punkt 2 A-Bild-Punkt

zuletzt

Scan..., Index 0

A-Bild-Punkt 1

A-Bild-Punkt 2

A-Bild-Punkt
zuletzt

Scan zuletzt,

A-Bild-Punkt 1

A-Bild-Punkt 2

A-Bild-Punkt

Index 0 zuletzt

Scan 0, Index 1 A-Bild-Punkt1 | A-Bild-Punkt 2 A-Bild-Punkt
zuletzt

Scan 1, Index 1 A-Bild-Punkt1 | A-Bild-Punkt 2 A-Bild-Punkt

zuletzt

Scan..., Index 1

A-Bild-Punkt 1

A-Bild-Punkt 2

A-Bild-Punkt
zuletzt

Scan zuletzt,
Index 1

A-Bild-Punkt 1

A-Bild-Punkt 2

A-Bild-Punkt
zuletzt

Scan 0, Index 2

A-Bild-Punkt 1

A-Bild-Punkt 2

A-Bild-Punkt
zuletzt

Bei einem exportierten C-Bild sind die Daten wie folgt (Tabelle 60 auf Seite 145)

strukturiert:
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Ende
Index

Tabelle 60 C-Bild-Export

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

Index 2

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

Index 1

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

Index 0

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten

C-Bild-Daten
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3. Scan Plan (Prufplan)

Der Scan Plan (Priifplan) Assistent wird verwendet, um die erforderlichen Parameter
fiir die Priifung eines Priifteils zu erstellen oder zu @ndern.

Wihlen Sie = Hauptmenii, > # Plan & Calibrate > Scan Plan (Planen & Justierung >
Priifplan), um eine komplette Konfiguration fiir die Anwendung zu erstellen

(siehe Abbildung 3-1 auf Seite 148). Der Scan Plan enthilt folgende
Hauptregisterkarten:

* 1 Part & Weld (Priifteil & Schweifsnaht)

* 2 Probes & Wedges (Priifkdpfe & Vorlaufkeile)

* 3 Groups (Gruppen)

* 4 Scanning (Priifung)

Nachdem Sie die Parameter der ersten Registerkarte eingestellt und die

nummerierten Unterschritte durchlaufen haben, wahlen Sie die zweite Registerkarte,
um mit dem Scan Plan Assistenten fortzufahren (siehe Abbildung 3-1 auf Seite 148).

| TIPP |

Sie kénnen den Scan Plan (Priifplan) Assistenten jederzeit mit der Auswahl von
Done (Fertig) oben rechts auf dem Bildschirm verlassen.
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SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

MAIN MATERIAL

Steel, Mild

EFERENCE relative to DATUM

Abbildung 3-1 Scan Plan Registerkarten, nummerierte Teilschritte

3.1 Part & Weld (Prifteil & Schweifnaht) Registerkarte

Verwenden Sie die Part & Weld (Priifteil & Schweifsnaht) Registerkarte, um Material,
Geometrie und Schweifinaht fiir das zu Priifteil zu definieren. Je nach ausgewahlter
Part Category (Priifteil Kategorie) werden bis zu vier Unterschritte zur detaillierten
Einstellung des Priifteils angezeigt.
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SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

DIMENSIONS

Length  300.00mm  Width

Thickness 25,00 mm

Abbildung 3-2 Scan Plan (Priifplan) > Part & Weld (Priifteil & Schweifinaht) > 1.
Teilschritt

3.1.1 Priifteil & Schweinaht > 1. Teilschritt

Im 1. Teilschritt wahlen Sie Part Category (Priifteil Kategorie) [siehe Abbildung 3-2
auf Seite 149].

* Simple Geometry (No Weld) [Einfache Geometrie] (Ohne Schweifinaht)
* Simple Welded Joints (Einfache Schweifindhte)

*  Custom Part (Benutzerdefiniertes Priifteil)

Tabelle 61 Priifteil & Schweifinaht > 1. Teilschritt

Option Beschreibung
Part Category | Simple Geometry (No Weld): Wahlen Sie zwischen
(Priifteil Flat Plate (Flaches Teil), Pipe/Tube (Rohr) und
Kategorie) Curved (Gekriimmt).

Simple Welded Joints: Wahlen Sie zwischen Flat
Weld (Flache Schweifinaht), Axial Weld (Axiale
Schweifsnaht), Circular Weld (Kreisformige
Schweifinaht) und Girth Weld (Rundschweifsnaht).

Custom Part: Flat Plate
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Tabelle 61 Priifteil & Schweifinaht > 1. Teilschritt

Option

Beschreibung

(Abmess- (Typ) des Priifteils.
ungen)

Dimensions | Zum Einstellen der Grof8e je nach ausgewédhltem Type

3.1.2 Priifteil & Schweiflnaht > 2. Teilschritt

SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

MAIN MATERIAL

Steel, Mild v

AXIS Direction and Name

pPri.ads  Length

is  Width

Abbildung 3-3 Scan Plan (Priifplan) > Part & Weld (Priifteil & Schweifinaht) > 2.
Teilschritt
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Achsen Referenz
T [100, 39,3]

NORTH-SOUTH

s PORTSIDE

NORTH-SOUTH

PORTSIDE

Abbildung 3-4 Priifteilreferenz (Beispiel)

Im 2. Teilschritt wahlen Sie Main Material (Grundwerkstoff), bestimmen Sie die Part
REFERENCE relative to DATUM (Teil REFERENZ beziiglich BEZUGSHOHE), und
bestimmen Sie AXIS Direction and Name (ACHSEN Richtung und Name)

[siehe Abbildung 3-3 auf Seite 150 und Abbildung 3-4 auf Seite 151).
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Tabelle 62 Priifteil & Schweifinaht > 2. Teilschritt

Option Beschreibung

Material Main Material: Wahlen Sie das Material des Priifteils aus der
Liste (Standard-Einstellung Steel, Mild [Baustahl]).

Longi. Velocity (Schallgeschwindigkeit der Longitudinalwelle):
Geschwindigkeit der Longitudinalwelle im Material. Dieser
Wert wird automatisch eingestellt, wenn Sie Material
auswahlen. Dieser Wert kann manuell bearbeitet werden.
Shear Velocity (Schallgeschwindigkeit der Transversalwelle:
Geschwindigkeit der Transversalwellen im Material. Dieser
Wert wird automatisch eingestellt, wenn Sie Material
auswahlen. Dieser Wert kann manuell bearbeitet werden.

Part REFERENCE Relative to DATUM: Stellen Sie die 1. und 2.
Achsenreferenz Entfernung ein.

AXIS Direction and Name: Benennen Sie die 1. und 2. Achse
unterschiedlich.

3.1.3 Priifteil & Schweiflnaht > 3. Teilschritt

SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

Weld Template

v,

l[u

Symmetry Type

E‘ ]< Flat-Left
S [ racren

Abbildung 3-5 Scan Plan (Priifplan) > Part & Weld (Priifteil & Schweifinaht) >
3. Teilschritt
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Im 3. Teilschritt bestimmen Sie den SchweifSnahttyp unter Weld Template
(Schweifinahtvorlage) und Symmetrie (Symmetry Type) [siehe Abbildung 3-5 auf
Seite 152).

SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

PART GEOMETRY

Thickness 0.00
Width 000

DRAWING ADJUSTMENT

100.000

152.0

Abbildung 3-6 Benutzerdefiniertes Priifteil > 3. Teilschritt

Im 3. Teilschritt fiir Custom Part sind verschiedene Optionen verfiigbar, um eine
benutzerdefinierte Kontur des Teils einzustellen (siehe Abbildung 3-6 auf Seite 153
und Tabelle 64 auf Seite 155).

Tabelle 63 Priifteil & Schweifinaht > 3. Teilschritt

Option Beschreibung
Simple Wahlen Sie Weld Template (Schweifsnahtvorlage): V, V-
Welded Offset, Double V (Doppel V-Naht), Double V-Offset (Doppel
Joints V-Naht Offset), ] oder U.
(E.i.nfache Wahlen Sie Symmetry Type (Symmetrie): Symmetric
Néhte) (Symmetrisch), Flat-Left (Flach-Links) oder Flat-Right
(Flach-Rechts).
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Tabelle 63 Priifteil & Schweifinaht > 3. Teilschritt

Option Beschreibung
Custom Part Import .dxf: Wird verwendet, um eine .dxf-Datei zu laden,
(Benutzer- die die anwendungsspez. Maske enthalt. Die Datei muss
definiertes bereits mit dem File Manager (Dateimanager) iibertragen
Priifteil) worden sein.

Part Geometry (Priifteil Geometrie): Verwenden Sie Scale to
part (Grofie Priifteil), um sich auf die eingestellten Teilemafie
zu beschranken.

Drawing Adjustment (Modellanpassung): Zur Anderung der
Grofle, Rotation und Position der Zeichnung. Sie konnen das

Modell auch spiegeln und die urspriinglichen Abmessungen

und Positionen wiederherstellen.

314 Priifteil & Schweiflnaht > 4. Teilschritt

SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING

Lower Cap

Height 2.00mm  Height 2.00mm

Width 43.06mm  Width

Abbildung 3-7 Scan Plan (Priifplan) > Part & Weld (Priifteil & Schweifinaht) >
4. Teilschritt
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Im 4. Teilschritt geben Sie zusétzliche Schweifinahteigenschaften an
(siehe Abbildung 3-7 auf Seite 154).

Tabelle 64 Priifteil & Schweifinaht > 4. Teilschritt

Option Beschreibung
Weld Folgende Schweifsnahteigenschaften konnen eingestellt
properties werden:
(Schweif$naht- e  Fill (Decklage)
eigenschaften) * Hot Pass (Wurzellage)
e Land (Spalt)
* Root (Gegenlage)

Upper and Lower Cap (Raupe oben und Raupe
unten)

HAZ (WEZ)

3.2 Probes & Wedges (Priifkopfe & Vorlaufkeile) Registerkarte

Verwenden Sie die Probes & Wedges (Priifkdpfe & Vorlaufkeile) Registerkarte, um
die fiir die Priifung verwendeten Priiftkopfe und Vorlaufkeile zu definieren (siehe
Abbildung 3-8 auf Seite 156). Stellen Sie oben die verschiedenen physikalischen
Verbindungen ein (bis zu acht). Stellen Sie rechts die Priifkopf- und
Vorlaufkeilkonfiguration entsprechend der ausgewéahlten Gruppe ein.

Sie miissen fiir die Priifung einen vordefinierten Vorlaufkeil aus einer Liste
auswahlen oder selbst definieren.
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SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING

CONNECTION SETUP ype PA Linear

5L64-A32

Detect Probe

SA32-N555

Wedge Profiler

CONNECTORS

Abbildung 3-8 Scan Plan > Probes & Wedges (Priifplan > Priifkopfe &
Vorlaufkeile)

Add connected probe to custom probes PA Linear

n database. Do you want to custom probe with

ture: 32 mm

Abbildung 3-9 Add connected probe (Angeschlossenen Priifkopf hinzufiigen)
Dialogfeld
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Tabelle 65 Probe & Wedges (Priifkopfe & Vorlaufkeile) Optionen

Option

Beschreibung

Connection Setup
(Anschluss-
konfiguration)

Add: (Hinzu) Fiigen Sie einen neuen Priifkopf hinzu
und weisen Sie einen Anschluss aus der folgenden Liste
zZu:

* PA:Phased-Array-Sensor, der dem PA-Anschluss
zugeordnet ist.

e UT auf PA: UT-Schallkopf, der dem PA-Anschluss
zugeordnet ist (in der Regel mit Hilfe eines
Verteilers).

e UT an P1R1/UT an P2R2: UT-Schallkopf, der den
UT-Anschliissen zugeordnet ist. Die Paare sind
unabhéangig.

Clone (Klon): Wird verwendet, um eine Kopie einer

vorhandenen Priifkopf- und Vorlaufkeilkonfiguration
zu erstellen.

Type (Typ)

PA: PA Linear (PA-Linear), PA Linear Pitch-Catch (PA
Linear Sender-Empfanger), PA Dual, Dual Linear 0°
(PA-Dual, Dual Linear 0°)

UT: TOFD, Pulse-Echo, Dual UT (Impuls-Echo, Dual-
UT), Pitch-Catch (Sender-Empfanger).

Probe (Priifkopf)

Priifkopfauswahl basierend auf der Probe & Wedge
Bibliothek.

Detect probe
(Prifkopf

erkennen)

Diese Schaltflache wird zur Erkennung des
angeschlossenen Priifkopfs an das Gerat verwendet.
Falls der Priifkopf sich nicht in der Datenbank befindet,
kann er als anwendungsspezifischer Priifkopf
hinzugefiigt werden. (Siehe Abbildung 3-9 auf

Seite 156.)

Wedge
(Vorlaufkeil)

Vorlaufkeilauswahl basierend auf der Probe & Wedge
Bibliothek.

Wedge Profiler
(Vorlauf-
Vermessung)

Diese Schaltfliche wird zum Offnen des Wedge Profiler
verwendet (siehe ,, Wedge Profiler (Vorlauf-
Vermessung)” auf Seite 161).

Scan Plan (Priifplan)
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Tabelle 65 Probe & Wedges (Priifkopfe & Vorlaufkeile) Optionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Pulser PA: Wird verwendet, um den ersten Impulsgeber des
(Impulsgenerator) | Priifkopfs auszuwéhlen. Fiir einen einzelnen Priifkopf
am PA-Anschluss der Pulser Wert sollte 1 sein. Der
Pulser (Impulsgenerator) Wert sollte hoher sein, wenn
der zweite Priifkopf mit einem Verteiler konfiguriert ist
(je nach Verteilerverkabelung).

UT: Zeigt den UT-Anschluss an, falls ausgewdhlt, oder
ermoglicht den Impulsgeneratorwert zu bearbeiten,
wenn ein Verteiler in einer UT on PA (UT auf PA)
Konfiguration verwendet wird.

Receiver Zeigt den Empféanger, der entsprechend der
(Empféanger) Sensorkonfiguration und dem Pulser Wert eingestellt
ist. Der Pulser (Impulsgenerator) Wert kann nur in
einer UT auf PA mit Dual-UT-Sensorkonfiguration
bearbeitet werden.

H Wird verwendet, um den Scan-Offset des ausgewéahlten
Sensors einzustellen.

Zur Einstellung des Index-Offsets.

Zur Einstellung des Abstands zwischen den Sensoren in
einer Sender-Empfanger-Konfiguration.

o

5

Wird verwendet, um den Abstrahlwinkel auf 90° oder
270° umzukehren.

D-
e

Mit Tippen wird die Draufsicht des 3D-Viewer
angezeigt.

Mit Tippen wird die Vorderansicht des 3D-Viewer
angezeigt.

O <

Mit Tippen wird die Seitenansicht des 3D-Viewer
angezeigt.

=

Mit Tippen wird die perspektivische Ansicht des 3D-
Viewer angezeigt.
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Tabelle 65 Probe & Wedges (Priifkopfe & Vorlaufkeile) Optionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Y Mit Tippen werden die Vorlaufkeile oder nur der
ausgewahlte angezeigt.

Loscht den aktuellen Priifkopf.

SCAN PLAN SCAN PLAN 8773 a0c 1:48PM RC 5160

1 PART & WELD 2 PROBES&WEDGES | 3 G 1 PART &WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING Done.

PA Linear

e St0AS2

Detect Probe

PROBE TO ADD CONNECTION SETUP

SA3, -N555

MODELS

~ | 10L64-A32

225132-A32

' 225164-A32

4132-A32
5132-A32
5L64-A32

|| 75132-032

Abbildung 3-10 Scan Plan > Probes & Wedges > Add — Probe (Priifplan >
Priifkopfe & Vorlaufkeile > Hinzu) [Beispiel]

| TIPP |

Wenn der Priifkopf oder Vorlaufkeil nicht in der vordefinierten Liste vorhanden ist,
konnen Sie eine neue definieren, indem Sie die Probe & Wedge Manager (Priifkopfe
& Vorlaufkeile verwalten) Schaltfldche auswéhlen (siehe , Probe & Wedge Manager

(Priifkopf- & Vorlaufkeilverwaltung)” auf Seite 221).
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Verwenden Sie fiir PA-Sensoren den Probe & Wedge Manager (Priifkopf- &
Vorlaufkeilverwaltung) um benutzerdefinierte Priifkopfe oder Vorlaufkeile
hinzuzufiigen, die sich nicht im Priifplan befinden. Fiir UT-Schallkdpfe kénnen Sie
auch den Probe & Wedge Manager verwenden, aber ein schneller Priifkopf- und
Vorlaufkeil-Editor ist verfiigbar, wenn Unbekannt ausgewahlt ist. Eine Kombination
von anwendungsspezifischen Priifkdpfen mit einem Vorlaufkeil aus der Liste ist
ebenfalls moglich. Bei Auswahl aus der Liste sind die Parameter fiir Priifkopf und
Vorlaufkeil festgelegt, aber mit der Auswahl der Option Unknown (Unbekannt)
konnen die Parameter bearbeitet werden (siehe Tabelle 66 auf Seite 160).

Tabelle 66 Neue Optionen fiir Priifkopfe & Vorlaufkeile

Option Beschreibung
Frequency Die verwendete Priifkopffrequenz, um die
(Frequenz) Standardimpulsbreite und die Darstellung der Toten
Zone in TOFD zu berechnen.
Diameter Wenn der ausgewihlte Priifkopf Unknown (Unbekannt)
(Durchmesser) ist, ist der Diameter (Durchmesser) Parameter dnderbar

und wird hauptsachlich zur Darstellung verwendet. Es
wird davon ausgegangen, dass der Priifkopf kreisformig
ist (fiir einen anwendungsspezifischen quadratischen
Priifkopf verwenden Sie den Probe & Wedge Manager).

Refracted Angle Der Einschallwinkel im Material. Das Snelliussche
(Einschallwinkel) Gesetz wird verwendet, um den Winkel des Vorlaufkeils
zu zeichnen.

Wedge Travel Der Abstand zwischen der Sensoroberflache und dem
(Vorlaufkeil- Schallbiindelaustrittspunkt.

verzogerung)

Velocity Schallgeschwindigkeit des Vorlaufkeilmaterials.
(Schall-

geschwindigkeit)

Reference Point Siehe Abbildung 6-7 auf Seite 225 (UT-Vorlaufkeil-
(Bezugspunkt) Bezugspunkt).
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| HINWEIS |

Im Phased-Array-Modus sind nur die dem Sensor zugewiesenen Vorlaufkeile
verfiigbar. Die Liste mit den zugewiesenen Vorlaufkeilen beschleunigt die Auswahl.
Wollen Sie die komplette Liste sehen, konnen Sie mit der Schaltfliche Zugewiesene
anzeigen / Alle anzeigen zwischen der kompletten Liste und der Liste mit den
zugewiesenen Vorlaufkeilen umschalten.

3.21  Wedge Profiler (Vorlauf-Vermessung)

Der Wedge Profiler wird verwendet, um die Parameter eines Vorlaufkeils empirisch
zu validieren und anzupassen. Die resultierenden neuen Parameter werden
automatisch auf die Berechnung der Sendemodulierung angewendet.

Der Wedge Profiler wird verfiigbar, sobald eine giiltige Sensor-Vorlaufkeil-
Kombination ausgewahlt wurde (siehe Abbildung 3-11 auf Seite 161). Der Wedge
Profiler kann fiir alle linearen PA-Sensoren (FLACH, AOD und COD) fiir alle
verfiigbaren Priifteiltypen verwendet werden.

SCAN PLAN D 52% &) 53°C 4:01PM

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS 4 SCANNING
CONNECTION SETUP ype PA Linear
PA oe 5L64-A32
TS (=] 5 wedge  SA32-N555

Wedge Profiler

CONNECTORS

Pulser

Abbildung 3-11 Probes and Wedges Registrierkarte
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Der Wedge Profiler 6ffnet ein Justierungsfenster, der das S-Bild einer linearen
Gruppe mit einer Elementanzahl von 1 anzeigt. Die resultierende Anzeige zeigt die
erkannte Vorlaufkeilgrenzfldche.

Die A-Blende ist aktiv und dient zur Auswahl des Ankoppelechos.

Der Gain (Verstarkung) Parameter kann je nach Bedarf gedndert werden, um die
Amplitude der Grenzfldchensignals anzupassen.

Die Measure (Messen) Schaltfldche aktiviert das Vorlaufkeilprofil, das den
Vorlaufkeilwinkel und die Hohe des ersten Elements neu berechnet
(siehe Abbildung 3-12 auf Seite 162 und Tabelle 67 auf Seite 163).

A

WEDGE PROFILER S = 38% (=) 1= 4a3°c 217PM

SETTINGS CONFIGURATION - Boosting and gating wedge echoes Restore Setup ‘ Done

Reset to Nominal PA-1

Probe 5L64-A32
Wedge SA32-NS55
Groups GR-1
Pulser 1

UT SETTINGS
Gain 20.0dB  Range 1.558in
GATE SETTINGS

Start 0.315in width 0.967in

H
= Measure

Abbildung 3-12 Justierung der Vorlauf-Vermessung
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Tabelle 67 Optionen im Wedge Profiler

Option Beschreibung
Gain Andern Sie die Verstirkung des Signals.
(Verstar-
kung)
Range Andern Sie den A-Bild-Bereich.
(Bereich)
Start Andern Sie den Start der A-Blende.
Width Andern Sie die Breite der A-Blende.
(Breite)
Measure Messen Sie die Vorlaufkeilabmessungen
(Messen) anhand des Signals in der A-Blende.

Nachdem die Vorlaufkeilparameter gemessen wurden, wird das Signal erneut
angezeigt, aber mit den Schallbiindelverzégerungen, sodass die
Vorlaufkeilgrenzflache im S-Bild horizontal ist.

Die erwartete Position der Grenzflache wird zum visuellen Vergleich mit einer
gepunkteten griinen Linie angezeigt. Sie konnen manuelle Anpassungen an der Hohe
des ersten Elements und dem Vorlaufkeilwinkel vornehmen, um restliche
Abweichungen zu korrigieren.

Die neuen Werte konnen durch Driicken von Accept Profile (Profil iibernehmen)
iibernommen und fiir die Konfiguration verwendet werden, oder die Nennwerte
konnen mit der Schaltflache Reset to Nominal (Zuriicksetzen auf Nennwert)
zuriickgesetzt werden (siehe Abbildung 3-13 auf Seite 164).
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WEDGE PROFILER sSW = 52% ) S 54°C 408PM

MEASUREMENT VALIDATION AND ADJUSTMENTS - Obtaining a straight wedge echo at 0

Reset to Nominal Accept Profile PA-1

Probe 5L64-A32

Wedge SA32-NS5S

Groups GR-1

Pulser 1

NOMINAL PROFILED
Angle 361°  >> 364°
Height 0.433in >> 0.420in

MEASURED PARAMETERS

Angle 36.4°

Height  0.420in

Abbildung 3-13 Anpassungen der Messung

Tabelle 68 Wedge Profiler Validierungsoptionen

Option Beschreibung
Reset to Mit dieser Schaltflache kénnen die urspriinglichen Vorlaufkeilmafie
Nominal wiederhergestellt werden.
(Zuriicksetzen

auf Nennwert)

Accept Profile | Ubernehmen und ersetzen Sie die Nennwerte durch die, die mit dem

(Profil Wedge Profiler gemessen wurden.

annehmen)

Angle Zeigt den gemessenen Vorlaufkeilwinkel an und erméglicht die
(Winkel) manuelle Bearbeitung des Winkels.

Height (Hohe) | Zeigt die gemessene Hohe des ersten Elements an und ermoglicht die
Hohe manuell zu bearbeiten.
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Tabelle 68 Wedge Profiler Validierungsoptionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Adjust Wendet die manuell bearbeiteten Einstellungen an, um neue
(Andern) Verzdgerungen zu berechnen.

Restore Setup
(Widerrufen)

Wendet die in der Konfiguration gespeicherte Vorlaufkeilkonfiguration
nach Abschluss einer Messung wieder an, auch wenn sie von den

Nennwerten abweicht.

Done (Fertig)

Bestitigt die Vorlaufkeilwerte und schliefit den Wedge Profiler.

Diameter (nur
COD)
[Durchmesser,
nur
Aufiendurchm
esser in
Umfangsricht
ung (COD)]

Ermoglicht die manuelle Bearbeitung des Vorlaufkeildurchmessers.

| HINWEIS |

Im Falle eines COD-Vorlaufkeils konnen Sie den Durchmesser der
Vorlaufkeilschnittstelle auch manuell einstellen, nachdem der Winkel und die Hohe
der Elemente ermittelt wurden. Die gleiche griin gepunktete Linie kann auch zum

Ausrichten der Vorlaufkeilschnittstelle verwendet werden.

Die Liicke zwischen der nominalen und der benutzerdefinierten Grenzflache kann
nicht direkt bearbeitet werden, sondern wird aktualisiert, wenn der Durchmesser
manuell gedndert wird (siehe Abbildung 3-16 auf Seite 168).
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WEDGE PROFILER SW + 50% d ) i) 53°C 411PM

MEASUREMENT VALIDATION AND ADJUSTMENTS - Obitaining a straight wedge echo at 0 Rest

Reset to Nominal Accept Profile PA-1

Probe 5L32-A31

Wedge SA31-NS5S

Groups GR-1

Pulser 1

NOMINAL PROFILED
Angle 36.1° >> 359°
Height 0630in  >> 0.631in
Wedge Diameter 12.750in 12.750in
Gap with part >>  0.000in

MEASURED PARAMETERS

Angle 35.9°

Height 0.631in

MANUALLY ADJUSTED PARAMETERS

Wedge
Diameter

12.750in

Abbildung 3-14 Validierung der Messung

| HINWEIS |

Wurden zuvor Justierungen in einer neuen oder zuvor gespeicherten Konfiguration
durchgefiihrt, kann das Vorlaufkeilprofil durch Zuriicksetzen der Nennwerte und
Messung des Vorlaufkeils bestétigt werden.

Nachdem die Werte erneut gemessen wurden, konnen Sie die neuen Werte
akzeptieren oder die vorherige Einstellung wiederherstellen.

Wenn die neuen Werte akzeptiert werden, werden alle vorherigen Justierungen
zuriickgesetzt. Das Zuriicksetzen gilt fiir Justierungen, die mit Nennwerten oder
zuvor gespeicherten Werten durchgefiihrt wurden.
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3.3 Groups (Gruppen) Registerkarte

In der Groups (Gruppen) Registerkarte werden die Gruppen auf der Grundlage der
zuvor definierten Piirfkopfkonfiguration festgelegt. Standardmafig wird eine
Gruppe pro Sensor erstellt, die Sie im Menti auf der rechten Seite bearbeiten kénnen.
Um mehr als eine Gruppe fiir einen Sensor zu erstellen, verwenden Sie die
Schaltflaiche Add oder Clone. Eine Gruppe besteht aus einem Satz
Sendemodulierungen, die in Law Config definiert sind.

SCAN PLAN SCAN PLAN SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING

PA-1 PA-1

GR-1 GR-2

eoolle

el

Abbildung 3-15 Scan Plan > Groups (Priifplan > Gruppen)

Die Parameter fiir jede Gruppe konnen mehrere Seiten umfassen, durch die Sie mit
den Schaltflachen Previous (Zurtick) und Next (Weiter) unten rechts auf dem
Bildschirm schalten konnen (siehe Abbildung 3-16 auf Seite 168 und Tabelle 69 auf
Seite 168).
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PA-1 | 5L.32-A32 / SA32-N555 PA-1 | 5L32-A32/ SA32-NS55

GR-1 GR-1 GR-1 GR-1

Law Law

Config, Sectorial Config. Sectorial

CNERTR LAW CONFIGURATION : Sectorial
w [.‘ sw Angle Start 40.0°
ELEMENTS, Angle Stop 70.0°
First

Angle Step 1.0°
Quantity

Focusing

Type True Depth

Focus 50.00 mm

< previous (1) -]

Abbildung 3-16 Scan Plan > Groups > Law Config. (Priifplan > Gruppen >
Sendermodulation Konfig.) Parameter

[ HINWEIS |

Es ist nicht moglich, weniger als eine oder mehr als acht Gruppen zu haben. Die
maximale Anzahl Sendemodulierungen ist 1024. Jedem festgelegten Priifkopf muss
mindestens eine Gruppe zugewiesen sein. Einige Konfigurationen, wie 0° with
overlap (0° mit Uberlappung), lassen nur eine Gruppe zu. Wenn mehr als ein
Priifkopf oder eine Gruppe definiert ist, sind diese Konfigurationen nicht verfiigbar.

Tabelle 69 Optionen fiir Sendemodulierungskonfigurationen

Option Beschreibung

GR-1 Wird verwendet, um den Namen der Gruppe festzulegen.
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Tabelle 69 Optionen fiir Sendemodulierungskonfigurationen (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Law Config. Sectorial (Sektor): Liefert einen Scan mit mehreren Winkeln,
(5m Konfig.) wobei fiir jeden Scanwinkel dieselben Elemente verwendet
PAUT werden.

Linear: Linien-Scan mit einstellbarem Winkel Wenn die
Priifbahnen sich fiir hre Anwendung nicht zu tiberlappen
brauchen, kann die Senkrechteinschallung gewahlt werden.

Compound (Kombination): Liefert einen Scan mit mehreren
Winkeln unter Verwendung von verschiedenen Elementen
(mit derselben Apertur {iber die gesamte Lange des Sensors)
fiir jeden Winkel des Scans. Verwenden Sie eine Anzahl
Elemente, die kleiner ist als die Gesamtanzahl Elemente des
Sensors, um die Vorteile dieses Scan-Typs gegeniiber dem
Sectorial (Sektor) Scan zu nutzen.

Coupling Check (Ankoppelkontrolle): Bietet eine

Sendemodulierung, die bei 0° in das Material gesendet wird,
um die Ankopplung zu validieren. Diese Gruppe hat eine

eingebaute Konfiguration, die ein Signal an den I/O-Anschluss
sendet, wenn die Amplitude in Blende A unter den Grenzwert

fallt.

Law file (Sendemodulierungsdatei): Ladt eine
benutzerdefinierte .law-Datei, die den PA-Anschluss
konfiguriert. Zu den unterstiitzten Sendemodulierungsdatei
gehoren die Versionen 5.0, 5.2 und 5.3.

0° with overlap (0° mit Uberlappung): Bietet einen Linien-Scan
bei 0°. Wird hauptsachlich fiir Raster-Scans mit einer gewissen

Uberschneidung zwischen den einzelnen Scanlinien

verwendet. Diese Gruppe kann nur alleine verwendet werden.

(Siehe Abbildung 3-17 auf Seite 173.)
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Tabelle 69 Optionen fiir Sendemodulierungskonfigurationen (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Law Config. TEM: Zeigt ein TFM-Bild {iber den ausgewéhlten Bereich
(Sm Konfig.) basierend auf einer Rekonstruktion der mittels FMC erfassten
FMC Daten an. Die TFM-Priifung verwendet alle Sensorelemente.

PCI: Verwendet einen dhnlichen Algorithmus, wie die
Standard-TFM-Funktion, summiert aber statt der Amplitude
elementare A-Bilder und die Phase dieser elementaren A-
Bilder.

(Siehe Abbildung 3-17 auf Seite 173.)

Law Config. (Siehe ,Bildgebung von ebenen Wellenfronten (Plane Wave
(Sm Konfig.) Imaging, PWI)” auf Seite 236.)
PWI TFM: Zeigt ein TFM-Bild {iber den ausgewéhlten Bereich

basierend auf einer Rekonstruktion der mittels PWI erfassten
Daten an. Die TEM-Priifung verwendet alle Sensorelemente.

PCI: Verwendet einen dhnlichen Algorithmus wie die
Standard-TFM-Funktion, summiert aber statt der Amplitude
elementare A-Bilder und die Phase dieser elementaren A-
Bilder.

(Siehe Abbildung 3-17 auf Seite 173.)

Wave Type Zum Umschalten zwischen LW (Lw) und SWS (Tw).
(Wellenart) LW: Longitudinalwelle

SW: Transversalwelle
Elements First (1.): Zeigt das erste Element des Sensors an.
(Elemente) Last (Letztes): Zeigt das letzte Element des Sensors an.

Quantity (Anzahl): Wird verwendet, um die Anzahl Elemente
festzulegen, die in der Sendemodulierung verwendet werden
(die Grofle der Apertur). Bei einer M x N-Matrixsonde kann die
Anzahl Elemente nur ein Vielfaches von M, der Anzahl
Elemente auf der 1. Achse, sein.

Step (Schritt): Wird verwendet, um den Abstand zwischen den
aufeinanderfolgenden Sendemodulierungen einzustellen (fiir
Linien-Scans und 0°-Sendemodulierungen).
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Tabelle 69 Optionen fiir Sendemodulierungskonfigurationen (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Law Start (Winkel Start): Wird verwendet, um den Winkel des
Configuration | ersten Schallbiindels im Material einzustellen.
(Konﬁguratic.)n Stop (Winkel Stopp): Wird verwendet, um den Winkel des
Sendemodulier | Jetzten Schallbiindels im Material vom Vorlaufkeil

ung): (Sektor)

einzustellen.

Angle Step (Winkel Stufe): Wird verwendet, um die
Winkelstufe zwischen jeder Sendemodulierung einzustellen.

Skew Angle (Abstrahlwinkel): Wird verwendet, um den
Abstrahlwinkel zu streuen (nur Matrix-Sensoren).
Focusing Type (Fokusart):
* True Depth (Tiefe): Der Fokus liegt fiir alle
Sendemodulierungen in der gleichen Tiefe.
e Half Path (Schallweg): Der Fokus liegt fiir alle
Schallbiindel auf dem gleichen Schallweg.

* Projection: (Projektion) Der Fokus befindet sich in
einem bestimmten Abstand von der Kante des Sensors
und im festgelegten Winkel.

e Unfocused: (Nicht fokussiert) Das Schallbiindel ist an
keinem Punkt fokussiert.

Focus depth (Fokus Tiefe ): Wird verwendet, um den
Fokustiefe einzustellen.
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Tabelle 69 Optionen fiir Sendemodulierungskonfigurationen (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

Law
Configuration
(Konfiguration
Sendemodulier
ung): (TFM)

Wave Set (Wellengruppe): Zum Umschalten zwischen Pulse
Echo (Impuls-Echo) oder Self Tandem (Self-Tandem), um die
verschiedenen Wellengruppenoptionen fiir jeden Modus
anzuzeigen. Wahlen Sie die geeignetste Wellengruppe fiir die
Priifung aus. Eine geeignete Auswahl der Wellengruppe ist fiir
eine gute TFM-Priifung entscheidend. Verwenden Sie AIM, um
die Auswahl der Wellengruppe zu erleichtern. (siehe ,Groups
— View Menu (Gruppen — Menii Ansicht)” auf Seite 173 und
Abbildung 3-18 auf Seite 173).

Min/Max Index (Index, min./max.): Wird verwendet, um die
Grenzen des TFM-Bereichs auf der Index-Achse festzulegen.

Min/Max Depth (Tiefe, min./max.): Wird verwendet, um die
Grenzen des TFM-Bereichs auf der Tiefenachse festzulegen.
Maximum Depth (Maximale Tiefe) ist derzeit auf die Tiefe des
Priifteils beschrankt.

Focusing
Fokussierung
(TOFD)

PCS (SMA): Zum Einstellen des Sensormittenabstands. Dies ist
der Abstand zwischen den Austrittspunkten der beiden
Sensoren.

Focus (%) (Fokus [%]): Wird verwendet, um den Fokus in der
Tiefe des Schallbiindel in % der Dicke einzustellen.

Focus (mm/inch) (Fokus [mm/Zoll]): Wird verwendet, um die
Fokustiefe des Schallbiindels einzustellen. Der Fokus kann in
Prozent oder in Entfernung eingegeben werden, eine
Anderung des einen fiihrt zur Neuberechnung des anderen.
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SCAN PLAN
1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES | 3 GROUPS 4 SCANNING

Unknown / Unknown
PA-1

GR1 GR-1

Law

PAUT PAUT / Sectorial

Config.
Sectorial WAVETYPE
Linear
Compound
Coupling Check

Law file...

loomm |so |5 0°with overlap

000mm e+ 000mm AR

Abbildung 3-17 Groups—Law Config. (Gruppen — Schallbiindel Konfig.)

3.31  Groups — View Menu (Gruppen — Menii Ansicht)

Verwenden Sie diese Einstellungen, um die visuelle Darstellung des Priifplans zu
andern. Die Mentiipunkte des View (Ansicht) Meniis d&ndern sich je nach Anzeigetyp.

Specimen i

Acoustic Influence Map

‘-; AIM Planar .
Attenuation [j ON

Abbildung 3-18 Groups — View Menu (Gruppen — Ansicht Menii) in der FMC
und PWI Anzeige
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Tabelle 70 Groups — View Menu (Gruppen — Ansicht Menii) in der FMC und

PWI Anzeige
Option Beschreibung
View — Specimen (Ansicht — Sie konnen zwischen Show (Anzeigen) und
Probe) Hide (Ausblenden) umschalten.

View — Acoustic Influence Map | Ohne die akustische Konfiguration zu
(Ansicht — AIM) beeintrachtigen, kann diese Option verwendet
werden, um den Fehlertyp im AIM-Tool
auszuwdahlen [Spherical (Kugel) oder Planar
(Planar)]. Die Auswahl des entsprechenden
Fehlertyps im AIM-Modell kann bei der
richtigen Auswahl von Wave Set

(Wellengruppe) helfen.
View — Attenuation (Ansicht — | Die AIM-Schallschwachung kann auf ON
Schallschwéchung) (EIN) oder OFF (AUS) eingestellt werden.

[ To zoom use the zoom key.
\ES ] ©)| o | -

—
Near-Field Display

§ Show

Ref. Beam Display

\\\ . Hide

Annotations

0z-|  wuw op-|

a |9
Ve
3
3
]
w
]

0|

oz|

ov|
v
2
!

|-140 mm__|-120 |-100 = - - = 1100 1120

Abbildung 3-19 Groups —View Menu in TFM display (Gruppen — Menii Ansicht
in sektorieller Anzeige)
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Tabelle 71 Groups —View Menu in TFM display (Gruppen — Menii Ansicht in

sektorieller Anzeige)
Option Beschreibung
View — Specimen (Ansicht — Sie konnen zwischen Show (Anzeigen) und
Probe) Hide (Ausblenden) umschalten.
View — Near Field Display Ein- oder Ausblenden der Nahfeldanzeige,
(Ansicht — Nahfeld-Anzeige) die in der visuellen Darstellung in Rot
erscheint. (Siehe ,Nahfeld-Berechnung” auf
Seite 175.)
View — Reference Beam Referenz-Schallbiindel ein- oder ausblenden,
(Ansicht — Referenz- erscheint als gelbe Linie.
Schallbiindel)
Annotations (Anmerkungen) Anmerkungen ein- oder ausblenden.
€ Axis Direction and Name (ACHSEN
Richtung und Name)
@ Part Reference relative to Datum
(Teil REFERENZ beziiglich
BEZUGSHOHE)
4 Group Name (Gruppenname)

3.3.2  Nahfeld-Berechnung
Der Nahfeldwert wird mithilfe einer Formel berechnet (1) auf Seite 175.
Die Variablen werden in Tabelle 72 auf Seite 176 definiert.
So wird der Nahfeldwert (Nf) berechnet, wobei:

Nf=hxAZxf/ (4 x c2) (1)

So wird der Nahfeldwert in der Probe (Np) berechnet, wobei:
Wenn Nf - rv >0, dann
Np=Nf-rv

Wenn Nf - rv <0, dann
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Np=-(A2xf)/(4xc2)

@)

| HINWEIS |
Ist der Nahfeldwert Np negativ, liegt das Nahfeld im Vorlaufkeil und erhilt einen
negativen Wert. In diesem Fall gilt Formel (2) auf Seite 176.

Tabelle 72 Variablen der Formel zur Berechnung des Nahfelds

f Sensorfrequenz Hz
N Anzahl Sensorelemente -
Winkel Winkel Vorlaufkeil rad
Vorlaufkeil
Or Brechungswinkel rad
0i Einfallswinkel rad
L Sensorlange m
4 Sensorbreite m
A Abmessung der Sensorapertur m
E Hohe m
p Sensorabstand m
h Korrekturkoeffizient -
'y Schallwegldnge des Vorlaufkeils m
Iy Angepasste Schallweglange des Vorlaufkeils m
cl Schallgeschwindigkeit des Vorlaufkeils m/s
2 Schallgeschwindigkeit des Sensors m/s
Nf Nahfeldwert m
Np Nahfeldwert in der Probe m
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Der Wert der verschiedenen Variablen wird mit den bereitgestellten Gleichungen
berechnet.

Sensorapertur (A):
L=095pxN
W=09xE
Wobei 0,95 der Apodisationswert ist.
Wenn L x cos(wedgeAngle - 6i) 2 W, dann
A =L x cos(wedgeAngle - 0i) x cos(Or) / cos(O1i)

Oder:
A=W
Korrekturkoeffizient (h)
h =0,6546 x Verhaltnis® — 0,3112 x Verhltnis? 0,0411 x Verhaltnis 0,9987

Wobei:

Wenn A=W

Verhaltnis = W/A
Wenn A <W

Verhaltnis = A/W

Schallwegldnge des Vorlaufkeils (r,,)

Variable r,, wird durch Messen des Abstands zwischen dem Eintrittspunkt des

Schallbiindels in die Probe und dem Schwerpunkt des zentralen Elements der aktiven
Apertur ermittelt.

Berechnen Sie fiir eine gerade Anzahl Elemente in der aktiven Apertur den Abstand
zwischen dem Eintrittspunkt des Schallbiindels in die Probe und dem Mittelpunkt
zwischen dem Schwerpunkt der beiden zentralen Elemente der aktiven Apertur.
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Angepasste Schallweglange des Vorlaufkeils (r,)
Wenn der Brechungswinkel Or # 0 rad,
ry =1y, x tan(0i) / tan(Or)
Wenn Or =0 rad

ry="ry, xcl/c2

3.4  Scanning (Prifung) Registerkarte

SCAN PLAN

1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS

Raster Scan v

SCANNER & ENCODERS...

Edit Encoders...

SCAN AXIS

INDEX AXIS

Abbildung 3-20 Scan Plan > Scanning (Priifplan > Priifung)

In der Scanning (Priifung) Registerkarte konnen Sie die Parameter Scanning Pattern
(Scan-Muster) und Scanbereich festlegen, indem Sie die Werte Scan Axis (Scan-
Achse) und Index Axis (Index-Achse) dndern. Sie konnen auch Weggeberparameter
auswahlen und bearbeiten (siehe Abbildung 3-20 auf Seite 178).

Fiir Einzelheiten zu den Optionen siehe Tabelle 27 auf Seite 86.
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Tabelle 73 Scan — Area (Scan — Bereich)

Option Beschreibung

Start Scan Zum Einstellen der Anfangsposition auf der Scan-Achse in
mm oder Zoll.

Ende Scan Wird verwendet, um die maximale Entfernung
einzustellen, die Sie scannen konnen (ausgedriickt in mm
oder Zoll).

Scan Res. Wird verwendet, um den Schritt (die Auflosung)

(Aufl. Scan) einzustellen, in dem die Punkte auf dem Scan erfasst
werden (ausgedriickt in mm oder in.).

Start Index (Nur Raster-Scan) Wird verwendet, um die Startposition
des Raster-Scans auf der Index-Achse festzulegen
(ausgedriickt in mm oder Zoll).

Ende Index (Nur Raster-Scan) Wird verwendet, um die
Rasterendposition auf der Index-Achse festzulegen
(ausgedriickt in mm oder Zoll).

Index (Nur Raster-Scan) Zum Einstellen der Auflosung auf der

Res./Index Index-Achse. Kann bei Priifung mit Linear at 0° (Linear bei

Step (Index- 0°) nicht gedndert werden.

Auflésung/

Index-Schritt)

Scan Plan (Priifplan)
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4. Calibration (Justierung)

Bevor eine Priifung begonnen werden kann, miissen verschiedene Justierungen
vorgenommen werden. Hierzu benétigen Sie den Sensor, den Vorlaufkeil und einen
Justierkorper aus demselben Werkstoff wie das Priifteil.

So wird justiert

1. Wihlen Sie = > # Plan & Calibrate > Calibration Tools (Plan & Justierung >
Justierwerkzeuge) aus, um auf den PA/UT/TFM Justierassistenten zuzugreifen
(Abbildung 4-1 auf Seite 182). Siehe ,, TOFD Calibration (TOFD-Justierung)” auf
Seite 203 zur Durchfiihrung einer TOFD-Justierung. Wie beim Priifplan-
Assistenten ist der Workflow des Assistenten in mehrere Registerkarten oder
Bereiche (fiir verschiedene Justierarten) unterteilt.

2. In der Group (Gruppe) Registerkarte (Abbildung 4-1 auf Seite 182), wahlen Sie
die Gruppe aus, die Sie justieren m&chten. Wahlen Sie fiir eine UT-Gruppe auch
die zu justierende Grofienbestimmungsmethode: TCG,DAC, oder DGS (AVG).

3. Navigieren Sie durch die anderen Registerkarten, um die Gruppe zu justieren.
Auf jeder Registerkarte nach der Group Registerkarte befinden sich rechts die
Justierparameter und links die Ansichten.

4. Stellen Sie die Parameter ein und bewegen Sie dann den Sensor, um das Signal
entsprechend dem Justiertyp anzupassen.

5. Tippen Sie dann auf Get Position (Pos. anfordern) oder Calibrate (Justieren).
Wenn Sie mit der Einstellung zufrieden sind, tippen Sie auf Accept Calibration
(Justierung annehmen).

6. Sie konnen dann zu einer anderen Registerkarte im Calibration Assistenten
gehen oder Done (Fertig).
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CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY

=

Abbildung 4-1 Calibration > Group (Justierung > Gruppe)

| WICHTIG |

Wenn eine Justierung der Schallgeschwindigkeit und des Vorlaufkeilvorlaufs
erforderlich ist, fithren Sie die Justierung der Schallgeschwindigkeit vor der
Justierung des Vorlaufkeilvorlaufs durch. Das OmniScan X3 Priifgerat verwendet die
Bestimmung der Schallgeschwindigkeit fiir die Justierung des Vorlaufkeilvorlaufs.
Justieren Sie den Vorlauf des Vorlaufkeils zuerst, wird eine Meldung angezeigt, dass
die Justierung des Vorlaufkeilvorlaufs bei der Justierung der Schallgeschwindigkeit
verloren geht.

| TIPP |

Ein Justierassistent kann jederzeit durch Driicken der Zuriick-Taste (@) beendet
werden. Beim Verlassen des Assistenten wird das Signal auf seinen urspriinglichen
Wert zuriickgesetzt (wie vor der Justierung).
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| HINWEIS |
Die Justieranzeigen (Symbole) werden nach der Kalibrierung griin (Tabelle 5 auf
Seite 33).

4.1 Reflektorarten

Zur Justierung wird ein Justierkdrper mit verschiedenen bekannten Reflektoren
bendtigt. Tabelle 74 auf Seite 183 werden die verschiedenen Arten von Sensoren,
Vorlaufkeilen und Justierkdrpern mit den verschiedenen Reflektoren aufgezeigt.

Tabelle 74 Reflektoren, Sensoren und Justierkorper

Reflektor Sensor Sensor, Vorlaufkeil und Justierkorper
Radius Winkelsensor %
@ Radius 1
" Radius?2
Tiefe Winkelsensor Q—‘
\B - Tiefe 1
. Tiefe 2

Dicke Null-Grad-

Priitkopf (zur ’J:H

Senkrecht- . '
einschallung) Dicke 1 Dicke 2
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4.2

Justierung von Ultraschallparametern

Sie kénnen mit dem Justierassistenten mehrere Ultraschallparameter justieren.

Velocity (Schallgeschwindigkeit)

Justiert die Schallgeschwindigkeit im Priifteil. Abbildung 4-2 auf Seite 185 Der
hierfiir eingesetzte Justierkorper muss zwei bekannte Reflektoren aufweisen und
aus demselben Werkstoff wie das Priifteil hergestellt sein. Velocity wird
zusammen mit dem Vorlaufkeilvorlauf in einem Ablauf fiir UT-Kanale justiert. In
einer UT-Gruppe wird die Velocity Justierung gleichzeitig mit der Justierung des
Vorlaufkeilvorlaufs durchgefiihrt.

So wird die Schallgeschwindigkeit justiert:

1.

Definieren Sie zwei Ziele. Die maximale Abstand, auf die ein Ziel eingestellt
werden kann, hiangt vom Bereich ab. Erhohen Sie bei Bedarf den Bereich, um ein
Ziel weiter zu erreichen.

Finden Sie Ihr Ziel, indem Sie den Sensor manuell iiber den Justierkdrper
bewegen.

Maximieren Sie das Signal in Blende A und stellen Sie sicher, dass der direkteste
Weg das Ziel trifft.

Halten Sie die Position und driicken Sie Get Position (Pos. anfordern) unter
Blende A.

Wiederholen Sie die Schritte 3 und 4 fiir Blende B.

Wenn der Justiervorgang erfolgreich war und die Schallgeschwindigkeit richtig
erscheint, dann driicken Sie Accept (Annehmen). Setzen Sie sonst die
Kalibrierung zuriick und wiederholen Sie die Schritte 1 bis 6.
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o A B
CALIBRATION | ULTRASOUND oc 9% 96 %

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY 6 MANAGE POINTS o kel

. Gr1
Reset Calibration = Clear Envelope 3240.0m/s ccept Call

Echo Type: Radius
Echo Type: Radius
GATE A ON DEPTH
Radius

Start 40.00mm  width ~ 20.01 mm

Radius 1 5o,oomm| Radius 2 55.02mm|

Threshold  20%

Get Position
Start 0.00mm

‘GATE B ON DEPTH

55.02mm|  Gain 20.048
stat  45.02mm| wigth  20.01mm

Get Position

Abbildung 4-2 Calibration > Velocity (Justierung > Schallgeschwindigkeit)

Sensitivity (Empfindlichkeit) [nur PA-Gruppen]

Justiert die Erkennungsempfindlichkeit mit der ein Referenzreflektor erkannt
wird (Tabelle 75 auf Seite 186 und Abbildung 4-3 auf Seite 186). Die Justierung
der Empfindlichkeit fiir eine PA-Gruppe normalisiert die Verstarkung aller
Sendemodulierungen so, dass fiir alle Sendemodulierungen die Amplitude des
Referenzreflektorsignals gleich hoch ist. Justiert wird mit einem Justierkorper mit
einem bekannten Reflektor.

Stellen Sie zum Justieren einfach die Justierparameter (Anzeige und Blenden) ein
und priifen Sie dann einen Justierkdrper. Wenn alle Sendemodulierungen den
Reflektor abgetastet haben, driicken Sie Calibrate (Justieren). Das Signal der
Einhiillenden wird verwendet, um die Verstarkung zu berechnen, die fiir jede

Sendemodulierung erforderlich ist, um sie auf die Referenzamplitude zu bringen
(in der Regel 80 %).

Calibration (Justierung) 185



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Miirz 2024

CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY 6 MANAGE POINTS

| 5
Reset Sensitivity | Clear Envelope GR2

APPLY TO: 2 Angles Ingies

All Angles 2 Angles 3 Angles N ECHO A - Angle 40°

0.0mm | widtn
SETANGLES
5.16 mm

Angle 1 40.0° Angle2  70.0°
0.0mm| Range  42.1mm
SET REFERENCE AMPLITUDE

Ref.
Amplitude

80.0%  Tolerance 5% .

GATE GEOMETRY

Calibrate 40°
True Depth Soundpath

e NextAngle »

Abbildung 4-3 Calibration > Sensitivity (Justierung > Empfindlichkeit)

Tabelle 75 Optionen der Registerkarte Empfindlichkeit

Option Beschreibung
Reset Calibration Zum Zuriicksetzen der Empfindlichkeitsjustierung.
(Justierung Das ,,S” oben auf dem Bildschirm verschwindet.
zuriicksetzen)
Clear Envelope Loscht das A-Bild. Die griine Linie verschwindet.

(Hiilkurve 16schen)

Calibrate Wendet eine Schallbiindelverstarkung an jede
(Justieren) Sendemodulierung an, sodass die Amplitude iiber
dem Referenzfehler kompensiert wird.

Accept Calibration Akzeptiert und speichert die
(Justierung Empfindlichkeitsjustierung. Das ,5“ am oberen
annehmen) Bildschirmrand wird griin.
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Tabelle 75 Optionen der Registerkarte Empfindlichkeit (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Apply to All Angles/VPA (Alle Winkel/VPA): Die Justierung
(Anw. an) gilt fiir alle Sendemodulierungen der Gruppe.

2 Angles (2 Winkel): Die Justierung gilt fiir zwei
Winkel des Sektor-Scans. Die Verstarkung fiir die
anderen Winkel wird aus den justierten Werten
interpoliert.

3 Angles (3 Winkel): Die Justierung gilt fiir drei
Winkel des Sektor-Scans. Die Verstarkung fiir die
anderen Winkel wird aus den justierten Werten
interpoliert.

Set Reference
Amplitude
(Referenzamplitude
einst.)

Ref. Amplitude (Ref.-Amplitude): Der Justierbereich
(80 % Standard).

Tolerance (Toleranz): Zeigt die horizontalen weifsen
und roten gestrichelten Linien bei Ref.Amplitude +
Tolerance. Wird verwendet, um zu tiberpriifen, ob
die Justierung innerhalb der Toleranz liegt.

Gate Geometry
(Blendengeometrie)

True Depth (Tiefe): Stellt die Blende entsprechend
der Tiefe im Material fiir die
Empfindlichkeitsjustierung ein.

Sound Path (Schallweg): Stellt die Blende

entsprechend der im Material zuriickgelegten Strecke
fiir die Empfindlichkeitsjustierung ein.

Gate A
(Blende A)

Start: Wird verwendet, um festzulegen, wo die
Blende in Bezug auf den Ursprung beginnt (kann in
mm oder Zoll ausgedriickt werden). Der
Austrittspunkt ist der Nullpunkt der
Ultraschallachse oder der Uberschneidungspunkt
von Blende I, wenn das Stromsignal mit I/
synchronisiert ist.

Width (Breite): Zum Einstellen der Breite des
Priifteils.

Calibration (Justierung)
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Tabelle 75 Optionen der Registerkarte Empfindlichkeit (Fortsetzung)

Option Beschreibung
UT Settings Gain (Verstdarkung): Wird verwendet, um den
(UT-Einstellungen) Signalverstarkungswert fiir die

Empfindlichkeitsjustierung einzustellen.

Start: Wird verwendet, um den Beginn der
angezeigten A-Bilder einzustellen.

Range (Bereich): Wird verwendet, um den Bereich
der angezeigten A-Bilder einzustellen.

Previous (Zuriick) Wird verwendet, um zwischen den Parametern auf
Next (Weiter) der ersten und zweiten Seite umzuschalten.
| HINWEIS |

Sie konnen Ihre Empfindlichkeitsjustierung validieren, indem Sie die Hiillkurve
18schen, die Manipulation erneut durchfithren und die Amplitude iiberpriifen, ob sie
von allen Sendemodulierungen innerhalb der Toleranz liegt.

PA Wedge Delay (PA-Vorlaufkeilvorlauf)

Dient der Justierung der Verzogerung, die der Schallausbreitung im Vorlaufkeil
entspricht (Abbildung 4-4 auf Seite 189 und Tabelle 76 auf Seite 190). Eine
Vorlaufkeilvorlaufjustierung ermdoglicht die Flache des Vorlaufkeils zu
identifizieren, die das Priifteil beriihrt. Dadurch wird eine Nullposition fiir den
Eintrittspunkt des Priifteils festgelegt. Justiert wird mit einem Justierkdrper mit
einem bekannten Reflektor.

So wird der Vorlaufkeilvorlauf justiert

1.

Passen Sie den UT-Bereich und die Verstirkung an, um zwei (2) Reflektoren zu
sehen.

Stellen Sie die Sollposition des Reflektors ein (in Radius oder Depth [Tiefe]).
Passen Sie ggf. die Position der Blende an, um das Signal in der Blende zu
erhalten.

Bewegen Sie den Priifkopf, um das Signal in der Blende A zu maximieren. Das
Diagramm unten zeigt die Position der maximalen Amplitudenspitze in der
Blende fiir jede Sendemodulierung.
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5. Nachdem alle Sendemodulierungen den Reflektor abgetastet haben, driicken Sie

Calibrate (Justieren).

6. Driicken Sie Accept (Annehmen), wenn die Ergebnisse zufriedenstellend sind.

CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELOCITY 3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY

|
Reset Wedge Delay ~ Clear Envelope

6 MANAGE POINTS one 6 MANAGE POINTS

All Angles ET GATE A ON ECHO A - Angle 40°

Start 40.0mm  width 20.0mm

Echo Type: Radius

Depth adius Threshold  25%

Set Radius A

RadiusA  50.0mm| Tolerance  1.0m:

Calibrate

Abbildung 4-4 Calibration > Wedge Delay (Justierung > Vorlaufkeilvorlauf)

Velocity & WD [Schall+Vorlaufk.] (nur UT -Gruppen)

Justiert (in einem Schritt des Assistenten) die Schallgeschwindigkeit im Priifteil
und den Vorlaufkeilvorlauf entsprechend der Schallgeschwindigkeit im
Vorlaufkeil. Es ist moglich, nur eine Vorlaufkeilverzogerung oder eine
Keilverzogerung und Schallgeschwindigkeit gleichzeitig zu justieren.

So wird der Vorlaufkeilvorlauf und die Schallgeschwindigkeit justiert

1. Passen Sie den UT-Bereich und die Verstirkung an, um zwei (2) Reflektoren zu

sehen.

2. Stellen Sie die Sollposition der 2 Reflektoren ein (in Radius oder Depth [Tiefe]).
Es ist nur ein Reflektor erforderlich, um die Wedge Delay (Vorlaufkeilvorlauf) zu

justieren.
3. Driicken Sie Next (Weiter).

4. Passen Sie ggf. die Position der Blende an, um beide Signale in der Blende zu

erhalten.

5. Bewegen Sie den Priifkopf, um das Signal in der Blende A zu maximieren.
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6.

Driicken Sie Get Position (Pos. anfordern). Die Software zeichnet die
Peakposition auf. Beachten Sie, dass der Peak des realen Signal gemessen wird,
nicht an der Hiillkurve.

Wiederholen Sie den vorherigen Schritt 6. auf Seite 190 fiir den Reflektor in
Blende B. Ignorieren Sie diesen Schritt, um nur den Vorlaufkeilvorlauf zu

justieren.

Driicken Sie Accept (Annehmen), wenn die Ergebnisse zufriedenstellend sind.

Tabelle 76 Wedge (Vorlaufkeil) Registierkartenoptionen

Option

Beschreibung

Reset Calibration
(Justierung
zuriicksetzen)

Zum Zurtiicksetzen der Justierung des
Vorlaufkeilvorlaufs. Das ,,W* oben auf dem
Bildschirmrand verschwindet.

Clear Envelope
(Hiilkurve 16schen)

Loscht das A-Bild. Die griine Linie verschwindet.

Calibrate Justiert die Vorlaufkeilverzogerung durch automatisches

(Justieren) Anwenden von Sendemodulierungsverzogerungen fiir
jede Sendemodulierung, sodass die Referenz fiir alle
Schallbiindel im gleichen Abstand gesehen wird.

Accept Calibration Akzeptiert und speichert die

(Justierung Vorlaufkeilvorlaufjustierung. Das ,, W am oberen

annehmen) Bildschirmrand wird griin.

Echo Type Depth (Tiefe): Wird verwendet, um Reflektortypen auf

(Echotyp) Tiefe oder Dicke einzustellen, hier als Reflektor

bezeichnet.

Radius: Wird verwendet, um Reflektortypen auf Radius
einzustellen, die hier als Reflektor bezeichnet werden.
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Tabelle 76 Wedge (Vorlaufkeil) Registierkartenoptionen (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

Set (Einst.)

Depht/Radius A (Tiefe/Radius A): Wird verwendet, um
die Nenntiefe des Reflektors einzustellen.

Tolerance (Toleranz): Wird verwendet, um die Toleranz
einzustellen.

Depth/Radius 1 (Tiefe/Radius 1): Fiir UT zum Einstellen
des Nennabstands des Reflektors.

Depth/Radius 2 (Tiefe/Radius 2): Fiir UT zum Einstellen
des Nennabstands des zweiten Reflektors, um die
Schallgeschwindigkeit und Vorlaufkeilvorlauf
gleichzeitig zu erhalten. Reflektor 2 kann nicht die
gleiche Tiefe haben wie Reflektor 1.

Gate A (Blende A)

Start: Wird verwendet, um festzulegen, wo die Blende in
Bezug auf den Ursprung beginnen kann (kann in mm
oder Zoll ausgedriickt werden).

Width (Breite): Wird verwendet, um die Breite der
Blende einzustellen (die unteren Punkte der roten Linien
des S-Bilds und die grofite der durchgehenden roten
Linie des A-Bilds).

Threshold (Hohe): Wird verwendet, um die Hohe der
Blende einzustellen.

A-scan (A-Bild)

Gain (Verstarkung): Wird verwendet, um den
Signalverstarkungswert einzustellen, um ein gutes Signal
in der Blende zu erhalten.

Start: Wird verwendet, um den Beginn der angezeigten
A-Bilder einzustellen.

Range (Bereich): Wird verwendet, um den Bereich der
angezeigten A-Bilder einzustellen.

Previous (Zuriick)
Next (Weiter)

Wird verwendet, um zwischen den Parametern auf der
ersten und zweiten Seite umzuschalten.

Done (Fertig)

Wihlen Sie Done, um die Justiereinstellungen fiir die
Vorlaufkeilverzogerung anzuwenden und zu schliefien.
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4.3 TCGIDAC Calibration (TCG/DAC-Justierung)

Das OmniScan X3 Priifgerit bietet eine TCG (zeitabhédngige Verstarkung). Mit den
Groflenbestimmungsfunktionen kann iiberall im Priifteil unter Berticksichtigung oder
mit Ausgleich der Dampfung die Grofie eines Reflektors eingeschitzt werden. Fiir
UT- und PA-Kanaile ist es moglich, DAC oder TCG zu erstellen. Die Meniis fiir DAC
(Distance-Amplitude-Correction) Justierung sind den Mentiis fiir die TCG-Justierung
sehr dhnlich. Um eine DAC anstelle einer TCG in UT und PA zu erstellen, wahlen Sie
die DAC-Option in der Gruppen-Registerkarte des Justierassistenten (Abbildung 4-5
auf Seite 192 und Tabelle 77 auf Seite 193).

CALIBRATION ULTRASOUND @ B 87% t ) 1 sacc

1 GROUP 2 VELOCITY 3 WEDGE DELAY 4 SENSITIVITY 5 TCG 6 MANAGE POINTS

‘ Reset TCG Clear Envelope Add Point Y Undo Last

AS
Range 75.44 mm

Ref. ;
Amplituge  80:0%  Gain 20.048
SET GATE AON ECHO A

TrueDepth (@ ] Soundpath

start 4.00mm  width 5.00mm
SET SECTION

Index Start-46.45mm  Indexend 54.06 mm

Last added points
# Range Average Depth

Abbildung 4-5 Calibration > TCG (Justierung > TCG)

TCG

Die zeitabhangige Verstarkungsregelung (TCG - Time-Corrected-Gain) erhoht
die Verstarkung des Signals im Verhéltnis zu der Zeit, die das Echo zum
Zuriickschallen braucht. Dadurch erscheinen die Echomaxima von Reflektoren
derselben Grofse unabhéngig von ihrer Position im Priifteil auf derselben
Bildschirmhohe. Die TCG verwendet dieselben Faktoren wie DAC (Distance-
Amplitude-Correction).
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Tabelle 77 TCG-Registerkartenoptionen

Reset Calibration
(Justierung
zuriicksetzen)

Zum Zuriicksetzen der TCG-Justierung. TCG oben auf
dem Bildschirm verschwindet.

Clear Envelope
(Hiilkurve 16schen)

Loscht das A-Bild. Die griine Linie verschwindet.

Accept Calibration
(Justierung
annehmen)

Akzeptiert und speichert die TCG-Justierung. TCG am
oberen Rand des Bildschirms wird griin.
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Tabelle 77 TCG-Registerkartenoptionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Set Section
(Sektor einstellen)

Priifung verwendet werden.

der Amplitudentabelle ausgegraut.

der Amplitudentabelle ausgegraut.

ausgeschlossen.

ausgeschlossen.
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Die PA TCG-Kalibrierung kann in Abschnitten
durchgefithrt werden. Zum Beispiel kénnen einige
Justierblocke aufgrund ihrer Auslegung unerwiinschte
Echos bei hoheren Winkeln, von einigen Kantenechos
oder anderen Merkmalen verursachen. Durch
selektives Ignorieren einiger Winkel aus einer TCG-
Justierung ist es moglich, die TCG in zwei separaten
Sequenzen zu erstellen. Eine andere praktische
Anwendung der Set Section (Sektor einstellen) konnte
darin bestehen, in grofser Tiefe nur die unteren Winkel
zu justieren, da die hohen Winkel nur fiir einen Teil der

First Angle (Erster Winkel): Standardmaéfig ist dies der
erste Winkel der Gruppe. Wenn Sie diesen Winkel
einschranken, werden die entsprechenden Winkel in

Last Angle (Letzter Winkel): Standardmafig ist dies
der letzte Winkel der Gruppe. Wenn Sie diesen Winkel
einschrénken, werden die entsprechenden Winkel in

Index Start (Index Start): Wenn Sie diesen Wert
festlegen, wird der entsprechende Bereich in der
Amplitudentabelle und im S-Bild ausgegraut und

Index End (Ende Index): Wenn Sie diesen Wert
festlegen, wird der entsprechende Bereich in der
Amplitudentabelle und im S-Bild ausgegraut und
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Tabelle 77 TCG-Registerkartenoptionen (Fortsetzung)

Option

Beschreibung

UT Settings
(UT-Einstellungen)

A-Scan Start (A-Bild Start): Der Anfang des
digitalisierten Bereichs fiir die Justierung.

A-Scan Range (A-Bild Bereich): Die Lange des
digitalisierten Bereichs fiir die Justierung.

Ref. Amplitude: Die Zielamplitude fiir die Justierung.
Beim Hinzufiigen eines Punktes wird automatisch ein
TCG-Punkt angewendet, sodass die Amplitude des
Referenzfehlers gleich der Ref. Amplitude.

Gain (Verstarkung): Sie konnen die Verstarkung
andern, um die Amplitude hoher oder niedriger zu
stellen, um den Justierprozess zu erleichtern.

Set Gate A on Echo Start: Wird verwendet, um festzulegen, wo die Blende

A in Bezug auf den Ursprung beginnt (kann in mm oder

(Blende A auf Echo A | Zoll ausgedriickt werden). Der Austrittspunkt ist der

stellen) Nullpunkt der Ultraschallachse oder der
Uberschneidungspunkt von Blende I, wenn das
Stromsignal mit I/ synchronisiert ist.
Width (Breite): Zum Einstellen der Breite des Priifteils.
Threshold (Hohe): Wird verwendet, um die Hohe der
Blende einzustellen.

Add Point Nachdem Sie ein Referenzziel manuell mit allen

(Punkt hinzu) Sendemodulierungen gescannt haben, klicken Sie auf
Add Point (Punkt hinzufiigen), um fiir jede
Sendemodulierung einen TCG-Punkt hinzuzufiigen.
Der Punkt wird an der Position des maximalen Echos
in der Blende erstellt. Die Verstarkung fiir jeden Punkt
wird so eingestellt, dass die Amplitude fiir jede
Sendemodulierung gleich ist Ref. Amplitude.

Undo Last Entfernt nur den zuletzt erstellten TCG-Punkt. Um

(Letzten einen ungiiltigen TCG-Punkt zu korrigieren, entfernen

zuriicksetzen) Sie ihn, bevor Sie Add Point auf demselben Reflektor

verwenden.

Calibration (Justierung)
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Tabelle 77 TCG-Registerkartenoptionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Last Added Points Zeigt eine Tabelle der zuletzt hinzugefiigten TCG-
(Zuletzt Punkte an. Die Tabelle enthalt drei Spalten: #
hinzugefiigte Punkte) | (Kennung), Range ([Bereich] nur PA, der erste und
letzte Winkel werden verwendet) und Average Depth
([Durchschnittliche Tiefe] Durchschnitt der TCG-
Punktposition aus allen Sendemodulierungen).

Diese Tabelle ist eine Live-Tabelle. Wenn Sie die TCG-
Registerkarte verlassen und zuriickkommen, wird die

Tabelle geleert.
Previous (Zuriick) Wird verwendet, um zwischen den Parametern auf der
Next (Weiter) ersten und zweiten Seite umzuschalten.
Done (Fertig) Wiéhlen Sie Done, um die TCG-Justiereinstellungen

anzuwenden und zu schliefSen.

DAC

Die Tiefenausgleichskurve (Distance Amplitude Correction - DAC) zeichnet
Amplitudenvariationen von Reflektoren der gleichen Grofie in unterschiedlichen
Abstanden zum Priifkopf auf. Eine DAC dndert die Verstarkung nicht, sondern
stellt stattdessen eine Referenzkurve ein, die sich mit dem Abstand dndert (fiir
TCG wird die angewendete TCG-Verstarkung auf einen konstanten
Referenzpegel eingestellt).

Es ist moglich, von einer DAC-Kurve zu einer TCG-Kurve (und umgekehrt) zu
wechseln, indem Sie eine Option in der Gruppen-Registerkarte des
Justierassistenten auswahlen (Tabelle 78 auf Seite 196).

Tabelle 78 DAC-Registerkartenoptionen

Option Beschreibung

Reset DAC Setzt die DAC-Kurve zurtiick. Die DAC Anzeige am
(DAC zuriicksetzen) | oberen Bildschirmrand verschwindet.

Clear Envelope (A- Loscht das A-Bild.
Bild 16schen)
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Tabelle 78 DAC-Registerkartenoptionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Add Point Fiigt dem maximalen Hiillkurvensignal in der Blende
(Punkt hinzu) einen DAC-Punkt hinzu.
Undo Last (Letzten Entfernt den zuletzt hinzugefiigten DAC-Punkt.
zuriicksetzen)
Accept DAC (DAC Akzeptiert und speichert die DAC-Kalibrierung. Die
annehmen) DAC Anzeige oben auf dem Bildschirm wird griin.
UT Settings A-Scan Start (A-Bild Start): Der Beginn des

(UT-Einstellungen)

digitalisierten Bereichs fiir die

Justierung.

A-Scan Range (A-Bild Bereich): Die Lange des
digitalisierten Bereichs fiir die

Justierung.

Ref. Amplitude: Der Referenzpegel. Der Pegel des
Referenzpunkts liegt bei dieser Amplitude und der

erste Punkt des DAC wird mit der Schaltflache Auto
XX % auf diese Amplitude eingestellt.

Gain (Verstarkung): Dies kann entweder manuell
angepasst oder mit der Schaltflache Auto XX %
eingestellt werden.

Gate A (Blende A)

Das Signal muss in der Blende sein, um die Punkte
hinzuftigen.

Start: Der Start der Blende in Bezug auf den Ursprung.
Width (Breite): Die Breite der Blende.

Reference Point
Position
(Referenzpunkt-
position)

Die Position des Ursprungs der DAC-Kurve. Sie
konnen die Referenzpunktposition verwenden, um die
Anfangssteigung der DAC einzustellen. Eine DAC-
Punktposition kann nicht vor der Referenzposition
liegen. Standardmafig ist die Referenz auf 0 gesetzt.
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Tabelle 78 DAC-Registerkartenoptionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Last Added Points Die Liste der hinzugefiigten DAC-Punkte. Diese Liste
(Zuletzt ist live, daher wird die Liste geloscht, wenn Sie diese
hinzugefiigte Punkte) | Registerkarte verlassen und zuriickkehren. Es gibt 2

Spalten: # (Kennung) und Depth (die Tiefe der DAC-
Punkte).

TFEM TCG

Bediener kénnen TCG in TFM Delay-And-Sum (TCG ist fiir Phase-Coherence
Imaging nicht relevant) einstellen.

1 GROUP 2 TCG Done

‘ Reset TCG ‘ Clear Envelope Add Point D)

GR-1

UT SETTINGS

Ref.

Gal
Amplitude 80.0% an

SET GATE A ON ECHO A

Depth

Depth
Start 5.00mm | g4 10.00 mm

Index
Start 3.00mm  indexend 14.00 mm

Last added points

# Range Average Depth

Abbildung 4-6 TFM TCG Benutzeroberfliche
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4.4

Tabelle 79 TFM TCG Optionen

Option

Beschreibung

Ref Amplitude

Definiert das Amplitudenlevel der Justierung.

Gain (Verstarkung)

Stellt die Anfangsverstarkung vor Beginn der
Justierung ein.

Depth Start/Index Positioniert die Blende. Ein Referenzreflektor muss die
Start/Depth Blende passieren, um die maximale Amplitude an
End/Index End jedem Punkt zu erfassen.

(Tiefe Start/Index

Start/Tiefe

Ende/Index Ende)

Reset TCG Stellt TCG zuriick. Die TCG-Anzeige oben auf dem
(TCG zuriicksetzen) Bildschirm wird gel6scht.

Clear Envelope
(A-Bild loschen)

Loscht das A-Bild.

Add Point Fiigt einen TCG-Punkt zu dem maximalen A-Bild-
(Punkt hinzufiigen) Signal innerhalb der Blende hinzu.

Undo Last (Letzten Entfernt den zuletzt hinzugefiigten TCG-Punkt.
zuriicksetzen)

Accept TCG Akzeptiert und speichert die TCG-Justierung. Die
(TCG annehmen) TCG-Anzeige oben auf dem Bildschirm wird griin.

Manage Points (Punkte verwalten)

Die Manage Points Registerkarte (Abbildung 4-7 auf Seite 200 und Tabelle 80 auf
Seite 200) wird verwendet, um den TCG- (oder DAC-) Punktwert zu {iberpriifen
oder TCG- (oder DAC-) Punkte manuell zu erstellen oder zu bearbeiten, wobei
der Justierassistent umgangen wird.
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CALIBRATION ULTRASOUND

1 GROUP 2 VELOCITY

Reset TG | Clear Envelope

£
£
H
H
13
1
1
gv
<
3
&
i
3

SW TCG

3 SENSITIVITY 4 WEDGE DELAY 5 TCG

10.00mm 12.0d8

3 17.48mm 133

Abbildung 4-7 Calibration > Manage Points (Kalibrierung > Punkte verwalten)

Tabelle 80 Manage Points (Punkte verwalten) Registerkartenoptionen

Option

Beschreibung

Reset Calibration
(Justierung
zuriicksetzen)

Setzt die TCG-Justierung zuriick. Die TCG (oder DAC)
Justieranzeige verschwindet.

Clear Envelope

Loscht das A-Bild. Die griine Linie verschwindet.

(Hiilkurve 16schen)

Accept Calibration Akzeptiert die TCG- oder DAC-Justierung. TCG (oder
(Justierung DAC) wird griin.

annehmen)

Edit Points Um TCG-Punkte nur fiir den ausgewadhlten Angle
(Punkte bearbeiten) (Winkel) [oder VPA] zu erstellen oder zu bearbeiten,

verwenden Sie die Option Current Angle (Aktueller
Winkel). Wenn Sie TCG-Punkte fiir alle
Sendemodulierungen gleichzeitig anwenden mochten,
verwenden Sie die Option All Angles/VPA (Alle
Winkel/VPA).
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Tabelle 80 Manage Points (Punkte verwalten) Registerkartenoptionen

(Fortsetzung)
Option Beschreibung
Angle (PA) Bei Verwendung der Option Current (Aktuell) wéhlen
[Winkel (PA)] Sie in welchem Winkel (VPA) der TCG-Punkt gedndert

wird. Diese Option bestimmt auch, welches A-Bild in
der Vorlage angezeigt wird.

Add (Hinzu) Wird verwendet, um einen TCG - (oder DAC) Punkt
hinzuzufiigen.
Points (Punkte) Wird verwendet, um die Position auf der

Ultraschallachse einzustellen.

Gain (TCG) Wird verwendet, um die Verstarkung des Punktes
einzustellen.

Amplitude Wird verwendet, um die Amplitude der DAC-Kurve an
dieser Position einzustellen.

Select (Auswéhlen) Wird verwendet, um einen Punkt auszuwahlen. Sie
konnen ihn dann 16schen, indem Sie auf Delete Point
(Punkt 16schen) tippen.

A % Amplitudenmaximum des in Blende A erkannten
Signals

An Tiefenlage im Priifteil der in Blende A erkannten
Fehlerindikation

PAN Abstand auf der Priifteiloberflache zwischen

Vorderkante Vorlaufkeil (oder Priifkopf) und der in
Blende A erkannten Fehlerindikation

SAN Schallweg zwischen Einschallpunkt und der in
Blende A erkannten Fehlerindikation

Done (Fertig) Wihlen Sie Accept Calibration (Justierung
akzeptieren), um die Einstellungen fiir Manage Points
(Punkte verwalten) zu speichern, und wahlen Sie dann
Done (Fertig) aus.
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4.5 DGS Calibration (AVG-Justierung)

Bei der AVG-Methode (Abstand-Verstarkung-Grofie) wird mittels einer errechneten
AVG-Kurve fiir einen gegebenen Priifkopf, einen gegebenen Werkstoff und eine
gegebene Reflektorgrofie die Fehlergrofie bestimmt.

Die AVG-Hauptkurve stellt die Signalamplitude eines Kreisscheibenreflektors (KSR)
von vorgegebener Grofle dar. Die AVG-Methode benétigt fiir die Erstellung einer
AVG-Kurve zur Fehlergrofienbestimmung nur einen Referenzreflektor. Bei der DAC-
und TCG-Methode hingegen werden mehrere reprasentative Defekte in
verschiedenen Tiefen im Priifteil ben&tigt, um eine Kurve fiir die
Fehlergrofienbestimmung zu erstellen.

Alle fiir die Erstellung einer DGS/AVG-Kurve erforderlichen Daten stammen von der
PA-Sensor-ID und Vorlaufkeilinformation. Sie konnen die Fehlergrofse mit dem
Assistenten zur AVG-Justierung schnell einrichten und leicht bewerten.

So wird eine AVG-Justierung durchgefiihrt

1. Gehen Sie zum Menu > Plan & Calibrate > Calibration Tools (Menii > Plan &
Justierung > Justierwerkzeuge).

2. In der Group Registerkarte, wihlen Sie die rechte Gruppe aus und klicken Sie
dann auf die DGS Schaltflache.

3. Wahlen Sie das Register DGS (AVG) aus.

4. Unter Select Reflector (Reflektor auswéhlen) wahlen Sie den
Referenzreflektortyp, der zum Erstellen der AVG-Kurve verwendet wurde: SDH
(Querbohrung), FBH (KSR), K1 IIW oder K2 DSC. (Wenn SDH oder KSR
ausgewahlt ist, muss der Lochdurchmesser angegeben werden.)

5. Unter Set Curves Level (Warnkurve einstellen), gehen Sie wie folgt vor:

a) Wahlen Sie Reg. Level (Registriergrenze) und geben Sie dann die
Registrierungsebene ein. Dieser Wert entspricht normalerweise der kritischen
Fehlergrofie fiir die Anwendung.

b) Wiéhlen Sie Delta Vt aus und geben Sie einen Wert fiir die Dampfung ein. Mit
diesem Wert wird die Dampfung korrigiert, die beim Ankoppeln entsteht,
wenn die Oberfldchen von Justierkdrper und Priifteil unterschiedlich
beschaffen sind.

c¢) Wahlen Sie Warnkurve aus und geben Sie dann den Abstand (in dB) der
Warnkurve zur AVG-Hauptkurve ein. Es konnen bis zu drei Warnkurven
hinzugefiigt werden.

6. Unter Set Attenuations (Dampfung einstellen), gehen Sie wie folgt vor:
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a) Wahlen Sie Cal. Block Att. (Dampf. Justierkdrper), um die Dampfung (in
dB/mm) im Werkstoff Ihres Justierkdrpers anzugeben.

b) Waihlen Sie Specimen Att. (Dampf. Priifteil) aus, um die Dampfung (in
dB/mm) im Werkstoff des Priifteils anzugeben.

7. Dieser Schritt kann {ibersprungen werden, wenn die Empfindlichkeit bereits
angepasst wurde. Unter Set Gate A on Echo A (Blende A auf Echo A stellen),
positionieren Sie die Blende an einem Referenzreflektor positionieren und wéahlen
Sie Auto XX%.

8. Priifen Sie iiber die Referenz, erstellen Sie eine Hiillkurve im A-Bild und wéahlen
Sie Calculate DGS (AVG berechnen).

4.6 TOFD Calibration (TOFD-Justierung)
In diesem Abschnitt wird erldutert, wie die TOFD-Gruppe justiert wird.

461 WD &PCS

In der TOFD Calibration (TOFD-Justierung) Registerkarte konnen Sie die TOFD-
Gruppe kalibrieren, sodass die Cursor-Messwerte in Tiefe statt in Zeit umgewandelt
werden. Dies wird normalerweise wéahrend der Analyse durchgefiihrt, kann jedoch
auch zuvor durchgefiihrt werden. Die TOFD-Justierung hat einen vereinfachten
Prozess und wird auferhalb eines Justierassistenten durchgefiihrt. Um auf die TOFD
Calibration (TOFD-Justierung) Optionen zuzugreifen, gehen Sie zu Plan & Calibrate
> TOFD Calibration (Plan & Justierung > TOFD-Justierung) [Abbildung 4-8 auf

Seite 204 und Tabelle 81 auf Seite 204].

Mit der TOFD-Justierung, konnen Sie folgendes justieren:

¢ Wedge Delay und PCS (vorausgesetzt die Schallgeschwindigkeit ist festgelegt).
*  Wedge Delay (vorausgesetzt PCS und Velocity sind richtig).

e Wedge Delay (Vorlaufkeilvorlauf) und Velocity (Schallgeschwindigkeit)
[kalibriert den Vorlaufkeilvorlauf und validiert auch die Schallgeschwindigkeit].
Bei dieser Kalibrierung wird die Geschwindigkeit nicht beriicksichtigt).

So wird eine TOFD-Justierung durchgefiihrt

1. Wahlen Sie den Justiertyp (Abbildung 4-8 auf Seite 204 undTabelle 81 auf
Seite 204).
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2. Definieren Sie die Ziele. Fiir Vel & WD und WD & PCS, typischerweise gilt fiir
beide Ziele, Ziel 1 =0 (0 Tiefe, da es sich um die Lateralwelle handelt) und Ziel 2
ist die Materialdicke. Nur fiir WD verwenden Sie eine bekannte Referenz.

3. DPositionieren Sie den Referenz-Cursor auf das erste Ziel (Seitenwelle oder
andere) und den Messcursor auf der zweite Ziel (Riickwandecho oder andere).

4. Wihlen Sie Justieren aus.

Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Type Target 1 Target 2 Wedge Delay

o WD & PCS 0.00mm A | SEE 5.201s 60.8mm

Abbildung 4-8 TOFD Calibration — WD & PCS

Tabelle 81 TOFD Calibration — WD & PCS
(TOFD-Justierung — WD & PCS) Optionen

Option Beschreibung

Typ: WD & PCS Vorlaufkeilverzégerung und Sensormittenabstand: Mit
einem Assistenten kann die Verzogerung der
Schallausbreitung im Vorlaufkeil und der Abstand
zwischen den Austrittspunkten der beiden Sensoren
justiert werden. Verwenden Sie die richtige
Schallgeschwindigkeit, um eine genaue Justierung zu
erhalten.

Target 1 (Ziel 1) Wird verwendet, um die Nenntiefe des ersten Ziels
einzustellen (ein Wert von 0 kann verwendet werden,
um die seitliche Welle auf die Oberfldche zu zielen).

Target 2 (Ziel 2) Wird verwendet, um die Nenntiefe des zweiten Ziels
einzustellen.

Calibrate (Justieren) | Bevor Sie auf Calibrate (Justieren) klicken, stellen Sie
sicher, dass beide Cursor auf den Echos positioniert
sind, die den Zielen entsprechen. Wenn beide Cursor
richtig positioniert sind, wird die Calibrate (Justieren)
Option die Wedge Delay (Vorlaufkeilvorlauf) und PCS
Werte anpassen.
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Tabelle 81 TOFD Calibration — WD & PCS
(TOFD-Justierung — WD & PCS) Optionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Wedge Delay Wird verwendet, um die Verzogerung entsprechend der
(Vorlaufkeilver- Schallausbreitung im Vorlaufkeil einzustellen. Dieser
zogerung) Wert wird automatisch gedndert, wenn Calibrate

(Justieren) ausgewdhlt ist.

PCS (SMA) Zum Einstellen des Sensormittenabstands. Dies ist der
Abstand zwischen den Austrittspunkten der beiden
Sensoren (nur verfiigbar fiir die TOFD-Gruppe). Dieser
Wert wird automatisch gedndert, wenn Calibrate
(Justieren) ausgewahlt ist.

46.2 Wedge Delay

Wahlen Sie den Wedge Delay Justiertyp fiir TOFD zum Justieren der des
Vorlaufkeilvorlaufs aus. Um die Type (Wedge Delay) [Art (Vorlaufkeilvorlauf)],
Target 1 (Ziel 1), Calibrate (Justieren) und Wedge Delay (Vorlaufkeilvorlauf)
Optionen zu dndern, gehen Sie zu Plan & Calibrate > TOFD Calibration (Plan &
Justierung > TOFD-Justierung) [Abbildung 4-9 auf Seite 205 und Tabelle 82 auf
Seite 205].

Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Target 1 Wedge Delay

Wedge Delay|  0.00mm  Calibrate 5,201

Abbildung 4-9 TOFD Calibration — Wedge Delay

Tabelle 82 TOFD Calibration —Wedge Delay Optionen

Option Beschreibung

Typ: Wedge Delay Justiert die Verzogerung, die der Schallausbreitung im

Vorlaufkeil entspricht. PCS und Schallgeschwindigkeit
p 8 8

miissen stimmen, damit die Justierung genau ist.

Calibration (Justierung) 205



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Miirz 2024

Tabelle 82 TOFD Calibration —Wedge Delay Optionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Target 1 (Ziel 1) Wird verwendet, um die Nenntiefe des ersten Ziels
einzustellen (ein Wert von 0 kann verwendet werden,
um die seitliche Welle auf die Oberfldche zu zielen).

Calibrate (Justieren) | Bevor Sie auf Calibrate (Justieren) klicken, stellen Sie
sicher, dass der Referenzcursor auf dem
entsprechenden Echo des Ziels positioniert ist. Wenn
der Cursor richtig positioniert ist, wird die Calibrate
(Justieren) Funktion den Wedge Delay
(Vorlaufkeilvorlauf) anpassen.

Wedge Delay Wird verwendet, um die Verzogerung entsprechend
(Vorlaufkeilver- der Schallausbreitung im Vorlaufkeil einzustellen.
zdgerung) Dieser Wert wird automatisch gedndert, wenn

Calibrate (Justieren) ausgewéhlt ist.

4.6.3  Encoder Calibration (Justieren des Weggebers)

Zur Justierung des Weggebers siehe ,, Inspection (Priifung)” auf Seite 80.

46.4  Schallgeschwindigkeit und Vorlaufkeilvorlauf

Um die Typ (Vel. & WD) [Art (Vorlaufkeilvorlauf)], Target 1 (Ziel 1), Target 2 (Ziel 2),
Calibrate (Justieren), Wedge Delay (Vorlaufkeilvorlauf) und Velocity
(Schallgeschwindigkeit) Optionen zu dndern, gehen Sie zu Plan & Calibrate > TOFD
Calibration (Plan & Justierung > TOFD-Justierung) [Abbildung 4-10 auf Seite 206 und
Tabelle 83 auf Seite 207].

Plan & Calibrate | TOFD Calibration

Target 1 Target 2 wedge Delay

Vel. & WD 0.00mm g | SR 5.204s

Abbildung 4-10 TOFD Calibration — Velocity and Wedge (TOFD-Justierung —
Schallgeschwindigkeit und Vorlaufkeil)
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Tabelle 83 Plan & Calibrate — Velocity and Wedge (TOFD-Justierung —
Schallgeschwindigkeit und Vorlaufkeil) Optionen

Option Beschreibung

Typ: Vel. & WD Justiert die Verzogerung, die der Schallausbreitung im
Vorlaufkeil entspricht.

Target 1 (Ziel 1) Wird verwendet, um die Nenntiefe des ersten Ziels
einzustellen (ein Wert von 0 kann verwendet werden,
um die seitliche Welle auf die Oberfldche zu zielen).

Target 2 (Ziel 2) Zum Einstellen des Abstands (ausgedriickt in mm oder
Zoll) des zweiten Ziels fiir die Justierung.

Calibrate (Justieren) | Zum Einstellen von Target 1 (Ziel 1) und zur Annahme

der Justierung.
Wedge Delay Justiert die Verzogerung, die der Schallausbreitung im
(Vorlaufkeilver- Vorlaufkeil entspricht Dieser Wert wird automatisch
zogerung) gesetzt, wenn Calibrate (Justieren) ausgewahlt ist.
Velocity Check Zeigt die Schallgeschwindigkeit im Material des
(Schallgeschwindig- | Priifteils an, nachdem die Justierung bestatigt wurde.

keitstest)

4.6.5 Lateral Wave Processing (Bearbeitung der Lateralwelle)

Die Option Lateral Wave Processing (Bearbeitung der Lateralwelle) ist nur im
Analysemodus (MXU Software und OmniPC Software) verfiigbar und ermdoglicht
Abschnitte der Lateralwelle zu synchronisieren und die Lateralwelle iiber ein
bestimmtes Intervall zu entfernen. Um auf diese Option zuzugreifen, gehen Sie zu
Plan & Calibrate > TOFD Calibration (Plan & Justierung > TOFD-Justierung)
[Abbildung 4-11 auf Seite 208 und Tabelle 84 auf Seite 208].
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Plan & Calibrate | TOFD Calibration

. I
Type
Lateral Wave|  synchronize s Remove e

. Synchronize Remove ‘
Processing P

Abbildung 4-11 TOFD Calibration — Lateral Wave Processing (TOFD-Justierung
— Bearbeitung der Lateralwelle)

Tabelle 84 Plan & Calibrate — Lateral Wave Processing
(Plan & Justierung — Bearbeitung der Lateralwelle) Optionen

Option Beschreibung
Lateral Wave Wihlen Sie diese Art, um die
Processing Lateralwellensynchronisierung und die
(Bearbeitung der Lateralwellenentfernung zu verwenden.
Lateralwelle)
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Tabelle 84 Plan & Calibrate — Lateral Wave Processing
(Plan & Justierung — Bearbeitung der Lateralwelle) Optionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung
Synchronize Synchronisiert ein TOFD-B-Bild und richtet einen
(Synchronisieren) ausgewahlten Bereich neu aus, um die Lesbarkeit zu

verbessern. Der zu synchronisierende Bereich wird

durch die Cursor auf der Scan-Achse und durch die
Blende A auf der Ultraschallachse begrenzt. Vor der
Auswahl Synchronize (Synchronisieren) fithren Sie
diese Schritte aus:

1. Bestimmen Sie mit den Referenz- und Messcursor
auf der Scan-Achse im B-Bild die Breite des zu
synchronisierenden Abschnitts.

2. Wihlen Sie mit dem Datencursor ein A-Bild als
Referenz aus. Diese Referenz ist normalerweise ein
sauberes A-Bild. Dieses A-Bild muss sich im Bereich
befinden, der durch die Referenz- und Messcursor
begrenzt ist.

3. Stellen Sie sicher, dass Blende A aktiv ist.

4. Positionieren Sie Blende A um die Lateralwelle
herum. Die Blende sollte nah genug um das Signal sein,
aber sie muss die Lateralwelle aller A-Bilder im Bereich
erfassen.

5. Wahlen Sie Synchronize (Synchronisieren) aus.

Mehrere Bereiche kénnen unabhéngig voneinander
synchronisiert werden. Wiederholen Sie die Schritte 1
bis 5 mit einem anderen Bereich.

Reset Synchronize
(Synchronisierung
zuriicksetzen)

Entfernen Sie die Synchronisation der A-Bilder
innerhalb der Referenz- und Messcursor auf der Scan-
Achse. Um die gesamte Synchronisation zu entfernen,
platzieren Sie diese Cursor am Anfang und am Ende
des kompletten B-Bilds.
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Tabelle 84 Plan & Calibrate — Lateral Wave Processing
(Plan & Justierung — Bearbeitung der Lateralwelle) Optionen (Fortsetzung)

Option Beschreibung

Remove (Entfernen) | Entfernt die Lateralwelle vom Signal, um die
Erkennung von Fehlern nahe der Oberflache zu
unterstiitzen. Die Entfernung wird auf einen Bereich
angewendet, der durch die Referenz- und Messcursor
auf der Scan-Achse definiert ist. Es konnen mehrere
Abschnitte entfernter Lateralwellen definiert werden.
Um die Remove (Entfernen) Option zu verwenden:

1. Befolgen Sie die Schritte zum Synchronisieren der
Lateralwelle. Lateral Wave Removal
(Lateralwellenentfernung) kann nur an Daten
durchgefiihrt werden, die zuvor synchronisiert
wurden.

2. Bestimmen Sie mit den Referenz- und Messcursor
auf der Scan-Achse im B-Bild die Breite des zu
entfernenden Abschnitts.

3. Wihlen Sie mit dem Datencursor ein A-Bild als
Referenz aus. Diese Referenz ist normalerweise ein
sauberes A-Bild. Dieses A-Bild muss sich im Bereich
befinden, der durch die Referenz- und Messcursor
begrenzt ist.

4. Wahlen Sie Remove (Entfernen) aus.

Reset Remove Stellt das Signal der A-Bilder innerhalb der Referenz-
Entfernen und Messcursor auf der Scan-Achse wieder her.
zuriicksetzen

[ HINWEIS |

Sie miissen Blende A aktivieren, um Lateral Wave Processing (Bearbeitung der
Lateralwelle) zu verwenden. Die Blende kann aktiv und ausgeblendet sein, wenn sie
nicht angezeigt werden soll. Schalten Sie die Blendenoption in View (Ansicht) AUS,
um die Anzeige der Blende auszuschalten, wahrend sie fiir die Synchronisation aktiv
bleibt.
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5. Inspection (Prufung)

Die OmniScan MXU Softwareoberflache ist intuitiv gestaltet: Sie konnen sich mit der
Bedienung vertraut machen, indem Sie durch die Oberflache navigieren und
verschiedene Funktionen und Schaltflachen testen. Fiir weitere Einzelheiten siehe
,Benutzeroberflache des OmniScan” auf Seite 29.

Die allgemeinen Parameter befinden sich im Untermenii UT ,UT Settings (UT-
Einstellungen)” auf Seite 48 > Allgemeines.

5.1  Setting the Reference Gain (Einstellen der Referenzverstarkung)

Auto (80 %) reference gain (Referenzverstarkung)

Der empfohlene Standard-Referenzverstarkungswert kann durch Antippen des
Gain Bereichs auf dem Bildschirms ausgewahlt werden. Wahlen Sie dann Auto
(80 %). Diese Einstellung passt die Verstarkung so an, dass das Reflektorsignal in
Blende A den Referenzpegel von 80 % der Vollbildhohe erreicht. Positionieren Sie
Blende A entsprechend bevor Sie Auto (80 %) verwenden.

| HINWEIS |

Die Standard-Referenzamplitude ist 80 %. Um den Wert zu dndern, wiahlen Sie
QUT Settings > Advanced > Ref. Amplitude (UT > Erweitert > Ref.-Amplitude) an
und geben Sie einen neuen Referenzwert ein.

So wird die Referenzverstéarkung eingestellt

€ Wibhlen Sie UT Settings > Advanced > Reference dB > ON (UT-Einstellungen >
Erweitert > Referenz-dB > EIN), um die Referenzverstarkung zu aktivieren.
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5.2  Einrichten fiir eine Priifung mit einem Weggeber

| WICHTIG |

Vor dem Einrichten fiir eine Priifung mit Weggebern muss ein X- oder XY-Weggeber
angemessen an den E/A-Anschluss angeschlossen werden.

So wird ein Weggeber fiir eine Priifung mit einem Weggeber eingerichtet

1. Wiéhlen Sie aus der Liste lll Scan > Priifung > Art (Scan > Priifung > Art) die
Scan-Art aus, mit der das Priifteil gepriift werden soll.

2. Wabhlen SiellllScan > Inspection > Encoders (Scan > Priifung > Weggeber) aus, um
auf den Weggeber-Einstellungen zuzugreifen, und stellen Sie die Weggeber-
Parameter entsprechend der Spezifikationen ein (Abbildung 5-1 auf Seite 212). Sie

konnen einen voreingestellten Scanner verwenden oder die Parameter fiir die
Achse in diesem Menii bearbeiten.

Avallable presets
> <§¢x\ .
. N
% T e
obra i

AXSEAM

i B
5

HSMT-Compact HSMT-Flex

Glider

HydroFORM

% B=—A _ 'Y

MapROVER MapScanner RollerFORM

RollerFORM XL

SteerROVER VersaMOUSE

Abbildung 5-1 Auswabhlliste fiir Scanner-Voreinstellungen

3. Justieren Sie ggf. den Weggeber mit dem Weggeber-Justiertool auf der rechten
Seite des Weggeber-Einstellungen.
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4. Bestimmen Sie den Priifbereich und die Auflésung im lllll Scan > Area (Scan >
Bereich) Menti.

5. Driicken Sie die Starttaste, sobald Sie zum Priifen bereit sind.

5.3  Konfigurieren der Indikationstabelle

Die Indikationstabelle zeigt detaillierte Informationen zu den identifizierten und
aufgezeichneten Reflektoren wahrend einer Priifung. Diese Informationen werden
verwendet, um einen Priifbericht zu erstellen.

So wird die Indikationstabelle konfiguriert

1. Fiigen Sie der Tabelle einen Hinweis hinzu, indem Sie Layout und Cursor eine
Indikation zu ordnen (im Analysemodus) und tippen Sie dann auf Add
Indication (Indikation hinzu) [Abbildung 5-2 auf Seite 213 links]. Wiederholen
Sie dies fiir jede Indikation, die Sie hinzufiigen mdchten.

e [s]  [@Bls TcG s3°C Indication Table Manager

ADD

ndication | & PAMANUAL SECTO37-72 PL4388 SK270.0dat* A

Save Setup as

File Name

Table Manager

Abbildung 5-2 Indication Table Manager Fenster

2. Tippen Sie auf & File > Indication Table Manager (Datei >
Fehlertabellenverwaltung), um die Indikationstabelle zu 6ffnen (Abbildung 5-2
auf Seite 213 rechts und Tabelle 85 auf Seite 214).
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3. Navigieren Sie durch die Liste, um Indikationen zu {iberpriifen,
Referenznummern und Kommentare hinzuzufiigen und Indikationen nach
Bedarf zu 16schen.

Tabelle 85 Indication Table Manager (Fehlertabellenverwaltung) Optionen

Element Beschreibung
1 Referenznummer
2 Notizen
3 Loschen
4 Steuerelemente zum Scrollen
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6. Verwalten von Dateien, Prufkopfen, Vorlaufkeilen
und Berichten

Priifkonfigurationen und -daten werden mithilfe von Dateien verwaltet und
organisiert und in Berichten dargestellt. Sie konnen das & File (Datei) Menii nutzen,
um auf mehrere Dateiparameter zuzugreifen, das Report (Bericht) Hilfsmittel und
den File Manager [Dateimanager] (Abbildung 6-1 auf Seite 215).

Angle Acq Rate s1°C 96% &) T3

20.0¢8  40.0° | 60.0" | B unnamed

[18600Hz)

Open

New

Save Setup as

File Name

Indication Table Manager

File Manager

Report

Abbildung 6-1 File Menii (Dateimenii)

6.1  Speichern, Benennen und Offnen von Dateien

Es wird empfohlen, Ihre Konfigurations- und Datendateien regelméfSiig zu speichern,
um einen versehentlichen Datenverlust zu vermeiden.
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* Um eine Konfigurationsdatei zu speichern, wéhlen Sie Save Setup As
(Konfiguration speichern unter) im & File Menii (Abbildung 6-1 auf Seite 215).

* Um eine Datendatei zu benennen, wahlen Sie Save Data As (Daten speichern
unter) im & File Menii. Dann kénnen Sie die Datei durch Driicken der
Speichertaste (@) speichern, die sich direkt iiber der Ein/Aus-Taste (Q) befindet.
Beide Optionen 6ffnen die Eingabeaufforderung zum Speichern von Dateien.
Geben Sie den Basisnamen in das Feld ein. Um es unverandert zu speichern,
wihlen Sie File Increment=None (Dateiinkrement=Keine). Wenn Sie nach dem
Basisdateinamen eine Zahl oder einen Zeitstempel hinzufiigen mochten, wahlen
Sie eine der beiden Optionen. Der endgiiltige Dateiname ist in der Preview
(Vorschau). Wenn Sie ein anderes Dateiinkrement als Keine gewé&hlt haben,
konnen Sie optional das Hakchen bei Prompt every time entfernen, um die Datei
nach jedem Speichern automatisch zu erhohen, ohne dass diese Aufforderung
jedes Mal angezeigt wird, wenn Sie die Speichertaste driicken (@).

* Um eine Datei zu 6ffnen, wahlen Sie Open im & File Menii (Abbildung 6-1 auf
Seite 215) und wihlen Sie dann das Verzeichnis aus, in dem sich die Datei
befindet. Sie kénnen die Konfigurationsdatei oder Datendatei 6ffnen, indem Sie
den Dateityp auswahlen. Sie kénnen die Dateien auch alphabetisch oder nach
Datum mit dem Filter Symbol ordnen und eine Vorschau der ausgewahlten Datei
anzeigen (Abbildung 6-2 auf Seite 216).

520 96% &) P2
OMNISCAN X3 > Setup
File Name:

PA MANUAL SECTO37-72 PL4388.0set

Save Date:
2019/09/24, 10:54:46
[ cobra pa carbon steel pipe.oset

Generated by software version:
L5

B fgoset Generated by module:
— Freedom_32x128
[ PAMANUAL SE as:

Header:
B TOFD_SONAO1

Channel Quantity:
B Tom_4TFM.oset 36

[ PV-200_3Gr_CircWeld_BOB.oset

B OmniX3_PA_UT.oset

Cancel

Abbildung 6-2 Open Menu (Menii 6ffnen)

216 Kapitel 6



10-001244-01DE, Uberarb. 10, Mirz 2024

6.2 File Manager (Dateimanager) verwenden

Um auf verschiedene Optionen zum Verwalten Ihrer Dateien zuzugreifen, wahlen Sie
File Manager im & File Menii aus (Abbildung 6-3 auf Seite 217 undTabelle 86 auf
Seite 217).

Transfer

B Trvsa-A20set oi: Rename

B rollerform
Upload to OneDrive

Delete

0 Free Space 300/953 GB

Abbildung 6-3 Optionen im File Manager Fenster

Tabelle 86 File Manager (Dateiverwaltung) Optionen

Element Beschreibung

1 Wahlen Sie das Quelllaufwerk aus: OmniScan X3 Festplatte,
USB, SD Karte.

2 Auswahl (Filtern) des gewiinschten Dateityps: Konfiguration,
Daten, Bild, Bericht usw.

3 Navigieren zu Ordnern auf dem ausgewahlten Laufwerk.
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Tabelle 86 File Manager (Dateiverwaltung) Optionen (Fortsetzung)

Element Beschreibung

4 Dateiinformation. Im Mehrfachauswahlmodus werden nur die
Namen, die Anzahl Dateien und ihre Gesamtgrofse angezeigt.

5 Ubertragen Sie die ausgewdhlte(n) Datei(en) an ein Ziel Ihrer
Wahl.
6 Benennen Sie die ausgewahlte Datei um. Nicht verfiigbar im

Mehrfachauswahlmodus.

7 Auf OneDrive hochladen oder von OneDrive herunterladen.
Siehe , Verwenden von OneDrive mit der Dateiverwaltung”
auf Seite 219.

8 Loschen Sie eine oder mehrere Dateien.

9 Verbleibender Speicherplatz auf dem ausgewéahlten Laufwerk.

10 Um mehrere Dateien gleichzeitig zu iibertragen oder zu
16schen, schalten Sie Multiselection Mehrfachauswahl auf
EIN.

So werden Dateien von einem externen Laufwerk (USB) auf das OmniScan X3 iibertragen

1. Stecken Sie den USB-Stick (oder die SD-Karte) in das Gerit.
2. Wihlen Sie den USB als Quelllaufwerk aus.
3. Wahlen Sie den zu iibertragenden Dateityp: Konfiguration, Daten, Palette, Maske

usw. Sie konnen mehrere Dateien gleichzeitig {ibertragen, wenn sie vom gleichen
Dateityp sind.

4. Navigieren Sie in den Ordnern und Unterverzeichnisse, um Ihre Dateien zu
finden. Tippen Sie einmal auf einen Ordnernamen, um zu diesem Ordner zu
wechseln. Verwenden Sie die Zuriick Taste, um zuriick zu gehen.

5. Tippen Sie einmal auf die Datei, die Sie iibertragen mochten, oder aktivieren Sie
die Mehrfachauswahl und tippen Sie auf jede Datei, die Sie iibertragen mochten
(dadurch wird das Kastchen neben den Dateien ausgewahlt).

6. Tippen Sie auf die Ubertragungsschaltflache.

7. Stellen Sie sicher, dass Sie die OmniScan X3 Festplatte als Ziel auswahlen und
tippen Sie auf Copy to (Kopieren zuy).
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8. Die Dateien sind jetzt auf dem Gerit verfiigbar. Tippen Sie auf Done (Fertig), um
den Dateimanager zu beenden.

So werden Dateien vom OmniScan X3 auf ein externes Laufwerk tibertragen

1. Stecken Sie den USB-Stick (oder die SD-Karte) in das Gerét.
2. Waihlen Sie das OmniScan X3 Laufwerk als Quelllaufwerk aus.

3. Wahlen Sie den zu iibertragenden Dateityp: Konfiguration, Daten, Palette, Maske
usw. Sie konnen mehrere Dateien gleichzeitig iibertragen, wenn sie vom gleichen
Dateityp sind.

4. Tippen Sie einmal auf die zu iibertragende Datei oder schalten Sie die
Mehrfachauswahl ein und tippen Sie auf jede zu iibertragende Datei (dadurch
wird das Késtchen neben den Dateien ausgewéhlt)

5. Tippen Sie auf die Ubertragungsschaltfliche.

6. Waihlen Sie das Ziellaufwerk aus (wenn mehr als eines verfiigbar ist, stellen Sie
sicher, dass das richtige ausgewahlt ist).
Tippen Sie auf Copy to (Kopieren zu), um die Dateien zu iibertragen.

8. Die Dateien sind jetzt auf dem Laufwerk verfiigbar. Sie befinden sich im Ordner
olymp_x3 und sind nach Dateityp in Unterverzeichnissen sortiert.

9. Tippen Sie auf Done (Fertig), um den Dateimanager zu beenden.

Verwenden von OneDrive mit der Dateiverwaltung

Um OneDrive zur Ubertragung von Dateien an die und aus der Cloud zu verwenden,
miissen Sie zunéchst mit dem Internet verbunden und dann bei einem OneDrive
Konto angemeldet sein. Siehe , Konnektivitatseinstellungen” auf Seite 107. In der
Dateiverwaltung ist jetzt die OneDrive Schaltflache aktiv (Abbildung 6-4 auf

Seite 221)

Senden von Dateien an OneDrive

Waihlen Sie die an OneDrive zu sendende(n) Datei(en) aus und tippen Sie auf Upload
to OneDrive (An OneDrive hochladen). Die Dateien werden in den OmniScan X3
Series Ordner in OneDrive iibertragen. Ein griines Hakchen erscheint auf der Datei
und zeigt an, dass sich die Datei auf der Festplatte des OmniScan X3 und in der Cloud
befindet.
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Mit OneDrive synchronisierte Dateien ldschen

Beim Ldschen einer Datei, die sich nur lokal auf der Festplatte befindet, wird die
Datei unwiderruflich zerstort. Wenn die Datei an OneDrive hochgeladen wird (sie hat
ein griines Hiakchen), zerstort das Loschen der Datei nur die lokale Kopie und die
Kopie bleibt in der Cloud. Neben der Datei wird ein Wolkensymbol angezeigt, um
anzuzeigen, dass die Datei vorerst nur in der Cloud vorhanden ist.

Das Loschen von Dateien, die sich nicht auf dem OmniScan X3 (nur in OneDrive)
befinden, ist nicht moglich. Verwenden Sie einen Computer, um die Dateien in
OneDrive zu verwalten.

Herunterladen von Dateien von OneDrive

Jede Datei im entsprechenden Ordner in OneDrive (Datendateien in OmniScan X3
Series/Data, Konfigurationsdateien in OmniScan X3 Series usw.) erscheint auch in der
Dateiverwaltung. Wenn keine Kopie der Datei lokal auf dem OmniScan X3
vorhanden ist, wird die Datei mit einem Wolkensymbol daneben angezeigt.

Um eine Kopie dieser Datei von OneDrive auf das OmniScan X3 zu tibertragen,
tippen Sie einfach auf Download from OneDrive (Von OneDrive herunterladen). Das
Symbol neben der Datei dndert sich vom Wolkensymbol zu einem griinen Hakchen,
d.h. dass eine Kopie dieser Datei auf OneDrive und auf dem OmniScan X3 vorhanden
ist.

Wenn mehrere Gerate mit demselben OneDrive Konto verbunden sind, haben alle
Zugriff auf dieselben Dateien. Dies kann zum Remote-Sharing von Dateien zwischen
Geréaten verwendet werden. Ein Gerat sendet eine Datei an OneDrive, und die
anderen konnen sie nun in ihrer eigenen File Manager (Dateiverwaltung) sehen und
eine lokale Kopie herunterladen.

Synchronisieren mit OneDrive

Wenn eine Datei auf OneDrive und lokal gespeichert ist, aber eine aktuellere Version
auf einem der beiden gespeichert ist (z. B. wenn ein in OneDrive gespeichertes Setup
in der MXU Software geandert wird), ermoglicht die Option Synchronize OneDrive
(OneDrive synchronisieren), dass nur die aktuellste Kopie von OneDrive und dem
OmniScan X3 kopiert wird. Eine Datei, die auf dem OmniScan X3 neueren Datums ist,
hat ein Pfeil-nach-oben-Symbol neben sich, wahrend eine neuere Datei im OneDrive
ein Pfeil-nach-unten-Symbol hat.
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Wenn eine Datei beschédigt ist oder nicht mehr existiert, wird ein orangenes
Dreieckssymbol auf der Datei angezeigt. Lesen Sie die Dateivorschau, um Hilfe zum
Fehler zu erhalten.

¢y Modified. @
Synchronize OneDrive

)

Download from OneDrive

Y
Upload to OneDrive

Abbildung 6-4 Mogliche Status von Dateien in der Dateiverwaltung

1. Eine Datei befindet sich auf dem OmniScan X3 und in OneDrive, aber eine Kopie
ist aktueller. Synchronisieren Sie mit OneDrive, um die neuesten an beiden Orten
zu behalten.

2. Eine Datei im OneDrive Verzeichnis, aber nicht auf dem OmniScan X3. Laden Sie
sie herunter, um eine lokale Kopie zu erhalten.

3. Eine Datei, die noch nicht mit OneDrive synchronisiert wurde. Laden Sie sie in
OneDrive hoch, um eine Kopie an die Cloud zu senden.

4. Eine Datei auf dem OmniScan X3 und in OneDrive mit demselben Namen und
Speicherdatum.

6.3 Probe & Wedge Manager (Prifkopf- & Vorlaufkeilverwaltung)

Verwenden Sie die Probe & Wedge Manager, wenn Sie anwendungsspezifische
Priifkopf- und Vorlaufkeilkonfigurationen erstellen mochten, die nicht in der von
Evident bereitgestellten Standardliste enthalten sind (Abbildung 6-5 auf Seite 222 und
Tabelle 87 auf Seite 222).
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51°C 97%

MY PROBES

CUSTOM PROBES 0 200m use the 200m key PROBE PARAMETERS

PA Linear

1.000 mm

32.000 mm

® 6

Abbildung 6-5 Probe & Wedge Manager
(Priifkopf- & Vorlaufkeilverwaltung) Fenster

Tabelle 87 Optionen im Probe & Wedge Manager
(Priifkopf- & Vorlaufkeilverwaltung) Fenster

Element Beschreibung

1 My Probes (Meine Priifkdpfe) und My Wedges (Meine Vorlaufkeile)
Registerkarten.

2 Verwenden Sie die Done (Fertig) Schaltflache, um das Probe &
Wedge Manager (Priifkopf- & Vorlaufkeilverwaltung) Fenster zu
verlassen.

3 Abschnitt, um eine Vorschau aller Parameter fiir den ausgewahlten
Sensor oder den Vorlaufkeil anzuzeigen.
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Tabelle 87 Optionen im Probe & Wedge Manager
(Priifkopf- & Vorlaufkeilverwaltung) Fenster (Fortsetzung)

Element Beschreibung

4 Abschnitt zur Visualisierung des Sensors oder Vorlaufkeils. Eine
zweidimensionale Rekonstruktion des ausgewahlten Sensors oder
Vorlaufkeils wird geméafl den Parametern angezeigt, die diesen
Sensor oder Vorlaufkeil definieren. Vorlaufkeile kdnnen auch in
dreidimensional angezeigt werden. Es ist moglich, die 3D-Ansicht zu
dndern, indem Sie die oberen Wiirfelsymbole im
Visualisierungsbereich auswahlen.

Das Wiirfelsymbol ganz rechts ermoglicht das freie Drehen und
Schwenken der 3D-Ansicht und bietet weitere Optionen. Um die 3D-
Ansicht anzupassen, wahlen Sie eines der Symbole in der Ansicht
aus und befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm. Sie
konnen den OmniScan X3 Drehknopf verwenden, um jeden
ausgewdhlten Ansichtsparameter einzustellen.

speed 2.0
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Tabelle 87 Optionen im Probe & Wedge Manager
(Priifkopf- & Vorlaufkeilverwaltung) Fenster (Fortsetzung)

Element Beschreibung

5 Verwenden Sie die Edit (Bearbeiten) Schaltflache, um den
ausgewadhlten Sensor oder den ausgewéhlten Vorlaufkeil zu
bearbeiten. Hinweis: Um einen Sensor oder einen Vorlaufkeil zu
16schen, klicken Sie zuerst auf Edit (Bearbeiten) und das rote ,X“,
und dann die Delete Schaltfldche.

Undo

6 Verwenden Sie die New From (Neu von) Schaltflache, um einen
Sensor oder einen Vorlaufkeil aus einem vorhandenen oder
Standardmodell zu erstellen. Auf diese Weise konnen Sie ganz
einfach einen neuen Sensor/Vorlaufkeil erstellen und Zeit bei der
Eingabe der Parameter sparen.

7 Verwenden Sie die New (Neu) Schaltflache, um einen Sensor oder
einen Vorlaufkeil ganz von vorne zu erstellen.

8 Listet alle verfiigbaren Sensoren und Vorlaufkeile auf dem lokalen
Gerét auf. Wahlen Sie einen Sensor oder Vorlaufkeil aus der Liste
aus, um ihre Parameter anzuzeigen oder zu bearbeiten.

9 Benutzen Series (Serie) um schnell zu einer bestimmten Sensorserie
zu springen. Sie konnen Sensorserien selbst erstellen. Dies kann
niitzlich sein, um Sensoren anderer Hersteller oder bei Evident
bestellte Sensoranfertigungen einzubeziehen.

10 Verwenden Sie Type (Art), um die verschiedenen Sensoren oder
Vorlaufkeile zu filtern. Nur ausgewahlte Arten werden angezeigt
und berticksichtigt.

6.3.1 Nomenklaturinformationen zu Sensoren und Vorlaufkeilen

Standardmaéfig legt die OmniScan MXU Software den Referenzpunkt des Phased-
Array-Sensors (PA) an der Position des ersten Elements fest. Um den Bezugspunkt an
die Vorderkante des Sensors zu verlegen, geben Sie den Abstand von der Vorderkante
des Sensors bis zur Position des ersten Elements ein. Dieser Wert muss negativ sein.
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Um Probleme mit einem anwendungsspezifischen Priifkopf zu vermeiden, stellen Sie
sicher, dass der Wert von Bezugspunkt negativ ist und sein absoluter Wert gleich dem
Referenzpunkt = -1 x (Anzahl Elemente) x Sensorabstand ist.

Vorderkant
e Sensor

1
5

«—53mm —

Abbildung 6-6 Messen des Bezugpunktes des Sensors

Der Referenzpunkt des Vorlaufkeils ist nur fiir die UT-Gruppe. Er wird zum
Einstellen des Bezugspunktes fiir Sensor plus Vorlaufkeil verwendet, der den
Abstand von Vorderkante Vorlaufkeil bis Schallaustrittspunkt darstellt (siehe
Abbildung 6-7 auf Seite 225). Der Schallaustrittspunkt wird normalerweise auf dem
Vorlaufkeil durch eine Linie angezeigt.

Dieser Wert ist negativ, da die OmniScan MXU Software den Bezugspunkt des
Vorlaufkeils standardmaéfiig am Schallaustrittspunkt festlegt. Um den Bezugspunkt 0
an die Vorderkante des Vorlaufkeils zu verlegen, miissen Sie den Abstand zwischen
der Vorderkante des Vorlaufkeils und dem Schallaustrittspunkt messen und vom
Standardbezugspunkt 0 abziehen (nur UT-Gruppen).

Vorderkante
Vorlaufkeil

—_— D C |—

Abbildung 6-7 Bezugspunkt (X-Maf8) des Sensors
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Standardmaéfig erstellt die OmniScan MXU Software den Primary Offset (Primar-
Offset) des Phased-Array-Vorlaufkeils auf die Position des ersten Elements. Um
diesen Referenzpunkt an der Vorderkante des Vorlaufkeils zu setzen, in Primary
Offset, geben Sie den Abstand zwischen der Vorderkante des Vorlaufkeils und der
Position des ersten Elements ein. Dieser Wert muss negativ sein.Abbildung 6-8 auf
Seite 226

Vorderkante
! Vorlaufkeil

[— -8.0 cm ————

Abbildung 6-8 Primir-Offset-Messung

Ein Secondary offset (Sekundéar-Offset) von 0 zeigt an, dass der Priifkopf auf dem
Vorlaufkeil auf der 2. Achse zentriert ist. Ist der Sensor nicht auf dieser Achse
zentriert, geben Sie den entsprechenden Wert ein (Abbildung 6-9 auf Seite 227).
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Mitte erstes Element
(Position 0)

Abbildung 6-9 Secondary offset (Sekundir-Offset)

6.3.2  Hinzufiigen eines Sensors oder eines Vorlaufkeils

So wird ein Sensor oder ein Vorlaufkeil hinzugefiigt

€ Wihlen Sie die New (Neu) oder New From (Neu aus) Schaltflache aus. Dadurch
wird der Bearbeitungsmodus aktiviert. Geben Sie alle Parameter ein. Sie miissen
alle Parameter richtig eingeben, um eine genaue visuelle Darstellung zu erstellen.

6.3.3 Bearbeiten eines Sensors oder Vorlaufkeils

So wird ein Sensor oder Vorlaufkeil bearbeitet

@ Tippen Sie auf die Bearbeiten-Schaltflache. Dadurch wird der
Bearbeitungsmodus aktiviert. Sie miissen alle Parameter richtig eingeben, um
eine genaue visuelle Darstellung zu erstellen. Dies ist besonders fiir die
Vorlaufkeildarstellung wichtig.

Das Bearbeiten eines Sensors oder eines Vorlaufkeils wird durch Live-Anzeigen
erleichtert, die auf der linken Seite angezeigt werden. Die Anzeigen erscheinen
fiir bestimmte Parameter, wenn sie ausgewahlt sind. Es kdnnen nur Variablen
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angezeigt werden, die eine physikalische Grofse zeigen (Abbildung 6-10 auf
Seite 228 und Abbildung 6-11 auf Seite 228).

PROBE & WEDGE MANAGER a2 80% ) )

PROBE PARAMETERS
MODEL 2DM12X3PM-19X12-A17 X

SERES A7

PARAMETERS

Frequency 2.0MHz  1stRe
PRIV

Pitchy
Elevation

1.58mm

Abbildung 6-10 Bearbeiten eines PA-Dual-Sensors — Rote Anzeige, die den
ausgewdhlten Parameter hervorhebt

PROBE & WEDGE MANAGER 43°C 80% M) Sam)

>

e repr fon might n
wedge unti all parameters have been corre:

T WEDGE PARAMETERS
‘0’ MODEL SA17-DN55L0-AOD12
SA17-DNSSL0-A0D12
he wedg ight ot o actual

PADual
SERES  SA17
iy
PARAMETERS
GEOMETRY

Velocity 23300ms 8

ht 18.92mm || Length 32.60mm

lement imary

Height 10.66 mm

Contour AOD ~ 122.00mm
0 mm e

25700 mm Cancel

Abbildung 6-11 Bearbeiten eines PA-Dual-Vorlaufkeils — Rote Anzeige, die die
Abmessung hervorhebt
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Bei PA-Sensoren wird die Elementnummer angezeigt. Dies kann die Bearbeitung der
Parameter komplexer Dual-PA-Sensoren vereinfachen, die je nach Sensorhersteller
unterschiedliche Verdrahtungs- und Elementmodelle aufweisen kénnen.

Die Element Configuration (Elementkonfiguration) Parameter werden verwendet,
um die Elementkonfiguration anzupassen und zu bestatigen, was durch die
dynamische Live-2D-Darstellung erleichtert wird (Abbildung 6-12 auf Seite 229).

PROBE & WEDGE MANAGER

PROBE PARAMETERS
o 2DM12X3PM-19X12-A17 b
SERIES v

M7

ELEMENT CONFIGURATION

Abbildung 6-12 Erweiterte Parameter des PA-Dual-Sensors —
Elementkonfigurationsparameter

6.3.4 Loschen eines Sensors oder eines Vorlaufkeils

So wird ein Sensor oder ein Vorlaufkeil geléscht

€ Wihlen Sie einen Sensor oder einen Vorlaufkeil aus, klicken Sie Edit (Bearbeiten),
das Rote X und dann die Delete (Schaltflache).

6.4 Report (Berichte)

Im = File Menii wiahlen Sie Generate Report (Bericht erstellen) zum Konfigurieren
und Drucken von Berichten mit dem Report Manager [Berichtverwaltung]
(Abbildung 6-13 auf Seite 230 undTabelle 88 auf Seite 230).
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ossa7

oa24s
3410, Pierre-Drouin, Quebec, (QC) Ol Pipe 04205
G1P B4 / CANADA

File Name

Indication Table Manager

Instrument specifications
srument Omniscan X3 eme Xa_ParoR2ss_2019-1201
File Manager inspector van Inspection . N
& e mevect - OmniSanXa 3212008

My

Report 500831 :
2305698 =
20500564 PAMANUAL SECTO37-72 PLA38 owympus (Qomni x3

Clear Project Information

Abbildung 6-13 Report Manager (Berichtverwaltung) Fenster

Tabelle 88 Report Manager (Berichtverwaltung) Fensteroptionen

Element Beschreibung
1 Durchsuchen mehrerer Konfigurationsseiten.
2 Hinzufligen des Firmenlogos oder anderer Bilder
3 Bearbeiten von Feldern in diesem Abschnitt, um den Bericht
zu konfigurieren.
4 Berichtvorschau
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7. Total Focusing Method (TFM)

Sie koénnen eine TFM-Gruppe auf dem OmniScan X3 Priifgerat einrichten und
verwenden.

71  TFM-Sendemodulierung

So stellen Sie eine TFM-Sendemodulierung ein

1. Wihlen Sie = Main menu > # Wizard (Plan & Calibrate) > Scan Plan
(Hauptmenii > Assistent > (Plan & Justierung) > Priifplan).

2. Stellen Sie Part & Weld (Priifteil & Vorlaufkeil) und Probes & Wedges (Priifkopfe
& Vorlaufkeile) ein.

3. Inder Group (Gruppe) Registerkarte, wahlen Sie Law Config.> TFM

(Sendemodulierung > TFM) und beenden die gewiinschte TFM-
Sendemodulierung (Abbildung 7-1 auf Seite 232).
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Waihlen Sie den
gewiinschten Priifmodus.
Wihlen Sie TFM.

SCAN PLAN 52°C 98% Legen Sie den
1 PART & WELD 2 PROBES & WEDGES 3 GROUPS Prl‘ifberei'

PA-1 | 5L64-A32 / SA32-N54 PA-1 | 5L64-A32 / SA32-NS55

LAW CONFIGURATION : TFM
Bl @ Pulse Echo O self Tandem
SetZone

WAVE SETS

\\BLL

Minindex ~ -35.00mm | Max.index 15.00mm

Min.depth  0.01mm | Max depth  15.00 mm

E  ALM.ACOUSTIC INFLUENCE MODEL

@) Plnar

Abbildung 7-1 TFM in der Group Registerkarte

7.2 Acoustic Influence Map (AIM)

Das Modellierungswerkzeug Acoustic Influence Map (AIM) ermdglicht den richtigen
Ausbreitungsmodus (oder Wellengruppe) fiir einen bestimmten Fehler auszuwahlen.
Auf dem OmniScan X3 Priifgerat konnen Sie mit diesem Werkzeug ein Modell
erstellen, das eine Amplitudenkarte im Material darstellt. Jedes Pixel des AIM stellt
die theoretische Amplitude dar, die erhalten werden konnte, wenn ein Reflektor an
dieser Position wére. Die Karte ist mit verschiedenen Farben codiert, die jeweils einen
bestimmten 3-dB-Bereich darstellen.

Die rote Farbung zeigt beispielsweise an, dass das Ultraschallsignal sehr gut ist und
zwischen 0 und -3 dB beziiglich der maximalen Amplitude variiert. Orange zeigt
einen Bereich von -3 dB bis -6 dB an, gelb von -6 dB bis -9 dB usw. Die maximale
Amplitude fiir jede Karte wird mit dem Sensitivity Index (Empfindlichkeitsanzeige)
festgelegt. Dieser Wert stellt den maximalen Schalldruck des aktuell ausgewahlten
AIM (des Pixels mit der hochsten Amplitude) dar. Dies kann bei der Entscheidung
zwischen zwei Ausbreitungsmodi helfen, typischerweise sollte der Modus mit der
hochsten Empfindlichkeitsanzeige ein besseres Signal-Rausch-Verhaltnis am
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angegebenen Referenzfehler aufweisen. Bei der Konfiguration des AIM-Modells
konnen Sie Spherical (volumetrisch), wie Porositat, oder Planar, wie einen Riss
(Abbildung 7-2 auf Seite 233), auswahlen.

Wenn Sie den Fehlertyp anpassen, wird das AIM-Modell automatisch aktualisiert, um
das vorhergesagte Amplitudensignal der ausgewéhlten Wellengruppe
(Ausbreitungsmodus) fiir diesen Fehler anzuzeigen. Dies hilft bei der Auswahl der
Wellengruppe, die sich fiir die Priifung am besten eignet.

ALM. ACOUSTIC INFLUENCE MODEL
ipherica\[l | Planar

ALM. ACOUSTIC INFLUENCE MODEL

S
Spherical(_ @)  Planar g 0.00°

Abbildung 7-2 AIM Acoustic Influence Map Hilfsmittel

7.3  TFM Settings (TFM-Einstellungen)

Nach Verlassen des Scan Plan (Priifplan) Assistenten (Schritt 1. auf Seite 231) haben
die TFM-Einstellungen die UT Settings (UT-Einstellungen) im = im Hauptmenii >
£22 TFM Settings (TFM-Einstellungen) ersetzt. Abbildung 7-3 auf Seite 234 zeigt die
Advanced (Erweitert) Parameter unter £ TFM Settings an.
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seec 8% W) )

# Plan & Calibrate

2 TFM Settings

£ Gates & Alarms

I Scan

& Probe & Part

TFM Settings | Advanced

Passen Sie die Resolution an, um die TFM-
Bildaufldsung zu andern.

Abbildung 7-3 TFM Settings > Advanced parameters
(TFM-Einstellungen > Erweiterte Parameter)

Siehe ,, TFM Settings (TFM-Einstellungen)” auf Seite 60 fiir weitere Informationen zu
den TFM-Einstellungen.

7.4  Phase Coherence Imaging (PCI)

Diese Methode ist nur mit dem OmniScan X3 64 Modell verfiigbar. PCI verwendet
einen dhnlichen Algorithmus wie Standard-TFM, aber anstatt elementare A-Bilder
der Amplitude zu summieren, wird die Phase dieser elementaren A-Bilder mit den
entsprechenden Verzogerungen bei jedem Pixel summiert. Anstatt eine Amplitude
bei jedem Pixel zu erhalten, wird ein Kohdrenzwert erhalten. Typischerweise haben
Grundmaterial ohne Fehler und lange ebene Reflektoren eine geringe Koharenz. Es ist
auch typisch, dass Ecken, Spitzen, kleine Reflektoren einen hohen Kohéarenzfaktor
haben.

Um zwischen Phase Coherence Imaging und der reguldren Delay-And-Sum Funktion
umzuschalten, wéhlen Sie Menu > TFM Settings > General > TFM Method (Menti >
TFM-Einstellung > Allgemein > TFM-Methode).
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Delay-and-
Sum

Phase

v
TFM Settings | General Coherence

L Velocity T velocity Reference dB Envelope TPV Method

L AL Fﬂ Fﬂ Phase
Off Off Coherence

Abbildung 7-4 TFM-Einstellungen - PCI

Wie die TEM-Funktion wird auch PCI auf alle TEM-Gruppen gleichzeitig
angewendet.

Bei einer PCI-Priifung konnen fast alle Einstellungen von TFM verwendet werden:
Filter, Spannung, Sparse und Auflosung. In Tabelle 89 auf Seite 235Tabelle 89 auf
Seite 235 sind jedoch die veranderten Funktionen aufgelistet.

Tabelle 89 Verdnderte Funktionen

Funktion Beschreibung
Gain Die Verstarkung ist ausgegraut, da PCI eine Technik
(Verstarkung) ohne Amplitude ist, sodass das Hinzufiigen der

Verstarkung nicht relevant ist. Stattdessen wird die
Farbkarte angepasst, um zu interpretieren, was als
relevant erachtet wird, indem die Farbpalette und die
Zoomstufe auf der Palette angepasst werden. Zudem
ist nicht moglich, ein PCI-Signal zu sattigen, sodass
keine Verstarkung zur Beseitigung der Sattigung
subtrahiert werden muss.

TCG Calibration TCG muss nicht auf die Phase eingestellt werden. TCG

(TCG Justierung) ist ein Konzept, das die Referenzamplitude festlegt,
aber die Phasenkohérenz muss nicht angeglichen
werden.
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Tabelle 89 Verinderte Funktionen (Fortsetzung)

Funktion Beschreibung
Readings Einige Messwerte werden geandert, um , Kohérenz”
(Messwerte) statt , %" oder ,Amplitude” anzuzeigen. Dies soll den

Bediener daran erinnern, dass TFM im PCI-Modus als
Phasenkoharenz und nicht als Amplitude ausgedriickt
wird. Der Wert der Hartetiefe wird nur mit dem
OmniScan X3 64 angezeigt.

7.5 Bildgebung von ebenen Wellenfronten (Plane Wave Imaging, PWI)

Bildgebung von ebenen Wellenfronten (Plane Wave Imaging, PWI) ist eine
Datenerfassungsmethode, dhnlich zu Full Matrix Capture (FMC).

Sie basiert auf dem Senden ebener Wellen in verschiedenen Winkeln und dem
Empfangen der zugehorigen elementaren A-Bilder.

Verzogerungen fiir die Summierung werden anhand der Ausbreitung der ebenen
Welle in jedem Winkel und dem Empfangsweg fiir jedes Element berechnet.

PWI ist auf dem OmniScan X3-64 mit den folgenden Einstellungen verfiigbar:

* Linear probe (Linear Sensor)

e Plate or AOD (Blech oder AOD)

e TT or LL wave sets (TT- oder LL-Wellensatze)
¢ One group (Eine Gruppe)
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8. Analysis (Analyse)

OmniPC Software

In OmniPC, der Analysesoftware fiir OmniScan X3 Datendateien, sind auch die
meisten Meniis der MXU Software vorhanden. Auch wenn viele Felder
schreibgeschiitzt sind, ist die Oberflache der MXU Software sehr dhnlich.

Starten Sie die Analyse mit der Offnen-Schaltfliche, um eine Datei zur Analyse
auszuwahlen. Die OmniPC Software besitzt die folgenden Registerkarten:

OmniPC

Enthélt die gleiche Steuerung wie die Hauptbenutzeroberflache der MXU
Software: Verstairkung, VPA-Auswahl, Vorlagenauswahl, Ansichtsoptionen. Die
Zoom-Taste (@) auf dem OmniScan X3 Gerit wird auf dieser Registerkarte durch
eine Zoom-Schaltflache ersetzt. Es ist auch moglich, Tastenkombinationen
anstelle der Zoom-Schaltfldche zu verwenden.

UT Settings (UT-Einstellungen)
Genauso wie die = Main menu > & UT-Settings (Hauptmenii > UT-
Einstellungen) in der MXU Software, nur dass alle Felder schreibgeschiitzt sind.
Gates (Blenden)

Genauso wie die = Main menu > Gates (Hauptmenii > Blenden) in der MXU
Software. In dieser Registerkarte konnen die Blenden EIN/AUS geschaltet und
manipuliert werden. Blende oder die A-Bild-Synchronisation konnen nicht in der
Nachbereitung gedndert werden.

Scan (Priifung)
Enthaélt Informationen aus der Priifung. Schreibgeschiitzt.
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Probe & Part (Priifkopf & Priifteil)
Genauso wie die = Main menu > Probe & Part (Hauptmenii > Priifkopf &
Priifteil) in der MXU Software, enthélt jedoch nicht die Priifkopf- und Vorlaufkeil-
Verwaltung. Auf dieser Registerkarte konnen Sie die Sensorposition und die
Maske bearbeiten.

Focal Law (Sendemodulierung)
Schreibgeschiitzer Bereich mit Informationen zur aktuellen
Sendemodulierungsgruppen-Konfiguration.

Measurements (Messungen)
Schaltet die verkniipften Cursor ein/aus.

Display (Anzeige)
Ermoglicht Thnen, die gleichen Parameter wie im = Main menu > Display
(Hauptmenii > Anzeige) in der MXU Software zu bearbeiten. Sie konnen auch den
Thickness (Dicke) Modus aus dem Menii Anzeige anstelle aus dem Menii
Blende in der MXU Software auswahlen.

Preferences (Voreinstellungen)
Ermoglicht das Andern der Sprache und der Einheiten (metrisch/imperial).
System- und Rechtsinformationen stehen ebenfalls zum Lesen bereit.

Help (Hilfe)

Offnet in einem neuen Fenster die Liste der in OmniPC verfiigbaren
Verkniipfungen. Das Erlernen dieser Maus- und Tastenkombinationen kann
Ihnen helfen, Thre zu verbessern.
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9. Olympus Scientific Cloud (OSC)-Verbindung

Um den X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS) nutzen zu kénnen, miissen Sie ein
Konto auf der OSC-Plattform erstellen und Ihr OmniScan X3 Gerat benétigt eine
giiltige Verbindung zur Olympus Scientific Cloud (OSC).

Das Gerat muss nicht mit der OSC verbunden sein, um neue Softwareversionen im
OmniScan X3 Launcher (siehe Abbildung 1-2 auf Seite 22) herunterzuladen. Um eine
Verbindung zur OSC herzustellen, stellen Sie sicher, dass das OmniScan X3 Gerat mit
dem Internet verbunden ist.

| TIPP |
Eine Schritt-fiir-Schritt-Anleitung finden Sie im OSC and X3 RCS Registration Guide
auf der X3 Remote Collaboration Service Seite.

Um die OSC-Verbindungseinstellungen anzuzeigen, tippen Sie auf Preferences
(Einstellungen) > Connectivity Settings (Verbindungseinstellungen) > OSC Connect
(OSC-Verbindung) [siehe Abbildung 9-1 auf Seite 240 und Abbildung 9-2 auf

Seite 240].
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Abbildung 9-2 OSC Connect (OSC-Verbindung) Menii
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OSC Connection Status (OSC Verbindungsstatus)

Cloud Settings

Cloud ‘ Enable

OSC Connection Status OSC Device Setup Registration Status

Network Type Wifi

‘ ‘ Apply

Realtek RTLB811AU Wireless
Wifi Dongle Model LAN 802.11ac USB 2.0 Network
Adapter

essfully registered.

Abbildung 9-3 OSC Verbindungsstatus und Registrierungsstatusmeldung

Factory Setup (Werkseinstellung)

— Zeigt an, ob die Werkseinstellung des Gerats korrekt konfiguriert wurde, d.
h., dass der Bereitstellungsprozess abgeschlossen ist:

o  Griin bedeutet, es wurde im Werk korrekt konfiguriert, sodass die
Bereitstellungsdaten auf dem Gerit kohédrent und vorhanden sind.

o Rot bedeutet, die Bereitstellungsdaten auf dem Gerat fehlen oder sind
nicht kohéarent.

Network Connection (Netzwerkverbindung)

— Zeigt an, ob die drahtlose oder die Ethernet-Netzwerkverbindung des
OmniScan X3 Gerits richtig angeschlossen ist:

o  Griin bedeutet, dass das Gerét derzeit mit einem drahtlosen Hotspot-
Netzwerk oder einer Ethernet-Netzwerkverbindung verbunden ist
(Anschluss zum Zeitpunkt des Drucks nicht verfiigbar).

o Rot bedeutet, dass das Gerat mit keinem Netzwerk verbunden ist.

Internet Access (Internet Zugang)
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— Zeigt an, dass die ausgewahlte Netzwerkverbindung den Zugriff auf das
Internet ermdoglicht. Die Anzeige kann rot leuchten, wenn der Internetzugang
eine doppelte Authentifizierung erfordert oder durch eine Firewall geschiitzt
ist:

o Griin bedeutet, dass das Gerit iiber die gewdhlte Netzwerkverbindung
Zugriff auf das Internet hat.

o Rot bedeutet, dass das Gerat iiber die Netzwerkverbindung keinen
Zugriff auf das Internet hat.
* OSC Connection (OSC-Verbindung)
— Zeigt an, ob das OmniScan X3 Gerit erfolgreich mit dem Server oder IOT-
Hub verbunden ist.
o Griin bedeutet, dass das Gerat mit den auf dem Gerét gespeicherten
Daten erfolgreich mit dem IOT-Hub verbunden wurde.
o Rot bedeutet, dass das Gerat mit den auf dem Geréat gespeicherten Daten
keine Verbindung zum IOT Hub herstellen konnte.
* OSCPing
— Zeigt an, ob das OmniScan X3 Gerit erfolgreich Meldungen an die OSC
sendet und von dieser empfangt:
o Griin bedeutet, dass das Gerét erfolgreich Meldungen sendet und
empfangt.

o Rot bedeutet, dass das Gerat keine Meldungen senden und empfangen
kann.
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9.2 OSC Device Setup (OSC Geratekonfiguration)

Cloud Settings

Enable

0OSC Connection Status 0OSC Device Setup Registration Status

Network Type Wifi —
Realtek RTLE811AU Wircless G- ‘ Apply
Wifi Dongle Model - LAN 802.11ac USB 2.0 Network
Adapter
Device is

is successfully registered.
X3 RCS Availability Yes

Date Time

(MMDDYY) 29/09/2022, 10:25

Time Zone Eastern Standard Time

Abbildung 9-4 OSC Device Setup (OSC Geritekonfiguration)

* Network Type (Netzwerkart):
— Zeigt an, ob WLAN oder Ethernet verwendet wird (wird griin angezeigt).
o Rot bedeutet, es besteht keine Netzwerkverbindung.
e WiFi Dongle Model (WLAN-Dongle-Modell) [falls zutreffend):

— Name des/der aktuell verwendeten USB-Dongle(s). Es konnen zwei oder
mehr eingefiigt werden.

— Griin bedeutet, der Dongle wird offiziell vom OmniScan unterstiitzt.

— Rot zeigt an, dass der Dongle nicht offiziell fiir die Verwendung von OSC
Funktionen unterstiitzt wird.

* X3 RCS Availability (X3 RCS Verfiigbarkeit):

— Zeigt an, ob das Gerét unter seinem Mandanten Zugriff auf den X3 Remote
Collaboration Service (X3 RCS) hat oder nicht.

e Date Time (MMDDYY) [Datum/Uhrzeit (MMTT]]):
— Zeigt das Format fiir Datum und Uhrzeit: TT/MM/]]]], HH:MM.
* Time Zone (Zeitzone):
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— Zeigt die aktuell ausgewéhlte Zeitzone an.

9.21

Cloud Enable (Could aktivieren) Kontrollkastchen

Wenn Thr OmniScan X3 mit dem Internet verbunden ist, miissen Sie Enable
(Aktivieren) auswahlen, damit das Gerét eine Verbindung zur OSC herstellen kann

(siehe Abbildung 9-4 auf Seite 243).

Wenn der Zustand Ready (Bereit) und Enable (Aktivieren) beide auf Yes (Ja) stehen,
ist das OmniScan X3 Gerat bereit fiir die Verbindung mit der OSC.

9.2.2

Registration Status (Registrierstatus)

Je nach der Registration Status (Registrierungsstatus) Meldung (siehe Abbildung 9-3
auf Seite 241), folgen Sie den in Tabelle 90 auf Seite 244 beschriebenen Aktionen.

Tabelle 90 Status der OSC Connect Registrierung

Meldung zum
Registrierungsstatus

Aktion

No registration request found for
the device. Please register the
device on the Olympus Scientific
Cloud.

(Fiir dieses Gerat wurden keine
Registrierungsanfrage gefunden.
Registrieren Sie das Gerét in der
Olympus Scientific Cloud.)

(Siehe ,,No Registration Request Found
(Keine Registrierungs- anfrage
gefunden)” auf Seite 245).

Please authenticate the
registration request by entering
your 4 digit pin.
(Authentifizieren Sie die
Registrierungsanfrage, indem Sie
Ihre 4-stellige PIN eingeben.)

Sobald Ihnen eine PIN {iber die OSC
zugeteilt wurde, dndert sich der Status des
OmniScan X3 Gerits. Geben Sie Ihre
vierstellige PIN ein und klicken Sie auf
Apply (Anwenden).

Device is successfully registered.
(Das Gerat wurde erfolgreich
registriert.)

Wenn Sie diese Meldung erhalten, ist die
Geriteregistrierung abgeschlossen.
Waéhlen Sie Done (Fertig) in der oberen
rechten Ecke, um das Menii zu verlassen.
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Bei Problemen mit der Verbindung zur OSC, konnen Sie Unregister (Registrierung
aufheben) auf dem OmniScan X3 Gerat wahlen und die Registrierung des Geréts auch
auf der OSC-Website aufheben (muss von einem Administrator des Kontos
durchgefiihrt werden). Dann starten Sie dann den Verbindungsvorgang erneut.

9.23  No Registration Request Found (Keine Registrierungs-
anfrage gefunden)

Diese Meldung zeigt an, dass Sie die Seriennummer Ihres OmniScan X3 Gerits in
Ihrem OSC-Konto registrieren miissen. Die Seriennummer ist auf der Unterseite des
OmniScan X3 Geréts angegeben. Sie finden sie auch, indem Sie die Info-Schaltflache
( i ) in der unteren linken Ecke des OmniScan Launcher auswiahlen. Notieren Sie die
Nummer.

Um das Gerat in der OSC zu registrieren, miissen Sie einen Computer mit
Internetzugang verwenden (das OmniScan X3 Gerat muss jedoch
eingeschaltet und in der Nahe bleiben).

o  Wenn Sie ein neues Konto in der OSC erstellen miissen, rufen Sie die
Website www.olympus-ims.com auf und klicken Sie auf Cloud Log in,
um Thr Konto zu erstellen (siehe Abbildung 9-5 auf Seite 245).

Products Industries Resources Learn Blog Support Shop Q
IMS Log in
IMS Registration

App Marketplace

I Cloud Login I ’

Abbildung 9-5 Cloud Log in (Cloud-Anmeldung)

o Wenn Sie sich mit einem Firmenkonto anmelden miissen, muss Ihnen ein
Kontoverwalter eine E-Mail-Einladung schicken. Ein Firmenkonto wird
verwendet, um X3 RCS-Lizenzen zu teilen und den Uberblick tiber alle
registrierten Gerate im Unternehmen zu behalten.
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— Nachdem Sie sich mit Ihrem OSC-Konto angemeldet haben, gehen Sie zum
Bereich My Devices (Meine Gerite) und klicken auf Add Device (Gerat
hinzufiigen).

— Geben Sie die OmniScan X3 Seriennummer ein. Nach dem Hinzufiigen
erhalten Sie eine PIN. Hier sollte sich der Registration Status
(Registrierstatus) im OmniScan X3 dndern (siehe Tabelle 90 auf Seite 244).
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10. OmniScan X3 Remote Collaboration Service
(X3 RCS)

Der X3 Remote Collaboration Service (X3 RCS) ist ein Abonnement-Service, der in die
MXU Software eingebettet ist, um Zeit und Kosten zu sparen. Dieser Service
ermdglicht es, Mitarbeiter einzubeziehen und wichtige Unterstiitzung vor Ort zu
erhalten. Dieser von Zoom unterstiitzte Service ermdglicht:

e Live-Bildschirmfreigabe
* Remote Control (Fernbedienung)
¢ Anmerkungen

Sie konnen den X3 RCS auch von unterwegs mit Ihrem Mobiltelefon verwenden, um
an einem Meeting mit den folgenden Funktionen teilzunehmen:

* Video- und Audio-Kommunikation
e Bildschirmfreigabe fiir Mitarbeiter

Lizenzen fiir den X3 RCS werden von Benutzern im selben Olympus Scientific Cloud
(OSC) Konto geteilt. Mit einer Lizenz hat jeder Benutzer Zugriff auf die Lizenz, aber
nur einer kann sie gleichzeitig verwenden. Wenn das Meeting beendet ist, wird die
Lizenz fiir einen anderen Benutzer freigegeben.

| TIPP |
Eine Schritt-fiir-Schritt-Anleitung finden Sie im OSC and X3 RCS Registration Guide
auf der X3 Remote Collaboration Service Seite.
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10.1 Anforderungen

Um den X3 RCS zu verwenden, benétigen Sie Folgendes:

¢ FEin giiltiges WLAN.

¢ Einen giiltigen WLAN-Dongle im OmniScan X3. Das empfohlene Modell ist je
nach Region das LM Technologies LM808-0406 oder LM808-0407. Befolgen Sie die
Anweisungen im OmniScan X3 Benutzerhandbuch, um zu erfahren, wie der
WLAN-Dongle eingesteckt wird.

¢ Das Gerit muss in der OSC registriert und mit dieser synchronisiert sein.

Die X3 RCS Lizenz muss im OSC-Konto vom Administrator des Kontos aktiviert
werden.Lizenz fiir einen anderen Benutzer freigegeben.

| HINWEIS |

Fiir iPhone Benutzer: Stellen Sie beim Einrichten eines personlichen Hotspots sicher,
dass der Gerdtename und das Hotspot-Passwort des Telefons nur alphanumerische
Zeichen (Buchstaben und Zahlen) enthalten.

10.2 Activation (Aktivierung)

Der X3 RCS wird automatisch in der MXU Software installiert, ist jedoch
standardmafig nicht aktiviert.

So wird der X3 RCS aktiviert

1. Wenden Sie sich an einen Evident Vertriebsmitarbeiter, der Ihnen eine PIN zur
Aktivierung der X3 RCS Lizenz geben wird, sobald das Gerit registriert ist.

2. Erstellen oder treten Sie einem bestehenden Konto in der OSC bei (ein
Administrator erstellt das Konto und 14dt alle anderen Benutzer ein). Gehen Sie
zu www.olympus-ims.com und klicken Sie auf Cloud Log in wie in
Abbildung 10-1 auf Seite 249 gezeigt.

248 Kapitel 10


https://osc3commonstorageaccprod.blob.core.windows.net/files/HowToManuals/2022-03-31/OSC%20and%20X3%20RCS%20Registration%20Guide.pdf
https://osc3commonstorageaccprod.blob.core.windows.net/files/HowToManuals/2022-03-31/OSC%20and%20X3%20RCS%20Registration%20Guide.pdf
https://osc3commonstorageaccprod.blob.core.windows.net/files/HowToManuals/2022-03-31/OSC%20and%20X3%20RCS%20Registration%20Guide.pdf
https://app.olympus-ims.com/marketplace/app-datails/X3RemoteCollaboration

10-001244-01DE, Uberarb. 10, Mirz 2024

10.3

Products Industries Resources Learn Blog Support Shop A | EN -
IMS Log in

IMS Registration

Abbildung 10-1 Cloud Log in (Cloud-Anmeldung)

Alle Gerite, die den X3 RCS verwenden werden, miissen im Konto registriert
werden. In der OCS gehen Sie zu My Devices (Meine Geréte) und fiigen Sie ein
OmniScan X3 Gerét mit seiner Seriennummer hinzu. Bei Eingabe der
Seriennummer in der OSC erhalten Sie eine PIN.

Starten Sie den OmniScan X3 und stellen Sie sicher, dass er mit einem drahtlosen
Netzwerk verbunden ist, indem Sie WIRELESS (Drahtlos) auswahlen.

Geben Sie die PIN im OSC CONNECT Menii im OmniScan X3 Launcher ein. Die
OSC CONNECT PIN ist nicht mit der X3 RCS-Lizenzaktivierungs-PIN identisch.

Wenn die PIN korrekt eingegeben wurde, sollte das Gerét jetzt in der OSC
registriert sein.

Unter My Apps (Meine Applikationen) in der OSC kann der Administrator des
Kontos den X3 RCS hinzufiigen und es mit der von Evident bereitgestellten PIN
aktivieren.

X3 RCS-Status

Sie konnen auf das X3 RCS-Menii zugreifen, indem Sie auf das RCS-Symbol in der
oberen Leiste tippen. Das RCS-Symbol hat vier Farbstatus, wie in gezeigt
Abbildung 10-2 auf Seite 250:
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Remote Control Service Status Control Appearance

RCS not available (no subscription or no Wi-Fi or no OSC connection)

RCS available, meeting not started

RCS available, meeting started

RCS available, meeting started, and X3 is remote controlled &RCS i

Abbildung 10-2 X3 RCS - vier Farbstatus

Durch Tippen auf das RCS-Symbol wird das X3 RCS-Menii geodffnet. Wenn der
Service verfiigbar ist, miissen Sie zuerst auf Start Meeting (Meeting starten) tippen,
um ein Meeting direkt auf dem OmniScan X3 Gerit zu erstellen (Abbildung 10-3 auf
Seite 250).

Scan this code for END

x- - N
3 stop sharing. an instant acces atinvite _
‘ x h your mobile Meeting

Abbildung 10-3 RCS-Benutzeroberfliche (Beispiel)

Tabelle 91 Beschreibung der RCS-Benutzeroberfliche

Element Beschreibung

Stop Sharing/Share Zu Beginn des Meetings wird der OmniScan X3

Screen Bildschirm automatisch fiir alle eingeladenen

(Freigabe Teilnehmer freigegeben. Tippen Sie auf diese

beenden/Bildschirm Schaltflache, um die Freigabe zu beenden oder

freigeben) fortzusetzen. Es wird empfohlen, die Freigabe zu
beenden, bevor ein anderer Mitarbeiter seinen
eigenen Bildschirm teilt.
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Tabelle 91 Beschreibung der RCS-Benutzeroberfliche (Fortsetzung)

Element Beschreibung

QR-Code Beriihren Sie den QR-Code, um ihn zu vergrofsern.
Scannen Sie diesen Code mit Ihrem Handy, um
dem Meeting beizutreten. Die Zoom-
Videoapplikation muss auf Ihrem Telefon
installiert sein. Die Teilnahme tiber ein Telefon
bietet zusatzliche Funktionen, wie z. B. Audio- und
Videokommunikation und die Moglichkeit,
anderen mithilfe der Kamera des Telefons etwas zu

zeigen.
Invite Um Mitarbeiter per E-Mail einzuladen, geben Sie
(Einladen) eine E-Mail-Adresse ein und klicken Sie dann auf

+Taste. Wiederholen Sie dies, um weitere
Teilnehmer hinzuzufiigen. Wenn Sie fertig sind,
tippen Sie auf Send Invite (Einladung schicken).
Wenn Sie bei der Adresse einen Fehler gemacht
haben, konnen Sie die Adresse 16schen und den
Teilnehmer erneut hinzufiigen. Klicken Sie auf
Update Invite (Einladung aktualisieren), um die
Einladung erneut zu senden.

End Meeting Wenn der Benutzer das Meeting beendet, verlassen
(Meeting beenden) alle Teilnehmer das Meeting.

Wahrend das Meeting gestartet und der Bildschirm des OmniScan X3 Gerits
freigegeben wird, wird ein griiner Rahmen um den Bildschirm herum angezeigt.

10.4 Remote Control (Fernsteuerung)

Mitarbeiter konnen direkt auf dem Bildschirm des OmniScan X3 Gerits
Anmerkungen hinterlassen, ohne eine Fernsteuerung anzufordern.

Mitarbeiter konnen auch anfragen, das OmniScan X3 Gerét fernzusteuern. Es
erscheint eine Meldung, die den Nutzer dariiber informiert, dass jemand die
Fernsteuerung anfordert. Um die Kontrolle zu iibergeben, muss der Nutzer auf das
RCS-Symbol tippen und auf Accept (Annehmen) klicken. Der Teilnehmer hat jetzt
Zugang zur Fernsteuerung des Gerits. Neben dem Zugriff auf die gesamte MXU
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Softwarebenutzeroberflache kann der Mitarbeiter auch auf die virtuelle Tastatur
seitlich auf dem Bildschirm des OmniScan X3 zugreifen (Abbildung 10-4 auf
Seite 252).

F1

Enter
(Bestatigungstaste)

Escape-Taste

Links Alt+ F1
Links Alt + F7

Links Alt + F8

Links Ctrl + D

Abbildung 10-4 Tastenkombinationen fiir OmniScan X3 Gerite

| HINWEIS |

Sie konnen die Fernsteuerung von Zoom nur auf einem PC anfordern. Mobiltelefone
und Tablets ermoglichen keinen Zugriff. Doch dies ist eine Einschrankung der Zoom
Videoanwendung, die zur Kommunikation mit dem OmniScan X3 Gerat verwendet
wird, und keine X3 RCS Einschréankung.
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10.5 Zoom Applikation

Zoom (www.zoom.us) ist eine Applikation, die auf einem Mobiltelefon, Tablet oder
PC installiert werden kann. Sie konnen Zoom auch in einem Webbrowser verwenden.
Sie konnen alle Zoom Versionen verwenden, um mit dem OmniScan X3 Gerét an
einem Meeting teilzunehmen.

Bei einigen Gerédten gelten weitere Einschrankungen, z. B. ist es nicht moglich, das
OmniScan X3 Gerat mit einem Mobiltelefon fernzusteuern.

Zoom ermoglicht:

¢ Teilnahme iiber das OmniScan X3 Gerét an einem Meeting.

¢ Teilen von Audio- und Videodateien mit anderen Teilnehmern (der Nutzer muss
ein anderes Gerat verwenden, da Audio- und Videodateien auf dem OmniScan
X3 Gerat nicht aktiv sind).

¢ Einladen anderer Teilnehmer. Es kann einfacher sein, E-Mail-Adressen auf einem
Laptop einzugeben als auf dem Touchscreen des OmniScan X3 Gerits.

* Bearbeiten von Teilnehmereinstellungen.

e Kommentieren des OmniScan X3 Bildschirms.

¢ Senden von Feedback.

e Chat mit anderen Teilnehmern (nicht auf dem OmniScan X3 Bildschirm
angezeigt).

* Anfordern der Fernbedienung.

Einladen von anderen Nutzern aus der Applikation

Um andere Zoom Teilnehmer einzuladen, muss der Nutzer zuerst dem vom
OmniScan X3 Gerit erstellten Meeting beitreten. Klicken Sie dann auf Participant
(Teilnehmer) und klicken Sie dann auf Invite (Einladen). Sie konnen die Einladung zu
diesem Meeting jetzt mit anderen teilen (Abbildung 10-5 auf Seite 254).
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Participants (2)

[ ]

Invite

Messenger [~}
Hangouts o
Messages

Gmail ™
Outlook &

::::: ~

Cancel

Abbildung 10-5 Einladen anderer Teilnehmer aus der Zoom Applikation

10.6 Typischer Workflow

Sobald eine Internetverbindung besteht und die RCS-Anwendung aktiviert ist, kann
der OmniScan X3 Nutzer die Unterstiitzung von Mitarbeitern anfordern.

So wird Unterstiitzung angefordert

Tippen Sie auf das RCS-Symbol.

Klicken Sie auf Start Meeting (Meeting starten).

Tippen Sie auf Invite (Einladen).

Fiigen Sie die E-Mail-Adresse hinzu und klicken Sie dann auf +.

SRR

Wiederholen Sie bei Bedarf Schritt 4 fiir jeden Teilnehmer, der hinzugefiigt
werden soll. Wenn Sie fertig sind, tippen Sie auf Send Invite (Einladung
schicken).

6. Tippen Sie auf den QR-Code, um ihn zu vergréfiern und scannen Sie ihn mit
Ihrem Mobiltelefon, um einen Link zum Meeting zu erhalten.
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7.

8.

Warten Sie, bis alle dem Meeting beigetreten sind. Der OmniScan X3 Nutzer kann
Video- und Audiodateien mit seinem Mobiltelefon verwenden.

Wenn ein Teilnehmer die Kontrolle anfordert, tippen Sie auf das RCS-Symbol, um
die Kontrolle zu tibertragen.

Wenn Sie fertig sind, klicken Sie auf End Meeting (Meeting beenden), um das
Meeting zu verlassen und zu schliefien. Die RCS-Lizenz kann jetzt von einem
anderen OmniScan X3 Nutzer im selben OSC-Konto verwendet werden.
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